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Adverténcias e avisos

Definig6es importantes

A\

Este é o simbolo de alerta de seguranga usado para alertar sobre possiveis perigos de
ferimentos pessoais. Obedeca a todas as mensagens de seguranga que acompanham este
simbolo, para evitar possiveis ferimentos ou morte.

PERIGO - indica uma situagao perigosa que, se nao for evitada, resultara em morte ou ferimento

pessoal grave.

ATENGAO - indica uma situag&o perigosa que, se nao for evitada, podera resultar em morte ou
ferimento pessoal grave.

CUIDADO - indica uma situagao perigosa que, se nao for evitada, podera resultar em ferimentos
pessoais leves ou moderados.

AVISO - indica um risco que podera resultar apenas em danos a propriedade (inclusive danos ao

controle).

IMPORTANTE - designa uma dica de operagdo ou uma sugestdo de manutengao.

Excesso de
velocidade /
sobreaquecimento /
sobrepressao

O motor, turbina, ou outro tipo de acionador primario devem ser
equipados com um dispositivo de desligamento por excesso de
velocidade, para proteger contra fugas ou danos ao motor principal,
com possiveis lesdes corporais, perdas de vida ou danos
patrimoniais.

O dispositivo de desligamento por excesso de velocidade deve ser
totalmente independente do sistema de controle do motor principal.
Um dispositivo de desligamento por excesso de aquecimento ou de
pressao também pode ser necessario para a segurang¢a, conforme o
caso.

Equipamentos de
protec¢ao individual

Os produtos descritos nesta publicacdo podem apresentar riscos
que podem levar a ferimentos, perdas de vida ou danos patrimoniais.
Sempre utilize equipamentos de protecgao individual (EPI) adequados
ao trabalho a ser realizado. Os equipamentos que devem ser
considerados incluem, entre outros:

Protecao ocular

Protecao auditiva

Capacete de seguranga

Luvas

Botas de seguranga

Respirador

Sempre leia a Ficha de dados de seguranga do material (MSDS)
adequada para quaisquer fluidos atuantes e esteja em conformidade
com os equipamentos de seguranga recomendados.

Partida

Esteja preparado para fazer uma parada de emergéncia assim que
ligar o motor, turbina ou outro tipo de acionador primario, para
proteger contra fugas ou excesso de velocidade, com possiveis
ferimentos, perdas de vida ou danos patrimoniais.
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Conscientizagao sobre descarga eletrostatica

Precaucoes
eletrostaticas

Os controles eletrénicos contém pecas sensiveis a estatica. Observe

as seguintes precaucoes para evitar danos a essas pecgas:

e Descarregue a estatica do corpo antes de manipular o controle
(com a alimentagédo do controle desligada, toque em uma
superficie aterrada e mantenha o contato enquanto manuseia o
controle).

e Evite qualquer tipo de plastico, vinil e isopor (exceto versées
antiestaticas) ao redor das placas de circuito impresso.

¢ Nao toque nos componentes ou condutores de uma placa de
circuito impresso com as maos ou com dispositivos condutores.

Para evitar danos aos componentes eletréonicos causados por
manuseio inadequado, leia e observe as precaugdées no manual da
Woodward 82715, Guia de manuseio e prote¢do de controles
eletrénicos, placas de circuito impresso e médulos.

Siga estas precaugdes ao trabalhar com o controle ou perto dele.

1. Evite o acumulo de eletricidade estatica em seu corpo, ndo usando roupas feitas de materiais
sintéticos. Use, o quanto for possivel, materiais de algoddo ou com mistura de algodao, pois eles
ndo armazenam cargas elétricas estaticas tanto quanto os materiais sintéticos.

2. Nao remova a placa de circuito impresso (PCB) do gabinete. Ha4 componentes que serao
danificados se a PCB for removida.

“ IMPORTANTE

As conexoées externas de fiagao para controles reversos sido
idénticas as conexodes para controles diretos.

Aviso de adulteracao

Em nenhuma circunstancia os fixadores mostrados na imagem
abaixo devem ser afrouxados ou removidos por qualquer pessoa que
ndo seja um prestador de servigos autorizado da Woodward.

O afrouxamento ou remocao dos parafusos resultara na perda da
calibragao de posi¢ao, potencialmente resultando na operacao
insegura da valvula. A garantia do produto pode ser anulada se
esses parafusos forem adulterados.

_

NAO AFROUXE NEM REMOVA ESSES PARAFUSOS
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Conformidade regulatéria

Conformidade europeia para marcagao CE
Estas listagens estéo limitadas apenas as unidades que ostentam a marcagao CE.

Diretiva EMC:

Diretiva ATEX:

Diretiva para
equipamentos de
pressao:

Declarada na Diretiva 2014/30/UE do Parlamento Europeu e do Conselho de
26 de fevereiro de 2014, relacionado a harmonizagao das legislagdes dos
Estados-Membros respeitantes a compatibilidade eletromagnética (CEM).

Diretiva 2014/34/UE sobre a harmonizacgao das leis dos Estados-Membros
com relagéo a equipamentos e sistemas de prote¢ao destinados a utilizagéao
em atmosferas potencialmente explosivas.

Versdes de conduite (sem cabos de saida):

Zona 1: 112 G Ex db 1IB T3 Gb, CSANe 20ATEX1196X

Todas as versoes:

Zona2: 113G ExecllICT3Gc

Observagao:

O certificado ATEX tipo UE é limitado a categoria 2 (zona 1) e somente para
versdes de entrada de conduite.

Veja a Declaragéao de Conformidade para esclarecimentos.

Diretiva 2014/68/UE sobre a harmonizacgao das leis dos Estados-membros
com relacao a disponibilizacdo de equipamentos sob pressao no mercado.
Tipo/tamanho do produto: PED Categoria Il

PED Médulo H - Garantia de qualidade integral

Outras conformidades europeias
A conformidade com as diretivas e normas europeias a seguir ndo qualificam este produto para a
aplicagado da marcagéo CE:

Diretiva RoHS:

Diretiva ATEX:

Diretiva para
magquinario:

Restricao de Certas Substancias Perigosas 2011/65/UE:

Os produtos da Woodward Turbomachinery Systems destinam-se
exclusivamente a venda e uso apenas como parte das instalagdes fixas de
grande escala, de acordo com o significado do Art. 2.4(e) da diretiva
2011/65/EU. Isso cumpre os requisitos estabelecidos no Art. 2.4(c) e, como
tal, o produto esta excluido do escopo de RoHS2.

Isento da parte ndo elétrica da Diretiva ATEX 2014/34/UE, devido a
inexisténcia de potenciais fontes de ignicdo segundo a EN ISO 80079-
36:2016 para instalagdes em Zona 1.

Em conformidade, como quase-maquina, com a Diretiva 2006/42/CE do
Parlamento Europeu e do Conselho, de 17 de maio de 2006, sobre
maquinas.

Conformidade do Reino Unido com a marcagao UKCA
Estas listagens estéo limitadas apenas as unidades que ostentam a marcagdo UKCA. Aprovagdes
finais PENDENTES para todas as regulamentacoes.

EMC:

Equipamento de
pressao
(seguranga):

S.1. 2016 N.° 1091: Regulamentagdes de 2016 sobre compatibilidade
eletromagnética e todas as emendas aplicaveis.

S.1. 2016 N.° 1105: Regulamentacgbes de 2016 sobre equipamentos de
pressao (seguranca)

Equipamento Cat. Il

Médulo H - Garantia de qualidade integral
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UKEX:

S.1. 2016 N.° 1107: Regulamentagdes de 2016 sobre equipamentos e
sistemas de protecéo destinados ao uso em atmosferas potencialmente
explosivas

Versoes de conduite (sem cabos de saida):

Zona 1: 112 G, Ex db 1IB T3 Gb, CSAE 22UKEX1180X

Todas as versoes:

Zona2: 113G, ExecllICT3 Gc
Observagédo: O certificado UKEX é limitado a Categoria 2 (Zona 1) e somente
para versdes de entrada de conduite. Veja a Declaracdo de Conformidade
para esclarecimentos.

Outra conformidade com a UKCA
A conformidade com as regulamentag¢des ou normas da UKCA a seguir ndo qualificam este produto
para a aplicacdo da marcagdo UKCA:

Maquinario:

Substancias
perigosas e
embalagens:

S.1. 2008 N.° 1597: Regulamentacgdes de 2008 sobre o fornecimento de
maquinario (seguranga)

S.1. 2020 N.° 1647: Regulamentacdes de 2020 sobre substancias perigosas e
embalagens (fungdes legislativas e emendas) (saida da UE)

Isengcdo em uso: 6 (a), 6 (c), 7 (a), 7(c)-I

Outras conformidades internacionais
Estas listagens estéo limitadas apenas as unidades que ostentam a marcagéo apropriada.

IECEX:

INMETRO (Brasil):

Certificado para uso em atmosferas explosivas de acordo com o Certificado:
IECEx CSA 19.0038X.

Versdes de conduite (sem cabos de saida):

Zona 1: Exdb IIB T3 Gb

Todas as versoes:

Zona 2: Exec lIC T3 Gc

Declarado no Portaria INMETRO N° 115 DE 21/03/2022. Certificado BRA
23.GE0019X

Versdes de conduite (sem cabos de saida):

Zona 1: Exdb IIB T3 Gb

Todas as versoes:

Zona 2: Ex ec lIC T3 Gc

Conformidade na América do Norte
Estas listagens sao limitadas as unidades que trazem a identificagdo da CSA.

CSA Todas as versoes:

(atuador e
acionador apenas):

Numero de Registro
Canadense (CRN):

Classe |, Div 2, Grupos A, B, C e D T3 para a América do Norte
Ex ec IIC T3 Gc para Canada

Classe I, Zona 2, AEx ec IIC T3 Gc para Estados Unidos
Certificado 70218547

Versoes de conduites para pedidos especiais:

Classe I, Div 1, Grupos C, D T3 para a América do Norte
Classe I, Div 2, Grupos A, B, C e D T3 para a América do Norte
Ex ec IIC T3 Gc para Canada

Classe I, Zona 2, AEx ec IIC T3 Gc para Estados Unidos
Certificado 70218547

Estao disponiveis modelos adequados para solicitagdes de CRN. Entre em
contato com seu representante de vendas para obter mais informacdes.
As valvulas em aco inoxidavel e aluminio da série GS foram aceitas para
registro sob o CRN 0C21650.2.
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As verso6es de conduite certificadas para Classe |, Div. 1 tém juntas
de caminho de chamas com tolerancia mais rigida do que a versao
padrao certificada para ATEX e IECEx Zona 1. Consulte a Woodward
para obter o nimero de pega apropriado ao fazer o pedido.

Condigoes especiais para uso seguro (ATEX, IECEx e CSA):
O cabeamento deve estar de acordo com os métodos de fiacdo Classe/Divisdo norte-americana,
europeia ou internacional, conforme o caso, e de acordo com a autoridade competente.

O cumprimento da Diretiva maquinas 2006/42/CE, requisitos de medigéo e redugao de ruido, é de
responsabilidade do fabricante do equipamento, ao qual este produto € incorporado.

Barreiras de conduite ndo sdo necessarias para instalagdo de Zona 2 ou Classe |, Divisao 2. Uma
vedacgao de conduite deve ser instalada a 457 mm (18 polegadas) da entrada do conduite quando a
valvula for usada em locais perigosos de Zona 1 ou Classe |, Diviséo 1.

A versao do conector do acionador integrado deve manter as classificagbes IP66.

Quando instalado, o conduite deve manter a classificagao IP66 por meio do uso de um adaptador de
conduite com classificagdo adequada.

Os tampbes de conduite, quando instalados, devem manter a classificagdo IP66. As entradas nao
utilizadas devem ser isoladas de acordo com a condigédo especial para manter a classificagao IP66.

A fiagdo de campo interna deve ser instalada de acordo com as instru¢cbes detalhadas neste manual do
usuario. A fiagdo de campo das valvulas da série GS deve ser adequada para pelo menos 105 °C para
instalagdes que utilizam ATEX ou IECEXx. 115 °C exigido para instalagdes que usam a certificagdo norte-
americana (CSA).

A temperatura da interface entre o atuador e a valvula ndo deve exceder 112 °C. O equipamento para
processar a temperatura do fluido deve ser usado de acordo com as instrucdes deste manual do usuario.
Isso foi atendido pela Woodward ao selecionar as classificagdes correspondentes de temperatura de
fluido da valvula e do processo.

O equipamento s6 deve ser usado com o tipo de valvula especificado pela Woodward.

O equipamento deve ser protegido da luz UV direta e instalado em ambientes de baixa exposi¢ao ao sol.

Apos a instalagao, o terminal de aterramento do equipamento precisa ser conectado ao terra e a
continuidade confirmada.

Para unidades com marcagées ATEX e IECEx Zona 1:

e O espago maximo de construgdo ic do caminho de chamas D, E, F, conforme especificado nos
desenhos do fabricante, € menor que o espago maximo necessario de acordo com a norma IEC
60079-1-2014-ED7, Tabela 2. As juntas a prova de fogo ndo devem ser reparadas.

e  Parafusos prisioneiros da tampa do acionador:

o Parafusos sextavados M8x1,25x30 mm Classe 12.9 devem ser usados na tampa do
transportador

o Parafusos sextavados M8x1,25x35 mm Classe 12.9 devem ser usados na tampa do acionador

o Parafusos sextavados M8x1,25x100 mm Classe 12.9 devem ser usados no compartimento do
transportador

Observacgao: consulte o capitulo de instalagdo para obter os valores de torque necessarios.
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RISCO DE EXPLOSAO - Nao remova tampas ou conecte/desconecte
conectores elétricos a menos que a alimentagao tenha sido desligada
ou a area nao seja perigosa.

AVERTISSEMENT - Risque d’explosion - Ne pas enlever les
couvercles, ni raccorder / débrancher les prises électriques, sans
vous en assurez auparavant que le systéme a bien été mis hors
tension; ou que vous situez bien dans une zone non explosive.

Conformidade geral de compatibilidade eletromagnética (EMC) - Condi¢cdes especiais de uso

Para atender a conformidade regulatéria de compatibilidade eletromagnética (EMC), o cabo trangado
blindado deve ser usado de acordo com a especificagdo descrita no manual do usuario. As protegdes em
ambos os lados devem ser conectadas ao terra. Um acoplamento CA (blindagem conectada ao terra
através de componentes R||C) deve ser providenciado em pelo menos um lado (em valvulas da série GS
ou na extremidade oposta do cabo). Conecte o terminal de aterramento da valvula da série GS ao
aterramento.
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Capitulo 1.
Informacgoes gerais

A valvula da série GS é uma valvula de combustivel acionada eletricamente com um acionador
eletrénico integrado (DVPII). A agdo de medigao autolimpante do tipo cisalhamento mantém a porta de
medic¢éo livre do acumulo de condensados de gas, contaminantes e detritos do sistema que limitam o
desempenho. As versdes padrdo sao compativeis com a maioria dos combustiveis gasosos, incluindo
gas natural, propano, etano, metano e até 50% de hidrogénio por volume. Existe um modelo opcional
disponivel que é compativel com hidrogénio gasoso puro e deve ser usado para misturas com mais de
50% de hidrogénio por volume. Esta versao opcional também pode ser adequada para aplicagdes
excepcionalmente corrosivas. Todas as versdes foram projetadas para serem compativeis com as
normas ISO15156/NACE MRO0175. Para obter mais informagdes, entre em contato com seu
representante de vendas da Woodward. Observagéo: a Woodward define hidrogénio puro como
99,999% por volume.

A vélvula minimiza as pe¢as moéveis dentro do elemento de medi¢cao de combustivel, rotor do atuador
e resolvedores de feedback de posigao redundantes para maximizar a precisdo em toda a faixa de
operagao. O torque do atuador disponivel foi aumentado para fornecer um desempenho mais robusto
nas condi¢gdes mais adversas. As caracteristicas precisas de fluxo versus sinal de entrada s&o obtidas
em cada versao da valvula pela moldagem precisa da porta de medi¢ao da valvula, o uso de
deslocamentos de valvula estendido e resolvedores de alta precisdo para feedback de posicédo da
valvula. As valvulas GS podem atingir uma taxa de redugao de fluxo de mais de 100 para 1. A
classificagéo de desligamento atende aos requisitos da norma ANSI B16.5 Classe IV em todos os
tamanhos de valvula e portas.

O acionador da valvula e a caixa de terminais de fiagdo estéo integrados ao conjunto da valvula, o que
elimina a fiagdo de interconexao, reduz os requisitos de tamanho de pacote e os custos de instalagdo. O
acionador integrado pode ser conectado ao controle da turbina por meio de sinais redundantes de
entrada e feedback de 4 a 20 mA ou por meio de redes de controle CANopen redundantes. A série GS
pode ser configurada para aceitar o sinal de 4-20 mA e o comando CANopen em uma configuragéo
redundante. Com esse arranjo, se qualquer um dos sinais de demanda falhar, o acionador mudara para
o sinal de demanda de entrada saudavel. Os acionadores de valvula estao disponiveis para uso com
uma fonte de alimentagéo de 90 a 150 VCC ou 18 a 32 VCC.
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Capitulo 2.

Especificacoes Técnicas

Caracteristicas da valvula
Pressao maxima de
fornecimento de gas:
Diferencial de pressdo minima:
Diferencial de pressdo maxima:
Pressao de prova:
Pressao de ruptura:
Recomendacdes de filtracdo de
gas:

Area efetiva da porta de
medicao (ACd):

Vazamento da valvula de
medicao:

Peso:

Materiais:

750 psig (5.170 kPa) - corpo de aluminio
1.440 psig (9.928 kPa) - corpo de ago inoxidavel

20 psid (138 kPa) recomendado para caracteristicas de fluxo
precisas

Corresponde as classificagbes da valvula

1.125 psia (7.757 kPa) - corpo de aluminio

2.160 psia (14.893 kPa) - corpo de aco inoxidavel
3.750 psia (25.855 kPa) - corpo de aluminio
7.200 psia (49.642 kPa) - corpo de ago inoxidavel

25 ym absoluto

0,30 in? (194 mm3), 0,75 in? (484 mm?), 1,0 in? (645 mm?),
1,5in% (968 mm?) e 2,0 in? (1.290 mm?)

ANSI/FCI 70-2 Vazamento de sede Classe |V - Diregao de avango
ANSI/FCI 70-2 Vazamento de sede Classe IV - Diregao reversa

Aluminio GS40
Aluminio GS50
Aco inoxidavel GS40
Aco inoxidavel GS50

Aprox. 110 Ib (59 kg)
Aprox. 120 Ib (59 kg)
Aprox. 150 Ib (68 kg)
Aprox. 156 Ib (71 kg)

Modelo basico: Compartimento em aluminio ASME B26 356-T6 com
pecgas imersas feitas em ago inoxidavel (stainless steel, SST)

Modelo basico: Compartimento em ago inoxidavel ASME A351
CF8M com pecas imersas feitas em SST

Versédo H2: Compartimento em ago inoxidavel ASME A351 CF8M
com pegas imersas compativeis com H2

Em conformidade com a norma NACE MR0103-2012

Em conformidade com a norma NACE MRO0175-2015 (veja abaixo)

Limites das normas ISO 15156/NACE MR0175-2015

Pressao parcial de H2S:

Acidez (pH):
Concentracao de cloreto:
Temperatura

Ambiente:
Temperatura do combustivel:

Modelo basico: maximo de 3,45 kPa (0,5 psia)
Modelo H2: maximo de 3500 kPa (500 psi) com temperatura de gas
maxima de 135 °C (275 °F)

pH=4,5
50 mg/l no maximo - corpo de ago inoxidavel

Sem limites - corpo de aluminio

-40 a +200 °F (-40 a +93 °C)
-40 a +200 °F (-40 a +93 °C) - corpo de aluminio
-40 a +350 °F (-40 a +177 °C) - corpo de ago inoxidavel

Woodward
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Conexoes de gas
Flanges de entrada e descarga:

Ventilagdo externa:

Precisao do fluxo
GS40 com ACD 0,30:
GS40 com ACD 0,75:
GS50 com ACD 1,0:
GS50 com ACD 1,5:
GS50 com ACD 2,0:

Repetibilidade
Entrada digital:

Desempenho dinamico (125 V)
Taxa de Rotacéo:

Largura de banda do circuito de
posigao:

Desempenho dinamico (24 V)
Taxa de Rotagéo:

Largura de banda do circuito de
posicao:

Corrente Maxima Transiente:

Conexoes elétricas
Conexdes de fiagao de campo
(veja o capitulo de instalagao):

Sinal de demanda de posigao
da valvula:

Sinal de feedback de posigao
da valvula:

Comando
Desligar/Reinicializar:
Saida de falha do sistema:

GS40 com corpo do aluminio: 1,5 polegada (tamanho -16)
SAE J518-1 (coédigo 61)

GS50 com corpo do aluminio: 2,0 polegadas (tamanho -32)
SAE J518-1 (codigo 61)

GS40 com corpo em SST: NPS 1% polegada ASME B16.5
Classe 600 RF

GS50 com corpo em SST: NPS 2 polegadas ASME B16.5
Classe 600 RF

De acordo com a MS 16142 (-04), exceto as roscas que tenham um
diametro menor modificado para aceitar roscas J.

O maior entre +20 pph
O maior entre 34 pph
O maior entre +40 pph
O maior entre £50 pph
O maior entre +60 pph

(Ar) ou 2,5% do ponto
(Ar) ou 2,5% do ponto
(Ar) ou 2,5% do ponto
(Ar) ou 2,5% do ponto
(Ar) ou 2,5% do ponto

+0,1% da escala total

<100 ms (1 s sem alimentagdo na diregao de fechamento)
Largura de banda alta (10 Hz a -3 dB, temperatura ambiente, +/-2%)
Largura de banda normal (40 rad/s a -6 dB)

10 a 90 vezes em uma etapa de 0 a 100% € < 0,250 segundo,

90 a 10 vezes em uma etapa de 100% a 0 é < 0,150 segundo

(1 s sem alimentagao na diregao de fechamento)

Largura de banda alta (10 Hz a -3 dB, temperatura ambiente, +/-2%)
Largura de banda normal (40 rad/s a -6 dB)

7,5 A para 250 ms (verséo 125 V)
8 A para 400 ms (verséo 24 V)

Aberturas de conduite: quatro aberturas de conduite rosqueadas
1.000-11.5 NPT no gabinete e blocos de terminais dentro do
gabinete.

Saidas de cabo: fios presos aos blocos de terminais dentro do
gabinete, estendendo-se para fora através das aberturas do
conduite no gabinete.

Conectores circulares: Energia: MS3452L.518-11P; Multifungéo:
M83723/83G1624N; CAN duplo: M83723/83G1610N

Conexodes de aterramento: Terminais roqueados externos
fornecidos para conexdes de aterramento PE e EMC

Sinal de corrente de 4 a 20 mA em impedancia de 249 Q

Sinal de corrente de 4 a 20 mA em impedancia < 500 Q
CANopen

feche o contato para operar, abra para desligar

FET isolado para conexao de controle direto com ou sem relés de
interposicao

Woodward
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Corrente maxima:

Entradas discretas:

Saidas discretas:

Especificagdes Ambientais
Compatibilidade
eletromagnética (EMC):

Choque:

Vibracgao:

Umidade:

Névoa salina:

Protecao de entrada:

(de acordo com as normas IEC
60529 e IEC 60079)

Grau de poluigcao:

Categoria de sobretenséo

Altitude:

Especificacdes de Seguranga
Teste de Aquiles:

500 mA (vazamento de 10 pA)

Trés (3) entradas para operagéo/desligamento, reinicializacao,
bloqueio de seguranga

Atraso de 1 ms, corrente minima de 5 mA fornecida, isolamento de
1.500 VCA da alimentacdo de entrada, isolamento de 500 V do
chassi

Duas (2) saidas para sinais de alarme e falha

Classificagao de corrente maxima de 0,5 A, classificagcdo de contato
maximo de 32 V, classificacado de carga indutiva, isolamento de

1.500 VCA da alimentacgédo de entrada, isolamento de 500 VCA do
chassi

EN 61000-6-2:2005: Imunidade para Ambientes Industriais
EN 61000-6-4:2007: Emissbes para ambientes industriais

US MIL-STD-810C, método 516.2, procedimento 1, (10 g pico,
11 ms de duragado, onda em dente de serra)

US MIL-STD-810C, método 514.2, procedimento |, Figura 514.2-2,
Curva AR (teste de 2 G de 10 a 2.000 Hz)

MIL-STD 810D, M507.2, PIll (60 °C, 95% UR)

Teste de pulverizagéo de sal de 600 horas de acordo com a norma
ASTM B117

IP66

2
Il

2.000 m

Passou no teste de Aquiles Nivel 1

Woodward
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14X PARAFUSOS
MEX1,25X35 1M
APERTAR A
18-22 LB-PE
[244-298 M)

(8700)

[22088]
f-————(4.350) —
(11049

=

CENTRO DE GRAVIDADE

(96

[245.32)

194

[e2.71]
.

2X MBX1,25-6H T 0,530 MIN.

USE UM GUINDASTE DE IGAMENTO ADEQUADO PARA
0 PESO DO CONJUNTO, CONSULTE O MANUAL DO
EQUIPAMENTO PARA ILUSTRAGAQ

@ @ ©

GS SERIES

®© © O ©

CONDUITE DE FIAGAO DO ~ ™\
‘CLIENTE (1,00-11,5 NPT}

© © 0 0

356,62)

7

Hl B

R =

FLANGE DE ENTRADA DE 2
POLEGADAS, FLANGE COM
RESSALTO DE CLASSE 600

CONFORNE ASME B16.5

CIRCULO DO
PARAFUSO

0650)
[165.1]

(8X0,625-11 UNC-28
V1,350 MiN)

NOTAS:

3 7 (@s')

O [y [y

e (259
(96,562)

(166.67)

(6348)
[161.24)

T \J—/j

=
=
(4023)

[102,18) CENTRO DE GRAVIDADE

(14,448)
366,98]

(2.281)
57.94]

CONEXAO DE DRENAGEM EXTERNA PORTA DE ROSCA /

RETA0,438-20 UNF (-04) DE ACORDO COM WOODWARD
$5-145 (MS16142), EXCETO DIAMETRO MENOR
MODIFICADO PARA ACEITAR AROSCA !

(4,759)
[12087)

1. ESTE DESENHO & REFERENCIADO PARA MULTIPLOS NOMEROS DE NIVEL SUPERIOR COM CONFIGURAGOES SEMELHANTES,
A APARENCIA PODE DIFERIR DAQUELA MOSTRADA E TALVEZ NAO REFLITA O HARDWARE ATUAL.

2. PESO APROXIMADO = 164 LB (70 KG)

3. DIMENSOES APENAS PARA REFERENCIA. NAO USE ESTE DESENHO PARA INSPEGAO.

35136 F2-1a
9999-1824
8/2L/21

CONDUITE DE FIAGAO DO

CLIENTE (1,00-115 NPT)

2425) 2
161.6]
(2425)
[61.6] f@ ﬁ
‘CONEXOES EXTERNAS DE
ATERRAMENTO CLIENTE (1,00-11,5 NPT)

CONDUITE DE FIAGAO DO

Figura 2-1a. Esbog¢o do GS50 em aco inoxidavel com entradas de conduite
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| | %
1 [ [ 1 I 1 AT | 7 =——]
} J ‘ | %
| I
g it i
\ | TE O E
% Oﬁ =g l
= .
(6,348)
[161,24]
(8X 0,625-11 UNC-2B
V1,350 MIN.) I
(6,50 { w
[165,1]
(5,000) { J
127] . o
L S— a b COIDITE O FUGHO D0 CLENTE
FLANGE DE SAIDA DE 2 POLEGADAS,
FLANGE COM RESSALTO DE CLASSE
600 CONFORME ASME B16.5 ‘
= O ‘ O o —— L‘J 0
e 35136 F2-1h
¢ '5j 9999-1824
- (3.500) 8/24/21
POLEGADAS
[88.9] -
UNIDADES= "y n
Figura 2-1b. Esbogo do GS50 em aco inoxidavel com entradas de conduite
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(.700)
(22098)

[11049) (5994
(2750 —~|

[ (4350) ——=f= (2360) =

69,85]

©

|1

NSHELS1811P 1

7o

FLANGE DE ENTRADA
POLEGADAS
FLANGE COM RESSALTO

DE CLASSE
CONFORNE ASME B16.5

8X (062511 UNC-28.
1350 MIN)

- (@25)

(¢ 6562)
[166.67)

35136 F2-1c
9999-1782
13223

Figura 2-1c. Esbogo do GS50 em ago inoxidavel com conectores

CONEXOES EXTERNAS DE
RRAMENTO

(132)
[335]

=5
|

(9,124)
23174]

e

2X MBX1,25-6H 0,530 [13 4] MiN.
USE UM GUINDASTE DE ICAMENTO
APROPRIADO PARA O PESO DO CONJUNTO.
CONSULTE O MANUAL DO EQUIPAMENTO
PARA ILUSTRAGAQ

(0.04)
U]

(14,448)
(14,040) 3
[356.62] Hﬂ‘_m [366.98]
D |
CENTRO DE GRAVIDADE APROXIMADO —| 478)
1214]
281 )
[67.94]
== -
CONEXRO DE DRENAGEM EXTERNA PORTA DE ROSCA /,

RETA 0,438-20 UNF DE ACORDO COM WOODWARD @759)
85145 (M 16142 EXCETO DIAMETRO MENOR [12087)

MODIFICADO PARA ACEITAR AROSCA .

—f —2x(o250)
6,35]

4,250
[107.95]

[0+

!\\E =
@[] ‘
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aIN

7X (45)

8X (0,625-11 UNC-2B
1,350 MIN.)

(05.000)
[127]
CIRCULO DE
PARAFUSO

FLANGE DE SAIDA DE

| e

(3.500)

2 POLEGADAS FLANGE
COM RESSALTO DE CLASSE
600 CONFORME ASME B16.5

[88,9]
OBSERVAGOES
1, ESTE DESENHO E REFERENCIADO PARA MULTIPLOS NUMEROS DE NIVEL SUPERIOR COM — 35136 F2-20
" CONFIGURAGOES SEMELHANTES. A APARENCIA PODE DIVERGIR DAQUELA EXIBIDA AQUI. UNIDADES = 9999-1782
POLEGADAS [MM] 4/19/21

2. PESO APROXIMADO = 154 LB (70 KG).

3 DIMENSOES APENAS PARA REFERENCIA. NAO USE ESTE DESENHO PARA INSPEGCAO.

Figura 2-1d. Esbogo do GS50 em ago inoxidavel com conectores
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14X PARAFUSOS
MBX1.25X35 MM

APERTE A 1822

LB-PE 244298 NM]

(4X0,750-10 UNC-28:
T 0B12NiN)

(4500)
[1143)
CIRCULO DE
PARAFUSO

(©613)
1155.6]

FLANGE DE ENTRADA DE 1.5 POLEGADA
FLANGE COM RESSALTO DE CLASSE 600
‘CONFORME ASME B16.5

NOTAS:

2X MBX1,25-6 70,530 MIN. USE O GUINDASTE DE

‘CONSULTE O MANUAL DO EQUIPAMENTO PARA
ILUSTRAGAO

=l

(@8,505)
CENTRO DE GRAVIDADE (218,03
700 ) 9,658)
[220.98] e
16350 ) T e
110491 i pias)
‘ ‘ ‘ =0 h [
© ® 0o i ]!

‘CONDUITE DE FIAGAO DO —
CLIENTE (1,00-11 5 NPT)

®© © @ 0
@ © © 0

GS ERES ilin:
|

(13477) (13885)
(04232 O \’\ 3 1352,66]
x ¢ » ¥ i
(5785)
[©) [©] i [146.94] |
il I T }—%'7
(3.450) (5:30)
(67,881 CENTRO DE GRAVIDADE - [1348]

(1.686)
(288
]

3X (90°)
\ CONEXAO DE DRENAGEM EXTERNA PORTA DE —]
ROSCARETA 043620 UNF (04) DE ACORDO COM || 3 J
5 (3697)

. 0 6,
®\ [ ) MENOR MODIFICADO PARA ACEITAR AROSCA ' | 183891

= (=} | (=} (=
06,500) —— —2x(0250)
[165,1] 1635
— 20
(107.95)
(8.500)
2159

1. ESTE DESENHO £ REFERENCIADO PARA MULTIPLOS NUMEROS DE NIVEL SUPERIOR COM CONFIGURAGOES SEMELHANTES.

AAPARENCIA PODE

EXIBIDA AQUI E PODE

2. PESO APROXIMADO = 150 LB (68 KG).

3. DIMENSOES APENAS PARA REF

35136 F2-2a
9999-1825
8/24/21

FERENCIA. NAO USE ESTE DESENHO PARA INSPEGRO.

A (7194)
[i8271)

CONDUITE DE
‘CLIENTE (1,00-115 NPT)

(2425)
616

(2425)
6151

—

‘CONEXOES EXTERNAS DE

‘CONDUITE DE FIAGAO DO
ATERRAMENTO CLIENTE (1,00-115 NPT)

Figura 2-2a. Esbog¢o do GS40 em aco inoxidavel com entradas de conduite

IGAMENTO ADEQUADO PARA O PESO DO CONJUNTO.
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I (7,194)
| [182,72)

[T 1 | innl M 0

]
. e

11

1il®

e

J

(4X0,750-10 UNC-2B
V0,812 MiN.)

96.13)
[1556] ]

(5,785)

FLANGE DE SAIDA DE 1,5 POLEGADA |
FLANGE COM RESSALTO DE CLASSE

600 CONFORME ASME B16.5
[ —— i O d o 0 i
- (AT .J
[573]
35136 F2-2b
_ POLEGADAS 9999-1825
UNIDADES = M) 8/24/2

Figura 2-2b. Esbog¢o do GS40 em aco inoxidavel com entradas de conduite

24,500] { L
[1143)

CONDUITE DE FIAGAO DO
CIRCULO DO PARAFUSO [ <[ CLIENTE (1,00-11,5 NPT)
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(8.700)
[22098]

e (4325 (2360)
[[1 09, SG)] [59.94]
= (2750) 1,560)
69.85] | 39,62]
T

i
© GSsEmEs °©

(ofrmns]
o o
| —tearzeistszn
|_—tear23easteton
WsusaSBAP— |
= i i =
(5535)
[140.59]
(3460)
(5% (67,281
(90°%)
\ (@6,50)
155,
FLANGE DE ENTRADA DE
[ 1,5 POLEGADA FLANGE
COMRESSALTO DE
CLASSE 600 CONFORME
A i ~ \_}\ ASMEB165
4X(0,750-10 UNC-28
0812 M)
26500)
[165,1]
(24500)
[14,3]
CIROULO DE PARAFUSO
35136 F220
9998-1782
132:2023

CONEXOES EXTERNAS DE
ATERRAMENTO

Figura 2-2c. Esbogo do GS40 em aco inoxidavel com conectores

==
|

CENTRO DE GRAVIDADE
AF

PROXIMADO

(9,124)

231.74)

2X MBX1,25-6H 0,530 [13,4] MIN.

USE UM GUINDASTE DE ICAMENTO
APROPRIADO PARA O PESO DO
CONJUNTO. CONSULTE O MANUAL DO
EQUIPAMENTO PARA ILUSTRAGAO

(@ 8505)
[216.03]

(13,885)
53 =
| e—
(CENTRO DE GRAVIDADE
APROXIMADO
(1,688)
[4288]
1
[ =t (3.697)
CONEXAQ DE DRENAGEM / (93.89]

-

EXTERNA PORTA DE ROSCA
RETA 0.438-20 UNF DE
ACORDO COM WOODWARD
$5-145 (M$16142, EXCETO
DIAMETRO MENOR
MODIFICADO PARA ACEITAR —f e 2x(0.250)
AROSCA"J 635]
e 420 o
[107.%5]
8.500)
[2159]

==
@]+

\
e[o]
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L
[
i

il

8X (0,625-11 UNC-2B Fi

T 1,350 MiN.)

195,000)
1127)
CIRCULO DO PARAFUSO

(6,50)
[165,1]

7X (45°) FLANGE DE SAIDA DE . .
2 POLEGADAS FLANGE COM = = =
RESSALTO DE CLASSE 600
CONFORME ASME B165
(225°)
< (3500) — o]
[813.9]
NOTAS:
1. ESTE DESENHO E REFERENCIADO PARA MULTIPLOS NUMEROS DE NIVEL SUPERIOR COM 35136 F2-2D
CONFIGURAGOES SEMELHANTES. A APARENCIA PODE DIVERGIR DAQUELA EXIBIDA AQUI 9999-1782
2. PESO APROXIMADO = 154 LB (70 KG). POLEGADAS
3. DIMENSOES APENAS PARA REFERENCIA. NAO USE ESTE DESENHO PARA INSPEGAO. UNIDADES = /19721

(MM]

Figura 2-2d. Esbo¢o do GS40 em aco inoxidavel com conectores
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(1,853)
[47,05]

2X M8X1,25-6H 0,530 MIN.

USE UM GUINDASTE DE ICAMENTO
APROPRIADO PARA O PESO DO
CONJUNTO. CONSULTE O MANUAL DO
EQUIPAMENTO PARA ILUSTRAGAO

z%ﬁ

(0,008)
[02]
b ﬁ
CENTRO DE GRAVIDADE (8.505)
[216,03)
(8,700) (9,658)
[220,98] [245,32)
e (4350) ) (7,194)
[110,49] [182,71]
— — ] m [ Y
GSg: A |
14X PARAFUSOS 5 3 ‘
MB8X1,25X35MM © © |
TORQUE ATE 13—\ ;
22 LB-PE ; R
) CONDUITE DE FIAGAO
[24,4-19,8 NM]] ) © DO CLIENTE ‘
(1,00-11,5 NPT) |
© ®) ‘ (14,448)
(14,040) ;
{556.62) \‘f\ ‘ [366,98]
-
=4
FLANGE DE ENTRADA (6,502)
PORTA DE 2,0 POLEGADA \ (6,348) CENTRO DE GRAVIDADE. [165,14]
(-32) DE ACORDO COM SAE, [161,24)
J518 (CODIGO 61) ROSCA (4,023)
0,500-13 UNC-2B [102,18] ?
(0,830 POLEGADA (2,281)
[21,08 MM] DE O \ 1 57,94]
PROFUNDIDADE MiN.)
] B % (1,688) ]
I [42,88]
(2,0000___—+—A ~
[50.8] © Loy T CONEXAO DE DRENAGEM EXTERNA/
& ﬁ PORTA DE ROSCA RETA 0,438-20 UNF (-04)
M DE ACORDO COM WOODWARD S8-145 (MS16142) (4,759)
T 18 [120,87]
i fa
! ‘
r t .
| ‘ (Sim— e
. (@062 _ | e (3850) | (3850) __ .|
[77.771 197.79] [97.79],
(6,562)
¢ [166,67]
CONDUITE DE FIAGAO DO CLIENTE (7.194)
(1,00-11,5 NPT) (82,71] i
(2,425)
[61,6]
(2.425)
35136 F2-4a 161.6]
9999-1908 1
17/8/21 /
CONEXOES EXTERNAS J CONDUITE DE FIAGAO
DE ATERRAMENTO DO CLIENTE

(1,00-11,5 NPT)

Figura 2-3a. Esbogo do GS50 em aluminio com entradas de conduite
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o (7194)
[182,71]
I 1 T I 1 M | iy ===

@ g EBC%__

(6.348 )

| — ($2.000) 1161.24]

[50.8]

Jigse=)
-
e
a L/

— - F— .88 —7—7—7—J——————

142.88]
Y
’ f
‘ ﬁ CUSTOMER W IRING CONDUIT
\ (1.00-11.5 NPT)
QUTLET FLANGE i

J [

[ ™ 2.000 INCH (-32) PORT
| PER SAE J518 (CODE 61)
.500-13 UNC-2B THREAD

(1830 INCH 121.08 MM]
E— T MIN DEPTH) T 7

(3.062 )

{77.77
——(3.500) —= NOTES:

[86.9]
1. THIS DRAW ING IS REFERENCED FOR MULTIPLE TOP-LEVEL NUMBERS W ITH SIMILAR CONFIGURATIONS.

35136 F2-4h UniTS - INCHES APPEARANCE MAY VARY FROM THAT SHOWN, AND MAY NOT REFLECT CURRENT HARDW ARE.
99991908 (MM 2. APPROXIMATE WEIGHT = 116 LBS [52.6 KG.
8/17/21 3. DIMENSIONS FOR REFERENCE ONLY. DO NOT USE THIS DRAWING FOR INSPECTION.

Figura 2-3b. Esbog¢o do GS50 em aluminio com entradas de conduite
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2X MBX1,25-6H770,530 MiN. USE UM GUINDASTE DE
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Figura 2-4a. Esbog¢o do GS40 em aluminio com entradas de conduite
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[182,72)
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(@750)
[69.85)
e (315 — ]
85.73] NOTAS:

1, ESTE DESENHO £ REFERENCIADO PARA MULTIPLOS NUMEROS DE NIVEL SUPERIOR COM CONFIGURAGOES SEMELHANTES.

357136 F2-50ALM POLEGADAS A APARENCIA PODE DIFERIR DAQUELA MOSTRADA E TALVEZ NAQ REFLITA O HARDWARE ATUAL.

9999-1906 UNIDADES= (MM] 2.PESO APROXIMADO = 113 B [51.3KG]. ]
3. DIMENSOES APENAS PARA REFERENCIA. NAO USE ESTE DESENHO PARA INSPEGAO.

8/11/21

Figura 2-4b. Esbogo do GS40 em aluminio com entradas de conduite
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Capitulo 3.

Instalacao
|

Risco de explosao - Nao remova tampas ou conecte/desconecte
conectores elétricos a menos que a alimentagao tenha sido
desligada ou a area nao seja perigosa.

Devido a niveis de ruido tipicos em ambientes com turbinas, deve-se
usar prote¢oes auriculares ao trabalhar em ou ao redor da valvula da
série GS.

A temperatura da superficie da valvula da série GS aproxima-se da
temperatura maxima do fluido do processo aplicado. E
responsabilidade do usuario garantir que o ambiente externo nao
contenha gases perigosos capazes de produzir igni¢ao na faixa de
temperaturas do meio do processo.

A protecao contra incéndios externos nao é fornecida no escopo
deste produto. E de responsabilidade do usuario satisfazer todas as
exigéncias aplicaveis a seu sistema.

Tome cuidado ao desembalar as valvulas da série GS. Verifique se ha sinais de danos como tampas
tortas ou com entalhes, arranhdes e pecas soltas ou quebradas. Notifique o remetente e a Woodward se
danos forem encontrados.
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Elevacao

As valvulas da série GS pesam aproximadamente 68 kg (150 Ib). Para
evitar lesdes, use um olhal de igamento que seja adequadamente
classificado para o peso da valvula para assisténcia de igamento.

Ha dois orificios rosqueados M8 x 1,25 localizados na parte superior de todas as valvulas da série GS
para serem usados com olhais de icamento. Certifique-se de que os olhais de icamento estejam
classificados para o peso total da valvula. O orificio rosqueado mais proximo do acionador integrado fica
préximo ao centro de gravidade da valvula. Um exemplo de como levantar corretamente as valvulas da
série GS é mostrado abaixo.

Q

oBvD

Figura 3-1. Configuragdo adequada de icamento da série GS
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Montagem

Recomenda-se que as valvulas da série GS sejam montadas diretamente no sistema de tubulagéo
usando flanges ANSI ou SAE. Considere a resisténcia do sistema de tubulagédo para suportar o peso das
valvulas. Se as valvulas forem suportadas pelos pontos de montagem separados disponiveis em
algumas versoes, deve-se tomar cuidado adicional para ndo exceder as cargas de flange especificadas
abaixo.

As interfaces de montagem das valvulas da série GS sao projetadas para suportar apenas o peso da
prépria valvula. A falta de suporte adequado aos componentes (tubulagao, valvulas, etc.) montados nas
valvulas da série GS pode resultar em cargas de emperramento no corpo da valvula da série GS e pode
afetar adversamente o desempenho da valvula.

Para valvulas flangeadas, consulte a norma ASME B16.5 para obter detalhes sobre tipos e dimensdes
de flange, junta e parafuso. Verifique se as dimensdes entre flanges da tubulacéo satisfazem os
requisitos dos esbogos (Figuras 2-1 e 2-6) quanto as tolerancias padréo de tubulagdo. A valvula deve ser
montada entre as interfaces de tubulagdo de modo que os parafusos do flange possam ser instalados
com pressao aplicada apenas manualmente para alinhar as flanges. Dispositivos mecanicos como
macacos mecanicos ou hidraulicos, polias, correntes ou semelhantes nunca devem ser usados para
forgar o sistema de tubulagao a se alinhar com os flanges das valvulas.

Utilize parafusos ou prisioneiros de grau ASTM/ASME para instalar na tubulagdo do processo. O material
da junta da flange devem estar em conformidade com a norma ASME B16.20. O usuério deve selecionar
um material de gaxeta que suporte a carga de parafusos esperada, sem esmagamentos prejudiciais e
que seja adequado as condi¢des de servigo.

Ao instalar a valvula na tubulagdo do processo, aperte corretamente os prisioneiros/parafusos na
sequéncia apropriada para manter os flanges do equipamento correspondentes paralelos entre si. E
recomendado o método de torque em duas etapas. Apds apertar manualmente os prisioneiros/parafusos,
gire-os em um padrao cruzado até metade do valor de torque necessario. Quando todos os
prisioneiros/parafusos tiverem sido girados até metade do valor apropriado, repita o padrao até que o
valor de torque classificado seja obtido.

O dreno de respiro externo (OVBD) é um respiro entre vedagdes duplas e redundantes do eixo. Ele
precisa ser conectado por meio da tubulagéo de aco rigida a um sistema de conexao, purga, ventilacao
ou descarga de combustivel de modo a ndo ser exposto a perigo de obstrugéo, danos fisicos ou
contrapressao superior a 689 kPa (100 psig).

Pressoées superiores a 100 psid (690 kPa) na porta OBVD podem
resultar em danos internos a vedagao da valvula, resultando em
vazamento excessivo da OBVD. Esse vazamento pode alterar a

precisao de fluxo da valvula.

Nao vede a porta OBVD. Isso pode fazer com que a pressao se
acumule na cavidade de ventilagao, o que pode danificar a valvula
e/ou causar vazamento de gas externo.

Cargas permitidas de flange

As cargas de flange permitidas sdo fornecidas para cada tamanho de flange da vélvula da série GS. E
responsabilidade do cliente garantir que as cargas previstas e reais do flange estejam dentro dos limites
especificados em todas as pressbes e temperaturas possiveis da aplicagao.
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Tabela 3-1. Valvulas de flange ANSI de 2 polegadas e 1,5 polegada

Carga do flange (tens&o): 3.600 N (809 Ibf) maximo
Carga do flange (cisalhamento): 3.600 N (809 Ibf) maximo

Momento do flange: 2.200 Nm (1623 ft-Ibf) maximo

n & o
t

CISALHAMENTO

Figura 3-2. llustragdo de forga/momento do flange

Valvulas com flange SAE

Para valvulas flangeadas SAE, as cargas permitidas foram resolvidas em torno dos eixos de um sistema
de coordenadas local definido em cada flange (Figura 3-1). As cargas s&o consideradas como a
combinagéo de uma forga de tragao ao longo do eixo especificado e um momento sobre 0 mesmo eixo.

Os eixos coordenados foram definidos da seguinte forma. Este sistema de coordenadas local pode ser
utilizado para determinar se as cargas de flange previstas sao aceitaveis para uso com as valvulas
flangeadas SAE da série GS.

L
'

—E} Parafuso 2

-Parafuso 3

|
1
; |
BParafuso 1 4@Parafuso 4

Figura 3-3. Sistema de coordenadas local para calculos de carga de flange SAE
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E responsabilidade do cliente assegurar que as cargas de flange previstas e reais estejam dentro dos

limites especificados.

Para que as cargas do flange sejam aceitaveis, a forca e 0 momento em que sao plotadas devem estar
abaixo da linha limitadora de forca-momento. Isso deve ser verdadeiro para cada eixo do flange.

20000

18000 -

16000 -

14000

12000

10000 -

Forga (Ibf)

8000 -

6000 -

4000

2000 -

Cargas permitidas de flange GS40, SAE 2 in cédigo 61

—=Carga sobre o eixo X
——Carga sobre 0 eixo Y

Carga sobre o eixo Z

100 200 300 400 500
Momento (ft-1bf)

Figura 3-4. Cargas de flange permitidas para flange SAE 2 in cédigo 61

Locais do transdutor de pressao

A tubulagao de entrada das valvulas GS40 e GS50 deve estar de acordo com a norma ANSI/ISA-S75.02,
conforme necessario para a precisdo da medicéo de fluxo. A Figura 3-5 resume esses requisitos.

Perigo de explosao - Verifique todas as conexdes de combustivel
gasoso. O vazamento de combustiveis gasosos pode causar
explosodes, danos a propriedade ou morte.

A

%

G S 40/50 @

Torneira P1 j

£Torneira P2

FLUXO

Figura 3-5. Requisitos de tubulagéo
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As dimensdes devem ser:

A Pelo menos 18 didametros nominais de tubo reto [pode ser reduzidos para 8 diametros nominais de
tubo se forem usadas palhetas de regulagem]

B  Dois didmetros nominais de tubo reto

C Seis didmetros nominais de tubos retos

D Pelo menos 1 didmetro nominal do tubo reto

Conexoes elétricas

A turbina deve ser equipada com um dispositivo de desligamento por
excesso de velocidade que opere completamente independente da
valvula da série GS para proteger contra perda de controle ou danos a
turbina, com possiveis lesdes pessoais ou morte em caso de falha do
sistema.

Proteja a tampa do
acionador

Tome cuidado para nao danificar a vedagao da tampa do acionador da
série GS ou as superficies do caminho de chamas ao remover ou
repor a tampa nas versoes de conduite.

Danos causados a esta junta podem resultar na entrada de umidade,
incéndios ou explosdes. Inspecione as superficies da tampa e do
compartimento para garantir que nao estejam danificadas ou
contaminadas. Limpe a superficie com alcool isopropilico, se
necessario.

Ao reinstalar a tampa do acionador da série GS, aperte todos os
prendedores M8 (14x) com torque de 18-22 |b-ft (24,4-29,8 Nm).
Consulte a(s) figura(s) do desenho de instalagdo no Capitulo 2 para
maior clareza.

Devido as listagens de localizagbes perigosas associadas a este
produto, as praticas de fiagao e os tipos de fios corretos sao criticos
para a operagao.

Instalagao do
conduite

Os adaptadores de conduite e a tampa frontal do acionador da série
GS devem ser instalados corretamente para garantir que o gabinete
atenda aos requisitos de construcao e teste IP66 IEC 60079-0.

Quando instalado, o conduite deve manter a classificagao IP66
usando um adaptador de conduite com classificagao adequada. Os
tampoes de conduite, quando instalados, devem manter a
classificagao IP66. As entradas nao utilizadas devem ser isoladas de
acordo com a condigao especial para manter a classificacédo IP66.

As vedagodes de conduite devem ser instaladas a 18 polegadas
(450 mm) da entrada do conduite quando a série GS for usada em
locais de Zona 1 ou Classe |, Div. 1.

A valvula da série GS deve ser aterrada para seguranga e conformidade
com EMC (veja os Requisitos de aterramento abaixo).

Faca todas as conexoes elétricas necessarias com base nos diagramas
de fiagao dados no Capitulo 3.
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Nao conecte nenhum cabo de aterramento ao “terra do instrumento”,
“terra de controle” ou a qualquer sistema de nao aterramento. Faga
todas as conexodes elétricas necessarias com base nos diagramas de
fiacao.

Versao com conduite (com fiagao direta)

A valvula da série GS é conectada ao sistema de controle do motor por meio dos blocos de terminais
localizados dentro do acionador integrado de série GS, por meio de entradas de conduite de 1”-11,5 NPT
no compartimento do acionador. A fiagao de campo para as valvulas da série GS deve ser adequada
para pelo menos 115 °C. O cabo de alimentacdo de entrada deve ser classificado para 600 V; o
cabeamento de sinal e comunicagéo deve ser classificado para 300 V.

Com relagéo a propagacao de produtos combustiveis ou de incéndio, todos os fios, cabos, métodos de
fiacdo e materiais devem ser selecionados de acordo com o NFPA 70 (Codigo Elétrico Nacional) para os
EUA, o Canadian Electrical Code para o Canada e os cadigos elétricos aplicaveis para o resto do mundo.

[+

N

]
SERVICE
__PORT _

w

Figura 3-6. Acionador da série GS - Versdo com conduite
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Se uma entrada nao for usada para a fiagéo, ela deve ser conectada quando a valvula estiver instalada.
Para vélvulas instaladas em locais perigosos, as entradas de conduite n&o utilizadas devem ser
conectadas com tampdes obturadores certificados. Para instalagdes da Zona Europeia 2, o tampao deve
fornecer um valor minimo de protegéo de entrada de IP66 e s6 pode ser removido com o auxilio de uma
ferramenta. Além disso, para instalagbes IECEx e Zona Europeia 2, barreiras de conduite ndo sédo
necessarias. Certifique-se de que todos os tampdes ou sobrepostas estejam corretamente apertados
durante a instalagido. Deve-se tomar cuidado para nao danificar nenhuma das superficies de vedagao do
gabinete. Os danos nas superficies de vedagao podem resultar em entrada de umidade, incéndio ou
explosao. Limpe a superficie com alcool isopropilico, se necessario. Inspecione as superficies de
acoplamento do compartimento da tampa e acionador em busca de sinais de danos ou contaminagéo.

Tabela 3-2. Conexodes elétricas da valvula da série GS.

Acionador com entradas de conduite:
Aterramento: Fornecido através de terminais de aterramento no compartimento
Alimentacdo de entrada: 90 a 150 ou 18 a 32 VCC dependendo do nimero do modelo
(tensdo medida nos terminais de entrada do acionador)
Rede CAN: Portas CAN CANOpen (2)
Entrada analdgica: Sinal de 4-20 mA (2 entradas)
Saida analdgica: Sinal de 4-20 mA (2 saidas)
Entrada discreta: Dissipacgao - pull-up interno (3 entradas)
Saida discreta: Lado baixo do coletor aberto (3 saidas)
Porta de servico
Ethernet: 10/100 Mbps RJ45

Instalacao da fiagcao

e  Conecte todos os fios conforme mostrado no(s) diagrama(s) de fiagao de controle para o tipo de
valvula GS apropriado (Figuras 3-7a-d e 3.8).

e  Aplique as terminagdes de carga de acordo.

e  Use a pratica geral para garantir que os cabos sejam verificados de ponto a ponto.

e  Os fios expostos além da blindagem devem ser os mais curtos possiveis, ndo excedendo 51 mm
(2 polegadas).

e O fio de terminacdo da blindagem (ou fio de drenagem) deve ser mantido o mais curto possivel, sem
exceder 51 mm (2 polegadas) e o diametro deve ser maximizado.

e Asinstalagdes com EMI (interferéncia eletromagnética) severa podem exigir precaug¢des adicionais
de blindagem. Entre em contato com a Woodward para obter mais informacoes.

A falta de protecéo pode produzir condigdes futuras dificeis de diagnosticar. E necessaria uma
blindagem adequada no momento da instalagéo para garantir o funcionamento satisfatério do produto.

Os tampdes de terminal de E/S utilizam uma conexao de parafuso com bucha de tenséo, aceitando
tamanhos de fio de 0,14 a 1,5 mm? (26 a 16 AWG). O tamanho recomendado do fio é de 0,5 a 1,3 mm?
(20 a 16 AWG), com uma ponteira de fio terminal. O torque de aperto recomendado para os terminais é
de 0,22 - 0,25 N'm (1,9 - 2,2 Ibf-in). O torque de aperto recomendado para os parafusos de
intertravamento é de 0,3 N-m (2,65 Ibf-in).

O bloco de terminais de entrada de alimentagédo TB1 na placa de alimentagao aceita tamanhos de fio de
até 6 mm? (10 AWG). O tamanho recomendado do fio € de 4 mm? (11 AWG), com uma ponteira de fio
terminal. O torque de aperto dos terminais é de 0,5 - 0,6 N-m (4,3 - 5,3 Ibf-in). Consulte a se¢édo abaixo
para obter detalhes sobre a fiagao e a seleg¢ao de bitola dos fios para comprimentos de cabos longos.

O torque necessario para o terminal de aterramento é de 1,7 Nm (15 Ibf-in).
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Figura 3-7a. Diagrama de fiag&o do sistema da série GS versao com conduite - Entrada de alimentagéo
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Figura 3-7c. Diagrama de fiagao do sistema da série GS versédo com conduite - CAN duplo
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Figura 3-7d. Diagrama de fiagéo do sistema da série GS versao com conduite - CAN simples
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Alivio da tensao da fiacao

Os pontos de amarracgéao e bragadeiras sdo fornecidos para prender a fiagao a parte superior da tampa
da placa de circuito. Isso ajuda a evitar que a tensao do fio seja transmitida para a conexao no bloco de
terminais e a evitar que a fiagdo descasque na tampa ser apertada e quando sob vibragdo. O ato de
deixar a fiagdo solta pode resultar em conexdes intermitentes e em condigbes de alarme ou
desligamento. Deve-se tomar cuidado para ndo empilhar a fiagdo de campo de modo a coloca-la sob
pressao quando a tampa do gabinete do acionador for reinstalada.

w L 4 -/

{SEE MANUAL)

i y co i - -~ S0 UNIT STATUS = )

L ¥, WOODWARD -
82a8-626_

173977

Figura 3-8. Exemplo de pontos de amarragao da fiacao

Requisitos de blindagem

O uso de cabos blindados trangados é exigido quando indicado pelo diagrama de fiagao de controle para
garantir a conformidade com a EMC. Termine a blindagem do cabo conforme indicado pelo diagrama de
fiagdo de controle usando as observacgdes de instalacao descritas abaixo.
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Requisitos de aterramento

O chassi do acionador da série GS deve ser aterrado usando uma tira ou cabo curto de baixa
impedancia (geralmente >12 AWG/4 mm? e <18”/46 cm de comprimento) conectado ao terminal de
aterramento de EMC designado ( 7). O isolamento verde/amarelo e o isolamento verde néo devem ser

usados para a conexao de aterramento de EMC. Além disso, o terminal PE ( @ ) deve ser conectado ao
aterramento PE, usando um tamanho de fio 212 AWG/4 mm? ou pelo menos tdo grande quanto os cabos
de entrada de alimentagao, para garantir a conformidade de seguranga. O isolamento verde/amarelo e o
isolamento verde ndo devem ser usados para a conexao de aterramento de EMC.

Requisitos da fonte de alimentacgao

Os dispositivos de protecao de sobrecorrente recomendados neste
manual servem para proteger contra falhas na fiagdo no acionador da
série GS que resultam em fluxo de corrente aumentado e, portanto,

Risco de incéndio 2aumento do aquecimento e a probabilidade de inicio e propagacéao de
incéndio.

O acionador de valvula da série GS foi projetado para aceitar entradas redundantes de fonte de
alimentagao. Essas entradas compartilham um terra comum e sao isoladas do terra do chassi. Esta opgao
permite a redundancia na fiagao, conexdes de terminal e fontes de energia, caso as fontes de energia
compartilhem um terra comum. O usuario recebe quatro terminais, dois terminais positivos e dois terminais
negativos.

Consulte a Tabela 3-3 para obter as informagdes necessarias sobre alimentacao e fusiveis.
Tabela 3-3. Requisitos de alimentagao de entrada da série GS

(-40 °C a +93 °C)

Faixa de tensao 90 VCC a 150 VCC 18 VCC a 32 VCC
Corrente de partida <30A, 10 ms <7 A, 80 ms
Corrente de entrada continua ' 0,7 A 2,75 A
Corrente de entrada transitéria ' 7,5A, 250 ms 8 A, 400 ms
Correr_mi de entrada nza 21A 84A
condicao de parada
Fusivel 10_ A 2§O V, fugl’\_/el lento, 10_ A 2§O V, fugl’\_/el lento,
Classificagéo I°t minima 500 A%s  Classificag&o I°t minima 500 A%s
Disjuntor 10 A, 250 V minimo 10 A, 250 V minimo
Observagoes:

' - Esses nimeros representam o consumo maximo possivel de corrente do acionador GS em
operagao normal.
2 - Definido pelos testes de classificagdo de conformidade exigidos.

Transientes de alta corrente de entrada podem ser consumidos durante o movimento rapido. As
recomendagdes acima incluem a natureza transiente do sistema de atuador eletricamente acionado.

O acionador da série GS ndo vem equipado com um interruptor de energia de entrada ou um disjuntor.
O dimensionamento correto da fonte de alimentacdo depende de fatores como o dimensionamento do
cabo, ambiente e os requisitos regulamentares locais. Recomenda-se que um interruptor de alimentacéo
de entrada de seguranga seja fornecido para a instalagdo e manutencao.

A fiagao de alimentagéo de entrada correta até o acionador da série GS é crucial para a operagdo. Um
disjuntor que atenda ao requerimento de fornecimento de energia pode ser usado para este propésito. A
Figura 3-9 ilustra a fiacdo de cabo de alimentagao correta e incorreta.
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O local do disjuntor deve ser adequado e facilmente acessivel, e
ACU I DADO precisa estar marcado como o dispositivo de desconexao do
equipamento.

CARREGADOR CARREGADOR
DA BATERIA DA BATERIA

MOTOR DE
ARRANQUE [

MOTOR DE
ARRANQUE

TiPICO TIPICO

—_— [ .
TROCA DE OLEO { LAMPADA TROCA DE OLEO { LAMPADA ¢

BATERIA BATERIA

K A AR S
/J7 —Q/‘O—/e— CONTROLE /J7

WOODWARD

77

CONTROLE
WOODWARD

CERTO ERRADO

UM SISTEMA DE ATERRAMENTO NEGATIVO E MOSTRADO. SE UM SISTEMA DE

A ATERRAMENTO POSITIVO FOR USADO, O COMUTADOR E FUSIVEL DEVEM ESTAR
LOCALIZADOS EM SERIE COM A BATERIA (-) E O TERMINAL (TB1-2, 4) NO CONTROLE
DA WOODWARD. O TERMINAL POSITIVO SE TORNA O TERRA DO CHASSI.

Figura 3-9. Recomendacao de fiagao de alimentagao do acionador da série GS

Tensao de alimentagao:
A tensao de alimentagao durante a operacao normal deve ser de 90 a 150 VCC para as versoes de
125 VCC, ou de 18 a 32 VCC para as versdes de 24 VCC, conforme medido pelo acionador da série GS.

Tabela 3-4. Tensao de alimentacao e aterramento

Entradas de fornecimento de energian.® 1: DCIN1+/DCIN1-
Entradas de fornecimento de energia n.° 2: DCIN2+ / DCIN2-

Queda de tensao para American Wire Gauge
Para auxiliar na selegédo do cabo, a Tabela 3-5 apresenta os valores de queda de tensao padrao do fio
em temperatura ambiente maxima.

Tabela 3-5. Queda de tensdo usando o American Wire Gauge (AWG)

Bitola do fio (AWG) Queda de tensao por metro Queda de tensao por pé
a 10 Aida e volta (V) a 10 Aida e volta (V)
8 0,053 0,016
10 0,085 0,026
12 0,134 0,041

Calculo da queda de tensdo usando o American Wire Gauge

Exemplo: Um fio de bitola 10 AWG tera uma queda de 0,026 V/it a 10 A em temperatura ambiente maxima.
Usar 100 ft entre o acionador e a fonte de alimentacdo resultaria em uma queda de tenséo de 100 x 0,026 =
2,6 V. E muito importante garantir que a tens&o no terminal de entrada do acionador esteja dentro da
especificagdo de entrada de alimentag¢édo do produto para alcangar o maximo desempenho.
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Queda de tensao de area do fio
Para auxiliar na seleg¢éo do cabo, a Tabela 3-6 apresenta os valores de queda de tensao de area do fio
padrao em temperatura ambiente maxima.

Tabela 3-6. Queda de tensdo usando a area de fio (mm?)

Bitola do fio (mm?) Queda de tensao por metro Queda de tensao por pé
a 10 Aida e volta (V) a 10 Aida e volta (V)
10 0,044 0,014
6 0,074 0,023
4 0,111 0,034

Exemplo de calculo de queda de tensao usando a area do fio
Um fio de 6 mm? tera uma queda de 0,074 V/m a 10 A em temperatura ambiente maxima. O uso de 50
metros entre o acionador e a fonte de alimentagéo resultaria em uma queda de tensao de 50 x 0,074 = 3,7 V.

E muito importante garantir que a tensdo no terminal de entrada do acionador esteja dentro da especificagcdo
de entrada de alimentag&o do produto para alcangar o maximo desempenho.

Uma orientacdo para queda de tensdo aceitavel é dimensionar o fio para <10% da tensdo nominal sob
condigdes transitorias maximas.

Recomendacgoes de fiagao de alimentacao dupla e simples:
O acionador da série GS é equipado com terminais de poténcia adequados para os niveis de tensdo e
corrente necessarios. Dois pinos positivos e dois pinos negativos sdo dimensionados para até 10 AWG.

As disposigdes para fontes de alimentagao redundantes separadas sao fornecidas por entradas duplas.
Cada entrada ¢ isolada por diodo do barramento de entrada principal. Se uma das fontes de alimentagao
falhar, o acionador da série GS continuara a operar normalmente usando a fonte de alimentagdo em
operacgao. A falha de uma das fontes de alimentagéo sera anunciada como um alarme.

Se uma unica fonte de alimentagao for usada para fornecer energia ao acionador da série GS, jumpers
devem ser usados para aplicar energia a ambos os conjuntos de terminais de poténcia de entrada. O
objetivo desses jumpers é garantir que a alimentagéo fornecida pela fonte seja distribuida igualmente
para as duas entradas do acionador. Isso minimiza a energia dissipada em cada um dos diodos de
entrada do acionador, reduzindo a carga de calor e melhorando a confiabilidade. Ao usar jumpers, insira
o cabo de entrada de alimentagéo positivo (+) da fonte de alimentagéo nas posi¢des 1 ou 3, e o cabo
negativo (-) nas posigdes 2 ou 4, conforme mostrado no painel esquerdo da Figura 3-10.

Em instalagdes onde fontes de alimentagado duplas separadas estdo conectadas ao acionador da série
GS, como mostrado no painel direito da Figura 3-10, os jumpers ndo devem ser usados.

+
Fonte de alimentacéo \

[ sumeers |

Figura 3-10. Exemplos de instalagdo de acionadores da série GS (fontes de alimentagdo simples/duplas)
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+
Fonte de alimentagéo | - i:
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Comunicacoes CAN

O uso do cabo de impedancia controlada (120 ohm) é recomendado
'MPORTANTE para uma operagao adequada do CANbus. Consulte as normas da
série ISO 11898 e as recomendac¢des CAN in Automation (CiA) para
obter mais informacgdes.

A valvula da série GS pode ser controlada via comunicagdo CAN. Ha dois modos possiveis de CAN:

1. O CANopen unico (com ou sem backup analégico):
Este modo usa a porta CAN 1 para comunicagéo digital. Opcionalmente, é possivel configurar (por
comunicagado CAN) uma entrada analégica como um sinal de backup. Por padrao, apenas a entrada
analdgica 1 € um sinal de backup (consulte a se¢édo de entrada analégica para saber como fazer interface
e configurar uma entrada analdgica).

2. CANopen Dual:
Este modo usa as portas CAN 1 e CAN 2. Se as duas portas estiverem funcionando corretamente, as
informacdes recebidas da porta CAN 1 s&o usadas. Se a comunicagao pela porta CAN 1 nao for mais
possivel (detectada ao atingir o tempo limite de comunicagéo), a porta CAN 2 é usada para comunicagao.

Selecao de ID de n6é CAN:

Ao usar comunicacées CANopen, é necessario definir um valor exclusivo para ID de né CAN para
garantir que o dispositivo apropriado responda aos comandos destinados a ele. A configuragao de ID de
nd € um valor definido pelo usuario no software usando a PC Service Tool. As alteragdes de
configuragdes configuragao de software relacionadas a ID de né exigem desligar e religar a energia para
que a alteragéo entre em vigor.

A taxa de transmissdo de comunicagdo CAN também pode ser configurada usando a PC Service Tool. A
tabela a seguir apresentard os comprimentos maximos de cabo recomendados para as varias taxas de
transmissdo. As diferencas na taxa de transmissdo e no comprimento do cabo afetam o numero de
unidades que podem ser colocadas em uma rede.

Tabela 3-7. Comprimentos de cabo recomendados para a comunicagdo CAN

Comprimento do Comprimento Comprimento | Comprimento de
Taxa de - )
e cabo trunk maximo do tronco de queda queda cumulativo
transmissao . . .
(cabo grosso) (cabo fino) max. max.
1 Mbps 30m 30m 1m 6m

500 kbps 100 m 100 m 6m 39m
250 kbps 250 m 100 m 6m 78 m
125 kbps 500 m 100 m 6m 156 m

Observacgao: as quedas de cabo devem ser mantidas o mais curtas possivel.
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Interface CAN 1/2

Controle do usuario

CAN HIGH N /f\ 4/9

IX
\
| Trans-
1203 | ! 3120 ceptor ﬁ %7
| I CAN c
| | RX
- ﬁ %7
C
Blindagem CAN

3/8
E—l Processador
/\/ C
16 |—

CAN LOW
CAN Comum

Figura 3-11. Diagrama de interface CAN
A Figura 3-11 mostra a estrutura da interface CAN. Consulte as Figuras 3-7c e 3-7d para

recomendagdes de fiagdo CAN dupla/simples no nivel do sistema.

Consulte a se¢ao Entrada analdgica abaixo para o diagrama de interface analdégica ao usar CAN com um
backup de entrada analdgica.

Recomenda-se que o controlador do sistema monitore

'MPORTANTE continuamente o feedback de posicao, seja por CAN ou saida
analégica. Com isso o usuario podera comparar a posicao real com
a posi¢ao comandada.

Cada extremidade do barramento CAN deve ter um resistor de terminacao de 120 Q. Se varias valvulas
estiverem conectadas ao mesmo barramento, um resistor de terminacao deve ser instalado na
extremidade de controle do barramento e na valvula mais distante do controle. Uma linha de entrada
com comprimento maximo de 3 ft (1 m) pode ser usada com um conector em T para instalar os resistores
de terminacgao de 120 O em cada extremidade do barramento. Para a versao do conduite da série GS, o
resistor de terminagéo pode ser instalado internamente.

Se a terminagao interna for usada, a desconexao da valvula da série
GS resultara na interrupgao da comunicacgao de todos os dispositivos
CAN narede, e ndo apenas na valvula da série GS. Se isso nao for
desejado, ndo use a terminagao interna; use a terminagao externa.
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Tabela 3-8. Conexdes da porta CAN

Conexodes da porta CAN n.° 1:

Versdes de conduite: Pino 4 (CAN1_High) e pino 3 (CAN1_Low) do bloco de terminais CAN
Pino 2 (CAN1_Com) do bloco de terminais CAN
Pino 1 (CAN1_Shid) do bloco de terminais CAN
Conexdes da porta CAN n.° 2:

Versao com conduite: Pino 9 (CAN2_High) e pino 8 (CAN2_Low) do bloco de terminais CAN

Pino 7 (CAN2_Com) do bloco de terminais CAN
Pino 6 (CAN2_Shid) do bloco de terminais CAN

Tabela 3-9. Especificagdes CAN

Padrdo de rede: CAN 2.0B, CANopen
Velocidade de rede: 125 kbps, 250 kbps, 500 kbps, 1 Mbps
500 VCA de outra porta CAN e as demais E/S, 1.500 VCA da poténcia
de entrada
Terminagao de rede: 120+10Q necessario em cada extremidade da linha tronco da rede.
** O resistor de terminacéo NAO esté integrado ao hardware.
Enderego CAN: Configuravel por software

Isolamento de rede:

Tabela 3-10. Requisitos de fiagao

Tipo de cabo necessario: Cabo de par trangcado blindado individualmente
Mantenha este e todos os outros cabos de sinal de nivel baixo separados dos cabos do motor e dos
cabos de alimentagao de entrada para evitar o acoplamento (ruido) desnecessario entre eles.
Comprimento maximo do cabo: Consulte a Tabela 3.7
Faixa de bitola do fio: 16-22 AWG (0,3 a 1,3 mm?)
Resisténcia CC: 17,5Q por 1.000 ft ou menos para comprimentos longos de
cabo tronco
Capacitancia do cabo: 11 pF/fta 1 kHz
Blindagem: Consulte as Figuras 3-7c, 3-7d e 3-11
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Tabela 3-11. Especificagdes recomendadas de cabo CAN

Belden YR58684, cabo a granel (N/P Woodward 2008-1512)

BLINDAGEM COM

CAPA BLINDAGEM J v
/ FOLHA DE ALUMINIO

TRANGCADA*

=== CANHIGH
N DADOS
jm==m CAN LOW

ATERRAMENTO DO DISPOSITIVO

Impedéncia:

120 Q £10% a 1 MHz

Resisténcia CC:

17,5 Q por 1.000 ft

Capacitancia do cabo:

11 pF/fta 1 kHz

Par de dados:

0,3 mm?/ 22 AWG, 7 fios, estanhado individualmente, isolamento FEP
(Par trangado AZUL, BRANCO)

Terra:

0,3 mm?/ 22 AWG, 7 fios, estanhado individualmente, isolamento FEP
(PRETO)

Fio de drenagem/blindagem:

0,3 mm?/ 22 AWG, 7 fios, estanhado individualmente

Blindagem: Folha 100% com malha externa 65%
Capa: Isolamento FEP, PRETO

Tipo de cabo: 1,5 par, trancado blindado

Diametro externo: 0,244 in

Raio de dobra: 2,5in

Temperatura:

-70°Ca+125°C

Cabo similar:

Belden 3106A (tem cores diferentes e especificacdes de temperatura
mais baixa)

Terminagoes e limitagoes da fiagao/blindagem CAN
As blindagens de fiagdo CAN devem ser terminadas em seus respectivos pinos CAN_Shld no acionador
da série GS e parte dos controles do usuario para fins de conformidade EMC.

Para um desempenho de comunicacéo robusto, o cabeamento CAN precisa minimizar a secéo de cabo
exposta e ndo blindada que ocorre em blocos de terminais ou conectores. O comprimento exposto da
fiacdo CAN deve ser limitado a menos de 3,8 cm / 1,5 in da extremidade da blindagem até o bloco de

terminais.

As blindagens CAN sao terminadas no chassi (TERRA) através de uma rede paralela de capacitores-
resistores. Isso foi projetado no acionador da série GS. No entanto, a blindagem também deve ser

terminada diretamente no chassi

(Terra) em um ponto da rede. No caso de equipamentos da Woodward, o aterramento direto deve estar
localizado na parte de controle do usuario, a medida que sai do gabinete de controle do usuario.

Como os links CAN do acionador sao galvanicamente isolados do nucleo digital do acionador da série
GS, os aterramentos CAN COM devem ser conectados ao aterramento dos controles do usuario.

Sempre use cabos blindados para melhorar a comunicagao em

'MPORTANTE ambientes industriais. A terminacao do fio deve expor o minimo de
cabo nao blindado possivel (menos de 3,8 cm/ 1,5 polegada).

IMPORTANTE

Recomenda-se que o controlador do sistema monitore
continuamente o feedback de posicao, seja por CAN ou saida
analégica. Com isso o usuario podera comparar a posi¢ao real com a
posi¢gdo comandada.

Woodward
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Entradas Analégicas

As entradas analdgicas no acionador da série GS sado entradas de 4 a 20 mA que podem ser usadas
como entrada de comando de posigédo. As configuragdes de redundancia para determinar qual entrada é
usada e se ela € o comando de posigéo primario ou secundario sdo configuradas usando a PC Service
Tool.

Entrada Analégica 1/2

— 7/10
éj] l, \l :I :l_l—» Conversor
v E_J ADC

N7
Ponto de ajuste do sistema de
controle de 4 a 20 mA
(primario 7+, 8-, secundario 10+/11-)

Processador]

s

Figura 3-12. Diagrama de interface de entrada analégica

A Figura 3-12 mostra a estrutura da interface da AIN. Consulte a Figura 3-7b para recomendacdes de
fiacdo de entrada analdgica no nivel do sistema.

Tabela 3-12. Conexdes de entrada analdgica

Conexodes da entrada analégica n.° 1:
Versdo com conduite: Pino 7 (AIN1 IN+) e pino 8 (AIN1 IN-) do bloco de terminais de
E/S analogica
Pino 9 (AIN1_Shld) do bloco de terminais de E/S analdgica
Conexodes da entrada analégica n.° 2:
Versado com conduite: Pino 10 (AIN2 IN+) e
pino 11 (AIN2 IN-) do bloco de terminais de E/S analdgica
Pino 12 (AIN2_Shld) do bloco de terminais de E/S analégica

Tabela 3-13. Especificagcdo de entrada analégica

Analdgica de 4-20 mA: O intervalo é de 0 a 25 mA
Impedancia de entrada: 200+20Q
Derivacdo de temperatura maxima: 200 ppm/°C
Precisédo calibrada: +0,025 mA (+0,1% da escala completa de 25 mA a 25 °C)
10,063 mA (+0,25% da escala completa de 25 mA, -40 °C a
110 °C)
Tens&do de modo comum: +100 V
Razéo de rejeicdo de modo comum: -70dB a 500 Hz
Isolamento: >1 MQ de cada terminal para digital comum
Isolamento: 1.500 VCA da poténcia de entrada
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Tabela 3-14. Requisitos de fiagao

Tipo de cabo necessario: Cabo de par trangado blindado individualmente

Mantenha este e todos os outros cabos de sinal de nivel baixo separados dos cabos do motor e dos
cabos de alimentacado de entrada para evitar o acoplamento (ruido) desnecessario entre eles.

Comprimento maximo do cabo:

100 m

Faixa de bitola do fio:

16-20 AWG (0,5 a 1,3 mm?)

Blindagem:

Consulte as Figuras 3-7b e 3-12

As entradas analégicas podem ser usadas como fonte de demanda de posi¢ao primaria/backup. As
entradas podem funcionar no modo simples ou redundante.

A entrada analdgica 1 também pode ser configurada como uma fonte de backup para o modo Entrada
digital CANOpen com reserva analdgica. Nesse caso, CAN1 é a entrada primaria e a Entrada analdgica
1 é a fonte de demanda de backup.

O controle do sistema de turbina também deve fornecer valores apropriados de Bit3 e Bit4 em “PDO1 -
Realtime Fast Message with Demand Selector and Command Bits” (PDO1 - Mensagem rapida em tempo
real com seletor de demanda e bits de comando) (consulte o Anexo A.5. para obter detalhes) para

habilitar o backup analdgico.

Siga a configuragao abaixo para configurar as entrada(s) analdgicas como fonte de demanda de posigao.

Configurar o seletor de demanda de posigao:

Modo de demanda

Configurar entradas analégicas:

Modo de entrada analégica

Seleciona a fonte de demanda de posi¢ao. As entradas analégicas
podem ser usadas como fonte de demanda de posi¢ao quando uma
das opcdes abaixo estiver selecionada:

Entrada analégica

Usara as entradas analdgicas como demanda de posigao (uma ou
duas em uma configuragédo redundante)

Entrada digital CANopen em CAN simples com modo de backup
analdgico.

Ativar/desativar sinal de entrada analégica. Para ativar a entrada
analégica, este campo precisa ser definido no modo de 4 a 20mA.

A entrada é convertida usando um contador linear onde:
“Configuragao de entrada max. (mA)” sera convertido para “Configuragéo de posicdo em entrada

max. (%)”

“Configuragao de entrada min. (mA)” sera convertido para “Configuragdo de posicdo em entrada

min. (%)’

Configuragao de entrada mA
min. analdgica

Contador de entrada de 4 a 20 mA. Este é o valor de entrada inferior
em mA que sera convertido para o valor de posig¢ao inferior.

Configuragao de entrada mA
max. analégica

Contador de entrada de 4 a 20 mA. Este € o valor de entrada mais
alto em mA que sera convertido para o valor de posi¢do mais alto.

Configuragéo de entrada de
posicdo em mA min.

Contador de entrada de 4 a 20 mA. Este é o valor de posi¢ao mais
baixo correspondente ao valor minimo de entrada em mA.

Configuragéo de entrada de
posicdo em mA max.

Contador de entrada de 4 a 20 mA. Este é o valor de posigdo mais
alto correspondente ao valor maximo de entrada em mA.

Configuragéo de diagnostico
de limite baixo

Configuragéo de diagndstico de limite baixo de entrada analdgica. Se
o valor de entrada estiver abaixo dessa configuragdo, um sinalizador
de erro sera definido.

Quando o valor voltar acima da configuragéo, o sinalizador de erro
nao sera mais definido e uma reinicializagao limpara esse
sinalizador.
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Configuragéo de diagnostico
de limite alto

Configuragéo de diagnostico de limite alto de entrada analégica. Se o
valor de entrada estiver acima dessa configuragéo, um sinalizador de
erro sera definido.

Quando o valor voltar abaixo da configuragéo, o sinalizador de erro
nao sera mais definido e uma reinicializagao limpara esse
sinalizador.

Uma reinicializagcao pode ser feita a partir de diferentes fontes,
incluindo a prépria entrada analdgica (se habilitada).

Configurar o gerenciador de redundéancia de entrada analégica:

Limite de alarme diferencial

Determina quando o alarme diferencial de rastreamento de posicao
deve ser relatado.

Se a diferenca entre a Entrada 1 e a Entrada 2 for maior ou igual ao
limite, entdo o diagndstico de alarme diferencial é definido.

Limite de desligamento
diferencial

Determina quando o desligamento diferencial de rastreamento de
posigéo deve ser relatado.

Se a diferenga entre a Entrada 1 e a Entrada 2 for maior ou igual ao
limite, o diagnéstico de desligamento diferencial sera definido.

O caélculo de diferenga de posigao de ajuste analdgico sera usado
quando definido no modo de falha de diferencial.

Calculo de redundancia de
entrada analégica

Determina como a posigao de ajuste analdgica é calculada.
Aplicavel apenas no modo Duplo.

Média - A posicao de ajuste analdgica é a média da Entrada 1 e
Entrada 2

Minimo - A posi¢ao de ajuste analdgica € o minimo da Entrada 1 e
Entrada 2

Maximo - A posicéo de ajuste analdgica é o maximo da Entrada 1 e
Entrada 2

Calculo de falha de diferencial
de redundancia de entrada
analégica

Determina como a posigao de ajuste analdgica é calculada no modo
de falha diferencial.

E aplicavel apenas no modo Duplo e somente quando o diagnéstico
de Desligamento Diferencial estiver ativo.

O alarme de Desligamento Diferencial é relatado quando a diferenga
entre as entradas € maior do que o limite configurado.

Média - A posicao de ajuste analdgica é a média da Entrada 1 e
Entrada 2

Minimo - A posicao de ajuste analdgica € o minimo da Entrada 1 e
Entrada 2

Maximo - A posicéo de ajuste analdgica é o maximo da Entrada 1 e
Entrada 2

Modo de redundéncia de
entrada analégica

Modo de redundancia.

O gerenciador de redundancia depende da configuragdo da entrada
analdgica.

As entradas usadas devem ser habilitadas (configuradas no modo
4-20mA), caso contrario, um erro sera relatado.

Modo duplo

A Entrada 1 e a Entrada 2 sdo usadas para calcular a posigao de
ajuste analdgica.

Modo unico

A entrada selecionada é atribuida a posicdo de ajuste analégica.
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Permite redefinir os sinalizadores de diagnéstico.

Usado em sistemas quando ndo ha outra maneira de executar a
reinicializacgao.

Quando as entradas sédo puxadas abaixo do limite minimo e depois
retornam para a faixa normal apds 1 segundo, uma reinicializagdo

Modo de reinicializagéo de sera acionada.

entrada analdgica Se o0 modo Duplo for usado, ambas as entradas devem ser puxadas
abaixo do limite minimo e, em seguida, restauradas de volta a faixa
normal.

No modo Simples, apenas a entrada selecionada deve ser puxada
abaixo do limite e restaurada de volta a faixa normal. A outra entrada
€ ignorada.

Saidas Analégicas

As saidas analogicas do acionador da série GS sao saidas de 4 a 20 mA que podem ser configuradas
para executar uma das muitas tarefas diferentes, como relatar a posig¢éo real ou a posi¢do de demanda.
A configuragao é feita por meio da PC Service Tool. Estas saidas sado projetadas apenas para fins de
monitoramento e diagnoéstico, e nao séo para qualquer tipo de feedback em circuito fechado. As saidas
sdo capazes de interagir com resisténcias de carga do instrumento de até 500Q.

Saida analoégica 1/2

+24VAO
~
VAR 1/4 |_ +24 VAO
| \I Processador
|
\ I}
— 2/5
Feedback do sistema de AO_GND DGND

controle de 4-20 mA (primario
1+/2--, secundario 4 +/5-)

Figura 3-13. Diagrama de interface de saida analdgica

A Figura 3-13 mostra a estrutura de interface da AOUT. Consulte a Figura 3-7b para recomendages de
fiacdo de saida analdgica no nivel do sistema.

Tabela 3-15. Conexdes de saida analdgica

Conexoes da saida analégica n.° 1:
Versédo com conduite: Pino 1 (AO1 OUT+) e Pino 2 (AO1 OUT-) do bloco de terminais de E/S
analdgica
Pino 3 (AO1_Shid) do bloco de terminais de E/S analdgica
Conexoes da saida analégica n.° 2:
Versédo com conduite: Pino 4 (AO2 OUT+) e Pino 5 (AO2 OUT-) do bloco de terminais de E/S
analdgica
Pino 6 (AO2_Shld) do bloco de terminais de E/S analdgica
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Tabela 3-16. Especificagbes de saida analdgica

Intervalo de saida: 0,1a25 mA
Intervalo de saida calibrada: 2a22mA
Escala de carga: 0 Q até 500 Q

Precisdo calibrada:

10,025 mA (x0,1% da escala completa de 25 mA a 25 °C)
10,125 mA (£0,5% da escala completa de 25 mA, -40 °C a
110 °C)

Derivagéo de temperatura maxima: 300 ppm/°C

Isolamento:

500 VCA de Digital Comum, 1500 VCA de alimentagéo de
entrada

Recomenda
'MPORTANTE continuamente o feedback de posicao, seja por CAN ou saida

analégica. Com isso o sistema de controle podera comparar a
posicao real com a posi¢gao comandada.

-se que o controlador do sistema monitore

Tabela 3-17. Requisitos de fiagdo de saida analégica

Tipo de cabo necessario: Cabo de par trangado blindado individualmente

Mantenha este e todos os outros cabos de sinal de nivel baixo separados dos cabos do motor e dos
cabos de alimentagao de entrada para evitar o acoplamento (ruido) desnecessario entre eles.

Comprimento maximo do cabo: 100 m

Faixa de bitola do fio: 16-20 AWG (0,5 a 1,3 mm?)

Blindagem: Consulte as Figuras 3-7b e 3-13

As saidas analdgicas podem ser usadas para fornecer feedback convertido de posigéo real, posi¢cdo de

ajuste ou corrente do motor.

Opcoes de configuragao de saida analégica:

Modo de saida analdgica

Desligado

Neste modo, a saida analdgica sera desligada, com uma saida de 0 mA.
Posicgao real

Este modo colocara a posigéo real (posigdo em tempo real da valvula) na
saida.

Eco de ponto de ajuste

Este modo colocara a posigao de ajuste (demanda de posi¢cdo em tempo
real para o controlador de posigao) na saida. Esta opgédo geralmente é
usada para testes do sistema.

Corrente do motor

Esta selecdo usara a corrente real. Esta é a corrente que o acionador esta
produzindo para controlar o motor. Esse sinal pode ser bastante ativo. A
corrente do controlador de posicao move-se continuamente para manter a
posicéo da valvula na posigdo de demanda. A corrente real € uma medida
do torque necessario para mover e controlar a valvula. Esse modo
costuma ser usado para testes ou resolugdo de problemas do sistema.

Os valores de conversio de

posicdo de saida analdgica sao aplicaveis aos modos ACTUAL

POSITION (posicao real) e ECHO SETPOINT (eco de ponto de ajuste):

Conversao de posicao
em corrente minima

Valor minimo de posigédo para conversao de posigao percentual para mA.

Conversao de posicao
em corrente maxima

Valor maximo de posi¢ao para conversao de posigao percentual para mA.

Contador de corrente
minima

O valor mais baixo em mA correspondente ao valor de entrada mais baixo
em percentual.
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Contador de corrente O valor mais alto em mA correspondente ao valor de posi¢cdo mais alto em
maxima percentual.

Valores de converséo de posigao de saida analdgica aplicaveis ao modo MOTOR CURRENT:

Conversao de corrente Valor minimo de corrente do motor para conversao de corrente do motor
do motor em corrente para mA

minima

Conversao de corrente Valor maximo de corrente do motor para conversao de corrente do motor
do motor em corrente para mA

maxima

Contador de corrente Valor minimo de saida analdgica para conversao de corrente do motor
minima para mA

Contador de corrente Valor maximo de saida analégica para conversao de corrente do motor
maxima para mA

Entradas discretas

Ha trés entradas discretas disponiveis. Elas sao projetadas como circuitos pull-down que criam um
estado de nivel Idgico configuravel quando um contato externo é fechado. Se o contato externo estiver
fechado, isso puxa o sinal de deteccao para baixo até o estado baixo. Se o contato estiver aberto, a fonte
interna +24VISO puxa o sinal de detecgéo para o estado alto. Com a PC Service Tool, o usuario pode
configurar essas entradas como ativa alta (aberta) ou ativa baixa (terra) dependendo da preferéncia de
fiacdo. Recomenda-se que as entradas discretas sejam configuradas com uma polaridade que permita a
deteccgao de fios rompidos. Um fio rompido se parecera com uma entrada aberta, portanto, a polaridade
deve ser definida onde a condigdo desejada do cliente é fechada. Isto é especialmente importante no
caso de uma entrada de desligamento. A alimentagéo externa ndo é necessaria para essas entradas,
pois o isolamento é fornecido internamente.

A entrada discreta n.° 3 é reservada para a fungéao de bloqueio de seguranga. Esta entrada nédo é
configuravel. Se o contato DI n.° 3 estiver aberto, a fungao de segurancga estara no estado de “bloqueio”
e a configuracdo da valvula ndo podera ser modificada, mas as informagdes do controlador ainda serédo
exibidas na Service Tool. Se o contato DI n.° 3 estiver fechado, a fungéo de seguranga estara no estado
“desativado” e a configuragao da valvula podera ser modificada com base nos controles de acesso do
usuario.

A versao com conduite do acionador fornece trés entradas e trés terminais de aterramento. Apenas uma
blindagem é fornecida, portanto, se usada, sera necessario passar todas as entradas em um Unico grupo
blindado.
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+24VISO Entradas discretas
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Figura 3-14. Diagrama de interface de entrada discreta

A Figura 3-14 mostra a estrutura de interface DIN. Consulte a Figura 3-7b para recomendagdes de fiagao
de entrada discreta no nivel do sistema.

Tabela 3-18. Conexoes de entrada discreta

Conexoes de entrada discreta n.° 1:

Versao com conduite: Pino 10 (DI 1) até DI GND (Pino 13-15) do bloco de terminais de E/S discreta
Conexoes de entrada discreta n.® 1:

Versao com conduite: Pino 11 (DI 2) até DI GND (Pino 13-15) do bloco de terminais de E/S discreta
Conexdes de entrada discreta n.° 3:

Versdo com conduite: Pino 12 (DI 3) até DI GND (Pino 13-15) do bloco de terminais de E/S discreta

Tabela 3-19. Especificagcao de entrada discreta

Limite alto de entrada: > 7 VCC
Limite baixo de entrada: <3 VCC
Histerese: >1VCC
Corrente de molhamento: 5 mA
Tipo de contato: Contato seco ou interruptor de drenagem/coletor aberto para terra
Isolamento: 500 VCA de Digital Comum, 1500 VCA de alimentag&o de entrada
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Tabela 3-20. Requisitos de fiagao

Tipo de fio recomendado: Cabo de par trangado blindado individualmente
Mantenha este e todos os outros cabos de sinal de nivel baixo separados dos cabos do motor e dos
cabos de alimentacao de entrada para evitar o acoplamento (ruido) desnecessario entre eles.
Comprimento maximo do cabo: 100 m
Faixa de bitola do fio: 16-20 AWG (0,5 a 1,3 mm?)

As entradas discretas 1 e 2 podem ser usadas para a funcionalidade de desligamento/reinicializagao.
A acédo de desligamento € acionada quando a entrada esta ativa (Verdadeiro). A acgéo de reinicializagao
€ acionada quando a entrada muda do nivel ativo (Verdadeiro) para inativo (Falso).

Opcoes de configuragao das entradas discretas 1 e 2:

Desabilitada:

As entradas discretas ndo acionaréo a a¢ao Desligar/Reinicializar.
Desligar/reinicializar as entradas 1 e 2:

A entrada discreta 1 permite as fungdes de desligamento e de
reinicializagao.

A entrada discreta 2 permite a fungao de reinicializagao.

A reinicializacdo é atrasada em 1 segundo.
Desligamento/reinicializagao rapida das entradas 1 e 2:

A entrada discreta 1 permite a fungao de desligamento e
reinicializagao.

A entrada discreta 2 permite a fungao de reinicializago.

A reinicializagéo é atrasada em 100 milissegundos.

Se esta opgao estiver definida como 0 (ndo marcada), a entrada
estara ativa (VERDADEIRO) quando a tensao no terminal de
entrada estiver acima do limite alto de entrada.

Acbes de entrada discreta

Polaridade da entrada discreta '
Se esta opgéo estiver definida como 1( marcada), a entrada
estara ativa (VERDADEIRO) quando a tensao no terminal de
entrada estiver abaixo do limite baixo de entrada.

1 As configuragbes de polaridade estdo alinhadas com outros produtos da linha DVP. A revisdo de
firmware DVPII1_00 e anteriores apresentam a opg¢ao de selecao de polaridade oposta. Se a atualizacao
do firmware for realizada em campo, essas configuragdes serado ajustadas automaticamente, portanto,
nenhuma entrada do usuario sera necessaria. A revisado do firmware pode ser identificada usando a Web
Service Tool, no campo Real-time Software Version (versdo de software em tempo real) na guia
Dashboard (painel).
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Saidas discretas

Ha trés saidas discretas para a versdo com conduite do acionador da série GS. Essas saidas podem ser
configuradas para reagir a todo ou qualquer Alarme/Desligamento no posicionador. As saidas também
podem ser configuradas como ativa ligada ou ativa desligada. Essas saidas s&o acionadores de
drenagem aberta do lado baixo que exigem uma alimentagao externa para energizar o relé ou carga

externa.

Carga deve
ser<0,5A

Fornecimento
externo 24 V

Saidas discretas 1/2/3

—— p3 j ?
2/5/8 2

E XFMR Pr r

} 1 |brvR ocessado

Figura 3-15. Diagrama de interface de saida discreta

A Figura 3-15 mostra a estrutura de interface da DOUT. Consulte a Figura 3-6b para recomendagdes de
fiacdo de saida discreta no nivel do sistema.

Tabela 3-21. Conexdes de saida discreta

Conexoes de saida discreta n.® 1:

Versdo com conduite:

Pino 1 (DOUT1+) ao Pino 2 (DOUT1-),

Pino 3 (DOUT1_SHLD) do bloco de terminais de E/S discreta

Conexoes de saida discreta n.° 2:

Versdo com conduite:

Pino 4 (DOUT2+) ao Pino 5 (DOUT2-),

Pino 6 (DOUT2_SHLD) do bloco de terminais de E/S discreta

Conexoes de saida discreta n.° 3:

Versdo com conduite:

Pino 7 (DOUT3+) ao Pino 8 (DOUTS3-),

Pino 9 (DOUT3 SHLD) do bloco de terminais de E/S discreta

Tabela 3-22. Especificagao de saida discreta

Topologia: Acionamento de drenagem aberta no lado baixo
Faixa de tenséo da fonte de 18-32V
alimentagao externa:
Corrente de carga maxima: 500 mA

Protecéo:

As saidas s&o protegidas contra curto-circuito

As saidas sao recuperaveis apos o curto-circuito ser removido

Tempo de resposta:

Menos de 2 ms

Tensao de saturagdo em estado
energizado:

Menos de 1V a 500 mA

Corrente de fuga em estado
desenergizado:

Menos de 10 yAa 32V

Isolamento:

500 VCA de Digital Comum, 1500 VCA de alimentacéo de entrada
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Tabela 3-23. Requisitos de fiagao

Tipo de fio recomendado: Cabo de par trangado blindado individualmente
Mantenha este e todos os outros cabos de sinal de nivel baixo separados dos cabos do motor e dos
cabos de alimentacao de entrada para evitar o acoplamento (ruido) desnecessario entre eles.
Comprimento maximo do cabo: 100 m
Faixa de bitola do fio: 16-20 AWG (0,5 a 1,3 mm?)
Blindagem: Consulte as Figuras 3-7b e 3-15

Queda de tensao para American Wire Gauge
Para auxiliar na selegédo do cabo, a tabela 3-24 apresenta os valores de queda de tensao padréao do fio
em temperatura ambiente maxima.

Tabela 3-24. Queda de tensao usando o American Wire Gauge (AWG)

Bitola do fio (AWG) Queda de tensao por metro Queda de tensao por pé
a 0,5 Aida e volta (V) a 0,5 Aida e volta (V)
16 0,017 0,0052
18 0,027 0,0082
20 0,043 0,0131

Calculo da queda de tensdo usando o American Wire Gauge

Exemplo: Um fio de bitola 20 AWG tera uma queda de 0,013 V/fta 0,5 A em temperatura ambiente maxima.
Usar 100 ft entre o acionador e a fonte de alimentacao resultaria em uma queda de tensao de 100 x 0,013 =
1,3 V.

Queda de tensao de area do fio
Para auxiliar na selegédo do cabo, a Tabela 3-25 apresenta os valores de queda de tensao de area do fio
padrao em temperatura ambiente maxima.

Tabela 3-25. Queda de tensdo usando a area de fio (mm?)

Bitola do fio (mm?) Queda de tensao por metro Queda de tensao por pé
a 0,5 Aida e volta (V) a 0,5 Aida e volta (V)
1,3 0,0171 0,0052
1,0 0,0222 0,0068
0,5 0,0444 0,0135

Exemplo de calculo de queda de tensao usando a area do fio
Um fio de 0,5 mm? tera uma queda de 0,044 V/m a 0,5 A em temperatura ambiente maxima. O uso de 50
metros entre o acionador e a fonte de alimentagéo resultaria em uma queda de tensdo de 50 x 0,044 =22 V.

E importante selecionar a bitola apropriada para o cabo de DOUT para atender as especificagdes do
sistema em comprimentos longos de cabo.
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As saidas discretas podem ser usadas para fornecer feedback sobre o status de alarme/desligamento da

unidade.

Opcoes de configuragao de saida discreta:

Modo de saida discreta

Desligado:

A saida discreta ndo é usada (desativada).

Ativo quando o diagnéstico é detectado:

Saida ativada quando qualquer uma das condi¢cbes descritas
abaixo é detectada.

Inativo quando o diagnéstico é detectado:

Saida desativada quando qualquer uma das condigdes descritas
abaixo é detectada

Interruptor de limite*:

A saida muda de estado com base no valor real da posicao

Alarme combinado de erro de
status da saida discreta

Esta opcéo é aplicavel para os modos Ativo/lnativo quando o
diagnéstico é detectado.

O estado de saida discreta é o status combinado de:

Alarme

Desligamento

Posicao de desligamento

Desligamento do sistema

Desligamento n&o externo

Limite de ativagdo do interruptor
de limite de saida *

O valor real de posi¢cao em que a saida discreta fara a transigao
do estado Desligado/Aberto para Ligado/Fechado quando o modo
de interruptor de limite for selecionado.

Limite de desligamento do
interruptor de limite de saida
discreta *

O valor real de posigcdo em que a saida discreta fara a transicao
do estado Ligado/Fechado para Desligado/Aberto quando o modo
de interruptor de limite for selecionado.

Estado invalido do interruptor de
limite da saida discreta *

Configuragéo da saida discreta quando o modo de interruptor de
limite estiver selecionado para determinar o estado de saida se o
valor da posigao real for invalido. Se a configuracao for 0, ela sera
definida como Desligado/Aberto. Se a configuragao for diferente
de 0, ela sera definida como Ligado/Fechado.

* Nem todas as versdes do produto oferecem a funcionalidade de interruptor de limite.
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Porta de servigo Ethernet

O acionador da série GS tem uma porta de comunicacgdo de servigco Ethernet para apoiar a operagao da
PC Service Tool. Esta ferramenta é essencial para a configuracéo, suporte de servigo e atualizagbes de
firmware. Os requisitos de fiagdo sao definidos abaixo.

Interface Ethernet

Cabo Ethernet L re—|
- »- B —— Com CPU

)
\

PC ou roteador

Figura 3-16. Diagrama de interface da porta de servigo Ethernet
Tabela 3-26. Conexdes da porta de servigo Ethernet
Versédo com conduite: Conector (RJ45) da ‘porta de servigo’ do médulo de CPU

Requisitos de fiagao:

e  Cabos com blindagem dupla (SSTP) sédo necessérios

e  Cabo Ethernet CAT-5

e  Comprimento maximo do cabo: 100 m

e Para cabos Ethernet longos onde circuitos de aterramento sdo uma preocupagao, a blindagem deve
ser capacitivamente acoplada em uma das extremidades.

A porta de servigo Ethernet RJ45 segue a convengao de pinagem EIA 568-B:
Tabela 3-27. Porta de servigo Ethernet

Pino 1 - TX+
Pino 2 - TX-
Pino 3 - RX+
1 Pino 4 - n&o utilizado

Pino 5 - nao utilizado
W Pino 6 - Rx-
Pino 7 - nao utilizado
Pino 8 - nao utilizado
BLINDAGEM = GND
(terra) do chassi
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Uma versao da valvula da série GS esta disponivel para permitir a organizagéo do sistema de controle
por meio de conectores circulares que séo integrados ao compartimento do acionador. A conexao pode
ser feita facilmente usando os cabos de sinal de alimentagdo, CAN e multifuncionais. As conexdes do

Versao de acionador com conectores circulares

gabinete concentrador ao sistema de controle do motor costumam ser implementadas por meio da fiagéo

de campo fornecida pelo usuario.

A fiagdo de campo das valvulas da série GS deve ser adequada para pelo menos 115 °C.

.

ENTRADA
ENERGIA

ENTRADA
ENERGIA

SERIES

MULTI-
FUNCAO

MULTI-
FUNGAO

 STATUS

~° DA UNIDADE

CAN DUPLO

CAN DUPLO

Figura 3-17. Acionador da série GS - Verséo de conector

o
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Tabela 3-28. Conexodes elétricas da valvula da série GS

Acionador com conectores:
Aterramento: Fornecido através de terminais de aterramento no compartimento
Alimentacgdo de entrada: 90-150 VCC medida na valvula da série GS
Rede CAN: Portas CAN CANOpen (2)
Entrada analdgica: Sinal de 4-20 mA (1 entrada)
Saida analdgica: Sinal de 4-20 mA (1 saida)
Entrada discreta: Dissipagao - pull-up interno (2 entradas)
Saida discreta: Coletor aberto lado baixo (1 saida)
Ethernet Porta de servigo de 10/100 Mbps

Instalagao da fiacao

Conecte todos os fios conforme mostrado no(s) diagrama(s) de fiagao de controle para o tipo de
valvula GS apropriado (Figuras 3-20a-d).

As terminagdes de carga devem ser aplicadas de acordo.

Use a pratica geral para garantir que os cabos sejam verificados de ponto a ponto.

Os fios expostos além da blindagem devem ser os mais curtos possiveis, ndo excedendo

2 polegadas (51 mm).

O fio de terminagéo da blindagem (ou fio de drenagem) deve ser mantido o mais curto possivel, sem
exceder 2 polegadas (51 mm) e o didmetro deve ser maximizado.

As instalagées com EMI (interferéncia eletromagnética) severa podem exigir precaugdes adicionais
de blindagem. Entre em contato com a Woodward para obter mais informacgoes.

A falta de protecéo pode produzir condigdes futuras dificeis de diagnosticar. E necessaria uma
blindagem adequada no momento da instalagéo para garantir o funcionamento satisfatério do produto.
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Conjuntos de cabos - Informagoes gerais

Os conjuntos de cabos projetados pela Woodward sao resistentes a agua e 6leo sintético do tipo MIL-
23699, com classificagdo de respingos, e estdo em conformidade com os requisitos de baixa fumaga de
acordo com a norma NFPA 262 (UL 910). A construgéo dos conjuntos de cabos evita a migragao de gas
e vapor. As caracteristicas gerais desses cabos estdo listadas a seguir:

Tabela 3-29. Especificagbes gerais do cabo de alimentagéo

Classificagao do cabo:

CLASSIFICACAO 600V UL TC

12 AWG, minimo de 19 fios, condutores de cobre estanhados

Fios: individualmente, isolamento FEP

Terra: _12 AWG ml'nimo_ de 19 fios, condutores de cobre estanhados
individualmente, isolamento FEP (VERDE)

Blindagem: Tranga externa de ago inoxidavel, terminada em fio jumper 16 AWG

Capa: Isolamento FEP, PRETO

Didmetro externo: 0,500 in

Raio de dobra min.: 5in

Temperatura de operagao: -40°Ca +125°C

Temperatura maxima da +150 °C

superficie do cabo:

Tabela 3-30. Numeros de peca de cabo de alimentagéo para pedido

N/P Woodward Comprimento do cabo

5450-2205.10 10 ft
5450-2205.20 20 ft
5450-2205.30 30 ft
5450-2205.40 40 ft
5450-2205.50 50 ft
5450-2205.60 60 ft
5450-2205.70 70 ft
5450-2205.80 80 ft
5450-2205.90 90 ft
5450-2205.100 100 ft

O conjunto de cabos CAN consiste em cabos tronco, jumper, cabos de entrada simples e duplos, bem
como terminadores CAN-T e CAN.

Woodward
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Tabela 3-31. Especificagédo geral do cabo CAN

Classificagao do cabo:

CLASSIFICACAO 300V UL PLTC

Impedancia:

120 Q £10% a 1 MHz

Resisténcia CC:

10,5 Q por 1.000 ft

Capacitancia do cabo:

12 pF/fta 1 kHz

Par de dados:

20 AWG, 19 fios, estanhado individualmente, isolamento FEP
(Par trangado AZUL, BRANCO)

Terra: 20 AWG, 19 fios, estanhado individualmente, isolamento FEP (PRETO)
F'.o de drel?ageml 20 AWG, 19 fios, estanhado individualmente

blindagem:

Blindagem: Tranga externa de ago inoxidavel, terminada em fio jumper 16 AWG
Capa: Isolamento FEP, PRETO

Diametro externo:

CAN simples 0,310 polegada
CAN duplo 0,360 polegada (altura) X 0,670 polegada (largura)

Raio de dobra min.:

2,1in

Temperatura de operagao:

-40°Ca+125°C

Temperatura maxima da

superficie do cabo:

+150 °C

Tabela 3-32. Numeros de pecga de cabo de entrada CAN para pedido

Cabo de entrada CAN simples

Cabo de entrada CAN duplo

N/P Woodward Comprimento do cabo N/P Woodward Comprimento do cabo
5450-2251.2 2 ft 5450-2252.2 2 ft
5450-2251.3 3 ft 5450-2252.3 3ft
5450-2251.4 4 ft 5450-2252.4 4 ft
5450-2251.5 5 ft 5450-2252.5 5 ft
5450-2251.10 10 ft 5450-2252.10 10 ft
5450-2251.15 15 ft 5450-2252.15 15 ft
5450-2251.20 20 ft 5450-2252.20 20 ft

Tabela 3-33. Numeros de pecga de cabo jumper CAN para pedido

N/P Woodward Comprimento do cabo
5450-2201.2 2 ft
5450-2201.3 3ft
5450-2201.4 4 ft
5450-2201.5 5 ft
5450-2201.10 10 ft
5450-2201.15 15 ft
5450-2201.20 20 ft
5450-2201.30 30 ft
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Tabela 3-34. Numeros de peca de cabo tronco CAN para pedido

Cabo tronco CAN - Fémea

N/P Woodward Comprimento do cabo
5450-2203.10 10 ft
5450-2203.20 20 ft
5450-2203.30 30 ft
5450-2203.40 40 ft
5450-2203.50 50 ft
5450-2203.60 60 ft
5450-2203.70 70 ft
5450-2203.80 80 ft
5450-2203.90 90 ft
5450-2203.100 100 ft

Tabela 3-35. Numeros de pega CAN-T e terminadores para pedido

N/P Woodward Descrigcao
1635-2739 CAN, “T” DE REDE, M12, BARRAMENTO M/F, entrada F
1635-2740 CAN, TERMINADORES DE REDE, MACHO 120 Q

As conexodes de entrada e saida dos sinais analégicos e discretos, além da conectividade com a porta de
servigco Ethernet, estdo disponiveis através do cabo multifuncional.

Tabela 3-36. Especificagao geral do cabo multifuncional

Classificagao do cabo: CLASSIFICACAO 300V UL PLTC
Pares Ethernet: CAT5e 24 AWG, 2 pares de acordo com ANSI/TIA/EIA-568
Pares de dados de E/S: 20 AWG, 19 fios, estanhado individualmente

Fio de drenagem/blindagem (geral): 20 AWG, 19 fios, estanhado individualmente
Trancga externa de ago inoxidavel, terminada em fio jumper

Blindagem: 16 AWG

Capa: Isolamento FEP, PRETO
Didmetro externo: 0,500 in

Raio de dobra min.: 5 polegadas
Temperatura de operagao: -40°Ca+125°C
Temperatura maxima da superficie +150 °C

do cabo:

Tabela 3-37. Numeros de peca de cabo multifuncional para pedido

N/P Woodward Comprimento do cabo
5450-2250.10 10 ft
5450-2250.20 20 ft
5450-2250.30 30 ft
5450-2250.40 40 ft
5450-2250.50 50 ft
5450-2250.60 60 ft
5450-2250.70 70 ft
5450-2250.80 80 ft
5450-2250.90 90 ft
5450-2250.100 100 ft
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Instalagao dos conectores do painel frontal
Siga as instrugdes abaixo para garantir que os conectores do painel frontal sejam corretamente encaixados.

O cabo multifuncional deve ser instalado primeiro, seguido do cabo CAN e, finalmente, do cabo de alimentagéo.

Conectores de sinal E/S e CAN

Instale os cabos com conectores MIL rosqueados de acordo com a Figura 3-18. Aperte manualmente por
completo (cerca de 10 voltas completas) os dois conectores no acionador integrado. Conectores soltos
ou mal rosqueados podem levar a conexdes elétricas de baixa qualidade e prejudicar a classificagéo IP
listada na sec¢ao de especificagoes.

INCORRETO

FAIXA VERMELHA DEVE SER COBERTA
QUANDO TOTALMENTE ACOPLADO

Figura 3-18. Conectores de sinal E/S e CAN

Conector da fonte de alimentagdo

Instale os cabos com conector MIL rosqueado de acordo com a Figura 3-19. Aperte manualmente por
completo (cerca de 10 voltas completas). Conectores soltos ou mal rosqueados podem levar a conexdes
elétricas de baixa qualidade e prejudicar a classificagao IP listada na segao de especificagdes.

Pode ser necessario usar uma ferramenta para apertar o conector
nas ultimas 2-3 voltas. Nao ultrapasse a faixa azul.
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CORRETO INCORRETO

Figura 3-19. Conector da fonte de alimentacao
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Figura 3-20b. Diagrama de fiagéo do sistema com versao de conector da série GS - E/S
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Figura 3-20c. Diagrama de fiagéo do sistema de vers&o de conector da série GS - CAN duplo
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Figura 3-20d. Diagrama de fiagdo do sistema de verséo de conector da série GS - CAN simples
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Requisitos de blindagem

O uso de cabos blindados trangados € exigido quando indicado pelo diagrama de fiagao de controle para
garantir a conformidade com a EMC. A blindagem do cabo pode ser terminada conforme indicado pelo
diagrama de fiagao de controle usando as observagdes de instalagdo descritas abaixo.

Requisitos de aterramento

O chassi do acionador da série GS deve ser aterrado usando uma tira ou cabo curto de baixa
impedancia (geralmente >12 AWG/4 mm? e <18”/46 cm de comprimento) conectado ao terminal de
aterramento de EMC designado ( #). O isolamento verde/amarelo e o isolamento verde nio devem ser

usados para a conexao de aterramento de EMC. Além disso, o terminal PE ( @ ) deve ser conectado ao
aterramento PE, usando um tamanho de fio 212 AWG/4 mm? ou pelo menos tdo grande quanto os cabos
de entrada de alimentagdo, para garantir a conformidade de seguranca. O isolamento verde/amarelo e o
isolamento verde ndao devem ser usados para a conexao de aterramento de EMC.

Requisitos da fonte de alimentagao
Os dispositivos de protecao de sobrecorrente recomendados neste
manual servem para proteger contra falhas na fiagdo no acionador da
série GS que pode resultar em fluxo de corrente aumentado e,

Risco de incéndio Portanto, aumento do aquecimento e a probabilidade de inicio e
propagacao de incéndio.

O acionador de valvula da série GS foi projetado para aceitar entradas redundantes de fonte de
alimentacao. Essas entradas compartilham um terra comum e s&o isoladas do terra do chassi. Esta opgao
permite a redundancia na fiagdo, conexdes de terminal e fontes de energia, caso as fontes de energia
compartilhem um terra comum. O usuario recebe quatro terminais, dois terminais positivos e dois negativos
no conector do painel frontal ou cabos de alimentagao ao usar um cabo de alimentagao projetado pela
Woodward.

Consulte a Tabela 3-38 para obter as informagdes necessarias sobre alimentagao e fusiveis.
Tabela 3-38. Requisitos de alimentagao de entrada da série GS

(-40 °C a +93 °C)

Faixa de tensao 90 VCC a 150 VCC 18 VCC a 32 VCC
Corrente de partida <30 A, 10 ms <7 A, 80 ms
Corrente continua de 07A 275A
entrada
Corrente de entrada 7.5 A, 250 ms 8 A, 400 ms
transitéria

Corrente de entrada na

. 2 21A 84 A
condicdo de parada
Fusivel 10_ A 25~0 V, fu§|'\_/el lento, 10. A 2§0 V, fu§|'\_/el lento,
Classificacéo I’t minima 500 A%s  Classificagéo I’t minima 500 A%s
Disjuntor 10 A, 250 V minimo 10 A, 250 V minimo
Observacgoes:

' - Esses numeros representam o consumo maximo possivel de corrente do acionador GS em
operagao normal.
2 - Definido pelos testes de classificagdo de conformidade exigidos.
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Transientes de alta corrente de entrada podem ser consumidos durante o movimento rapido. As
recomendagdes acima incluem a natureza transiente do sistema de atuador eletricamente acionado.

O acionador da série GS ndo vem equipado com um interruptor de energia de entrada ou um disjuntor.
O dimensionamento correto da fonte de alimentagao depende de fatores como o dimensionamento do
cabo, ambiente e os requisitos regulamentares locais. Recomenda-se que um interruptor de alimentacao
de entrada de seguranga seja fornecido para a instalagdo e manutencao.

A fiagao de alimentagao de entrada correta até o acionador da série GS é crucial para a operagdo. Um
disjuntor que atenda ao requerimento de fornecimento de energia pode ser usado para este propésito.
A Figura 3-21 ilustra a fiagdo de cabo de alimentagao correta e incorreta.

O local do disjuntor deve ser adequado e facilmente acessivel, e precisa
A CU I DA DO estar marcado como o dispositivo de desconexao do equipamento.

CARREGADOR
DA BATERIA

CARREGADOR
DA BATERIA

—
MOTOR DE ARRANQUE
[ ———)

MOTOR DE ARRANQUE
[

TiPICO TiPICO

TROCA DE OLEO |—{ LAMPADA

TROCA DE OLEO —| LAMPADA ¢

BATERIA
77 - o]

k- + f
OO ~ CONTROLE
WOODWARD
CERTO ERRADO / @

UM SISTEMA DE ATERRAMENTO NEGATIVO E MOSTRADO. SE UM SISTEMA DE
ATERRAMENTO POSITIVO FOR USADO, O COMUTADOR E FUSIVEL DEVEM ESTAR
LOCALIZADOS EM SERIE COM A BATERIA (-) E O TERMINAL (TB1-2, 4) NO CONTROLE
DA WOODWARD. O TERMINAL POSITIVO SE TORNA O TERRA DO CHASSI.

BATERIA

/77

CONTROLE
WOODWARD

Figura 3-21. Recomendacgao de fiagao de alimentacao do acionador da série GS

Tensé&o de alimentacéo:

A tensao de alimentagao durante a operagao normal deve ser de 90 a 150 VCC para as versdes de

125 VCC, ou de 18 a 32 VCC para as versdes de 24 VCC, conforme medido pelo acionador da série GS.
Tabela 3-39. Pinagem do conector de alimentag¢do de entrada

MS3452LS18-11P

Entradas de fornecimento

de energia n.° 1: PWR1(+) Pino B/ PWR1(-) Pino A
Entradaslde foorr.1e0|mento PWR2(+) Pino C / PWR2(-) Pino D
de energia n.° 2;

Aterramento de seguranga: PINOE

Tabela 3-40. Cores do fio do cabo de alimentagao

Rétulo Cor Funcéao

PWR1+ VERMELHO Cabo da entrada de alimentagéo 1 (+)

PWR1- PRETO Cabo da entrada de alimentagéo 1 (-)

PWR2+ MARROM Cabo da entrada de alimentagéo 2 (+)

PWR2- CINZA Cabo da entrada de alimentagéo 2 (-)

SAFETY GROUND VERDE Aterramento de seguranga

OUTER BRAID - Fio de drenagem com trancado externo (blindagem)
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Queda de tensédo para American Wire Gauge
Para auxiliar na seleg¢éo do cabo, a tabela 3-41 apresenta os valores de queda de tensdo padrdo do fio
em temperatura ambiente maxima.

Tabela 3-41. Queda de tensao usando o American Wire Gauge (AWG)

Bitola do fio (AWG) Queda de tensao por metro Queda de tensao por pé
a10 Aida e volta (V) a 10 Aida e volta (V)
8 0,053 0,016
10 0,085 0,026
12 0,134 0,041

Calculo da queda de tensdo usando o American Wire Gauge

Exemplo: um fio de bitola 10 AWG tera uma queda de 0,026 V/ft a 10 A em temperatura ambiente maxima.
Usar 100 ft entre o acionador e a fonte de alimentagdo resultaria em uma queda de tenséo de 100 x 0,026 =
2,6 V. E muito importante garantir que a tens&o no terminal de entrada do acionador esteja dentro da
especificagao de entrada de alimentag¢ao do produto para alcangar o maximo desempenho.

Queda de tensdo de area do fio
Para auxiliar na selegédo do cabo, a Tabela 3-42 apresenta os valores de queda de tensao de area do fio
padrao em temperatura ambiente maxima.

Tabela 3-42. Queda de tensdo usando a area de fio (mm?)

Bitola do fio (mm?) Queda de tensao por metro Queda de tensao por pé
a 10 Aida e volta (V) a 10 Aida e volta (V)
10 0,044 0,014
6 0,074 0,023
4 0,111 0,034

Exemplo de calculo de queda de tensdo usando a area do fio
Um fio de 6 mm? tera uma queda de 0,074 V/m a 10 A em temperatura ambiente maxima. O uso de 50
metros entre o acionador e a fonte de alimentagéo resultaria em uma queda de tensao de 50 x 0,074 = 3,7 V.

E muito importante garantir que a tensdo no terminal de entrada do acionador esteja dentro da especificagéo
de entrada de alimentagao do produto para alcangar o maximo desempenho.

Um guia de queda de tensao permitida € dimensionar o fio para <10% da tensdo nominal sob condigbes
transitorias maximas.

O cabo de entrada de alimentagao fornecido pela Woodward para a
versao de conector do acionador é feito de fios 12 AWG. A queda de
tensao total é a soma das quedas de tensdo no cabo de alimentacgao e

no cabo de extensao. Certifique-se de que a bitola de fio do cabo de
extensao esteja selecionada para atender aos requisitos da faixa de
tensao da entrada de alimentagao.

Woodward 73



Released

Manual 35136 Série GS

Recomendacgbes de fiagao de alimentagdo dupla e simples:
O acionador da série GS é equipado com terminais de poténcia adequados para os niveis de tensdo e
corrente necessarios.

As disposigdes para fontes de alimentagao redundantes separadas sao fornecidas por entradas duplas.
Cada entrada ¢ isolada por diodo do barramento de entrada principal. Se uma das fontes de alimentagao
falhar, o acionador da série GS continuara a operar normalmente usando a fonte de alimentagdo em
operacgao. A falha de uma das fontes de alimentagéo sera anunciada como um alarme.

Se uma unica fonte de alimentacao for usada para fornecer energia ao acionador da série GS, conecte
os dois fios positivos (PWR1+ e PWR2+) ao fio positivo da fonte de alimentag&o e os dois fios negativos
(PWR1- e PWR2-) ao fio negativo da fonte de alimentagdo no gabinete concentrador, conforme mostrado
no painel esquerdo da Figura 3-22.

O objetivo deste arranjo de fiagdo é garantir que a alimentacao fornecida pela fonte seja distribuida
igualmente para as duas entradas do acionador. Isso minimiza a energia dissipada em cada um dos
diodos de entrada do acionador, reduzindo a carga de calor e melhorando a confiabilidade.

Em instalagdes onde fontes de alimentagédo duplas separadas sao conectadas ao acionador da série GS,

conforme mostrado no painel direito da Figura 3-22, esse arranjo de conexao nao deve ser usado, e
cada entrada de alimentacéo deve ser conectada apenas a fonte designada.

Gabinete concentrador Gabinete concentrador

] N
+ \T] »l + + >t
Fontede | _ _1 o Fontede ~_ _1 .
alimentagdo ] - alimentagao | - T
L 1
5—5&* Barramento Barramento
de tensao de tensao

- " :
interno Fonte de k 3—”— interno
L T - , ]

alimentagdo
J

Figura 3-22. Exemplos de instalagdo de acionadores da série GS (fontes de alimentagao simples/duplas)
Comunicagoes CAN
O uso do cabo de impedancia controlada (120 ohm) é recomendado
'MPORTANTE para uma operagao adequada do CANbus. Consulte as normas da

série ISO 11898 e as recomendacdes CAN in Automation (CiA) para
obter mais informacgdes.

A valvula da série GS pode ser controlada via comunicagao CAN. Ha dois modos possiveis de CAN:

3. O CANopen unico (com ou sem backup analégico):
Este modo usa a porta CAN 1 para comunicagéo digital. Opcionalmente, é possivel configurar (por
comunicagado CAN) uma entrada analégica como um sinal de backup. Por padrao, apenas a entrada
analdgica 1 € um sinal de backup (consulte a se¢édo de entrada analégica para saber como fazer interface
e configurar uma entrada analdgica).

4. CANopen Dual:
Este modo usa as portas CAN 1 e CAN 2. Se as duas portas estiverem funcionando corretamente, as
informacdes recebidas da porta CAN 1 s&o usadas. Se a comunicagao pela porta CAN 1 nao for mais
possivel (detectada ao atingir o tempo limite de comunicagéo), a porta CAN 2 é usada para comunicagao.
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Selecgéo de ID de n6 CAN:

Ao usar comunicacées CANopen, é necessario definir um valor exclusivo para ID de né CAN para
garantir que o dispositivo apropriado responda aos comandos destinados a ele. A configuragao de ID de
nd € um valor definido pelo usuario no software usando a PC Service Tool. As alteragdes de
configuragdes configuragao de software relacionadas a ID de né exigem desligar e religar a energia para
que a alteragéo entre em vigor.

A taxa de transmissdo de comunicagdo CAN também pode ser configurada usando a PC Service Tool. A
tabela a seguir apresentard os comprimentos maximos de cabo recomendados para as varias taxas de
transmissdo. As diferencas na taxa de transmissdo e no comprimento do cabo afetam o numero de
unidades que podem ser colocadas em uma rede.

Tabela 3-43. Comprimentos de cabo recomendados para a comunicacdo CAN

Comprimento do Comprimento Comprimento  Comprimento de
Taxa de - )
e cabo trunk maximo do tronco de queda queda cumulativo
transmissao . - .
(cabo grosso) (cabo fino) max. max.
1 Mbps 30m 30m 1m 6m

500 kbps 100 m 100 m 6m 39m
250 kbps 250 m 100 m 6m 78 m
125 kbps 500 m 100 m 6m 156 m

Observacgao: as quedas de cabo devem ser mantidas o mais curtas possivel.

Interface CAN 1/2

Controle do usuario

CAN HIGH 7X 7 5/9

\ \
! !
\ [ Tran-
120 ! | ! 120 sceptor
| vl CAN | . °
[ |
CAN LOW / | + 6/10 ﬁ
] o — g
CAN Comum
\ \ c

Blindagem CAN

NS =1
_,\_J;V_”L

/—\/

Figura 3-23. Diagrama de interface CAN

Processador

A Figura 3-23 mostra a estrutura de interface CAN. Consulte as Figuras 3-20c e 3-20d para
recomendacodes de fiagdo CAN simples/duplo no nivel do sistema.

Consulte a segdo Entrada analdgica abaixo para o diagrama de interface analdgica ao usar o CAN com
um backup de entrada analdgica.

Recomenda-se que o controlador do sistema monitore continuamente
’MPORTANTE o feedback de posigao, seja por CAN ou saida analégica. Com isso o

usuario podera comparar a posigao real com a posigao comandada.
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Cada extremidade do barramento CAN deve ter um resistor de terminacao de 120 Q. Se varias valvulas
estiverem conectadas ao mesmo barramento, um resistor de terminacao deve ser instalado na
extremidade de controle do barramento e na valvula mais distante do controle. Uma linha de entrada
com comprimento maximo de 3 ft (1 m) pode ser usada com um conector em T para instalar os resistores
de terminacao de 120 Q em cada extremidade do barramento.

Tabela 3-44. Conexdes de porta CAN simples/duplo

M83723/83G1610N Conexdes da porta CAN n.° 1:

Pino 5 (CAN1_High) e Pino 6 (CAN1_Low) do conector frontal CAN
Pino 1 (CAN1_Com) do conector frontal CAN
Pino 4 (CAN1_Shld) do conector frontal CAN

Conexodes da porta CAN n.° 2:

Pino 9 (CAN2_High) e Pino 10 (CAN2_Low) do conector frontal CAN
Pino 2 (CAN2_Com) do conector frontal CAN
Pino 3 (CAN2_Shld) do conector frontal CAN

Tabela 3-45. Cores dos fios do cabo tronco CAN

Roétulo Cor Funcgéo

CAN HIGH BRANCO CAN alta

CAN LOW AZUL CAN baixa

GROUND PRETO CAN comum

SHIELD - Blindagem de sinal

OUTER BRAID - Fio de drenagem com trancado externo

Tabela 3-46. Especificagdes CAN

Padrédo de rede: CAN 2.0B, CANopen
Velocidade de rede: 125 kbps, 250 kbps, 500 kbps, 1 Mbps
500 VCA de outra porta CAN e as demais E/S, 1.500 VCA da
poténcia de entrada
Terminagao de rede: 120+10Q necessario em cada extremidade da linha tronco da rede.
** O resistor de terminagdo NAO esta integrado ao hardware.
Endereco CAN: Configuravel por software

Isolamento de rede:

Tabela 3-47. Requisitos de fiagao

Tipo de fio necessario: Cabo de par trangado blindado individualmente
Mantenha este e todos os outros cabos de sinal de nivel baixo separados dos cabos do motor e dos
cabos de alimentacado de entrada para evitar o acoplamento (ruido) desnecessario entre eles.
Comprimento maximo do cabo: Consulte a Tabela 3.34
Faixa de bitola do fio: 16-22 AWG (0,3 a 1,3 mm?)
Resisténcia CC: 17,5Q por 1.000 ft ou menos para comprimentos longos de
cabo tronco
Capacitancia do cabo: 11 pF/fta 1 kHz
Blindagem: Consulte as Figuras 3-20c, 3-20d e 3-23
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Tabela 3-48. Especificagdes de cabo CAN

Belden YR58684, cabo a granel (N/P Woodward 2008-1512)

CAPA BLINDAGEM
TRANGADA*

BLINDAGEM COM
/FOLHA DE ALUMINIO

g === CANHIGH
e DADOS

ATERRAMENTO DO
DISPOSITIVO

Impedéncia:

120 Q +10% a 1 MHz

Resisténcia CC:

17,5 Q por 1.000 ft

Capacitancia do cabo:

11 pF/fta 1 kHz

Par de dados:

0,3 mm?/ 22 AWG, 7 fios, estanhado individualmente, isolamento FEP
(Par trancado AZUL, BRANCO)

Terra:

0,3 mm?/ 22 AWG, 7 fios, estanhado individualmente, isolamento FEP
(PRETO)

Fio de drenagem/

0,3 mm?/ 22 AWG, 7 fios, estanhado individualmente

blindagem:

Blindagem: Folha de aluminio 100% com trangado externo 65%
Capa: Isolamento FEP, PRETO

Tipo de cabo: 1,5 par, trangado blindado

Diametro externo: 0,244 in

Raio de dobra: 2,5in

Temperatura:

-70°Ca+125°C

Cabo similar:

Belden 3106A (tem cores diferentes e especificagdes de temperatura
mais baixa)

Terminacgées e limitagées da fiagao/blindagem CAN
As blindagens de fiagdo CAN devem ser terminadas em seus respectivos pinos CAN_Shid no acionador
da série GS e parte dos controles do usuario para fins de conformidade EMC.

Para um desempenho de comunicagao robusto, o cabeamento CAN precisa minimizar a segéo de cabo
exposta e nao blindada que ocorre em blocos de terminais ou conectores. O comprimento exposto da fiagao
CAN deve ser limitado a menos de 3,8 cm/ 1,5 in da extremidade da blindagem até o bloco de terminais.

As blindagens CAN sao terminadas no chassi (TERRA) através de uma rede paralela de capacitores-
resistores. Isso foi projetado no acionador da série GS. No entanto, a blindagem também deve ser
terminada diretamente no chassi

(Terra) em um ponto da rede. No caso de equipamentos da Woodward, o aterramento direto deve estar
localizado na parte de controle do usuario, a medida que sai do gabinete de controle do usuario.

Como os links CAN do acionador sao galvanicamente isolados do nucleo digital do acionador da série
GS, os aterramentos CAN COM devem ser conectados ao aterramento dos controles do usuario.

Sempre use cabos blindados para melhorar a comunicagao em
'MPORTANTE ambientes industriais. A terminagao do fio deve expor o minimo de

cabo nao blindado possivel (menos de 3,8 cm/ 1,5 polegada).

Recomenda-se que o controlador do sistema monitore

'MPORTANTE continuamente o feedback de posicao, seja por CAN ou saida
analégica. Com isso o usuario podera comparar a posi¢ao real com a
posi¢cdo comandada.
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Entrada analégica

A entrada analégica no acionador da série GS € uma entrada de 4 a 20 mA que pode ser usada como
entrada de comando de posigéo. A configuragdo da entrada e determinagao se € o comando de posigao
primario ou secundario é feita através da PC Service Tool.

Entrada analégica 1
-\ 21
7 \ é
[ l’ | Conversor
/ ADC
N 22
Ponto de ajuste do
sistema de controle
de4a20mA
(21+,22-)
Iljl Processador

|

Figura 3-24. Diagrama de interface de entrada analégica

A Figura 3-24 mostra a estrutura da interface da AIN. Consulte a Figura 3-20b para recomendagdes de
fiacdo de entrada analdgica no nivel do sistema.

Tabela 3-49. Conexdes de entrada analdgica

M83723/83G1624N Conexdes da entrada analégica n.° 1:

Pino 21 (AIN1 IN+) e Pino 22 (AIN1 IN-) do conector frontal multifuncional
Pino 10 (AIN1 Shid) do conector frontal multifuncional

Conexdes da entrada analégica n.° 2: Nao disponivel

Tabela 3-50. Cores do fio de entrada analdgica (cabo multifuncional)

Rétulo Cor Funcgao

AIN+ PRETO Sinal de entrada analdgica

AIN- PRETO/BRANCO Retorno do sinal da entrada analégica
AIN SHLD - Blindagem de entrada analodgica
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Tabela 3-51. Especificagéo de entrada analdgica

Analdgica de 4-20 mA: O intervalo é de 0 a 25 mA

Impedancia de entrada: 200+ 20Q

Derivagao de temperatura maxima: 200 ppm/°C

Preciséo calibrada: 10,025 mA (£0,1% da escala completa de 25 mA a 25 °C)
10,063 mA (£0,25% da escala completa de 25 mA, -40 °C a
110 °C)

Tens&do de modo comum: +100 V

Razao de rejeicdo de modo comum: -70 dB a 500 Hz

Isolamento: >1 MQ de cada terminal para digital comum

Isolamento: 1500 V CA da poténcia de entrada

Tabela 3-52. Requisitos de fiagao

Tipo de fio recomendado: Cabo de par trangado blindado individualmente
Mantenha este e todos os outros cabos de sinal de nivel baixo separados dos cabos do motor e dos
cabos de alimentagado de entrada para evitar o acoplamento (ruido) desnecessario entre eles.

Comprimento maximo do cabo: 100 m
Faixa de bitola do fio: 16-20 AWG (0,5 a 1,3 mm?)
Blindagem: Consulte as Figuras 3-20b e 3-24

A entrada analdgica 1 pode ser usada como fonte de demanda de posigéo primaria.

A entrada analdgica 1 também pode ser configurada como uma fonte de backup para o modo Entrada
digital CANOpen com reserva analdgica. Nesse caso, CAN1 é a entrada primaria e a Entrada analégica
1 é a fonte de demanda de backup.

O controlador do sistema também deve fornecer valores apropriados de Bit3 e Bit4 em “PDO1 - Realtime
Fast Message with Demand Selector and Command Bits” (PDO1 - Mensagem rapida em tempo real com
seletor de demanda e bits de comando) (consulte o Anexo A.5. para obter detalhes) para habilitar o
backup analdgico.

Siga a configuragao abaixo para configurar a entrada analégica como fonte de demanda de posigéo.
Configurar o seletor de demanda de posigao:
Seleciona a fonte de demanda de posicdo. A entrada analdgica pode
ser usada como fonte quando uma das opgodes abaixo é selecionada:
Entrada analégica

Modo de demanda Usara a entrada analégica como a demanda de posicéo

Entrada digital CANopen em CAN simples com modo de backup
analdgico.

Configurar a entrada analégica:

Ativar/desativar o sinal da entrada analégica. Para ativar a entrada

Modo de entrada analdgica analdgica, este campo precisa ser definido no modo de 4 a 20mA.

A entrada é convertida usando um contador linear onde:

“Configuracao de entrada méax. (mA)” sera convertido para “Configuracéo de posi¢cdo em entrada max.
(%)H

“Configuracao de entrada min. (mA)” sera convertido para “Configuragéo de posicao em entrada min.
(%)

Configuragéo de entrada mA  Contador de entrada de 4 a 20 mA. Este é o valor de entrada inferior
min. analdgica em mA que sera convertido para o valor de posigao inferior.
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Configuragéo de entrada mA
max. analdgica

Contador de entrada de 4 a 20 mA. Este é o valor de entrada mais
alto em mA que sera convertido para o valor de posigdo mais alto.

Configuragéo de entrada de
posicdo em mA min.

Contador de entrada de 4 a 20 mA. Este é o valor de posigdo mais
baixo correspondente ao valor minimo de entrada em mA.

Configuragéo de entrada de
posicdo em mA max.

Contador de entrada de 4 a 20 mA. Este é o valor de posigdo mais
alto correspondente ao valor maximo de entrada em mA.

Configuragéo de diagndstico
de limite baixo

Configuragao de diagndstico de limite baixo de entrada analdgica. Se
o valor de entrada estiver abaixo dessa configuragcao, um sinalizador

de erro sera definido.

Quando o valor retornar acima da configuragao, o sinalizador de erro

ndo serd mais definido e uma reinicializacao limpara esse sinalizador.

Configuragéo de diagndstico
de limite alto

Configuragao de diagndstico de limite alto de entrada analégica. Se o
valor de entrada estiver acima dessa configuragédo, um sinalizador de
erro sera definido.

Quando o valor voltar abaixo da configuracao, o sinalizador de erro
nao sera mais definido e uma reinicializacao limpara esse sinalizador.

Uma reinicializacao pode ser feita a partir de diferentes fontes,
incluindo a proépria entrada analdgica (se habilitada).
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Saida analégica

A saida analdgica do acionador da série GS € uma saida de 4 a 20 mA que pode gerar resisténcias de
carga de até 500Q. Esta saida pode ser configurada para executar uma das muitas tarefas diferentes,
como relatar a posicao real, comandar a posi¢cao de ponto de ajuste. Esta saida é projetada apenas para
fins de monitoramento e diagnostico, e ndo é para qualquer tipo de feedback em circuito fechado. A
configuracao é feita por meio da PC Service Tool.

Saida analdgica 1

+24 VAO

4

Processador

T
!

I |
\ /

Feedback do sistema
de controle de
4-20 mA

T

AO_GND DGND

g

AO_GND

Figura 3-25. Diagrama de interface de saida analégica

A Figura 3-25 mostra a estrutura de interface da AOUT. Consulte a Figura 3-20b para recomendacgoes de
fiacdo de saida analdgica no nivel do sistema.

Tabela 3-53. Conexdes de saida analdgica

M83723/83G1624N Conexoes da saida analégica n.° 1:

Pino 24 (AOUT1+) e Pino 23 (AOUT1-) do conector dianteiro multifuncional
Pino 11 (AOUT1 Shid) do conector frontal multifuncional

Conexoes da saida analégica n.° 2: Nao disponivel

Tabela 3-54. Cores do fio de saida analdgica (cabo multifuncional)

Rétulo Cor Funcgao

AO+ VERMELHO Sinal de saida analdgica

AO- VERMELHO/BRANCO Retorno do sinal de saida analégica
BLINDAGEM AO - Blindagem da saida analdgica
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Tabela 3-55. Especificagbes de saida analdgica

Intervalo de saida: 0,1a25mA

Intervalo de saida calibrada: 2a22mA

Escala de carga: 0 Q até 500 Q

Preciséo calibrada: 10,025 mA (£0,1% da escala completa de 25 mA a 25 °C)
10,125 mA (20,5% da escala completa de 25 mA, -40 °C a
110 °C)

Derivagao de temperatura maxima: 300 ppm/°C

Isolamento: 500 VCA de Digital Comum, 1.500 VCA de alimentagao de
entrada

Recomenda-se que o controlador do sistema monitore

'MPORTANTE continuamente o feedback de posicao, seja por CAN ou saida
analégica. Com isso o usuario podera comparar a posi¢ao real com a
posi¢cdao comandada.

Tabela 3-56. Requisitos de fiagao

Tipo de fio recomendado: Cabo de par trangado blindado individualmente
Mantenha este e todos os outros cabos de sinal de nivel baixo separados dos cabos do motor e dos
cabos de alimentagado de entrada para evitar o acoplamento (ruido) desnecessario entre eles.
Comprimento maximo do cabo: 100 m
Faixa de bitola do fio: 16-20 AWG (0,5 a 1,3 mm?)
Blindagem: Consulte as Figuras 3-20b e 3-25

A saida analdgica pode ser usada para fornecer feedback convertido de posigao real, posigao de ajuste
ou corrente do motor.

Opc¢oes de configuragao de saida analégica:

Desligado:

Neste modo, a saida analdgica sera desligada, com uma saida de

0 mA.

Posicao real

Este modo colocara a posicéo real (posicdo em tempo real da valvula)

na saida.

Eco de ponto de ajuste

Este modo colocara a posigao de ajuste (demanda de posi¢cdo em
Modo de saida analdgica tempo real para o controlador de posigéo) na saida. Esta opgao

geralmente é usada para testes do sistema.

Corrente do motor

Esta selecdo usara a corrente real. Esta é a corrente que o acionador

esta colocando no motor. Este sinal tera muito movimento. A corrente

do controlador de posicdo move-se continuamente para manter a

posicdo da valvula constante na posicao exigida. Esta opgao

geralmente é usada para testes do sistema. A corrente real € uma

medida do torque necessario para mover e controlar a valvula.
Valores de conversao de posigao de saida analdgica aplicaveis aos modos ACTUAL POSITION
(posicao real) e ECHO SETPOINT (eco de ponto de ajuste):

Conversao de posicédo em Valor minimo de posi¢ao para conversao de posigao percentual
corrente minima para mA.
Conversao de posicédo em Valor maximo de posi¢ao para conversao de posigao percentual
corrente maxima para mA.
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O valor mais baixo em mA correspondente ao valor de entrada mais
baixo em percentual.

O valor mais alto em mA correspondente ao valor de posi¢cdo mais
alto em percentual.

Valores de converséo de posigao de saida analdgica aplicaveis ao modo MOTOR CURRENT:

Contador de corrente minima

Contador de corrente maxima

Converséao de corrente do Valor minimo de corrente do motor para conversao de corrente do
motor em corrente minima motor para mA
Converséao de corrente do Valor maximo de corrente do motor para conversao de corrente do
motor em corrente maxima motor para mA

Valor minimo de saida analdgica para conversao de corrente do
motor para mA
Valor maximo de saida analdgica para conversao de corrente do
motor para mA

Contador de corrente minima

Contador de corrente maxima

Entradas discretas

Héa duas entradas discretas disponiveis para versdes de conector do acionador. Elas sao projetadas
como circuitos pull-down que criam uma condig¢édo de nivel l6gico configuravel quando um contato
externo é fechado. Se o contato externo estiver fechado, isso puxa o sinal de detecg¢ao para baixo até o
estado baixo. Se o contato estiver aberto, a fonte interna +24VISO puxa o sinal de detecc¢ao para o
estado alto. Com a PC Service Tool, o usuario pode configurar essas entradas como ativa alta (aberta)
ou ativa baixa (terra) dependendo da preferéncia de fiacdo. Recomenda-se que as entradas discretas
sejam configuradas com uma polaridade que permita a detecgéo de fios rompidos. Um fio rompido se
parecera com uma entrada aberta, portanto, a polaridade deve ser definida onde a condigdo desejada do
cliente é fechada. Isto é especialmente importante no caso de uma entrada de desligamento. A
alimentagao externa ndo € necessaria para essas entradas, pois o isolamento é fornecido internamente.

A entrada discreta n.° 3 é reservada para a fungéao de bloqueio de seguran¢a. Esta entrada nédo é
configuravel. Se o contato DI n.° 3 estiver aberto, a fungdo de seguranca estara no estado de “bloqueio”
e a configuracdo da valvula ndo podera ser modificada, mas as informagdes do controlador ainda serédo
exibidas na Service Tool. Se o contato DI n.° 3 estiver fechado, a fungéo de seguranga estara no estado
“desativado” e a configuragédo da valvula podera ser modificada com base nos controles de acesso do
usuario.

A versao com conector fornece duas entradas e dois terminais de aterramento. Apenas uma blindagem é
fornecida em ambos os casos, portanto, se usada, sera necessario passar todas as entradas em um
unico grupo blindado.
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Figura 3-26. Diagrama de interface de entrada discreta

A Figura 3-26 mostra a estrutura de interface DIN. Consulte a Figura 3-20b para recomendacgdes de
fiacdo de entrada discreta no nivel do sistema.

Tabela 3-57. Conexoes de entrada discreta

M83723/83G1624N

Conexoes de entrada discreta n.° 1:

Pino 19 (DIN1+) e Pino 20 (DIN1-) do conector frontal multifuncional
Pino 9 (DIN Shlid) do conector frontal multifuncional

Conexodes de entrada discreta n.° 2: Nao disponivel

Conexoes de entrada discreta n.° 3 (bloqueio de seguranca):

Tabela 3-58. Cores de fio de entrada discreta (cabo multifuncional)

Pino 18 (DIN3+) e Pino 8 (DIN3-) do conector frontal multifuncional
Pino 9 (DIN Shlid) do conector frontal multifuncional

Rétulo Cor Funcgao
DIN1+ PRETO Sinal da entrada discreta n.° 1
DIN1- PRETO/BRANCO Retorno da entrada discreta n.° 1
DIN3+ VERMELHO Sinal da entrada discreta n.° 3 (bloqueio de seguranga)
DIN3- VERMELHO/BRANCO Retorno da entrada discreta n.° 3 (bloqueio de segurancga)
DIN SHLD - Blindagem da entrada discreta
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Tabela 3-59. Especificagcao de entrada discreta

Limite alto de entrada: >7 VCC
Limite baixo de entrada: <3 VCC
Histerese: >1VCC
Corrente de molhamento: 5 mA
Tipo de contato: Contato seco ou interruptor de drenagem/coletor aberto para terra
Isolamento: 500 VCA de Digital Comum, 1500 VCA de alimentag¢ao de entrada

Tabela 3-60. Requisitos de fiagao

Tipo de fio recomendado: Cabo de par trangado blindado individualmente
Mantenha este e todos os outros cabos de sinal de nivel baixo separados dos cabos do motor e dos
cabos de alimentagao de entrada para evitar o acoplamento (ruido) desnecessario entre eles.
Comprimento maximo do cabo: 100 m
Faixa de bitola do fio: 16-20 AWG (0,5 a 1,3 mm?)

A entrada discreta 1 pode ser usada para a funcionalidade de desligamento/reinicializag&o.
A acao de desligamento é acionada quando a entrada esta ativa (Verdadeiro). A agao de reinicializagéao
€ acionada quando a entrada muda do nivel ativo (Verdadeiro) para inativo (Falso).

Opcoes de configuragao de entradas discretas 1:

Desabilitada:

As entradas discretas ndo acionarao a agao Desligar/Reinicializar.
Desligar/reinicializar as entradas 1 e 2:

A entrada discreta 1 permite as fungdes de desligamento e de
reinicializagao.

A reinicializagéo é atrasada em 1 segundo.
Desligamento/reinicializagao rapida das entradas 1 e 2:

A entrada discreta 1 permite a fungao de desligamento e
reinicializagao.

A reinicializacéo ¢é atrasada em 100 milissegundos.

Se esta opcéo estiver definida como 0 (ndo marcada), a entrada
estara ativa (VERDADEIRO) quando a tensédo no terminal de
entrada estiver acima do limite alto de entrada.

Acbes de entrada discreta

Polaridade da entrada discreta’
Se esta opgao estiver definida como 1( marcada), a entrada estara
ativa (VERDADEIRO) quando a tensao no terminal de entrada
estiver abaixo do limite baixo de entrada.

1 As configuragdes de polaridade est&o alinhadas com outros produtos da linha DVP. A revis&o de
firmware DVPII1_00 e anteriores apresentam a opgao de seleg¢éo de polaridade oposta. Se uma
atualizagao de firmware for realizada em campo, essas configuragdes serdo ajustadas automaticamente
e nenhuma entrada do usuario sera necessaria. A revisao do firmware pode ser identificada usando a
Web Service Tool, no campo Real-time Software Version (versao de software em tempo real) na guia
Dashboard (painel).
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Saida discreta

Ha uma saida discreta para a versdo com conector do acionador da série GS. Esta saida pode ser
configurada para reagir a todo ou qualquer Alarme/Desligamento no posicionador. A saida também pode
ser configurada como ativa e ligada ou ativa e desligada. A saida discreta € um acionador de drenagem
aberta do lado baixo que exige uma alimentagao externa para energizar o relé ou carga externa.

Carga deve ‘ :
ser<0,5 A Saida discreta 1

Fornecimento +5V
externo 23 V Il— 5\| I
| AM e
+ 13 2 - 'ﬁ’
T 2 XFMR Processador
= . 3f £ |DoRWR
L
< 1) M

Figura 3-27. Diagrama de interface de saida discreta

A Figura 3-27 mostra a estrutura de interface da DOUT. Consulte a Figura 3-20b para recomendagdes
de fiacdo de saida discreta no nivel do sistema.

Tabela 3-61. Conexdes de saida discreta

M83723/83G1624N Conexoes de saida discreta n.° 1:

Pino 14 (DOUT1+) e Pino 13 (DOUT1-) do conector frontal multifuncional
Pino 4 (DOUT Shid) do conector frontal multifuncional

Conexodes de saida discreta n.° 2: Nao disponivel

Conexodes de saida discreta n.° 3: Nao disponivel

Tabela 3-62. Cores de fio de saida discreta (cabo multifuncional)

Roétulo Cor Funcao

DO+ AZUL Sinal da saida discreta

DO- AZUL/BRANCO Retorno de sinal da saida discreta
DO SHLD - Blindagem da saida discreta
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Tabela 3-63. Especificagao de saida discreta

Topologia: Acionamento de drenagem aberta no lado baixo
Faixa de tensdo da fonte de 18-32V
alimentagao externa:
Corrente de carga maxima: 500 mA

Protecao:

As saidas s&o protegidas contra curto-circuito

As saidas sao recuperaveis apos o curto-circuito ser removido

Tempo de resposta:

Menos de 2 ms

Tensao de saturacdo em estado
energizado:

Menos de 1V a 500 mA

Corrente de fuga em estado
desenergizado:

Menos de 10 pJAa 32V

Isolamento:

500 VCA de Digital Comum, 1.500 VCA de alimentagéo de entrada

Tabela 3-64. Requisitos de fiacao

Tipo de fio recomendado: Cabo de par trancado blindado individualmente

Mantenha este e todos os outros cabos de sinal de nivel baixo separados dos cabos do motor e dos
cabos de alimentacado de entrada para evitar o acoplamento (ruido) desnecessario entre eles.

Comprimento maximo do cabo:

100 m

Faixa de bitola do fio:

16-20 AWG (0,5 a 1,3 mm?).

Considere usar uma bitola mais pesada para passagens longas de
cabos em niveis de corrente mais altos. Consulte as tabelas de
selegao abaixo.

Blindagem:

Consulte as Figuras 3-20b e 3-27

Queda de tensao para American Wire Gauge
Para auxiliar na selegédo do cabo, a tabela 3-65 apresenta os valores de queda de tensao padrao do fio

em temperatura ambiente maxima.

Tabela 3-65. Queda de tensao usando o American Wire Gauge (AWG)

Bitola do fio (AWG)

Queda de tensao por pé
a 0,5 Aida e volta (V)

Queda de tensao por metro
a 0,5 Aida e volta (V)

16 0,017 0,0052
18 0,027 0,0082
20 0,043 0,0131

Calculo da queda de tensdo usando o American Wire Gauge
Exemplo: um fio de bitola 20 AWG tera uma queda de 0,013 V/ft a 0,5 A em temperatura ambiente maxima.

Usar 100 ft entre o acionador e a fonte de alimentacdo resultaria em uma queda de tenséo de 100 x 0,013 =

1,3 V.

Queda de tensao de area do fio
Para auxiliar na selegao do cabo, a tabela 3-66 apresenta os valores de queda de tensao de area do fio
padrdao em temperatura ambiente maxima.

Tabela 3-66. Queda de tenséo usando a area de fio (mm?)

Bitola do fio (mm?)

Queda de tensao por pé
a 0,5 Aida e volta (V)

Queda de tensao por metro
a 0,5 Aida e volta (V)

1,3 0,0171 0,0052
1,0 0,0222 0,0068
0,5 0,0444 0,0135
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Exemplo de calculo de queda de tensao usando a area do fio
Um fio de 0,5 mm? tera uma queda de 0,044 V/m a 0,5 A em temperatura ambiente maxima. O uso de 50
metros entre o acionador e a fonte de alimentagéo resultaria em uma queda de tensao de 50 x 0,044 =22 V.

E importante selecionar a bitola apropriada para o cabo de DOUT para atender as especificacdes do sistema
para comprimentos longos de cabo.

As linhas DOUT dentro dos cabos multifuncionais fornecidos pela
Woodward para a versao com conector do acionador sao feitas de
fios 20 AWG. A queda de tensao total é a soma das quedas de tensao
no cabo multifuncional e no cabo de extensao. Certifique-se de que a
bitola de fio do cabo de extensao selecionada atenda as

especificagdes do sistema.
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A saida discreta pode ser usada para fornecer feedback sobre o status de alarme/desligamento da

unidade.

Opcoes de configuragao de saida discreta:

Modo de saida discreta

Desligado:

A saida discreta ndo é usada (desativada).

Ativo quando o diagnéstico é detectado:

Saida ativada quando qualquer uma das condi¢cbes descritas
abaixo é detectada.

Inativo quando o diagnéstico é detectado:

Saida desativada quando qualquer uma das condigdes descritas
abaixo é detectada

Interruptor de limite*:

A saida muda de estado com base no valor real da posicao

Alarme combinado de erro de
status da saida discreta

Esta opcéo é aplicavel para os modos Ativo/lnativo quando o
diagnéstico é detectado.

O estado de saida discreta é o status combinado de:

Alarme

Desligamento

Posicao de desligamento

Desligamento do sistema

Desligamento n&o externo

Limite de ativagdo do interruptor
de limite de saida *

O valor real de posi¢cao em que a saida discreta fara a transigao
do estado Desligado/Aberto para Ligado/Fechado quando o modo
de interruptor de limite for selecionado.

Limite de desligamento do
interruptor de limite de saida
discreta *

O valor real de posigcdo em que a saida discreta fara a transicao
do estado Ligado/Fechado para Desligado/Aberto quando o modo
de interruptor de limite for selecionado.

Estado invalido do interruptor de
limite da saida discreta *

Configuragéo da saida discreta quando o modo de interruptor de
limite estiver selecionado para determinar o estado de saida se o
valor da posigao real for invalido. Se a configuracao for 0, ela sera
definida como Desligado/Aberto. Se a configuragao for diferente
de 0, ela sera definida como Ligado/Fechado.

* Nem todas as versdes do produto oferecem a funcionalidade de interruptor de limite.

Woodward

89



Released

Manual 35136 Série GS
Porta de servigo Ethernet

O acionador da série GS tem uma porta de comunicacgao de servigo Ethernet necessaria para
configuragao do produto, suporte de servigo e atualizagdes de firmware. Os requisitos de fiagdo sao
definidos abaixo.

Interface Ethernet

Cabo 16 me—]
Cabo Ethernet . multifuncional 5 |em—]
-« p| S ¥«

23 7 Com CPU
ES=1

5 o

Q@ 6 %

PC ou roteador <] P

Figura 3-28. Diagrama de interface da porta de servico Ethernet
Tabela 3-67. Conexdes da porta de servigo Ethernet

M83723/83G1624N

Conexoes Ethernet:

Pino 16 (TX+) e Pino 5 (TX-) do conector frontal multifuncional
Pino 17 (RX+) e Pino 7 (RX-) do conector frontal multifuncional
Pino 6 (ETH Shid) = Aterramento do chassi do conector frontal multifuncional

Tabela 3-68. Cores do fio Ethernet (cabo multifuncional)

Roétulo Cor Fungao

RX+ VERDE/BRANCO Ethernet RX+

RX- VERDE Ethernet RX-

TX+ LARANJA/BRANCO Ethernet TX+

TX- LARANJA Ethernet TX-

SHLD - Blindagem Ethernet

Requisitos de fiagao:

e  Cabos com blindagem dupla (SSTP) sdo necessérios

e  Cabo Ethernet CAT-5

e  Comprimento maximo do cabo: 100 m

e Para cabos Ethernet longos onde circuitos de aterramento sdo uma preocupagao, a blindagem deve
ser capacitivamente acoplada em uma das extremidades.

As linhas Ethernet no cabo multifuncional ndo sao terminadas em
plugue compativel com EIA 568-B (RJ45). O usuario final é
responsavel por providenciar os meios adequados de

terminar/estender as linhas Ethernet.
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Capitulo 4.

Descricao da operagao
|

Modos operacionais

A valvula pode estar em quatro modos operacionais:
e Em execugédo

e Desligamento

e Posicao de desligamento

e Desligamento do sistema

Em execugao:
Neste modo, a valvula esta operando normalmente e esta no controle da posigao.

Desligamento:
Neste modo, a valvula ainda esta no controle da posicdo, mas houve uma situagédo que forgou o
desligamento da valvula. A posicao sera definida como zero %.

Ha diferentes situagdes que forgcardo o desligamento da valvula. Consulte a solugéo de problemas para
obter mais detalhes.

Posicao de desligamento:
Se a valvula estiver no modo de posicéo de desligamento, o acionador deixara de modular a energia do
atuador, e a mola de retorno equipada na valvula a conduzira para a posi¢ao fechada.

Desligamento do sistema:
Se a valvula estiver no modo de desligamento do sistema, o acionador deixara de modular a energia do
atuador, e a mola de retorno equipada na valvula a conduzira para a posi¢ao fechada.

Consulte a solugao de problemas para obter mais detalhes sobre as diferentes situagdes que colocarao
a valvula nos diferentes modos.

Controle de posicao:
Quando em controle de posi¢ao, um ponto de ajuste € definido com base na demanda de fontes
externas.

Status da unidade

O status geral da unidade pode ser visualizado através do indicador de status da unidade (consulte as
Figuras 3-8 e 3-17). O indicador consiste em um LED vermelho e um LED verde controlados em padrdes
distintos para fornecer informacgdes de status. Observe que, para a versdo com conduite do acionador, o
indicador LED fica visivel quando a tampa dianteira é removida.

Os seguintes padrdes intermitentes podem ser observados durante os estagios normais de operagao:

e  Alternancia entre vermelho/verde (os LEDs vermelhos e verdes alternam aproximadamente 8 vezes
por segundo) - este é o padrao tipico de inicializagdo enquanto o sistema esta inicializando apds ser
ligado. Esse padrao deve ser substituido por um dos outros modos operacionais normais mostrados
abaixo.

e Vermelho piscando (o LED vermelho liga e desliga 1 vez por segundo) - indica que a unidade esta
no estado de desligamento com base em uma fonte de diagndstico interna. Observe que esta € a
condicao esperada apds a energizagao da unidade ou logo apds uma atualizagdo de software.
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e Verde piscando (o LED verde liga e desliga 1 vez por segundo) - indica operagéo e controle normais
da unidade por meio de uma interface de usuario esperada para o modo de demanda (analdgico,
CANopen). Observe que uma condigao de desligamento iniciada a partir de uma interface de
controle externa ainda resultara no LED verde piscando.

e laranja piscando (o LED vermelho/verde ligam e desligam juntos 1 vez por segundo) - indica
operagao normal da unidade, porém o controle da unidade nao é feito por meio de um modo de
demanda de interface de usuario esperado (analdgico, CANopen). Isso ocorrera quando a unidade
estiver em execugao em outro modo de demanda, como Posigdo Manual.

Os seguintes padrdes intermitentes estdo associados a modos especiais de operagao ou erros de

inicializagao de nivel baixo:

e Vermelho piscando (o LED vermelho liga e desliga 2 vezes por segundo) - indica que o cddigo de
inicializagao esta sendo executado sem erros. O codigo de inicializagao s6 deve estar neste estado
enquanto o software da unidade estiver sendo programado por solicitagao do usuario. Se a unidade
permanecer nesse estado e ndo estiver sendo programada no momento, entre em contato com o
suporte técnico da Woodward.

e Vermelho piscando (o LED vermelho liga e desliga 3 vezes por segundo ou mais rapido) - indica
uma falha de autoteste de nivel baixo durante a inicializacdo. Contate o suporte técnico da
Woodward.
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Visao geral

Capitulo 5.

Service Tool e configuracao
|

Configuracao do acionador

O atuador da série GS utiliza uma rede ethernet para apoiar a PC Service Tool, portanto, € importante
entender alguns principios de rede. Para uma operagdo bem-sucedida, leia este capitulo atentamente.
Consulte seu administrador de sistema de rede para limitagdes sobre as franquias de rede em sua
instalacdo. Além disso, as informagées de rede podem ser encontradas em seu computador Windows
local em, Iniciar\Ajuda - Conteudo\Rede.

Estéo disponiveis videos para fornecer orientagdo e exemplos sobre como conectar e configurar a
valvula e o atuador da série GS.

Eles estdo disponiveis na internet nos URLs listados abaixo:

https://www.youtube.com/channel/UC00gv5ntWU20XxshcYYt6Mg

Acesse as Playlists -> “Visao geral do treinamento de configuragdo do DVPIl da Woodward

A lista de videos de treinamento inclui:
e Descoberta de DVPII - Processo de descoberta automatizado para dispositivos DVPII disponiveis na

rede local
e Login no DVPII - Métodos de login no dispositivo selecionado
e  Monitoramento do DVPII - Funcionalidade basica de monitoramento
o Nomeie sua valvula no DVPII - Configuragéo e descri¢cao de informacdes do ativo
e  Atualizacdo de software do DVPII - Atualizagao de software online
Tabela 5-1. Vocabulario da Internet
IP Protocolo de Internet - concebido para conectar redes.
Endereco IP Numero de 32 bits composto por quatro segmentos de 8 bits (“octetos”) separados
por pontos (o protocolo deste tipo de enderecamento é chamado de “IPv4”).
TCP Protocolo de controle da transmissao-Projetado para conectar redes.
UDP Protocolo de datagrama do usuario - Protocolo sem conexao/Host-to-Host na
camada de transporte do IP.
DHCP IFI;rOtOCOIO de configuragao dindmica de host - automatiza a atribuicdo de enderego
Um dispositivo ou computador que encaminha dados para um destino em outro
Gateway dominio.
Mascara Os “1s” binarios marcam quais bits do enderego IP sdo usados para a rede. Os
de sub-rede “0s” marcam quais bits sdo para o numero de identificagdo da sua estagao.
O enderego IP de 32 bits é agrupado 8 bits por vez, cada grupo de 8 bits € um
o octeto. Cada um dos quatro octetos é separado por um ponto e representado em
cteto . . . . - . . .
formato decimal; isso é conhecido como notagao decimal pontilhada. Cada bit em
um octeto tem um peso binario (128, 64, 32, 16,8, 4,2 e 1).
Porta Um numero légico que aumenta o numero de dispositivos que podem falar sem
aumentar os enderecos IP.
MAC Controle de acesso a midia - Um numero exclusivo de 48 bits gravado no
hardware do dispositivo. Identifica exclusivamente o dispositivo.
Mapeamento de Quando um host transmite para todos os MACs e associa cada enderegco MAC de
enderec¢os resposta com seu endereco IP.
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Protocolo de Internet

O Protocolo de Internet (“IP”) € um protocolo de Internet de camada de rede. O IP facilita a comunicagao
dos dois protocolos de camada de transporte: o Protocolo de controle da transmisséo (TCP) e o
Protocolo de datagrama do usuario (UDP). Eles sdo executados na parte superior da camada IP e sédo
identificados por numeros de porta.

Enderecgos IP

A Woodward usa enderecos IP do tipo IPv4. O enderego IPv4 é um nimero de 32 bits composto por
quatro segmentos de 8 bits separados por pontos. A mascara de sub-rede controla quais bits sado os
identificadores de rede e quais bits sdo os identificadores de estagao (os “1s” binarios marcam os bits do
endereco IP que representam o identificador de rede. Os “0s” binarios indicam os bits do enderego IP
que sao o numero de ID do seu dispositivo - por exemplo, uma mascara de sub-rede 255.255.0.0 =
11111111.11111111.00000000.00000000). Os primeiros 16 bits do endereco IP identificam a rede e os
ultimos 16 bits identificam o dispositivo.

Existem trés classes (tamanhos) de redes IP: A, B e C. As classes sdo determinadas pelo nimero de
dispositivos exclusivos e sub-redes possiveis com base no nimero de bits do endereco IP que sao
usados para designar o numero da rede e o numero de bits que identificam o numero do dispositivo. Um
identificador de rede entre 192 e 223 é do tamanho de classe C; os primeiros trés bits do endereco IP
sdo usados para identificar a rede.

Alguns intervalos de enderecgos IP sdo reservados. Consulte o
’MPORTANTE administrador do sistema de rede se quiser usar um endereco IP

“fixol/estatico” para um dispositivo.

Redes e conexoes do acionador

Introducgao

O acionador da série GS utiliza uma ferramenta de manutencgao online integrada. O acesso a Service
Tool é feito através da porta Ethernet/Servigo usando um navegador da web. As sec¢des a seguir
descrevem as opgdes de enderegamento IP do acionador. Uma vez identificado o enderecgo IP, um
navegador da web pode ser iniciado e direcionado para o endereg¢o para conexao com o acionador.

Enderecamento DHCP

O acionador da série GS ¢ enviado de fabrica no modo Dynamic Host Configuration Protocol (DHCP),
pelo qual um servidor DHCP pode atribuir dinamicamente um enderecgo IP. Quando o acionador conecta-
se a rede, ele envia uma mensagem de descoberta DHCP. O servidor DHCP recebe a mensagem e
envia um endereco IP com a mascara de sub-rede e um tempo de concesséao para o hardware ou
endereco MAC do dispositivo. O periodo de concesséo tipico € de 30 dias. O dispositivo transmite uma
mensagem de aceitagdo, implementa a nova identidade e esta pronto para sessées TCP/IP. O servidor
DHCP vai mapear o dispositivo e associar seu enderego MAC ao seu endereco IP. Utilize o programa
utilitario do servidor DHCP do sistema para localizar o endereco IP atribuido ao acionador.

Enderecamento de link local (APIPA)

Se um servidor DHCP néo estiver disponivel, o acionador da série GS também é compativel com o
enderecamento de link local. O enderecamento de link local também é chamado de enderegamento IP
privado automatico (Automatic Private IP Addressing, APIPA). O enderecamento de link local do
acionador da série GS comega em 169.254.100.100. Os diagramas a seguir ilustram as diferentes
opgodes de rede. Se o acionador da série GS for desligado e religado, ele podera solicitar um novo
endereco de link local; geralmente, o novo endereco retorna para 169.254.100.100. No entanto, esse
numero pode aumentar dinamicamente para 169.254.100.101 e acima, dependendo da atividade da
rede. Sendo assim, o usuario tera que verificar locais de endereco adicionais para acessar o acionador
da série GS.
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Conexao inicial com as valvulas da série GS

A maneira mais direta de se conectar ao produto é definir o enderego IP do computador com a

designacao de rede padrao definida em fabrica. Configure o adaptador de host para PC da Service Tool

para usar um endereco IP fixo, conforme mostrado na Figura 5-1 abaixo. Inicie um navegador no
computador da Service Tool e digite o enderecgo IP padrao da série GS (169.254.100.100) na linha de
pesquisa do navegador. Se o dispositivo ndo se conectar, remova e religue o driver. Esta acdo deve

reinicializar o endereco inicial para 169.254.100.100.

Valvula simples
Conexao local ponto a ponto
(APIPA).

Para um sistema com vdrias valvulas, é possivel usar um roteador. A Figura 5-2 apresenta uma

Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) Properties

General
You can get iF settings assigned automatically if your network supports
this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IP settings.

() Obtain an IP address automatically

(@) Lize the following TP address:!

IP address: m‘
Subnet mask: [255.255. 0 . 0
Default gateway: [ . . . !

btain DNS server address automatically
(®) Use the following DINS server addresses:
Preferred DNS server: . ; A |

Alternate DNS server: [ . . 3 !

[ validate settings upon exit Adanced...

I

Endereco IP:
169.254.100.100

Conexao Ethernet - Endereco IP fixo

Figura 5-1. Link local de valvula simples

configuragao de roteador segura recomendada pela Woodward para a conexao e a configuragéo iniciais.
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Multiplas valvulas
Conexao ponto a ponto local
(APIPA) ao roteador Moxa

Conexdo

General
You can get P sett ned y da porta 8
= hsﬁw‘:mﬁ?;gz;ngd to ask your network administrator Enderego |P:
= O0btan 1 asrss stamasealy 192.168.127.28
@ Use the folowing P address:
1P address: 192.168.127.27 Enderego IP: Conexao da porta 7
etk :
Default gateway: N J .

192.168.127.24 Enderego |IP: Conexao da porta 3

Preferred DNS server:
werwemsme [ ]

[ vaidate settngs upon exit Advanced...

Endereco IP:
192.168.127.22
WwWw.moxa.com 4

ONS Server 1 | ONS Sever 2

182.188.127.22  255.255.255.0 0 0000 cooo 0000 0000
182 16812723 2552552550 30 0000 0000 cooo 0000
102.162.127.24 255.255255.0 30 0000 0.000 0.0.00 0000
192.188.127.25 2552852850 30 Qoo 0.000 0.0.00 0000
-] 182.188.127.26 2552852850 30 0.0.00 0.000 0.0.00 0000
7 192.188.127.27 2552852850 30 0.0.00 0.0.00 0.0.00 0000
“| 3 8 182.188.127.28  255.255.255.0 0 0000 oooo 0000 0000

V51 bt
801808

e
Static IP Pool

WS Sarver | DWE Sarve 2
oogo  jaees |
2000 0000 2008
o000 0000 0000
0500 0000 0000 css0
0000 0000 0000 )
0000 oooo 0000 0000
0000 o000 0000 0000
0000 o000 0000 o000

19218812722 2852652860
0218812720 2852882650
o 2882882880
2682852550
265285250
2852852850

e w218 12728 2652552550

Configuracdes de vinculagio de porta do switch industrial Moxa
Lista na pagina de vinculagao de servigo de rede/porta IP

Figura 5-2. Link local para multiplas valvulas

A valvula GS40/50 também pode ser configurada para uso em diversas redes de controle industrial
particionadas. As implementacdes especificas devem ser determinadas pelo usuario de acordo com
suas permissodes e politicas de rede especificas. Os diagramas a seguir mostram outros arranjos
possiveis compativeis com a GS40/50. Entre em contato com seu departamento de Tl para obter
assisténcia com as topologias de rede permitidas da fabrica.

Endereco IP:

Valvula simples Do servidor DHCP

Conexao local (DHCP) Conex3o Ethernet

Laptop ou estagdo de trabalho

Figura 5-3. DHCP local definido por atribui¢des de rede do usuario
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Endereco IP:
Do servidor DHCP

Conexao Ethernet

Multiplas valvulas

Conexao Ethernet
Conexao do roteador (DHCP)

Endereco IP:
Do servidor DHCP

/FTRERRERRN (Servidor DHCP)

Laptop ou estagéo de trabalho

Conexao Ethernet

Endereco IP:
Do servidor DHCP

Figura 5-4. DHCP do roteador definido pelas atribuicbes de rede do usuario

Enderecamento de IP estatico
O acionador da série GS também é compativel com o enderecamento de IP estético. A configuragdo de
enderegamento IP é gerenciada no menu “Functions” (Fungbes) da PC Service Tool.

Tenha cuidado ao enderecar acionadores da série GS usando IP
’MPORTANTE estatico. A atribuicdo de endere¢o IP estatico deve ser bem
documentada pelo usuario. Se um acionador da série GS for

configurado para IP estatico e o enderecgo for perdido, talvez nao seja
possivel restabelecer a comunicagdo com o acionador da série GS.

Seguranca cibernética

O acionador da série GS foi desenvolvido do zero com um foco critico na seguranga cibernética. Esta
secao detalha os recursos de seguranga do acionador € como ele pode ser usado com seguranga dentro
de uma estrutura geral de Defesa em Profundidade (Defense-in-Depth, DiD).

Uma estratégia DiD geral é altamente recomendada. Isso inclui
'MP OR TAN TE controle de acesso ao local eficaz, treinamento de conscientizagao
dos funcionarios, politicas e procedimentos de governancga e

disposicoes de seguranca multicamadas que minimizam as
superficies de ataque.

Hardware

O acionador da série GS inclui um firewall de hardware integrado para comunicagdo com as fungdes de
controle em tempo real com interface baseada na web. O firewall controla efetivamente o acesso de
leitura/gravagéo ao controlador em tempo real (executando as fungdes criticas de posicionamento da
valvula) de uma entrada discreta n.° 3 fisicamente conectada.
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IMPORTANTE

E altamente recomendavel que a entrada discreta de seguranca (n.° 3)
tenha interface com o sistema de controle da turbina, de modo que
alteracoes de configuragdo do acionador da série GS sé possam ser
feitas com o motor principal em modo off-line.

Software

O acionador da série GS inclui funcionalidade para verificar se o programa de inicializagédo e os pacotes
de software foram verificados antes da operacao. Além disso, as superficies de ataque foram
minimizadas o maximo possivel, incluindo apenas pacotes de software necessarios e acesso a porta.

Gerenciamento de contas de usuario
O acionador da série GS vem pré-configurado com as seguintes contas de usuario. Vocé precisa alterar
as senhas padrao da conta do usuario para ter seguranca.

Nome da conta

Tabela 5-2. Exemplos de conta de usuario

Senha padrao

Permissoes

Permissoes

userconfig UserConfig@1 Modificar a configuragédo de Modificar a configuragdo de
E/S do usuario do acionador  E/S do usuario do acionador
Modificar as configuragbes de Modificar as configurages
falha do usuario do acionador de falha do usuario do
Gerenciamento de usuarios acionador
Gerenciamento de usuarios
softwareupdate  SoftwareUpdate@1 Funcionalidade de Funcionalidade de

atualizacao de software

atualizacao de software
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Dependendo do acesso ou fungdo necessaria, € possivel criar contas adicionais. As seguintes fungdes
foram atribuidas para os fins descritos:

e  Monitoring - Este é o nivel basico de usuario com acesso somente para leitura. Este usuario ndo
pode desligar ou redefinir o acionador da série GS. O acesso a tela da Service Tool sempre comega
com o nivel de fungdo Monitoring.

e MonitoringPlus - E 0 mesmo que a fungdo de usuario Monitoring com a capacidade adicional de
desligar e/ou redefinir o acionador da série GS.

e UserConfig - E 0 mesmo que a fungéo de usuario MonitoringPlus com a capacidade adicional de
configurar E/S do acionador da série GS, configuragdes de falha e gerenciamento de usuarios.

o SoftwareUpdate - este usuario € 0 mesmo que a fungéo de usuario MonitoringPlus com a
capacidade adicional de atualizar o software do sistema.

O controle de acesso de usuarios e a governanc¢a de administragao
’MPORTANTE de contas sao de responsabilidade do administrador do sistema. A

pratica recomendada é alterar as senhas padrao e monitorar e

atualizar regularmente os controles de acesso de usuarios.

Roteador seguro

A Woodward oferece um roteador seguro opcional (niumero de pega 1711-1397) especificamente
configurado para o acionador da série GS. O roteador industrial oferece a capacidade de fazer interface
segura e enderecar varios drivers da série GS. O roteador incorpora uma politica de firewall pré-
configurada, aprimorando uma estratégia geral de seguranga cibernética de defesa em profundidade.

O diagrama abaixo ilustra as fungdes de seguranga complementares e a adigédo do roteador seguro.

()

. Controle discreto
Sistema de controle

da turbina ; _ ;
Laptop ou estagao de trabalho
w W
&
S92
S
)
38 o
]
(" Controleem Interface de %
tempo real servigo (ndo 5
—»{—| em tempo real) o
CANopen ) (Servrda/ Web) 3
analbgico s
\ 3
w
(" Controleem | Interface de Roteador seguro i
tempo real servigo (ndo — -
—»{— em tempo real) |
CANopen
( analogico ) ([soritor We") — DHCP
L
Controleem | Interface de
tempo real servigo (ndo
—>t—| em tempo real)
g:;‘/:;jg Servidor Web

Diodo de dados/Firewall
-Aberto = somente leitura a partir do controle em tempo real apenas
-Fechado = Controle de leitura/gravagao em tempo real

Figura 5-5. Arquitetura de segurangca com roteador seguro
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Service Tool

Visao geral

A Service Tool do acionador da série GS pode ser acessada por meio de um navegador padréo.
Recomenda-se usar o Google Chrome ou o Microsoft Edge em um computador para conexdes do
acionador da série GS. O Internet Explorer nao é compativel.

Assim que o endereco IP do acionador da série GS for determinado, conforme descrito na se¢éo “Rede e
conexdes do acionador” do manual, seu endereco IP podera ser inserido no navegador da web. A
conexao com o acionador da série GS especifico de interesse deve ser verificada garantindo que o
“Nome do host” da rede localizado na parte superior da tela da Service Tool corresponda ao “Nome do
host” do acionador, como listado na placa de identificagdo do produto. Esta visualizagdo da Service Tool
€ chamada de “Connected Device” (Dispositivo conectado). Na primeira conexdo com o acionador, pode
haver um pequeno atraso ao carregar a pagina a medida que as informagdes sao enviadas para o
navegador para serem armazenadas em cache.

Os comandos Shutdown (Desligar) e Reset (Redefinir) estdo disponiveis no menu Device (Dispositivo) -
Commands (Comandos), localizado na parte superior da tela. O acesso a essa funcionalidade é
reservado as fungdes de usudrio “MonitoringPlus” ou “UserConfig”.

Informacgdes adicionais e demonstragdes de uso da Service Tool do acionador da série GS estao
disponiveis no site de treinamento de produtos da Woodward no YouTube®. Eles podem ser acessados
no seguinte URL:

https://youtube.com/playlist?list=PLW55kmXYOfHBEiZn yzGz2GLa240OvRxB1

0 B GS50125VDC with Circular Conr X | =

& C A Notsecure || 192.168.127.28 * o J =
Connected — Host Name Connection Device
4 Device —  DVPII-22320286 GS50 125VDC with Circul. .. Commands

Dashboard Reset

System Information Reset Stored

Shutdown

Site Name Woodward WLC Auto Detect Request

Prime Mover Name -

Prime Mover Desc -

Figura 5-6. Navegacéo IP da Service Tool
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Atribuicoes de login de usuario

A configuragdo do acionador da série GS, o gerenciamento de usuarios e as atualizagdes de software
exigem login no acionador. A janela de login é acessada selecionando o botdo de login “User” (Usuario)
no canto superior direito da tela da Service Tool. Consulte a se¢ao “Gerenciamento de conta de
usuarios” no manual € no video para obter informacdes sobre atribuicdo de contas.

0 | [ G550 125VDC with Circular Conr X | == - o X
<« C A Notsecure | 192.168.127.28 C s W O =

User — User
4 Login = userconfig

Log In To Target

Login

or

Login With File

Figura 5-7. Tela de login do acionador

Programas utilitarios do acionador
O acionador da série GS fornece varios utilitarios e habilita varios recursos. Essas opgdes podem ser
acessadas através do icone de menu recolhido no canto superior esquerdo da tela.

0 B GS50 125VDC with Circular Conr X | =

& @] A Not secure 192.168.127.28/app/gui/device/inf 2 W (]

Connected
4 Device

Host Discovery
I Connected Device

User Management

Figura 5-8. Utilitarios do acionador definidos
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Host Discovery

Host Discovery (Descoberta de host) € um utilitario que pode ser usado para encontrar varios
acionadores em rede. A navegacao até este utilitario € gerenciada pela sele¢cdo do menu lateral,
pressionando o icone de menu recolhido.

O utilitario verificara se ha acionadores entre os enderecos IP “inicial” e “final”.

‘ 0 | E¥ GS50 125VDC with Circular Conr X | =

| € C A Notsecure | 192.168.127.28/app/gui/host-discovery 2 w3
Host —_
4 Discovery —

Begin address: 192. - - 0 Endaddress: 192. 168. 127. 255

Figura 5-9. Varreduras do utilitario em busca de acionadores

User Management

A configuragéo e o gerenciamento de acesso e das fungdes de usuario sao geridos por meio do utilitario
User Management. A tela de atualizagéo de usuario permite configurar uma “Exigir senha assinada”.
Esse recurso sera suportado em uma versao futura do software e ndo deve ser usado no momento.
Deixe essa configuragdo desmarcada.

(n) GS50 125VDC with Circular Cone X | == = 0o X
<« C A Notsecure | 192.168.127.28 C s W 8 v @

User = New User
4 Management — User userconfig

] Username Role Require Signed Password

1 userconfig UserConfig © No

2 softwareupdate SoftwareUpdate © No

Figura 5-10. Tela de atualizag&o de usuario

Woodward 102



Released

Manual 35136 Série GS

Confirmacgao da operagao correta

Depois de conectar e configurar as fungdes e senhas de usuario necessarias, verifique se o dispositivo
esta funcionando normalmente. Revise a guia do painel e o painel inferior onde aparece a palavra
“Overview” (Visao geral). Se o campo estiver verde, a unidade esta operando normalmente. Se houver
alarmes ou falhas detectados, eles serédo exibidos no painel inferior. Qualquer diagnéstico listado como
desligamento deve ser corrigido antes de continuar.

’ o ) 0 Ve th Circuls X  +
&« C A Notse 192.168.127.28 * » 38 =
Connected = HostName Connection Device User
4 Device = DVPII-22320286 GS50 125VDC with Circular Co Commands userconfig

Dashboard

System Information

Site Name Woodward WLC

Prime Mover Name

Prime Mover Desc

Asset Tag Name GS50 125VDC with Circular Connectors
Valve Name

Valve Location ME Drylab (Level 1, West Drylab - P = g
backroom) Input 1 Voltage 120.1 Volts

Driver Location Input 2 Voltage 120.0 Volts

Installed By Kevin Greeb Driver Voltage 119.7 Volts

Install Date 1Dec2021

Serial Number DVPII 22320286 Power: Currents Position Control

BOM Software Part None Input Current 0.2 Amps Position Demand
Number Actual Current 2.57 Amps Actual Position

Real-time Software DVPII1_00 Actual Current Filtered 2.61Amps
Version

Position Demand Input Current 0.2 Amps
Actual Position Actual Current 2.57 Amps
Actual Current Filtered 2.61 Amps

Figura 5-11. Pagina do painel

Depois que todos os diagnoésticos tiverem sido resolvidos, o que pode ser confirmado quando o status
System Normal (Sistema normal) for exibido, faga login com as permissées de configuragdo de usuario e
selecione o painel Position Demand Settings (Configuragdes de demanda de posi¢éo), conforme
mostrado na Figura 5-12, e selecione a fonte de configuragdo Manual Position (Posigdo manual) ou uma
das outras opgdes na janela suspensa. Pressione o botdo SET (definir) para salvar a fonte de entrada
selecionada.
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M B GS50 125VDC with Circular Conr X | -

S & A Not secure 192.168.127.28/app/gui/device/parameters 6 1] a = (
Connected —  HostName Connection Device
4 Device — DVPII-22320286  GS50 125VDC with Circular Co... Commands

Configuration

Select Block: Position Demand settings

_ ‘ Reload Values Defaults

Logging selector

Manual Position
Analog Input

CANopen Digital Input

Figura 5-12. Seletor de demanda

Para alterar o ponto de ajuste de posigdo manual, selecione a guia Monitor. Depois, selecione o painel
Position Demand (Demanda de posicao) e digite o valor desejado no campo de entrada Manual Position
Demand (Demanda de posicdo manual). O simbolo de lapis indica que este € um campo de entrada.

|[]j ¥ GS50 125VDC with Circular Coni X | =

i & © A Notsecure | 192.168.127.28/app/gui/device/monitor 6 w =

Connected = HostName Connection Device User
Device = DVPII-22320286  GS50 125VDC with Circular Co .. Commands userconfig

Select Display: Position Demand

Manual Position Demand 25.00% J Manual Position

Demand
Final Set Position 25.00 %

Actual Position 25.01%

Figura 5-13. Tela de operagdo manual

Nao se esquega de colocar o seletor de demanda de volta no modo de
’MPORTANTE operagao normal apés verificar a operagao manualmente. Consulte a

Figura 5-12 e as instrugdes relacionadas acima.

Woodward 104



Released

Manual 35136 Série GS

Quick Start Guide (Guia de inicio rapido)

O acionador da série GS inclui documentacao integrada para orientar o usuario pelo processo de
configuracao do dispositivo. O guia de inicio rapido pode ser acessado abrindo o menu a esquerda e
selecionando “Quick Start Guide” (Guia de inicio rapido).

0O ¥ GS50125vDC w
&« > C A Notsecure | 192.168.127.28/a

x IS ¥ S50 125VDC with Circular Conr X | +

[im]
& o> @ A Notsecure | 192.168.127.28 jui/login
User = ‘
e — Download
MS Login = ==

Quick Start Guide

Host Discovery Weicome fo the DVPII (Digital Valve Positioner GEN 2) This guide will help you to get started with the sesvice tool.

On the top-left side of your screen you will see the primary menu. Click on the Woodward logo, and a menu will become visible with the following pos:
Connected Device
Table of Contents

User Management Login Needed
Host Discovery
Connected Device
Configuration Library
User Management
Developer Tools
Support
Quick Start Guide
Version identifier

0. Open Source
Login Needed
Please note that not all menus will be visible, as it depends on your login user-role. The following user-roles are supported for customer use

Name Description

Anonymous  Default when you're not currently logged in (read-only)

Monitoring  Will show you information only about your DVPII (read-only).

MonitoringPlus  Will show you information and will allow Reset, Shutdown, efc.

UserConfig Wil show you information and will allow Reset, Shutdown, etc. and will allow configuration changes.
SoftwareUpdate Will allow Shutdown, Reset, efc. and software update of your DVPII

Host Discovery

The host discovery is used fo scan the network for DVPII devices

You enter the starting and ending addresses to define the network IP address range you want fo scan
Then you click the "Scan Network” button, and the scan will start

Every new DVPII found will be marked with a dot in front of the row.

When the scan is done it will show the date and time of the last scan

If a device responds fo the discovery scan it will be putinto the list. The list has the foliowing columns:

Name Description
AssetTag User configurable name of the Valve / Actuator such as "Pilot Valve".
Prime Mover User configurable name of the prime mover / Turbine such as "Unit 3"
Site Name  User configurable name of the site where the device is located such as "Site XY
Support Host Name Unique name of the device assigned by Woodward. This name contains the product serial number.
HostlP  The IP address of the device.

Quick Start Guide Ciicking on a row containing a device will open a new tab, and a connection fo that device will be initiated
Note that your browser can communicate with multipie devices at the same ime with each in a separate tab
Version identifier: 77b61df

Connected Device

Copyright Woodward, Inc.

This menu item gives you access o monitor and control the actual connected device:

Name Description

Dashboard Wil show you an overview of your device

Monitor Will show you all details needed to monitor your device.

Configuration  Will provide access to configure your device.

Software Update Will provide access to store new software onto the device and to start the update
Functions Wil provide access o special functions such as "Change User Asset info".

Figura 5-14. Quick Start Guide (Guia de inicio rapido)
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Capitulo 6.

Dimensionamento da valvula
]

Determinacao da area efetiva

Para confirmar se os tamanhos das valvulas GS sao adequados para a aplicacéo, é preciso determinar
primeiro a area efetiva necessaria para atender ao requisito de fluxo maximo. A taxa de fluxo que pode
ser obtida sob um determinado conjunto de condigbes de fluido de processo é limitada pelos valores de
pressao de entrada, temperatura de entrada, presséo de descarga e propriedades do gas. Usando esses
valores, a taxa de fluxo pode ser determinada para qualquer valor do coeficiente de capacidade da
valvula (ACd) usando as seguintes equacoes.

Primeiro, a relagéo de pressao critica deve ser determinada. K
A relacao de pressao critica (R7) é definida como o ponto onde o fluxo fica R7 = 2 kA
bloqueado porque o fluido atinge a velocidade sbnica através do orificio de - 1+ K
controle.

Se P_2 > R7 ,entdo arelacédo de pressao ndo é bloqueada e a taxa de fluxo de massa resultante

P1 depende da presséo de entrada e da pressdo de descarga. A taxa de fluxo de massa
resultante é
calculada da seguinte forma:

2 1+K
WF = 3955.289 - ACd - P1 [ K56 (PZ)K (Pz) ‘
B ' (K—-1)-T-z] [\P1 P1
Se P_2 < R7 ,entdo arelagao de pressao resultara em condigoes de fluxo bloqueadas. A taxa de
P1 fluxo resultante ndo depende da presséo de descarga. A taxa de fluxo de massa

resultante é calculada da seguinte forma:

K -SG 2 1+K
WF = 3955.289 - ACd - P1 - [ ]-[(m)x — (R7)R ]
(K-1)-T-Z
Onde:
Wf = Taxa de fluxo de massa (pph)
ACd =  Area efetiva (em polegadas quadradas)
R7 = Relagao de presséo critica
P1= Pressao de entrada da valvula (psia)
P2 = Pressado de descarga da valvula (psia)
= Relagao de calores especificos (1,300 tipico para gas natural padrdo a 60 °F [15,5 °C])
SG= Gravidade especifica em relagdo ao ar (0,60 tipico para o gas natural padrao)

= Temperatura do gas (Grau Rankine) (Grau R = Grau F + 459,7)
= Fator de compressibilidade de gas (ver observagao)
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Recomenda-se que a area efetiva da porta escolhida seja pelo menos
’MPORTANTE 10% maior do que o fluxo de massa mais alto necessario usando as

equagoes mostradas para ter margem.

Observacoes

O tamanho da valvula selecionado deve ser adequado (com margem
minima de 10%) para as piores condi¢des de fluxo. Isso seria P1
minimo, P2 maximo, fluxo maximo e em temperatura maxima esperada
do combustivel.

Para fins gerais de dimensionamento, um valor de Z (Fator de
Compressibilidade de Gas) de 1,0 pode ser usado, uma vez que seu
efeito no resultado é relativamente pequeno.

Determinacao do tamanho da porta de medicao

Use os graficos abaixo para determinar se o tamanho da porta de medigao é apropriado para a aplicagao
e para identificar onde a valvula pode estar operando em qualquer taxa de fluxo desejada. Para
aplicacbes que exigem controle de alta preciséo, entre em contato com seu representante de vendas da
Woodward para obter tabelas numéricas de alta densidade, juntamente com orientacbes de uso com
algoritmos de controle exclusivos da Woodward.

PORTA 0,35 IN2 - ACD vs. Relagdes de posicao e pressao - Pressado de entrada de 700 psi

0,40
0,35
Relagao de
pressao
0,30 0,05
— 0,15
£ 025 — 025
S —
< 0,35
.g' 0,20 0,45
% — 0,55
o 0,15 — 0,65
<
0,75
0,10
—0,85
0,06 — 0,95
0,00
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Posicao da valvula (%)

Figura 6-1. Posicao vs. area efetiva da GS40 - Porta 0,3 in?
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PORTA 0,75 IN?- ACD vs. Relagoes de posigao e pressao - Pressao de entrada de 700 psi

0,80
0,70
Relagao de
pressao
0,60 ___ 0,05
_ — 015
£ 050 0,25
a
2 0,35
E‘ 0,40 —0,45
o
S 0,55
[ 0,30
8 )
< 0,65
0,20 —0,75
-—0,85
0,10 — 0,95
0,00
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Posigédo da valvula (%)
Figura 6-2. Posicao vs. area efetiva da GS40 - Porta 0,75 in?
PORTA 1,0 IN? - ACD vs. Relagdes de posicao e pressao - Pressao de entrada de 700 psi
1,20
1,00 Relagﬁg de
pressao
——0,05
- 080 015
f=4
£ —0,25
[a)
2 ——0,35
E 0,60 —0,45
k]
2 —0,55
3
& 040 068
—0,75
—0,85
0,20 0,05
0,00 ——
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Posicao da valvula (%)

Figura 6-3. Posigéo vs. area efetiva da GS50 - Porta 1,0 in?
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PORTA 1,5 IN2- ACD vs. Relagoes de posicao e pressao - Pressao de entrada de 700 psi
1,60
1,40 Relagao
de
pressao
1,29 ~—0,05
E —0,15
£ 1,00
o ’ 0,25
[3)
< 0,35
©
= 0.80 —045
o
1] 0,55
3 0,60
< 0,65
0,75
0,40
—0,85
0,20 0,95
0,00
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Posigao da valvula (%)
Figura 6-4. Posicao vs. area efetiva da GS50 - Porta 1,5 in?
PORTA 2,9 IN? - ACD vs. Relagdes de posicao e pressao - Pressao de entrada de 700 psi
2,00
Relacédo
1,75 de
presséo
1.50 ~———0,05
— —0,15
£ 125 0,25
3]
< 0,35
g" 1,00 —0,45
;.ﬁ 0,55
§ o5 0,65
<
—0,75
0,50 —0,85
—0,95
0,25
0,00
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Posigao da valvula (%)
Figura 6-5. Posicao vs. area efetiva da GS50 - Porta 2,0 in?
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Vazamento do assento

Todas as valvulas da série GS atendem aos requisitos de vazamento de assento ANSI/FCI 70-2 Classe
IV. Em diferenciais de pressao elevada, o vazamento do assento aumentara conforme mostrado no
grafico abaixo.

Vazamento tipico do assento dianteiro: Fluxo de massa AR
45
—GS50

—GS40

40

35

30

25

20

15

Vazamento do assento (PPH)

10

0 200 400 600 800 1000 1200 1400

Pressao diferencial (psid)
Figura 6-6. Vazamento de assento de alta pressao diferencial para os modelos GS40 e GS50
Vazamento de ventilagao externa
m Pressdes superiores a 100 psid (690 kPa) na porta OBVD podem
resultar em danos internos a vedagao da valvula, resultando em

vazamento excessivo da OBVD. Esse vazamento pode alterar a
precisao de fluxo da valvula.

Nao vede a porta OBVD. Isso pode fazer com que a pressao se
acumule na cavidade de ventilagdo, o que pode danificar a valvula

e/ou causar vazamento de gas externo.

O dreno de ventilagdo externa (OBVD) em todas as valvulas GS fornece uma conexao onde todo o
vazamento das vedacgdes de haste da valvula pode ser direcionado para uma area segura ou flare. As
vedagdes de haste das valvulas da série GS sado expostas a pressao a jusante (P2) da valvula de
medicdo. Todas as valvulas da série GS sao testadas em fabrica para garantir que as vedagdes de haste
vazem mais de 13,5 cm?® padrdo quando novas, embora a grande maioria das novas valvulas da série
GS vaze <1 cm?® padrao.

O desempenho da vedagao em temperaturas frias pode variar de acordo com as condigbes do local. Em
geral, as vedagbes de haste das valvulas GS40 e GS50 funcionardo conforme mostrado no grafico
abaixo.
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Vazamento de ventilagao tipico em baixas temperaturas

10000
—GS40
—GS50
T 1000
s
[a)
>
m
O
o 100
>
i
10
-40 -30 -20 -10 0 10 20

Temperatura da vedacéo (graus C)

Figura 6-7. Vazamento de ventilacdo esperado para as valvulas GS40 e GS50 em baixas temperaturas

As linhas de ventilagédo externa devem ser dimensionadas de modo que a pressao na porta OBVD nunca
exceda 100 psia. As valvulas que vazam mais de 1.000 cm? padrao da porta OBVD devem ser enviadas
para uma instalagao de servigo autorizada para revisao. Observagao: os lados a montante e a jusante da
valvula devem ser pressurizados ao fazer qualquer medigao de fluxo OBVD.
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Capitulo 7.

Solucao de problemas
|

Nao remova tampas nem conecte/desconecte conectores elétricos a
menos que a alimentagao tenha sido desligada ou a area nao seja
perigosa.

Risco de explosao

A substituicido de componentes pode prejudicar a conformidade para
Classe |, Divisao 2 ou Zona 2.

Risco de explosao

Siga todas as instrugoées/precaugoes da planta local e de seguranga,
antes de prosseguir com a resolugao de problemas do controle do
DVPII.

Perigo de choque
elétrico

Introducao

Este capitulo aborda varias causas possiveis e agdes para muitos problemas comuns que podem ser
encontrados com um sistema, incluindo a valvula da série GS, o acionador da série GS, a fonte de
alimentacgao, e a fiagao de interconexao.

Configuragoes incorretas podem afetar negativamente o
desempenho, precisdo, comportamento e seguranga do sistema de
valvula/atuador/posicionador. Nao faca alteragdées no controle
Lesao pessoal indicadas pela agao recomendada sem revisar minuciosamente a
secao deste manual referente a configuragao. Pode resultar em
ferimentos ao pessoal ou danos ao equipamento.

O guia de solugao de problemas abaixo contém informagoes sobre as
indicagoes de diagnodstico vistas na Service Tool. A Service Tool
contém mais diagnoésticos do que os que sdo mostrados no guia de
resolucao de problemas. O guia sera atualizado em uma verséao
posterior do manual.

IMPORTANTE
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Guia de resolucao de problemas do DVPII

Diagnéstico de E/S

Tabela 7-1. Guia de resolugéo de problemas do DVPII - Diagndstico de E/S

Indicacdes para diagnéstico

Causas provaveis

Acao recomendada

Reinicializagdo na energizagao

Detecgéo:
Reinicializagdo da CPU por um
evento de desenergizagao.

E normal que o diagnéstico de
reinicializagdo na energizagdo ocorra
apos a energizagao do DVPIL.

Comandar uma reinicializagao
ao DVPIL.

Se isso ocorrer enquanto o DVPII
estiver alimentado e o diagnéstico for
definido durante um transiente rapido de
posicéo, provavelmente a infraestrutura
de energia néo estara fornecendo a
energia necessaria.

Durante o transiente:

Verifique a tensao do terminal no
DVPII durante um transiente de
posicdo de 0-100%, verifique o
medidor de fios, fusiveis ou
outros componentes resistivos
no sistema de fornecimento de
energia.

Reinicializagdo do watchdog

Detecgéo:
Reinicializagdo da CPU devido a
evento critico de watchdog.

Ocorreu um bloqueio critico do software.

Contate o suporte técnico da
Woodward.

Reinicializagao parcial por
software

Detecgéo:

A CPU é reinicializada
intencionalmente sob controle de
software.

E normal que isso ocorra apds o
software ser atualizado.

Comandar uma reinicializagao
ao DVPILI.

Posicao de desligamento
externo

Deteccéo:

Comando enviado por protocolo
de comunicacao digital, como:
CANopen.

Uma interface externa definiu o sistema
para a posi¢ao de desligamento.

Assuma o comando e reinicialize
o DVPII para operagdo normal.

Posicao de desligamento

Deteccéo:

O diagnéstico de tempo de
execugao detectou um problema
critico.

Ocorreu uma falha critica com o
acionador ou atuador.

Verifique se ha outros erros
ativos para determinar a causa.

Desligamento externo

Detecgéo:

Comando enviado pela Service
Tool ou protocolo de comunicagao
digital, como: EGD, CANopen ou
entradas discretas.

E normal que isso ocorra quando um
desligamento foi comandado de uma
fonte externa. Ou seja, Service Tool,
Comunicacao Digital ou Entrada
Discreta.

Assuma o comando e reinicialize
o DVPII para operagdo normal.

Comando inesperado recebido por
comunicacéo digital.

Assuma o comando e reinicialize
o DVPII para operagédo normal.

Problema de fiacdo de entrada discreta.

Corrija o problema de fiago.

Problema de configuragdo de entrada
discreta.

Assegure que as configuragdes
Ativo/Inativo no DVPII
correspondam as configuragdes
Ativo/Inativo do controlador. As
configuragbes podem ser
alteradas com a Service Tool.

Se a entrada discreta nao for
usada, desative esta fungao
utilizando a Service Tool.
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Indicacdes para diagnéstico

Causas provaveis

Acoes recomendadas

Tensao Int. do Barramento Alta

Detecgéo:
O sensor interno de tensao do
barramento esta no max.

Problema interno com a eletrénica.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte

técnico da Woodward.

Tensao Int. do Barramento Baixa

Detecgéo:
Se o sensor interno de tenséo do
barramento estiver no min.

Problema interno com a eletrénica.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte

técnico da Woodward.

Erro de curto-circuito no IGBT do
acionador da série GS

Detecgéo:

Se um dos IGBTs do acionador estiver

em uma condicao de curto-circuito.

Problema interno com a eletrénica.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte

técnico da Woodward.

Erro de falha de aterramento do
acionador

Deteccéo:

Se o acionador detectar uma falha de
aterramento dentro do circuito de
acionamento do motor ou no motor.

Problema interno com a eletrénica.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte

técnico da Woodward.

Falha de corrente do acionador

Detecgéo:

A falha de acionador é detectada pelo
monitoramento das correntes nos
estagios de saida do acionador.

Um curto existe entre as fases do
motor ou fiagao.

Procure por curtos-circuitos fase-

fase na fiagao. Procure por
curtos-circuitos fase-fase no
motor.

Existe um curto-circuito entre uma
fase e a terra (fiagdo ou motor).

Procure por curtos-circuitos fase-
terra na fiagdo. Procure por um

curto-circuito fase-terra

(aterramento, carcaga do motor)

no motor.

Existe um curto-circuito entre a fase
e o polo positivo da fonte de
alimentacéo (problema de fiago).

Procure por um curto-circuito

entre a fase e o polo positivo da
fonte de alimentacado na fiagao.

Problema com os componentes
eletrénicos internos (isso &
improvavel, a falha de corrente do
acionador é projetada para proteger
0 acionador contra danos).

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte

técnico da Woodward.

Sensor de corrente de fase A alto
Detecgéo:

O sensor de corrente de fase A esta
na saida max.

Falha dos componentes eletrdnicos
internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte

técnico da Woodward.

Sensor de corrente de fase A baixo
Detecgéo:

O sensor de corrente de fase A esta
na saida min.

Falha dos componentes eletrénicos
internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte

técnico da Woodward.

Sensor de corrente de fase B alto
Detecgéo:

O sensor de corrente de fase B esta
na saida max.

Falha dos componentes eletronicos
internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte

técnico da Woodward.

Sensor de corrente de fase B baixo
Detecgéo:

O sensor de corrente de fase B esta
na saida min.

Falha dos componentes eletrénicos
internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte

técnico da Woodward.

Sensor de corrente de fase C alto
Detecgéo:

O sensor de corrente de fase C esta
na saida max.

Falha dos componentes eletronicos
internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte

técnico da Woodward.
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Indicacdes para diagnéstico

Causas provaveis

Acoes recomendadas

Sensor de corrente de fase C
baixo

Detecgéo:
O sensor de corrente de fase C
esta na saida min.

Falha dos componentes eletrénicos
internos.

Para obter assisténcia
adicional, entre em contato
com o suporte técnico da
Woodward.

Diagnéstico de corrente 1
ou Diagnéstico de corrente 2
ou Diagnéstico de corrente 3

Detecgéo:

Quando ativado, indica que a
corrente real excede o limite
configurado por mais tempo do
que o tempo de atraso
configurado.

Problema elétrico ou de fiagdo

Determine se a fiagcao esta
correta, consulte o Capitulo 3.

O circuito de detecgéo de corrente do
DVPII falhou (falha de componentes
eletronicos).

Para obter assisténcia
adicional, entre em contato
com o suporte técnico da
Woodward.

Configuragdes incorretas para a detecgédo
de diagnéstico de corrente.

Verifique se as configuragdes
estéo corretas para a
aplicacéo.

Alarme de rastreamento
analégico da comunicagao
digital

Detecgéo: Quando a diferenca
entre a posi¢ao exigida na porta
CANopen 1 e a posigéo exigida no
backup analdgico for maior do que
o parametro de diferenca e por um
periodo de tempo maior do que a
configuragéo de parametro de
tempo permite que este
sinalizador seja definido.

No modo Dual CANopen, calcula-
se a diferenca entre a posi¢ao
exigida da porta 1 e da porta 2.

O sistema analdgico tem um erro que nao
resultou na definicdo de um sinalizador de
erro alto ou baixo.

Corrija o sistema analdgico.

O sistema de controle ndo mantém os dois
sinais redundantes iguais. Os valores sdo

dimensionados de forma diferente, a partir
de um programa de origem diferente, ou o
tempo esta incorreto.

Depure e corrija o sistema de
controle.

Se o backup analdgico for usado, a
precisao do sistema analdgico é pior do
que o valor de alarme definido.

Aumente o valor do alarme,
se aceitavel para esta
aplicagdo ou melhore a
precisédo do sistema
analdgico.

O atraso é muito longo entre valores
analdgicos e CANopen que possuem
configuragdes idénticas.

Determine o atraso e, se
aceitavel para a aplicagéo,
corrija a diferenca de atraso
de tempo no DVPII.

Rastreamento analégico da
comunicacao digital
Desligamento

Detecgéo:

Quando a diferenga entre a
posicéo exigida na porta CANopen
1 e a posigao exigida no backup
analdgico for maior do que o
parametro de diferenga e por um
periodo de tempo maior do que a
configuragédo de parametro de
tempo permite que este
sinalizador seja definido.

No modo Dual CANopen, calcula-
se a diferenga entre a posicao
exigida da porta 1 e da porta 2.

O sistema analdgico tem um erro que nao
resultou na definicdo de um sinalizador de
erro alto ou baixo.

Corrija o sistema analdgico.

O sistema de controle ndo mantém os dois
sinais redundantes iguais. Os valores sédo

dimensionados de forma diferente, a partir
de um programa de origem diferente, ou o
tempo esta incorreto.

Depure e corrija o sistema de
controle.

Se o backup analégico for usado, a
precisao do sistema analdgico é pior do
que o valor de alarme definido.

Aumente o valor do alarme,
se aceitavel para esta
aplicacdo ou melhore a
precisao do sistema
analdgico.

O atraso é muito longo entre valores
analdgicos e CANopen que possuem
configuragdes idénticas.

Determine o atraso e, se
aceitavel para a aplicagéo,
corrija a diferenga de atraso
de tempo no DVPII.

Erro Com Digital 1
ou
Erro Com Digital 2

Detecgéo:

Quando a demanda CANopen é
usada, indica que a comunicagao
CAN (CAN 1 ou CAN 2) nao esta
funcionando. A causa pode ser o
tempo limite de comunicagdo ou
uma falha ao abrir a porta CAN.

Fiacdo CAN ou problema de ruido.

Verifique a fiacdo CAN.

Mensagem CANopen incorreta.

Consulte os detalhes de
implementagao de
comunicagdo CANopen no
Anexo A.
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Indicacdes para diagnéstico

Causas provaveis

Acoes recomendadas

Com. Digital 1 e 2
elou
Erro de backup analégico

Detecgéo:

Quando a demanda CANopen é
usada, indica que o ponto de ajuste da
posicao falhou. Que a comunicagéao
CAN (CAN 1 e CAN 2) ndo esta
funcionando ou que a entrada
analégica e CAN 1 falharam.

Perda de sinais ou problema de
fiacao.

Verifique a fiagdo. Verifique os
sinais na Service Tool.

Entrada Analégica 1 Baixa
Entrada Analégica 2 Baixa

Detecgéo:

A entrada analdgica esté abaixo do
limiar de diagndstico. Este é um
parametro configuravel pelo usuario.
Geralmente, 2 mA.

A fiagao esta desconectada ou
solta.

Verifique os terminais e conexdes.

O sistema de controle esta
desligado.

Verifique se o sistema de controle
esta ligado e fornecendo de 4 a
20 mA de corrente para o
acionador.

Curto-circuito na fiagdo de
aterramento ou entre os fios
positivo e negativo.

Verifique se ha curto-circuito na
fiagdo de entrada analdgica e em
qualquer outra fiagao.

A saida do sistema de controle de
4 a 20 mA ultrapassou o limite
inferior.

Verifique a corrente na entrada do
DVPII. Ajuste o sistema de
controle.

O parémetro configuravel pelo
usuario esta incorreto no
acionador para o diagndstico de
entrada min.

Verifique a faixa de diagnostico de
4 a 20 mA: Valor de limite baixo
utilizando a Service Tool do DVPII.

Falha de componentes eletrénicos
internos do DVPII.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Entrada Analégica 1 Alta
Entrada Analdgica 2 Alta

Deteccéo:

A entrada analdgica esta acima do
limiar de diagndstico. Este é um
parametro configuravel pelo usuario.
Geralmente, 22 mA.

Curto-circuito na fiagao de tensao
externa.

Verifique a fiagdo buscando curtos-
circuitos em tensdes positivas.

A saida de 4 a 20 mA do sistema
de controle ultrapassou o limite
superior.

Verifique a corrente da entrada
analogica do DVPII. Ajuste o
sistema de controle.

O parametro configuravel pelo
usuario esta incorreto no
acionador para o diagnéstico de
entrada max.

Verifique a faixa de diagnostico de
4 a 20 mA: Valor de limite alto
utilizando a Service Tool do DVPII.

Falha de componentes eletronicos
internos do DVPII.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Posigao analégica definida invalida

Detecgéo:

Nenhuma das entradas analdgicas
configuradas esta fornecendo um valor
de posigdo definida valido.

Falhas ativas nas entradas
analdgicas configuradas.

Verifique as condicdes de erro
individuais e resolva os erros
ativos.

Entradas analégicas configuradas
incorretamente.

Verifique a configuragédo das
entradas analdgicas pretendidas.

Alarme diferencial das entradas
analégicas 1e 2

Detecgéo:

A diferencga entre os dois valores de
entrada analdgica excede o limite de
alarme diferencial configurado pelo
usuario.

Falha ativa em uma das entradas
analdgicas.

Verifique as condi¢des de erro
individuais e resolva os erros
ativos.

Entradas analégicas configuradas
incorretamente.

Verifique a configuragédo das
entradas analdgicas pretendidas.

Desligamento diferencial das
entradas analégicas 1 e 2

Detecgéo:

A diferencga entre os dois valores de
entrada analdgica excede o limite de
desligamento diferencial configurado
pelo usuario.

Falha ativa em uma das entradas
analdgicas.

Verifique as condi¢des de erro
individuais e resolva os erros
ativos.

Entradas analégicas configuradas
incorretamente.

Verifique a configuragédo das
entradas analdgicas pretendidas.
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Tabela 7-2. Guia de resolucao de problemas do DVPII - Diagnéstico interno

Indicacdes para diagnéstico

Causas provaveis

Acbes recomendadas

Tensado da entrada 1 alta
ou
Tensao da entrada 2 alta

Deteccéo:
A tensao de entrada medida é maior
do que o limite da especificagéo:

33 VCC para modelos de 24 VCC
150 VCC para modelos de 125 VCC

300 VCC para os modelos DVPII
5000, 10000 e 12000

Fonte de alimentagéo e/ou
configuragdo incorreta no
aplicativo.

Tenséo de carregamento
excessiva e/ou falha da bateria.

Verifique a tenséo de entrada e
corrija a tensédo respeitando os
limites da especificagéo.

A fonte de alimentacao apresenta
problemas ao regular a tensao nos
terminais de entrada, durante
transientes de corrente alta.

Verifique se o tipo da fonte de
alimentacao é apropriado para ser
utilizado com o DVPII. Consulte a
segao de fonte de alimentagao
neste manual.

Tensao de entrada 1 baixa
ou
Tensao de entrada 2 baixa

Detecgéo:
A tensédo de entrada medida é
inferior ao limite de especificagao:

17 VCC para modelos de 24 VCC
90 VCC para modelos de 125 VCC

90 VCC para os modelos DVPII
5000, 10000 e 12000

A alimentagéo nao esta conectada
a esta entrada.

(Entradas duplas s&o fornecidas
para redundéncia)

Se nao for necessaria redundéancia,
jumpeie a energia para ambas as
entradas.

A fonte de alimentagdo nao é
capaz de fornecer a corrente
transiente.

Verifique se a fonte de alimentagao
€ capaz de fornecer a corrente
transiente. Consulte a segéo de
fonte de alimentacdo neste manual.

A fiagado da fonte de alimentagao
esta dimensionada incorretamente
para a corrente transiente
necessaria.

Verifique se a fiacdo esta de acordo
com o manual.

Resisténcia excessiva na fiagdo
devido a fusiveis, conectores, etc.,
limitando a corrente transiente
max. para o acionador.

Verifique se ha resisténcia
excessiva na fiagdo de suprimento
de energia e corrija.

Entre em contato com o suporte
técnico da Woodward para obter o
procedimento adequado de
avaliacdo da infraestrutura de
energia.

Corrente de entrada alta

Detecgéo:
O sensor de corrente da entrada
esta na saida max.

O circuito de detecgéo de corrente
falhou.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Corrente de entrada baixa

Deteccéo:
O sensor de corrente da entrada
esta na saida min.

O circuito de detecgéo de corrente
falhou.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Temperatura baixa da CPU em
tempo real

Detecgéo:
A temperatura do dissipador esta
abaixo de -40 °C.

A temperatura ambiente da CPU
esta abaixo da especificacao.

Aumente a temperatura ambiente
para os limites da especificacéo.

Temperatura alta da CPU em
tempo real

Detecgéo:
A temperatura do dissipador de
calor é superior a 150 °C.

A temperatura ambiente da CPU
esta acima da especificagao.

Reduza a temperatura ambiente
para os limites da especificagao.
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Indicacdes para diagnéstico

Causas provaveis

Acoes recomendadas

Temperatura dos componentes eletronicos
alta

Detecgéo:
O sensor de temperatura da placa de controle
indica uma temperatura acima de 125 °C.

A temperatura ambiente do
acionador € maior do que o
permitido pela
especificacéo.

Reduza a temperatura ambiente
para os limites da especificagéo.

Temperatura baixa dos componentes
eletrénicos

Detecgéo:
O sensor de temperatura da placa de controle
indica uma temperatura abaixo de -40 °C.

A temperatura ambiente do
acionador € menor do que o
permitido pela
especificaco.

Aumente a temperatura
ambiente para os limites da
especificacao.

O sensor de temperatura
esta com defeito.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Temperatura alta do acionador

Detecgéo:
A temperatura do dissipador de calor é
superior a 150 °C.

A temperatura ambiente do
acionador esta acima da
especificaco.

Reduza a temperatura ambiente
para os limites da especificagao.

O sensor de temperatura
esta com defeito.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Limite alto de temperatura do acionador

Detecgéo:
A temperatura do dissipador de calor é
superior a 155 °C.

A temperatura ambiente do
acionador esta muito acima
da especificagao.

Reduza a temperatura ambiente
para os limites da especificagéo.

Verifique se existem outras
fontes de calor na superficie de
montagem aquecendo a
temperatura ambiente ao redor
do DVPILI.

Verifique se o acionador esta
usando mais corrente do que o
normal para posicionar a valvula.

Limite baixo de temperatura do acionador

Detecgéo:
A temperatura do dissipador esta abaixo de -
45 °C.

A temperatura ambiente do
acionador esta abaixo da
especificacao.

Aumente a temperatura
ambiente para os limites da
especificacao.

Erro do sensor de temperatura do
acionador

Detecgéo:
O sensor de temperatura estd no min. ou max.

O sensor de temperatura
falhou.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Temperatura alta do resistor de freio do
acionador

Detecgéo:
A temperatura do resistor do freio do
acionador esta no max.

A temperatura ambiente do
resistor do freio do
acionador esta acima da
especificacao.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Placa de alimentacdo nao encontrada

Deteccéo:

Durante a energizagédo, a placa de controle
ler4 a placa de alimentagéo. Este diagndstico
sera definido se nenhuma placa de
alimentacéo for encontrada.

Falha de componentes
eletrénicos internos do
DVPII ou ndo ha placa de
alimentacéo conectada.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Erro de calibragao da placa de alimentagéao

Deteccéo:

Durante a energizacéo o registro de calibragéao
no controle é definido como “Sem placa de
alimentacdo’ e este diagndstico sera definido.

A placa de controle n&o foi
calibrada durante a
producao elétrica.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Erro de ID da placa de alimentagao

Detecgéo:

Durante a energizagao, a ID da placa de
alimentacéo e a ID armazenada no registro de
calibrag&o n&o coincidem.

A placa de alimentacao foi
alterada para um tipo
diferente apds a calibragéo.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Woodward

118



Manual 35136

Released

Série GS
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Causas provaveis

Acoes recomendadas

Nenhuma placa de ES encontrada

Deteccgéo:

Durante a energizagao, a placa de controle
lera a placa de E/S. Este diagnostico sera
definido se nenhuma placa de E/S for
encontrada.

Falha de componentes
eletrénicos internos do DVPII
ou ndo ha placa de E/S
conectada.

Para obter assisténcia
adicional, entre em contato
com o suporte técnico da
Woodward.

Erro de calibragao da placa de E/S

Detecgéo:

Durante a energizagao o registro de calibragdo
no controle é definido como “Sem placa de
E/S” e este diagndstico sera definido.

A placa de controle nao foi
calibrada durante a produgao
elétrica.

Para obter assisténcia
adicional, entre em contato
com o suporte técnico da
Woodward.

Erro de ID da placa de E/S

Detecgéo:

Durante a energizacao, a ID da placa de E/S e
a ID armazenada no registro de calibragédo
nao coincidem.

A placa de E/S foi alterada
para um tipo diferente apds a
calibragao.

Para obter assisténcia
adicional, entre em contato
com o suporte técnico da
Woodward.

Erro de ID da placa de controle

Detecgéo:
O software verifica se ha uma ID de placa de
controle valida durante a inicializacéo.

A ID da placa de controle ndo
pode ser lida corretamente ou
o software é muito antigo para
reconhecer uma revisdo mais
recente da placa de controle.

Para obter assisténcia
adicional, entre em contato
com o suporte técnico da
Woodward.

Falha na leitura da meméria nao volatil

Detecgéo:

Depois de varias tentativas e comparagdes de
dados, o software nio foi capaz de ler a
memoria ndo volatil.

Falha dos componentes
eletronicos internos.

Para obter assisténcia
adicional, entre em contato
com o suporte técnico da
Woodward.

Falha na gravagao da memoéria nao volatil

Detecgéo:

Depois de varias tentativas e comparagdes de
dados, o software nio foi capaz de gravar na
memoria ndo volatil.

Falha dos componentes
eletrénicos internos.

Para obter assisténcia
adicional, entre em contato
com o suporte técnico da
Woodward.

Falha nos parametros

Detecgéo:
A verificacdo CRC16 falha em ambas as
secdes de parametros.

Se um novo programa
incorporado foi carregado, os
parametros n&do foram
atualizados.

Consulte o procedimento de
atualizagéo de software
incorporado para atualizar os
parametros. Desligue e ligue
novamente a alimentagao
para reiniciar o DVPILI.

Falha dos componentes
eletrbénicos internos.

Para obter assisténcia
adicional, entre em contato
com o suporte técnico da
Woodward.

Falha na versao dos parametros

Detecgéo:
Informagdo de versao incorreta na memoria
néo volatil.

Falha dos componentes
eletronicos internos.

Para obter assisténcia
adicional, entre em contato
com o suporte técnico da
Woodward.

Falha na fonte de 1,1 Volt

Detecgéo:
A fonte interna de 1,1 V esta fora da faixa
aceitavel.

Falha dos componentes
eletrénicos internos.

Para obter assisténcia
adicional, entre em contato
com o suporte técnico da
Woodward.

Falha na fonte de 1,3 VoIt

Detecgéo:
A fonte interna de 1,3 V esta fora da faixa
aceitavel.

Falha dos componentes
eletrénicos internos.

Para obter assisténcia
adicional, entre em contato
com o suporte técnico da
Woodward.
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Causas provaveis

Acoes recomendadas

Falha na fonte de 1,35 Volt

Detecgéo:
A fonte interna de 1,35 V esta fora
da faixa aceitavel.

Falha dos componentes eletronicos
internos.

Para obter assisténcia
adicional, entre em contato
com o suporte técnico da
Woodward.

Falha na fonte de 2,5 VoIt

Detecgéo:
A fonte interna de 2,5 V esta fora da
faixa aceitavel.

Falha dos componentes eletrénicos
internos.

Para obter assisténcia
adicional, entre em contato
com o suporte técnico da
Woodward.

Falha na fonte de VDD da CPU em
tempo real

Detecgéo:
A VDD de CPU interna esta fora da
faixa aceitavel.

Falha dos componentes eletrénicos
internos.

Para obter assisténcia
adicional, entre em contato
com o suporte técnico da
Woodward.

Falha na fonte de VDDP3 da CPU
em tempo real

Detecgéo:
A VDDP de CPU interna esta fora
da faixa aceitavel.

Falha dos componentes eletrénicos
internos.

Para obter assisténcia
adicional, entre em contato
com o suporte técnico da
Woodward.

Falha na fonte de tensao externa
da CPU em tempo real

Detecgéo:
A fonte externa da CPU esta fora da
faixa aceitavel.

Falha dos componentes eletronicos
internos.

Para obter assisténcia
adicional, entre em contato
com o suporte técnico da
Woodward.

Falha na fonte de 5 volts da placa
de alimentagao

Detecgéo:
A placa de alimentagé&o interna 5 V
esta fora da faixa aceitavel.

Falha dos componentes eletronicos
internos.

Para obter assisténcia
adicional, entre em contato
com o suporte técnico da
Woodward.

Falha na fonte de 5 volts da placa
de E/S

Detecgéo:
A placa de E/S interna 5 V esta fora
da faixa aceitavel.

Falha dos componentes eletrénicos
internos.

Para obter assisténcia
adicional, entre em contato
com o suporte técnico da
Woodward.

Falha na fonte de 1,8 Volt - FPGA

Detecgéo:
A FPGA interna de 1,8 V esta fora
da faixa aceitavel.

Falha dos componentes eletrénicos
internos.

Para obter assisténcia
adicional, entre em contato
com o suporte técnico da
Woodward.

Falha na alimentacao isolada do
acionador

Detecgéo:
A fonte interna isolada do acionador
esta fora da faixa aceitavel.

Falha dos componentes eletrénicos
internos.

Para obter assisténcia
adicional, entre em contato
com o suporte técnico da
Woodward.

Falha na fonte de 3,3 Volt

Detecgéo:

A fonte interna de 3,3 V esta fora da
faixa aceitavel, conforme medido
por todos os grupos ADC.

Falha dos componentes eletrénicos
internos.

Para obter assisténcia
adicional, entre em contato
com o suporte técnico da
Woodward.
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Causas provaveis

Acoes recomendadas

Falha no ADV 3V3 do GrupoX de
CPU em tempo real
(X podeser0,1,2,3,4,50u7)

Detecgéo:

A fonte interna de 3,3 V nao esta sendo
convertida para o valor adequado pelo

ADC identificado pelo grupo “X”.

Falha dos componentes
eletrénicos internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Falha na fonte de 1,8 Volt

Detecgéo:

A fonte interna de 1,8 V esta fora da

faixa aceitavel.

Falha dos componentes
eletrénicos internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Falha na fonte de +15 Volt

Detecgéo:

A fonte interna de +15 V esta fora da

faixa aceitavel.

Falha dos componentes
eletrénicos internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Falha na fonte de -15 Volt

Detecgéo:

A fonte interna de -15 V esta fora da

faixa aceitavel.

Falha dos componentes
eletrénicos internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Falha na fonte de 5 VoIt

Detecgéo:

A fonte interna de 5 V esta fora da faixa

aceitavel.

Falha dos componentes
eletrénicos internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Falha na tenséao de referéncia

Detecgéo:

A tensao de referéncia interna esta fora

da faixa aceitavel.

Falha dos componentes
eletrénicos internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Falha na referéncia de 5 volts de
RDC

Detecgéo:
A referéncia de tensdo RDC interna
esta fora da faixa aceitavel.

Falha dos componentes
eletrénicos internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Falha do ADC principal

Detecgéo:

A operagdo ADC interno na CPU falhou
no diagndstico de tempo de execucéo.

Falha dos componentes
eletrénicos internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward. Informe
quanto a presencga de qualquer
um dos possiveis erros de fonte
na tela “Status de alarme e
desligamento” (do formulario):
“Erro de ADC de CPU em tempo
real - ”.

Erro de RDC

Detecgéo:

A aquisicao/armazenamento dos dados

de conversao para a conversao de
resolvedor para digital falhou no
diagnostico de tempo de execucéo.

Falha dos componentes
eletrénicos internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward. Informe
quanto a presencga de qualquer
um dos possiveis erros de fonte
na tela “Status de alarme e
desligamento” (do formulario):
“Erro de RDC de CPU em tempo
real - ”.

Erro de comunicagao do FPGA

Ha um problema na
comunicagao do dispositivo
FPGA com a CPU.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Detecgdo: A comunicagédo do FPGA
para a CPU falhou no diagndstico de
tempo de execugao.
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Causas provaveis

Acoes recomendadas

Erro de comunicagao entre a CPU
em tempo real e o FPGA

Detecgéo: A comunicagéo entre a CPU
e o FPGA falhou no diagnéstico de
tempo de execucgao.

Ha um problema na
comunicagdo do da CPU com o
dispositivo FPGA.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Erro de CRC de tempo de execugao
do FPGA

Detecgéo: A CPU em tempo real
detectou um erro no FPGA.

O conteudo do dispositivo
FPGA mudou inesperadamente
devido a um evento de
perturbagao ou ocorreu uma
falha dos componentes
eletrénicos internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Erro de sincronizagao do inversor
PWM

Detecgdo: Os sinais PWM do inversor
perderam a sincronizagdo com as
atualizagbes de controle da CPU em
tempo real.

Falha dos componentes
eletrénicos internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Erro de sincronizagao de relégio do
FPGA

Detecgéo: As frequéncias de relégio do
FPGA e da CPU em tempo real ndo
coincidem.

Falha dos componentes
eletrénicos internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Erro do relégio interno da CPU em
tempo real

Detecgdo: A CPU detectou uma falha
do relégio interno.

Falha dos componentes
eletrénicos internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Erro de inicializacdo da CPU de
comunicagao

Detecgéo: A CPU de comunicagéo nao
pbde inicializar.

Observagao: A causa desse erro
também pode interromper 0 acesso a
CPU em tempo real a partir da Service
Tool, portanto, talvez ndo seja possivel
visualizar o status do erro.

Falha dos componentes
eletrénicos internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Erro de interrupgao do aplicativo da
CPU de comunicagao

Detecgédo: O aplicativo da CPU de
comunicacao falhou e parou.

Observagao: A causa desse erro
também pode interromper o acesso a
CPU em tempo real a partir da Service
Tool, portanto, talvez ndo seja possivel
visualizar o status do erro.

Falha dos componentes
eletrénicos internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.
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Causas provaveis

Acoes recomendadas

Erro de inicializagao fatal da CPU em
tempo real

Detecgéo: A CPU em tempo real
encontrou um problema fatal durante a
inicializacao.

Observacgédo: A ocorréncia desse erro
resultara em uma reinicializagédo do
watchdog, portanto, a presenca desse
erro sera exibida apenas na tela “Stored
Alarms and Shutdowns” (Alarmes e
desligamentos armazenados).

Falha dos componentes
eletrbénicos internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Erro de inicializagao critico da CPU
em tempo real

Deteccdo: A CPU em tempo real
encontrou um problema critico durante a
inicializacao.

Observagao: A causa desse erro pode
ou nao interromper 0 acesso a CPU em
tempo real a partir da Service Tool. Se o
acesso estiver funcionando, informacodes
adicionais sobre erros poderao estar
disponiveis.

Falha dos componentes
eletrbénicos internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Erro de inicializagao nao critico da
CPU em tempo real

Detecgdo: A CPU em tempo real
encontrou um problema néo critico
durante a inicializagao.

Observacao: A causa desse erro néo
deve afetar o acesso a CPU em tempo
real a partir da Service Tool, portanto,
informacgdes adicionais sobre o erro
podem estar disponiveis.

Falha dos componentes
eletrénicos internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Controlador de posigao nao esta
pronto

Deteccao:

Este sinalizador de status mostra que o
DVPII ndo esta controlando a posicao.
Isso ocorre durante a inicializagao de
energizagao e quando em um estado de
posicéo de desligamento.

O DVPII esté inicializando
(energizando) ou detectou um
problema que nao permitira que
o controlador de posigéo seja
executado.

Usando a Service Tool, identifique
e corrija os problemas.

Erro de verificagdo 100 por cento

Detecgéo:

Este sinalizador de status mostra que a
verificagao de posigdo maxima (100%)
falhou. O intervalo detectado pode estar
errado ou o teste pode ter atingido o
tempo limite.

N&o é possivel atingir o limite.

N&o é possivel alcangar a posi¢éo
maxima devido a condi¢des
internas ou externas. Verifique se
ndo ha obstrugdes ou bloqueios
na articulagao conectada ao
atuador.

Detecgao de posigao minima
incorreta causando um erro de
verificagcdo 100%.

Usando a Service Tool, identifique
e corrija os problemas.

As configuragdes de fabrica do
modulo de ID estéo incorretas
para a faixa de limite de
posicdo maxima.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.
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Causas provaveis

Ac¢bes recomendadas

Erro de torque reduzido

Detecgéo:

Este sinalizador de status de falha
aponta que o torque do sistema foi
reduzido devido a uma redugédo na
corrente do motor.

O limitador de forga do usuario
esta ativo.

Esta pode ser uma operagao
adequadal/esperada ou as
configuragées do limitador de
forga do usuario podem estar
incorretas.

O limitador de corrente no motor
esta ativo.

A protecgéao interna esta ativa,
nenhuma agéo é necessaria. Se a
condigao persistir, entre em
contato com o suporte técnico da
Woodward para obter assisténcia
adicional.

Erro de taxa de rotagcao reduzida

Detecgéo:

Este sinalizador de status de falha
aponta que o torque do sistema foi
reduzido devido a uma redugédo na
corrente do motor.

O limitador de corrente de
entrada esta ativo.

A protecéo interna esta ativa,
nenhuma agéo € necessaria. Se a
condigao persistir, entre em
contato com o suporte técnico da
Woodward para obter assisténcia
adicional.

Erro de desligamento monoténico de
linearizagao

Detecgéo:
Erro de desligamento monoténico de
linearizacao

As configuragdes do DVPII estéo
incorretas.

Corrija as configuragdes de
linearizagdo usando a Service
Tool.

Erro de pré-carga do acionador

Detecgéo:
O barramento interno do acionador
falhou ao carregar até o nivel esperado.

Falha dos componentes
eletronicos internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Erro do resistor do freio do
acionador

Detecgéo:

O resistor do freio do acionador falhou
nas verificagdes de tempo de
execucao.

Falha dos componentes
eletrénicos internos.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.
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Diagnéstico do transdutor de feedback de posi¢ao

Tabela 7-3. Guia de resolugéo de problemas do DVPII - Diagnéstico do transdutor de feedback

Indicacdes para diagnéstico

de posicao

Causas provaveis

Acodes recomendadas

Erro Sen Motor 1
ou
Erro Cos Motor 1
ou
Erro Sen Motor 2
ou
Erro Cos Motor 2

Deteccéo:
O valor do sinal detectado esta
fora da faixa.

A fiagédo do transdutor de feedback
de posigéo esta desconectada ou
intermitente.

Verifique a fiagcdo e os conectores que
levam ao transdutor de feedback de
posigéao.

O transdutor de feedback de posicao
falhou ao abrir ou esta intermitente.

Consulte o manual da valvula ou
atuador apropriado para obter o valor
adequado de resisténcia a excitagao.

Verifique os valores de ganho e
amplitude mostrados na pagina Position
Resolver Diagnostic (Diagnoéstico do
resolvedor de posi¢do) da Service Tool.
O valor de amplitude deve ser de
aproximadamente 81% do ADC max. O
valor de ganho deve estar entre 10% e
95% da saida max.

IMPORTANTE

O ganho é continuamente ajustado
pelo DVPILI.

O circuito de entrada de feedback de
posi¢éo do DVPII falhou.

Para obter assisténcia adicional, entre
em contato com o suporte técnico da
Woodward.

Erro de excitagao do motor 1
Ou
Erro de excitagao do motor 2

Deteccéo:

As tensdes Sen e Cos
combinadas estao abaixo do
limiar de diagnostico.

A fiagdo de excitagédo do resolvedor

esta em curto-circuito ou intermitente.

A bobina de excitagédo do resolvedor
esta em curto-circuito.

Verifique a resisténcia da bobina de
excitagdo do resolvedor. Consulte o
manual da valvula apropriada para o
valor de resisténcia.

O ganho do resolvedor esta muito
baixo devido a problemas de fiagao
do resolvedor.

Se o ganho estiver temporariamente
baixo, verifique a fiagéo e o resolvedor.
Reinicialize o acionador para operagao
normal. Permita que o controle de
ganho automatico se estabilize.

Falha no circuito de excitagéo.

Para obter assisténcia adicional, entre
em contato com o suporte técnico da
Woodward.

Erro de res. motor 1 e 2

Detecgéo:

Esta é uma indicagéo
resumida de que um erro foi
detectado em ambos os
motores 1 e 2

O erro de motor é verdadeiro se
qualquer um dos seguintes erros
forem detectados: Erro sen motor,
Erro cos motor, Erro de excitagéo do
motor, Erro do motor ao abrir na
inicializagao, Erro do motor ao fechar
na inicializagado e Erro de diregdo na
inicializagcdo do motor.

Se houver um erro de motor 1 e 2, use
as agdes recomendadas para esses
€erros.
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Indicacdes para diagnéstico

Causas provaveis

Acgb6es recomendadas

Erro sen do eixo da valvula 1
ou
Erro cos do eixo da valvula 1
ou
Erro sen do eixo da valvula 2
ou
Erro cos do eixo da valvula 2

Detecgéo:
O valor do sinal detectado esta
fora da faixa.

A fiagao para o resolvedor esta
desconectada ou falhou.

Verifique a fiagdo e conectores que
levam ao resolvedor.

O resolvedor falhou em estado aberto
ou esta intermitente.

Verifique os valores de ganho e
amplitude para o resolvedor na Service
Tool. O valor de amplitude deve ser de
aproximadamente 80% do ADC max. O
valor de ganho deve estar entre 10% e
95% da saida max.

IMPORTANTE

O ganho é continuamente ajustado
pelo DVPIL.

O circuito de entrada do resolvedor
falhou.

Para obter assisténcia adicional, entre
em contato com o suporte técnico da
Woodward.

Erro de excitagao do eixo da
valvula 1

ou

Erro de excitagao do eixo da
valvula 2

Detecgéo:
As tensdes Sen e Cos
combinadas sao muito baixas.

A fiagdo de excitagédo do resolvedor
esta em curto-circuito ou intermitente.

A bobina de excitagcdo do resolvedor
esta em curto-circuito.

Verifique a resisténcia da bobina de
excitagdo do resolvedor. Consulte o
manual da valvula apropriada para o
valor de resisténcia.

O ganho do resolvedor esta muito
baixo devido a problemas de fiagao
do resolvedor.

Se o ganho estiver temporariamente
baixo, verifique a fiagado e o resolvedor.
Reinicialize o acionador para operagao
normal. Permita que o controle de
ganho automatico se estabilize.

Falha no circuito de excitagéo.

Para obter assisténcia adicional, entre
em contato com o suporte técnico da
Woodward.

Erro de res. do eixo da
valvula1e 2

Detecgéo:

O gerenciador de redundancia
do resolvedor detectou um
erro de eixo da valvula 1 e
eixo da valvula 2.

O erro de eixo da valvula 1 é
verdadeiro se qualquer um dos
seguintes erros forem detectados:
Erro sen do eixo da valvula 1

Erro cos do eixo da valvula 1

Erro de excitagado do eixo da valvula
1

O erro de eixo da valvula 2 é
verdadeiro se qualquer um dos
seguintes erros forem detectados:
Erro sen do eixo da valvula 2

Erro cos do eixo da valvula 2

Erro de excitagao do eixo da valvula
2

Se houver um erro de eixo de valvula 1
e 2, use as agdes recomendadas para
erros de haste da valvula.

A faixa ou a definigao dos
resolvedores esta fora de tolerancia.

Se houver um erro de partida ou faixa,
verifique os seguintes valores:

Erro de eixo 1 fechado na inicializagédo
Erro de eixo 2 fechado na inicializagédo
Erro de limite de faixa do eixo 1

Erro de limite de faixa do eixo 2
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Selegao de tipo de valvula

Tabela 7-4. Guia de resolugéo de problemas DVPII - Selegéo de tipo de valvula

Indicacdes para diagnéstico Causas provaveis

Acbes recomendadas

Erro de detec¢ao automatica Falha ao ler o médulo de ID na
valvula/atuador do sistema.

Detecgéo:

Este diagndstico so é ativado

quando o DVPII estiver

configurado para a detecgéo

automatica (veja a segdo

Detecgéo automatica). Registro de calibragdo do modulo de ID
corrompido.

Este diagndstico é definido

quando:

O DVPII ndo consegue se

comunicar com o médulo de ID

devido a problemas de gravagéo

ou leitura, ou os registros de

calibragao do modulo de ID estdo

corrompidos (falha CRC16).

O DVPII ndo consegue gravar os
registros de calibragéo na
memoria ndo volatil.

Erro de meméria nao volatil do DVPII.

Consulte o diagnéstico
associado na tela de selegéo de
tipo de valvula da Service Tool.
Se “ID Module Not Detected”
(M6dulo de ID nao detectado)
for exibido, verifique a fiagdo do
mddulo de ID.

Veja a tela Process Faults &
Status Overview (Falhas em
processos e sintese do status),
na Service Tool do DVPII.

Se “Invalid Parameter(s)”
(Parametro(s) invalido(s)) for
exibido, os registros de
calibragéo estdo corrompidos no
médulo de ID. Contate o suporte
técnico da Woodward para obter
uma cépia do arquivo de
parametros corretos. O numero
de série da valvula deve ser
fornecido.

Veja a tela Process Fault *&
Status Overview (Falhas em
processos e sintese do status)
na Service Tool

do DVPII. Se “EEPROM
Read/Write Failed” (Falha de
leitura/gravagcéo de EEPROM)
ou “Invalid Parameter(s)”
(Parametro(s) invalido(s)) for
exibido, contate o suporte
técnico da Woodward

IMPORTANTE

Uma reinicializagao forgara o
DVPII a tentar novamente a
detecgao automatica da
valvula conectada.
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Indicacdes para diagnéstico

Causas provaveis

Acoes recomendadas

Modelo de controle nao esta
operando

Detecgéo:

Esse sinalizador de status mostra
que o modulo de controle do
DVPII ndo esta operando. A
posigcao do atuador/valvula é
controlada pelo DVPII. Se o
atuador/valvula tiver uma mola de
retorno, ele deve ser posicionado
pela mola de retorno.

O DVPII detectou um problema que néo
permitira que o controlador de posicédo
opere.

Usando a Service Tool,
identifique e corrija os
problemas.

Erro de tipo de valvula serial
Detecgéo:

Se, durante a energizacgéo, o
DVPII detectar um sistema de
valvula/atuador com um nimero
de série ou tipo de valvula
diferente, esse diagndstico sera
anunciado.

O usuario conectou uma valvula
diferente ao DVPII.

O usuario carregou um conjunto de
conjunto de parametros no DVPII que
nao corresponde a este numero de série
do sistema de valvula/atuador.

Consulte a tela “Valve Type
Selection” (Selegéo de Tipo de
Valvula) da Service Tool.
Verifique se o “Valve Type”
(Tipo de Valvula) e o “Valve
Serial Number” (Numero de
Série da Valvula) correspondem
ao sistema de valvula/atuador
conectado ao DVPII.

Use a fungao de detecgdo
automatica ou baixe o arquivo
de calibracéo especifico da
valvula no DVPII para o numero
de série correto.

A operagao do DVPIl com
arquivos de parametros
incorretos pode causar lesdes
corporais e/ou danos
patrimoniais.

A calibragao de fabrica do médulo de ID
esta incorreta para este tipo de
valvula/ndmero de série.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Tipo de valvula ndo suportado

Detecgéo:

Este diagndstico é anunciado se o
tipo de valvula relatado pelo
sistema de valvula/atuador no
modulo de ID nao for suportado
pelo software do DVPII.

Tipo de valvula ndo suportado pelo
DVPII

O software do DVPII ndo é a revisédo
necessaria para esta valvula.

Contate o suporte técnico da
Woodward sobre upgrade
potencial para a revisao mais
recente do software do DVPII.
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Indicacdes para diagnéstico

Causas provaveis

Acoes recomendadas

Médulo de ID nao detectado

Deteccéo:
Durante a energizagao, o moédulo
de ID nao pode ser lido.

Falha ao ler o médulo de ID na
valvula/atuador do sistema.

Consulte o diagnostico
associado na tela de selegéo de
tipo de valvula da Service Tool.
Se “ID Module Not Detected”
(Modulo de ID nao detectado)
for exibido, verifique a fiagao do
madulo de ID.

Registro de calibragdo do médulo de ID
corrompido.

Veja a tela Process Faults &
Status Overview (Falhas em
processos e sintese do status),
na Service Tool do DVPII.

Se “Invalid Parameter(s)”
(Parametro(s) invalido(s)) for
exibido, os registros de
calibragao estdo corrompidos no
médulo de ID. Contate o suporte
técnico da Woodward para obter
uma cépia do arquivo de
parametros corretos. O nimero
de série da valvula deve ser
fornecido.

A valvula ndo tem um médulo de ID.

Contate o suporte técnico da
Woodward para obter uma copia
do arquivo de parametros
corretos. O numero de série da
valvula deve ser fornecido.

O arquivo de parametros
correto deve ser carregado no
DVPII. Qualquer comando de
reinicializagao através da
Service Tool do DVPII ou
qualquer outro método
aplicavel (por exemplo,
entrada discreta) forgara o
acionador a usar os
parametros armazenados
internamente. Isso permitira
que o DVPII opere sem
médulo de ID.

O usuario é responsavel por
assegurar que os parametros
corretos estejam
armazenados no DVPII! A
operagao do DVPIl com
arquivos de parametros
incorretos pode causar lesdes
corporais e/ou danos
patrimoniais.
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Indicacdes para diagnéstico

Causas provaveis

Acoes recomendadas

Versao do médulo de ID nao
suportada

Detecgéo:

Este diagndstico é anunciado se a
versdo do modulo de ID n&o for
suportada pelo software do DVPII.

Observagao: O diagndstico de
deteccdo automatica de tipo de
valvula também é definido quando
essa condigao é detectada.

O software do DVPII néo ¢ a revisdo
necessaria para esta valvula.

Contate o suporte técnico da
Woodward sobre upgrade
potencial para a revisdo mais
recente do software do DVPII.

Registro de calibragdo do modulo de ID
corrompido.

Veja a tela Process Faults &
Status Overview (Falhas em
processos e sintese do status),
na Service Tool do DVPII. Se
“Invalid Parameter(s)”
(Parametro(s) invalido(s)) for
exibido, os registros de
calibragéo estdo corrompidos no
moédulo de ID. Contate o suporte
técnico da Woodward para obter
uma copia do arquivo de
parametros corretos. O niumero
de série da valvula deve ser
fornecido.

Placa de alimentagao incorreta

Detecgéo:

Durante a energizagéo, o DVPII
verifica os parametros para
determinar a placa de
alimentacado necessaria para o
sistema de valvula/atuador. Se a
ID da placa de alimentagao
necessaria e da placa de
alimentacao detectada nao
coincidirem, esse diagnéstico sera
exibido.

O sistema de valvula/atuador nédo
corresponde a placa de alimentagao do
DVPIL.

Entre em contato com o suporte
técnico da Woodward para
determinar o sistema de
valvula/atuador e DVPII corretos
para sua aplicagao.

Placa de ES incorreta

Detecgéo:

Durante a energizagao, o DVPII
verifica os parametros para
determinar a placa de E/S
necessaria para o sistema de
valvula/atuador. Se a ID da placa
de E/S necessaria e da placa de
E/S detectada nao coincidirem,
esse diagndstico sera exibido.

O sistema de valvula/atuador néo
corresponde a placa de E/S do DVPIL.

Entre em contato com o suporte
técnico da Woodward para
determinar o sistema de
valvula/atuador e DVPII corretos
para sua aplicagao.
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Diagnéstico do resolvedor LAT

Tabela 7-5. Guia de resolugéo de problemas do DVPII - Diagnéstico do resolvedor LAT

Indicacdes para diagnéstico

Causas provaveis

Acoes recomendadas

Erro de limite de faixa do
eixo 1

ou

Erro de limite de faixa do
eixo 2

Detecgéo:

Durante a calibragdo na
fabrica, o alcance do
resolvedor (diferenca entre
parada minima e maxima) é
gravado. Este diagndstico
ocorre se a leitura do
resolvedor do eixo da valvula
detectada estiver fora do
alcance do resolvedor
calibrado.

Os valores de calibragéo especificos ao
numero de série da valvula/atuador

armazenados no DVPII estio incorretos.

Use a funcéo de deteccéo
automatica ou baixe o arquivo de
calibragéo especifico da valvula no
DVPII para o numero de série
correto.

Existe um problema elétrico com o
resolvedor e/ou seus circuitos
associados resultando em uma leitura
incorreta do resolvedor.

Veja a tela Position Resolver
Diagnostics (Diagnosticos de
posicéo do resolvedor) na Service
Tool. Verifique as leituras de
Posi¢do, Amplitude e Ganho.

A amplitude deve ser de
aproximadamente 80%. O ganho
deve ser de 10-90%.

Verifique a leitura de resisténcia
apropriada na excitagao, seno e
cosseno depois de desconectar os
condutores no DVPII. Consulte o
manual da valvula associada para
os valores de resisténcia.

Entre em contato com o suporte
técnico da Woodward para obter
mais assisténcia caso as leituras
estejam fora das especificagdes da
valvula.

O resolvedor moveu-se mecanicamente
para fora da faixa.

Revise e registre os valores
mostrados na tela de configuragado
Atuador LAT/Configuragéo de
Valvula. Para obter assisténcia
adicional, entre em contato com o
suporte técnico da Woodward.

Alarme de diferenga do
resolvedor duplo

Detecgéo:

A diferenga entre as leituras
do resolvedor é maior do que
o valor limite de alarme
permitido.

Os valores de calibragéo especificos ao
numero de série da valvula/atuador

armazenados no DVPII estio incorretos.

Isso pode resultar na conversao em
escala incorreta do resolvedor e em um
erro de diferenga.

Use a funcéo de deteccéo
automatica ou baixe o arquivo de
calibragao especifico da valvula no
DVPII para o numero de série
correto.

Um ou ambos os resolvedores
mudaram.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Existe um problema elétrico com o
resolvedor e/ou seus circuitos
associados resultando em uma leitura
incorreta do resolvedor.

Veja a tela Position Resolver
Diagnostics (Diagnoésticos de
posigao do resolvedor) na Service
Tool. Verifique as leituras de
Posigdo, Amplitude e Ganho.

A amplitude deve ser de
aproximadamente 80%. O ganho
deve ser de 10-90%.

Verifique a leitura de resisténcia
apropriada na excitagéo, seno e
cosseno depois de desconectar os
condutores no DVPII. Consulte o
manual da valvula associada para
os valores de resisténcia.

Entre em contato com o suporte
técnico da Woodward para obter
mais assisténcia caso as leituras
estejam fora das especificagdes da
valvula.
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Indicacdes para diagnéstico

Causas provaveis

Acoes recomendadas

Desligamento por diferenca
do resolvedor duplo

Detecgéo:

A diferenga entre as leituras
do resolvedor é maior do que
o valor limite de desligamento
permitido.

Os valores de calibragéo especificos ao
numero de série da valvula/atuador

armazenados no DVPII estdo incorretos.

Isso pode resultar na conversao em
escala incorreta do resolvedor e em um
erro de diferenga.

Use a fungao de detecgéo
automatica ou baixe o arquivo de
calibracdo especifico da valvula no
DVPII para o numero de série
correto.

Um ou ambos os resolvedores
mudaram.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Existe um problema elétrico com o
resolvedor e/ou seus circuitos
associados resultando em uma leitura
incorreta do resolvedor.

Diagnéstico trifasico do resolvedor

Veja a tela Position Resolver
Diagnostics (Diagnoésticos de
posigao do resolvedor) na Service
Tool. Verifique as leituras de
Posigdo, Amplitude e Ganho.

A amplitude deve ser de
aproximadamente 80%. O ganho
deve ser de 10-90%.

Verifique a leitura de resisténcia
apropriada na excitagao, seno e
cosseno depois de desconectar os
condutores no DVPII. Consulte o
manual da valvula associada para
os valores de resisténcia.

Entre em contato com o suporte
técnico da Woodward para obter
mais assisténcia caso as leituras
estejam fora das especificagdes da
valvula.

Tabela 7-6. Guia de resolugéo de problemas do DVPII - Diagnéstico trifasico do resolvedor

Indicag6es para diagnéstico

Causas provaveis

Acgodes recomendadas

Erro de motor aberto na
inicializagao

Detecgéo:

Durante a calibragao de
fabrica, sdo registrados os
valores do resolvedor na
parada min. As leituras do
resolvedor correspondentes a
posigao totalmente fechada
séo registradas na direcao de
abertura e fechamento em
torques suficientes para
superar a folga no trem de
engrenagens, mas nao para
abrir a valvula.

Durante a energizagéo e
inicializagdo, o DVPII verifica
se a valvula esta na parada
minima. Este diagnéstico
ocorre se o resolvedor do
motor n&o estiver dentro da
faixa calibrada ao verificar a
direcdo de abertura.

Os valores de calibragéo especificos ao
numero de série da valvula/atuador

armazenados no DVPII estao incorretos.

Use a fungéo de detecgéo
automatica ou baixe o arquivo de
calibragao especifico da valvula no
DVPII para o numero de série
correto.

A valvula ndo esta fechada, detritos ou
ocorreu falha mecanica.

Verifique a valvula de acordo com o
manual da valvula.

Os resolvedores nao estdo conectados
ou ha erro de fiagdo. Veja:

Erro Sen Motor 2

Erro Cos Motor 2

Erro exc motor 2

Siga os procedimentos para o
resolvedor do motor.

O elo fusivel na valvula cedeu.

Desligue e verifique novamente a
parada mecanica min. e max. para a
operagéo correta. Registre os
resultados de varias inicializagdes.
Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Tensao do barramento insuficiente.
Problema interno com a eletrénica.

Contate o suporte técnico da
Woodward
para assisténcia adicional.
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Indicacdes para diagnéstico

Causas provaveis

Ac¢bes recomendadas

Erro de motor 2 aberto na
inicializagao

Detecgéo:

Durante a calibragédo de
fabrica, sdo registrados os
valores do resolvedor na
parada min. As leituras do
resolvedor correspondentes a
posicéo totalmente fechada
séo registradas na direcao de
abertura e fechamento em
torques suficientes para
superar a folga no trem de
engrenagens, mas ndo para
abrir a valvula.

Durante a energizacao e
inicializagao, o DVPII verifica
se a valvula esta na parada
minima. Este diagnéstico
ocorre se o resolvedor do
motor ndo estiver dentro da
faixa calibrada ao verificar a
direcdo de abertura.

Os valores de calibragédo especificos ao
numero de série da valvula/atuador
armazenados no DVPII estdo
incorretos.

Use a fungao de detecgao
automatica ou baixe o arquivo de
calibragcéo especifico da valvula no
DVPII para o numero de série
correto.

A valvula nao esta fechada, detritos ou
ocorreu falha mecanica.

Verifique a valvula de acordo com o
manual da valvula.

Os resolvedores ndo estdo conectados
ou ha erro de fiagdo. Veja:

Erro Sen Motor 2

Erro Cos Motor 2

Erro exc motor 2

Siga os procedimentos para o
resolvedor do motor.

O elo fusivel na valvula cedeu.

Desligue e verifique novamente a
parada mecanica min. e max. para
a operacao correta. Registre os
resultados de varias inicializagdes.
Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Tensédo do barramento insuficiente.
Problema interno com a eletrénica.

Contate o suporte técnico da
Woodward
para assisténcia adicional.

Erro de motor ao fechado na
inicializagao

Detecgéo:

Durante a calibragido de
fabrica, sdo registrados os
valores do resolvedor na
parada min. As leituras do
resolvedor correspondentes a
posicéo totalmente fechada
sdo registradas na direcao de
abertura e fechamento em
torques suficientes para
superar a folga no trem de
engrenagens, mas ndo para
abrir a valvula.

Durante a energizacéao e
inicializagao, o DVPII verifica
se a valvula esta na parada
minima. Este diagnéstico
ocorre se o resolvedor do
motor ndo estiver dentro da
faixa calibrada, ao verificar a
direcdo fechada.

Os valores de calibragédo especificos ao
numero de série da valvula/atuador
armazenados no DVPII estdo
incorretos.

Use a fungao de detecgao
automatica ou baixe o arquivo de
calibragcéo especifico da valvula no
DVPII para o numero de série
correto.

A valvula nao esta fechada, detritos ou
ocorreu falha mecanica.

Verifique a valvula de acordo com o
manual da valvula.

Os resolvedores ndo estdo conectados
ou ha erro de fiagdo. Veja:

Erro Sen Motor 1

Erro Cos Motor 1

Erro Exc Motor 1

Siga os procedimentos para o
resolvedor do motor.

O elo fusivel na valvula esta danificado.

Desligue e verifique novamente a
parada mecanica min. e max. para
a operacgao correta. Registre os
resultados de varias inicializagdes.
Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Tensédo do barramento insuficiente.
Problema interno com a eletrénica.

Contate o suporte técnico da
Woodward
para assisténcia adicional.
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Indicacdes para diagnéstico

Causas provaveis

Ac¢bes recomendadas

Erro do motor 2 fechado na
inicializacao

Detecgéo:

Durante a calibragéo de
fabrica, sado registrados os
valores do resolvedor na
parada min. As leituras do
resolvedor correspondentes a
posicéo totalmente fechada
séo registradas na direcdo de
abertura e fechamento em
torques suficientes para
superar a folga no trem de
engrenagens, mas ndo para
abrir a valvula.

Durante a energizacao e
inicializagao, o DVPII verifica
se a valvula esta na parada
minima. Este diagndstico
ocorre se o resolvedor do
motor n&o estiver dentro da
faixa calibrada, ao verificar a
direcdo fechada.

Os valores de calibragéo especificos ao
numero de série da valvula/atuador
armazenados no DVPII estdo
incorretos.

Use a fungdo de detecgao
automatica ou baixe o arquivo de
calibragéo especifico da véalvula no
DVPII para o numero de série
correto.

A valvula ndo esta fechada, detritos ou
ocorreu falha mecanica.

Verifique a valvula de acordo com o
manual da valvula.

Os resolvedores ndo estdo conectados
ou ha erro de fiagdo. Veja:

Erro Sen Motor 2

Erro Cos Motor 2

Erro exc motor 2

Siga os procedimentos para o
resolvedor do motor.

Erro Sen Motor 2
O elo fusivel na valvula esta danificado.

Desligue e verifique novamente a
parada mecanica min. e max. para a
operacéo correta. Registre os
resultados de varias inicializagdes.
Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Tenséao do barramento insuficiente.
Problema interno com a eletronica.

Contate o suporte técnico da
Woodward
para assisténcia adicional.

Erro de eixo 1 aberto na
inicializacao

Detecgéo:

Durante a calibragéo de
fabrica, sado registrados os
valores do resolvedor na
parada min. As leituras do
resolvedor correspondentes a
posicéo totalmente fechada
séo registradas na direcdo de
abertura e fechamento em
torques suficientes para
superar a folga no trem de
engrenagens, mas nao para
abrir a valvula.

Durante a energizacao e
inicializagao, o DVPII verifica
se a valvula esta na parada
minima. Este diagndstico
ocorre se o resolvedor da
haste da valvula nao estiver
dentro da faixa calibrada ao
verificar a diregdo de abertura.

Os valores de calibragéo especificos ao
numero de série da valvula/atuador
armazenados no DVPII estdo
incorretos.

Use a fungdo de detecgao
automatica ou baixe o arquivo de
calibragéo especifico da véalvula no
DVPII para o numero de série
correto.

A valvula ndo esta fechada, detritos ou
ocorreu falha mecéanica.

Verifique a valvula de acordo com o
manual da valvula.

O elo fusivel na valvula / atuador esta
danificado ou quebrado.

Verifique se o elo fusivel na valvula
esta danificado. Veja o manual da
valvula.

Os resolvedores ndo estdo conectados
ou ha um erro de fiagdo. Veja:

Erro sen do eixo da valvula 1

Erro cos do eixo da valvula 1

Erro exc. do eixo da valvula 1

Siga os procedimentos do
resolvedor da haste.

Tensao do barramento insuficiente.
Problema interno com a eletrénica.

Contate o suporte técnico da
Woodward
para assisténcia adicional.
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Indicacdes para diagnéstico

Causas provaveis

Ac¢bes recomendadas

Erro de eixo 1 fechado na
inicializacao

Detecgéo:

Durante a calibragéo de
fabrica, sado registrados os
valores do resolvedor na
parada min. As leituras do
resolvedor correspondentes a
posicéo totalmente fechada
séo registradas na direcdo de
abertura e fechamento em
torques suficientes para
superar a folga no trem de
engrenagens, mas nao para
abrir a valvula.

Durante a energizacao e
inicializagao, o DVPII verifica
se a valvula esta na parada
minima. Este diagndstico
ocorre se o resolvedor da
haste da valvula nao estiver
dentro da faixa calibrada ao
verificar a direcdo fechada.

Os valores de calibragéo especificos ao
numero de série da valvula/atuador
armazenados no DVPII estdo
incorretos.

Use a fungao de detecgao
automatica ou baixe o arquivo de
calibragéo especifico da véalvula no
DVPII para o numero de série
correto.

A valvula ndo esta fechada, detritos ou
ocorreu falha mecanica.

Verifique a valvula de acordo com o
manual da valvula.

O elo fusivel na valvula / atuador esta
danificado ou quebrado.

Verifique se o elo fusivel na valvula
esta danificado. Veja o manual da
valvula.

Os resolvedores nao estdo conectados
ou ha um erro de fiagdo. Veja:

Erro sen do eixo da valvula 1

Erro cos do eixo da valvula 1

Erro exc. do eixo da valvula 1

Siga os procedimentos do
resolvedor da haste.

Tensao do barramento insuficiente.
Problema interno com a eletrénica.

Contate o suporte técnico da
Woodward
para assisténcia adicional.

Erro de eixo 2 aberto na
inicializacao

Detecgéo:

Durante a calibragéo de
fabrica, sado registrados os
valores do resolvedor na
parada min. As leituras do
resolvedor correspondentes a
posicéo totalmente fechada
séo registradas na direcdo de
abertura e fechamento em
torques suficientes para
superar a folga no trem de
engrenagens, mas nao para
abrir a valvula.

Durante a energizacao e
inicializagao, o DVPII verifica
se a valvula esta na parada
minima. Este diagndstico
ocorre se o resolvedor da
haste da valvula nao estiver
dentro da faixa calibrada ao
verificar a diregdo de abertura.

Os valores de calibragéo especificos ao
numero de série da valvula/atuador
armazenados no DVPII estdo
incorretos.

Use a fungdo de detecgao
automatica ou baixe o arquivo de
calibragéo especifico da véalvula no
DVPII para o numero de série
correto.

A valvula ndo esta fechada, detritos ou
ocorreu falha mecéanica.

Verifique a valvula de acordo com o
manual da valvula.

O elo fusivel na valvula / atuador esta
danificado ou quebrado.

Verifique se o elo fusivel na valvula
esta danificado. Veja o manual da
valvula.

Os resolvedores ndo estdo conectados
ou ha um erro de fiagdo. Veja:

Erro sen do eixo da valvula 2

Erro cos do eixo da valvula 2

Erro exc. do eixo da valvula 2

Siga os procedimentos do
resolvedor da haste.

Tensao do barramento insuficiente.
Problema interno com a eletrénica.

Contate o suporte técnico da
Woodward
para assisténcia adicional.
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Indicacdes para diagnéstico

Causas provaveis

Ac¢bes recomendadas

Erro de eixo 2 fechado na
inicializagao

Detecgéo:

Durante a calibragédo de
fabrica, sdo registrados os
valores do resolvedor na
parada min. As leituras do
resolvedor correspondentes a
posicéo totalmente fechada
séo registradas na direcao de
abertura e fechamento em
torques suficientes para
superar a folga no trem de
engrenagens, mas ndo para
abrir a valvula.

Durante a energizacéao e
inicializagao, o DVPII verifica
se a valvula esta na parada
minima. Este diagnéstico
ocorre se o resolvedor da
haste da valvula nao estiver
dentro da faixa calibrada ao
verificar a direcdo fechada.

Os valores de calibragédo especificos ao

numero de série da valvula/atuador
armazenados no DVPII estdo
incorretos.

Use a fungao de detecgao
automatica ou baixe o arquivo de
calibragcéo especifico da valvula no
DVPII para o numero de série
correto.

A valvula nao esta fechada, detritos ou
ocorreu falha mecanica.

Verifique a valvula de acordo com o
manual da valvula.

O elo fusivel na valvula / atuador esta
danificado ou quebrado.

Verifique se o elo fusivel na valvula
esta danificado. Veja o manual da
valvula.

Os resolvedores ndo estdo conectados
ou ha um erro de fiagdo. Veja:

Erro sen do eixo da valvula 2

Erro cos do eixo da valvula 2

Erro exc. do eixo da valvula 2

Siga os procedimentos do
resolvedor da haste.

Tensao do barramento insuficiente.
Problema interno com a eletrénica.

Contate o suporte técnico da
Woodward
para assisténcia adicional.

Erro de diregao do motor na
inicializagao

Detecgéo:

Se o motor ndo se moveu na
diregao correta, mais do que a
configuragéo calibrada de
fabrica, este sinalizador é
definido.

Cabos do motor ndo conectados.

Verifique as conexdes dos cabos.

Problemas de fiagao, as fases estdo
conectadas incorretamente.

Verifique a fiagdo buscando
atribuicdo incorreta de fase.

Problemas de fiagdo do resolvedor,
resolvedor se movendo na diregéo
errada.

Verifique a fiagao do resolvedor.
Veja sinalizadores de erro do
resolvedor, ganho e amplitude.

Defeito do motor: fases abertas ou
curtos-circuitos. Se houver curtos-
circuitos, a falha de corrente do
acionador deve ser anunciada.

Verifique o motor em busca de
curtos-circuitos e fases abertas.

Falha dos componentes eletrénicos do
DVPII.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Erro de posigao

Tabela 7-7. Guia de resolugéo de problemas do DVPII - Erro de posigéao

Indicacdes para diagnéstico

Causas provaveis

Ac¢bes recomendadas

Alarme de erro de posigao
do motor

Detecgéo:

A posi¢cao do motor ndo esta
rastreando o ponto de ajuste,
dentro dos limites definidos
pelos parametros de alarme
por erro de rastreamento.

Configuragao incorreta de parametros

Verifique as configuragdes de
parametros. Veja Sintese
operacional do controle trifasico na
Service Tool do DVPII.

Contaminagéao no sistema de
valvula/atuador.

Na primeira oportunidade, realize o
procedimento de inspec¢édo descrito
em Desligamento do motor por erro
de posigéo.

Desligamento do motor por
erro de posigao

Detecgéo:

A posicao do motor néo esta
rastreando o ponto de ajuste
dentro dos limites definidos
pelos parametros de
desligamento por erro de
rastreamento.

Cabos do motor ndo conectados.

Verifique os terminais de fiagdo no
DVPII, conexdes intermediarias e
valvula/atuador. Elimine quaisquer
circuitos intermitentes ou abertos.

Problemas de fiacdo, as fases estao
conectadas incorretamente.

Certifique-se de que nao haja fases
abertas ou curtos-circuitos na
fiagcdo. (Veja o diagrama de fiagédo
da valvula associado)
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Indicacdes para diagnéstico

Causas provaveis

Ac¢bes recomendadas

Alarme de erro de posigcao
do eixo

Detecgéo:

A posicao da haste da valvula
1 ndo esta rastreando o ponto
de ajuste dentro dos limites
definidos pelos parametros de
alarme de erro de
rastreamento.

Problemas de fiagédo do resolvedor,
resolvedor se movendo na diregcéao
errada.

Verifique fiagdo/conectores do
resolvedor. Veja sinalizadores de
erro do resolvedor, ganho e
amplitude.

Defeito do motor: fases abertas ou
curtos-circuitos. Se houver curtos-
circuitos, a falha de corrente do
acionador deve ser anunciada.

Verifique o motor em busca de
curtos-circuitos e fases abertas.

Desligamento por erro de
posicdo do eixo

Deteccao:

Existe um erro maior do que
0s parametros de erro de
posicéo da haste entre a
posicao da haste e a posicao
requerida.

Desgaste excessivo da valvula/atuador

Na primeira oportunidade, realize o
procedimento de inspecgédo descrito
em Desligamento do motor por erro
de posicéo.

Fiagdo do motor incorreta ou danificada

Certifique-se de que nao haja fases
abertas ou curtos-circuitos na
fiagdo. Certifique-se de que as fases
do motor estejam conectadas
corretamente. (Veja o diagrama de
fiacdo da valvula associado)

Falha do motor

Contate o suporte técnico da
Woodward para obter assisténcia

Falha dos componentes eletrénicos do
DVPII.

Contate o suporte técnico da
Woodward para obter assisténcia

Problema com a fiagdo CAN ou
problema de ruido

Verifique a fiagdo CAN.

Falha dos componentes eletrdnicos
internos do DVPII.

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Diagnéstico e status da placa auxiliar

Tabela 7-8. Guia de resolucéo de problemas do DVPII - Status e diagndstico da placa auxiliar

Indicag6es para diagnéstico

Causas provaveis

Acodes recomendadas

Erro do sensor de temp. 1
do dissipador de calor

ou

Erro do sensor de tempo. 2
do dissipador de calor

Deteccao:

Este sinalizador de status de
falha indica que o sensor do
dissipador de calor da placa
de alimentagéo (1 ou 2) falhou
(aplica-se apenas ao DVPII
5000, 10000 e 12000).

Falha dos componentes eletrénicos
internos do DVPII ou temperatura
extrema.

Se a temperatura do DVPII estiver
dentro dos limites especificados,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward para obter
assisténcia adicional.

Observacgao: Esta falha ndo deve
ocorrer nos produtos GS40/GS50.

Erro do conversor de
reforgo

Deteccao:

Este sinalizador de status
indica que a placa do
conversor de reforgo ndo
atingiu a tens&o adequada.

Problema interno com os componentes
eletronicos (aplica-se apenas ao DVPII
5000, 10000 e 12000).

Para obter assisténcia adicional,
entre em contato com o suporte
técnico da Woodward.

Observacgao: Esta falha ndo deve
ocorrer nos produtos GS40/GS50.
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Diagnéstico do watchdog

Tabela 7-9. Guia de resolugéo de problemas do DVPII - Diagnéstico do watchdog

Indicacdes para diagnéstico

Causas provaveis

Ac¢bes recomendadas

Erro de processo critico do
watchdog

Detecgéo:

A CPU em tempo real
detectou um erro em um
processo considerado critico
para a operagao e o erro
resultou neste erro resumido.

Observagao: A ocorréncia
desse erro resultara em uma
reinicializagdo do watchdog,
portanto, a presenga desse
erro sera exibida apenas na
tela “Stored Alarms and
Shutdowns” (Alarmes e
desligamentos armazenados).

Falha dos componentes eletrdnicos
internos.

Para obter assisténcia adicional, entre
em contato com o suporte técnico da
Woodward. Informe quanto a presenga
de qualquer um dos possiveis erros de
fonte na area “Stored Alarms and
Shutdowns” (Alarmes e desligamentos
armazenados) da tela “Alarm and
Shutdown Status” (Status de alarme e
desligamento):

Erro do watchdog - processo critico 1
Erro do watchdog - processo critico 2
Erro do watchdog - processo critico 3
Erro do watchdog - processo critico 4
Erro do watchdog - processo critico 5
Erro do watchdog - ADC critico 1

Erro do watchdog - ADC critico 2
Erro do watchdog - ADC critico 3
Erro do watchdog - Resolvedor
critico 1

Erro do watchdog - Resolvedor
critico 2

Erro de processo nao critico
do watchdog

Detecgéo:

A CPU em tempo real
detectou um erro em um
processo considerado nao
critico para a operagao, e 0
erro resultou neste erro
resumido.

Falha dos componentes eletrénicos
internos.

Para obter assisténcia adicional, entre
em contato com o suporte técnico da
Woodward. Informe quanto a presencga
de qualquer um dos possiveis erros de
fonte na tela “Alarm and Shutdown
Status” (Status de alarme e
desligamento):

Erro do watchdog - processo nao
critico 1

Erro do watchdog - processo nao
critico 2

Erro de comunicagéao do link
de servigo do watchdog

Detecgéo:

A CPU em tempo real
detectou um erro em um
processo relacionado a
comunicagéao no link de
servico, e o erro resultou neste
erro resumido.

Observagao: A causa desse
erro também pode interromper
0 acesso a CPU em tempo
real a partir da Service Tool,
portanto, talvez n&o seja
possivel visualizar o status do
erro.

Falha dos componentes eletrbnicos
internos.

Para obter assisténcia adicional, entre
em contato com o suporte técnico da
Woodward. Se a comunicagao via
Service Tool for possivel, informe
quanto a presencga de qualquer um dos
possiveis erros de fonte na tela “Alarm
and Shutdown Status” (Status de alarme
e desligamento):

Erro do watchdog - link de servigo
néo critico 1

Erro do watchdog - link de servigo
néo critico 2

Erro do watchdog - link de servigo
nao critico 3

Erro do watchdog - link de servigo
néo critico 4
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Indicacdes para diagnéstico

Causas provaveis

Ac¢bes recomendadas

Erro de memoria critico nao
corrigido do ECC

Detecgéo:

A CPU em tempo real
detectou um erro de memdria
nao corrigido em um processo
considerado critico para a
operagao, e o erro resultou
neste erro resumido.

Observagao: A ocorréncia
desse erro resultara em uma
reinicializagdo do watchdog,
portanto, a presenca desse
erro sera exibida apenas na
tela “Stored Alarms and
Shutdowns” (Alarmes e
desligamentos armazenados).

Falha dos componentes eletrénicos
internos.

Para obter assisténcia adicional, entre

em contato com o suporte técnico da

Woodward. Informe quanto a presencga
de qualquer um dos possiveis erros de

fonte na tela “Status Flags”

(Sinalizadores de status, no formulario):

“Erro de memdria nao corrigido do
ECC -

Erro de memoria critico
corrigido do ECC

Detecgéo:

A CPU em tempo real
detectou um erro de memoria
corrigido em um processo
considerado critico para a
operagao, e o erro resultou
neste erro resumido.

Falha dos componentes eletrdnicos
internos.

Para obter assisténcia adicional, entre

em contato com o suporte técnico da

Woodward. Informe quanto a presenga
de qualquer um dos possiveis erros de

fonte na tela “Status Flags”

(Sinalizadores de status, no formulario):
“Erro de memoria corrigido do ECC -”

Erro de memoéria nao critico
nao corrigido do ECC

ou

Erro de meméria nao critico
corrigido do ECC

Detecgéo:

A CPU em tempo real
detectou um erro de memdria
corrigido ou n&o corrigido em
um processo considerado nao
critico para a operagéo, e o
erro resultou neste erro
resumido.

Falha dos componentes eletronicos
internos.

Para obter assisténcia adicional, entre

em contato com o suporte técnico da

Woodward. Informe quanto a presenga
de qualquer um dos possiveis erros de

fonte na tela “Status Flags”

(Sinalizadores de status, no formulario):
“Erro de memdria corrigido do ECC -”

Erro de memoria critico
corrigido do ECC

Detecgéo:

A CPU em tempo real
detectou um erro de memoria
corrigido em um processo
considerado critico para a
operagao, e o erro resultou
neste erro resumido.

Falha dos componentes eletrbnicos
internos.

Para obter assisténcia adicional, entre

em contato com o suporte técnico da

Woodward. Informe quanto a presenga
de qualquer um dos possiveis erros de

fonte na tela “Status Flags”

(Sinalizadores de status, no formulario):
“Erro de memoria corrigido do ECC -”

“Erro de memaria nao corrigido do
ECC -
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Capitulo 8.

Manutencao
|

Recomenda-se fazer a limpeza externa peridédica com um solvente petroquimico (lavagem e escovacgao).
A lavagem com alta pressao ndo é recomendada. Ao limpar o elemento de medicédo e o interior do corpo
da vélvula, ndo use objetos afiados que possam raspar ou entalhar o elemento de medigéo, pois isso
poderia degradar a precisao da valvula.

Ao usar solvente ou agua para limpar a valvula, certifique-se de que todos os pontos de acesso no
invélucro estejam fechados e/ou cobertos (tampa de partes eletrénicas, entrada de conduites e porta
OBVD).

Para evitar possiveis ferimentos pessoais ou danos ao equipamento,
certifique-se de que toda a alimentacgao elétrica e pressao de gas
tenham sido removidas da valvula antes de iniciar qualquer

manutengao ou reparo.

Devido a niveis de ruido tipicos em ambientes com turbinas, deve-se
usar prote¢oes auriculares ao trabalhar em ou ao redor da valvula da
série GS.

A superficie deste produto pode se tornar quente ou fria o suficiente
para ser um risco. Use equipamento de prote¢ao para o manuseio do
produto nestas circunstancias. Valores nominais de temperaturas

sdo encontrados na sec¢ao de especificagoes deste manual.

Risco de explosao - Nao remova tampas ou conecte/desconecte
conectores elétricos a menos que a alimentagao tenha sido
desligada ou a area nao seja perigosa.

As pecgas expostas de medigdo de valvula sdo um perigo de
pincamento. Nao insira as maos na valvula quando ela tiver sido
removida da tubulacao.
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Capitulo 9.
Opcoes de suporte ao produto e servigcos
|

Opcoes de suporte ao produto

Se vocé estiver enfrentando problemas com a instalagao, ou desempenho insatisfatoério de um produto

da Woodward, as seguintes opgdes estao disponiveis:

e  Consulte o guia de resolugdo de problemas no manual.

e Entre em contato com o fabricante ou embalador do seu sistema.

e  Entre em contato com o distribuidor de servigo completo da Woodward que atende a sua area.

e Entre em contato com a assisténcia técnica da Woodward (veja “Como entrar em contato com a
Woodward”, mais adiante neste capitulo) e discuta o seu problema. Em muitos casos, o problema
pode ser resolvido por telefone. Caso contrario, vocé pode selecionar qual curso de acdo sera
tomado, com base nos servigos disponiveis listados neste capitulo.

Suporte do fabricante (OEM) ou embalador: Muitos controles e dispositivos de controle da Woodward séo
instalados nos sistemas de equipamentos e programados por um Original Equipment Manufacturer (OEM) ou
embalador de equipamentos, em suas fabricas. Em alguns casos, a programagao ¢é protegida por senha pelo
OEM ou embalador, e eles sdo a melhor fonte de assisténcia técnica e de suporte. Os servigos de garantia de
produtos da Woodward fornecidos com um sistema de equipamento, também devem ser tratados através do
OEM ou embalador. Consulte a documentacao de seu sistema e equipamento para obter mais detalhes.

Suporte de parceiro de negécios da Woodward: A Woodward oferece apoio e trabalha com uma rede
global de parceiros de negdcios independentes, cuja misséo € servir aos usuarios de controles da
Woodward, conforme descrito aqui:

o Um Distribuidor de servigo completo tem a responsabilidade principal de vendas, servigo,
solugdes de integracdo do sistema, suporte técnico e marketing pés-venda de produtos Woodward
padrdo em uma area geografica e segmento de mercado especifico.

e Uma AISF (Instalagdo autorizada independente de servigo) fornece servico autorizado que inclui
reparos, pecas de reparo e servigo de garantia em nome da Woodward. Servigos (que ndo sejam
vendas de novas unidades) € a miss&o principal de um AISF.

Para obter informagdes sobre esses servigos, entre em contato com um dos Distribuidores de servigo
completo listados em www.woodward.com/local-partner.

Opcoes de assisténcia técnica do produto

As seguintes opgdes de fabrica para manutengao de produtos da Woodward estéo disponiveis através
do seu distribuidor local de servigo completo ou OEM ou embalador de sistemas de equipamentos, com
base na Garantia de produtos e servigos da Woodward padréo (5-01-1205) que estiverem em vigor no
momento em que o produto for originalmente fornecido pela Woodward ou um servigo for realizado:

e  Substituicdo/troca (servigo 24 horas)

e  Reparo a prego fixo

e Remanufatura a prego fixo
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Substituicdo/Troca: Substituicdo/troca € um programa premium criado para o usuario que necessita de
atendimento imediato. Ele permite que vocé solicite e receba uma unidade de substituicdo, em estado de
nova, em tempo minimo (geralmente até 24 horas apds a solicitagdo), fornecendo uma unidade
adequada, disponivel no momento do pedido e minimizando inatividades dispendiosas. Este € um
programa a preco fixo e inclui a garantia total de produtos da Woodward padrao (Garantia de produtos e
servicos da Woodward 5-01-1205).

Esta opgao permite que vocé ligue para o seu distribuidor de servigo completo, em caso de interrupgao
inesperada ou antes de uma interrupgao agendada, para solicitar uma unidade de controle de
substituicdo. Se a unidade estiver disponivel no momento da chamada, ela geralmente pode ser enviada
em até 24 horas. Vocé substitui sua unidade de controle de campo por uma substituta em estado de
nova e devolve a unidade de campo ao distribuidor de servigo completo.

Os encargos pelo servigo de substituicdo/troca sdo baseados em um preco fixo, mais despesas de frete.
Vocé é faturado pelo preco fixo de substituicdo/troca, mais uma taxa de nucleo no momento em que a
unidade substituta for enviada. Se o nucleo (unidade de campo) for devolvido no prazo de 60 dias, sera
emitido um crédito referente a taxa de nucleo.

Reparo a prec¢o fixo: O reparo a preco fixo esta disponivel para a maioria dos produtos padréo em
campo. Este programa |lhe oferece servigo de reparo para seus produtos com a vantagem de saber, com
antecedéncia, qual sera o custo. Todos os trabalhos de reparo incorporam a garantia de servigos da
Woodward padréo (Garantia de produtos e servigos da Woodward 5-01-1205) para pegas substituidas e
mao de obra.

Remanufatura a prego fixo: A remanufatura a preco fixo € muito semelhante a opgédo Reparo a prego
fixo, com a ressalva de que a unidade sera devolvida a vocé em “estado de nova” incorporando a
garantia total de produtos da Woodward padrao (Garantia de produtos e servigos da Woodward 5-01-
1205). Esta opcgao ¢é aplicavel somente a produtos mecanicos.

Devolugao de equipamentos para reparo

Se um controle (ou qualquer parte de um controle eletrénico) precisar ser devolvido para reparo, contate
o seu distribuidor de servigo completo, com antecedéncia, para obter autorizagdo de devolugao e
instrucbes de envio.

Ao enviar os itens, anexe uma etiqueta com as seguintes informacgdes:
numero de autorizagao de devolugao;

nome e local onde o controle esté instalado;

nome e numero de telefone da pessoa de contato;

numeros de pegas € numeros de série completos da Woodward;
descri¢cao do problema;

instrugcdes que descrevem o tipo de reparo desejado.

Embalando um controle

Use os seguintes materiais ao devolver um controle completo:

capas protetoras em todos os conectores;

embalagens protetoras antiestaticas em todos os médulos eletrénicos;

materiais de embalagem que n&o danificardo a superficie da unidade;

pelo menos 100 mm (4 polegadas) de material de embalagem aprovado e firmemente aplicado;
uma caixa de papeldo com paredes duplas;

uma fita adesiva forte passada ao redor da parte externa da caixa para maior rigidez.

Para evitar danos aos componentes eletronicos causados por
manuseio inadequado, leia e observe as precaugées no manual da
Woodward 82715, Guia de manuseio e prote¢cdo de controles
eletrénicos, placas de circuito impresso e médulos.
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Pecas de reposicao

Ao encomendar pecas de reposigédo para controles, inclua as seguintes informacoes:
e o numero de pega (XXXX-XXXX) que consta na placa de identificagdo do compartimento;
e o numero de série da unidade, que também consta na placa de identificagao.

Servicos de engenharia

A Woodward oferece diversos servicos de engenharia para os nossos produtos. Para estes servigos, entre

em contato conosco por telefone, e-mail ou através do site da Woodward.

e  Suporte técnico
e  Treinamento em produtos
e  Servigo de campo

Suporte técnico esta disponivel no fornecedor do sistema do equipamento, em seu Distribuidor de servigo
completo ou de muitos dos locais da Woodward no mundo inteiro, dependendo do produto e da aplicagéo.
Este servigo pode ajuda-lo com questdes técnicas ou resolu¢ao de problemas, durante o horario comercial do
local da Woodward que vocé contatar. A assisténcia emergencial também esta disponivel durante o horario
comercial, ligando para a Woodward e indicando a urgéncia de seu problema.

Treinamento do produto esta disponivel como aulas-padrdo em muitos locais no mundo inteiro.
Também oferecemos treinamentos personalizados, que podem ser adaptados as suas necessidades e
ser realizados em um de nossos locais ou em sua empresa. Este treinamento, ministrado por pessoal
experiente, garantira que vocé sera capaz de manter a confiabilidade e disponibilidade do sistema.

Servigo de campo, o suporte de engenharia no local esta disponivel, dependendo do produto e local, de
muitas de nossas instalagdes localizadas no mundo inteiro ou de um de nossos Distribuidores de servigo
completo. Os engenheiros de campo s&o experientes tanto em produtos da Woodward, como na maior
parte dos equipamentos ndo Woodward com os quais nossos produtos fazem interface.

Para obter informagdes sobre esses servigos, entre em contato conosco por telefone, e-mail ou use

nosso site:www.woodward.com.

Entrando em contato com a organizagcao de suporte da Woodward

Para obter o nome de seu Distribuidor de servico completo Woodward ou instalagdo de servigo mais
proxima, consulte o diretério mundial em https://www.woodward.com/support, que também contém as
informagdes de suporte ao produto e de contato mais atuais.

Vocé também pode entrar em contato o atendimento ao cliente da Woodward em uma das unidades
abaixo, para saber o endereco e telefone do servigo mais préximo para obter informacgdes e servigos.

Produtos utilizados em
sistemas de energia

Produtos utilizados em
sistemas de motor

Produtos usados em
sistemas industriais de

turbomaquinas
Instalagao ----- Numero de telefone

elétrica
Instalacéo ---- Namero de telefone Instalacdo ---- Numero de telefone
Brasil ------------- +55 (19) 3708 4800  Brasil ------------- +55 (19) 3708 4800
China----------- +86 (512) 6762 6727  China------------ +86 (512) 6762 6727
Alemanha ----- +49 (711) 78954-510  Alemanha ----- +49 (711) 78954-510
[[310 [ E—— +91 (124) 4399500  india ----------—---- +91 (124) 4399500
Jap&o--------------- +81 (43) 213-2191  Jap&o--------------- +81 (43) 213-2191
Coreia do Sul-----+82 (51) 636-7080 Coreia do Sul-----+82 (51) 636-7080
Poldnia-------------- +48 1229513 00 Paises Baixos-----+31 (23) 5661111

Estados Unidos--+1 (970) 482-5811

Estados Unidos--+1 (970) 482-5811

Brasil -----------— +55 (19) 3708 4800
(0] 111 - — +86 (512) 6762 6727
(31 [P — +91 (124) 4399500
YT (e ME—— +81 (43) 213-2191

Coreia do Sul----- +82 (51) 636-7080
Paises Baixos----- +31 (23) 5661111
Poldnia-------------- +48 12 295 13 00
Estados Unidos--+1 (970) 482-5811
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Assisténcia técnica

Se precisar entrar em contato com a assisténcia técnica, vocé precisara fornecer as seguintes
informacdes. Queira anotar as informagdes aqui antes de entrar em contato o OEM do motor, o
embalador, o parceiro de negdcios da Woodward ou a fabrica da Woodward:

Geral

Seu nome

Local da instalagao
Telefone

Numero de fax

Informagoes sobre o motor principal

Fabricante

Numero do modelo da turbina

Tipo de combustivel (gas, vapor etc.)
Classificagao da poténcia de saida

Aplicacao (geracao de energia, marinha etc.)

Informagoes do controle/regulador
Controle/Regulador 1

Numero de pega e letra de revisdo da Woodward

Descrigado do controle ou tipo de regulador

Numero de série

Controle/Regulador 2

Numero de pega e letra de revisdao da Woodward

Descrigao do controle ou tipo de regulador

Numero de série

Controle/Regulador 3

Numero de pega e letra de revisdao da Woodward

Descrigao do controle ou tipo de regulador

Numero de série

Sinais

Descricao

Se vocé possui um controle eletrénico ou programavel, tenha as posi¢cées de definicdo de ajuste ou as
configuragbes do menu, escritas e com vocé, no momento da chamada.
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Capitulo 10.

Requisitos de armazenamento de longo prazo
|

Unidades que nao serao colocadas em servigo dentro de doze meses devem ser embaladas para
armazenamento a longo prazo, como descrito no manual 25075 da Woodward, Commercial Preservation
Packaging for Storage of Mechanical-Hydraulic Controls.

Temperatura de armazenamento de longo prazo recomendada para maior vida util: +25 °C +/- 10 °C.

Recomenda-se aplicar energia as unidades sobressalentes a cada 24-36 meses por 3 horas para
reformar os capacitores eletrolitico usados no moédulo de poténcia.
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Anexo A.
Comunicacao CANopen

A.1 Introducao

A comunicagao CANopen descrita neste manual é uma
‘ 'MPORTANTE implementagéo tipica da Woodward. H

A rede CAN que é usada para a comunicagdo CANopen com o DVPII tem um NMT Master (n6 mestre de
gerenciamento de mestre de rede). Este nd é responsavel por iniciar a comunicagéo e a distribuicdo das
mensagens CAN. Pode haver até 30 dispositivos escravos (dependendo da carga da rede e
distribuicao).

Mais informacgdes detalhadas sobre o0 CANopen podem ser obtidas em www.can-cia.org. Informacgdes
sobre a CAN estao disponiveis na norma ISO 11898. Informagdes especificas sobre o comportamento
DVPII estdo detalhadas abaixo. A ficha de dados eletrénica (EDS) de CANopen do DVPII pode ser
baixada em www.woodward.com/software.

A.2 Arquitetura de rede

NMT Master A rede pode suportar 1 mestre e até 30 dispositivos secundarios
(Controlador da ID do n6 0 reservada para mensagens de transmissao.
unidade)
ID de n6 31
Escravo 1 Escravo 2 Escravo 3 Escravo 30
Valvula Valvula Valvula WGC Valvula
WGC WGC ID de n6 3 WGC

Figura A-1. Arquitetura de rede CANopen

O enderegamento pode suportar até 31 dispositivos. Para satisfazer o requisito de distribuicdo de 10 ms,
apenas 15 dispositivos podem ser utilizados em 500 kbaud.
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A.3 Fungcoes NMT Master

Existem quatro fungdes distintas que o mestre pode executar. As unidades escravas responderao a
essas funcoes.

Diagrama de blocos NMT (Implementagao Woodward)

Iniciar todos os nés

v

Gerenciamento
de estado
operacional |
1

Iniciar todos os nés

Mensagem SDO

v

Processo
Sbo W Resposta SDO
N¢
Processo de Ponto de ajuste e p!
mensagem rapida| comandos de cada valvula Interface de rede Rede
uma vez por CANOpen CANOpen

QUADRO (cada | | Retorno de pos. da
vélvula narede) |4 valvula e info. de status T
3 De cada valvula

Dados lentos -

Processode |_ ) = .
configuraggo da valvula

mensagem lenta
(Cada valvula

umavezacada | g Dados lentos - status |
750 ms) 9= getalhado e info. AIM/SD

4 /5\

Figura A-2. Diagrama de Bloco NMT Master

1) Gerenciamento de estado operacional - Esta fungéo é utilizada para alterar o estado operacional dos
dispositivos escravos.

2) Processo SDO - Esta fungao é utilizada para ler e gravar dados SDO de ou para dispositivos
escravos. Os dados SDO geralmente sdo dados de tempo ndo criticos.

3) Processo de mensagem rapida - Esta funcao lera e gravara as mensagens rapidas (uma vez a cada
quadro) aos dispositivos escravos. Estes sdo dados de tempo criticos e tém prioridade sobre as outras
mensagens. Ha também uma mensagem de sincronizagao suportados para fins de marcagéo de tempo.

4) Processo de mensagem lenta - Esta fungio escrevera e lera mensagens lentas de e para os
escravos. Taxa de atualizagao tipica € de 750 ms.
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Gerenciamento de estado operacional

—* Inicializagdo

|
ID | Inicializagdo

—  Pré-operacional —_— l
I |
| 1

L—  Operacional —_— I

Figura A-3. Diagrama de estado escravo do CANopen

O diagrama de estado acima é obtido a partir da especificagdo de CANopen.

Inicializagao:

NMT e DVPII: O estado de inicializagao € usado para abrir as portas CAN e inicializar a pilha de
comunicagao CANopen. Depois de fazer isso, o DVPIl ou NMT entrara automaticamente no estado pré-
operacional. Ele enviard a mensagem de inicializacdo. A mensagem de inicializagcdo é a mensagem de
pulsagdo. Assim que a mensagem de inicializagdo é enviada, a mensagem de pulsagéo é desativada.

Pré-operacional:
DVPII: Neste estado, o DVPII esta aguardando pela mensagem “Start All Nodes” (Iniciar todos os nds).
Quando a mensagem for recebida, o DVPII entrara no estado operacional.

NMT Master: Neste estado, o NMT transmitirda uma mensagem “Start All Nodes” (Iniciar todos os nés).
Esta mensagem também sera recebida pelo NMT Master e fara com que o Master entre no estado
operacional.

Operacional:
DVPII: Neste estado, o DVPII esta em modo operacional e executara todas as fungdes de envio e
recebimento.

NMT Master: Neste estado, o NMT executara todas as fungdes.
e  Gerenciamento de estado operacional

e  Processo SDO

¢ Mensagens rapidas

e Mensagens lentas

O NMT master transmitira a mensagem de retransmissé&o “Start all nodes” (Iniciar todos nés) a cada 1 s.
Ao enviar esta mensagem em um ciclo periédico, certifique-se de que os nds adicionados ou religados
voltardo ao estado operacional sem ter de redefinir o NMT Master.

Parado:
O estado Parado ndo é usado.

Observagao: O DVPII respondera a um comando NMT “go to operational” (Ir para estado
operacional) individual. No entanto, devido a natureza de transmissao do comando NMT, ele requer
um atraso de pelo menos 1,5 ms entre os comandos NMT no barramento CAN para garantir que o
DVPII tenha tempo para limpar o buffer de recebimento NMT. Os sintomas de um atraso insuficiente
incluem o a falta de avango do n6 do DVPII para o estado operacional ou a incapacidade de alguns
programas de varredura CANopen nao conseguir detectar o né.
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Tempo:
Em um diagrama de tempo, o processo tera a seguinte aparéncia:

NTM Master - NMT Master em estado: NMT Master em
Energizacéo e pré-operacional estado operacional
inicializacéo

NMT Master

@ NMT Master transmite “Iniciar todos os nés”
@ NMT Master transmite “Iniciar todos os nés” (tempo =0 s)
@ NMT Master transmite “Iniciar todos os nés” (tempo =1 s)

@ NMT Master transmite “Iniciar todos os nés” (tempo =N s)

Observagao: Outras mensagens ndo mostradas.

Figura A-4. Amostra do diagrama de tempo do processo de estado operacional

A.4 Processo SDO

O Master enviara mensagens SDO para cada valvula para recuperar informagées especificas da valvula,
tais como o numero de série, numero da pega, etc.

Todos os dados SDO serao solicitados quando o NMT Master passar de Pré-Operacional para
Operacional. A Woodward da o aplicativo designado a opgéo de solicitar todas as informagdes sob
controle do aplicativo. Isto serve para certificar que os dispositivos escravos sejam energizados,
desligados e religados, ou adicionados, e suas informacgdes ser&o atualizadas.

O protocolo SDO permite apenas que uma mensagem de solicitagdo seja enviada. A proxima mensagem
sera enviada depois de uma resposta para a mensagem anterior ter sido recebida. Se nenhuma resposta
for recebida, o NMT master atingira o tempo limite. O tempo limite tipico usado € um segundo.
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Tempo:
Em um diagrama de tempo, o processo tera a seguinte aparéncia:

NMT Master em
estado operacional

|
|
|
|
| 5 6
: Q Limite de Tempo Q
NMT Master ! |

@ NMT Master transmite solicitagdo SDO

@ NMT Master recebe resposta SDO
@ NMT Master transmite solicitagido SDO
@ NMT Master recebe resposta SDO
@ NMT Master transmite resposta SDO

@ NMT Master retransmite solicitagao SDO

Observagédo: Outras mensagens ndo mostradas.

Figura A-5. Amostra de diagrama de tempo do processo SDP

Processo de mensagem rapida

Trés mensagens sao necessarias para fazer com que este processo funcione:
e Mensagem rapida para o escravo

e Mensagem rapida do escravo

e Mensagem de sincronizagao para o escravo

Mensagem rapida para o escravo: O NMT enviard uma mensagem para o escravo dentro de um quadro.
Estes dados séo processados, mas ndo sao utilizados até que a mensagem de sincronizagao seja
recebida. Dados tipicos sdo a demanda de posi¢ao, sinalizadores de desligamento, etc.

Mensagem rapida do escravo: O escravo enviara uma mensagem para o NMT. Os dados tipicos séo a
posicdo real, o status de desligamento do escravo, etc.

A mensagem de sincronizagéo enviada do dispositivo principal (master) para o dispositivo secundario

(slave) fara duas coisas:

e  Se 0 escravo receber a sincronizagao, ele atualizara as informagdes da mensagem rapida e
comecara a usar estas informagdes.

e  Se o0 escravo receber a sincronizacdo, ele enviara de volta a mensagem rapida do dispositivo
secundario.

Link de comunicagcao CANopen tem um valor de tempo limite entre 1
a 1000 ms e pode ser especificado através da Service Tool. E
importante garantir que o tempo limite de CANopen esteja

configurado de acordo e use a saida discreta como desligamento em
caso de deteccao de erros.

Detecc¢ao de erros:

A deteccao de erro do escravo é feita por meio da verificagdo da mensagem de sincronizagéo € a
mensagem rapida é recebida dentro de determinado limite de tempo. O tempo limite tipico é definido em
40 ms para um grupo de taxa de 10 ms e pode ser alterado usando a Service Tool. Este limite de tempo
depende da variavel no desempenho da turbina e aplicagdo. Cabe ao integrador de sistema determinar
esse numero de tempo limite.
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A deteccao de erro do mestre € a mesma que a detecgao de erro do escravo, com excecgao de que ela
procurara a mensagem rapida do escravo para determinar se a comunicagao falhou. Novamente, o
integrador do sistema deve determinar se o tempo limite é aceitavel para o sistema/turbina.

Tempo:

Em um diagrama de tempo, o processo tera a seguinte aparéncia:
I NMT Master em @ @
| estado operacional - Quadro de 10 ms -
I -
: Xms | Yms:
| < < >

NMT Master —

@ NMT Master calcula as novas posigoes de valvula

@ NMT Master transmite os dados da valvula para a valvula 1
@ NMT Master transmite os dados da valvula para a valvula 2

@ NMT Master transmite os dados da valvula para a valvula N

Tempo X consultado para o recebimento de mensagens pelo escravo:
Para CANopen simples ou CANopen duplo (DVP simples): X 2 1 ms antes da sincronizagao
Para CANopen DVP duplo (DVP duplo): X 2 2,5 ms antes da sincronizagao

@ NMT Master transmite a sincronizagao

@ Escravos recebem a sincronizagao e terao os novos dados da pilha CANopen em Y ms

Tempo X consultado para o recebimento de mensagens pelo escravo:
Para CANopen simples ou CANopen duplo (DVP simples): Y <1 ms antes da sincronizagao
Para CANopen DVP duplo (DVP duplo): Y < 3 ms antes da sincronizagao
Escravos enviam de volta a mensagem rapida desencadeada pela mensagem
de sincronizagao
Observagao: Outras mensagens ndo

Figura A-6. Amostra do diagrama de tempo de processo de mensagem rapida

Processo de mensagem lenta

As mensagens lentas sdo utilizadas para obter informacgdes de status adicionais e definir pardmetros no
escravo. Para garantir que o barramento CAN néao seja sobrecarregado, o NMT Master deve enviar
mensagens lentas a uma taxa que permitira que todas as mensagens sejam enviadas e recebidas. A
Woodward espaga as mensagens, assim, todos os escravos sdo tratados uma vez a cada 750 ms.

O controle enviara uma mensagem lenta a cada 2 ms e depois aguardara 50 ms apés o envio da
primeira mensagem antes que o controle comece a enviar para a proxima valvula. Assim, cada vélvula
recebera e transmitird mensagens lentas dentro de 50 ms. O nimero maximo de valvulas na rede é 15.

Sendo assim, o tempo de atualizagao total para todas as valvulas sera de 15 * 50 ms = 750 ms.

O escravo néo enviara qualquer mensagem lenta até que a primeira mensagem lenta (ou seja, RxPDO2,
numero de mensagem lenta 1) for recebido, no momento em que o escravo iniciara uma sequéncia de
resposta lenta que inclui todas as mensagens lentas PDO (PDO 2 a PDO N). Desta forma o NMT master
pode controlar a carga do barramento, determinando qual escravo respondera com suas mensagens
lentas. Os dados de mensagem lenta do escravo s&o enviados em um pulso de 2 ms. O escravo utilizara
os dados padrdao quando nenhuma mensagem lenta for recebida.
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Tempo:
Em um diagrama de tempo, o processo tera a seguinte aparéncia:

O ® O

50 ms
Quadro de 10 ms N anqrpide”‘]rqms 7
«—Pe—ple— e :1: :1 >e—>le m
NMT Master|* 2ms ms 2ms ms 2 ms 2ms 2ms

QQQ@QQO O@@@QQ

@ NMT Master transmite a sincronizagao

@ NMT Master transmite os dados lentos 1 para a valvula 1
Valvula 1 devolve os dados lentos 1 em resposta aos dados lentos de entrada 1 (primeira mensagem
@ na sequéncia de resposta de dados lentos)

NMT Master transmite os dados lentos N para a valvula 1 (ndo é necessario como parte da
recuperagao dos dados Lentos, mas pode ser intercalado se desejar)

Valvula 1 continua a sequéncia de resposta de dados Lentos devolvendo os dados Lentos N até
que todas as mensagens sejam enviadas (intervalo nominal de 2 ms)

@ NMT Master transmite os dados lentos 1 para a valvula Y

@Vélvula Y devolve os dados lentos 1 em resposta aos dados lentos de entrada 1 (primeira mensagem
na sequéncia de resposta de dados lentos)

@ NMT Master transmite os dados lentos N para a valvula Y (ndo é necessario como parte da recuperagao
dos dados lentos, mas pode ser intercalado se desejar)

Valvula Y continua a sequéncia de resposta de dados Lentos devolvendo os dados Lentos N até que
todas as mensagens sejam enviadas (intervalo nominal de 2 ms)

Observagéo: Outras mensagens ndo mostradas

Figura A-7. Amostra de diagrama de tempo de processo da mensagem rapida

Reunindo tudo
Premissas para os calculos:

Numero de bytes de mensagens rapidas para o DVPIl: 4
Numero de bytes de mensagens rapidas do DVPII: 5
Numero de bytes na mensagem de sincronizagao: 1
Numero de mensagens lentas para o DVPII: 7
Numero de mensagens lentas do DVPII: 7
Numero de bytes de dados na mensagem lenta: 8
Numero de mensagens SDO por 10 ms: 2
Numero de bytes SDO: 8

Link CAN operando a: 500 KBits = 2 s por bits
Taxa de quadros: 10 ms
Numero maximo de DVPIIs: 15

O excesso da mensagem é: 51 Bits
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Todas as mensagens enviadas em um quadro

Mensagens rapidas:
Se 15 valvulas estédo conectadas a uma rede, o NMT master enviara 15 mensagens rapidas e recebera
15 mensagens rapidas. O controle também precisa enviar uma mensagem de sincronizagao.

Total fast message time = Valves * (((Overhead + (TxBytes * 8)) * Tperbit) + ((Overhead + (RxBytes * 8))
* Tperbit))
15*(((51+(5*8))*2us) + ((51+ (4 *8))*2us))=5.22ms

Total Synch message time is = ((Overhead + (SynchDatabytes * 8)) * Tperbit)
((51+ (1 *8))*2uSec) =118 uSec

Total time is: 5.22 mSec + 0.118 mSec = 5.338 mSec
Total load is: (5.338 mSec / 10 mSec) * 100 = 53.38%

Mensagens lentas:

O numero de mensagens lentas enviadas e recebidas em um quadro é 5 + 5 = 10. As mensagens lenta
s&o enviadas a cada 2 ms.

Total Slow message time = Number of messages * ((overhead + (RxTxbytes * 8) * Tperbit)
10*((51+(8*8))*2pus)=2.3ms

Total peak Load is: (2.3 ms / 10) * 100 = 23.0%

Mensagens SDO:
O controle pode enviar e receber uma mensagem SDO por quadro, ou seja, duas mensagens.

SDO message time is = 2 * ((Overhead + (SDO bytes * 8)) * Tperbit)
2*((51+(8*8))*2uSec) =460 uSec
Total load = (0.46 mSec / 10 mSec) * 100 = 4.6%

The CAN link loaded is now:
53.38% + 23.0% + 4.6% = 80.98%

Definigoes

Quadro

Um quadro é definido como o tempo que leva para processar a entrada ES, transferir esses dados para
o nivel de aplicativo, calcular um novo ponto de ajuste de valvula, enviar uma mensagem rapida para
cada acionador, e finalmente enviar uma mensagem SYNC na rede de comunicacdo CANopen.

Exemplo: Nos controladores Woodward, um quadro é definido pelo grupo de taxa que € especificado no
bloco de interface de comunicagdo CANopen. Geralmente é de 10 ms, mas também pode ser de 5 ms,
20 ms, 40 ms ou 80 ms.

O tempo de QUADRO exigido é uma fungao dos requisitos de

’MPORTANTE aplicagéao e é responsabilidade do integrador de sistema para definir
os requisitos do tempo de QUADRO. Os valores tipicos da Woodward
se aplicam apenas a seus sistemas. Nos sistemas Woodward, todos
os parametros de temporizagao do controlador (laténcia, jitter,

tempos de execugio, etc) sdao conhecidos e considerados no calculo
de tempos de QUADRO.
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Diagrama de bloco simples para definir o tempo de quadro
Tempo de quadro € o tempo que leva para o controlador da turbina gerar amostras das entradas,
executar o cédigo de aplicativo principal e enviar a mensagem SYN na rede CANopen.

Aplicagao:

Enviar
mensagem
rapida para
cada valvula

dEeX:;ngaEds e Transferir velopidade da Transferir
amostra: sinal dados para o . turblnaj, temp, da.dos paraa | |
de velocidade processo da protecéo, etc e interface
ou de pressao aplicagao interface da CANOpen
valvula
»| Enviar SINC
>

4

Tempo total (ms) = um QUADRO

Figura A-8. Diagrama de bloco de definicao de tempo de quadro
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Tabela A-1. Resumo de transmissao de PDO
Byte Mensagem ou
Basedeid TxPDOs Nome CAN tipo de dados N.° fabr. hex
0x180 PDO1 Mensagem rapida Sinc
Posicéo real 0,1 uint16 2034
Corrente atual 2,3 uint16 2035
Bits de Status (0-5 utilizados - 6 e 7 ndo
utilizados) 4 Array[8] Boolean 2036
N&o utilizado 5-7
0x280 PDO2 Temperatura/Corrente de Entrada Assinc
Temperatura do acionador 0-3 Float 2037
Corrente de Entrada do Acionador 4-7 Float 2038
0x380 PDO3 Tens&oEntrada1/TensdoEntrada2 Assinc
Tens&oEntrada1 0-3 Float 2039
TensdoEntrada2 4-7 Float 203A
0x480 PDO4 PosicdoReal1/PosicdoReal2 Assinc
PosicdoReal1 0-3 Float 203B
PosicdoReal2 4-7 Float 203C
0x1EO0 PDO5 CorrenteRealFiltrada Assinc
CorrenteRealFiltrada 0-3 Float 203D
N&o utilizado 4-7
0x2E0 PDO6 Sinalizadores de registro de erro de status 1 Assinc
Sinalizador de registro de erro de status 20 0,1 Array[16] Boolean  203E
Sinalizador de registro de erro de status 1 2,3 Array[16] Boolean  203F
Sinalizador de registro de erro de status 2 45  Array[16] Boolean 2040
Sinalizador de registro de erro de status 3 6,7 Array[16] Boolean 2041
0x3E0 PDO7 Sinalizadores de registro de erro de status 2 Assinc
Sinalizador de registro de erro de status 4 0,1 Array[16] Boolean 2042
Sinalizador de registro de erro de status 5 2,3 Array[16] Boolean 2043
Sinalizador de registro de erro de status 11 4,5 Array[16] Boolean 2044
Sinalizador de registro de erro de status 14 6,7 Array[16] Boolean 2045
0x4EO PDO8 Sinalizadores de registro de erro de status 3 Assinc
Sinalizador de registro de erro de status 8 0,1  Array[16] Boolean 2046
Sinalizador de registro de erro de status 9 2,3 Array[16] Boolean 2047
Sinalizador de registro de erro de status 21 4,5 Array[16] Boolean 2048
Nao utilizado 6,7 Em branco
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Tabela A-2. Resumo de recebimento de PDO

IMPORTANTE

Os numeros de fabricante indicados aqui para acesso do SDO séo
apenas para fins de referéncia. As gravag¢ées de SDO nao séao
suportadas; os dados devem ser gravados nos PDOs.

Base de Rx Byte N.° fabr.
Id (hex) PDOs Nome CAN Tipo (hex)
0x200 PDO1 Mensagem rapida
Demanda de posicéo 0,1 uint16 2022
Byte de comando 1 2 Array[8] Boolean 2023
Byte de comando2(1 bit usado, 7 bits usado) 3 Array[8] Boolean 2024
N&o utilizado 4-7
Erros de rastreamento de diferenga de alarme e
0x300 PDO2 desligamento
Valor do erro de rastreamento de diferenca de alarme 0-3 float 2025
Valor do erro de rastreamento de diferenca de
desligamento 4-7 float 2026
0x400 PDO3 Erros de diferenca de alarme e desligamento do resolvedor
Valor do erro de diferenga de alarme do resolvedor 0-3 float 2027
Valor do erro de diferenca de desligamento do resolvedor 4-7 float 2028
0x500 PDO4 Tempos de diferenca de alarme e desligamento
Valor de tempo do erro de rastreamento de diferenca de
alarme 0,1 uint16 2029
Valor de tempo do erro de rastreamento de diferenca de
desligamento 2,3 uint16 202A
N&o utilizado 4-7
0x260 PDO5 Modos de diferenca
Modo de diferenca do resolvedor 0,1 uint16 202B
N&o utilizado 2-7
0x360 PDO6 Position Error Motor Alarm and Shutdown Limits
Position Error Motor Alarm Limit 0-3 float 202C
Position Error Motor Shutdown Limit 4-7 float 202D
0x460 PDO7 Position Error Shaft Alarm and Shutdown Limits
Position Error Shaft Alarm Limit 0-3 float 202E
Position Error Shaft Shutdown Limit 4-7 float 202F
0x560 PDO8 Erro de posicao, tempos do motor e eixo
Position Error Motor Alarm Time 0,1 uint16 2030
Tempo de desligamento por erro de posi¢cdo do motor 2,3 uint16 2031
Erro de posigéo, hora de alarme do eixo 4,5 uint16 2032
Tempo de desligamento por erro de posi¢éo do eixo 6,7 uint16 2033
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A.5 Definigoes de recebimento (Rx) de PDO

O comprimento dos dados deve ser enviado como especificado.
“ IMPORTANTE H

Receive PDO 1 - “mensagem rapida” em tempo real com bits de demanda e

comando
Esta e uma mensagem de sincronizac&o precisam ser recebidas no tempo limite em milissegundos.

Tipo de mensagem: “SYNC” (requer mensagem de sincronizagao)
Id COB: 512+id n6 (0x200+IdN©)
Comprimento dos dados: 3 bytes ou 4 bytes

Dados:
Byte 1-2: Demanda de posi¢ao
Comprimento de dados: 2 bytes, byte1 é LSB, byte 2 MSB.

Resolugao: 16 bits
Unidades: %
Converséo: 2.500 = 0% a 62.500 = 100%.

Byte 3: Byte de comando 1
Comprimento dos dados: 1 byte

Bit 0: Desligamento. Se este bit for “1”, o DVPII desligara e definira o bit de desligamento.

Bit 1: Posigado de Desligamento. Se este bit for “1”, o DVPII executara a posi¢do de desligamento
definindo o sinalizador de desligamento de posi¢do manual.

Bit 2: Redefinir bits de diagnéstico. Em uma transicdo de “0” para “1” (borda disparada), o DVPII sera
redefinido a partir de uma condi¢do de desligamento ou e redefinira todos os bits de diagndstico.

Bit 3: Demanda analégica primaria. Se definida, a entrada analdgica é a demanda primaria. Se as
entradas analdgicas e CANopen estiverem OK, o analdgico sera usado. Se o bit = “0”, a entrada
CANopen sera usada.

Bit 4: Use Backup analégico. Defina como “0” para que a entrada analdgica seja ignorada e nenhuma
leitura ou diagnéstico seja acionado.

Bit 5: Ativar rastreamento. Se este bit for TRUE (=1), entdo ative o seguinte para seja alteravel no
DVPII a partir de CANopen:

e Valor do erro de rastreamento de diferenga de alarme (float)

e Valor do erro de rastreamento de diferenga de desligamento (float)

e Valor de tempo do erro de rastreamento de diferenga de alarme (uint16)

e Valor de tempo do erro de rastreamento de diferenga de desligamento (uint16)

Bit 6: Ativar resolvedor. Se este bit for TRUE (=1), entdo ative o seguinte para seja alteravel no DVPII a
partir de CANopen:

e Valor do erro de diferenca de alarme do resolvedor (float)

e Valor do erro de diferenga de desligamento do resolvedor (float)

e Modo de diferenga do resolvedor (uint16)

Bit 7: Ativar erro de posigao -- Se este bit for TRUE (=1), entao ative o seguinte para seja alteravel no
DVPII a partir de CANopen:

e Limite de alarme de erro de posigéo do motor (float)

e Limite de desligamento de erro de posi¢cao de motor (float)

e Limite de alarme por erro de posigéo do eixo (float)
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Limite de desligamento por erro de posigao do eixo (float)
Hora de alarme por erro de posi¢ao do motor (uint16)

Tempo de desligamento por erro de posicado do motor (uint16)
Hora de alarme por erro de posigéo do eixo (uint16)

Tempo de desligamento por erro de posi¢cao do eixo (uint16)

Byte 4: Byte de comando 2
Comprimento dos dados: 1 byte

Bit O0: Solicitagao de detecgao automatica. Se este bit for “1”, indica que uma detecgédo automatica é
solicitada. Isto s6 ocorrera se o estado de tipo de valvula for definido como
ValveTypeStateSerialValveTypeFailed.

Bits ndo utilizados 1 a 7 sao reservados, devem ser sempre “0”. (Bits de reserva)

Bytes 5-8: Esses bytes ndo sao utilizados. (Bytes de reserva)

Receive PDOs 2-8 - “mensagens lentas” baseadas em parametro

Se as mensagens lentas ndo forem recebidas, o DVPII usa os valores que estdo na RAM. Durante a
inicializacdo, a RAM sera preenchida com os parametros EEPROM. As variaveis na RAM serdo usadas
quando os parametros forem atualizados a partir da Ferramenta da Manutengao.

Se as mensagens lentas forem recebidas, o DVPII usara esses parametros. A excecao é que se os bits
ENABLE nao forem definidos, entdo o DVPII continuara a usar os parametros da RAM.

A faixa especificada é aplicada com limites de valor internos do DVPII.
Se o bit ENABLE for alternado de ENABLE true para ENABLE false, o
'MPORTANTE controle usara a RAM e o ultimo valor recebido do link CANopen.

Receive PDO 2 - Mensagem lenta: #1 Tracking Alarm and Shutdown Difference

Errors

Tipo de mensagem: “‘“ASYNC”

Id COB: 768+id n6 (0x300+IdNO)
Comprimento dos dados: 8 bytes

Dados:

Byte 1-4: Tracking Alarm Difference Error
Comprimento dos dados 4, bytes, float.
Unidades: %

Faixa: 0 a 100%

Byte 5-8: Valor do erro de rastreamento de diferenga de desligamento
Comprimento dos dados 4, bytes, float.

Unidades: %

Faixa: 0 a 100%

Receive PDO 3 - Mensagem lenta: #2 Resolver Alarm and Shutdown Difference

Errors

Tipo de mensagem: “‘“ASYNC”

Id COB: 1024+id n6 (0x400+IdNo)
Comprimento dos dados: 8 bytes

Dados:
Byte 1-4: Valor do erro de diferen¢a de alarme do resolvedor
Comprimento dos dados 4, bytes, float.
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Unidades: %
Faixa: 0 a 100%

Byte 5-8: Valor do erro de diferenga de desligamento do resolvedor
Comprimento dos dados 4, bytes, float.
o

Unidades: Yo

Faixa: 0 a 100%

Receive PDO 4 - Mensagem lenta: #3 Difference Alarm and Shutdown Times
Tipo de mensagem: “ASYNC”

Id COB: 1280+id n6 (0x500+IdNO)

Comprimento dos dados: 4 bytes

O comprimento dos dados deve ser enviado como 4 bytes.
“ IMPORTANTE H

Dados:

Byte 1-2: Valor de tempo do erro de rastreamento de diferenga de alarme
Comprimento dos dados: 2 bytes, sem assinatura 16

Unidades: milissegundos

Faixa: 0a10.000 ms

Byte 3-4: Valor de tempo do erro de rastreamento de diferenga de desligamento
Comprimento dos dados: 2 bytes, sem assinatura 16

Unidades: milissegundos

Faixa: 0 a 10.000 ms

Bytes 5-8: Esses bytes ndo sdo usados. (Bytes de reserva)

Receive PDO 5 - Mensagem lenta: #4 Difference Modes
Tipo de mensagem: “ASYNC”

Id COB: 608+id nd (0x260+IdN06)

Comprimento dos dados: 2 bytes

O comprimento dos dados deve ser enviado como 2 bytes.
IMPORTANTE H

Dados:

Byte 1-2: Modo de diferenga do resolvedor
Comprimento dos dados: 2 bytes, sem assinatura 16
Modo de diferenca usado: min =0, max =1, méd. = 2

Bytes 3-8: Esses bytes ndo sdo usados. (Bytes de reserva)

Receive PDO 6 - Mensagem lenta: #5 Position Error Motor Alarm and Shutdown
Limits

Tipo de mensagem: “‘“ASYNC”

Id COB: 864+id n6 (0x360+IdNO)

Comprimento dos dados: 8 bytes

Dados:

Byte 1-4: Position Error Motor Alarm Limit
Comprimento dos dados 4 bytes, float
Unidades: %

Faixa: 0a110%
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Byte 5-8: Position Error Motor Shutdown Limit
Comprimento dos dados 4 bytes, float
o

Unidades: %o

Faixa: 0a110%

Receive PDO 7 - Mensagem lenta: #6 Position Error Shaft Alarm and Shutdown
Limits

Tipo de mensagem: “ASYNC”

Id COB: 1120+id n6 (0x460+IdN6)

Comprimento dos dados: 8 bytes

Dados:

Byte 1-4: Position Error Shaft Alarm Limit
Comprimento dos dados 4 bytes, float
Unidades: %

Faixa: 0 a 100%

Byte 5-8: Position Error Shaft Shutdown Limit
Comprimento dos dados 4 bytes, float
Unidades: %

Faixa: 0 a 100%

Receive PDO 8 - Mensagem lenta: #7 Position Error Motor and Shaft Times

Tipo de mensagem: “‘“ASYNC”
Id COB: 1376+id n6 (0x560+1dN0)
Comprimento dos dados: 8 bytes

Dados:

Byte 1-2: Position Error Motor Alarm Time
Comprimento dos dados: 2 bytes, sem assinatura 16
Unidades: milissegundos

Faixa: 0-65.535

Byte 3-4: Tempo de desligamento por erro de posi¢ao do motor
Comprimento dos dados: 2 bytes, sem assinatura 16

Unidades: milissegundos

Faixa: 0-65.535

Byte 5-6: Position Error Shaft Alarm Time
Comprimento dos dados: 2 bytes, sem assinatura 16
Unidades: milissegundos

Faixa: 0-65.535

Byte 7-8: Position Error Shaft Shutdown Time
Comprimento dos dados: 2 bytes, sem assinatura 16
Unidades: milissegundos

Faixa: 0-65.535
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A.6 Definigoes de transmissao (Tx) PDO

Ha apenas uma (1) “Fast Message” (mensagem rapida) enviada pelo DVPII.
Ha “Slow Messages” (mensagens lentas) adicionais enviadas para fins de monitoramento.

Transmit PDO 1 - Posic¢ao real, corrente e status da valvula

Mensagem rapida em tempo real

Tipo de mensagem: Transmitido em resposta a mensagem de sincronizagdo NMT.
Id COB: 384+id n6 (0x180+IdN0)
Comprimento dos dados: 5 bytes

Dados:
Byte 1-2: Posigao real
Comprimento de dados: 2 bytes, byte1 é LSB, byte 2 MSB.

Resolugéo: 16 bits
Unidades: %
Conversao: 2.500 = 0% a 62.500 = 100%.

Byte 3-4: Actual Current
Comprimento de dados: 2 bytes, byte1 é LSB, byte 2 MSB.

Resolugao: 16 bits
Unidades: Amps
Escala: -40 A = 2500 contagens, 40 A = 62500 contagens

Byte 5: Status Bits
Comprimento dos dados: 1 byte
Bit 0: Desligamento
Bit 1: Posigao de desligamento
Bit 2: Sistema de desligamento.
Bit 3: Desligamento ndo externo.
Bit 4: Alarme.
Bit 5: Inicializagao de Ligagao.
Bit 6: Controlador nao esta pronto
Bit 7 sdo enviados como 0. (Bites de reserva)

Bytes 6-8 ndo sao utilizados, ndo enviados. (Bytes de reserva)

Transmitir PDO 2 - Mensagem lenta n.° 1: Temperatura/corrente de entrada

Tipo de mensagem: Transmitido em resposta ao recebimento de Receber PDO 2.
Id COB: 640+id n6 (0x280+IdN6)
Comprimento dos dados: 8 bytes

Dados:

Byte 1-4: Temperatura do acionador
Comprimento dos dados 4, bytes, float.
Unidades: Kelvin

Byte 5-8: Corrente de Entrada do Acionador
Comprimento dos dados 4, bytes, float.
Unidades: Amps

Transmitir PDO 3 - Mensagem lenta n.° 2: Tensao de entrada 1/ Tensao de
entrada 2

Tipo de mensagem: Transmitido 2 ms apds recebimento de Receber PDO 2.
Id COB: 896+id n6 (0x380+IdN0)
Comprimento dos dados: 8 bytes
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Dados:

Byte 1-4: Tensao de entrada 1
Comprimento dos dados 4, bytes, float.
Unidades: Volts

Byte 5-8: Tensao de entrada 2
Comprimento dos dados 4, bytes, float.
Unidades: Volts

Transmitir PDO 4 - Mensagem lenta n.° 3: Posicao real 1 / Posigao real 2
Tipo de mensagem: Transmitido 4 ms apds recebimento de Receber PDO 2.

Id COB: 1152+id n6 (0x480+IdNo)

Comprimento dos dados: 8 bytes

Dados:

Byte 1-4: Posicéao real 1

Comprimento dos dados 4, bytes, float.
Unidades: %

Byte 5-8: Posicao real 2
Comprimento dos dados 4, bytes, float.
Unidades: %

Transmitir PDO 5 - Mensagem lenta n.° 4: Corrente real filtrada
Tipo de mensagem: Transmitido 6 ms apds recebimento de Receber PDO 2.

Id COB: 480+id n6 (Ox1E0+IdN®)

Comprimento dos dados: 4 bytes

Dados:

Byte 1-4: Corrente real filtrada
Comprimento dos dados 4 bytes, float
Unidades: Amps

Bytes 5-8: Esses bytes ndo sdo usados ou enviados. (Bytes de reserva)

Transmitir PDO 6 - Mensagem lenta n.° 5: Conjunto de sinalizadores de erro de

status 1

Tipo de mensagem: Transmitido 8 ms ap6s recebimento de Receber PDO 2.
Id COB: 736+id n6 (0x2E0+IdNo)

Comprimento dos dados: 8 bytes

Byte 1-2: Registro de erro de status 20 (veja a tabela A-3 para definigdo de bit)
Byte 3-4: Registro de erro de status 1 (veja a tabela A-4 para definigao de bit)
Byte 5-6: Registro de erro de status 2 (veja a tabela A-5 para definicdo de bit)
Byte 7-8: Registro de erro de status 3 (veja a tabela A-6 para definicdo de bit)
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Tabela A-3. Byte 1-2 do PDOG6 (Registro de erro de status 20)

Status Bit Nome do status Descrigao Guia de resolugao de
Byte problemas
Byte 1-2 Bit0 Bloqueio de seguranga ativo O acesso de gravagao via Service Nenhum
Tool esta desativado.
Byte 1-2 Bit1 Lendo Parametros Acessando dados no EEPROM Nenhum
interno.
Byte 1-2 Bit2 Entrada discretan.® 1ligada O estado de entrada discretan.° 1 é O estado verdadeiro
verdadeiro. pode ser quando o
Byte 1-2 Bit3 Entrada discretan.’ 2 ligada O estado de entrada discretan.° 2 é contato esta aberto ou
verdadeiro. fechado, dependendo
Byte 1-2 Bit4 Entrada discretan.’ 3ligada O estado de entrada discretan.°3é  da configuragéo de
verdadeiro. usuario da fungéo de
Byte 1-2 Bit5 Entrada discretan.4ligada O estado de entrada discretan.°4 é  entrada discreta.
verdadeiro.
Byte 1-2 Bit6 Entrada discretan.5ligada O estado de entrada discretan°5¢  Veja Configuracéo de
verdadeiro. entradas discretas
Byte 1-2 Bit7 Modo de controle manual A demanda de posigao é controlada Veja Posicdo manual e
ativado por meio da operagao manual da Operagao manual
Service Tool. O ponto de ajuste de
controle normal é ignorado.
Byte 1-2  Bit8 RESERVADO Mensagem reservada - nunca ativa Nenhum
Byte 1-2  Bit9 RESERVADO Mensagem reservada - nunca ativa Nenhum
Byte 1-2 Bit10 Desligamento detectado O acionador esta em modo de Veja Desligamento
desligamento e esta controlando a
posigéo do atuador/valvula na
posicéo de 0%.
Este é um status de falha resumido.
E necessaria uma investigagdo mais
aprofundada da origem do
diagndéstico de desligamento.
Byte 1-2 Bit11 Posi¢do de desligamento O acionador esta no modo de Veja Posigado de

posigéo de desligamento. Toda a
alimentagao do atuador esta
desativada. Se equipado, o atuador
esta segurando a valvula no assento
usando a forga fornecida pela mola
de retorno.

Este € um status de falha resumido.
E necessaria uma investigagdo mais
aprofundada da origem do
diagnéstico de desligamento.

desligamento

Byte 1-2 Bit12

Desligamento do sistema

O acionador esta no modo de
desligamento de sistema. Toda a
alimentagao do atuador esta
desativada. Se equipado, o atuador
esta segurando a valvula no assento
usando a forga fornecida pela mola
de retorno.

Este é um status de falha resumido.
E necessaria uma investigagdo mais
aprofundada da origem do
diagndéstico de desligamento.

Veja Desligamento do
sistema

Byte 1-2 Bit 13

Condigao de alarme
detectada

Foi detectada uma condigédo de
diagnoéstico configurada como
alarme.

Este é um status de falha resumido.
E necessaria uma investigagdo mais
aprofundada da origem do
diagnostico do alarme.

Veja Alarme
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Status Bit Nome do status Descrigao Guia de resolugio de
Byte problemas
Byte 1-2 Bit14  Saida discreta n.° 1 ligada O estado de saida discretan. 1 é O estado Verdadeiro
verdadeiro. pode ocorrer quando o
contato detectado estiver
Byte 1-2 Bit15 Saida discreta n.° 2 ligada O estado de saida discretan.° 2 é fechado ou aberto. Veja
verdadeiro. Configuragéo de saida
discreta.
Tabela A-4. Byte 3-4 do PDO6 (Registro de erro de status 1)
Status Bit Nome do status Descrigao Guia de resolugio de
Byte problemas
Byte 3-4 Bit0 Falha na gravacao da Ocorreu uma falha ao gravar na Veja Falha na gravagéo
memoria ndo volatil memoria ndo volatil. da meméoria ndo volatil
principal
Byte 3-4 Bit 1 Falha de leitura da Ocorreu uma falha de leitura da Veja Falha de leitura da
memoria ndo volatil memodria ndo volatil. memoria ndo volatil
principal
Byte 3-4 Bit2 Erro de parametro Os parametros ndo correspondem Veja Falha dos
a versao de firmware integrado. parametros
Byte 3-4 Bit3 Erro de verséo de A verséo do parametro nao Veja Parametros
parémetro corresponde a versao do firmware Falha na verséo
integrado.
Byte 3-4 Bit4 Erro de fonte interna de 5V A fonte interna de 5V esta forada  Veja Falha da fonte de 5
faixa aceitavel. Volt
Byte 3-4 Bit5 Erro interno REF V A tenséo de referéncia interna estd  Veja Falha na tensdo de
fora da faixa aceitavel. referéncia
Byte 3-4 Bit6 Erro da fonte de 15V A fonte interna de 15 V esta fora da  Veja Falha da fonte de
faixa aceitavel. +15 Volt
Byte 3-4 Bit7 Erro da fonte de -15 V A fonte interna de -15 V esta fora Veja Falha da fonte de -
da faixa aceitavel. 15 Volt
Byte 3-4 Bit8 Erro ADC principal Os conversores analogico/digital Veja Falha de ADC
no processador principal pararam principal
de funcionar.
Byte 3-4 Bit9 Erro de ADC SPI N&o ativo no DVPII, mas bit Nenhum
deixado para compatibilidade com
versdes anteriores.
Byte 3-4 Bit 10 Erro de referéncia RDC de A referéncia de tensdo RDC esta Veja Falha na referéncia
5 volts fora da faixa aceitavel. de 5 volts RDC
Byte 3-4 Bit11  Erro de fonte interna de 1,8 A fonte interna de 1,8 V esta fora Veja Falha da fonte de
V da faixa aceitavel. 1,8 Volt
Byte 3-4 Bit12 Erro de fonte interna de 24 Nao ativo no DVPII, mas bit Nenhum
V deixado para compatibilidade com
versdes anteriores.
Byte 3-4 Bit13 Erro de RDC A aquisigdo/armazenamento de Veja Falha de RDC
dados de conversao para posi¢des
de feedback falhou.
Byte 3-4 Bit14 Posigao de desligamento N&o ativo no DVPII, mas bit Nenhum
AUX3 deixado para compatibilidade com
versdes anteriores.
Byte 3-4 Bit15 Erro de testes elétricos Usado internamente para teste Nenhum
elétrico de producéo.
Tabela A-5. Byte 5-6 do PDOG6 (Registro de erro de status 2)
Status Bit Nome do status Descrigao Guia de resolugao de
Byte problemas
Byte 5-6 Bit0 Inicializacao de Ligacao A CPU reiniciou por conta de um Veja Inicializagédo de
evento de energizacgéo. Energizacao
Byte 5-6 Bit 1 Reinicializagdo do A CPU foi bloqueada e redefinida Veja Reinicializagdo do

watchdog

pelo watchdog.

watchdog
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Status Bit Nome do status Descrigao Guia de resolugao de

Byte problemas

Byte 5-6 Bit2 Entrada analdgica 1 alta A entrada analdgica 1 esta acima Veja Entrada analdgica 1

do limite definido - configurado pelo alta
usuario.

Byte 5-6 Bit3 Entrada Analdgica 1 Baixa A entrada analdgica 1 esta abaixo Veja Entrada analdgica 1

do limite definido - configurado pelo  baixa
usudrio.

Byte 5-6 Bit4 Modelo de controle ndo A sequéncia de inicializacdo do Veja Modelo de controle
esta operando DVPII foi interrompida devido a nao esta operando

uma falha detectada e o estado de
controle final n&o foi atingido.

Byte 5-6 Bit5 Posicao de desligamento O modo Posic¢ao de desligamento Veja Posicao de
manual/externo foi invocado em uma das interfaces  desligamento

de usuario.

Byte 5-6 Bit6 Alta temperatura de A temperatura da placa de controle  Veja Temperatura dos
componentes eletrénicos excedeu o limite maximo. componentes eletrénicos
detectada Alta

Byte 5-6 Bit7 Temperatura baixa dos A temperatura da placa de controle  Veja Temperatura dos
componentes eletronicos esta abaixo do limite minimo. componentes eletrénicos
detectada Baixa

Byte 5-6 Bit8 Falha na pré-carga do O barramento interno do acionador  Veja Erro de pré-carga
acionador falhou ao carregar até o nivel do acionador

esperado.

Byte 5-6 Bit9 Falha no resistor do freio O resistor do freio do acionador Veja Erro do resistor do
do acionador falhou nas verificagdes de tempo freio do acionador

de execucéo.

Byte 5-6 Bit 10 RESERVADO Mensagem reservada - nunca ativa Nenhum

Byte 5-6 Bit 11 RESERVADO Mensagem reservada - nunca ativa  Nenhum

Byte 5-6 Bit 12  Reinicializagéo parcial por A CPU foi intencionalmente Veja Reinicializagéo
software reinicializada pelo software. parcial por software

Byte 5-6 Bit13 Desligamento Um desligamento foi invocado em Veja Desligamento
manual/externo uma das interfaces de usuario.

Byte 5-6 Bit14 Desligamento por erro de O acionador esta no modo de Veja Desligamento do
posicéo - Posicdo do motor  desligamento pois a posi¢éo do motor por erro de
induzida motor que ndo esta rastreando o posicéo

ponto de ajuste de posicéo.

Byte 5-6 Bit15 Desligamento por erro de O acionador esta no modo de Veja Desligamento por
posicao desligamento pois a posig¢ao do erro de posigéo do eixo
Posigao induzida do eixo eixo (elemento final) que nao esta
(elemento final) rastreando o ponto de ajuste de

posicao.
Tabela A-6. Byte 7-8 do PDOG6 (Registro de erro de status 3)

Status Bit Nome do status Descrigao Guia de resolugao de

Byte problemas

Byte 7-8 Bit0 Falha no sensor de O sensor de temperatura do Veja Erro do sensor de
temperatura do dissipador  dissipador de calor falhou. temperatura do
de calor do acionador acionador

Byte 7-8 Bit 1 Alarme de temperatura alta A temperatura do dissipador de Veja Temperatura alta
do dissipador de calor do calor do acionador excedeu o limite  do acionador
acionador de aviso predefinido.

Byte 7-8 Bit2 Alarme de temperatura A temperatura do dissipador de Veja Limite baixo de
baixa do dissipador de calor do acionador esta abaixo do temperatura do
calor do acionador limite de aviso predefinido. acionador

Byte 7-8 Bit 3 Temperatura extrema do A temperatura do dissipador de Veja Limite alto de
dissipador de calor do calor do acionador excedeu o limite  temperatura do
acionador critico predefinido. acionador

Byte 7-8 Bit4 Tens&o interna do O sensor de tensao operacional do  Tens&o do Barramento
barramento baixa barramento interno falhou na saida interno Baixa

baixa.
Byte 7-8 Bit5 tens&o do barramento O sensor de tensdo operacional do  Tensdo do barramento

interno alta

barramento interno falhou na saida
alta.

interno alta
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Status Bit Nome do status Descrigao Guia de resolucgao de
Byte problemas
Byte 7-8 Bit6 Tensao de entrada 1 A tenséo de entrada n.° 1 do Veja Tensao de entrada

abaixo do limite acionador € menor que o limite 1 baixa
definido.
Byte 7-8 Bit7 Tensdo de entrada 1 alta A tensao de entrada n.° 1 do Veja Tensao de entrada
acionador & maior que o limite 1 alta
definido.
Byte 7-8 Bit8 Tens&o de entrada 2 baixa A tenséo de entrada n.° 2 do Veja Tensao de entrada
acionador € menor que o limite 2 baixa
definido.
Byte 7-8 Bit9 Tensao de entrada 2 alta A tensédo de entrada n.° 2 do Veja Tenséao de entrada
acionador & maior que o limite 2 alta
definido.
Byte 7-8 Bit10 Falha do sensor de O sensor de corrente de entrada Veja Corrente de
corrente de entrada baixa falhou na saida baixa. Entrada Baixa
Byte 7-8 Bit11 Falha do sensor de O sensor de corrente de entrada Veja Corrente de
corrente de entrada alta falhou na saida alta. Entrada Alta
Byte 7-8 Bit12 Falha do sensor de O sensor de corrente de fase A Veja Sensor de corrente
corrente baixa de entrada falhou na saida baixa. de fase A baixa
da fase A
Byte 7-8 Bit13 Falha do sensor de O sensor de corrente de fase A Veja Sensor de corrente
corrente de entrada de falhou na saida alta. de fase A alta
fase A alta
Byte 7-8 Bit 14  Falha do sensor de O sensor de corrente de fase B Veja Sensor de corrente
corrente de entrada da falhou na saida baixa. de fase B baixa
fase B baixa
Byte 7-8 Bit15 Falha do sensor de O sensor de corrente de fase B Veja Sensor de corrente

corrente de entrada de
fase B alta

falhou na saida alta.

de fase B alta

Transmitir PDO 7 - Mensagem lenta n.° 6: Conjunto de sinalizadores de erro de

status 2
Tipo de mensagem: Transmitido 10 ms apds recebimento de Receber PDO 2.

Id COB: 992+id n6 (0x3EO0+IdNo)
Comprimento dos dados: 8 bytes

Byte 1-2: Registro de erro de status 4 (veja a tabela A-7 para definigao de bit)
Byte 3-4: Registro de erro de status 5 (veja a tabela A-8 para definigao de bit)
Byte 5-6: Registro de erro de status 11 (veja a tabela A-9 para definigdo de bit)
Byte 7-8: Registro de erro de status 14 (veja a tabela A-10 para definigdo de bit)
Tabela A-7. Byte 1-2 do PDO7 (Registro de erro de status 4)
Status Bit Nome do status Descricao Guia de resolucao de
Byte problemas
Byte 1-2 Bit0 Placa de Alimentagdo Nao A placa de controle nao localizou Veja Placa de
Encontrada uma placa de alimentagdo apds a alimentagao nao
energizagao. encontrada
Byte 1-2  Bit 1 Erro de ID da placa de A placa de alimentacgéo foi alterada  Veja Erro de ID da Placa
alimentagao apos de Alimentacao
a calibragao.
Byte 1-2 Bit2 Erro de calibragéo da placa A placa de alimentagéo nao foi Veja Erro de calibragédo
de alimentagao calibrada corretamente. da
Placa de alimentacéo
Byte 1-2 Bit3 Falha de corrente do Um dos monitores de corrente Veja Falha de corrente
acionador interna detectou uma falha. do acionador
Byte 1-2 Bit4 Falha de fechamento na As verificagdes de inicializagcdo do  Veja Erro de motor

inicializagéo
detectada pela posigéo do
motor

Motor 1 ndo passaram na diregéo
de fechamento.

fechado
na inicializagéo
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Byte 1-2 Bit5 Falha de fechamento na As verificagdes de inicializagdo do  Veja Erro de eixo
inicializacéo eixo (elemento final) ndo passaram fechado
detectado pela posigéo do na dire¢gao de fechamento. na inicializagao
eixo (elemento final)
Byte 1-2 Bit6 Falha de inicializagcao As verificagOes de inicializagdo do  Veja Erro de motor
aberta Motor 1 ndo passaram na diregédo aberto
detectada pela posigao do de abertura. na inicializagao
motor
Byte 1-2 Bit7 Falha de inicializacao As verificagbes de inicializagédo do Veja Erro de eixo aberto
aberta eixo (elemento final) ndo passaram na inicializagdo
detectada pela posigcéo do na direcao de abertura.
eixo (elemento final)
Byte 1-2 Bit8 Falha de diregdo do motor O motor n&o girou ou girou na Veja Erro de diregéo do
na inicializagao direcdo errada. motor
na inicializagao
Byte 1-2 Bit9 Falha de memoria critica Um erro de memdria ndo corrigivel  Veja Erro de memoria
néo corrigida do ECC foi detectado em uma regido critico ndo corrigido do
critica. ECC
Byte 1-2 Bit10 Erro de ID da placa de E/S A placa de E/S foi alterada apos Veja Erro de ID da placa
a calibragao. de ES
Byte 1-2 Bit 11  Erro de calibragdo da placa A placa de E/S nao foi calibrada Veja Erro de calibracdo
de E/S corretamente. da placa de ES
Byte 1-2 Bit12 Erro de ID da placa de A ID da placa de controle é Veja Erro de ID da placa
controle invalida. de controle
Byte 1-2 Bit13 Falha de memdria ndo Um erro de memoria nao corrigivel  Veja Erro de memoaria
critica ndo corrigida do ECC  foi detectado em uma regido néo nao critico ndo corrigido
critica. do ECC
Byte 1-2 Bit 14 Falha de memodria critica Foi detectado um erro de memdria  Veja Erro/Falha de mem
corrigida pelo ECC corrigivel em uma regido critica. critico corrigido ECC
Veja Tempo-limite de
inicializacao
do M5200
Byte 1-2 Bit15 Falha de meméria ndo Foi detectado um erro de meméria  Veja Erro de memoria
critica corrigida do ECC corrigivel em uma regido nao nao critico corrigido do
critica. ECC
Tabela A-8. Byte 3-4 do PDO7 (Registro de erro de status 5)
Status Bit Nome do status Descricao Guia de resolucao de
Byte problemas
Byte 3-4 Bit0 Erro Sen Motor 1 Falha detectada com base no valor  Vejo Erro Sen Motor 1
do sinal senoidal do motor 1.
Byte 3-4 Bit 1 Erro Cos Motor 1 Falha detectada com base no valor  Vejo Erro Cos Motor 1
do sinal do cosseno do motor 1.
Byte 3-4 Bit2 Falha de excitagao do Falha detectada com base nos Veja Erro de excitagcao
motor 1 valores combinados dos sinais de do motor 1
seno e cosseno do motor 1.
Byte 3-4 Bit3 Erro de seno do eixo 1 Falha detectada com base no valor Veja Erro de seno do
do sinal senoidal do eixo no 1 eixo
(elemento final). de valvula 1
Byte 3-4 Bit4 Erro de cosseno do eixo 1 Falha detectada com base no valor  Veja Erro de cos do Eixo
do sinal do cosseno do eixo n.° 1 da valvula 1
(elemento final).
Byte 3-4 Bit5 Falha de excitagao do eixo  Falha detectada com base nos Veja Erro de excitagao
1 valores combinados dos sinais de do eixo da valvula 1
seno e cosseno do eixo n.° 1
(elemento final).
Byte 3-4 Bit6 Erro de seno do eixo 2 Falha detectada com base no valor  Veja Erro de seno do

do sinal senoidal do eixo n.° 2
(elemento final).

eixo
da valvula 2
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Status Bit Nome do status Descrigao Guia de resolucgao de

Byte problemas

Byte 3-4 Bit7 Erro de cosseno do eixo 2 Falha detectada com base no valor Veja Erro de cosseno do
do sinal do cosseno do eixo n.° 2 eixo
(elemento final). da valvula 2

Byte 3-4 Bit8 Falha de excitagcdo do eixo  Falha detectada com base nos Veja Erro de excitagédo
2 valores combinados dos sinais de do eixo da valvula 2

seno e cosseno do eixo n.° 2
(elemento final).

Byte 3-4 Bit9 Falha do eixo 1 e eixo 2 Falhas detectadas nos eixos 1 e 2.  Veja Erro de res. dos
Esta é uma falha de resumo, veja o eixos de valvula
diagnostico individual. 1e2

Byte 3-4 Bit10 Erro Sen Motor 2 Falha detectada com base no valor  Vejo Erro Sen Motor 2
do sinal senoidal do motor 2.

Byte 3-4 Bit11  Erro Cos Motor 2 Falha detectada com base no valor  Vejo Erro Cos Motor 2
do sinal do cosseno do motor 2.

Byte 3-4 Bit12 Falha de excitagdo do Falha detectada com base nos Veja Erro de excitagao

motor 2 valores combinados dos sinais de do motor 2
seno e cosseno do motor 2.

Byte 3-4 Bit13 Falha de fechamento de As verificagdes de inicializagdo do Veja Erro do eixo da
inicializacéo Eixo 1 (elemento final) ndo valvula 1 fechado na
detectada pela posig¢ao do passaram na diregao de inicializagao
eixo 1 (elemento final) fechamento.

Byte 3-4 Bit14 Falha de fechamento de As verificagdes de inicializacdo do  Veja Erro do eixo da
inicializagéo Eixo 2 (elemento final) ndo valvula 2 fechado na
detectado pela posigéo do passaram na diregdo de inicializagéo
eixo 2 (elemento final) fechamento.

Byte 3-4 Bit15 Erro de Res do Motor 1 e Ambos os sinais de feedback do Veja Diagnostico do
Motor 2 motor apresentam falha. Esta é sensor de posigao - Erro

uma falha de resumo, veja o res. motor 1 e 2
diagndstico individual.
Tabela A-9. Byte 5-6 do PDO7 (Registro de erro de status 11)

Status Bit Nome do status Descricao Guia de resolucao de

Byte problemas

Byte 5-6 Bit0 Erro do sensor de O sensor de temperatura n.° 1 no Nenhum - Substituir o

temperatura do dissipador dissipador de calor esta fora da DVPII

de calor 1 (aplica-se apenas  faixa/com falha.

ao DVPII 5000, 10000 e Veja Erro do sensor de

12000) temperatura do
dissipador de calor 1
Observacao: Esta falha
ndo deve ocorrer nos
produtos GS40/GS50.

Byte 5-6 Bit1 Erro do sensor de O sensor de temperatura n.° 2 no Nenhum - Substituir o

temperatura do dissipador dissipador de calor esta fora da DVPII

de calor 2 (aplica-se apenas  faixa/com falha.

ao DVPII 5000, 10000 e Veja Erro do sensor de

12000) temperatura do
dissipador de calor. 2
Observacgao: Esta falha
nao deve ocorrer nos
produtos GS40/GS50.

Byte 5-6 Bit2 Erro de velocidade do A velocidade do n.° 1 esta fora da Veja Erro de velocidade

ventilador 1 faixa/com falha. do ventilador 1

(aplica-se apenas ao DVPII

5000, 10000 e 12000) Observacao: Esta falha
ndo deve ocorrer nos
produtos GS40/GS50.

Byte 5-6 Bit3 Erro de velocidade do A velocidade do n.° 2 esta fora da Veja Erro de velocidade

ventilador 2

faixa/com falha.

do ventilador 2
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Status Bit Nome do status Descrigao Guia de resolugao de
Byte problemas
(aplica-se apenas ao DVPII Observacgédo: Esta falha
5000, 10000 e 12000) nao deve ocorrer nos
produtos GS40/GS50.
Byte 5-6 Bit4 Erro do conversor de Uma falha é detectada no sistema Nenhum - Substituir o
impulso (aplica-se apenas de reforgo do DVPII indicando que DVPII.
ao DVPII 5000, 10000 e a placa do conversor de reforgo
12000) ndo atingiu a tensédo adequada. Veja Erro do conversor
de reforgo.
Observacgéao: Esta falha
ndo deve ocorrer nos
produtos GS40/GS50.
Byte 5-6 Bit5 E-Stop 1 desarmado Reservado para uso futuro e Nenhum
compatibilidade reversa com
DVPII.
Byte 5-6 Bit6 E-Stop 2 desarmado Reservado para uso futuro e
compatibilidade reversa com
DVPII.
Byte 5-6 Bit7 Erro de verificagdo 100 por A verificagédo de inicializagado do Verifique se ndo ha
cento curso completo falhou. obstrugdes ou bloqueios
na articulagdo conectada
ao atuador.
Veja Erro de verificagdo
100 por cento
Byte 5-6 Bit8 Erro de torque reduzido Este sinalizador de status de falha  Veja Erro de torque
indica que o torque do sistema foi reduzido
reduzido devido a uma redugédo na
corrente do motor.
Byte 5-6 Bit9 Erro de taxa de rotagéo Este sinalizador de status indica Veja Erro de taxa de
reduzida que a velocidade de rotagdo do rotagdo reduzida
sistema foi reduzida; o limitador de
corrente no motor esta ativado.
Byte 5-6 Bit10 Erro de ID de hardware Reservado para uso futuro e Nenhum
CAN invélida compatibilidade reversa com
DVPII.
Byte 5-6 Bit11  Erro de desligamento As configuragdes de linearizagéo Redefina os valores
monotonico de linearizagdo armazenadas na unidade nao adequadamente.
estdo aumentando
monotonicamente e a unidade ndo  Veja Linearizac&o
iniciara a operagao até que essa monotdnica
falha seja resolvida atualizando as  Erro de desligamento
configuragbes de linearizagdo. Os
valores do eixo X devem estar
aumentar continuamente.
Byte 5-6 Bit12 Erro de controlador CAN Reservado para uso futuro e Nenhum
aberto compatibilidade reversa com
DVPII.
Byte 5-6 Bit 13  Erro de processo critico do  Um watchdog atingiu o tempo- Veja Erro critico de
watchdog limite em um processo critico de processo do watchdog
software.
Byte 5-6 Bit14  Erro de processo ndo Um watchdog atingiu o tempo- Veja Erro de processo
critico do watchdog limite em um processo néo critico nao critico do watchdog
de software.
Byte 5-6 Bit15 Erro do link de servigo do Um watchdog atingiu o tempo- Veja Erro do link de

watchdog

limite em um processo de software

de comunicagédo do link de servigo.

servigo do watchdog
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Tabela A-10. Byte 7-8 do PDO7 (Registro de erro de status 14)

Status Bit Nome do status Descrigao Guia de resolugio de

Byte problemas

Byte 7-8 Bit0 Falha do sensor de O sensor de corrente de fase C Veja Sensor de corrente
corrente baixa de entrada falhou na saida baixa. de fase C baixa
da fase C

Byte 7-8 Bit 1 Falha do sensor de O sensor de corrente de fase C Veja Sensor de corrente
corrente de entrada de falhou na saida alta. de fase C alta
fase C alta

Byte 7-8 Bit2 Nenhuma placa de E/S A placa de controle nao localizou Veja Nenhuma placa de
encontrada uma placa de E/S apods a ES encontrada

energizagéo.

Byte 7-8 Bit3 Erro de sincronizagéo do As atualizagbes de PWM do Veja Erro de
inversor PWM acionador obtidas da CPU em sincronizagéo do

tempo real foram interrompidas. inversor PWM

Byte 7-8 Bit4 Temperatura baixa da CPU A temperatura da CPU em tempo Temperatura baixa da
em tempo real real esta abaixo do limite minimo. CPU em tempo real

Byte 7-8 Bit5 Temperatura alta da CPU A temperatura da CPU em tempo Temperatura alta da
em tempo real real esta acima do limite maximo. CPU em tempo real

Byte 7-8 Bit6 Entrada analdgica 2 alta A entrada analdgica 2 esta acima Veja Entrada analdgica 2

do limite definido - configurado pelo alta
usuario.

Byte 7-8 Bit7 Entrada Analdgica 2 Baixa A entrada analdgica 2 esta abaixo Veja Entrada analdgica 2

do limite definido - configurado pelo  baixa
usuario.

Byte 7-8 Bit8 Temperatura alta do A temperatura do resistor de freio Veja Temperatura alta
resistor de freio do do acionador esta no limite do resistor de freio do
acionador maximo. acionador

Byte 7-8 Bit9 Erro do relégio interno da A CPU em tempo real detectou Veja Erro do relégio
CPU em tempo real uma falha do relégio interno. interno da CPU em

tempo real

Byte 7-8 Bit 10 Placa de E/S incorreta para O atuador conectado ao DVPII ndo  Entre em contato com a
o tipo de valvula € compativel com o tipo de placa Woodward para obter

de E/S. informacgdes sobre
compatibilidade.
Provavelmente, um
DVPII ou atuador
diferente sera
necessario.
Veja Placa de ES
incorreta.

Byte 7-8 Bit 11  Erro de fonte interna de 3,3 A fonte interna de 3,3 V esta fora Veja Falha da fonte de
\ da faixa aceitavel. 3,3 Volt

Byte 7-8 Bit12  Erro de curto-circuito no O IGBT do acionador tem um erro Veja Erro de curto-
IGBT do acionador de curto-circuito. circuito no IGBT do

acionador

Byte 7-8 Bit 13 Falha de aterramento do O hardware do acionador tem um Veja Falha de
acionador erro de falha de aterramento. aterramento do

acionador

Byte 7-8 Bit 14  Erro de comunicagdo entre A comunicagao entre a CPU em Veja Erro de
a CPU em tempo real e o tempo real e o FPGA falhou. comunicagao entre a
FPGA CPU em tempo real e o

FPGA
Byte 7-8 Bit15 Erro de sincronizagéo de As frequéncias de relogio do FPGA  Veja Erro de

relogio do FPGA

e da CPU em tempo real nao
coincidem.

sincronizagao de reldgio
do FPGA
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Transmitir PDO 8 - Mensagem lenta n.° 7: Conjunto de sinalizadores de erro de

status 3

Tipo de mensagem: Transmitido 12 ms apds recebimento de Receber PDO 2.

Id COB: 1248+id n6 (0x4EQ0+IdNO)
Comprimento dos dados: 6 bytes

Byte 1-2: Registro de erro de status 8 (veja a tabela A-11 para definigao de bit)
Byte 3-4: Registro de erro de status 9 (veja a tabela A-12 para definigao de bit)

Byte 5-6: Registro de erro de status 21 (veja a tabela A-13 para definigdo de bit)

Tabela A-11. Byte 1-2 do PDO8 (Registro de erro de status 8)

Status Bit Nome do status Descrigao Guia de resolugao de
Byte problemas
Byte 1-2 Bit0 Erro de detecgao O DVPII ndo consegue se Verifique os cabos entre o
automatica comunicar com o médulo de ID da  DVPII e o atuador.
valvula/atuador devido a Desligue e religue o DVPII.
problemas de gravagao ou leitura,

ou os registros de calibragédo do Veja Erro de detecgao

modulo de ID estao corrompidos. automatica.

Byte 1-2  Bit 1 Médulo de ID do atuador Durante a energizagao, indica Verifique os cabos entre o
nao detectado uma falha ao ler o médulo de ID DVPII e o atuador.

no sistema de valvula/atuador. Desligue e religue o DVPII.
Isso é normal para alguns

Dados de calibragdo do médulo tipos de valvulas.

de ID corrompidos ou a valvula

nao tem um maodulo de ID. Veja Médulo ID nédo
detectado.

Byte 1-2 Bit2 Erro de Tipo/ Numerode O numero de série detectado do Se uma nova unidade foi
Série dispositivo conectado néo é intencionalmente
consistente com o tipo de valvula  substituida, execute uma
atualmente carregada no DVPII. solicitagdo de detecgéo
automatica. Verifique

O usuario conectou uma valvula manualmente se o

diferente ao DVPII ou carregou dispositivo correto esta

um conjunto de conjunto de operando apds concluir
parametros no DVPII que ndo uma nova detecgéo
corresponde ao numero de série automatica.

deste sistema de valvula/atuador.

Veja Erro de tipo de valvula
serial.
Byte 1-2 Bit3 Placa de alimentacao O atuador conectado ao DVPII Entre em contato com a
incorreta nao é compativel com o tipo de Woodward para obter
placa de alimentagao (ou seja, informacgdes sobre

atuador de 24 VCC conectado ao  compatibilidade.

DVPII de 125 VCC). Provavelmente, um DVPII
ou atuador diferente sera
necessario.

Veja Placa de alimentagao
incorreta.
Byte 1-2 Bit4 Tipo de valvula nao O atuador/valvula que esta Vejas as instrugcbes de

suportado

conectado ao DVPII é mais novo
do que o firmware carregado no
DVPIL.

atualizagéo de software.
Entre em contato com a
Woodward para obter
suporte.

Veja Tipo de valvula ndo
suportado.
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Status Bit Nome do status Descrigao Guia de resolugao de

Byte problemas

Byte 1-2 Bit5 Alarme de diferenga do As leituras entre os dois Monitore a diferenga entre
resolvedor duplo resolvedores de comutacao do os dois resolvedores de

motor diferem por uma motor, e se 0 erro crescer,
quantidade maior do que o limite considere entrar em
de alarme para determinado tipo contato com a Woodward
de valvula. O desempenho para obter um
geralmente néo é afetado atuador/valvula
negativamente. sobressalente.
Veja Alarme de diferenca
do resolvedor duplo.

Byte 1-2 Bit6 Desligamento por As leituras entre os dois Entre em contato com a
diferenga do resolvedor resolvedores de comutagao do Woodward para obter um
duplo motor diferem em uma quantidade atuador/valvula

maior do que o limite de sobressalente.
desligamento para determinado

tipo de valvula. O desempenho é Veja Desligamento por
afetado negativamente; o atuador  diferencga do resolvedor
pode nao funcionar de forma duplo.

confiavel.

Byte 1-2 Bit7 Erro de limite de faixa do A leitura do sensor de posigdo do  Se possivel, mantenha a
eixo 1 elemento final primario da valvula  operagdo sem desligar e

ou do atuador esta fora da faixa. ligar o DVPII. Entre em

Byte 1-2 Bit8 Erro de limite de faixa do A leitura do sensor de posicdo do  contato com a Woodward
eixo 2 elemento final secundario da para obter um

valvula ou do atuador esta fora da  atuador/vélvula

faixa. sobressalente.
Veja Erro de limite de faixa
do eixo 1 ou Erro de limite
de faixa do eixo 2.

Byte 1-2 Bit9 Alarme de erro de posicdo A posigao do atuador ndo esta Avaliar o impacto no

- Motor seguindo o sinal de demanda processo controlado.
dentro da janela de controle Verifique se ha outros
permitida pelo DVPII (conforme alarmes indicados pelo
medido pelos sensores de DVPII e no nivel do
posicdo do motor). sistema. Isso indica um

Byte 1-2 Bit10  Alarme de erro de posicdo A posicéo do atuador ndo esta problema grave com a

- Eixo

seguindo o sinal de demanda na
janela de controle permitida pelo
DVPII (conforme medido pelo
sensor(es) de posigao do
elemento final).

Ha um erro maior do que os
parametros de alarme de erro da
posicéo entre a posi¢édo do eixo e
a posicao exigida. Desgaste
excessivo da valvula/atuador.

valvula/atuador ou
equipamento acionado.
Podem ocorrer danos
graves ou lesdes.

Veja Alarme de erro de
posicao de motor ou
Alarme de erro de posigéo
de eixo.

Byte 1-2 Bit 11

Comunicagéo digital Erro
de rede 1

Um erro de comunicagao é
detectado no link de comunicagéo
digital primario (CAN 1).

Byte 1-2 Bit12

Comunicagao digital Erro
de rede 2

Um erro de comunicagéo é
detectado no link de comunicagéao
digital secundario (CAN 2).

Verifique o status de
comunicagao e a operagao
do equipamento que se
comunica com o DVPII.
Verifique as condi¢des
térmicas no equipamento
de controle.

Veja Erro Com. Digital 1 ou
Erro Com. Digital 2.

Byte 1-2 Bit 13

Comunicagao digital Erro -
Todos

Os links de comunicagao primario
e secundario apresentam falha.

Veja Erro Digital Com 1 e 2
e/ou Backup analégico
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Status Bit Nome do status Descrigao Guia de resolugao de
Byte problemas
Byte 1-2 Bit14  Alarme de comunicagéo A demanda de posicao fornecida Verifique as condi¢des
digital vs. rastreamento através do sinal de controle térmicas no equipamento
analdgico analdgico ndo corresponde ao de controle.
sinal de demanda digital na janela
de rastreamento de alarme Quando o equipamento
permitida pelo DVPII. puder ser desligado para
manutencao, verifique a
calibragao da fonte
analdgica e do DVPIL.
Veja Alarme de
rastreamento analdgico da
comunicacéo digital.
Byte 1-2 Bit15 Desligamento de A demanda de posigéo fornecida Veja Desligamento do
comunicacéo digital vs. através do sinal de controle rastreamento analdgico da
rastreamento analégico analdgico ndo corresponde ao comunicagao digital.
sinal de demanda digital na janela
de rastreamento de desligamento
permitida pelo DVPII.
Tabela A-12. Byte 3-4 do PDO8 (Registro de erro de status 9)
Status Bit Nome do status Descricao Guia de resolugao de
Byte problemas
Byte 3-4 Bit0 Erro do motor 2 fechado Isso indica que o resolvedor do Veja Erro de motor fechado
na inicializagao Motor 2 ndo atendeu a faixa de na inicializagéao
limite minimo de inicializagao.
Byte 3-4  Bit 1 Erro de motor 2 abertona  Isso indica que o resolvedor do Veja Erro de motor aberto
inicializagao Motor 2 ndo atendeu a faixa de na inicializagéo
limite maximo de inicializagao.
Byte 3-4 Bit2 Erro de dire¢cdo do motor Isso indica que o resolvedor do Veja Erro de diregéo do
2 na inicializagao Motor 2 nao girou o suficiente ou motor 2 na inicializagao
girou na diregdo incorreta.
Byte 3-4 Bit3 Falha de eixo 1 aberto na  Isso indica que o sensor de Veja Erro do eixo de
inicializacédo posicéo do elemento final primario  valvula 1 aberto na
Byte 3-4 Bit4 Falha de eixo 2 abertona  (eixo 1) ou o sensor de posigcéo Inicializagado
inicializagéo do elemento final secundario (eixo
2) nao esta dentro da faixa de Veja Erro do eixo de
limite maximo de inicializagao. valvula 2 aberto na
Inicializagao
Byte 3-4 Bit5 Versao do médulo de ID A versao do médulo ID ndo é Entre em contato com a
nao suportada suportada pelo DVPII ao qual ele Woodward para obter
esta conectado. informacgdes sobre a
compatibilidade entre
atuador/valvula/DVPII.
Veja Versdo do médulo de
ID n&o suportada
Byte 3-4 Bit6 Erro de CAN de Reservado para uso futuro e Nenhum
intercomunicacgéo do compatibilidade reversa com
DVPII duplo DVPII.
Byte 3-4 Bit7 Erro RS485 de Reservado para uso futuro e Nenhum
intercomunicagéo do compatibilidade reversa com
DVPII duplo DVPII.
Byte 3-4 Bit8 Erro de intercomunicagdo  Reservado para uso futuro e Nenhum
CAN e RS485 do DVPII compatibilidade reversa com
duplo DVPII.
Byte 3-4 Bit9 Todas as entradas Reservado para uso futuro e Nenhum
perdidas em DVPII duplo compatibilidade reversa com
DVPII.
Byte 3-4 Bit10 Erro de compatibilidade Reservado para uso futuro e Nenhum

de tipo de valvula do
DVPII duplo

compatibilidade reversa com
DVPII.
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Status Bit Nome do status Descrigao Guia de resolugao de
Byte problemas
Byte 3-4 Bit11 Erro de CRC de tempode Ocorreu um erro CRC no tempo Veja Erro de CRC de
execucdo do FPGA de execucgao do FPGA. tempo de execugao do
FPGA
Byte 3-4 Bit12 Erro de comunicagdo do A comunicagdo do FPGA com a Veja Erro de comunicacao
FPGA CPU falhou. do FPGA
Byte 3-4 Bit13 Diagnéstico de corrente 1 A corrente de acionamento do Monitore a corrente do
ativo atuador excedeu o nivel de atuador enquanto a
alarme do conjunto 1 e o limite de  unidade estiver em
tempo limite operagédo. Em um intervalo
Byte 3-4 Bit14 Diagnostico de corrente 2 A corrente de acionamento do de manutengao apropriado,
ativo atuador excedeu o nivel de realize uma verificagao
alarme do conjunto 2 e o limite de  completa do curso.
tempo limite Certifique-se de que o
Byte 3-4 Bit15 Diagnostico de corrente 3 A corrente de acionamento do equipamento acionado nao
ativo atuador excedeu o nivel de esteja preso.
alarme do conjunto 3 e o limite de
tempo limite Defina os alarmes de 2° e
3° niveis para monitorar a
degradacao adicional.
Entre em contato com a
Woodward para obter
informacgdes adicionais e
conselhos de
monitoramento.
Veja Diagnéstico de
corrente 1/2/3
Tabela A-13. Byte 5-6 do PDO8 (Registro de erro de status 21)
Status Bit Nome do status Descrigao Guia de resolugao de
Byte problemas
Byte 5-6 Bit0 Corte zero ativo Esta é apenas uma notificagdo de  Somente status
status. Este bit esta ativo quando
o atuador esta operando no modo
de corte zero
Byte 5-6 Bit1 Erro de parametro do A configuragédo de parametro do Entre em contato com a
médulo de ID moédulo de ID ndo é consistente Woodward para obter
com a definigdo necessaria do informagdes sobre
DVPIl ao qual ele esta conectado. compatibilidade.
Byte 5-6 Bit2 Versdo do médulo de ID A verséo do parametro do modulo  Provavelmente, um DVPII
ndo suportada de ID ndo é consistente com a ou atuador diferente sera
definicdo necessaria de DVPII ao necessario.
qual ele esta conectado.
Veja Versdo do médulo de
ID ndo suportada
Byte 5-6 Bit3 Falha de leitura do médulo  Foi detectada uma falha de leitura  Verifique a fiagao entre o
de ID da memoria durante a DVPII e o atuador. Se o
comunicagéo com o médulo de problema nao puder ser
ID. corrigido, entre em contato
Byte 5-6 Bit4 Falha na gravagéo do Foi detectada uma falha de com a Woodward para
madulo de ID gravacao na memoria durante a providenciar um
comunicagao com o médulo de atuador/valvula substituto.
ID.
Byte 5-6 Bit5 Falha critica interna Ocorreu um desligamento gerado  Apenas diagndstico

(desligamento néo externo)

internamente

resumido. Verifique outros
diagnosticos de DVPII
quanto a condig¢des de
desligamento.
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Status Bit Nome do status Descrigao Guia de resolugao de
Byte problemas
Byte 5-6 Bit6 Autodetecgéo de tipo de Indicacao de status de que uma Somente status

valvula solicitada sequéncia de deteccéo
automatica de tipo de valvula foi
solicitada.
Byte 5-6 Bit7 Primario analdgico - A condigéo operacional atual é a Somente status
Backup digital comunicagao digital com o
primario de demanda analégico
Byte 5-6 Bit8 Primério digital - Backup A condig&o operacional atual é a Somente status
analdgico comunicacao digital com o backup
de demanda analdgico
Byte 5-6 Bit9 Configuragdes de DVPII usando as configuragdes Somente status
rastreamento de demanda do CAN.
CAN ativadas (delta entre O DVPII recebeu um comando
sinais de comando de CAN para ativar uma alteragao
posicao) nas configuracdes de erro de
rastreamento de ponto de ajuste
CAN (consulte Byte de comando
1, RPDO1, RPDO2 e RPDO4).
Byte 5-6 Bit Configuragdes de erro de DVPII usando as configuragdes Somente status
10 diferenca de feedback CAN  do CAN.
ativadas (delta entre sinais O DVPII recebeu um comando
de realimentagdo duplos) CAN para ativar uma alteragcao
nas configuracdes de erro de
diferenga do resolvedor (veja Byte
de comando 1 RPDO1, RPDO3 e
RPDQO5).
Byte 5-6 Bit Configuragdes de erro de DVPII usando as configuragdes Somente status
11 posicdo CAN ativadas do CAN.
(delta entre a posigao O DVPII recebeu um comando
comandada e a posi¢éo CAN para ativar uma alteragao
real) nas configuracdes de erro de
posigao (veja Byte de comando 1
RPDO1, RPDO6, RDPO7 e
RPDQOS8).
Byte 5-6 Bit Erro de diferenga de sinal Indicacao de status de que o erro  Esta indicagéo € apenas
12 duplo de feedback de diferenga do resolvedor esta para diagnéstico
desativado desativado. secundario e histérico de
rastreamento. Nao é
recomendado que o erro
de diferenga do resolvedor
seja desativado em
operacéo normal.
Byte 5-6 Bit Modo lento de DVPII duplo  Reservado para uso futuro e Nenhum
13 ativo compatibilidade reversa com
DVPII.
Byte 5-6 Bit Taxa de rotacao reduzida Indicacao de status de que ataxa  Somente status
14 ativa de rotagao foi reduzida devido a
limitacdo da corrente de entrada.
Byte 5-6 Bit Saida discreta n.° 3 ligada O estado de saida discretan.°3é O estado Verdadeiro pode
15 verdadeiro. ocorrer quando o contato

detectado estiver fechado
ou aberto. Veja
Configuragéo de saida
discreta.
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Objetos CANopen

A secéo a seguir fornece informagdes sobre os objetos CANopen suportados pelo DVPII. O arquivo EDS
do produto (numero de pega Woodward 9927-1518) esta disponivel para download no site da Woodward
(www.woodward.com).

Tabela A-14. Objetos padrao CANopen suportados

Parametro Objeto Acesso Tipo

NMT 0 WO U16
EMCY Mais de 80 NID

Tipo de dispositivo 1000 RO uint32
Registro de erro 1001 RO uint8
SINC COB-ID 1005 RO uint32
Nome do dispositivo do fabricante 1008 RO string
Pulsacgao do produtor (ms) 1017 RO uint16
Identidade 1018 RO uint32

ID do fornecedor (1)

Numero de pec¢a do produto (2)
Revis&o do produto (3)
Numero de série do produto (4)
Numero de pega da valvula (5)
Reviséo da valvula (6)

Numero de série da valvula (7)
Tipo de valvula (8)

Objeto 1000 - Tipo de dispositivo
As solicitagdes de tipo de dispositivo sempre retornam um 0, indicando que o DVPII ndo segue um perfil
de dispositivo padronizado. Acesso: somente leitura.

Objeto 1001 - Registro de erros
Registro de erro, parte do objeto de emergéncia. Acesso: somente leitura.

Objeto 1005 - COB-ID SYNC

As solicitagdes deste objeto sempre retornam um valor constante de 0x80. Acesso: somente leitura.

Objeto 1008 - Nome do dispositivo do fabricante
Indicagéo de string de nome do dispositivo. Retorna um valor constante de ‘DVPII1’. Acesso: somente
leitura.

Objeto 1017 - Tempo de pulsacao do produtor
O tempo de pulsagao do produtor indica o tempo de ciclo configurado de pulsagao. Um valor de 0 indica
uma pulsagao desativada. Acesso: somente leitura.
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Objeto 1018 - Objeto de identidade

Fornece os seguintes subindices, todos sdo acesso somente leitura e tipo de dados uint32:
> Subindice 0: Numero de entradas
> Subindice 1: ID de fornecedor (0x0170 para Woodward)

> Subindice 2: Cédigo de produto (numero de peca do produto Woodward, 8410-1234 é
representado como 84101234)

> Subindice 3: Numero de revisdo do produto
Os 2 bytes mais altos representam a reviséo principal da CAN (por exemplo, 1, 2, etc.) e os 2
bytes mais baixos representam a revisdo do nimero de pega do DVPII. O nivel de revisédo do
DVPII representa a revisdo do numero de pega do produto Woodward onde 1=rev NOVO ou -,
2=rev A, 3=rev B, etc. Valores de 100 ou mais indicam uma revisao preliminar (101=rev 1,
102=rev 2).

> Subindice 4: Numero de série do produto (nimero de série de produto do DVPII Woodward).

> Subindice 5: Cédigo do produto da valvula (nimero de peca de produto da valvula Woodward).

> Subindice 6: Numero de revisdo da valvula (numero de revisdo de produto da valvula Woodward).
O nivel de revisao da valvula representa a revisdao do numero de peca da valvula onde 1=rev
NOVO ou -, 2=rev A, 3=rev B, etc. Valores de 100 ou mais indicam uma revisado preliminar
(101=rev 1, 102=rev 2, etc.).

> Subindice 7: Numero de série da valvula (nimero de série de produto da valvula Woodward).

> Subindice 8: Numero do tipo de valvula (numero do tipo de valvula Woodward).

Série GS

Objetos do fabricante

A tabela a seguir apresenta os objetos disponiveis que nao estao mapeados nos PDOs. Os objetos de

2022 a 2048 estdo mapeados e sao exibidos nas tabelas A-1 e A-2. Eles s&o objetos de dados internos
(IDOs) acessiveis pelos servigos SDO.

Tabela A-15. Objetos de fabricante ndo mapeados

Parametro Objeto Acesso Tipo Unidades Escala

Cddigo de produto da valvula 2049 RO uint32 nenhum nenhum

(nimero de peca)

Numero de revisdo da valvula 204A RO uint32 nenhum nenhum

Numero de série da valvula 204B RO uint32 nenhum nenhum
Woodward
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Historico de revisoes
]

Revisao G-
e Conteudo adicionado a segéo Informacgdes gerais
e Revisbes da sec¢ao Especificagbes técnicas

Revisao F-

e Adicao da subsecao “Numero de registro canadense (Canadian Registration Number, CRN)” a
secao de Conformidade da América do Norte

e  Substituicdo EU DOC

Reviséo E-
e Adicao da Conformidade do Reino Unido para Marcagdo UKCA a segéo de Conformidade
regulatéria

Reviséao D-
e Atualizagcdo da Conformidade regulatéria
e Atualizagao das Especificagdes Técnicas
e Revisdes do Capitulo 3:
o Novas caixas de aviso em Conexdes Elétricas
Revisdo da versdo com conduite (com fiagéo direta)
Revisao da tensao de alimentacgao
Revisdo da comunicagdo CAN
Revisado das entradas analogicas
Adicao de rodapé sobre as configuragdes de polaridade
Revisao da porta de servigo Ethernet
Adigao da versao de acionador com conectores circulares
Revisdo dos Conjuntos de cabos - Informagdes gerais
Reviséo da Instalagdo dos conectores do painel frontal
Adicao da caixa Importante as comunicagao CAN
Reviséo da porta de servigo Ethernet
Revisdo das Tabelas 3-2, 3-3, 3-7, 3-9, 3-10, 3-31, 3-38, 3-43, 3-47
e Revisao de conteudo do Capitulo 4
e Revisdes do Capitulo 5:
o Revisao da Visao geral de configuragao do acionador no Capitulo 5
Adigao da Conexao inicial com as valvulas da série GS
Revisdo das Figuras 5-1 a 5-4 e 5-11 a 5-14
Revisédo da Tabela 5-2
Revisao da Visdo geral revisada da Service Tool, Atribuicdes de login de usuario, Utilitarios do
acionador, Gerenciamento de usuarios, Confirmagao da operagao correta e Guia de inicio
rapido
e Revisao de conteudo do Capitulo 6
e Adicao do Capitulo 10
e  DoC/Dol atualizado

O 0O 00O 0O OO O0OO0OO0OO0OO0

o O O O

Revisédo C-

Substituicdo da arte da capa substituida

e Renumeragao das legendas de figuras no Capitulo 2

e  Substituicdo das Figuras 2-1a. 2-1b. 2-2a. 2-2b, 2-3a e 2-3b
e Adicao das Figuras 2-4a e 2-4b

Revisédo B-

¢ As seguintes diretivas foram editadas na se¢do Conformidade Regulatéria
o Ambas as diretivas ATEX

Adicao de uma narrativa em Outras Conformidades Internacionais

IECEX

Mudancga de Conformidade Norte-Americana para PENDENTE

O O O
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Alteragao do conteudo no primeiro paragrafo em Condigbes especiais para uso seguro
Alteracao da classificagdo de temperatura para fiagdo de campo da série GS em condigdes
especificas de uso para IECEx e ATEX

Alteracao do VCC no final do segundo paragrafo do Capitulo 1

Adicao das Figuras 2-2C, 2-2D, 2-3C e 2-3D

Adigao de conteudo a Tabela 3-2

Adicao da Figura 3-6B

Adicao de conteudo as Tabelas 3-4, 3-8, 3-12, 3-15, 3-18, 3-21

Adigao da nova sec¢ao abaixo da Tabela 3-4 que inclui as Tabelas 3-5 e 3-6

Corregao do valor AWG em Recomendagbes de fiagdo de alimentagao dupla e simples
Substituicdo da primeira frase e a primeira frase, terceiro paragrafo na seg¢do Entradas discretas
Substituicdo da primeira frase em Saidas discretas

Adicao de nova sec¢éo abaixo da Tabela 3-23

Criacao da Tabela 3-24

Substituicdo da DAC

Revisao A-

Atualizagdo da seg¢ao PED, IECEx e Condigdes especiais para uso seguro na se¢gao Conformidade
Regulatéria

Atualizagao do valor de corrente em estado estavel na tabela de Especificagcdes Técnicas no
Capitulo 2

Adicao de texto a caixa de aviso de Perigo de explosdo na segao Conexao elétrica no Capitulo 3
Alteracao da classificagdo de temperatura para fiagdo de campo na seg¢do Conexao elétrica no
Capitulo 3

Substituicdo da Figura 3-10

Adicao das Tabelas 3-9 e 3-22

Adicao de caixas Importantes em varios locais no Capitulo 3

Adigao da caixa Aviso ao Capitulo 8

Adicao de declaragoes
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Série GS

Declaragoes

I EU DECLARATION OF CONFORMITY

EU Do No.:
Manufacturer”s Mame:
Munufacturer’s Contact Address:

Model NamespMumber(s):

The ohjeci of the declaration deseribed above is
in conformity with the following relevant Unbon
harmonization legislation:

Markings in addition to CE marking:

Applicable Standards:
ATEX:

FED:
EMC:

Third Party Certification:

Conformity Assessment:

00558-EL-02-01
WOODWARD INC,

1041 Woodward Way
Fort Colling, CO 80524 USA

GS Series Valves with ASME B 6.5 Class 600 RF Nlanges or SAE J518.1 (Code 61) fanges; with field
connections via conduit openings, flving leads, or circular MIL connegtors

Directive 2014/ 34EL of the European Parliament and of the Council of 26 Fehruary 2014 an the harmonization
of the laws of the Member States relating to equipment and protective systems miended for use in potentially
eaplosive atmospheres

Directive 201468 EL of the European Partiament and of the Council of 15 May 2014 on the harmonization of
the laws of the Member States relating (o the making available on the market of pressare equipment
PED Category I

Directive 201430EL of the European Parliament and of the Council of 26 February 2014 on the harmonizntion
of the laws of the Member States relating 1o electromapgnetic compatibility (EMC)

Comelui version withow! fhying leads: @ 112G Ex db 1B T Gb

All versions: £ | 3G Ex ec 1IC T3 Ge

EN |EC 60079-0:201 § - Explosive Atmospheres - Part 0: Equipment - General requirements
EN alby79-1:2014 - Explosive Atmospheres — Part |- Equipment protection by flameproof enclosures *d”
EM 1EC 60079-7:201 5/ A1: 2018 — Explosive Atmospheres — Part 7: Equipment prodection by mercased safery

L)
ASME BPVC VN2 - Rules for Construction of Pressune Vessels — Altemative Rules

EN IEC 61000-6-4:201% Ei:\:lrumml:'u q;rnpallhi!ily {EMC) - Pan 6-4: Generic slandards - Emission
standard for industrial environments.

EN 61000-6-4:2007 +A1:200 1: Electromagnetic compatibility (EMC)
Emissicn standard for industrial environments

EM IEC 61000-6-2:2019: Electromagnetic compatibility (EMC) - Pam 6-2: Generic sandards - Immunity
standard for industrial environments

EM 61000-6-2:2005 + AC:2005: Electromagnetic compatibility (EMC) — Part 6-2: Genenic standands —
Immunity for industrial environments

EM 613236-1:2013: Electrical equipment for measuremend. controd and laboraiory use - EMC regquirements - Parl
1- Gemeral requirements

Pait 6=4; Generic standards

Category 2 only: CRANe 20ATEX ] 196X
CSA Group Metherdands B.V. (NB2362), Utrechseweg 310, 6812 AR, Amhem, NL

PED Module H - Full Quality Assurance. CE-0062-FED-H-W D1 (] -22-USA
Burean Veritas $AS (00620, § Couwrs du Trangle, 92800 Puteaus - La Defense, FR

Category 2 only; ATEX Annex IV - Production Qruality Assessment, &1 220 113542
TUV Rheinland Indusirie Service GmbH (0035), Am Graven Stem, DS 1S Cologne, DE

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer
We, the undersigned, hereby declare that the equipment specified above conforms to the above Directive(s).

MANUFACTURER

Signature

W2

Annette Lynch

Full Name

Engineering Manager

Position

Woodward, Fort Colling, CO, USA

Place

Date

5-09-1183 Rev 38

F/E‘;_/}ﬂ,}l

Page 1 of 1
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DECLARATION OF INCORPORATION
Of Partly Completed Machinery
2006/42/EC

File name: (00558-EU-02-02
Manufacturer’s Name: WOODWARD INC.

Manufacturer’s Address: 1041 Woodward Way
Fort Collins, CO 80524 USA

Model Names: GS Series Valves with ASME B16.5 Class 600 RF flanges or SAE
J518.1 (Code 61) flanges; with field connections via conduit openings,
flying leads, or circular MIL connectors.

This product complies, where
applicable, with the following
Essential Requirements of Annex I: 1.1,1.2,1.3,1.4,1.5,1.6,1.7

The relevant technical documentation is compiled in accordance with part B of Annex VIIL
Woodward shall transmit relevant information if required by a reasoned request by the national
authorities. The method of transmittal shall be agreed upon by the applicable parties.

The person authorized to compile the technical documentation:

Name: Dominik Kania, Managing Director
Address: Woodward Poland Sp. z 0.0., ul. Skarbowa 32, 32-005 Niepolomice, Poland

This product must not be put into service until the final machinery into which it is to be incorporated
has been declared in conformity with the provisions of this Directive, where appropriate.

The undersigned hereby declares, on behalf of Woodward Inc. of Loveland and Fort Collins,

Colorado that the above referenced product is in conformity with Directive 2006/42/EC as partly
completed machinery:

MANUFACTURER

J

Signature
Annette Lynch
Full Name
Engineering Manager
Position
Woodward Inc.. Fort Collins, CO, USA
Place
23 - Maarly 202
Date
Document: 5-09-1182 (rev. 18) PAGE 1 of 1
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Agradecemos seus comentarios sobre o contetido de nossas publicagdes.

Envie comentarios para: industrial.support@woodward.com

Consulte a publicacido 35136.

BPT35136

\..WOODWARD

PO Box 1519, Fort Collins CO 80522-1519, EUA
1041 Woodward Way, Fort Collins CO 80524, EUA
Telefone +1 (970) 482-5811

E-mail e Website - www.woodward.com

A Woodward possui fabricas préprias, subsidiarias e filiais, bem como distribuidores autorizados, além de
outros estabelecimentos de vendas e reparos autorizados em todo o mundo.

Informagdes completas de enderegos/telefones/fax/e-mails de todas as unidades estdo disponiveis em
nosso site.






