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WARNUNG

Bitte lesen Sie die vorliegende Bedienungsanleitung sowie alle weiteren Publikationen, die zum Arbeiten mit diesem
Produkt (insbesondere fiir die Installation, den Betrieb oder die Wartung) hinzugezogen werden miissen. Beachten
Sie hierbei alle Sicherheitsvorschriften sowie Warnhinweise. Sollten Sie den Hinweisen nicht folgen, kann dies
Personenschaden oder/und Schaden am Produkt hervorrufen.

Der Motor, die Turbine oder irgend ein anderer Typ von Antrieb sollte iiber einen unabhingigen Uberdrehzahlschutz
verfiigen (Ubertemperatur und Uberdruck wo notwendig), welcher absolut unabhingig von dieser Steuerung arbei-
tet. Der Schutz soll vor Hochlauf oder Zerstérung des Motors, der Turbine oder des verwendeten Antriebes sowie
den daraus resultierenden Personen- oder Produktschdden schiitzen, falls der/die mechanisch-hydraulische Regler,
der/die elektronische/n Regler, der/die Aktuator/en, die Treibstoffversorgung, der Antriebsmechanismus, die Ver-
bindungen oder die gesteuerte/n Einheit/en ausfallen.

Jegliche unerlaubte Anderung oder Verwendung dieses Gerits, welche iiber die angegebenen mechanischen, elekt-
rischen oder anderweitigen Betriebsgrenzen hinausgeht, kann Personenschéaden oder/und Schiaden am Produkt
hervorrufen. Jegliche solche unerlaubte Anderung: (i) begriindet "Missbrauch" und/oder "Fahrlissigkeit" im Sinne
der Gewabhrleistung fiir das Produkt und schlieBt somit die Gewahrleistung fiir die Deckung méglicher daraus fol-
gender Schaden aus, und (ii) hebt Produktzertifizierungen oder -listungen auf.

ACHTUNG

Um Schéden an einem Steuerungsgerat zu verhindern, welches einen Alternator/Generator oder ein Batterieladege-
rat verwendet, stellen Sie bitte sicher, dass das Ladegerat vor dem Abklemmen ausgeschaltet ist.

Diese elektronische Steuerung enthilt statisch empfindliche Bauteile. Bitte beachten Sie folgende Hinweise um
Schéaden an diesen Bauteilen zu verhindern.

o Entladen Sie die statische Aufladung lhres Korpers bevor Sie die Steuerung beriihren (stellen Sie hierzu sicher,
dass die Steuerung ausgeschaltet ist, beriihren Sie eine geerdete Oberfliche und halten Sie zu dieser Oberfla-
che Kontakt, so lange Sie an dieser Steuerung arbeiten).

e Vermeiden Sie Plastik, Vinyl und Styropor in der ndheren Umgebung der Leiterplatten (ausgenommen sind
hiervon anti-statische Materialien).

e Beriihren Sie keine Bauteile oder Kontakte auf der Leiterplatte mit der Hand oder mit leitfahigem Material.

VERALTETES DOKUMENT

Dieses Dokument kann seit Erstellung dieser Kopie iiberarbeitet oder aktualisiert worden sein. Um sicherzustellen,
dass Sie Uber die aktuellste Revision verfiigen, sollten Sie auf der Woodward-Website nachsehen:

http://www.woodward.com/pubs/current.pdf

Die Revisionsstufe befindet sich unten rechts auf der Titelseite gleich nach der Dokumentennummer. Die aktuells-
ten Version der meisten Dokumente finden Sie hier:

http://www.woodward.com/publications

Wenn Sie Ihr Dokument hier nicht finden, wenden Sie sich bitte an lhren Kundendienstmitarbeiter, um die aktuellste
Kopie zu erhalten.

Wichtige Definitionen

WARNUNG

Werden die Warnungen nicht beachtet, kann es zu einer Zerstérung des Gerates und der daran angeschlossenen
Gerate kommen. Entsprechende VorsichtsmaRnahmen sind zu treffen.

ACHTUNG

Bei diesem Symbol werden wichtige Hinweise zur Errichtung, Montage und zum AnschlieBen des Gerates gemacht.
Bitte beim Anschluss des Gerites unbedingt beachten.

HINWEIS

Verweise auf weiterfiihrende Hinweise und Ergdnzungen sowie Tabellen und Listen werden mit dem i-Symbol ver-
deutlicht. Diese finden sich meistens im Anhang wieder.

Woodward behélt sich das Recht vor, jeden beliebigen Teil dieser Publikation zu jedem Zeitpunkt zu verédndern. Alle Information, die
durch Woodward bereitgestellt werden, wurden geprift und sind korrekt. Woodward tGibernimmt keinerlei Garantie.

© Woodward
Alle Rechte vorbehalten
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: Relaisausgange - BElegung .........ccccouevveieiiinininiiiiiicncnccceeee e

: LogicsManager - BefehlibersiCht...........ccucveieiiiiieieieieeeiesieeeeeeeevee s

: LogicsManager - LogiSChe SYMDBOLE .........cc.cviiiiiiiiieieieeeeetct ettt es et ese b ss s eseeneas
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Anleitung GR37321A easYgen-1000 Serie - Aggregatesteuerung

Kapitel 1.
Allgemeine Informationen

| Typ Deutsch Englisch

easYgen-1000 Serie

easYgen-1000 - Installation GR37320 37320
easY gen-1000 - Konfiguration diese Anleitung = GR37321 37321
easYgen-1000 - Funktion GR37322 37322
easYgen-1000 - Anwendung GR37205 37205
easYgen-1000 - Schnittstellenl GR37262 37262

Zusatzliche Anleitungen

IKD 1 - Bedienungsanleitung GR37135 37135
Digitale Erweiterungskarte mit 8 Digitaleingéngen und 8 Relaisausgingen, die iiber CAN-Bus an das Steuergerét angeschlossen
wird. Die Auswertung der Digitaleingéinge sowie die Ansteuerung der Relaisausginge erfolgt iiber das Steuergerit.

IKN 1 - Bedienungsanleitung GR37136 37136
20-kanaliger NiCrNi-Temperaturscanner, der die MeBwerte, gemessen iiber die Sensoren auf der IKN 1 auf Uber- oder Unterschrei-
tung tiberwacht und ein entsprechend parametriertes Relais auf der IKN 1 ansteuert. Die IKN 1 kann iiber den CAN-Bus mit dem
Steuergerit zur Anzeige der MeBBwerte sowie der Alarme verbunden werden.

LeoPCl1 - Benutzerhandbuch GR37146 37146

PC-Programm zur Visualisierung, zur Parametrierung, zur Fernsteuerung, zum Datalogging, zum Sprache laden, zur Alarm- und
Benutzerverwaltung und zum Verwalten des Ereignisspeichers. Diese Anleitung beschreibt die Verwendung des Programmes.

LeoPCl1 - Programmierhandbuch GR37164 37164
PC-Programm zur Visualisierung, zur Parametrierung, zur Fernsteuerung, zum Datalogging, zum Sprache laden, zur Alarm- und
Benutzerverwaltung und zum Verwalten des Ereignisspeichers. Diese Anleitung beschreibt die Einrichtung des Programmes.

GW 4 - Bedienungsanleitung GR37133 37133
Gateway zum Umsetzen des CAN-Busses auf eine andere Schnittstelle oder auf einen anderen Bus.
ST 3 - Bedienungsanleitung GR37112 37112

Regler zur Regelung des Lambdawertes eines Gasmotors. Der eingestellte Lambdawert wir direkt iiber die Lambdasonde gemessen
und auf den parametrierten Wert geregelt.

Tabelle 1-1: Bedienungsanleitungen - Ubersicht

BestimmungsgemaRer Gebrauch Das Gerét darf nur fiir die in dieser Bedienungsanleitung beschriebenen
Einsatzfille betrieben werden. Der einwandfreie und sichere Betrieb des Produktes setzt sachgeméBen Transport,
sachgerechte Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgfiltige Bedienung und Instandhaltung voraus.

HINWEIS

Diese Bedienungsanleitung ist fiir einen maximalen Ausbau des Gerates entwickelt worden. Sollten
Ein-/Ausgédnge, Funktionen, Parametriermasken und andere Einzelheiten beschrieben sein, die mit der
vorliegenden Geréateausfiihrung nicht méglich sind, sind diese als gegenstandslos zu betrachten.

Diese Bedienungsanleitung ist zur Installation und Inbetriebnahme des Gerates entwickelt worden. Die
Vielzahl der Parameter kann nicht jede erdenkliche Variationsmoglichkeit erfassen und ist aus diesem
Grund lediglich als Einstellhilfe gedacht. Bei einer Fehleingabe oder bei einem Funktionsverlust kdn-
nen die Voreinstellungen der beiliegenden Parameterliste enthommen werden.
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Anleitung GR37321A easYgen-1000 Serie - Aggregatesteuerung

Kapitel 2.
Konfiguration

Konfiguration uber die Front

Die Bedienung des Gerites iiber die Front ist in der Anleitung "GR37322" erldutert. Bitte machen Sie sich mit
den Tasten und deren Bedeutung/Bedienung sowie den Displayanzeigen unter Verwendung dieser Anleitung mit
dem Gerit vertraut. Die Anzeige der Parameter {iber die Front weicht von der Anzeige der Parameter mittels des
PC-Programmes, die in dieser Anleitung beschrieben werden, ab. Die Reihenfolge, die Bedeutung und die Ein-
stellgrenzen sind aber identisch.

© Woodward Seite 9/187
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Anleitung GR37321A easYgen-1000 Serie - Aggregatesteuerung

Konfiguration mittels des PC

ACHTUNG

Bitte verwenden Sie zur Parametrierung dieses Gerétes eine PC-Software mit der folgenden Software-
version:

LeoPC1 ab 3.1.xxx

HINWEIS

Bitte beachten Sie, daR die Parametrierung mittels des Direktparametrierkabels DPC (Produktnummer
5417-557) erst ab der Revision B des DPC moéglich ist (erstmals geliefert Juli 2003). Sollten Sie ein alte-
res Modell haben, wenden Sie sich bitte an unseren Technischen Vertrieb.

Damit Sie das Gerét mittels des PC-Programmes parametrieren kdnnen, gehen Sie bitte wie folgt vor:

o Installieren Sie das PC-Programm auf Ihrem Laptop/PC entsprechend der mitgelieferten Installationsanlei-
tung. Beachten Sie dabei die Auswahlmdglichkeiten, die Thnen wihrend der Installation gegeben werden.

e Kurz vor dem Ende der Installation werden Sie aufgefordert, eine Sprache zu wéhlen, mit der Sie das PC-
Programm starten wollen. Sie kdnnen diese Sprache jederzeit andern. Die Auswahl der Sprache bezieht sich
lediglich auf die Sprache, mit der die Meniis und Unterprogramme des PC-Programmes arbeiten. Die Sprache
des Gerites dndert sich durch diese Einstellung nicht.

e Nach der Installation des PC-Programmes fahren Sie Thren Laptop/PC bitte herunter und starten Sie diesen
erneut.

e Stellen Sie nun die Verbindung zwischen Threm Laptop/PC und dem Gerit durch das DPC her. Stecken Sie
die eine Seite bitte in die Direktparametrierbuchse an der Seite des Gerites und die andere Seite in die
COM1-Buchse Thres Laptops/PC. Andere Moglichkeiten werden in der mitgelieferten Installationsanleitung
beschrieben.

e Sie kdnnen das PC-Programm nun folgendermaRen starten:

- durch "Start/Programme/Woodward/LeoPC" (ab Version 3.1.xxx), oder
- durch einen Doppelklick auf eine Datei mit der Endung ".cfg" im Unterverzeichnis "/LeoPC".

e Nachdem das PC-Programm gestartet wurde, stellen Sie die Online-Verbindung durch driicken der Taste "F2"
her. Nun besteht eine Datenverbindung zwischen dem Gerit und dem Laptop/PC.

e Starten Sie das Unterprogramm "Geréte..Parametrieren" und passen Sie die Parameter des Gerédtes unter Ver-
wendung dieser Anleitung an Thre Applikation an.

HINWEIS

Fir den AnschluB des DPC miissen die mitgelieferten AnschluBleitungen verwendet werden, um eine
korrekte Funktionsweise des easYgen sicherzustellen. Die Verlangerung oder die Verwendung eines
anderen Kabeltyps fiir die Verbindung zwischen easYgen und DPC kann zu Funktionsstoérungen des
easYgen fiihren. Diese konnen unter Umsténden Teile der Anlage beschéadigen. Sollte eine Verldange-
rung der Datenverbindungsleitung notwendig sein, darf nur die serielle Leitung zwischen DPC und
Laptop/PC verlangert werden.

HINWEIS

Siehe LeoPC1 Handbuch GR37146 bei Kommunikationsproblemen zwischen easYgen und Rechner.

HINWEIS

Abhangig vom verwendeten Rechner und dem darauf installierten Betriebssystem kénnen Probleme
bei der Kommunikation uber eine Infrarot-Verbindung entstehen.

HINWEIS

Sollen iiber die Verbindung [LeoPC1 Gateway-RS-232 iiber GW4] Parameter aus dem easYgen ausge-
lesen oder geschrieben werden, so ist im LeoPC der Parameter "Visualisierung" auf "nicht aktiv" zu
setzen. Nach Auslesen oder Schreiben der Daten kann der Parameter "Visualisierung” wieder auf "ak-
tiv" zuriickgesetzt werden.
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Anleitung GR37321A

easYgen-1000 Serie - Aggregatesteuerung

Digitaleingange

Funktion der Ein- und Ausgange

Die Digitaleingénge kénnen anhand zweier Kategorien gruppiert werden:

e vorbelegt

Der Digitaleingang wurde mittels des LogicsManager mit der Funktion vorbelegt (programmiert), die im fol-
genden angegeben wird. Diese Funktion kann aber jederzeit mittels des LogicsManager geéndert werden.

o fixiert

Der Digitaleingang hat eine bestimmte Funktion, die sich nicht verdndern 146t. Dieser Digitaleingang kann im
LogicsManager nicht verwendet werden.

HINWEIS

In Abhédngigkeit des Betriebsmodus (siehe Parameter 20) konnen die Digitaleingdnge einerseits "vorbe-
legt" und andererseits "fixiert" sein. Dies entnehmen Sie bitte der Tabelle auf Seite 97.

Not-Aus

vorbelegt auf Digitaleingang [D1], Klemmen 51/50

Dieser Digitaleingang ist als Alarmklasse F parametriert und ist nicht motorverzogert.

Startanforderung

vorbelegt auf Digitaleingang [D2], Klemmen 52/50

Aktiv in der Betriebsart AUTOMATIK

logisch "1"...

logisch "0"...

Freigabe NLS {2oc}

Befindet sich das Gerét in der Betriebsart AUTOMATIK (angewéhlt durch den Be-
triebsartenwahltaster auf der Frontfolie) wird der angesteuerte Motor von dieser Steue-
rung automatisch gestartet.

Der Motor wird gestoppt.

fixiert auf Digitaleingang [D6], Klemmen 56/50

= Hinweis: Nur wenn Parameter Freigabe NLS tUber DI6 aktiviert ist (siehe Seite 41)!

logisch **1"...
logisch "'0"...

Ruckmeldung: NLS ist

Der NLS wird bedient.
Der NLS wird nicht bedient, und ein Riickschalten auf Netzversorgung nach einem Not-
strombetrieb wird blockiert.

offen{2oc} fixiert auf Digitaleingang [D7], Klemmen 57/50

= Hinweis: Negative Funktionslogik!

Dieser Digitaleingang (logische "1") signalisiert der Steuerung, dafl der NLS gedffnet ist. Dieser Be-
triebszustand wird im Display angezeigt.

Rickmeldung: GLS ist offen {1oc} oder {20c} fixiert auf Digitaleingang [D8], Klemmen 58/50
= Hinweis: Negative Funktionslogik!

Dieser Digitaleingang (logische "1") signalisiert der Steuerung, dal der GLS gedffnet ist. Dieser Be-
triebszustand wird im Display angezeigt.

Alarmeingénge {alle}

Alle Digitaleingénge, die nicht mit einer Funktion hinterlegt sind, konnen als Alarm- oder Steuerein-
gang verwendet werden. Die Alarmeingénge lassen sich frei parametrieren. Hierzu beachten Sie bitte
das Kapitel Digitaleinginge ab Seite 97.

© Woodward
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Relaisausgange
Die Relaisausgénge konnen anhand zweier Kategorien gruppiert werden:

e vorbelegt
Der Relaisausgang wurde mittels des LogicsManager mit der Funktion vorbelegt (programmiert), die im fol-
genden angegeben wird. Diese Funktion kann aber jederzeit mittels des LogicsManager geéndert werden.

o fixiert
Der Relaisausgang hat eine bestimmte Funktion, die sich nicht verdndern 146t. Dieser Relaisausgang ist im
LogicsManager am Gerét nicht sichtbar.

HINWEIS

In Abhéngigkeit des Betriebsmodus (siehe Parameter 20) konnen die Relaisausgange einerseits "vorbe-
legt" und andererseits "fixiert" sein. Dies entnehmen Sie bitte der Tabelle 3-47: Relaisausgénge - Bele-
gung auf Seite 100.

Sammelstdrmeldung {alle} vorbelegt auf Relais [R1], Klemmen 30/35
Mit dem Setzen dieses Relais wird eine Sammelstérmeldung ausgegeben. Hier kann z.B. eine Hupe
oder ein Summer angesteuert werden. Durch Betétigen der Quittiertaste kann das Relais zuriickgesetzt
werden. Es wird dann erst mit dem erneutem Auftreten eines Alarms gesetzt. Die Sammelstdrmeldung
wird bei Alarmen der Alarmklasse B oder hoher gesetzt.

Stoppender Alarm {alle} vorbelegt auf Relais [R2], Klemmen 31/35
Mit dem Setzen dieses Relais wird ein Stoppender Alarm (Alarmmeldungen der Alarmklasse C und
hoher) ausgegeben. Es wird zuriickgesetzt, wenn alle stoppenden Alarmmeldungen quittiert wurden.

Anlasser {alle} fixiert auf Relais [R3], Klemmen 32/35

Mit dem Setzen dieses Relais wird der Anlassermotor eingeriickt. Mit Erreichen der Ziinddrehzahl
(Parameter 52) oder der maximalen Anlasserzeit (Parameter 47) fallt dieses Relais wieder ab.

Kraftstoffmagnet/Gasventil (Diesel/Gasmotor) {alle} fixiert auf Relais [R4], Klemmen 33/35
Kraftstoffmagnet: Mit dem Setzen dieses Relais wird der Kraftstoffmagnet fiir den Dieselmotor be-
stromt. Soll der Motor abgeschaltet werden oder die Drehzahl des Motors féllt unter die einstellbare
Zinddrehzahl, fallt dieses Relais unverziiglich ab.

Gasventil: Mit dem Setzen dieses Relais wird das Gasventil fiir den Gasmotor gedffnet. Soll der Motor
abgeschaltet werden oder die Drehzahl des Motors fillt unter die einstellbare Ziinddrehzahl, fallt dieses
Relais unverziiglich ab.

Vorglihen (Dieselmotor) {alle} vorbelegt auf Relais [R5], Klemmen 34/35
Mit dem Setzen dieses Relais wird das Vorglithen des Dieselaggregates durchgefiihrt. Bitte beachten
Sie den Parameter "Vorglithmodus" im Kapitel "Motor".

Ziundung EIN (Gasmotor) {alle} vorbelegt auf Relais [R5], Klemmen 34/35
Mit dem Setzen dieses Relais wird die Ziindung der Gasmaschine eingeschaltet.
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Hilfsbetriebe vorbelegt auf Relais [R6], Klemmen 36/37

Vor einem Motorstart (Vorlauf):

Vor jedem Startvorgang kann dieses Relais fiir eine einstellbare Zeit ausgegeben werden (z. B. Offnen
einer Jalousie). Mit dem Setzen der Relaisausgabe wird zusatzlich eine Meldung im Display angezeigt.
Dieses Relais ist immer angezogen wenn eine Drehzahl erkannt wird. In der Betriebsart HAND wird
diese Relaisausgabe sofort gesetzt. Das Signal bleibt solange anstehen, bis die Betriebsart gewechselt
wird.

Wihrend der Motor 14uft:
Das Relais bleibt angezogen wahrend der Motor lduft bzw. solange eine Drehzahl erkannt wird.

Nach einem Motorstopp (Nachlauf):

Nach jedem Motornachlauf (nachdem keine Drehzahl mehr erkannt wird) kann dieses Relais fiir eine
einstellbare Zeit angezogen bleiben (z. B. um eine Kiihlwasserpumpe zu betreiben). Wird die Betriebs-
art von HAND nach STOP oder nach AUTOMATIK ohne Startanforderung gewechselt, bleibt das
Relais fiir diese Nachlaufzeit gesetzt. Es wird eine Meldung im Display angezeigt.

Befehl: GLS 6ffnen {10} oder {loc} oder {20c} fixiert auf Relais [R7], Klemmen 38/39
Mit dem Setzen dieses Relais wird der GLS gedffnet. Bei erfolgter "Riickmeldung: GLS ist offen" wird
die Relaisausgabe zuriickgenommen. Im Betriebsmodus {10} bleibt dieses Relais so lange angezogen,
bis ein Schliefen des GLS zuldssig ist.

Befehl: NLS schlielRen {20(:} fixiert auf Relais [R8], Klemmen 40/41
Mit dem Setzen dieses Relais wird der NLS zugeschaltet. Diese Ausgabe ist immer ein Zuschaltimpuls,
d. h., die Selbsthaltung des Netzleistungsschalters mufl extern durchgefiihrt werden.

Befehl: NLS 6ffnen {20c} fixiert auf Relais [R9], Klemmen 42/43
Mit dem Setzen dieses Relais wird der NLS gedffnet. Bei erfolgter "Riickmeldung: NLS ist offen" wird
die Relaisausgabe zuriickgenommen.

Befehl: GLS schlieRen {1oc} oder {20c} fixiert auf Relais [R10], Klemmen 44/45
Mit dem Setzen dieses Relais wird der GLS zugeschaltet. Wird die Zuschaltung GLS auf Dauerimpuls
parametriert, wird das Relais im geschlossenen Zustand gehalten solange der Digitaleingang "Riick-
meldung: GLS ist offen" nicht aktiv ist. Tritt ein Alarm der Alarmklassen C oder hoher auf oder soll der
GLS gedftnet werden, fillt dieses Relais ab. Ist das Zuschalten des GLS nicht auf Dauerimpuls para-
metriert, fallt das Relais nach einem ausgegebenem Impuls wieder ab (Parameter 62).

Betriebsbereitschaft {alle} fixiert auf Relais [R11], Klemmen 46/47
Mit dem Setzen dieses Relais wird die Betriebsbereitschaft des Gerites signalisiert. Fallt dieses Relais
ab, kann eine einwandfreie Funktion des Gerétes nicht mehr garantiert werden. Es sind entsprechende
MaBnahmen einzuleiten, wenn dieses Relais abgefallen ist (z.B. GLS 6ffnen, Motor abstellen). Zusétz-
lich ist es moglich, iiber den LogicsManager weitere Ereignisse zum Abfallen des Relais zu parametrie-
ren,

LogicsManager-Relais {alle}
Alle Relais, die nicht mit einer bestimmten Funktion versehen sind, konnen iiber den LogicsManager
programmiert werden.
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Anleitung GR37321A

easYgen-1000 Serie - Aggregatesteuerung

Kapitel 3.
Parameter

Die Beschreibung der Parameter beschrénkt sich auf die Darstellung iiber das PC-Programm. Die Parameter
werden dabei wie folgt beschrieben.

Sprache und Parametertext
EN: Englischer Parametertext
DE: Deutscher Parametertext

- Uberschrift

i Kurzbeschreibune des Parameters.

Einstellbereich

Einstellgrenzen, die fiir diesen Parameter gelten.

-
A

L LR e R L S

Erlauterungen
Genaue Beschreibung des Parameters, seiner
Einstellungen sowie deren Auswirkungen.

Gultigkeit

{0}: Giiltig fiir den Basis-Modus
{lo}: Giiltig fiir den 0-LS-Modus
{loc}: Giiltig fiir den 1-LS-Modus
{20c}: Giiltig fiir den 2-LS-Modus
{alle}: Giiltig fur alle Betriebsmodi

: Ist in diesem Modus vorhanden.

i M Istin diesem Modus vorhanden, sofern die
i Funktion entsprechend parametriert wurde.
i - Istin diesem Modus nicht vorhanden.

¢ Parameteranzeige

i [CSX] = Sichtbar in Codestufe X

i [p] = Parameternummer

{ [L]=Parameter nur iiber LeoPC1 konfigurierbar

Seite 14/187
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Anleitung GR37321A easYgen-1000 Serie - Aggregatesteuerung

PaRwort

Das Geriit besitzt eine mehrstufige Code- und Parametrierhierarchie, die es erlaubt, fiir unterschiedliche Anwen-
der unterschiedliche Parametriermasken sichtbar zu machen. Es wird unterschieden zwischen:

Codestufe CSO (Bediener-Ebene) StandardpafBwort = keines
Diese Codestufe dient zu Uberwachung und erlaubt keinerlei Zugriffe auf die Parameter. Die Eingabefunktion ist
gesperrt. Es darf lediglich die Uhrzeit eingestellt werden.

Codestufe CS1 (Service-Ebene) StandardpaBwort ="0 0 0 1"
Diese Codestufe berechtigt zur Anderung weniger ausgewihlter Parameter, wie Einstellung Bar/PSI, °C/°F und
Einstellung der Hupenzeit. Eine Anderung eines PaBBwortes ist hier nicht mdglich. Dieses PaBwort verfillt

2 Stunden nach der letzten PaBworteingabe und der Benutzer befindet sich wieder in Codestufe 0.

Codestufe CS3 (Inbetreibnehmer-Ebene) StandardpaBwort ="0 0 0 3"
Mit dieser Codestufe erlangt der Anwender alle Zugriffsrechte und hat somit auf simtliche Parameter direkten
Zugriff (Einsehen und Andern). Weiterhin kann der Anwender in dieser Stufe das PaBwort fiir die Stufen 1 und 3
einstellen. Dieses PaBwort verfillt 2 Stunden nach der letzten PaBworteingabe und der Benutzer befindet sich
wieder in Codestufe 0.

HINWEIS

Ist die Codestufe einmal eingestellt, wird diese auch bei wiederholtem Eintreten in den Parametrier-
modus nicht verandert. Bei der Eingabe einer falschen Codezahl wird die Codestufe auf CS0 gestellt
und dadurch das Gerit fiir AuBenstehende gesperrt (Eingabe der PaBwoérter siehe unten). Zwei Stun-
den nach der letzten PaBworteingabe stellt sich automatisch die Codestufe CS0 ein. Durch die Eingabe
der entsprechenden Codenummer gelangen Sie wieder in die dementsprechende Ebene.

Durch die Eingabe von "0000" bleibt die aktuelle Codestufe erhalten. Ansonsten wiirde beim Laden der
Standardwerte (Standard 0000) iiber LeoPC1 die Codestufe verfallen.

& Password  Palwort: Zugang Uber das Bedienfeld 0000 bis 9999
a Passwort
Ccso ) tlop tloep i20c)  Zur Freigabe dieser Art der Parametrierung (iiber das Bedienfeld) geben Sie bitte

das Paflwort ein.

& Password CAN  PalBwort: Zugang tUber den CAN-Bus 0000 bis 9999
& Passwort CAN

L 0j  lo} {loe} (20c)  Zur Freigabe dieser Art der Parametrierung (iiber den CAN-Bus) geben Sie bitte

1 das "Pafwort CAN" ein.

& Password DPC ~ Palwort: Zugang mittels des DPC 0000 bis 9999
& Passwort RS232/DPC

L ) tlop tloep {205 Zur Freigabe dieser Art der Parametrierung (liber die DPC) geben Sie bitte das

2 "PaBwort DPC" ein.
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Ereignisspeicher

Der Ereignisspeicher besteht aus einem FIFO-Speicher (First In/First Out) fiir Alarmmeldungen und Zustands-
berichte des Gerits. Die Kapazitit des Ereignisspeichers betragt 300 Eintrdge. Weitere Ereignismeldungen iiber-
schreiben dann die jeweils dltesten Meldungen.

Die einzelnen Alarmmeldungen, die im Ereignisspeicher abgelegt werden, sind im Handbuch GR37322 'Funkti-
on & Bedienung' im Anhang A detailliert aufgefiihrt. Die im Ereignisspeicher abgelegten Betriebszustdnde sind
in untenstehender Tabelle aufgefiihrt.

Die Anzeige des Ereignisspeichers ist pawortgeschiitzt.

Abbildung 3-1: Ereignisspeicher - Anzeige

Jedem Eintrag wird ein Zeitstempel hinzugefiigt. Zusétzliche Zeichen (+ und -) geben den Zustand des Alarms
an. In diesem Zusammenhang gibt das Zeichen "+" den Eintritt des Alarms an. Wenn die Ausldsebedingung fiir

den Alarm nicht mehr besteht, wird das Zeichen "-" hinzugefiigt.

& Eventhistory display ~ Ereignisspeicher: Ereignisspeicher anzeigen Info

o) Ereignisspeicher anzeigen
CS3 () tlop i) 20c;  Jeder Eintrag kann mit den Tasten M und M angew#hlt und mit der Taste 8 aus dem

o Ereignisspeicher geldscht werden.

BAW Automatik
BAW Stop
BAW Manual
NLS AUF
NLS ZU
GLS AUF
GLS ZU
Netzausfall
Notstrombetrieb
Aggregat lauft
Sprinklerbetrieb

Tabelle 3-2: Ereignisspeicher - Betriebszustinde

Cleareventlog  Ereignisspeicher: Ereignisspeicher Idschen JA/NEIN

Ereignisspeicher ldschen
CS3 (0} lo) :l:/m 2oc) JA e, Der komplette Ereignisspeicher wird geldscht. Nachdem der Ereig-

v v nisspeicher geloscht wurde, stellt sich dieser Parameter automatisch
wieder auf "NEIN".
NEIN ............ Der Ereignisspeicher wird nicht geldscht.

DE EN
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HINWEIS

Messung

Es gibt zwei unterschiedliche Hardwareausfiihrungen, die in dieser Bedienungsanleitung beschrieben
werden: Eine ../1 A-Ausfiihrung [../1] und eine ../5 A-Ausfiihrung [../5]. Die Einstellgrenzen dieser beiden
Versionen sind unterschiedlich.

HINWEIS

Eine genaue Eingabe der Nennspannungswerte ist unbedingt erforderlich, da sich viele Messungen
und Uberwachungsfunktionen auf sie beziehen!

Messung: Nennwerte

& Rated system frequency ~ Systemnennfrequenz 50/60 Hz
a Nennfrequenz im System
CcS3  10p  tlop tloeh 20c;  Die Nennfrequenz des Systems.
3 N A A
& Rated voltage generator ~ Generatornennspannung 50 bis 650000 V
= Nennspannung Generator
CS3 {0} {lo} {loc} {20c) ® Dieser Wert ist die primire Spannung des verwendeten Generators (laut
N A A .
4 Typenschild).
Die Nennspannung des Generators. Die Sekundérspannungen und deren Anschluf3-
klemmen sind wie folgt:
o Scekundérspannung: 120 Vac
- Generatorspannung: Klemmen 22/24/26/28
o Scekundérspannung: 480 Vac
- Generatorspannung: Klemmen 23/25/27/29
& Rated voltage mains  Netznennspannung 50 bis 650000 V
& Nennspannung Netz
CS3 {0} {lo} {loc) ; | ® Dieser Wert ist die primdre Spannung des angeschlossenen Netzes. |
5
Die Nennspannung des Netzes. Die Sekundérspannungen und deren Anschluf3-
klemmen sind wie folgt:
o Sekundérspannung: 120 Vac
- Netzspannung: Klemmen 14/16/18/20
o Sekundérspannung: 480 Vac
- Netzspannung: Klemmen 15/17/19/21
© Woodward Seite 17/187
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4 Generator voltage measuring  MeRprinzip: Generator 3Ph 4W /3Ph 3W / 1Ph 2W / 1Ph 3W
a Gen.Spannungsmessung

CS3 1y llop il g ® Bitte beachten Sie die Erlduterungen zu den Mefprinzipien in der Installa-

6

tionsanleitung (GR37320).

3Ph4w ...... Bei der Messung wird die AuBenleiter-Neutralleiter-Spannung ge-
messen. Die Messung, die Anzeige und der Schutz erfolgen ein- oder
dreiphasig. Die Wéchter beziehen sich auf folgende Spannungen:
° ULIQ, UL23, und UL31, oder
e Upix, Upoy und Upsy,

3Ph3W ........ Bei der Messung wird die AuBenleiterspannung gemessen. Die Mes-
sung, die Anzeige und der Schutz erfolgen dreiphasig. Die Wachter
beziehen sich auf folgende Spannungen:
o Upiz, Uz und Ups;.

1Ph 2W ........ Bei der Messung wird die einphasige Spannung gemessen. Die Mes-
sung, die Anzeige und der Schutz erfolgen einphasig. Die Wichter
beziehen sich auf folgende Spannungen:
® UL

1Ph 3W ........ Bei der Messung wird die Aufenleiter-Neutralleiter-Spannung ge-
messen. Die Messung, die Anzeige und der Schutz erfolgen einpha-
sig. Die Wichter beziehen sich auf folgende Spannungen:
® Upin, Uran

% Generator currentmeasuring  MelRprinzip: Generator L1L2L3/Phase L1/Phase L2 /Phase L3
a Gen.Strommessung

cSs3 } { l; ; :\}c: :zy: ® Bitte beachten Sie die Erlduterungen zu den MeBprinzipien in der Installa-

7

tionsanleitung (GR37320).

L1 L2 L3.....Die Messung erfolgt dreiphasig. Die Messung, die Anzeige und der
Schutz erfolgen dreiphasig. Die Wichter beziehen sich auf folgende
Strome:
oIy, I, Ins,

Phase L{x} ...Die Messung erfolgt nur fiir die gewahlte Phase. Die Messung, die
Anzeige und der Schutz erfolgen einphasig. Die Wachter bezichen
sich auf den angegebenen Leiterstrom.
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Mains voltage measuring  MeRprinzip: Netz 3Ph 4W /3Ph 3W / 1Ph 2W / 1Ph 3W
Netz.Spannungsmessung

S3 {0} {lo} {loc} {2oc) ® Bitte beachten Sie die Erlduterungen zu den MefBprinzipien in der Installa-
- Y tionsanleitung (GR37320).

© O DE N

3Ph 4w ........ Bei der Messung wird die AuBBenleiter-Neutralleiter-Spannung ge-
messen. Die Messung, die Anzeige und der Schutz erfolgen ein- oder
dreiphasig. Die Wéchter beziehen sich auf folgende Spannungen:
e UL12, UL23, und UL31, oder
e ULIN, UL2N und UL3N.

3Ph3W........ Bei der Messung wird die Aulenleiterspannung gemessen. Die Mes-
sung, die Anzeige und der Schutz erfolgen dreiphasig. Die Wachter
beziehen sich auf folgende Spannungen:
e UL12, UL23 und UL31.

1Ph2W........ Bei der Messung wird die einphasige Spannung gemessen. Die Mes-
sung, die Anzeige und der Schutz erfolgen einphasig. Die Wéchter
beziehen sich auf folgende Spannungen:
e ULIN.

1Ph3W........ Bei der Messung wird die AuB3enleiter-Neutralleiter-Spannung ge-
messen. Die Messung, die Anzeige und der Schutz erfolgen einpha-
sig. Die Wichter beziehen sich auf folgende Spannungen:
e ULIN, UL3N.

Mains current measuring  MeRprinzip: Netz Phase L1/ Phase L2 / Phase L3
Netz.Strommessung

S3 {0}  {lo} {loc} {2oc) ® Bitte beachten Sie die Erlduterungen zu den MeBprinzipien in der Installa-
- Y tionsanleitung (GR37320).

°Ne) DE EN

Phase L{x}... Die Messung erfolgt nur fiir die gewéhlte Phase. Die Messung und
die Anzeige erfolgen einphasig. Die Wichter beziehen sich auf den
angegebene Leiterstrom.

HINWEIS

Eine genaue Eingabe der Nennleistung und des Nennstromes sind unbedingt erforderlich, da sich viele
Messungen und Uberwachungen auf diese Werte beziehen.

& Rated active power kW]  Nennwirkleistung 0,5 bis 99999,9 kW
A Nennwirkleistung [KW]
cs3  0p tlop tloep 20e;  Dieser Wert legt die Generatornennleistung fest.

10 v v v v

& Rated current  Nennstrom 5 bis 32000 A
a Nennstrom Generator

CcS3 {0y tloy tloep 20 Dieser Wert legt den Generatornennstrom fest.

1 v v v v
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Messung: Wandler

Spannungswandler

Z  Gen.voltage transf. primary  Spannungswandler, Generator, priméar 50 bis 650000 V
) Gen.Spg.Wandler primary
CS3 {0} tloy tloe) 20 Die primdre Generatorspannung in V.

12 v v v v

Z  Gen.voltage transf.secondary ~ Spannungswandler, Generator, sekundar 50 bis 480 V
2 Gen.Spg.Wandler sekundér

cs3 ,‘} { ‘l} 1‘«/ ::;v: ® Das Gerit ist mit zwei Nennspannungsbereichen ausgestattet, die iiber un-

13

terschiedliche Klemmen ermittelt werden (siche unten). Dieser Wert be-
zieht sich auf die sekundidren Spannungen der Spannungswandler, welche
direkt am Gerét angeschlossen werden.

Die sekundére Generatorspannung in V.

e Nennspannung: 120 Vac (bis Spannungswandler 120 Vac)
- Generatorspannung: Klemmen 22/24/26/28

e Nennspannung: 480 Vac
- Generatorspannung: Klemmen 23/25/27/29

& Mainsvolt. transf. primary ~ Spannungswandler, Netz, primar 50 bis 650000 V
) Netz.Spg.Wandler primér

CS3  10;  {lop {loey {20c;  Die primére Netzspannung in V.

14 v

Z  Mainsvolt. transf.secondary ~ Spannungswandler, Netz, sekundar 50 bis 480 V
2 Netz.Spg.Wandler sekundar

CcS3 101 {lo} {log} :zy: ® Das Gerit ist mit zwei Nennspannungsbereichen ausgestattet, die tiber un-

15

terschiedliche Klemmen ermittelt werden (siehe unten). Dieser Wert be-
zieht sich auf die sekundidren Spannungen der Spannungswandler, welche
direkt am Gerét angeschlossen werden.

Die sekundére Netzspannung in V.

e Nennspannung: 120 Vac (bis Spannungswandler 120 Vac)
- Netzspannung: Klemmen 14/16/18/20

e Nennspannung: 480 Vac
- Netzspannung: Klemmen 15/17/19/21
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Stromwandler

Z

= Generator current transf.

& Generator Stromwandler
CS3 {0} {lo}  {loc} {2oc}
16 v v v v

& Input mains current as
& Eingang Netzstrom als

{1o} {loc} {20c}

17 v v v

HINWEIS

Stromwandler, Generator 1 bis 32000/{x} A

| ® Generatorstromwandleriibersetzungsverhiltnis. |

Das Gerit kann wahlweise mit ../1 A oder mit ../5 A Stromwandlereingéingen aus-
gestattet sein. Abhéngig von der Ausfithrung gibt es zwei unterschiedliche Parame-
ter, die intern die gleiche Speicherstelle beschreiben. Sie konnen diesen Wert ent-
weder auf dem Typenschild oder iiber die Software am Gerét erkennen.

X=1..... easYgen-1xxx-51B = Stromwandler mit ../l A Nennstrom,
{X}=5..... easYgen-1xxx-55B = Stromwandler mit ../5 A Nennstrom.

Stromwandler, Eingang Netzstrom / Erdstrom

Netzstrom.... Eingang Netzstrom wird fiir die Messung des Netzstroms verwendet.
Der Erdstrom wird nur als gerechneter Erdstrom zur Verfiigung ge-
stellt.

| ® Die Erdstromwichter beziehen sich auf den Generatornennstrom! |

Erdstrom..... Eingang Netzstrom wird fiir den direkt gemessen Erdstrom verwen-
det. Der gerechnete Erdstrom wird nicht mehr erarbeitet.
® Die Erdstromwéchter bezichen sich auf den am Gerit eingestellten Wand-
lernennstrom!

Welche der beiden folgenden Masken im Display erscheint, hdngt von der Einstellung des obigen Pa-

rameters ab.

& Mains current transformer

fa Netz Stromwandler
CS3 {0} {lo}  {loc} {2oc}
8

% Ground current transformer

a Erd-Stromwandler
CS3 0} {lo}  {loc} {2oc}
9 v Y Y

Stromwandler, Netzstrom 1 bis 32000/{x} A

| ® Netzstromwandleriibersetzungsverhéltnis. |

Das Gerit kann wahlweise mit ../1 A oder mit ../5 A Stromwandlereingéingen aus-
gestattet sein. Abhéngig von der Ausfithrung gibt es zwei unterschiedliche Parame-
ter, die intern die gleiche Speicherstelle beschreiben. Sie konnen diesen Wert ent-
weder auf dem Typenschild oder iiber die Software am Gerét erkennen.

..easYgen-1xxx-51B = Stromwandler mit ../1 A Nennstrom,
X}=5......... easYgen-1xxx-55B = Stromwandler mit ../5 A Nennstrom.
g

Stromwandler, Erdstrom 1 bis 32000/{x} A

| ® Erdstromwandleriibersetzungsverhiltnis. |

Das Gerit kann wahlweise mit ../1 A oder mit ../5 A Stromwandlereingéingen aus-
gestattet sein. Abhéngig von der Ausfithrung gibt es zwei unterschiedliche Parame-
ter. Sie konnen diesen Wert entweder auf dem Typenschild oder iiber die Software
erkennen.

X=1..... easYgen-1xxx-51B = Stromwandler mit ../l A Nennstrom,
{X}=5..... easYgen-1xxx-55B = Stromwandler mit ../5 A Nennstrom.

© Woodward
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Anwendung

Anwendung: Betriebsmodus

HINWEIS

Alle Funktionen, die im Folgenden beschrieben werden, kénnen iliber den LogicsManager jedem Relais,
welches tiber den LogicsManager verfiigbar und nicht durch eine andere Funktion verwendet wird,
zugeordnet werden. Uber die Auswahl des Betriebsmodus erfolgt gleichzeitig die Zuordnung von defi-
nierten Relais zu definierten Funktionen (z. B. die Funktion "Befehl: GLS schlieBen" auf das Re-

lais [R10], dieses Relais ist dann nicht mehr iiber den LogicsManager bedienbar). Ebenso, wie Relais
mit definierten Funktionen versehen werden, werden andere Relais mit anderen Funktionen vorbelegt.
Diese sind durch den Text "vorbelegt:" kenntlich gemacht. Wurde ein Relais "vorbelegt", kann diese
Funktion iiber den LogicsManager uber die Parametrierung jedem anderen Relais zugeordnet werden.

HINWEIS

Durch das Umschalten des Betriebsmodus werden bereits durchgefiihrte Einstellungen nicht veran-
dert. Der Parameter Betriebsmodus ist der einzige Parameter, der veréandert wird.

& Applicationmode  Betriebsmodus "Keiner" /"GLS Auf"" / ""GLS" / "GLS/NLS"
) Betriebsmodus
CS3  {0)  tlop i) 20 Das Gerdt kann flir vier unterschiedliche Betriebsmodi parametriert werden. Ab-

20 o7 hingig vom ausgewéhlten Betriebsmodus werden Digitaleingénge und Relaisaus-

ginge mit definierten Funktionen versehen sowie andere Relais mit Funktionen
vorbelegt. Weiterhin werden im Display unterschiedliche Blindschaltbilder ange-
zeigt, die den ausgewihlten Betriebsmodus reprisentieren. Abhingig vom ausge-
wihlten Betriebsmodus kdnnen unterschiedliche Funktionen realisiert werden. Bitte
beachten Sie zusitzlich die Anleitung "Funktionsbeschreibung" (GR37322).

Keiner .......... Betriebsmodus {0} "Motorsteuerung" [BM]
Das Gerit wird mit der Funktionalitét einer Motorsteuerung vorgela-
den. Alle notwendigen Ein- und Ausgénge werden zugeordnet und
vorbelegt.

GLS Auf.......Betriebsmodus {10} "Schutz" [GLS 6ffnen]
Das Gerit wird fiir mit der Funktionalitdt einer Motorsteuerung mit
Generator- und Motorschutz vorgeladen. Der GLS kann nur zum
Offnen bedient werden. Alle notwendigen Ein- und Ausgiinge wer-
den zugeordnet und vorbelegt.

GLS.............. Betriebsmodus {1oc} "1-LS-Steuerung" [GLS 6ffnen/schlieBen]
Das Gerédt wird mit der Funktionalitét eines 1-LS-Gerétes vorgeladen.
Der GLS kann gedftnet und geschlossen werden. Alle notwendigen
Ein- und Ausgéinge werden zugeordnet und vorbelegt.

GLS/NLS .....Betriebsmodus {20c} "2-LS-Steuerung" [GLS/NLS 6ffnen/schlieien]
Das Gerit wird mit der Funktion eines 2-LS-Gerétes vorgeladen. Der
GLS sowie der NLS konnen gedffnet und geschlossen werden. Alle
notwendigen Ein- und Ausginge werden zugeordnet und vorbelegt.
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Anwendung: Start in der Betriebsart AUTOMATIK (LogicsManager)

Der Start des Motors kann von Extern iiber unterschiedliche logische Zusténde erfolgen, z.B. liber

e cinen Digitaleingang,

einen Temperaturgrenzwert,

uber eine Schnittstelle,

die Zeitschaltuhr oder

eine beliebige logische Kombination.

Wenn dieser logische Ausgang in der Betriebsart AUTOMATIK WAHR wird, startet der Generator und der GLS
wird eingelegt. Das gleichzeitige Aktivieren anderer LogicsManager Ausgénge (z.B. Stopanf. in Auto, Start ohne
Ubernahme) kann diese Funktion beeinflussen.

Nur {loc}, {20c}: Wenn dieser logische Ausgang wieder UNWAHR wird, wird der GLS wieder gedffnet und
der Generator wird nach der Nachlaufphase abgestellt.

& Startreq.inAuto  Startanforderung in der Betriebsart AUTOMATIK LogicsManager
A Startanf. in Auto ]

cs3 } { ; r‘«/ 20c;  Der LogicsManager und dessen Standardeinstellungen werden auf Seite 127 im

21

Kapitel "LogicsManager" beschrieben.

Anwendung: Stopp in der Betriebsart AUTOMATIK (LogicsManager)

Wenn dieser logische Ausgang WAHR wird, verhindert er alle anderen automatischen Startvorgénge (z.B. Star-
tanf. in Auto, Notstrombetrieb, etc.). Das Stoppen des Motors kann von Extern mittels eines Digitaleinganges
oder eine beliebige logische Kombination durchgefiihrt werden.

Stopreg.inAuto  Stoppanforderung in der Betriebsart AUTOMATIK LogicsManager

Stopanf. in Auto
) o} 1o} 20c)  Der LogicsManager und dessen Standardeinstellungen werden auf Seite 127 im
22 o Kapitel "LogicsManager" beschrieben.

DE EN

Anwendung: Betriebsart

Startwoload ~ Start ohne Leistungsiibernahme LogicsManager
Start ohne Ubernahme

03 o) fioep 20e) Ist diese LogicsManager-Bedingung erfiillt, wird nach dem Start des Motors der
23 — = Y Y GLS blockiert und die Umschaltung von Netz- auf Generatorbetrieb verhindert.
Diese Funktion kann z.B. fiir einen Testbetrieb verwendet werden. Sollte wéhrend-
dessen ein Notstromfall eintreten, kann trotzdem auf Generatorbetrieb umgeschaltet
werden. Der LogicsManager und dessen Standardeinstellungen werden auf
Seite 127 im Kapitel "LogicsManager" beschrieben.

DE EN

DE EN

Startupinmode  Betriebsart nach Anlegen der Versorgungsspannung Stop / Auto / Hand / letzter
Einschalten in Betriebsart

03 tlo} floe} 20 Nach dem Anlegen der Versorgungsspannung wird automatisch in die parametrier-

24— = Y 7 {cBetriebsart gewechselt.
Stop..cceeneene Das Geridt startet in der Betriebsart STOP.
Auto............. Das Geriit startet in der Betriebsart AUTOMATIK.
Hand............ Das Gerit startet in der Betriebsart HAND.
letzter........... Das Geriit startet in der Betriebsart, die zuletzt angewahlt/aktiv war.
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HINWEIS

Fur die Auswahl der Betriebsart iiber den LogicsManager (falls gleichzeitig zwei unterschiedliche Be-
triebsarten angewahlt werden) gilt folgende Prioritat:

1. Betriebsart STOP
2. Betriebsart HAND

3. Betriebsart AUTOMATIK

Operation mode AUTO
Betriebsart AUTO

{0} {lo} {loc} {2oc}

25 v v v v

DE EN

Operation mode MAN
Betriebsart MAN

{0} {lo} {loc} {2oc}

26 v v v v

DE EN

Operation mode STOP
Betriebsart STOP

{0} {lo} {loc} {20c}

27 v v v v

DE EN

Aktivieren der Betriebsart AUTOMATIK LogicsManager

Mit Erfiillung der Bedingungen des LogicsManager wird in die Betriebsart AU-
TOMATIK gewechselt. Wahrend die Betriebsart tiber den LogicsManager gewéhlt
ist, wird der Wechsel der Betriebsart iiber die Frontfolie blockiert. Der LogicsMa-
nager und dessen Standardeinstellungen werden auf Seite 127 im Kapitel
"LogicsManager" beschrieben.

Aktivieren der Betriebsart HAND LogicsManager

Mit Erfiillung der Bedingungen des LogicsManager wird in die Betriebsart HAND
gewechselt. Wihrend die Betriebsart iiber den LogicsManager gewéhlt ist, wird der
Wechsel der Betriebsart iiber die Frontfolie blockiert. Der LogicsManager und des-
sen Standardeinstellungen werden auf Seite 127 im Kapitel "LogicsManager" be-
schrieben.

Aktivieren der Betriebsart STOP LogicsManager

Mit Erfiillung der Bedingungen des LogicsManager wird in die Betriebsart STOP
gewechselt. Wihrend die Betriebsart {iber den LogicsManager gewéhlt ist, wird der
Wechsel der Betriebsart iiber die Frontfolie blockiert. Der LogicsManager und des-
sen Standardeinstellungen werden auf Seite 127 im Kapitel "LogicsManager" be-
schrieben.

Anwendung: LC-Display

& Alternativescreen  Anzeige der alternativen Bildschirme aktivieren JA/NEIN
A Alternative Anzeigemasken
) {lo} f{loc} {20c}  JA...cceeenne. Im LC-Display werden die alternativen Bildschirme angezeigt. Bitte
8 YV VY beachten Sie hierzu auch die Bedienungsanleitung GR37322.
NEIN ........... Im LC-Display werden die standardméBigen Bildschirme angezeigt.
Bitte beachten Sie hierzu auch die Bedienungsanleitung GR37322.
& Showmainsdata ~ Anzeige der Netzdaten aktivieren JA/NEIN
) Netzdaten anzeigen
©OF 1o} loc} {20¢}  JA.ceeriieeene. Im LC-Display werden die Netzwerte angezeigt. Bitte beachten Sie
29 — hierzu auch die Bedienungsanleitung GR37322.
NEIN............ Im LC-Display werden die Netzwerte nicht angezeigt. Bitte beachten
Sie hierzu auch die Bedienungsanleitung GR37322.
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Anwendung: Sprinklerbetrieb (kritischer Betrieb, LogicsManager)

Der Sprinklerbetrieb (kritischer Betrieb) kann von Extern mittels eines Digitaleinganges durchgefiihrt werden.
Dazu wird der LogicsManager verwendet, dessen Bedingungen und Programmierung auf Seite 114 im Kapitel
LogicsManager erlautert wird.

Alarmklassen
Durch die Aktivierung des "Sprinklerbetriebes" werden die Alarmklassen wie folgt umgeschrieben:

Alarmklasse
Normalbetrieb A B C D E F
Sprinklerbetrieb A B B B B B

Sprinklerbetrieb "EIN"

Ein Sprinklerbetrieb wird eingeleitet/gestartet, wenn der LogicsManager Sprinklerbetriecb WAHR (logisch "1")
wird. Auf dem Display wird eine Meldung angezeigt. Der Motor wird mit bis zu 10 Startversuchen gestartet
(sonst wie parametriert) falls er noch nicht in Betrieb ist. Alle abstellenden Alarme werden zu Meldungen (siche
oben).

Sprinklerbetrieb "AUS"

Ein Sprinklerbetrieb wird unterbrochen/beendet, wenn der LogicsManager Sprinklerbetrieb FALSCH (lo-
gisch "0") wird. Der Sprinklermodus wird fiir die parametrierte Sprinkler-Nachlaufzeit beibehalten. Andert sich
der Betriebsmodus auf STOP, wird diese Zeit als abgelaufen definiert. Nach dem Ende des Sprinklerbetriebes
erfolgt ein normaler Motornachlauf.

Sprinklerbetrieb und Notstrombetrieb {2oc}

Der Notstrombetrieb hat Vorrang. Tritt wiahrend des Sprinklerbetriebes ein Notstromfall ein, versorgt der Genera-
tor die Sammelschiene. Dazu werden der NLS gedffnet und der GLS geschlossen. Eine Displayanzeige gibt die-
sen Zustand wieder. Weiterhin werden die abstellenden Alarme zu warnenden.

= Sprinklerbetrieb endet vor der Netzwiederkehr: Der Notstrombetrieb wird beibehalten und alle abstellenden
Alarme werden wieder reaktiviert. Kehrt das Netz wieder, wird nach Ablauf der Netzberuhigungszeit von
Generator- auf Netzversorgung umgestellt.

= Notstrombetrieb endet vor dem Ende des Sprinklerbetriebs: Der Sprinklerbetrieb wird beibehalten und nach
Ablauf der Netzberuhigungszeit wird von Generator- auf Netzversorgung umgestellt. Der Motor bleibt so
lange laufen, bis die Bedingungen fiir den Sprinklerbetrieb nicht mehr erfiillt sind.

Sprinklerbetrieb und Startanforderung

Der Sprinklerbetrieb hat Vorrang. Tritt bei laufendem Generator eine Sprinkleranforderung auf, wird der GLS
geoffnet (im Betriebsmodus {2oc} wird von Generator- auf Netzversorgung umgestellt). Eine Displayanzeige
gibt diesen Zustand wieder. Weiterhin werden die abstellenden Alarme zu warnenden.

= Sprinklerbetrieb endet vor Riicknahme der Startanforderung: Der Motor lauft weiter (und im Betriebsmodus
{20c} wird von Netz- auf Generatorversorgung umgestellt). Alle abstellenden Alarme werden wieder reakti-
viert. Mit Riicknahme der Startanforderung wird der GLS getffnet und der Motor abgestellt.

= Startanforderung wird vor dem Ende des Sprinklerbetriebes zuriickgenommen: Der Sprinklerbetrieb wird
beibehalten. Der Motor bleibt so lange laufen, bis die Bedingungen fiir den Sprinklerbetrieb nicht mehr erfiillt
sind.
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Parameter

Wenn dieser logische Ausgang in der Betriebsart AUTOMATIK WAHR wird, startet dies einen Sprinklerbetrieb.

& Critical mode

a Sprinklerbetrieb
{0} {lo} {loc} {20c}

30 v v v v

Ciritical mode postrun
Sprinkler Nachlaufzeit

{0} {lo} {loc} {20c}

31 v v v v

DE EN

& Close GCB in override
GLS schlief3en bei Sprinkler

{0} {lo} {loc} {2oc}

2 - - v v

DI

% Override alarmcl. also. in MAN
A Sprinkler Alarmkl. in MAN

{0} {lo} {loc} {2o0c}

33 v v v v

& Break emergency in override
o) Pause Notstrom bei Sprinkler
{0} {lo}

34 o o

{loc} {2oc}

v

Sprinklerbetrieb LogicsManage

Der LogicsManager und dessen Standardeinstellungen werden auf Seite 127 im
Kapitel "LogicsManager" beschrieben.

Sprinklerbetrieb Nachlaufzeit 0 bis 6000

Dies ist die Zeit, fiir die der Sprinklerbetrieb aufrecht erhalten bleibt, nachdem die
Sprinkleranfrage zuriickgenommen wird.

GLS bei Sprinklerbetrieb schlief3en JA/ NEIM

JA Wird ein Sprinklerbetrieb erkannt, wird der GLS geschlossen.
.... Der GLS wird bei einem Sprinklerbetrieb nicht geschlossen.

Sprinkler-Alarmklassen auch in der Betriebsart HAND aktiv JA/ NEIP

JA Auch in der Betriebsart HAND werden die Alarmklassen umge-
schrieben, wenn der Sprinklerbetrieb iiber den LogicsManager an-
gefordert wurde.

NEIN ........... In der Betriebsart HAND werden die Alarmklassen nicht geéndert.

Notstrombetrieb bei Sprinkleranforderung unterbrechen fir... 2 bis 999

Der Notstrombetrieb wird fiir diese Zeit mit dem Erkennen einer Sprinkleranfor-
derung unterbrochen damit die gesamte Generatorleistung der Sprinklerpumpe
zur Verfligung gestellt wird.
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Motor: Start-/Stop-Ablauf

HINWEIS

Alle Funktionen, die im Folgenden beschrieben werden, kénnen liber den LogicsManager jedem Relais,
welches iiber den LogicsManager verfiigbar und nicht durch eine andere Funktion verwendet wird,
zugeordnet werden.

Start/Stopmode  Motor: Motortyp Diesel / Gas / Extern

Start/Stop Modus
0y 1oy tlocy 20, Wéhlbar sind ein Diesel- oder ein Gasmotor. Die Startprozeduren werden in den

35 oo folgenden Kapiteln beschrieben. Steht dieser Parameter auf "Extern", muf3 der
Start-Stopp-Prozef3 von einem externen Gerét durchgefiihrt werden.

DE EN

Motor: Dieselmotor

Startablauf

Es wird fiir die Dauer der Vorgliihzeit das Relais "Vorglithen" gesetzt. Nach dem Vorglithen werden zuerst der
Kraftstoffmagnet und danach der Anlasser bedient. Wird die einstellbare Ziinddrehzahl [ZD] iiberschritten, geht
der Anlasser wieder heraus, und der Kraftstoffmagnet hélt sich tiber die Ziinddrehzahl. Wird die Ziinddrehzahl
[ZD] unterschritten, wird fiir eine einstellbare Zeit ("Zeit fiir Motorstop") ein Motorstart unterbunden (wahrend
dieser Zeit erscheint eine Anzeige im Display). Wurde die Anzahl der Startversuche iiberschritten (der Motor
konnte innerhalb dieser Anzahl Startversuche nicht gestartet werden), wird eine Alarmmeldung ausgegeben.

Stoppablauf

Nach dem Offnen des GLS wird die Nachlaufzeit gestartet und der Motor dreht im Leerlauf. Mit dem Ende der
Nachlaufzeit wird der Kraftstoffmagnet zuriickgenommen. Der Motor wird gestoppt. Kann der Motor nicht durch
den Kraftstoffmagneten gestoppt werden, erscheint eine Alarmmeldung.

Ablaufdiagramm
Die Formelzeichen und Indizes in der folgenden Grafik bedeuten:

THVL veeenreeeennns Vorlaufzeit Hilfsbetriebe ...........ccc............ [s]
TG erreerrrerrennnes Vorglihzeit .......ccoeeveveeiiieneeieieeieeiees [s]
TSV coveerreevennnns Einrlickzeit.......oovvevveeeviiieieeieiieeeeieiens [s]
TSPereerrrrerreeennes Startpausenzeit.........ccvereeerveeeveeeereeneeeenns [s]
TMV coevenrnneeeees Verzogerte Motoriiberwachung................. [s]
THINL +eeeenrreeeenns Nachlaufzeit Hilfsbetriebe........................ [s]
INL eervreenveeennns Nachlaufzeit........cccccveeveeecrieecieeiieeieeee, [s]
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Abbildung 3-3: Start-/Stopablauf - Dieselmotor
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Parameter

& Fuel relay: close to stop
2 Kiraftstoffmagnet: Stopmag.

(0} {lo}  {loc} {20c}

36 v v v v

EN

Preglow time
Vorgliihzeit

{lo} {loc} {20c}

v v v

DE

<E

37

EN

Preglow mode
Vorgluhmodus

{lo} {loc} {20c}

38 v v v v

DI

& Preglow temp. threshold
Vorgliihen wenn T<

(0} {lo} {loc} {20c}

39 v v v v

DE

Dieselmotor: Betriebsrelais zum Stoppen schlielRen JA/ NEIN

JA Stoppmagnet
Um den Motor zu stoppen, wird der Stoppmagnet gesetzt. Wird keine
Drehzahl mehr erkannt, bleibt der Stoppmagnet weitere 30 s angezo-
gen.

NEIN............ Betriebsmagnet
Der Betriebsmagnet wird vor jedem Startvorgang unter Spannung ge-
setzt. Zum Abschalten des Motors wird der Betriebsmagnet stromlos
geschalten.

Dieselmotor: Vorgluhzeit [tyc] 0 bis 300 s

Vor jedem Anlassen wird der Dieselmotor fiir diese Zeit vorgegliiht (wird hier "0"
parametriert, wird der Motor ohne Vorglithen gestartet).

Dieselmotor: Vorglihmodus NEIN /immer / An.Eing. [TX]

Mit diesem Parameter wird entschieden, ob und aufgrund welchen Arguments ein
Dieselmotor vorgegliiht wird.

NEIN............ Der Dieselmotor wird nie vorgegliiht, d.h., daB das Relais "Vorglii-
hen" vor einem Startversuche nicht anziehen wird.

immer .......... Vor einem Startversuche wird das Relais "Vorglithen" stets fiir die
Vorgliihzeit (vorherige Maske) anziehen. Danach wird ein Startver-
such durchgefiihrt.

An.Eing. [TX] Das Vorglithen des Motors erfolgt aufgrund einer Temperatur, die
iiber den Analogeingang [T1] = "Temp.1" oder den Analogein-
gang [T2] ="Temp.2" gemessen wird. Voraussetzung hierbei ist, daf3
der gewihlte Analogeingang als TemperaturmefBeingang parametriert
wurde. Der Grenzwert der Temperatur wird in der folgenden Maske
eingegeben.

Dieselmotor: Vorgluhtemperatur Sollwert -10 bis 60 °C

Wird dieser Grenzwert unterschritten, und steht der vorherige Parameter auf
"Temp.1" oder "Temp.2", wird der Dieselmotor vorgegliiht.

© Woodward
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Motor: Gasmotor

Startablauf

Es wird der Anlasser gesetzt. Nach Ablauf der Ziindverzogerungszeit und wenn der Motor mit mindestens der
parametrierten "Mindestziinddrehzahl" dreht, wird die Ziindung eingeschaltet. Nach Ablauf der Gasverzdgerung
wird das Gasventil eingeschaltet. Ist der Startversuch erfolgreich, das heiflt, die Ziinddrehzahl konnte iiberschrit-

ten werden, wird der Anlasser wieder herausgenommen. Das Gasventil und die Ziindung halten sich iiber die
Ziinddrehzahl.

Stoppablauf

Nach dem Offnen des GLS wird die Nachlaufzeit gestartet und der Motor dreht im Leerlauf. Mit der Beendigung
der Nachlaufzeit wird das Gasventil geschlossen oder ausgeschaltet. Der Motor wird gestoppt. Wird die Ziind-
drehzahl unterschritten, wird fiir eine einstellbare Zeit ("Zeit fiir Motorstop") ein Motorstart unterbunden. Kann
der Motor nicht gestoppt werden, erscheint eine Alarmmeldung. Nachdem keine Drehzahl mehr erkannt wird
bleibt die Ziindung noch fiir 5 Sekunden gesetzt, damit das restliche Gas verbrennen kann.

Ablaufdiagramm

Die Formelzeichen und Indizes bedeuten:

THVL e erveeeennneeens Vorlaufzeit Hilfsbetriebe.........cccconu...... [s]
(7 VTSP StartverzOgerung ........cceeeeveeevveerveenveennnenn [s]
173 SO Startpausenzeit .......c.ocvereerreerieecrernerenennes [s]
T2V rrereeeeeeienns Z0ndVErzZOZeIUNg .......ccvvverevererenereeeaeenns [s]
LGV veerreerineenns GaSVEIZOZETUNG. ...cevuveeureerieerieenieenieenane [s]
EMV eeeeeeeeneeens Verzogerte Motoriiberwachung................ [s]
TEINLeeeeeeeernnnnns Nachlaufzeit Hilfsbetriebe........................ [s]
ENL veeerreenineenns Nachlaufzeit .........cocoeeveeeevieiiieiieecieeies [s]
EZN eerrereeneenns Ziindung Nachlauf ("Nachbrenndauer")... [s]
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Abbildung 3-4: Start-/Stopablauf - Gasmotor
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Parameter

Ignitiondelay ~ Gasmotor: Zindverzdgerung [tzy] 0bis999 s
Zindverzégerung
) i} tloci {20c;  Bei Gasmaschinen ist vor dem Start oftmals ein Spiilvorgang erwiinscht. Mit dem
9 Y Y Y Y Einriicken des Anlassers wird die Ziindverzogerung gestartet. Wurde nach dem
Ablauf dieser Zeit die "Mindestziinddrehzahl" iiberschritten, wird die Ziindung ge-

DE EN

setzt.

& Gasvalvedelay Gasmotor: Gasverzdgerung [tey] 0 bis 999 s

a Gasverzigerung

0j iy tloep i20e;  Mit dem Setzen des Ziindrelais wird die Gasverzogerungszeit gestartet. Nach dem

a4 Y Y Y Y Ablauf der hier eingestellten Zeit wird, solange die Drehzahl noch iiber der Min-
destziinddrehzahl liegt, das Gasventil gesetzt. Mit dem Erreichen der Ziinddrehzahl
bleibt das Gasventil gedffnet. Wird die Ziinddrehzahl unterschritten, schlieft das
Gasventil und das Relais "Ziindung" féllt nach Ablauf von 5 Sekunden ab.

Min.speed for ignition ~ Gasmotor: Mindestziinddrehzahl 10 bis 1800 UPM

DE EN

Mindestdrehzahl fur Zundung ] - ]
© do} (o (2o} Nach Ablauf der Ziindverzdgerung mufl mindestens die hier eingegebene Drehzahl
42 erreicht sein, damit das Relais "Ziindung" gesetzt wird.

Motor: Pickup

Um den Pickup-Eingang zu konfigurieren, miissen folgende Werte parametriert werden:

Nenndrehzahl (min-1)
Anzahl der Zéhne des Pickup-Drehzahlgebers pro Umdrehung des Motors bzw.
Anzahl Pickup—Impulse pro Umdrehung des Motors.

z SpeedPickup ~ Pickup EIN/AUS
& Pickup

o) oy tloep 20 EIN L Die Drehzahlerfassung des Motors erfolgt iiber den Pickup.
43 oYY AUS., Die Drehzahl-/Frequenzerfassung des Generators (des Motors) er-

folgt iiber die Frequenzmessung der Generatorspannung. Es ist kein
Pickup an dieses Gerit angeschlossen.

& Nominalspeed Nenndrehzahl 500 bis 4000 UPM

Nenndrehzahl

05 tlop tleep (20c;  Umdrehungszahl pro Minute des Motors bei Nenndrehzahl.
wm v VY

& Number of gear teeth ~ Anzahl der Z&hne des Pickup 2 bis 260
a) Anzahl Pickup-Zahne

9 o) H;»: / Die Anzahl der Pulse pro Umdrehung bzw. Anzahl der Zdhne am Schwungrad.
45
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Motor: Start-/Stopp-Automatik

AuX. services prerun
Hilfsbetriebe Vorlauf

DE EN

{0} {lo} {loc} {20c}
v v v v
46 v v v v

Starter time
Einrtickzeit Anlasser

{lo} {loc} {2oc}

47 v v v v

DE EN

& Start pause time
a Startpausenzeit
{0} {lo} {loc} {20c}
48 v v v v
& Cool down time
) Motor Nachlaufzeit
{0} {lo} {loc} {2oc}
49 v v v v

& Auxiliary services postrun
& Hilfsbetriebe Nachlaut

{0} {10} {loc} {2oc}

50 v v v v

& Time of motor stop
2 Zeit flr Motorstop

(0} {lo}  {loc} {2oc}

51 v v v v

Motor: Vorlauf Hilfsbetriebe (Startvorbereitung) [ty ] 0bis999 s

ACHTUNG:
Im Notstromfall wird diese Verzogerungszeit "Hilfsbetriebe Vorlauf" nicht
beachtet. Der Motor startet sofort.

® Das Relais "Vorlauf Hilfsbetriebe" bleibt in der Betriebsart HAND stdndig
angezogen.

Vor jedem Startvorgang kann dieses Relais fiir eine einstellbare Zeit ausgegeben
werden (z. B. Offnen einer Jalousie). Mit dem Setzen der Relaisausgabe wird zu-
sitzlich eine Meldung im Display angezeigt. Dieses Relais ist immer angezogen
wenn eine Drehzahl erkannt wird. In der Betriebsart HAND wird diese Relaisaus-
gabe sofort gesetzt. Das Signal bleibt solange anstehen, bis die Betriebsart gewech-
selt wird.

Motor: Maximale Einriickzeit des Anlassers / maximale Anlasserzeit [tsy] 1bis 99 s

Die maximale Zeit, fiir die das Anlasserrelais angezogen bleibt, wenn keine Dreh-
zahl/Frequenz erreicht wird oder die LogicsManagers-Bedingung "Ziinddrehzahl
erreicht" nicht auf logisch "1" steht. Mit dem Erreichen der Ziinddrehzahl oder mit
dem Erfiillen der LogicsManagers-Bedingung "Ziinddrehzahl erreicht" fallt das
Anlasserrelais ab.

Motor: Startpause [tsp] 1bis99s

Pausenzeit zwischen den einzelnen Startversuchen. Diese Zeit wird auch als Schutz
fiir den Anlasser verwendet.

Motor: Nachlaufzeit [ty ] 1bis 999 s

Normaler Stopp: Beim normalen Stoppen des Motors (Startanforderung wird
weggenommen oder Wechsel in die Betriebsart STOP) oder Stopp durch einen A-
larm mit der Alarmklasse C/D wird bei geéffnetem GLS ein Nachlauf durchgefiihrt.
Diese Zeit ist einstellbar.

Stopp durch einen Alarm (nur bei den Alarmklassen 'C' und 'D"): Bei einem
Stopp durch einen Alarm dieser Alarmklasse wird bei gedffnetem GLS ein Nach-
lauf durchgefiihrt. Diese Zeit ist einstellbar.

Stopp durch einen Alarm (nur bei den Alarmklassen "E' und 'F'): Bei einem
Stopp durch einen Alarm dieser Alarmklasse wird der Motor sofort und ohne Nach-
lauf gestoppt.

Motor: Nachlauf Hilfsbetriebe (Stoppnachbereitung) [tun.] 0bis999 s

Nach jedem Motornachlauf (nachdem keine Drehzahl mehr erkannt wird) kann
dieses Relais fiir eine einstellbare Zeit angezogen bleiben (z. B. um eine Kiihlwas-
serpumpe zu betreiben). Wird die Betriebsart von HAND nach STOP oder nach
AUTOMATIK ohne Startanforderung gewechselt, bleibt das Relais fiir diese Nach-
laufzeit gesetzt. Es wird eine Meldung im Display angezeigt.

Motor: Motorblockierung 0 bis99s

Wihrend dieser Zeit erfolgt kein Neustart des Motors. Diese Zeit sollte so gewéhlt
werden, dafl der Motor nach einem Motorstopp zum vollstdndigen Stillstand kom-
men kann und dient unter anderem als Anlasserschutz. Mit Einleitung des Stopp-
vorgangs bis keine Drehzahl mehr erkannt wird plus diese Zeit ist eine Meldung im
Display sichtbar.

© Woodward
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Abbildung 3-5: Motor - Ziinddrehzahl und verzogerte Motoriiberwachung
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HINWEIS

Mit dem Erreichen der Ziinddrehzahl wird der Anlasser aufgrund einer der folgenden Zustinde heraus-
genommen:

e Die Messung iiber den Pickup ist aktiviert (EIN):
= Ziinddrehzahl erreicht
= Ziinddrehzahl erreicht (ermittelt iiber die Generatorspannung)
= Bedingungen fiir den Digitaleingang "Ziinddrehzahl" (siehe LogicsManager) erfiillt

e Die Messung liber den Pickup ist deaktiviert (AUS):
= Ziinddrehzahl erreicht (ermittelt liber die Generatorspannung)
= Bedingungen fiir den Digitaleingang "Ziinddrehzahl" (siehe LogicsManager) erfiillt

Pickup Generatorfrequenz Motordrehzahl LogicsManager
AUS JA NEIN JA (falls programmiert)
EIN JA JA JA (falls programmiert)

Motor: Ziinddrehzahl

Firingspeed  Motor: Zinddrehzahl 5 bis 60 Hz
Zinddrehzahl
) tlop tloe; f20c;  Mit dem Erreichen der Ziinddrehzahl wird der Anlasser abgeschaltet sowie der
v v v v I . 1 . . ..
52 Zeitzahler fiir die verzogerte Motoriiberwachung aktiviert.

DE EN

Hinweis: Die Frequenzmessung {iber den Generatorspannungseingang ist erst ab
15 Hz méglich, auch wenn 5 Hz angezeigt werden. Steht die Pickupmessung auf
"EIN", werden Werte bis 5 Hz erfaf3t.

& Logicm. for firingspeed ~ Motor: Ziinddrehzahl Giber LogicsManager JA / NEIN
a Logikm. fiir Zinddrehzahl
) {lo} {loch {20¢t  JAL.iiieeeeieens Anstatt die Ziinddrehzahl mittels des Pickup tiber die tatsdchliche

53 oo v Motordrehzahl zu erfassen, kann diese auch alternativ iiber den Lo-

gicsManager ermittelt werden (folgender Parameter).
NEIN............ Die Ziinddrehzahl kann nur {iber die Drehzahl/Frequenz, aber nicht
liber den LogicsManager ermittelt werden.

Ignitionspeed  Motor: Zinddrehzahl Gber LogicsManager erreicht LogicsManager
Ziinddrehz. erreicht .
0;  tloy tloe; 20 Mit Erfiillung der Bedingungen des LogicsManager wird die Ziinddrehzahl als er-
54 Y Y Y Y leicht beurteilt (z.B. durch einen Oldruckschalter). Der LogicsManager und dessen
Standardeinstellungen werden auf Seite 127 im Kapitel "LogicsManager" beschrie-
ben.

DE EN

Motor: Verzégerte Motoriiberwachung

Mit dem Erreichen der Ziinddrehzahl wird ein Zeitzahler gestartet. Mit Ablauf dieser Verzdgerungszeit werden
alle als "motorverzdgert" parametrierten Alarme und Digitaleingénge ausgewertet. Diese Verzogerungszeit sollte
so gewihlt werden, daB sie der typischen Startzeit des Motors plus aller eventueller Einschwingzeiten entspricht.
Eine GLS-Bedienung erfolgt erst nach Ablauf dieser Verzogerungszeit. Hinweis: Das SchlieBen des GLS kann
durch das Setzen des LogicsManagers vor Ablauf der verzogerten Motoriiberwachung initiiert werden; siche
Kapitel "Schalter" ab Seite 36).

Engine monit. delay time ~ Motor: Verzdgerte Motorutberwachung [ty/] 0bis99s

Verzog. Motortiberwach.
) tlop tloep (20e; - Zeitverzogerung zwischen dem Erreichen der Ziinddrehzahl und der Aktivierung
55 o der Uberwachung der motorverzdgerten Alarme (z.B. Unterdrehzahl).

DE EN
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Motor: Idle-Modus (Leerlaufmodus)

Der Motor wird mit Leerlaufdrehzahl betrieben und es erfolgt keine Uberwachung auf Unterspannung, Unterfre-
quenz und Unterdrehzahl. Die Uberwachung der Analogeingiinge verwendet die alternativen Grenzwerte, die fiir
den Idle-Modus parametriert werden konnen (Parameter 255). Ein SchlieBen des GLS wird im Idle-Modus blo-
ckiert. Durch diese Funktion kann ein Motor ohne Alarmmeldungen kontrolliert mit einer niedrigen Drehzahl
(niedriger als die parametrierten Wéchterwerte, z.B. Warmlaufenlassen eines Motors) betrieben werden. Hinweis:
Solange der GLS geschlossen ist, ist der Idle-Modus blockiert. Uber den LogicsManager kann eine Meldung auf
ein Relais ausgegeben werden (Idle-Modus ist aktiv, Eingangsvariable 4.15), z.B. als Signal fiir einen Drehzahl-
regler.

Constantidlerun  Motor: LogicsManager Andauernder Idle-Modus LogicsManager
Dauernd Idle Modus
) 1o} iy 20c;  Mit Erfiillung der Bedingungen des LogicsManager wird der Motor andauernd im
56 Y Y Y Y Idle-Modus betrieben. Es erfolgt keine Uberwachung auf Unterspannung, Unterfre-
quenz und Unterdrehzahl. Hier kann z.B. ein Schliisselschalter iiber einen DI para-
metriert werden. Der LogicsManager und dessen Standardeinstellungen werden auf
Seite 127 im Kapitel "LogicsManager" beschrieben.

DE EN

& Idle mode automatic ~ Motor: LogicsManager Automatischer ldle-Modus LogicsManager
8 Automatic Idle Modus
0y flo} 1oy 20c;  Mit Erfiillung der Bedingungen des LogicsManager wird der Motor automatisch

s7 ¥ Y Y Y \ihrend des Hochlaufs fiir die parametrierte Zeit im Idle-Modus betrieben. Es er-
folgt in dieser Zeit keine Uberwachung auf Unterspannung, Unterfrequenz und Un-
terdrehzahl. Diese Funktion kann z.B. immer auf "1" parametriert werden. Der Lo-
gicsManager und dessen Standardeinstellungen werden auf Seite 127 im Kapitel
"LogicsManager" beschrieben.

4 Timeforautomaticidlerun  Motor: Zeit fur automatischen Idle-Modus 1 bis 9999 s
= Zeitfur Automatic Idle Modus

) tlop tloep f20c;  Der automatische Idle-Modus ist fiir die hier parametrierte Zeit aktiv. Es erfolgt in
58 Y Y Y Y dieser Zeit keine Uberwachung auf Unterspannung, Unterfrequenz und Unterdreh-

zahl.
& Duringemerg/critical  Motor: Idle-Modus méglich wéhrend Notstrom-/Sprinklerbetrieb JA/NEIN
= Wahrend Notstrom/Sprinkler
0} {lo} tloc} {20}  JA ieeveiiennn. Der Motor wird auch im Idle-Modus betrieben, falls ein Notstrom-
s9 Y vV V7 oder Sprinklerbetrieb eintritt.
NEIN........... Falls ein Notstrom- oder Sprinklerbetrieb eintritt, wird der Motor

nicht im Idle-Modus betrieben.

HINWEIS

Wird der Idle-Modus deaktiviert, werden die 'normalen’ Wachtergrenzwerte (Parameter 254) wieder
aktiv, wenn eine der folgenden Bedingungen erfiillt ist:

¢ Generatorfrequenz und Spannung sind innerhalb der Schwarzstartgrenzen (Parameter 65 und 66).

e Verzégerungszeit Motoriiberwachung (Parameter 55) ist nach Deaktivierung des Idle-Modus abge-
laufen.

HINWEIS

Die Parametrierung der alternativen Grenzwerte der Analogeingénge fiir den Idle-Modus erfolgt durch
Parameter 255.
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Schalter

Schalter: Bedienung der Leistungsschalter

Die Umschaltung der Impulse erfolgt in der unten dargestellten Maske und hat die angegebene Auswirkung auf
die Signalfolge (die Ansteuerung des NLS kann aus Sicherheitsgriinden nicht mittels des Dauerimpulses erfolgen,
da ansonsten bei einem Ausfall/Austausch des easYgens der NLS ge6ffnet werden wiirde). Steht der Parameter
"Automatische Schalterentriegelung" auf EIN, wird vor jedem SchlieBenimpuls ein Offnen-Impuls ausgegeben.
Die "Freigabe NLS" verhindert das Einschalten des NLS. Ein geschlossener NLS wird nicht ge6ffnet.

Schwarzstart GLS {1oc} oder {2oc}
Der GLS wird eingelegt, wenn folgende Bedingungen gleichzeitig erfiillt sind.

Automatikbetrieb

Die Betriebsart AUTOMATIK ist angewahlt.

Es liegt kein Alarm der Alarmklassen C oder hoher vor.

Der Motor lauft.

Die verzogerte Motoriiberwachung (Parameter 55) sowie die GLS Schalterverzogerung (Parameter 67)

sind abgelaufen oder die LogicsManager-Bedingung "GLS unverzogert schlieen" (Parameter 64) ist ak-

tiv.

¢ Die Generatorspannung und -frequenz befinden sich innerhalb der konfigurierten Grenzen (Parameter 65
und 66).

e Der NLS ist mindestens fiir die "Pausenzeit GLSNLS" (Parameter 72) ge6ffnet (nur {2oc}).

e Nur im Sprinklerbetrieb: Der Parameter "GLS schlieen bei Sprinkler" (Parameter 32) ist auf EIN para-
metriert.

e Die Funktion "Start ohne Ubernahme" (Parameter 23) darf nicht angewihlt sein.

Handbetrieb

e Die Betriebsart HAND ist angewéhlt.

e Esliegt kein Alarm der Alarmklassen C oder héher vor.

e Der Motor lduft.

o Die verzogerte Motoriiberwachung (Parameter 55) sowie die GLS Schalterverzogerung (Parameter 67)
sind abgelaufen.

e Die Generatorspannung und -frequenz befinden sich innerhalb der konfigurierten Grenzen (Parameter 65
und 66).

e Der NLS ist mindestens fiir die "Pausenzeit GLSNLS" (Parameter 72) ge6ffnet (nur {2oc}).

e Der Taster "GLS schlieBen" wurde betétigt.
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Schwarzstart NLS {2oc}
Der NLS wird eingelegt, wenn folgende Bedingungen gleichzeitig erfiillt sind.

Automatikbetrieb

Die Betriebsart AUTOMATIK ist angewihlt.

Die Netzspannung ist vorhanden und befindet sich innerhalb der konfigurierten Grenzen (Parameter 65
und 66).

Der GLS ist ge6ffnet oder war mindestens fiir die "Pausenzeit GLS<—>NLS" (Parameter 72) gedffnet.
Der Digitaleingang oder Parameter "Freigabe NLS" (Parameter 71) ist gesetzt.

Handbetrieb

Die Betriebsart HAND ist angewahlt.

Die Netzspannung ist vorhanden und befindet sich innerhalb der konfigurierten Grenzen (Parameter 65
und 66).

Der GLS ist gedffnet oder war mindestens fiir die "Pausenzeit GLS<—>NLS" (Parameter 72) gedffnet.
Der Digitaleingang oder Parameter "Freigabe NLS" (Parameter 71) ist gesetzt.

Der Taster "NLS schlielen" wurde betétigt.

GLS offnen {10} oder {1oc} oder {2oc}

Der GLS wird sowohl durch das Abfallen des Relais "Befehl: GLS schlieBen" (nur wenn der Parameter 62 "GLS
Schlieen Impuls" auf NEIN steht), als auch durch das SchlieBen des Relais "Befehl: GLS 6ffnen" gedffnet. Bei
folgenden Kriterien wird der GLS gedffnet.

In der Betriebsart STOP.

Bei den Alarmklassen C oder hoher.

Beim Betdtigen der Taste "GLS 6ffnen" bzw. "NLS schlielen" (abhéngig von der eingestellten Schalter-
logik) in der Betriebsart HAND.

Beim Betitigen der Taste "Motor stoppen" in der Betriebsart HAND.

Beim automatischen Absetzen in der Betriebsart AUTOMATIK (Startanforderung wird geldscht oder
Stoppanforderung wird gesetzt).

Vor dem Schwarzschalten des NLS.

Im Sprinklerbetrieb, sofern kein Notstromfall vorliegt und der Parameter "GLS schlieen bei Sprinkler”
(Parameter 32) auf NEIN steht.

Wenn "Start ohne Ubernahme" angewihlt wurde.

NLS o6ffnen {2oc}

Der NLS wird durch das Schlielen des Relais "Befehl: NLS 6ffnen" gedffnet. Bei folgenden Kriterien wird der
NLS geoftnet.

Beim Ansprechen des Notstrombetriebes (Netzausfall), sobald die Generatorspannung innerhalb der
Grenzen ist.

Vor dem SchlieBBen des GLS.

Beim Betdtigen der Taste "NLS 6ffnen" bzw. "GLS schlielen" (abhéngig von der eingestellten Schalter-
logik) in der Betriebsart HAND.
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Schalter: GLS-Einstellungen

HINWEIS

Arbeitsstrom (NO): Das Relais zieht beim Auslosen an, d. h., im Arbeitszustand flieRt Strom durch die
Spule. Bei einem Verlust der Versorgungsspannung wird keine Zustandsédnderung des Relais her-
beigefiihrt, es wird keine Auslésung stattfinden. In diesem Fall sollte auf jeden Fall die Betriebsbe-
reitschaft des Gerates liberwacht werden.

Ruhestrom (NC): Das Relais fallt beim Auslésen ab, d. h., im Ruhezustand flieBt Strom durch die Spule.
Das Relais ist im Ruhezustand (= keine Auslésung) angezogen. Bei einem Verlust der Versor-
gungsspannung wird eine Zustandsdnderung des Relais herbeigefiihrt, es wird eine Auslésung
stattfinden.

Relais programmiert als 'Arbeitsstromrelais’ Relais programmiert als 'Ruhestromrelais'

Arbeitsstrom- ? uv Ruhestrom-
kontakt . kontakt
AUSLOSUNG AUSLOSUNG
Ruhestrom- Arbeitsstrom-
kontakt kontakt
e e—
AUSLOSUNG i AUSLOSUNG
Relais zieht an Relais fallt ab
oV

Abbildung 3-6: Arbeits-/Ruhestrom

\

StromfluR
kein Stromflu

GCBopenrelay Schalter: ""Befehl: GLS ¢ffnen''-Relais Arbeits. / Ruhestr.
GLS Offnen-Kontakt
©0r o} 1ol 20c)  Arbeits. ........ Soll der GLS gedffnet werden, zieht das Relais "Befehl: GLS 6ffnen"
o0 — Y v 7 an. Mit erfolgter "Riickmeldung: GLS ist offen" fallt das Relais wie-
der ab.
Ruhestr........ Soll der GLS geoffnet werden, fallt das Relais "Befehl: GLS 6ffnen”
ab. Mit erfolgter "Riickmeldung: GLS ist offen" zieht das Relais wie-
der an.

DE EN

& GCBtimepulse  Schalter: Impulsdauer zum SchlieRen des GLS 0,04 bis 1,00 s
A GLS Impulsdauer
tloj tloc; 120c;  Die zeitliche Dauer des Zuschaltimpulses kann auf die nachfolgende Schalteinheit

60— — Y 7 angepal3t werden.
& GCBclosepulse ~ Schalter: "'Befehl: GLS schlielRen™ als Impuls ausgeben JA/NEIN
a GLS Schliefzen Impuls

) {lo} 1‘; _; JA ., Das Relais "Befehl: GLS schlieBen" gibt einen Zuschaltimpuls aus.
62 -

Die Selbsthaltung des GLS muf} durch eine externe Selbsthaltungsbe-
schaltung erfolgen. Der DI "Riickmeldung: GLS ist geschlossen”
wird zur Erkennung der geschlossenen Kontakte verwendet.

NEIN............ Das Relais "Befehl: GLS schlieBen" kann direkt in die Selbsthalteket-
te des GLS eingeschleift werden (Empfehlung: Verwenden Sie Kop-
pelrelais). Nachdem der Zuschaltimpuls ausgegeben und die "Riick-
meldung: GLS ist geschlossen" des GLS erfolgt ist, bleibt das Relais
"Befehl: GLS schlieBen" angezogen. Zum Offnen des Leistungs-
schalters fiéllt das Relais ab.

In beiden Fillen zieht zum Offnen des GLS das Relais "Befehl: GLS 6ffnen" an.
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GCB auto unlock
GLS auto entriegeln

{0} {lo}

63 .

DE EN

{loc} {2oc}

v v

Undelayed close GCB
GLS unverzogert

{0} {lo} {loc} {2oc}

64 - - v v

DE EN

GCB frequency window
GLS Frequenzabweichung

{0} {lo} {loc} {2oc}

s — — v 7

DE EN

GCB voltage window
GLS Spannungsabweichung

{0} {lo} {loc} {2oc}

6 — — v 7

DE EN

Gen. settling time
GLS Schalterverzdgerung

{0} {lo} {loc} {20c}

67 e v

DE EN

Schalter: Schalterentriegelung GLS JA/NEIN

Wird bei speziellen Leistungsschaltern verwendet, um den Schalter in einen defi-

nierten Zustand zu bringen bzw. das SchlieBen erst zu ermoglichen.

JA Vor jedem SchlieBen-Impuls wird fiir I Sekunde ein Offnen-Impuls
ausgegeben. Danach wird bis zum SchlieBen des Schalters ein Zu-
schaltsignal gesetzt.

NEIN ........... Die Schalteransteuerung beim SchlieBen erfolgt nur iiber den Zu-
schaltimpuls. Vor dem SchlieBen-Impuls wird kein Offnen-Impuls
ausgegeben.

Schalter: Unverzogertes SchlieBen des GLS LogicsManager

Mit Erfiillung der Bedingungen des LogicsManager wird der GLS unverzogert (oh-
ne Ablauf der verzdgerten Motoriiberwachung und der GLS Schaltverzégerung)
geschlossen. Mit der Standardeinstellung wird der GLS im Notstrombetrieb unver-
zogert geschlossen. Der LogicsManager und dessen Standardeinstellungen werden
auf Seite 127 im Kapitel "LogicsManager" beschrieben.

Schalter: ""Befehl: GLS schlieRen™: maximale Frequenzabweichung 0,2 bis 10,0 %

® Dieser Wert bezieht sich auf die Systemnennfrequenz (Parameter 3, siche
Seite 17).

Damit der "Befehl: GLS schlieen" ausgegeben wird, darf die Generatorfrequenz
maximal um den hier angegebenen Betrag von der Nennfrequenz abweichen. Damit
soll verhindert werden, daf3 durch das Aufschalten der Last auf den Generator die-
ser in seiner Frequenz nachgibt und der Motor dadurch ggf. ausgeht.

Schalter: ""Befehl: GLS schlieRen'": maximale Spannungsabweichung 1 bis 100 %

® Dieser Wert bezieht sich auf die Generatornennspannung (Parameter 4, sie-
he Seite 17).

Damit der "Befehl: GLS schlielen" ausgegeben wird, darf die Generatorspannung
maximal um den hier angegebenen Betrag von der Nennspannung abweichen.

Schalter: ""Befehl: GLS schlieBen"": Schalterverzdgerung 0bis99s

Nach Ablauf der verzégerten Motoriiberwachung startet dieser Zeitzéhler. Durch
diese Zeit kann die Bedienung der Schalter zusitzlich verzogert werden bis sicher-
gestellt ist, daB keine der motorverzogerten Uberwachungen auslst. Im Notstrom-
fall wird diese Zeit nicht beachtet, sofern dies {iber den LogicsManager (siehe Pa-
rameter 64) programmiert wurde.

Hintergrund: Diese zusitzliche Verzogerungszeit, die erst mit Ablauf der verzo-
gerten Motoriiberwachung startet, soll unnétige Unterbrechungen der Spannungs-
versorgung der Verbraucher verhindern. Da z.B. das Umschalten von Netz- auf
Generatorversorgung ein vorheriges Offnen des NLS notwendig macht, werden die
Verbraucher kurzfristig spannungslos. Erst mit Ablauf der

"GLS Schalterverzogerung" werden die Verbraucher vom Generator vorsorgt.
Wiirde der GLS vor Ablauf der verzégerten Motoriiberwachung (iiber den Logics-
Manager) geschlossen werden und wiirde erst nach Ablauf der verzogerten Motor-
iiberwachung ein Alarm aktiv, miilte der GLS wieder gedffnet werden und die
Verbraucher wéren ein weiteres Mal spannungslos. Dieser Parameter soll die be-
schriebene doppelte und unnétige Unterbrechung der Spannungsversorgung der
Verbraucher verhindern.
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Schalter: NLS-Einstellungen {2oc}

MCBautounlock ~ Schalter: Schalterentriegelung NLS JA/NEIN
NLS auto entriegeln ] ] ] ] o
03 o) 1oy 205 Wird bei speziellen Leistungsschaltern verwendet, um den Schalter in einen defi-

DE EN

68 — Y nierten Zustand zu bringen bzw. das Schlieen erst zu ermdglichen.

Wird bei speziellen Leistungsschaltern verwendet, um den Schalter in einen defi-
nierten Zustand zu bringen bzw. das SchlieBen erst zu ermoglichen.

JA . Vor jedem SchlieBen-Impuls wird fiir 1 Sekunde ein Offnen-Impuls
ausgegeben. Danach wird bis zum SchlieBen des Schalters ein Zu-
schaltsignal gesetzt.

NEIN........... Die Schalteransteuerung beim SchlieBen erfolgt nur tiber den Zu-
schaltimpuls. Vor dem SchlieBen-Impuls wird kein Offnen-Impuls
ausgegeben.

& Close MCBinstopmode ~ Schalter: NLS im STOP-Modus schlieRen JA/NEIN
= NLSschlieRen im Stopmodus
) {lo} {loct {20} JA..cviiiinn. So lange die Zuschaltbedingungen erfiillt sind, kann der NLS auch in
o8 — - = 7 der Betriebsart STOP geschlossen werden.
NEIN............ Der NLS wird in der Betriebsart STOP nicht bedient.

& MCB timeimpulse ~ Schalter: Impulsdauer zum SchlieRen des NLS 0,04 bis 1,00 s
& NLS Impulsdauer
0p  tlop tloe; f20c;  Die zeitliche Dauer des Zuschaltimpulses kann auf die nachfolgende Schalteinheit

0 - - VY angepalit werden.
& EnableMCB  Schalter: Freigabe NLS IMMER / DI6
A Freigabe NLS

) floy tloc; 20¢,  IMMER........ Der NLS ist immer freigegeben und der Digitaleingang 6 kann als
71 frei parametrierbarer Digitaleingang verwendet werden.
DI6.............. Die Freigabe des NLS erfolgt iiber das Setzen des Digitaleingangs 6
(Freigabe NLS).

Schalter: GLS-/NLS-Einstellungen {20c}

DE EN

Transfer time GCBMCB  Schalter: Umschaltzeit GLS <> NLS 0,10 bis 99,99 s
Pausenzeit GLSNLS

) tlopfieep f20¢i - Das Umschalten von Generator- auf Netzversorgung oder von Netz- auf Generator-
2 Y versorgung geschieht automatisch in Abhingigkeit des Betriebszustandes. Die Zeit
zwischen der Riickmeldung "Leistungsschalter ist offen" und einem SchlieB3en-
Impuls wird iiber diesen Parameter vorgegeben. Diese Zeit gilt fiir beide Richtun-
gen. Wihrend dieser Zeit sind die Verbraucher spannungslos.
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Notstrombetrieb

HINWEIS

Der Notstrombetrieb ist nur im Betriebsmodus {2oc} (also bei Anlangen mit 2 Leistungsschaltern) moég-
lich. Wurde einem Digitaleingang die Funktion 'Stop in AUTO' oder 'kein Notstrombetrieb' zugewiesen,
kann digital von auRen ein Notstrombetrieb verhindert oder unterbrochen werden.

Voraussetzung: Die Notstromfunktion kann nur bei Synchrongeneratoren durch die Parametereinstellung "Not-
strom EIN" aktiviert werden. Der Notstrombetrieb wird in der Betriebsart "AUTOMATIK" unabhingig vom
Status des Digitaleinganges 'Start in AUTO' (LogicsManager) durchgefiihrt.

Aktivieren eines Notstrombetriebes: Weist die Netzspannung an mindestens einer der Klemmen 14-21 fiir die
Dauer der eingestellten Verzogerungszeit einen Fehler auf, wird der Notstrombetrieb aktiviert. Ein Fehler der
Netzspannung wird unter Verwendung der folgenden Grenzwerte definiert.

| Zuldssige vorgegebene Grenzen |

Netz
Spannung Parameterwerte (im Kapitel "Wéchter/Netzausfallerkennung", Seite 75)
Frequenz Parameterwerte (im Kapitel "Wéchter/Netzausfallerkennung", Seite 75)
Drehfeld Parameterwerte (im Kapitel "Wéchter/Netzdrehfeldwéchter", Seite 74)

Tabelle 3-7: Zulédssige Grenzen

Folgende Grundsétze werden beim Notstrombetrieb verfolgt:

e Wird ein Notstrombetrieb ausgeldst, wird der Motor in jedem Fall gestartet, es sei denn, der Vorgang wird
durch einen Alarm oder einen Wechsel der Betriebsart unterbrochen bzw. iiber den LogicsManager verhin-
dert.

e Der GLS kann unabhingig von der Motorverzogerungszeit nach dem Erreichen der Schwarzschaltgrenzen
geschlossen werden, wenn der Parameter 64 entsprechend gesetzt wird.

e Kehrt das Netz wihrend des Notstrombetriebes zuriick (GLS ist geschlossen) wird die Netzberuhigungszeit
abgewartet bevor von Generator- auf Netzbetrieb zuriickgeschalten wird.

Storung Netzschalter: In der Betriebsart AUTOMATIK ohne eine Startanforderung steht die Steuerung auf
Notstrombereitschaft. Wird der NLS aufgrund eines Fehlers geoffnet, versucht die Steuerung diesen wieder ein-
zulegen. Ist dies nicht mdglich (durch einen Fehler des NLS) wird nach der "Stérung NLS" der Motor gestartet,
wenn der Parameter "Notstrombetrieb" auf EIN steht. Der Notstrombetrieb versorgt anschlieBend die Sammel-
schiene. Erst nach erfolgreicher Quittierung des Alarms "Stérung NLS", wird der NLS eingeschaltet und der
Motor wieder abgeschaltet. Ein Notstrombetrieb wird auch dadurch ausgeldst, dal beim normalen Einschalten
des NLS ein Schalterfehler festgestellt wird. Dazu miissen "Bei NLS-Fehler aktivieren" (Parameter 76) und
"NLS-Uberwachung" (Parameter 167) auf EIN stehen.

Netz-Drehfeldfehler: Kehrt das Netz nach einem Netzausfall mit einem falschen Drehfeld zuriick, verbleibt der
Generator im Notstrombetrieb, bis der Drehfeld wieder in Ordnung ist.

Seite 42/187 © Woodward



Anleitung GR37321A

easYgen-1000 Serie - Aggregatesteuerung

EN

DI

73

EN

DE

74

EN

DE

75

D)

On/Oft
Ein/Aus

{lo} {loc} {20c}

Mains fail delay time
Startverzdgerung

{lo} {loc} {20c}

Mains settling time
Netzberuhigungszeit

{lo} {loc} {2oc}

. v

Emerg. start with MCB failure
Bei NLS-Fehler aktivieren

{0}

{lo} {loc} {20c}

Notstrom: Aktivierung EIN/ AUS

EIN ...ccoee Steht das Gerit in der Betriebsart "AUTOMATIK" und es tritt ein
Netzausfall entsprechend der folgenden Parameter ein, wird der Mo-
tor gestartet und ein automatischer Notstrombetrieb durchgefiihrt.

AUS............ Es erfolgt kein Notstrombetrieb.

Notstrom: Netzausfall: Verzégerungszeit 0,20 bis 99,99 s

Fiir das Starten des Motors und die Durchfiihrung eines Notstrombetriebes muf3 das
iiberwachte Netz fiir die, mit diesem Parameter vorgegebene Mindestzeitspanne
ununterbrochen ausgefallen sein. Diese Zeit lduft erst, wenn sich das easYgen in
der Betriebsart AUTOMATIK befindet und der Notstrombetrieb aktiviert ist.

Notstrom: Netzausfall: Netzberuhigungszeit 0 bis 9999 s

Zum Beenden des Notstrombetriebes mul3 das tiberwachte Netz fiir die, mit diesem
Parameter vorgegebene Mindestzeitspanne ununterbrochen vorhanden sein. Mit
diesem Parameter 146t sich das Riickschalten von Generator auf Netzversorgung
verzogern.

Notstrom: Notstrombetrieb durch NLS-Fehler JA /NEIN

Zusétzlich zur Netzausfallerkennung kann zur Beurteilung eines Notstrombetriebes

76 === Y auch ein Fehler beim Einschalten des NLS herangezogen werden. Der Schalterfeh-
ler wird festgestellt, wenn der Parameter "Uberwachung NLS" auf "EIN" steht.
& Inhibit Emergency run ~ Notstrom: Notstrombetrieb unterbrechen LogicsManager
) Kein Notstrombetrieb i
03 o} 1) 20c)  Mit Erfiillung der Bedingungen des LogicsManager wird ein Notstrombetrieb un-
7 = = terbrochen oder blockiert. Der LogicsManager und dessen Standardeinstellungen
werden auf Seite 127 im Kapitel "LogicsManager" beschrieben.
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Schutz

Schutz: Alarme quittieren

& Time until horn reset
& Zeit Hupenreset

CSO0 {0} {lo} {loc} {2oc}
78 v v v v

External acknowledge
Ext. Quittierung

{0} {lo} {loc} {2oc}

79 v v v v

DE EN

Selbstquittierung der Sammelstérmeldung (Hupe) 0 bis 1000 s

Alarmklasse A - Alarme der Alarmklasse A werden iiber den Softkey 'Quittierung'
quittiert.

Alarmklassen B bis F - Nachdem ein neuer Alarm dieser Alarmklassen aufgetre-
ten ist, blinkt die Alarm-LED und die Eingangsvariable 03.05 (Hupe) wird ausge-
geben. Nachdem die Verzogerungszeit 'Hupenreset' abgelaufen ist, wird die Ein-
gangsvariable 03.05 (Hupe) quittiert. Die Alarm-LED blinkt, bis der Alarm (iiber
die Taste, den LogicsManager oder die Schnittstelle) quittiert wird.

Hinweis: Wird dieser Parameter auf 0 gesetzt, so ist die Hupe so lange aktiv, bis sie
einmal quittiert wird.

Schutz: Externes Quittieren der Alarme LogicsManager

Es ist moglich, alle Alarmmeldungen gleichzeitig fernzuquittieren, z.B. {iber einen
Digitaleingang. Die Eingangsvariablen des LogicsManager miissen zweimal
WAHR werden. Das erste Mal zur Quittierung der Hupe, das zweite Mal fiir alle
Alarmmeldungen. Die Einschaltverzogerung ist die minimale Zeit, fiir die die Ein-
gangssignale "1" sein miissen. Die Ausschaltverzogerung ist die Zeit, fiir die die
Eingangsbedingungen "0" sein miissen, bevor das nichste HIGH-Signal akzeptiert
wird. Mit Erflillung der Bedingungen des LogicsManager werden die Alarme quit-
tiert.

® Das erste Setzen des Digitaleinganges quittiert die Eingangsvariable 03.05
(Hupe), das zweite Setzen quittiert alle nicht mehr aktiven Alarmmeldun-
gen.

Der LogicsManager und dessen Standardeinstellungen werden auf Seite 127 im
Kapitel "LogicsManager" beschrieben.

Schutz: Generatorwachter

% Voltage monitoring generator
2 Spg.Uberwachung Generator

10} {lo} {loc}

sgo — Y v

{20c}

Generatorwdéchter: Uberwachungsart 3-Leiter / 4-Leiter

Das Gerét kann wahlweise die Strangspannungen (Leiter-Null: 3Ph-4W, 1Ph-3W
und 1Ph-2W) oder die verketteten Spannungen (Leiter-Leiter: 3Ph-3W und 3Ph-
4W) iiberwachen. Ublicherweise werden im Niederspannungsnetz die Strangspan-
nungen, und im Mittelspannungsnetz die verketteten Spannungen iiberwacht. Eine
Uberwachung der verketteten Spannung ist vor allem dann notwendig, wenn ein
ErdschluB im isolierten oder kompensierten Netz keine Auslosung der Spannungs-
wichter verursachen soll.

ACHTUNG:
Dieser Parameter beeinfluf3t die Schutzfunktionen.

3-Leiter ........ Es wird die Leiter-Leiter-Spannung gemessen und alle folgenden
Parameter beziiglich Spannungsiiberwachung "Generator" werden
auf diesen Wert bezogen (Up ).

4-Leiter ........ Es wird die Leiter-Null-Spannung gemessen und alle folgenden Mas-
ken beziiglich Spannungsiiberwachungen "Generator" werden auf
diesen Wert bezogen (U ).
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Schutz: Generator, Uberfrequenz (Grenzwerte 1 & 2) ANSI# 810

Die Uberfrequenziiberwachung wird zweistufig ausgefiihrt. Beiden Grenzwerten sind definierte Auslosewerte
und Verzogerungszeiten hinterlegt, welche in dem folgenden Diagramm dargestellt sind. Das Diagramm stellt
einen Frequenzverlauf sowie dessen Ansprechwerte und Lénge der Alarme dar. Der Grenzwert 1 wurde als
Selbstquittierend parametriert, wohingegen der Grenzwert 2 nicht selbstquittierend sein kann. Die Uberwachung
der Frequenz ist zweistufig ausgefiihrt. Die Messung der Frequenz erfolgt dreiphasig, wenn alle Spannungen
groBer als 15 % des Nennwertes (120 V oder 480 V) sind. Dies ermdglicht eine sehr schnelle und genaue Fre-
quenzmessung. Die Frequenz wird jedoch auch dann noch richtig erfaflt, wenn nur an einer Phase Spannung

anliegt.

[%]

GW2

GW?2,

Hysterese

GW1 ...

GW1

,’ * twuwswzj

Hysterese

Nennwert

[100 %]

Minimal -]

Uberwachung
aktiv

(Voraussetzung: Motor-

uberwachung aktiv)

Alarm GW 1

(Alarm Grenzwert 1)

Alarm GW 2

(Alarm Grenzwert 2)

Parametertabelle

Die rechts dargestellten Para-
meter sind im Folgenden
niher beschrieben, wobei die
Beschreibung fiir alle Grenz-
werte identisch ist; die Grenz-
werte konnen sich lediglich in
deren Einstellbereichen unter-

scheiden.

Y

Abbildung 3-8: Uberwachung - Generatoriiberfrequenz

Grenzwert | Text | Einstellbereich | Standardwert

Generatoriberfrequenz (Die Hysterese betrigt 0,05 Hz.)

GW1 Uberwachung EIN/AUS EIN
Grenzwert 50,0 bis 130,0 % 110,0 %
Verzdgerung 0,02 bis 99,99 s 1,50s
Alarmklasse A/B/C/D/E/F B
Selbstquittierung JA/NEIN NEIN

GW2 Uberwachung EIN/AUS EIN
Grenzwert 50,0 bis 130,0 % 115,0 %
Verzdgerung 0,02 bis 99,99 s 0,30s
Alarmklasse A/B/C/D/E/F F
Selbstquittierung JA/NEIN NEIN

Tabelle 3-9: Uberwachung - Standardwerte - Generatoriiberfrequenz

© Woodward

Seite 45/187




Anleitung GR37321A

easYgen-1000 Serie - Aggregatesteuerung

DE EN

DE EN

DE EN

Monitoring

Uberwachung

{lo} {loc} {2oc}
v v v

Limit

Limit

{lo} {loc} {2oc}
v v v

Delay

Verzégerung

{lo} {loc} {2oc}
v v v

Alarm class

Alarmklasse

{lo} {loc} {2oc}
v v v

Self acknowledge

Selbstquittierend

{lo} {loc} {2oc}
v v v

Gen.Uberfrequenz: Uberwachung (GW1/GW?2) EIN/AUS

EIN.......... Es wird eine Uberwachung auf Uberfrequenz entsprechend der fol-
genden Parameter vorgenommen. Die Uberwachung ist zweistufig;
beide Werte konnen voneinander unabhéngig parametriert wer-
den (Voraussetzung: GW1 < GW?2).

AUS............ Es erfolgt keine Uberwachung der Grenzwerte 1 und 2.

Gen.Uberfrequenz: Ansprechwert (GW1/GW2) 50,0 bis 130,0 %

® Dieser Wert bezieht sich auf die Systemnennfrequenz (Parameter 3, siche
Seite 17).

Der prozentuale Ansprechwert wird mit diesem Parameter eingestellt. Wird dieser
Wert mindestens fiir die parametrierte Verzogerungszeit erreicht oder {iberschritten,
wird die Aktion eingeleitet, die mittels der Alarmklasse vorgegeben wurde.

Gen.Uberfrequenz: Verzégerung (GW1/GW2) 0,02 bis 99,99 s

Erreicht der Istwert den Ansprechwert fiir die Verzogerungszeit wird ein Alarm
ausgelost. Fillt der Istwert vor Ablauf der Verzogerungszeit unter den Ansprech-
wert (minus der Hysterese) wird die Verzogerungszeit zuriickgesetzt.

Gen.Uberfrequenz: Alarmklasse (GW1/GW?2) Klasse A/B/C/ID/E/F

I ® Siche Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125.

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

Gen.Uberfrequenz: Selbstquittierung (GW1/GW2) JA/ NEIN

JA Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
aktiv ist.

NEIN ............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" liber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.
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Schutz: Generator, Unterfrequenz (Grenzwerte 1 & 2) ANSI# 81U

Die Unterfrequenziiberwachung wird zweistufig ausgefiihrt. Beiden Grenzwerten sind definierte Auslosewerte
und Verzogerungszeiten hinterlegt, welche in dem folgenden Diagramm dargestellt sind. Das Diagramm stellt
einen Frequenzverlauf sowie dessen Ansprechwerte und Lénge der Alarme dar. Der Grenzwert 1 wurde als
Selbstquittierend parametriert, wohingegen der Grenzwert 2 nicht selbstquittierend sein kann. Die Uberwachung
der Frequenz ist zweistufig ausgefiihrt. Die Messung der Frequenz erfolgt dreiphasig, wenn alle Spannungen
groBer als 15 % des Nennwertes (120 V oder 480 V) sind. Dies ermdglicht eine sehr schnelle und genaue Fre-
quenzmessung. Die Frequenz wird jedoch auch dann noch richtig erfaflt, wenn nur in einer Phase Spannung an-

liegt.

[%]

Nennwert

[100 %]

CW1sierese

B\

GW1
GW2,p0re

GW2

Minimal

Uberwachung
aktiv

(Voraussetzung: Motor-
uberwachung aktiv)

Alarm GW 1

(Alarm Grenzwert 1)

Alarm GW 2

(Alarm Grenzwert 2)

Parametertabelle

Die rechts dargestellten Para-
meter sind im Folgenden
niher beschrieben, wobei die
Beschreibung fiir alle Grenz-
werte identisch ist; die Grenz-
werte konnen sich lediglich in
deren Einstellbereichen unter-
scheiden.

Y

Abbildung 3-10: Uberwachung - Generatorunterfrequenz

Grenzwert | Text | Einstellbereich | Standardwert

Generatorunterfrequenz (Die Hysterese betrigt 0,05 Hz.)

GW1 Uberwachung EIN/AUS EIN
Grenzwert 50,0 bis 130,0 % 90,0 %
Verzdgerung 0,02 bis 99,99 s 5,00 s
Alarmklasse A/B/C/D/E/F B
Selbstquittierung JA/NEIN NEIN
Motorverzogert JA/NEIN NEIN

GW2 Uberwachung EIN/AUS EIN
Grenzwert 50,0 bis 130,0 % 84,0 %
Verzdgerung 0,02 bis 99,99 s 0,30 s
Alarmklasse A/B/C/D/E/F F
Selbstquittierung JA/NEIN NEIN
Motorverzogert JA/NEIN NEIN

Tabelle 3-11: Uberwachung - Standardwerte - Generatorunterfrequenz
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& Monitoring
a Uberwachung
{0} {lo} {loc} {2o0c}
86 v v v
& Limit
& Limit
{0} {lo}  {loc} {20c}
87 — v v v
& Delay
a Verzégerung
{0} {lo} {loc} {20c}
88 v v v
& Alarm class
A Alarmklasse
{0} {lo} {loc} {20c}
89 v v v
& Self acknowledge
& Selbstquittierend
{0} {lo}  {loc} {2o0c}
90 — v v v
& Delayed by engine speed
= Verzégert durch Motordrehz.
{0} {lo}  {loc} {2o0c}
91 — v v v
HINWEIS

Gen.Unterfrequenz: Aktivierung (GW1/GW?2) EIN/AUS

EIN........... Es wird eine Uberwachung auf Unterfrequenz entsprechend der fol-
genden Parameter vorgenommen. Die Uberwachung ist zweistufig;
beide Werte konnen voneinander unabhéngig parametriert wer-
den (Voraussetzung: GW1 > GW?2).

AUS............ Es erfolgt keine Uberwachung der Grenzwerte 1 und 2.

Gen.Unterfrequenz: Ansprechwert (GW1/GW2) 50,0 bis 130,0 %

® Dieser Wert bezieht sich auf die Systemnennfrequenz (Parameter 3, siche
Seite 17).

Der prozentuale Ansprechwert wird mit diesem Parameter eingestellt. Wird dieser
Wert mindestens fiir die parametrierte Verzogerungszeit erreicht oder unterschrit-
ten, wird die Aktion eingeleitet, die mittels der Alarmklasse vorgegeben wurde.

Gen.Unterfrequenz: Verzégerung (GW1/GW2) 0,02 bis 99,99 s

Fallt der Istwert fiir die Verzogerungszeit unter den Ansprechwert wird ein Alarm
ausgelost. Steigt der Istwert vor Ablauf der Verzogerungszeit wieder tiber den An-
sprechwert (plus der Hysterese) wird die Verzogerungszeit zuriickgesetzt.

Gen.Unterfrequenz: Alarmklasse (GW1/GW?2) Klasse A/B/C/D/E/F

I ® Siche Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125.

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

Gen.Unterfrequenz: Selbstquittierung (GW1/GW2) JA/NEIN

JA Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
aktiv ist.

NEIN ............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" liber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.

Gen.Unterfrequenz: Motorverzégerung (GW1/GW2) JA/NEIN

JA Der Alarm wird motorverzdgert iiberwacht. Dazu miissen die Bedin-
gungen des Parameters "Verzogerte Motoriiberwachung" (Parame-
ter 55) erfiillt sein.

NEIN ............ Der Alarm wird nicht motorverzdgert iiberwacht. Alarme werden
immer ausgewertet.

Diese Uberwachungsfunktion ist im Idle-Modus (siehe Seite 36) blockiert.
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Schutz: Generator, Uberspannung (Grenzwerte 1 & 2) ANSI# 59

Die Uberwachung erfolgt in Abhiingigkeit von Parameter 6 "Gen.Spannungsmessung" und Parameter 7
"Spg.Uberwachung Generator". Die Uberspannungsiiberwachung wird zweistufig ausgefiihrt. Beiden Grenzwer-
ten sind definierte Auslésewerte und Verzdgerungszeiten hinterlegt, welche in dem folgenden Diagramm darge-
stellt sind. Das Diagramm stellt einen Spannungsverlauf sowie dessen Ansprechwerte und Lange der Alarme dar.
Der Grenzwert 1 wurde als Selbstquittierend parametriert, wohingegen der Grenzwert 2 nicht selbstquittierend
sein kann. Die Uberwachung der Spannung ist zweistufig ausgefiihrt.

[%] A

3
£

GW2
GW2, e
(1747 IR S —
CW1,siese
Nennwert R "
[100 %] ~
TP e et et S
'
Uberwachung
aktiv
(Voraussetzung: Motor-
iberwachung aktiv)
.................................................................................................................................................... -
Alarm GW 1
(Alarm Grenzwert 1)
..................................................... e
Alarm GW 2
(Alarm Grenzwert 2)
____________________________ -
Abbildung 3-12: Uberwachung - Generatoriiberspannung
Parametertabelle Grenzwert | Text | Einstellbereich | Standardwert
Generatoriberspannung (Die Hysterese betriigt 0,7 % des Nennwertes.)
Die rechts dargestellten Para- | GW1 Uberwachung EIN/AUS EIN
meter sind im F olgendenA _ Grenzwert 50,0 bis 125,0 % 108,0 %
néher beschrieben, wobei die Verzdgerung 0,02 bis 99,99 s 5,00
Besch?elbu_ng fgr alle' Grenz- Alarmklasse A/B/C/D/E/F B
werte identisch ist; die Grenz- b —
werte konnen sich lediglich in Se stqu1tt.1.erung JA/NEIN NEIN
deren Einstellbereichen unter- I}f[otorverzogert JA/NEIN NEIN
scheiden. GW2 Uberwachung EIN/AUS EIN
Grenzwert 50,0 bis 125,0 % 112,0 %
Verzogerung 0,02 bis 99,99 s 0,30 s
Alarmklasse A/B/C/D/E/F F
Selbstquittierung JA/NEIN NEIN
Motorverzogert JA/NEIN NEIN

Tabelle 3-13: Uberwachung - Standardwerte - Generatoriiberspannung
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& Monitoring
8 Uberwachung
{0} {lo} {loc} {2o0c}
92 v v v
& Limit
a Limit
{0} {lo} {loc} {2oc}
93 —_— v v v
& Delay
a Verzégerung
10} {lo} {loc} {2oc}
94 v v v
& Alarm class
2 Alarmklasse
{0} {lo}  {loc} {2oc}
95 v v v
& Self acknowledge
& Selbstquittierend
{0} {lo} {loc} {2oc}
96 —_— v v v
& Delayed by engine speed
= Verzégert durch Motordrehz.
{0} {lo} {loc} {2oc}
97 —_— v v v

Gen.Uberspannung: Aktivierung (GW1/GW2) EIN/ AUS

EIN............ Es wird eine Uberwachung auf Uberspannung entsprechend der fol-
genden Parameter vorgenommen. Die Uberwachung ist zweistufig;
beide Werte konnen voneinander unabhéngig parametriert wer-
den (Voraussetzung: GW1 < GW?2).

AUS............ Es erfolgt keine Uberwachung der Grenzwerte 1 und 2.

Gen.Uberspannung: Ansprechwert (GW1/GW2) 50,0 bis 125,0 %

® Dieser Wert bezieht sich auf die Generatornennspannung (Parameter 4, sie-
he Seite 17).

Der prozentuale Ansprechwert wird mit diesem Parameter eingestellt. Wird dieser
Wert mindestens fiir die parametrierte Verzogerungszeit erreicht oder {iberschritten,
wird die Aktion eingeleitet, die mittels der Alarmklasse vorgegeben wurde.

Gen.Uberspannung: Verzogerung (GW1/GW2) 0,02 bis 99,99 s

Erreicht der Istwert den Ansprechwert fiir die Verzogerungszeit wird ein Alarm
ausgelost. Fillt der Istwert vor Ablauf der Verzogerungszeit unter den Ansprech-
wert (minus der Hysterese) wird die Verzogerungszeit zuriickgesetzt.

Gen.Uberspannung: Alarmklasse (GW1/GW?2) Klasse A/B/C/D/E/F

I ® Siche Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125.

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

Gen.Uberspannung: Selbstquittierung (GW1/GW?2) JA/ NEIN

JA Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
aktiv ist.

NEIN ............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" liber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.

Gen.Uberspannung: Motorverzégerung (GW1/GW2) JA/NEIN

JA Der Alarm wird motorverzdgert iiberwacht. Dazu miissen die Bedin-
gungen des Parameters "Verzogerte Motoriiberwachung" (Parame-
ter 55) erfiillt sein.

NEIN ............ Der Alarm wird nicht motorverzdgert iiberwacht. Alarme werden
immer ausgewertet.
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Schutz: Generator, Unterspannung (Grenzwerte 1 & 2) ANSI# 27

Die Uberwachung erfolgt in Abhiingigkeit von Parameter 6 "Gen.Spannungsmessung". Die Unterspannungs-
iiberwachung wird zweistufig ausgefiihrt. Beiden Grenzwerten sind definierte Auslosewerte und Verzogerungs-
zeiten hinterlegt, welche in dem folgenden Diagramm dargestellt sind. Das Diagramm stellt einen Spannungsver-
lauf sowie dessen Ansprechwerte und Lange der Alarme dar. Der Grenzwert 1 wurde als Selbstquittierend
parametriert, wohingegen der Grenzwert 2 nicht selbstquittierend sein kann. Die Uberwachung der Spannung ist

zweistufig ausgefiihrt

[%] A

Nennwert

[100 %]

CW1pserese

B\

GwW1

T

GW2,0r00

GW2

Minimal

Uberwachung

aktiv
(Voraussetzung: Motor-
iberwachung aktiv)

Alarm GW 1

(Alarm Grenzwert 1)

Alarm GW 2
(Alarm Grenzwert 2)

Parametertabelle

Die rechts dargestellten Para-

meter sind im Folgenden

nédher beschrieben, wobei die
Beschreibung fiir alle Grenz-

werte identisch ist; die G

werte konnen sich lediglich in
deren Einstellbereichen unter-

scheiden.

Abbildung 3-14: Uberwachung - Generatorunterspannung

Grenzwert | Text Einstellbereich | Standardwert

Generatorunterspannung (Die Hysterese betrigt 0,7 % des Nennwertes.)

GW1 Uberwachung EIN/AUS EIN
Grenzwert 50,0 bis 125,0 % 92,0 %
Verzdgerung 0,02 bis 99,99 s 5,00 s

renz- Alarmklasse A/B/C/D/E/F B

Selbstquittierung JA/NEIN NEIN
Motorverzogert JA/NEIN JA

GW2 Uberwachung EIN/AUS EIN
Grenzwert 50,0 bis 125,0 % 88,0 %
Verzogerung 0,02 bis 99,99 s 0,30 s
Alarmklasse A/B/C/D/E/F F
Selbstquittierung JA/NEIN NEIN
Motorverzogert JA/NEIN JA

Tabelle 3-15: Uberwachung - Standardwerte - Generatorunterspannung
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& Monitoring
8 Uberwachung
{0} {lo} {loc} {2o0c}
08 - v v v
& Limit
& Limit
{0} {lo} {loc} {2oc}
99 —_— v v v
& Delay
a Verzégerung
{0} {lo} {loc} {20c}
100 — Y Y 7
& Alarm class
A Alarmklasse
{0} {lo}  {loc} {2oc}
01 - Y v v
& Self acknowledge
& Selbstquittierend
{0} {lo} {loc} {2oc}
102 — Y v v
& Delayed by engine speed
= Verzégert durch Motordrehz.
{0} {lo} {loc} {2oc}
103 — Y Y Y
HINWEIS

Gen.Unterspannung: Aktivierung (GW1/GW2) EIN/ AUS

EIN........... Es wird eine Uberwachung auf Unterspannung entsprechend der fol-
genden Parameter vorgenommen. Die Uberwachung ist zweistufig;
beide Werte konnen voneinander unabhéngig parametriert wer-
den (Voraussetzung: GW1 > GW?2).

AUS............ Es erfolgt keine Uberwachung der Grenzwerte 1 und 2.

Gen.Unterspannung: Ansprechwert (GW1/GW?2) 50,0 bis 125,0 %

® Dieser Wert bezieht sich auf die Generatornennspannung (Parameter 4, sie-
he Seite 17).

Der prozentuale Ansprechwert wird mit diesem Parameter eingestellt. Wird dieser
Wert mindestens fiir die parametrierte Verzogerungszeit erreicht oder unterschrit-
ten, wird die Aktion eingeleitet, die mittels der Alarmklasse vorgegeben wurde.

Gen.Unterspannung: Verzoégerung (GW1/GW2) 0,02 bis 99,99 s

Fallt der Istwert fiir die Verzogerungszeit unter den Ansprechwert wird ein Alarm
ausgelost. Steigt der Istwert vor Ablauf der Verzogerungszeit wieder tiber den An-
sprechwert (plus der Hysterese) wird die Verzogerungszeit zuriickgesetzt.

Gen.Unterspannung: Alarmklasse (GW1/GW?2) Klasse A/B/C/D/E/F

I ® Siche Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125.

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

Gen.Unterspannung: Selbstquittierung (GW1/GW2) JA/NEIN

JA Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
aktiv ist.

NEIN ............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" liber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.

Gen.Unterspannung: Motorverzégerung (GW1/GW2) JA/NEIN

JA Der Alarm wird motorverzdgert iiberwacht. Dazu miissen die Bedin-
gungen des Parameters "Verzogerte Motoriiberwachung" (Parame-
ter 55) erfiillt sein.

NEIN ............ Der Alarm wird nicht motorverzdgert iiberwacht. Alarme werden
immer ausgewertet.

Diese Uberwachungsfunktion ist im Idle-Modus (siehe Seite 36) blockiert.
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Schutz: Generator, Unabh. Uberstromzeitsch. UMZ (Grenzw. 1 - 3) ANSH 50/51V

Die Uberwachung erfolgt in Abhiingigkeit von Parameter 7 "Gen.Strommessung". Die Generatoriiberstromiiber-
wachung besteht aus drei Grenzwerten, welche als UMZ entsprechend der folgenden Abbildung parametriert
werden konnen. Jede Stufe kann mit einer unabhingig von den anderen Stufen einstellbaren Zeitverzogerung

versehen werden.

Parametertabelle

Die rechts dargestellten Para-
meter sind im Folgenden
néher beschrieben, wobei die
Beschreibung fiir alle Grenz-
werte identisch ist; die Grenz-
werte konnen sich lediglich in
deren Einstellbereichen unter-
scheiden.

INenn [%]

GW3 [%/ly,.]

GW1 < GW2 < GW3
tlow1] > ticwz] > ticws]

Schutzbereich

GW2 [%/,...]
GW1 [Y%/lyenn]
;
tiewsa] tlew2) tlew1 t [S]
Abbildung 3-16: Uberwachung - Generatoriiberstrom
Grenzwert | Text Einstellbereich Standardwert
Generatoriberstrom (Die Hysterese betriigt 1 % des Nennwertes.)
GW1 Uberwachung EIN/AUS EIN
Grenzwert 50,0 bis 300,0 % 110,0 %
Verzdgerung 0,02 bis 99,99 s 30,00 s
Alarmklasse A/B/C/D/E/F E
Selbstquittierung JA/NEIN NEIN
GW2 Uberwachung EIN/AUS EIN
Grenzwert 50,0 bis 300,0 % 150,0 %
Verzdgerung 0,02 bis 99,99 s 1,00 s
Alarmklasse A/B/C/D/E/F F
Selbstquittierung JA/NEIN NEIN
GW3 Uberwachung EIN/AUS EIN
Grenzwert 50,0 bis 300,0 % 250,0 %
Verzdgerung 0,02 bis 99,99 s 0,40 s
Alarmklasse A/B/C/D/E/F F
Selbstquittierung JA/NEIN NEIN

Tabelle 3-17: Uberwachung - Standardwerte - Generatoriiberstrom
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DE EN

DE EN

105 -

DE EN

106

DE EN

107

DE EN

108

Monitoring

Uberwachung

{lo} {loc} {2oc}
v v v

Limit

Grenzwert

{lo} {loc} {2oc}
v v v

Delay

Verzégerung

{lo} {loc} {2oc}
v v v

Alarm class

Alarmklasse

{lo} {loc} {2oc}
v v v

Self acknowledge

Selbstquittierend

{lo} {loc} {2oc}
v v v

Gen.Uberstrom, UMZ: Aktivierung (GW1/GW2/GW3) EIN/ AUS

EIN........... Es wird eine Uberwachung auf Uberstrom entsprechend der folgen-
den Parameter vorgenommen. Die Uberwachung ist dreistufig; alle
drei Werte konnen voneinander unabhingig parametriert wer-
den (Voraussetzung: GW1 < GW2 < GW3).

AUS............ Es erfolgt keine Uberwachung.

Gen.Uberstrom, UMZ: Ansprechwert (GW1/GW2/GW3) 50,0 bis 300,0 %

| ® Dieser Wert bezieht sich auf den Nennstrom (Parameter 11, siehe Seite 19). |

Der prozentuale Ansprechwert wird mit diesem Parameter eingestellt. Wird dieser
Wert mindestens fiir die parametrierte Verzogerungszeit erreicht oder iiberschritten,
wird die Aktion eingeleitet, die mittels der Alarmklasse vorgegeben wurde.

Gen.Uberstrom, UMZ: Verzégerung (GW1/GW2/GW?3) 0,02 bis 99,99 s

Erreicht der Istwert den Ansprechwert fiir die Verzogerungszeit wird ein Alarm
ausgelost. Faillt der Istwert vor Ablauf der Verzogerungszeit unter den Ansprech-
wert (minus der Hysterese) wird die Verzogerungszeit zuriickgesetzt.

Gen.Uberstrom, UMZ: Alarmklasse (GW1/GW2/GW3) Klasse A/B/C/D/E/F

| © Siehe Kapitel "Alarmklassen” auf Seite 125. |

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

Gen.Uberstrom, UMZ: Selbstquittierung (GW1/GW2/GW3) JA/NEIN

JA Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
aktiv ist.

NEIN............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" liber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.

Seite 54/187

© Woodward



®

Anleitung GR37321A easYgen-1000 Serie - Aggregatesteuerung

Schutz: Generator, Ruick-/Minderleistung (Grenzwerte 1 & 2) ANSI# 32R/F

Die Uberwachung erfolgt in Abhiingigkeit von Parameter 6 "Gen.Strommessung" und Parameter 7
"Gen.Spannungsmessung". Die ein- oder dreiphasig gemessene Wirkleistung ist unterhalb des eingestellten
Grenzwertes flir die Minderlast oder unterhalb des eingestellten Wertes fiir die Riickleistung. Durch die Einstel-
lung von positiven Ansprechwerten (Minderlastiiberwachung) kann eine Abschaltung bereits vorgenommen wer-
den, bevor die Maschine in Riickleistung gerat.

HINWEIS
Definition
e Minderleistung
Auslésung, wenn die Wirkleistung den (positiven) Grenzwert unterschreitet.

e Riickleistung
Auslésung, wenn sich die Richtung der Wirkleistung umkehrt und der (negative) Grenzwert iiber-
schritten wird.

Die Werte fiir die Riuck-/Minderleistungsiiberwachung kénnen wie folgt parametriert werden:
e Grenzwert 1 (GW1) = Positiv und
Grenzwert 2 (GW2) = Positiv (wobei GW2 > GW1 > 0 %):
= Beide Grenzwerte sind Minderleistungsiiberwachung.
e Grenzwert 1 (GW1) = Negativ und
Grenzwert 2 (GW2) = Negativ (wobei GW2 < GW1 < 0 %):
= Beide Grenzwerte sind Riickleistungsiiberwachung.
e Grenzwert 1 (GW1) = Positiv und
Grenzwert 2 (GW2) = Negativ (wobei GW 1 > 0 % > GW 2):
= Grenzwert 1 ist Minderleistungsiiberwachung und
= Grenzwert 2 ist Riickleistungsiiberwachung.
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6 A
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Abbildung 3-18: Uberwachung - Generatorriick-/-minderleistung

Parametertabelle Grenzwert | Text | Einstellbereich | Standardwert
Rick-/Minderleistung (Die Hysterese betrigt 1 % des Nennwertes.)
Die rechts dargestellten Para- | GW1 Uberwachung EIN/AUS EIN
meter sind im Folgenden Grenzwert -99,9 bis 99,9 % -3,0%
néher beschrieben, wobei die GW1>0% | Verzdgerung 0,02 bis 99,99 s 5,00
Beschreibung fiir alle Grenz- | ninderleistung | Alarmklasse A/B/C/D/E/F B
werte identisch ist; die Grenz- .
werte konnen sich lediglich in ('.EWl < 0 % | Selbstquittierung JA/NEIN NEIN
deren Einstellbereichen unter- Riickleistung | Motorverzogert JA/NEIN NEIN
scheiden. GW2 Uberwachung EIN/AUS EIN
Grenzwert -99,9 bis 99,9 % -5,0 %
GW2 >0 % | Verzogerung 0,02 bis 99,99 s 3,00 s
Minderleistung | Alarmklasse A/B/C/D/E/F E
GW2 <0 % | Selbstquittierung JA/NEIN NEIN
Riickleistung | Motorverzogert JA/NEIN NEIN

Tabelle 3-19: Uberwachung - Standardwerte - Generatorriick-/-minderleistung
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& Monitoring  Gen.Ruck-/Minderleistung: Aktivierung (GW1/GW2) EIN/ AUS
& Uberwachung -
0y oy tloey 200 EIN L. Es wird eine Uberwachung auf Riick-/Minderleistung entsprechend
09 — Y Y der folgenden Parameter vorgenommen. Beide Werte kdnnen vonein-
ander unabhéngig parametriert werden (Voraussetzung bei {loc},
{20c}: GLS muB geschlossen sein).

AUS............ Es erfolgt keine Uberwachung der Grenzwerte 1 und 2.

& Limit Gen.Rick-/Minderleistung: Ansprechwert (GW1/GW2) -99,9 bis 99,0 %
& Limit

0} {lo} {loc} {2oc} ® Dieser Wert bezieht sich auf die Nennwirkleistung (Parameter 10, siche
mw - Y Seite 19).

Der prozentuale Ansprechwert wird mit diesem Parameter eingestellt. Wird dieser

Wert mindestens fiir die parametrierte Verzogerungszeit erreicht oder unterschrit-

ten, wird die Aktion eingeleitet, die mittels der Alarmklasse vorgegeben wurde.

& Delay Gen.Rick-/Minderleistung: Verzégerung (GW1/GW2) 0,02 bis 99,99 s
& Verzogerung

) tlop tioch f20cr  Fallt der Istwert fiir die Verzogerungszeit unter den Ansprechwert wird ein Alarm
m - Y ausgeldst. Steigt der Istwert vor Ablauf der Verzogerungszeit wieder {iber den An-

sprechwert (plus der Hysterese) wird die Verzogerungszeit zuriickgesetzt.

& Alarmclass  Gen.Ruck-/Minderleistung: Alarmkl. (GW1/GW?2) Klasse A/B/C/D/E/F
8 Alarmklasse

0} {lo} {loc} {2oc} | ® Siehe Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125.
112 v v v

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

& Selfacknowledge ~ Gen.Ruck-/Minderleistung: Selbstquittierung (GW1/GW?2) JA/NEIN
& Selbstquittierend

O} {lo}  tloch {20c}  JA..iceeeeiins Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
w7 aktiv ist.

NEIN............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-
setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" liber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.

& Delayed by enginespeed ~ Gen.Riick-/Minderleistung: Motorverzdgerung (GW1/GW2) JA/NEIN
= Verzégert durch Motordrehz.
0} flop floch {20} JAL..ceceieene Der Alarm wird motorverzdgert iiberwacht. Dazu miissen die Bedin-
mw - gungen des Parameters "Verzogerte Motoriiberwachung" (Parame-
ter 55) erfiillt sein.

NEIN............ Der Alarm wird nicht motorverzdgert iiberwacht. Alarme werden

immer ausgewertet.
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Schutz: Motor/Generator, Uberlast (Grenzwerte 1 & 2) ANSI# 32

Die Uberwachung erfolgt in Abhiingigkeit von Parameter 6 "Gen.Strommessung" und Parameter 7

"Gen.Spannungsmessung". Ist die gemessene Wirkleistung oberhalb des eingestellten Grenzwertes fiir die Wirk-
leistung wird ein Alarm ausgelost.

0
61 A i g
) ot
GW2 \ LN
CW2,, e /'\ \\
(174 R ) VRN’ SRR N AN W —— /
CW1 e {\\ = = £ =
Nennwert R —- \/ " N [ — > .
[100 %] — AV 4 U/
YT T 2= st S
Uberwachung
aktiv
(Voraussetzung: Motor-
liberwachung aktiv)
___________________________________________________________________________________________________________________________________________________ -
Alarm GW 1
(Alarm Grenzwert 1)
_______________________________________________ o
Alarm GW 2
(Alarm Grenzwert 2)
____________________________ .
Abbildung 3-20: Uberwachung - Generatoriiberlast
Parametertabelle Grenzwert | Text | Einstellbereich | Standardwert
Generatoruberlast (Die Hysterese betrigt 1 % des Nennwertes.)
Die rechts dargestellten Para- | GW1 Uberwachung EIN/AUS EIN
meter sind im Folgenden Grenzwert 50,0 bis 300,0 % 110,0 %
niher be.schrlebf:n, wobei die Verzogerung 0,02 bis 99,99 s 11,00 s
Beschreibung fir alle Grenz- Alarmklasse A/BIC/D/E/F B
werte identisch ist; die Grenz- b — A/NEIN EIN
werte konnen sich lediglich in %e stquittierung J N
deren Einstellbereichen unter- | GW2 Uberwachung EIN/AUS EIN
scheiden. Grenzwert 50,0 bis 300,0 % 120,0 %
Verzdgerung 0,02 bis 99,99 s 0,10s
Alarmklasse A/B/C/D/E/F E
Selbstquittierung JA/NEIN NEIN

Tabelle 3-21: Uberwachung - Standardwerte - Generatoriiberlast
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& Monitoring ~ Gen.Uberlast: Aktivierung (GW1/GW2) EIN/ AUS
& Uberwachung - -
0y oy tloey 200 EIN L. Es wird eine Uberwachung auf Uberlast entsprechend der folgenden
us v Parameter vorgenommen. Die Uberwachung ist zweistufig; beide
Werte konnen voneinander unabhéngig parametriert wer-
den (Voraussetzung: GW1 < GW2).

AUS............. Es erfolgt keine Uberwachung der Grenzwerte 1 und 2.

& Limit  Gen.Uberlast: Ansprechwert (GW1/GW?2) 50,0 bis 300,00 %
& Limit

0} {lo} {loc} {2oc} ® Dieser Wert bezieht sich auf die Nennwirkleistung (Parameter 10, siche
we ~— V77 Seite 19).

Der prozentuale Ansprechwert wird mit diesem Parameter eingestellt. Wird dieser

Wert mindestens fiir die parametrierte Verzogerungszeit erreicht oder iiberschritten,

wird die Aktion eingeleitet, die mittels der Alarmklasse vorgegeben wurde.

& Delay Gen.Uberlast: Verzogerung (GW1/GW2) 0,02 bis 99,99 s
& Verzogerung

)ty tioe; f20c;  Erreicht der Istwert den Ansprechwert fiir die Verzogerungszeit wird ein Alarm
ur - Y ausgeldst. Fillt der Istwert vor Ablauf der Verzogerungszeit unter den Ansprech-

wert (minus der Hysterese) wird die Verzogerungszeit zuriickgesetzt.

& Alarmclass  Gen.Uberlast: Alarmklasse (GW1/GW2) Klasse A/B/C/D/E/IF
8 Alarmklasse

0} {lo} {loc} {2oc} | ® Siehe Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125.
us — v v 7

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

& Selfacknowledge  Gen.Uberlast: Selbstquittierung (GW1/GW?2) JA/NEIN
& Selbstquittierend

O} {lo}  tloch {20c}  JA..iceeeeiins Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
we ~— V7 aktiv ist.

NEIN............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-
setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" liber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.
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Schutz: Generator, Schieflast (Grenzwerte 1 & 2) ANSI# 46

Die Uberwachung erfolgt in Abhiingigkeit von Parameter 6 "Gen.Strommessung" und Parameter 7
"Gen.Spannungsmessung". Der prozentuale Ansprechwert gibt die zuldssige Abweichung eines Leiterstromes
vom arithmetischen Mittelwert aller drei Leiterstrome an.

o
%1 A k| 4
i E—>
GW2 \ LN
CW2,, e /'\ \\
eV A T — 0 VN N AU W— /
CW1 e {\\ = = £ =
Nennwert R —- \/ " N [ — > .
[100 %] i ~ ~
YT T 2= st S
Uberwachung
aktiv
(Voraussetzung: Motor-
liberwachung aktiv)
___________________________________________________________________________________________________________________________________________________ -
Alarm GW 1
(Alarm Grenzwert 1)
_______________________________________________ L -
Alarm GW 2
(Alarm Grenzwert 2)
____________________________ .
Abbildung 3-22: Uberwachung - Generatorschieflast
Parametertabelle Grenzwert | Text | Einstellbereich | Standardwert
Generatorschieflast (Die Hysterese betriigt 1 % des Nennwertes.)
Die rechts dargestellten Para- | GW1 Uberwachung EIN/AUS EIN
meter sind im Folgenden Grenzwert 0,0 bis 100,0 % 10,0 %
niher be.schrlebf:n, wobei die Verzogerung 0,02 bis 99,99 s 10,00 s
Beschreibung fir alle Grenz- Alarmklasse A/B/C/D/E/F B
werte identisch ist; die Grenz- b . A/NEIN EIN
werte konnen sich lediglich in Selbstquittierung J N
deren Einstellbereichen unter- Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN
scheiden. GW2 Uberwachung EIN/AUS EIN
Grenzwert 0,0 bis 100,0 % 15,0 %
Verzogerung 0,02 bis 99,99 s 1,00 s
Alarmklasse A/B/C/D/E/F E
Selbstquittierung JA/NEIN NEIN
Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN

Tabelle 3-23: Uberwachung - Standardwerte - Generatorschieflast
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Berechnungsformeln

Phase L1

Phase L2

Phase L3

’ 3xIyxP, +1,+1
Uberschreitung | 1,, > XAn Xyl + s

>3><IN><PA+IL1+IL3

2

2

>3><INXPA+IL1+IL2
L3 = 2

[, +15 =3Iy xPy

IL] + IL3

—-3xI  xP,

Unterschreitung | I, < 2 o <

2

I <IL1 +1, =3xIy xP,
L3 = >

Beispiel 1 - Uberschreitung eines Grenzwertes

Strom in Phase L1 = Strom in Phase L3
Strom in Phase L2 wurde liberschritten

Pa..... Prozentualer Auslosewert
In...... Nennstrom

(hier 10 %)
(hier 300 A)

Auslosewert flir Phase L2:

>3XIN><PA+IL1+IL3

~ 3x300A x10% +300A +300A

3x300A x10

100

+300A +300A

=345A

I,,2

2 a 2

Beispiel 2 - Unterschreitung eines Grenzwertes

Strom in Phase L2 = Strom in Phase L3
Strom in Phase L1 wurde unterschritten

Py ... Prozentualer Auslosewert
In...... Nennstrom

(hier 10 %)
(hier 300 A)

Auslosewert flir Phase L1:

I, +1, -3xIy xP,  300A +300A —3x300A x10%

300A +300A —

3x300A x10

100

I, 2
LI ) )

=255A
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Parameter
& Monitoring
8 Uberwachung
{10} {lo} {loc} {20c}
120 — Y Y 7
& Limit
a Limit
{0} {lo}  {loc} {2oc}
m - Y7
& Delay
a Verzégerung
{0} {lo} {loc} {20c}
122 - Y Y 7
& Alarm class
& Alarmklasse
{0} {lo} {loc} {2oc}
123 — Y 7 7
& Self acknowledge
o) Selbstquittierend
{0} {lo}  {loc} {2oc}
124 — Y Y 7
& Delayed by engine speed
= Verzogert durch Motordrehz.
{0} {lo}  {loc} {2oc}
125 — Y Y 7
HINWEIS

Gen.Schieflast: Aktivierung (GW1/GW2) EIN/AUS
EIN............... Es wird eine Uberwachung auf Schieflast entsprechend der folgenden
Parameter vorgenommen. Die Uberwachung ist zweistufig; beide
Werte konnen voneinander unabhéngig parametriert wer-
den (Voraussetzung: GW1 <GW2).
AUS............ Es erfolgt keine Uberwachung der Grenzwerte 1 und 2.
Gen.Schieflast: Ansprechwert (GW1/GW?2) 0,0 bis 100,0 %

| ® Dieser Wert bezieht sich auf den Nennstrom (Parameter 11, siche Seite 19). |

Der prozentuale Ansprechwert wird mit diesem Parameter eingestellt. Wird dieser
Wert mindestens fiir die parametrierte Verzogerungszeit erreicht oder {iberschritten,
wird die Aktion eingeleitet, die mittels der Alarmklasse vorgegeben wurde.

Gen.Schieflast: Verzégerung (GW1/GW2) 0,02 bis 99,99 s

Erreicht der Istwert den Ansprechwert fiir die Verzogerungszeit wird ein Alarm
ausgelost. Fallt der Istwert vor Ablauf der Verzdgerungszeit unter den Ansprech-
wert (minus der Hysterese) wird die Verzogerungszeit zuriickgesetzt.

Gen.Schieflast: Alarmklasse (GW1/GW2) Klasse A/B/C/D/E/F

| ® Siehe Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125. |

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

Gen.Schieflast: Selbstquittierung (GW1/GW?2) JA/NEIN

JA Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
aktiv ist.

NEIN............. Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" iiber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.

Gen.Schieflast: Motorverzdgerung (GW1/GW?2) JA/NEIN

JA s Der Alarm wird motorverzogert iiberwacht. Dazu miissen die Bedin-
gungen des Parameters "Verzogerte Motoriiberwachung" (Parame-
ter 55) erfiillt sein.

NEIN ........... Der Alarm wird nicht motorverzdgert iiberwacht. Alarme werden
immer ausgewertet.

Eine Auslosung erfolgt nur bei 3Ph-3W oder 3Ph-4W und dreiphasigem Generatorstrom.
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Schutz: Generator, Spannungsasymmetrie

Die Spannungsasymmetrieiiberwachung iiberwacht die Spannungsdifferenz zwischen den Phasen des Generators.
Die Messung der Spannung erfolgt dreiphasig. Steigt die Spannungsdifferenz zwischen den drei verketteten
Spannungen tiber den parametrierten Wert, wird ein Alarm ausgeldst.

[%] A

W1 N\ /-\
CWyyrme {\\ —
Nennwert - = \/ L P L e .
[100 %] ~ ~ \J ~
Minimal = -
-
Uberwachung
aktiv
(Voraussetzung: Motor-
uberwachung aktiv)
...................... P S IS SIS S S S S
Alarm GW 1
(Alarm Grenzwert 1)
_______________________________________________________ .
Abbildung 3-24: Uberwachung - Generatorspannungsasymmetrie
Parametertabelle Grenzwert | Text | Einstellbereich | Standardwert
Generatorspannungsasymmetrie (Die Hysterese betrigt 0,7 % des Nennwertes.)
Die rechts dargestellten Para- Uberwachung EIN/AUS EIN
meter sind im Folgenden. _ Grenzwert 0,5 bis 99,9 % 10,0 %
niher beschrieben, wobei die Verzogerung 0,02 bis 99,99 s 5,00 s
Beschreibung fiir alle Grenz- Alarmklasse A/BIC/D/E/F F
werte identisch ist; die Grenz- Selb — AN
werte konnen sich lediglich in c stqultt.llerung JA/NEIN NEIN
deren Einstellbereichen unter- Motorverzogert JA/NEIN JA

scheiden.

Tabelle 3-25: Uberwachung - Standardwerte - Generatorspannungsasymmetrie
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& Monitoring
8 Uberwachung
{0} {lo} {loc} {20c}
2 — Y Y 7
& Limit
= Grenzwert
{10} {lo} {loc} {20c}
27 —~ Y Y 7
& Delay
a Verzogerung
{10} {lo} {loc} {20c}
128 — Y 7 7
& Alarm class
) Alarmklasse
{0} {lo} {loc} {20c}
129 — Y Y Y
& Self acknowledge
&8 Selbstquittierend
{10} {lo} {loc} {20c}
130 — Y 7 7
& Delayed by engine speed
2 Verzogert durch Motordrehz.
{10} {lo} {loc} {20c}
L A A
HINWEIS

Gen.Spg.Asymmetrie: Aktivierung EIN/ AUS

EIN........... Es wird eine Uberwachung auf Spannungsasymmetrie entsprechend
der folgenden Parameter vorgenommen.

AUS...... Es erfolgt keine Uberwachung.

Gen.Spg.Asymmetrie: Ansprechwert 0,5 bis 99, 0 %

® Dieser Wert bezieht sich auf die Generatornennspannung (Parameter 4, sie-
he Seite 17).

Der prozentuale Ansprechwert wird mit diesem Parameter eingestellt. Wird dieser
Wert mindestens fiir die parametrierte Verzogerungszeit erreicht oder iiberschritten,

wird die Aktion eingeleitet, die mittels der Alarmklasse vorgegeben wurde.

Gen.Spg.Asymmetrie: Verzdgerung 0,02 bis 99,99 s

Erreicht der Istwert den Ansprechwert fiir die Verzogerungszeit wird ein Alarm
ausgelost. Fallt der Istwert vor Ablauf der Verzogerungszeit unter den Ansprech-
wert (minus der Hysterese) wird die Verzogerungszeit zuriickgesetzt.

Gen.Spg.Asymmetrie: Alarmklasse Klasse A/B/C/D/E/F

I ® Siehe Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125.

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

Gen.Spg.Asymmetrie: Selbstquittierung JA/NEIN

JA Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
aktiv ist.

NEIN ............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" liber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.

Gen.Spg.Asymmetrie: Motorverzdgerung JA/NEIN

JA Der Alarm wird motorverzogert iiberwacht. Dazu miissen die Bedin-
gungen des Parameters "Verzogerte Motoriiberwachung" (Parame-
ter 55) erfiillt sein.

NEIN............ Der Alarm wird nicht motorverzdgert iberwacht. Alarme werden
immer ausgewertet.

Eine Auslosung erfolgt nur bei den Spannungssystemen 3Ph-3W und 3Ph-4W.
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Schutz: Generator, Erdschlu (Grenzwerte 1 & 2)

Netzstromwandler ist auf Netzstrom parametriert
(Siche dazu den Abschnitt Stromwandler auf Seite 21)

Die Uberwachung erfolgt in Abhéingigkeit von Parameter 7 "Gen.Strommessung". Die drei Leiterstrome Igen.r 1,
IGen-12 und Ige 3 werden vektoriell addiert (Is = Igen-r1 + Ienr2 + Igenr3) und mit dem Ansprechwert verglichen
(der errechnete Istwert wird im Display angezeigt). Steigt der Istwert iiber den Ansprechwert, liegt ein Erdfehler
vor, und es erfolgt eine Alarmauslésung.

HINWEIS

Bitte beachten Sie, daB der Einbauort der Generatorstromwandler den Schutzbereich der ErdschluBii-
berwachung bestimmt.

ElGen L1§ ElGen L2§ ElGen L3§

(G}

Abbildung 3-26: Uberwachung - gerechneter Generatorerdschluf3

Die Erdstromberechnung erfaf3t den Strom in einem evtl. vorhandenen Neutralleiter nicht. Damit das Ergebnis
der Berechnung als Erdstrom interpretiert werden kann, darf der Neutralleiter keinen nennenswerten Betriebs-
strom fiihren.

Der Ansprechwert ist in Prozent angegeben. Er bezieht sich auf den Generatornennstrom und sollte in der Praxis
wegen unvermeidbarer Asymmetrien in den Phasenstromen auf mindestens 10 % eingestellt werden.
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Berechnung
a) b) IL1 c)
IL1
L L
IL3,'/ H IL3¢"‘ H
- : % %
| ; Is i
I, d ls
a) kein Erdfehler b) Erdfehler (mit vektorieller Berechnung) c) Erdfehler (Is = Erdfehlerstrom)

Abbildung 3-27: Uberwachung - gerechneter Generatorerdschluf3 - Vektordiagramm

Der Summenstrom |s wird z.B. (nach vorheriger komplexer Zerlegung) geometrisch/vektoriell ermittelt, indem
die Zeiger der Leiterstrome I, ; und I, parallel verschoben und aneinandergereiht werden. Der Zeiger, der sich
zwischen dem Sternpunkt und der Spitze des verschobenen Zeigers | ," ergibt ist der Summenstrom Is. Um die
Zeiger vektoriell addieren zu konnen, miissen diese in ihre X- und Y-Koordinaten zerlegt werden (I, -y, [;5y, [13x
und [ 5v). Danach lassen sich alle X- und alle Y-Koordinaten durch eine Addition und Subtraktion zusammen-

zéhlen.

Rechenbeispiel

Leiterstrom I ; = Iyesn =7 A

Leiterstrom I}, = 6,5 A
Leiterstrom I;; =6 A

Summenstrom (Erdfehlerstrom) I = 0,866A.

Netzstromwandler ist auf Erdstrom parametriert

(Siehe dazu den Abschnitt Stromwandler auf Seite 21)

In diesem Fall wird der am Netz-/Erdstromeingang gemessene Wert iiberwacht. Der parametrierte prozentuale
Wert bezieht sich auf den Wandlernennwert des Netz-/Erdstromeingangs.

HINWEIS

Bitte beachten Sie, daB der Einbauort der Erdstromerfassung den Schutzbereich der ErdschluBiiber-

wachung bestimmt.

Parametertabelle Grenzwert | Text Einstellbereich | Standardwert
Generatorerdschluf? (Die Hysterese betriéigt 0,7 % des Nennwertes.)

Die rechts dargestellten Para- | GW1 Uberwachung EIN/AUS AUS

meter sind im Folgenden Grenzwert 0 bis 300 % 10%

niher beschrieben, wobei die Verzogerung 0,02 bis 99,99 s 0,20 s

Beschreibung fiir alle Grenz- Alarmklasse A/B/C/D/EJF B

werte identisch ist; die Grenz- .

werte konnen sich lediglich in Selbstquittierung JA/NEIN NEIN

deren Einstellbereichen unter- Motorverzégert JA/NEIN NEIN

scheiden. GW2 Uberwachung EIN/AUS AUS
Grenzwert 0 bis 300 % 30 %
Verzogerung 0,02 bis 99,99 s 0,10s
Alarmklasse A/B/C/D/E/F F
Selbstquittierung JA/NEIN NEIN
Motorverzogert JA/NEIN NEIN

Tabelle 3-28: Uberwachung - Standardwerte - Generatorerdschluf}
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Parameter
& Monitoring  Gen.Erdschlu3: Aktivierung (GW1/GW?2) EIN/ AUS
A Uberwachung -
0p  tlop tloe {2008 EIN . Es wird eine Uberwachung auf Erdschluf3 entsprechend der folgenden
12 Parameter vorgenommen. Die Uberwachung ist zweistufig; beide
Werte konnen voneinander unabhéngig parametriert wer-
den (Voraussetzung: GW1 < GW2).
AUS............. Es erfolgt keine Uberwachung der Grenzwerte 1 und 2.
& Limit  Gen.Erdschluf3: Ansprechwert (GW1/GW2) 0 bis 300 %
8 Limit
(0} {lo} {loc} {2oc} ® Dieser Wert bezieht sich auf den Nennstrom des Generators (Parameter 11,
13 — Y 7 siehe Seite 19), falls der Erdstrom aus den Generatorstromen berechnet
wird. Er bezieht sich auf den Wandlernennstrom (Parameter 19, sieche Sei-
te 21), falls der Erdstrom direkt gemessen wird.

Der prozentuale Ansprechwert wird mit diesem Parameter eingestellt. Wird dieser

Wert mindestens fiir die parametrierte Verzogerungszeit erreicht oder tiberschritten,

wird die Aktion eingeleitet, die mittels der Alarmklasse vorgegeben wurde.

& Delay Gen.Erdschluf3: Verzégerung (GW1/GW2) 0,02 bis 99,99 s
a Verzogerung

0y 1oy tloey 20 Erreicht der Istwert den Ansprechwert fiir die Verzogerungszeit wird ein Alarm
13¢ — V7 ausgelost. Fallt der Istwert vor Ablauf der Verzogerungszeit unter den Ansprech-

wert (minus der Hysterese) wird die Verzogerungszeit zuriickgesetzt.

& Alarmclass  Gen.ErdschluB3: Alarmklasse (GW1/GW?2) Klasse A/B/C/D/E/F
a Alarmklasse

0 o e 2o | @ Siehe Kapitel "Alarmklassen” auf Seite 125. |
135 — v v

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

& Selfacknowledge  Gen.ErdschluB: Selbstquittierung (GW1/GW?2) JA/ NEIN
& Selbstquittierend

0} {lo}  {loch {20} JALiiceiien. Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
1 Y7 aktiv ist.

NEIN............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-
setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" liber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.

& Delayed by enginespeed ~ Gen.ErdschlufR: Motorverzégerung (GW1/GW?2) JA/NEIN
2 Verzogert durch Motordrehz.
0} {lo} floct {20¢}  JA..cceeven. Der Alarm wird motorverzogert iiberwacht. Dazu miissen die Bedin-
17— gungen des Parameters "Verzdgerte Motoriiberwachung" (Parame-
ter 55) erfiillt sein.

NEIN............ Der Alarm wird nicht motorverzdgert iiberwacht. Alarme werden

immer ausgewertet.
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Schutz: Generator, Drehfeldwachter

ACHTUNG

Bitte stellen Sie wahrend der Inbetriebnahme sicher, daB die an das Gerat angeschlossenen Spannun-
gen auf beiden Seiten der Schalter korrekt verdrahtet sind. Bei Nichtbeachtung kann es auch bei ein-
geschalteter Spannungsdrehrichtungserkennung zu fehlerhaften Zuschaltungen zweier asynchroner
oder in ihrer Drehrichtung unterschiedlicher Systeme kommen und Bauteile (Motor, Generator, Schal-
ter, Kabel, Schienen, etc.) zerstoren.

Diese Funktion kann ein Zuschalten drehrichtungsunterschiedlicher Spannungssysteme lediglich bei
folgenden Voraussetzungen blockieren:

e Die MeRspannungen sind an den MeBpunkten (z.B. am Spannungstransformator vor und hinter
dem Leistungsschalter) phasenrichtig angeschlossen

e die MeBspannungen werden ohne Phasendrehung oder Unterbrechung von der MeRstelle zum
Gerit verdrahtet

e die MeRspannungen werden an den richtigen Klemmen und in der korrekten Reihenfolge an dieses
Gerét angeschlossenen (z.B. L1 des Generators mit der Klemme in diesem Gerét, die fiir den L1
des Generators vorgesehen ist)

Diese Uberwachung stellt wihrend einer Umschaltung sicher, daB die beiden Spannungssysteme nicht mit unter-
schiedlichen Drehrichtungen zugeschaltet werden. Die Uberwachung erfolgt in Abhiingigkeit der Parameter
'Gen.Spannungsmessung' und 'Spg.Uberwachung Generator'. Ein dreiphasiges Spannungssystem kann dahinge-
hend iiberpriift werden, da8 die Drehrichtung mit der Vorgabe (Parameter) {ibereinstimmt. Die Drehrichtung wird
dabei in "Rechts-Drehfeld" und "Links-Drehfeld" unterschieden. Bei einem Rechts-Drehfeld ist die Drehrichtung
in den drei Phasen "L1-L2-L3"; bei einem Links-Drehfeld ist die Drehrichtung in den drei Phasen "L1-L3-L2".
Wurde diese Steuerung fiir "Rechts-Drehfeld" konfiguriert und weisen die gemessenen Spannungen ein Links-
Drehfeld auf, wird ein Alarm ausgeldst. Die aktuell gemessene Drehfeldrichtung wird im Display angezeigt.

Parametertabelle Grenzwert | Text | Einstellbereich | Standardwert
Drehfeldrichtungsfehler (Die Hysterese betriigt 0,7 % des Nennwertes.)

Die rechts dargestellten Para- Drehfeldrichtung rechts/links rechts
meter sind im Folgenden Uberwachung EIN/AUS EIN
naher beschrieben, wobei die Alarmklasse A/B/C/D/E/F F
Beschreibung fiir alle Grenz- Selbstquittierung JANEIN NEIN
werte identisch ist; die Grenz- =

Motorverzogert JA/NEIN JA

werte konnen sich lediglich in

deren Einstellbereichen unter-
scheiden.

Tabelle 3-29: Uberwachung - Standardwerte - Generatorspannungsdrehrichtung
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& Generator phase rotation ~ Gen.Spg.Drehrichtung: Drehfeldrichtung rechts/links
a Generatordrehfeld
) tlop il f20c;  rechts........... Die gemessene dreiphasige Generatorspannung weist ein Rechtsdreh-
18 — YV Y feld auf, d. h., die Spannung dreht bei einem Dreiphasensystem in
Richtung L1-L2-L3 (Standardeinstellung).

links ............. Die gemessene dreiphasige Generatorspannung weist ein Linksdreh-
feld auf, d. h., die Spannung dreht bei einem Dreiphasensystem in
Richtung L1-L3-L2.

& Monitoring  Gen.Spg.Drehrichtung: Aktivierung EIN/ AUS
B Uberwachung N

07 gloy tloch 200 EIN e Es wird eine Uberwachung des Drehfeldes entsprechend der folgen-
19 — Y VY den Parameter vorgenommen.

AUS............ Es erfolgt keine Uberwachung.

& Alarmclass  Gen.Spg.Drehrichtung: Alarmklasse Klasse A/B/C/D/E/F
8 Alarmklasse

0} {lo} {loc} {2oc} | ® Siehe Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125. I
w0 — Y v 7

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

& Selfacknowledge ~ Gen.Spg.Drehrichtung: Selbstquittierung JA/NEIN
a Selbstquittierend

OF  tlop tloeh 2008 JA L Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
w o Y aktiv ist.

NEIN............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-
setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" iiber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.

& Delayed by enginespeed ~ Gen.Spg.Drehrichtung: Motorverzgerung JA/NEIN
2 Verzogert durch Motordrehz.
) {lo}  tloch {20c}  JA..ievieiinen. Der Alarm wird motorverzogert iiberwacht. Dazu miissen die Bedin-
w2 — v VY gungen des Parameters "Verzdgerte Motoriiberwachung" (Parame-
ter 55) erfiillt sein.

NEIN............ Der Alarm wird nicht motorverzdgert iiberwacht. Alarme werden

immer ausgewertet.
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Schutz: Generator, Abhiangiger Uberstromzeitschutz AMZ ANSI# IEC 255

Die Uberwachung erfolgt in Abhiingigkeit von Parameter 7 "Gen.Strommessung". Die Ausldsezeit richtet sich
hierbei nach dem gemessenen Stromwert. Mit zunehmendem Strom reduziert sich die Ausldsezeit entsprechend
einer definierten Kennlinie. Nach IEC 255 sind drei verschiedene Auslosecharakteristika verfiigbar:

0,14

Kennlinie "Normal" abhéngig: =—
(1/1)™0% 1

*t,[s]

13,5

Kennlinie "Stark" abhéngig: t=—"——
{1/1p)-1

*t,[s]

80

Kennlinie "Extrem" abhingig: t=——>—
{1/1p)° -1

#t,[s]

Auslosezeit

Einstellwert der Zeit

Fehlerstrom; hier gemessener Strom
Einstellwert des Stromes

Darin bedeuten:

o
=St

— —

P

Bei der Parametrierung ist folgendes zu beachten:

fiir I-Start: ~ I-Start > In und I-Start > Ip
fiir Ip je kleiner Ip um so steiler die Kurve.

HINWEIS

Die maximale Auslosezeit betragt 327s. Wenn sich eine hohere Auslésezeit errechnet, erfolgt
keine Auslosung.

Normal abhéngig
Ip=1xIn;I-Start=1,1xIn
t[s]
1000

100 N

A\

/

AN I ——

\ \‘ \ =105

| \‘\ - o
\\\\ — o

I

-\ tp=005s

0,1 1

1 10 11p 100

0,01

Abbildung 3-30: Uberwachung - abhéingiger Generatoriiberstrom AMZ -Kennlinie "Normal"
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Stark abhangig

Ip=1In;I-Start=1,1x In
tfs]
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100 k
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\\

\
R
\

////

/// /1/
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\ tp=0,1s
p=005s
0,01 : ‘
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Abbildung 3-31: Uberwachung - abhingiger Generatoriiberstrom AMZ -Kennlinie "Stark"
Extrem abhangig
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Abbildung 3-32: Uberwachung - abhéingiger Generatoriiberstrom AMZ -Kennlinie "Extrem"
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Parametertabelle

Die rechts dargestellten Para-
meter sind im Folgenden
niher beschrieben, wobei die
Beschreibung fiir alle Grenz-
werte identisch ist; die Grenz-
werte konnen sich lediglich in
deren Einstellbereichen unter-
scheiden.

EN

Monitoring
Uberwachung

{0} {lo} {loc} {2oc}

143 — Y v Y

DE

EN

Inverse time characteristic
Uberstrom Charakteristik

{0} {lo} {loc} {2oc}

144 — Y vV Y

DI

EN

Inv. time overcurrent
Uberstrom (AMZ) Tp=

{0} {lo} {loc} {20c}

145 — Y v Y

DI

EN

Inv. time overcurr. Ip=
Uberstrom (AMZ) Ip=

{0} {lo} {loc} {20c}

146 — Y v Y

DI

EN

Inv. time overcurr. | start=
Uberstrom (AMZ) I-Start=

{0} {lo} {loc} {2oc}

147 — Y vV v

DI

Grenzwert | Text | Einstellbereich | Standardwert

Generatoruberstrom AMZ (Die Hysterese betriigt 1 % des Nennwertes.)
Uberwachung EIN/AUS EIN
Uberstrom Charakteristik Normal / Stark / Extrem Normal
Uberstrom (AMZ) Tp 0,01 bis 1,99 s 0,06 s
Uberstrom (AMZ) Ip 10,0 bis 300,0 % 100,0 %
Uberstrom (AMZ) I-Start 100,0 bis 300,0 % 115,0 %
Alarmklasse A/B/C/D/E/F F
Selbstquittierung JA/NEIN NEIN
Motorverzogert JA/NEIN NEIN

Tabelle 3-33: Uberwachung - Standardwerte - abhéngiger Generatoriiberstrom AMZ

Gen.Uberstrom, AMZ: Aktivierung EIN/ AUS

EIN............ Es wird eine Uberwachung auf Uberstrom entsprechend der folgen-
den Parameter vorgenommen.

AUS............. Es erfolgt keine Uberwachung.

Gen.Uberstrom, AMZ: Auslése-Charakteristik Normal / Start / Extrem

Auswahl der verwendeten Uberstromcharakteristik.

Normal.........Es wird die Kennlinie "normal abhéngig" verwendet.
Stark............. Es wird die Kennlinie "start abhidngig" verwendet.
Extrem......... Es wird die Kennlinie "extrem abhingig" verwendet.

Gen.Uberstrom, AMZ: Zeitkonstante Tp 0,01 bis 1,99 s

Zeitkonstante Tp fiir die Berechnung der Charakteristiken.

Gen.Uberstrom, AMZ: Stromkonstante Ip 10,0 bis 300,0 %

Stromkonstante Ip fiir die Berechnung der Charakteristiken.

Gen.Uberstrom, AMZ: I-Start 100,0 bis 300,0 %

Unterer Grenzwert des unabhingigen Uberstromzeitschutzes AMZ. Ist der Strom I
kleiner als I, spricht der AMZ-Schutz nicht an. Wenn Ig, < Ip ist, wird als unte-
rer Grenzwert Ip verwendet.
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& Alarmclass  Gen.Uberstrom, AMZ: Alarmklasse Klasse A/B/C/D/E/F
= Alarmklasse

{0} {lo} {loc} {2oc} | ® Siche Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125.
ug — v Y v

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

& Selfacknowledge  Gen.Uberstrom, AMZ: Selbstquittierung JA/NEIN
& Selbstquittierend
©OF o} {loch 200} JAereieieiiin Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
— v Y v L
149 aktiv ist.
NEIN............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" liber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.

& Delayed by enginespeed ~ Gen.Uberstrom, AMZ: Motorverzégerung JA/NEIN
2 Verzogert durch Motordrehz.

o ; } \\«/ :3;: JA . Der Alarm wird motorverzogert iiberwacht. Dazu miissen die Bedin-
150

gungen des Parameters "Verzdgerte Motoriiberwachung" (Parame-
ter 55) erfiillt sein.

NEIN............ Der Alarm wird nicht motorverzdgert iiberwacht. Alarme werden
immer ausgewertet.

Schutz: Netz, Netzwachter {20c}

Voltage monitoringmains ~ Netzwéchter: Uberwachungsart 3-Leiter / 4-Leiter

Spg.-Uberwachung Netz
) tlop tloep (20c;  Das Gerét kann wahlweise die Strangspannungen (Leiter-Null: 3Ph-4W, 1Ph-3W
51~ Y Y Y und 1Ph-2W) oder die verketteten Spannungen (Leiter-Leiter: 3Ph-3W und 3Ph-
4W) iiberwachen. Ublicherweise werden im Niederspannungsnetz die Strangspan-
nungen, und im Mittelspannungsnetz die verketteten Spannungen tiberwacht. Eine
Uberwachung der verketteten Spannung ist vor allem dann notwendig, wenn ein
Erdschlufl im isolierten oder kompensierten Netz keine Auslosung der Spannungs-
wichter verursachen soll.

DE EN

ACHTUNG:
Dieser Parameter beeinfluf3t die Schutzfunktionen.

3-Leiter........ Es wird die Leiter-Leiter-Spannung gemessen und alle folgenden
Parameter beziiglich Spannungsiiberwachung "Generator" werden
auf diesen Wert bezogen (U ).

4-Leiter........ Es wird die Leiter-Null-Spannung gemessen und alle folgenden Mas-
ken beziiglich Spannungsiiberwachungen "Generator" werden auf
diesen Wert bezogen (Up ).
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Schutz: Netz, Drehfeldwachter - {20c}

ACHTUNG

Bitte stellen Sie wahrend der Inbetriebnahme sicher, daB die an das Gerat angeschlossenen Spannun-

gen auf beiden Seiten der Schalter korrekt verdrahtet sind. Bei Nichtbeachtung kann es auch bei ein-

geschalteter Spannungsdrehrichtungserkennung zu fehlerhaften Zuschaltungen zweier asynchroner

oder in ihrer Drehrichtung unterschiedlicher Systeme kommen und Bauteile (Motor, Generator, Schal-

ter, Kabel, Schienen, etc.) zerstoren.

Diese Funktion kann ein Zuschalten drehrichtungsunterschiedlicher Spannungssysteme lediglich bei

folgenden Voraussetzungen blockieren:

e Die MeRspannungen sind an den MeBpunkten (z.B. am Spannungstransformator vor und hinter
dem Leistungsschalter) phasenrichtig angeschlossen

e die MeBspannungen werden ohne Phasendrehung oder Unterbrechung von der MeRstelle zum
Gerit verdrahtet

e die MeRspannungen werden an den richtigen Klemmen und in der korrekten Reihenfolge an dieses
Gerét angeschlossenen (z.B. L1 des Generators mit der Klemme in diesem Gerét, die fiir den L1
des Generators vorgesehen ist)

Diese Uberwachung stellt wihrend einer Umschaltung sicher, daB die beiden Spannungssysteme nicht mit unter-
schiedlichen Drehrichtungen zugeschaltet werden. Die Uberwachung erfolgt in Abhiingigkeit der Parameter
'Gen.Spannungsmessung' und 'Spg.Uberwachung Generator'. Ein dreiphasiges Spannungssystem kann dahinge-
hend iiberpriift werden, da8 die Drehrichtung mit der Vorgabe (Parameter) {ibereinstimmt. Die Drehrichtung wird
dabei in "Rechts-Drehfeld" und "Links-Drehfeld" unterschieden. Bei einem Rechts-Drehfeld ist die Drehrichtung
in den drei Phasen "L1-L2-L3"; bei einem Links-Drehfeld ist die Drehrichtung in den drei Phasen "L1-L3-L2".
Wurde diese Steuerung fiir "Rechts-Drehfeld" konfiguriert und weisen die gemessenen Spannungen ein Links-
Drehfeld auf, wird ein Alarm ausgeldst. Die aktuell gemessene Drehfeldrichtung wird im Display angezeigt.

Parametertabelle Grenzwert | Text | Einstellbereich | Standardwert
Drehfeldfehler (Die Hysterese betriigt 0,7 % des Nennwertes.)

Die rechts dargestellten Para- Drehfeldrichtung rechts / links rechts

meter sind im Folgenden Uberwachung EIN/AUS EIN

naher be.schriebfan, wobei die Alarmklasse A/B/C/D/E/F B

Beschreibung fiir alle Grenz- Selbstquittierung JANEIN JA

werte identisch ist; die Grenz- =

werte konnen sich lediglich in Motorverzbgert JA/NEIN NEIN

deren Einstellbereichen unter-

scheiden.
Tabelle 3-34: Uberwachung - Standardwerte - Netzspannungsdrehrichtung
& Mains phase rotation ~ Netz.Spg.Drehrichtung: Drehfeldrichtung rechts / links
8 Netzdrehfeld
) {lo} {loc} (20c; rechts............ Die gemessene dreiphasige Netzspannung weist ein Rechtsdrehfeld
12 o Y auf, d. h., die Spannung dreht bei einem Dreiphasensystem in Rich-

tung L1-L2-L3 (Standardeinstellung).

links.............. Die gemessene dreiphasige Netzspannung weift ein Linksdrehfeld
auf, d. h., die Spannung dreht bei einem Dreiphasensystem in Rich-
tung L1-L3-L2.
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HINWEIS

Ein Netzdrehrichtungsfehler wird als Netzausfall beurteilt (sofern der Wachter "Netzdrehrichtungsfeh-
ler" auf EIN steht). Eine der folgenden Aktionen wird eingeleitet:
e Notstrombetrieb ist aktiviert (EIN):
= Der NLS wird nicht eingelegt und ein Notstrombetrieb wird eingeleitet.
o Notstrombetrieb ist deaktiviert (AUS):
= Der NLS wird nicht eingelegt und es wird kein Notstrombetrieb eingeleitet.

& Monitoring  Netz.Spg.Drehrichtung: Aktivierung EIN / AUS
B Uberwachung N

©OF  flop floep 20 EIN L Es wird eine Uberwachung des Drehfeldes entsprechend der folgen-
153 — = =Y den Parameter vorgenommen.

AUS............ Es erfolgt keine Uberwachung.

& Alarmclass  Netz.Spg.Drehrichtung: Alarmklasse Klasse A/B/C/D/E/F
& Alarmklasse

{0} {lo} {loc} f{2oc} = ACHTUNG:
14 Y Sollte hier eine Alarmklasse parametriert werden, die einen Stopp des Mo-

tors verursacht (ab Alarmklasse C), kann ein Netzdrehfeldfehler zur Unter-
brechung der Versorgung einer Insellast fithren.

| ® Siche Kapitel "Alarmklassen” auf Seite 125. |

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

& Selfacknowledge  Netz.Spg.Drehrichtung: Selbstquittierung JA/NEIN
& Selbstquittierend
) {lo} floch {20¢}  JA..ceceeenn. Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
155 Y aktiv ist.
NEIN............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" liber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.

& Delayed by enginespeed  Netz.Spg.Drehrichtung: Motorverzdgerung JA/NEIN
= Verzogert durch Motordrehz.
0} {lo} floc} {20¢}  JA..ccievinnen. Der Alarm wird motorverzogert iiberwacht. Dazu miissen die Bedin-
156 — Y gungen des Parameters "Verzdgerte Motoriiberwachung" (Parame-
ter 55) erfiillt sein.
NEIN............ Der Alarm wird nicht motorverzdgert iiberwacht. Alarme werden

immer ausgewertet.

Schutz: Netz, Netzausfallerkennung {20c}
Die Uberwachung erfolgt in Abhingigkeit von Parameter 8 "Netz.Spannungsmessung".

& High voltage threshold ~ Netzausfall: Ansprechwert Uberspannung 50,0 bis 130.0 %
8 Obere Grenzspannung

0}  {lo} {loc} {2oc} ® Dieser Wert bezieht sich auf die Netznennspannung (Parameter 5, siche
157 Seite 17).

Zur Netzausfallerkennung und -beurteilung wird dieser Wert herangezogen. Steigt
der Istwert iiber den hier eingestellten Grenzwert, wird dieses als Netzausfall beur-
teilt und der Notstrom eingeleitet.
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Low voltage threshold
Untere Grenzspannung

{0} {lo} {loc}

58 — 7 v

DE EN

{2oc}

EN

Voltage hysteresis
Spannungshysterese

{0} {lo} {loc} {2oc}

59 — 7 v

DI

High frequency threshold
Obere Grenzfrequenz

10} {lo} {loc}

60 — - - 7

DE EN

{20c}

Low frequency threshold
Untere Grenzfrequenz

{0} {lo}

w6e1r - v

DE EN

{loc} {2oc}

EN

Frequency hyteresis
Fregquenzhysterese
{0} {lo} {loc}

162 — 7 v

DI

{2oc}

Netzausfall: Ansprechwert Unterspannung 50,0 bis 130,0 %

® Dieser Wert bezieht sich auf die Netznennspannung (Parameter 5, siche
Seite 17).

Zur Netzausfallerkennung und -beurteilung wird dieser Wert herangezogen. Fallt
der Istwert unter den hier eingestellten Grenzwert, wird dieses als Netzausfall beur-
teilt und der Notstrom eingeleitet.

Netzausfall: Hysterese: Spannung 0,0 bis 50,0 %

® Dieser Wert bezieht sich auf die Netznennspannung (Parameter 5, siche
Seite 17).

Zur Netzausfallerkennung und -beurteilung wird dieser Wert herangezogen. Steigt
der Istwert iiber den oben eingestellten Grenzwert, wird dieses als Netzausfall beur-
teilt und der Notstrom eingeleitet. Befindet sich der Istwert in der Nahe des Grenz-
wertes (Uber- oder Unterschreitung), muB die Hysterese mindestens iiberschritten
(bei Unterschreitungsiiberwachung) oder unterschritten werden (bei Uberschrei-
tungsiiberwachung), damit der Netzausfall als beendet beurteilt werden kann. Die-
ses muB fiir die eingestellte Netzberuhigungszeit (Parameter 75) erfolgen. Steigt
oder fillt der Istwert innerhalb dieser Zeit tiber oder unter den Grenzwert, wird die
Netzberuhigungszeit erneut gestartet.

Netzausfall: Ansprechwert Uberfrequenz 70,0 bis 160,0 %

® Dieser Wert bezieht sich auf die Systemnennfrequenz (Parameter 3, siche
Seite 17).

Zur Netzausfallerkennung und -beurteilung wird dieser Wert herangezogen. Steigt
der Istwert iiber den hier eingestellten Grenzwert, wird dieses als Netzausfall beur-
teilt und der Notstrom eingeleitet.

Netzausfall: Ansprechwert Unterfrequenz 70,0 bis 160,0 %

® Dieser Wert bezieht sich auf die Systemnennfrequenz (Parameter 3, siche
Seite 17).

Zur Netzausfallerkennung und -beurteilung wird dieser Wert herangezogen. Féllt
der Istwert unter den hier eingestellten Grenzwert, wird dieses als Netzausfall beur-
teilt und der Notstrom eingeleitet.

Netzausfall: Hysterese: Frequenz 0,0 bis 50,0 %

® Dieser Wert bezieht sich auf die Systemnennfrequenz (Parameter 3, siche
Seite 17).

Zur Netzausfallerkennung und -beurteilung wird dieser Wert herangezogen. Steigt
der Istwert iiber den oben eingestellten Grenzwert, wird dieses als Netzausfall beur-
teilt und der Notstrom eingeleitet. Befindet sich der Istwert in der Néhe des Grenz-
wertes (Uber- oder Unterschreitung), muB die Hysterese mindestens iiberschritten
(bei Unterschreitungsiiberwachung) oder unterschritten werden (bei Uberschrei-
tungsiiberwachung), damit der Netzausfall als beendet beurteilt werden kann. Die-
ses muB fiir die eingestellte Netzberuhigungszeit (Parameter 75) erfolgen. Steigt
oder fillt der Istwert innerhalb dieser Zeit {iber oder unter den Grenzwert, wird die
Netzberuhigungszeit erneut gestartet.
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Schutz: Schalter, Schalteriiberwachung

Uberwachung des GLS
Es wird iiberwacht, ob der Leistungsschalter gedffnet und geschlossen werden kann.

"'LS SchlieBen’"-Uberwachung: Will diese Steuerung den LS schliefen, und konnte der Schalter nach der para-
metrierten Anzahl von Versuchen nicht geschlossen werden, wird ein "LS-Schlieen"-Alarm ausgeldst.
(Siche Parameter Schalteriiberwachung GLS: Maximale Anzahl "GLS schlie3en"-Befehle).

""LS Offnen"-Uberwachung: Will diese Steuerung den LS 6ffnen, und konnte der Schalter innerhalb der para-
metrierten Dauer in Sekunden nach der Ausgabe des Befehls zum Offnen nicht gedffnet werden, wird ein "LS
Offnen"-Alarm ausgeldst.

(Siehe Parameter Schalteriiberw. GLS: Maximale Zeit bis Riickmeldung "GLS ist gedftnet").

Betriebsmodus {2oc}: Die Alarmklassen haben auf die Funktion des Gerites folgende Auswirkungen.

Fehler beim 'Schlieen des GLS'

e Alarmklasse A = keine Auswirkung

e Alarmklasse B: Kann der GLS nicht geschlossen werden, wird auf Netzbetrieb umgeschaltet, wenn
- die Netzspannung innerhalb der notwendigen Grenzen ist,
- gef. die Netzberuhigungszeit abgelaufen ist und
- die "Freigabe NLS" vorliegt.
- Kann nicht auf Netzbetrieb umgeschaltet werden, wird weiterhin versucht, den GLS zu schlieB3en.

e Alarmklasse C-F: Kann der GLS nicht geschlossen werden, wird der Motor abgestellt und auf Netzbetrieb
umgeschaltet, wenn
- die Netzspannung innerhalb der notwendigen Grenzen ist,
- ggf. die Netzberuhigungszeit abgelaufen ist und
- die "Freigabe NLS" vorliegt.
- Kann nicht auf Netzbetrieb umgeschaltet werden, bleibt die Sammelschiene spannungslos, bis der GLS-

Schalterfehler beseitigt werden konnte.

Fehler beim 'Offnen des GLS'
Dieser Fehler wird entsprechend der bei den Alarmklassen beschriebenen Aktion abgearbeitet. So lange die
Riickmeldung ansteht, dafl der GLS noch geschlossen ist, kann der NLS nicht eingelegt werden.
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GCB monitoring
GLS Uberwachung

{0} {lo} {loc} {2oc}

63 — Y vV v

DE EN

GCB alarm class
GLS Alarmklasse

{0y {lo} {loc} {2oc}

w64 — Y Y Y

DE EN

GCB max. closing attempts
GLS ZU max. Schaltversuche

(0} {lo}

DE EN

{loc} {2oc}

165 — — Y Y
& GCB open monitoring
) GLS AUF Uberwachung
{0} {lo}  {loc} {2oc}
6 — Y Y Y

Schalteriberwachung GLS: Aktivierung EIN / AUS

EIN........... Es wird eine Uberwachung des GLS entsprechend der folgenden Pa-
rameter vorgenommen.

AUS...... Es erfolgt keine Uberwachung.

Schaltertiberwachung GLS: Alarmklasse Klasse A/B/C/D/E/F

| ® Siehe Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125. |

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

Schaltertuiberwachung GLS: Maximale Anzahl *"GLS schlieen*'-Befehle 1 bis 10

Es wird bis zu dieser "Anzahl Zuschaltbefehle" (Relaisausgabe "Befehl: LS schlie-
Ben") versucht den LS zu schlieBen. Ist diese Anzahl {iberschritten worden, wird ein
GLS Fehler Alarm ausgelost wenn der Leistungsschalter weiter offen ist und die
Zeit fiir die GLS AUF Uberwachung (Parameter 166)abgelaufen ist.

Schalteriberw. GLS: Maximale Zeit bis Rlickmeldung ""GLS ist gedffnet'0,10 bis 5,00 s

Waurde die "Riickmeldung: LS ist gedffnet" nach Ablauf dieser Zeit nicht erkannt
(gemessen ab der Ausgabe des Offnen-Befehls an den Leistungsschalter), wird die
in Parameter 164 festgelegte Alarmklasse ausgelost.

Uberwachung des NLS {2oc}

HINWEIS

Wird bei aktivierter Schalteriiberwachung "NLS-Uberwachung" ein Fehler beim SchlieRen des NLS
erkannt, wird, wenn der Parameter "Notstrom mit NLS-Fehler" auf EIN steht, ein Notstrombetrieb einge-

leitet und durchgefiihrt.

Wird fiir die Alarmklasse ein Wert groBer als die Alarmklasse 'B' gewihlt, hat dies zur Folge, daB der
Motor auch bei der Einstellung "Notstrom mit NLS-Fehler" (Parameter 76) = EIN im Notstrombetrieb

nicht starten kann.

""LS SchlieRen'"-Uberwachung: Will diese Steuerung den LS schlieBen, und konnte der Schalter nach der para-
metrierten Anzahl von Versuchen nicht geschlossen werden, wird ein "LS-SchlieBen"-Alarm ausgelost.
(Siehe Parameter 165 Schalteriiberwachung NLS: Maximale Anzahl "NLS schlieen"-Befehle).

""LS Offnen"-Uberwachung: Will diese Steuerung den LS 6ffnen, und konnte der Schalter innerhalb der para-
metrierten Dauer in Sekunden nach der Ausgabe des Befehls zum Offnen nicht gedffnet werden, wird ein "LS

Offnen"-Alarm ausgeldst.

(Siehe Parameter 166 Schalteriiberw. NLS: Maximale Zeit bis Riickmeldung "NLS ist gedffnet").
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Die Alarmklassen haben auf die Funktion des Gerétes folgende Auswirkungen.

Fehler beim 'Schlieen des NLS'

e Alarmklasse A = keine Auswirkung

e Alarmklasse B

Parameter 73 "Notstrombetrieb" = AUS
Kann der NLS nicht geschlossen werden, bleibt die Sammelschiene spannungslos, bis der NLS-
Schalterfehler quittiert werden konnte. Es wird unterdessen weiterhin versucht, den NLS zu schlief3en.

e Alarmklasse B

Parameter 73 "Notstrombetrieb" = EIN, Parameter 76 "Bei NLS Fehler aktivieren" = AUS
Kann der NLS nicht geschlossen werden, bleibt die Sammelschiene spannungslos, bis der NLS-
Schalterfehler quittiert werden konnte. Es wird unterdessen weiterhin versucht, den NLS zu schlief3en.

e Alarmklasse B

Parameter 73 "Notstrombetrieb" = EIN, Parameter 76 "Bei NLS Fehler aktivieren" = EIN

Kann der NLS nicht geschlossen werden, wird ein Notstrombetrieb nach Ablauf der Notstromverzoge-
rungszeit eingeleitet (der Motor wird gestartet und der GLS geschlossen; die Sammelschiene wird vom
Generator versorgt). Wird der Alarm quittiert und kann der NLS geschlossen werden, wird auf Netzbetrieb
umgestellt und der Notstrombetrieb beendet. Bis der Generator die Schwarzstartgrenzen erreicht hat wird
weiter versucht, den NLS zu schlie3en.

Fehler beim 'Offnen des NLS'

DE EN

167

DE EN

168

DE EN

Dieser Fehler wird entsprechend der bei den Alarmklassen beschriebenen Aktion abgearbeitet. So lange die
Riickmeldung ansteht, dafl der NLS noch geschlossen ist, kann der GLS nicht eingelegt werden.

MCB monitoring
NLS Uberwachung

(0} {lo}  {loc} {20c}

MCB alarm class
NLS Alarmklasse

10} {lo}  {loc} {2oc}

v

MCB max. closing attempts
NLS ZU max. Schaltversuche

{0} {10} {loc} {2oc}

Schaltertiberwachung NLS: Aktivierung EIN/AUS

.............. Es wird eine Uberwachung des NLS entsprechend der folgenden Pa-
rameter vorgenommen.
AUS............ Es erfolgt keine Uberwachung.

Schalteruiberwachung NLS: Alarmklasse Klasse A/B

I ® Siehe Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125.
Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

Schalteriiberwachung NLS: Maximale Anzahl ""NLS schlief3en''-Befehle 1 bis 10

Es wird bis zu dieser "Anzahl Zuschaltbefehle" (Relaisausgabe "Befehl: LS schlie-

169 v Ben") versucht den LS zu schlieen. Ist diese Anzahl iiberschritten worden, wird ein
NLS Fehler Alarm ausgeldst wenn der Leistungsschalter weiter offen ist und die
Zeit fur die NLS AUF Uberwachung (Parameter 166)abgelaufen ist.
& MCB openmonitoring  Schaltertiberw. NLS: Maximale Zeit bis Rickmeldung ""NLS ist gedffnet'0,10 bis 5,00 s
8 NLS AUF Uberwachung
OFtor e 2oer Wurde die "Riickmeldung: LS ist gedffnet" nach Ablauf dieser Zeit nicht erkannt
170 v (gemessen ab der Ausgabe des Offnen-Befehls an den Leistungsschalter), wird die
in Parameter 164 festgelegte Alarmklasse ausgelost.
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Schutz: Motor, Uberdrehzahl (Grenzwerte 1 & 2) ANSI# 12

Die iiber den Pickup gemessene Motordrehzahl wird auf Uberdrehzahl iiberwacht. Bei abgeschaltetem Pickup
erfolgt die Uberwachung nur iiber die Generator-Uberfrequenz. Erreicht die Drehzahl den Ansprechwert wird ein

Alarm ausgeldst.

[%] A

GW2

)
Y ¥ b

)

GW2

Hysterese

[(C17)V (R S ——

GW1

,f * t[m n-GW2]

~

Hysterese

Nennwert

[100 %] ~

Minimal

Uberwachung
aktiv

(Voraussetzung: Motor-
liberwachung aktiv)

Alarm GW 1
(Alarm Grenzwert 1)

Alarm GW 2
(Alarm Grenzwert 2)

Parametertabelle

Die rechts dargestellten Para-
meter sind im Folgenden
niher beschrieben, wobei die
Beschreibung fiir alle Grenz-
werte identisch ist; die Grenz-
werte konnen sich lediglich in
deren Einstellbereichen unter-
scheiden.

Abbildung 3-35: Uberwachung - Motoriiberdrehzahl

Grenzwert | Text | Einstellbereich | Standardwert

Motoriiberdrehzahl (Die Hysterese betrigt 50 min™'.)

GW1 Uberwachung EIN/AUS EIN
Grenzwert 0 bis 9999 UPM 1850 UPM
Verzdgerung 0,02 bis 99,99 s 1,00 s
Alarmklasse A/B/C/D/E/F B
Selbstquittierung JA/NEIN NEIN
Motorverzdgert JA/NEIN NEIN

GW2 Uberwachung EIN/AUS EIN
Grenzwert 0 bis 9999 UPM 1900 UPM
Verzogerung 0,02 bis 99,99 s 0,10s
Alarmklasse A/B/C/D/E/F F
Selbstquittierung JA/NEIN NEIN
Motorverzogert JA/NEIN NEIN

Tabelle 3-36: Uberwachung - Standardwerte - Motoriiberdrehzahl
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& Monitoring
8 Uberwachung
{0} {lo} {loc}  {2o0c}

m - Y
& Limit
= Limit
{0} {lo} {loc} {2oc}

2 - Y
& Delay
2 Verzigerung
{0} {lo} {loc} {20c}

73— Y 7
& Alarmclass
& Alarmklasse
{0} {1o} {loc} {20c}

s VY
& Self acknowledge
A Selbstquittierend
{0} {lo} {loc} {20c}

s - Y Y

v v v
& Delayed by engine speed
= Verzogert durch Motordrehz.
{0} {lo} {loc} {20c}

176 o7

Motoruberdrehzahl: Aktivierung (GW1/GW?2) EIN/ AUS

EIN............ Es wird eine Uberwachung auf Uberdrehzahl entsprechend der fol-
genden Parameter vorgenommen.
AUS............ Es erfolgt keine Uberwachung der Grenzwerte 1 und 2.

Motoriberdrehzahl: Ansprechwert (GW1/GW?2) 0 bis 9999 UPM

Der Ansprechwert wird mit diesem Parameter eingestellt. Wird dieser Wert min-
destens fiir die parametrierte Verzogerungszeit erreicht oder iiberschritten, wird die
Aktion eingeleitet, die mittels der Alarmklasse vorgegeben wurde.

Motoruberdrehzahl: Verzdgerung (GW1/GW?2) 0,02 bis 99,99 s

Erreicht der Istwert den Ansprechwert fiir die Verzogerungszeit wird ein Alarm
ausgelost. Fillt der Istwert vor Ablauf der Verzogerungszeit unter den Ansprech-
wert (minus der Hysterese) wird die Verzogerungszeit zuriickgesetzt.

Motoriberdrehzahl: Alarmklasse (GW1/GW2) Klasse A/B/C/D/E/F

| ® Siehe Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125. |

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

Motoruberdrehzahl: Selbstquittierung (GW1/GW?2) JA/NEIN

JA. Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
aktiv ist.

NEIN............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" liber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.

Motoruberdrehzahl: Motorverzdgerung (GW1/GW?2) JA/NEIN

JA. Der Alarm wird motorverzogert iiberwacht. Dazu miissen die Bedin-
gungen des Parameters "Verzdgerte Motoriiberwachung" (Parame-
ter 55) erfiillt sein.

NEIN........... Der Alarm wird nicht motorverzdgert iiberwacht. Alarme werden
immer ausgewertet.
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Schutz: Motor, Unterdrehzahl (Grenzwerte 1 & 2)

Die iiber den Pickup gemessene Motordrehzahl wird auf Unterdrehzahl iberwacht. Bei abgeschaltetem Pickup
erfolgt die Uberwachung nur iiber die Generator-Unterfrequenz. Erreicht die Drehzahl den Ansprechwert wird

ein Alarm ausgeldst.

[%] A

Nennwert

[100 %]

CW1, e

GW1

CW2isers0

GW2

Minimal

Uberwachung
aktiv

(Voraussetzung: Motor-
liberwachung aktiv)

Alarm GW 1
(Alarm Grenzwert 1)

Alarm GW 2
(Alarm Grenzwert 2)

Parametertabelle

Die rechts dargestellten Para-
meter sind im Folgenden
niher beschrieben, wobei die
Beschreibung fiir alle Grenz-
werte identisch ist; die Grenz-
werte konnen sich lediglich in
deren Einstellbereichen unter-
scheiden.

Abbildung 3-37: Uberwachung - Motorunterdrehzahl

Grenzwert | Text | Einstellbereich | Standardwert

Motorunterdrehzahl (Die Hysterese betriigt 50 min™'.)

GW1 Uberwachung EIN/AUS EIN
Grenzwert 0 bis 9999 UPM 1300 UPM
Verzdgerung 0,02 bis 99,99 s 1,00 s
Alarmklasse A/B/C/D/E/F B
Selbstquittierung JA/NEIN NEIN
Motorverzdgert JA/NEIN JA

GW2 Uberwachung EIN/AUS EIN
Grenzwert 0 bis 9999 UPM 1250 UPM
Verzogerung 0,02 bis 99,99 s 0,10s
Alarmklasse A/B/C/D/E/F F
Selbstquittierung JA/NEIN NEIN
Motorverzogert JA/NEIN JA

Tabelle 3-38: Uberwachung - Standardwerte - Motorunterdrehzahl
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& Monitoring
8 Uberwachung
{0} {lo} {loc}  {2o0c}
i - Y
& Limit
2 Limit
{0} {lo}  {loc} {2oc}
g - Y Y
& Delay
= Verzigerung
{0} {lo} {loc} {2oc}
9 — Y Y7
& Alarm class
= Alarmklasse
{0} {1o} {loc} {20c}
10 — Y v 7
& Self acknowledge
A Selbstquittierend
{0} {lo} {loc} {20c}
8 - Y 7
& Delayed by engine speed
= Verzogert durch Motordrehz.
{0} {lo} {loc} {20c}
182 v v v

Motorunterdrehzahl: Aktivierung (GW1/GW?2) EIN/ AUS

EIN............ Es wird eine Uberwachung auf Unterdrehzahl entsprechend der fol-
genden Parameter vorgenommen.
AUS............ Es erfolgt keine Uberwachung der Grenzwerte 1 und 2.

Motorunterdrehzahl: Ansprechwert (GW1/GW?2) 0 bis 9999 UPM

Der Ansprechwert wird mit diesem Parameter eingestellt. Wird dieser Wert min-
destens fiir die parametrierte Verzogerungszeit erreicht oder unterschritten, wird die
Aktion eingeleitet, die mittels der Alarmklasse vorgegeben wurde.

Motorunterdrehzahl: Verzégerung (GW1/GW2) 0,02 bis 99,99 s

Fallt der Istwert fiir die Verzogerungszeit unter den Ansprechwert wird ein Alarm
ausgeldst. Steigt der Istwert vor Ablauf der Verzogerungszeit wieder {iber den An-
sprechwert (plus der Hysterese) wird die Verzogerungszeit zuriickgesetzt.

Motorunterdrehzahl: Alarmklasse (GW1/GW2) Klasse A/B/C/DIE/F

| ® Siehe Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125. |

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

Motorunterdrehzahl: Selbstquittierung (GW1/GW?2) JA/NEIN

JA. Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
aktiv ist.

NEIN............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" liber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.

Motorunterdrehzahl: Motorverzégerung (GW1/GW2) JA/NEIN

JA. Der Alarm wird motorverzogert iiberwacht. Dazu miissen die Bedin-
gungen des Parameters "Verzdgerte Motoriiberwachung" (Parame-
ter 55) erfiillt sein.

NEIN........... Der Alarm wird nicht motorverzdgert iiberwacht. Alarme werden
immer ausgewertet.
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Schutz: Motor/Generator, Plausibilitatskontrolle n/f (Drehzahlerkennung)

Die Plausibilitdtskontrolle n/f iberpriift, ob die "elektrische" Generatorfrequenz f (ermittelt aus der gemessenen
Generatorspannung) von der "mechanischen" Motordrehzahl n (ermittelt aus dem Pickup-Signal) abweicht(Af-n).
Sind die beiden "Frequenzen" nicht identisch (Af-n # 0), wird ein Alarm ausgeldst. Zusétzlich wird der Logics-
Manager-Ausgang "Ziinddrehzahl erreicht" auf seinen logischen Zustand beziiglich der Mefwerte "Generatorfre-
quenz" und "Motordrehzahl" iiberwacht.

HINWEIS

Die Plausibilitatskontrolle n/f (Drehzahl/Frequenz) wird nur durchgefiihrt, wenn ein Pickup vorhanden
ist und der Parameter 43 "Pickup” auf EIN steht. Es gilt folgendes:

e Die Messung liber den Pickup ist aktiviert (EIN):
= Die Plausibilitatskontrolle wird aufgrund der Messungen der Motordrehzahl (iiber den Pickup)
und der Generatorfrequenz durchgefiihrt. Sollten die Drehzahl/Frequenz nicht iibereinstimmen
oder der LogicsManager-Ausgang gesetzt sein, so lange die Frequenz auBerhalb der Grenzen
ist, wird ein Alarm ausgelost.

e Die Messung liber den Pickup ist deaktiviert (AUS):
= Die Plausibilititskontrolle wird aufgrund der Messungen der Generatorfrequenz und der Lo-
gicsManager-Bedingung durchgefiihrt. Sollte die LogicsManager-Ausgang gesetzt sein, so
lange die Frequenz auBerhalb der Grenzen ist, wird ein Alarm ausgelost.

[Hz] A

Grenzwert GW
GW2,

'}{t[mnﬂm
7

Pk

Hysterese

Minimale
Frequenz

[Afn=0Hz] ==

Uberwachung
aktiv

(Voraussetzung: Motor-
uberwachung aktiv)

Aktivierungs-
frequenz
erreicht

---------------------------- S

Abbildung 3-39: Uberwachung - Plausibilititskontrolle n/f
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Parametertabelle Grenzwert | Text | Einstellbereich | Standardwert
Plausibilitatskontrolle n/f (Die Hysterese betriigt 50 min™'.)
Die rechts dargestellten Para- Uberwachung EIN/AUS EIN
meter sind im Folgenden Grenzwert 1,5 bis 8,5 Hz 5,0 Hz
néher beschrieben, wobei die Verzogerung 0,02 bis 99,99 s 2,00s
Beschreibung fiir alle Grenz- Aktivierungsfrequenz 15 bis 85 Hz 20 Hz
werte identisch ist; die Grenz-
werte konnen sich lediglich in Alarmklasse A/B/C/D/EF E
deren Einstellbereichen unter- Selbstquittierung JA/NEIN NEIN
scheiden.
Tabelle 3-40: Uberwachung - Standardwerte - Plausibilititskontrolle n/f
& Monitoring ~ Plausibilitat n/f/LogicsManager: Aktivierung EIN / AUS
A Uberwachung -
©oF (o} ftoe} 200;  EIN voorein Es wird eine Uberwachung der n/f/LogicsManager -Plausibilitét ent-
183 — Y Y 7 sprechend der folgenden Parameter vorgenommen.
AUS............ Es erfolgt keine Uberwachung.
& Mismatch limit ~ Plausibilitat n/f/LogicsManager: Ansprechwert 1,5 bis 8,5 Hz
& Zulssige Differenz
) tlop tloep f20c;  Der Ansprechwert wird mit diesem Parameter eingestellt. Wird dieser Wert min-
184 — Y Y Y destens fiir die parametrierte Verzogerungszeit erreicht oder tiberschritten, wird die
Aktion eingeleitet, die mittels der Alarmklasse vorgegeben wurde.
Der LogicsManager wird auf seinen logischen Zustand iiberpriift.
& Delay Plausibilitat n/f/LogicsManager: Verzégerung 0,02 bis 99,99 s
& Verzogerung
) tlop tloc; f20c;  Erreicht der Istwert den Ansprechwert fiir die Verzogerungszeit wird ein Alarm
185 — Y 7 ausgeldst. Fillt der Istwert vor Ablauf der Verzogerungszeit unter den Ansprech-
wert (minus der Hysterese) wird die Verzogerungszeit zuriickgesetzt.
& Activation frequency ~ Plausibilitat n/f/LogicsManager: Startfrequenz 15 bis 85 Hz
8 Uberwachung ab
) tlop tlee; (205 Die n/f-Plausibilitdtskontrolle wird ab dem Wert der hier konfigurierten Generator-
186 — Y 77 frequenz ausgewertet.
& Alarmclass  Plausibilitat n/f/LogicsManager: Alarmklasse Klasse A/B/C/D/E/F
& Alarmklasse
0 o e o | @ Siehe Kapitel "Alarmklassen” auf Seite 125.
187 -~ Y v 7
Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.
& Selfacknowledge ~ Plausibilitat n/f/LogicsManager: Selbstquittierung JA/NEIN
A Selbstquittierend
0} {lo} {loc} {20¢}  JA..ooeeernnn. Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
w8 Y Y 7 aktiv ist.
NEIN............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" liber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.
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Schutz: Motor, Startfehler

& Monitoring ~ Startfehler: Aktivierung EIN/ AUS
8 Uberwachung N
o) flop tloep 2000 EINLoveeeene. Es wird eine Uberwachung des Startablaufes entsprechend der fol-
v v v v
189 genden Parametern vorgenommen.
AUS........... Es erfolgt keine Uberwachung.
& Startattempts ~ Startfehler: Anzahl der Startversuche 1 bis 20

DI

Anzahl Startversuche
) iy tloci f20c;  Der Motor wird mit bis zu dieser Anzahl von Startversuchen gestartet. Schldgt das
190 Y Y Y Y Starten des Motors nach der parametrierten Anzahl von Startversuchen fehl, wird
ein Alarm ausgelost. Er wurde dann erfolgreich gestartet, wenn die Ziinddrehzahl
innerhalb der Startverzdgerungszeit liberschritten wurde.

Startattemptsoverride ~ Startfehler: Anzahl der Startversuche flr Sprinkler 1 bis 20
Anzahl Startvers. Sprinkler
) tlop tleer 120c;  Wenn Sprinklerbetrieb aktiviert ist, wird weiterhin versucht den Motor zu starten.
191 Y Y Y Y DerMotor wird mit bis zu dieser zusitzlichen Anzahl von Startversuchen gestartet.
Er wurde dann erfolgreich gestartet, wenn die Ziinddrehzahl innerhalb der Startver-

zogerungszeit tiberschritten wurde.

DE EN

& Alarmclass  Startfehler: Alarmklasse Klasse A/B/C/D/E/F
a Alarmklasse
0t e 20 | @ Siehe Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125.

192 v v v v

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

& Selfacknowledge ~ Startfehler: Selbstquittierung JA/NEIN
&8 Selbstquittierend
) {lo}  tlocl  {200)  JA cieiviiieinne Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
v v v v L
193 aktiv ist.
NEIN............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" liber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.
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Schutz: Motor, Abstellstorung (Stoppfehler)

Monitoring
Uberwachung

10} {lo}  {loc} {2oc}

194 Y v v v

DE EN

Max. stop delay
Verzdgerung Abstellstrung

(0} {lo}  {loc} {20c}

195 v v v v

DE EN

Alarm class
Alarmklasse

{lo} {loc} {2oc}

196 v v v v

DE EN

Self acknowledge
Selbstquittierend

{lo} {loc} {20c}

v v v

DE EN

ANE

197

Abstellstérung: Aktivierung EIN/ AUS

EIN ............ Es wird eine Uberwachung des Stopablaufes entsprechend der fol-
genden Parameter vorgenommen.

AUS............ Es erfolgt keine Uberwachung.

Abstellstdrung: Verzdgerung 3 bis 999 s

Die Zeit zwischen der Ausgabe eines Stoppbefehls und der Riickmeldung, daf3 der
Motor erfolgreich gestoppt wurde wird hier eingegeben. Konnte der Motor inner-
halb dieser Zeit nicht erfolgreich gestoppt werden, d. h., es wird noch eine Drehzahl
tiber die Generatorspannung, den Pickup oder den LogicsManager erkannt, wird die
Aktion eingeleitet, die Sie mittels der Alarmklasse vorgegeben haben.

Abstellstorung: Alarmklasse Klasse A/B/C/D/E/F

| ® Siehe Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125. I

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

Abstellstérung: Selbstquittierung JA/NEIN

JA Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
aktiv ist.

NEIN............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" iiber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.

Schutz: Motor, Ungewollter Stop

Monitoring
Uberwachung

{lo} {loc} {20c}

198 Y v v v

DE EN

Alarm class
Alarmklasse

{lo} {loc} {2o0c}

199 v v v v

DE EN

Ungewollter Stopp: Aktivierung EIN/ AUS

EIN ............ Sollte der Motor - ohne daB3 vorher ein Stoppbefehl ausgegeben wur-
de - stoppen, wird die Aktion eingeleitet, die mittels der Alarmklasse
vorgegeben wurde. Dieser Wachter wird mit Ablauf der verzogerten
Motoriiberwachung aktiviert.

AUS............ Ein Stoppfehler wird nicht ausgewertet.
Ungewollter Stopp: Alarmklasse Klasse A/B/C/D/E/F
| ® Siehe Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125. |

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.
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Schutz: Motor, Schwarzstart

Der Schwarzstartwéchter 16st aus, wenn die Ziinddrehzahl iiberschritten ist und in der angegebenen Verzoge-
rungszeit die Grenzen zum Zuschalten des Leistungsschalters (Parameter 65 und 66) nicht erreicht werden. Im
Idle-Modus erfolgt keine Auslésung.

& Monitoring ~ Schwarzstart: Aktivierung EIN/AUS
A Uberwachung -
o) tlop tloe (2000 EIN e, Es wird eine Uberwachung des Schwarzstarts entsprechend der fol-
v v v v
200 genden Parameter vorgenommen.
AUS............. Es erfolgt keine Uberwachung.
& Delay Schwarzstart: Verzdgerung 1 bis 999 s

DI

Verzogerung
;o tioep 20 Uberschreitet die Frequenzabweichung (Parameter 65) und/oder die Spannungsab-
20 VYV weichung (Parameter 66) die parametrierten Grenzen fiir die Verzogerungszeit,
wird ein Alarm ausgeldst. Befinden sich beide Abweichungen vor Ablauf der Ver-
zogerungszeit wieder innerhalb der Grenzen, wird die Verzogerungszeit zuriickge-
setzt.

EN

Alarmclass  Schwarzstart: Alarmklasse Klasse A/B/C/D/E/F

Alarmklasse

o o e o | @ Siehe Kapitel "Alarmklassen” auf Seite 125. |
020 Y Y Y Y

DI

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

& Selfacknowledge ~ Schwarzstart: Selbstquittierung JA/NEIN
A Selbstquittierend
) {lo} f{loc} {20} JA...oeeeeeeennen. Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
v v v v ..
203 aktiv ist.
NEIN ........... Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" iiber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.
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Schutz: Batterie, Uberspannung (Grenzwerte 1 & 2)

[%] £ £
" -
GW2 \ LN
GW2,,, e /\ \;
(€177 IR S — \- N AN N —— / ..... a
Nennwert . L>\\/ - - = 2
[100 %] — : : : AV A W/
Y0 o et e e
Uberwachung
aktiv
(Voraussetzung: Motor-
berwachung aktiv)
_________________________________________________________________________________________________________________________________________________ -
Alarm GW 1
(Alarm Grenzwert 1)
________________________________________________ L .
Alarm GW 2
(Alarm Grenzwert 2)
............................ e
Abbildung 3-41: Uberwachung - Batterieiiberspannung
Parametertabelle Grenzwert | Text | Einstellbereich | Standardwert
Batteriellberspannung (Die Hysterese betrigt 0,7 % des Nennwertes.)
Die rechts dargestellten Para- | GW1 Uberwachung EIN/AUS EIN
meter sind irr} Folgenden. ' Grenzwert 8,0 bis42,0 V 320V
niher bce.schnel?fen, wobei die Verzdgerung 0,02 bis 99,99 s 5,00 s
3::;1:;2;‘2% lf“é:ﬂ?féi:ﬁ; Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer B
werte konnen sich lediglich in Selbstquitt.i.erung JA/NEIN NEIN
deren Einstellbereichen unter- Motowerzogert JA/NEIN NEIN
scheiden. GW2 Uberwachung EIN/AUS AUS
Grenzwert 8,0 bis 42,0 V 350V
Verzdgerung 0,02 bis 99,99 s 1,00 s
Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer B
Selbstquittierung JA/NEIN NEIN
Motorverzogert JA/NEIN NEIN
Tabelle 3-42: Uberwachung - Standardwerte - Batterieiiberspannung
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& Monitoring
8 Uberwachung
{0} {lo} {loc} {2o0c}

204 v v v v
& Limit
A Limit
{0} {lo} {loc} {20c}

205 v v v v
& Delay
a Verzégerung
{0} {lo}  {loc} {2oc}

206 v v v v
& Alarm class
& Alarmklasse
{0} {lo} {loc} {2oc}

207 Y v v v
& Self acknowledge
o) Selbstquittierend
{0} {lo}  {loc} {2oc}

208 v v v v
Delayed by engine speed

DE EN

{0}

200

Verzogert durch Motordrehz.

{lo} {loc} {2oc}

v v v

Batterietiberspannung: Aktivierung (GW1/GW2) EIN/ AUS

EIN.......... Es wird eine Uberwachung auf Batterieunterspannung entsprechend
der folgenden Parameter vorgenommen.

AUS........... Es erfolgt keine Uberwachung der Grenzwerte 1 und 2.

Batterietiberspannung: Ansprechwert (GW1/GW2) 8,0 bis 42,0V

Der Ansprechwert wird mit diesem Parameter eingestellt. Wird dieser Wert min-
destens fiir die parametrierte Verzogerungszeit erreicht oder iiberschritten, wird die
Aktion eingeleitet, die mittels der Alarmklasse vorgegeben wurde.

Batterietiberspannung: Verzégerung (GW1/GW2) 0,02 bis 99,99 s

Erreicht der Istwert den Ansprechwert fiir die Verzogerungszeit wird ein Alarm
ausgelost. Fillt der Istwert vor Ablauf der Verzogerungszeit unter den Ansprech-
wert (minus der Hysterese) wird die Verzogerungszeit zuriickgesetzt.

Batterielberspannung: Alarmklasse (GW1/GW2) Klasse A/B/C/D/E/F/Steuer

| ® Siehe Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125. |

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

Batterieliberspannung: Selbstquittierung (GW1/GW2) JA/NEIN

JA Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
aktiv ist.

NEIN............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" liber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.

Batterietiberspannung: Motorverzégerung (GW1/GW2) JA/NEIN

JA Der Alarm wird motorverzogert iiberwacht. Dazu miissen die Bedin-
gungen des Parameters "Verzogerte Motoriiberwachung" (Parame-
ter 55) erfiillt sein.

NEIN ........... Der Alarm wird nicht motorverzdgert iiberwacht. Alarme werden
immer ausgewertet.
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Schutz: Batterie, Unterspannung (Grenzwerte 1 & 2)

6 A

Nennwert

[100 %]

GWi1

Hysterese

GWA g

W2, e

Gw2

Minimal

Uberwachung
aktiv

(Voraussetzung: Motor-
berwachung aktiv)

Alarm GW 1

(Alarm Grenzwert 1)

Alarm GW 2

(Alarm Grenzwert 2)

Parametertabelle

Die rechts dargestellten Para-
meter sind im Folgenden
néher beschrieben, wobei die
Beschreibung fiir alle Grenz-
werte identisch ist; die Grenz-
werte konnen sich lediglich in
deren Einstellbereichen unter-
scheiden.

Abbildung 3-43: Uberwachung - Batterieunterspannung

Grenzwert | Text | Einstellbereich | Standardwert

Batterieunterspannung (Die Hysterese betrigt 0,7 % des Nennwertes.)

GW1 Uberwachung EIN/AUS EIN
Grenzwert 8,0 bis 42,0 V 24,0V
Verzogerung 0,02 bis 99,99 s 60,00 s
Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer B
Selbstquittierung JA/NEIN NEIN
Motorverzogert JA/NEIN NEIN

GW2 Uberwachung EIN/AUS EIN
Grenzwert 8,0 bis 42,0 V 20,0 V
Verzdgerung 0,02 bis 99,99 s 10,00 s
Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer B
Selbstquittierung JA/NEIN NEIN
Motorverzogert JA/NEIN NEIN

Tabelle 3-44: Uberwachung - Standardwerte - Batterieunterspannung
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Monitoring
Uberwachung

DE EN

{loc} {2oc}

210 v v v v

EN

Limit
Limit
{0} {lo} {loc} {20c}

211 v v v v

DI

EN

Delay
Verzégerung

{0} {lo} {loc} {20c}

212 v v v v

DI

Alarm class
Alarmklasse

DE EN

{loc} {2oc}

213 v v v v

& Self acknowledge
& Selbstquittierend
{0} {lo}  {loc} {2o0c}
o4 ¥ Y vV Y
& Delayed by engine speed
= Verzégert durch Motordrehz.

{0} {lo} {loc} {2oc}

215 Y v v v

Batterieunterspannung: Aktivierung (GW1/GW?2) EIN/ AUS

EIN........... Es wird eine Uberwachung auf Batterieiiberspannung entsprechend
der folgenden Parameter vorgenommen.

AUS........... Es erfolgt keine Uberwachung der Grenzwerte 1 und 2.

Batterieunterspannung: Ansprechwert (GW1/GW?2) 8,0 bis 42,0V

Der Ansprechwert wird mit diesem Parameter eingestellt. Wird dieser Wert min-
destens fiir die parametrierte Verzogerungszeit erreicht oder unterschritten, wird die
Aktion eingeleitet, die mittels der Alarmklasse vorgegeben wurde.

Hinweis

Die Batteriespannung wird standardmaBig auf Unterschreitung des Nennwertes von
24 Vdc nach 60 Sekunden iiberwacht, da im Normalbetrieb eine Klemmenspan-
nung von ca. 26 Vdc anliegt (Lichtmaschine 14dt die Batterie).

Batterieunterspannung: Verzdgerung (GW1/GW2) 0,02 bis 99,99 s

Fallt der Istwert fiir die Verzogerungszeit unter den Ansprechwert wird ein Alarm
ausgelost. Steigt der Istwert vor Ablauf der Verzogerungszeit wieder tiber den An-
sprechwert (plus der Hysterese) wird die Verzogerungszeit zuriickgesetzt.

Batterieunterspannung: Alarmklasse (GW1/GW?2) Klasse A/B/C/D/E/F/Steuer

I ® Siche Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125.

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

Batterieunterspannung: Selbstquittierung (GW1/GW?2) JA/NEIN

JA Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
aktiv ist.

NEIN ............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" liber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.

Batterieunterspannung: Motorverzdgerung (GW1/GW?2) JA/NEIN

JA Der Alarm wird motorverzdgert iiberwacht. Dazu miissen die Bedin-
gungen des Parameters "Verzogerte Motoriiberwachung" (Parame-
ter 55) erfiillt sein.

NEIN ............ Der Alarm wird nicht motorverzdgert iiberwacht. Alarme werden
immer ausgewertet.
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Schutz: Schnittstelle CAN Open, Uberwachung

Monitoring
Uberwachung

{loc}  {2o0c}

v v

DE EN

<z

26 ¥

Delay
Verzogerung

{lo} {loc} {2o0c}

217 v v v v

DE EN

Alarm class
Alarmklasse

DE EN

{loc} {20c}

218 v v v v

Self acknowledge
Selbstquittierend

{lo} {loc} {20c}

219 Y v v v

DE EN

Delayed by engine speed
Verzogert durch Motordrehz.

{0} {1o} {loc} {2oc}

20 Y v v v

DE EN

CAN Open Schnittstelle: Uberwachung EIN/ AUS

EIN........... Es wird eine Uberwachung der CAN Open-Schnittstelle entsprechend
der folgenden Parameter vorgenommen.

AUS............ Es erfolgt keine Uberwachung.

CAN Open Schnittstelle: Verzdgerung 0,1 bis 650,0 s

Die Verzogerung wird mit diesem Parameter eingestellt. Empféngt die Schnittstelle
mindestens fiir die parametrierte Verzogerungszeit kein CAN Open-Protokoll, wird
die Aktion eingeleitet, die mittels der Alarmklasse vorgegeben wurde. Die Verzo-
gerung wird nach dem Erhalt jeder Mitteilung neu gestartet.

CAN Open Schnittstelle: Alarmklasse Klasse A/B/C/D/E/F

| ® Siche Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125. I

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

CAN Open Schnittstelle: Selbstquittierung JA/NEIN

JA Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
aktiv ist.

NEIN............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" iiber einen Digitaleingang oder {iber die Schnittstelle.

CAN Open Schnittstelle: Motorverzégerung JA/NEIN

JA Der Alarm wird motorverzdgert iiberwacht. Dazu miissen die Bedin-
gungen des Parameters "Verzogerte Motoriiberwachung" (Parame-
ter 55) erfiillt sein.

NEIN............ Der Alarm wird nicht motorverzdgert iiberwacht. Alarme werden
immer ausgewertet.

HINWEIS
Dieser Wéchter steht nur zur Verfiigung, wenn eine externe digitale E/A-Karte (z.B. IKD 1) angeschlos-
sen ist.
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Schutz: Schnittstelle J1939, Uberwachung

Dieser Wichter 16st aus, wenn das easY gen dafiir parametriert ist, J1939-Daten von einer an den CAN-Bus ange-
schlossenen ECU (Parameter 307) zu empfangen, und diese Daten auszuwerten.

Monitoring
Uberwachung

{loc} {2oc}

v v

DE EN

<z

21

Delay
Verzogerung

{0} {lo} {loc} {2oc}

20 v v v v

DE EN

Alarm class
Alarmklasse

{0} {lo} {loc} {20c}

223 v v v v

DE EN

& Self acknowledge
o) Selbstquittierend
{0} {lo} {loc} {2o0c}
224 v v v v
& Delayed by engine speed
= Verzégert durch Motordrehz.

{0} {lo} {loc} {2oc}

295 v v v v

HINWEIS

J1939 Schnittstelle: Uberwachung EIN/AUS

EIN............ Es wird eine Uberwachung der J1939-Schnittstelle entsprechend der
folgenden Parameter vorgenommen.

AUS............ Es erfolgt keine Uberwachung.

J1939 Schnittstelle: Verzégerung 0,1 bis 650,0 s

Die Verzogerung wird mit diesem Parameter eingestellt. Empfangt die Schnittstelle
mindestens fiir die parametrierte Verzogerungszeit kein CAN SAE J1939 Protokoll,
wird die Aktion eingeleitet, die mittels der Alarmklasse vorgegeben wurde. Die
Verzogerung wird nach dem Erhalt jeder Mitteilung neu gestartet.

J1939 Schnittstelle: Alarmklasse Klasse A/B/C/D/E/F

I ® Siehe Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125. I

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

J1939 Schnittstelle: Selbstquittierung JA/NEIN

JA Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
aktiv ist.

NEIN ............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" iiber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.

J1939 Schnittstelle: Motorverzégerung JA/NEIN

JA s Der Alarm wird motorverzogert iiberwacht. Dazu miissen die Bedin-
gungen des Parameters "Verzogerte Motoriiberwachung" (Parame-
ter 55) erfiillt sein.

NEIN ........... Der Alarm wird nicht motorverzdgert iiberwacht. Alarme werden
immer ausgewertet.

Dieser Wachter steht nur zur Verfiigung, wenn eine Motorsteuerung angeschlossen ist, die iiber das
Protokoll J1939 mit dem easYgen kommuniziert.
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Schutz: Schnittstelle J1939, Gelbe Warnlampe DM1

Dieser Wichter iiberwacht, ob ein bestimmtes Alarmbit von der CAN J1939 Schnittstelle empfangen wird. Hier-
mit kann das easYgen so parametriert werden, daB auf dieses Bit eine Reaktion erfolgt (z.B. Warnung, Abschal-

tung).
& Monitoring
8 Uberwachung
{0} {lo} {loc} {20c}
226 v v v v
& Delay
& Verzigerung
{0} {1o} {loc} {20c}
27 v v v v
& Alarm class
) Alarmklasse
{0} {lo} {loc} {20c}
2208 v v v v
& Self acknowledge
a Selbstquittierend
{0} {lo} {loc} {20c}
299 v v v v
& Delayed by engine speed
2 Verzogert durch Motordrehz.
{0} {lo} {loc} {20c}
230 v v v v
HINWEIS

J1939 Schnittstelle: Gelbe Warnlampe DM1: Uberwachung EIN/ AUS

EIN ............ Es wird eine Uberwachung der Meldung Gelbe Warnlampe von der
ECU entsprechend der folgenden Parameter vorgenommen.
AUS............ Es erfolgt keine Uberwachung.

J1939 Schnittstelle: Gelbe Warnlampe DM1: Verzégerung 0,1 bis 650,0 s

Die Verzogerung wird mit diesem Parameter eingestellt. Wird von der ECU die
Meldung Gelbe Warnlampe EIN gesendet, wird mit der hier eingestellten Verzoge-
rung die Aktion eingeleitet, die mittels der Alarmklasse vorgegeben wurde.

J1939 Schnittstelle: Gelbe Warnlampe DM1: Alarmklasse  Klasse A/B/C/D/E/F/Steuer

| ® Siehe Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125. I

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

J1939 Schnittstelle: Gelbe Warnlampe DM1: Selbstquittierung JA/NEIN

JA Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
aktiv ist.

NEIN............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" iiber einen Digitaleingang oder {iber die Schnittstelle.

J1939 Schnittstelle: Gelbe Warnlampe DM1: Motorverzdgerung JA/NEIN

JA . Der Alarm wird motorverzogert iiberwacht. Dazu miissen die Bedin-
gungen des Parameters "Verzdgerte Motoriiberwachung" (Parame-
ter 55) erfiillt sein.

NEIN............ Der Alarm wird nicht motorverzdgert iiberwacht. Alarme werden

immer ausgewertet.

Dieser Wachter steht nur zur Verfiigung, wenn eine Motorsteuerung angeschlossen ist, die iiber das
Protokoll J1939 mit dem easYgen kommuniziert.
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Schutz: Schnittstelle J1939, Rote Stoplampe DM1

Dieser Wichter iiberwacht, ob ein bestimmtes Alarmbit von der CAN J1939 Schnittstelle empfangen wird. Hier-
mit kann das easYgen so parametriert werden, daB auf dieses Bit eine Reaktion erfolgt (z.B. Warnung, Abschal-

tung).
& Monitoring
8 Uberwachung
{0} {lo} {loc} {20c}
231 v v v v
& Delay
a Verzégerung
{0} {lo}  {loc} {20c}
230 Y v v v
& Alarmclass
a Alarmklasse
{0} {lo} {loc} {20c}
233 v v v v
& Self acknowledge
o) Selbstquittierend
{0} {lo} {loc} {2o0c}
234 v v v v
& Delayed by engine speed
= Verzégert durch Motordrehz.
{0} {lo} {loc} {2oc}
235 v v v v
HINWEIS

J1939 Schnittstelle: Rote Stoplampe DM1: Uberwachung EIN/ AUS

EIN........... Es wird eine Uberwachung der Meldung Rote Stoplampe von der
ECU entsprechend der folgenden Parameter vorgenommen.
AUS....... Es erfolgt keine Uberwachung.

J1939 Schnittstelle: Rote Stoplampe DM1: Verzdgerung 0,1 bis 650,0 s

Die Verzogerung wird mit diesem Parameter eingestellt. Wird von der ECU die
Meldung Rote Stoplampe EIN gesendet, wird mit der hier eingestellten Verzoge-
rung die Aktion eingeleitet, die mittels der Alarmklasse vorgegeben wurde.

J1939 Schnittstelle: Rote Stoplampe DM1: Alarmklasse Klasse A/B/C/D/E/F/Steuer

I ® Siehe Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125. I

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

J1939 Schnittstelle: Rote Stoplampe DM1: Selbstquittierung JA/NEIN

JA Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
aktiv ist.

NEIN ............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" iiber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.

J1939 Schnittstelle: Rote Stoplampe DM1: Motorverzdgerung JA/NEIN

JA s Der Alarm wird motorverzogert iiberwacht. Dazu miissen die Bedin-
gungen des Parameters "Verzogerte Motoriiberwachung" (Parame-
ter 55) erfiillt sein.

NEIN ........... Der Alarm wird nicht motorverzdgert iiberwacht. Alarme werden
immer ausgewertet.

Dieser Wachter steht nur zur Verfiigung, wenn eine Motorsteuerung angeschlossen ist, die iiber das
Protokoll J1939 mit dem easYgen kommuniziert.
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Digitaleingange

Nummer Klemme Betriebsmodus
{0 \ {10} | {loc} | {20c}
Interne Digitaleingénge
[D1] 51 Alarmeingang (LogicsManager), vorbelegt mit NOTAUS
[D2] 52 Alarmeingang (LogicsManager), vorbelegt mit Start in AUTO
[D3] 53 Alarmeingang (LogicsManager)
[D4] 54 Alarmeingang (LogicsManager)
[D5] 55 Alarmeingang (LogicsManager)
[D6] 56 Alarmeingang (LogicsManager) Freigabe NLS *!
[D7] 57 Alarmeingang (LogicsManager) RM: NLS ist offen
[D8] 58 Alarmeingang (LogicsManager) | RM: GLS ist offen RM: GLS ist offen
Externe Digitaleingdnge (iber CANopen; die Erweiterungskarten sind im easYgen nicht enthalten; z.B. IKD1, etc.)
[DEx01] -—- Alarmeingang (LogicsManager)
[DEx02] --- Alarmeingang (LogicsManager)
[DEx03] - Alarmeingang (LogicsManager)
[DEx04] - Alarmeingang (LogicsManager)
[DEx05] - Alarmeingang (LogicsManager)
[DEx06] - Alarmeingang (LogicsManager)
[DEx07] - Alarmeingang (LogicsManager)
[DEx08] - Alarmeingang (LogicsManager)
[DEx09] -—- Alarmeingang (LogicsManager)
[DEx10] --- Alarmeingang (LogicsManager)
[DEx11] - Alarmeingang (LogicsManager)
[DEx12] - Alarmeingang (LogicsManager)
[DEx13] - Alarmeingang (LogicsManager)
[DEx14] - Alarmeingang (LogicsManager)
[DEx15] - Alarmeingang (LogicsManager)
[DEx16] -—- Alarmeingang (LogicsManager)

RM..Riickmeldung
#1..Ist der Parameter Freigabe NLS auf IMMER parametriert, ist dieser DI als Alarmeingang (LogicsManager) verwendbar

Tabelle 3-45: Digitaleingéinge - Belegung

HINWEIS

Alarmeingange kénnen auch als Steuereingdnge parametriert und dann als Eingangsvariablen im Lo-
gicsManager verwendet werden.
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@ HINWEIS
Arbeitsstrom (NO): Das Relais zieht beim Auslosen an, d. h., im Arbeitszustand flieRt Strom durch die
Spule. Bei einem Verlust der Versorgungsspannung wird keine Zustandsdnderung des Relais her-
beigefiihrt, es wird keine Auslésung stattfinden. In diesem Fall sollte auf jeden Fall die Betriebsbe-
reitschaft des Geréates liberwacht werden.

Ruhestrom (NC): Das Relais fallt beim Auslésen ab, d. h., im Ruhezustand flieRt Strom durch die Spule.
Das Relais ist im Ruhezustand (= keine Auslésung) angezogen. Bei einem Verlust der Versor-
gungsspannung wird eine Zustandsdnderung des Relais herbeigefiihrt, es wird eine Auslésung
stattfinden.

Relais programmiert als 'Arbeitsstromrelais’ Relais programmiert als 'Ruhestromrelais'

Arbeitsstrom- ? v Ruhestrom-
kontakt . kontakt
AUSLOSUNG AUSLOSUNG
Ruhestrom- Arbeitsstrom-
kontakt kontakt
_ >
AUSLOSUNG i AUSLOSUNG
Relais zieht an Relais fallt ab
ov

Abbildung 3-46: Arbeits-/Ruhestrom

!

StromfluR
kein StromfluB

@ HINWEIS
Die Einstellmoéglichkeit "Ruhe-/Arbeitsstrom" ist ungiiltig, falls der Digitaleingang als Riickmeldung der
Schalterstellungen verwendet wird. Die Riickmeldungen der Schalter werden immer als Ruhestrom
ausgewertet.

EN

DI {x}operation Digitaleingang: Arbeitsweise Avrbeits. / Ruhestr.
DI {x} Funktion
) oy tlee; 20 Die Digitaleingéinge konnen durch einen Arbeits- oder Ruhestromkontakt ausgeldst
28 Y Y Y Y werden. Der Ruhestromeingang ermdglicht es, einen Drahtbruch zu iiberwachen. Es
kann eine positive oder negative Spannungsdifferenz bezogen auf den Bezugspunkt
des DIs anliegen.
Arbeits. ........ Der Digitaleingang wird durch das Anlegen einer Spannungsdiffe-
renz als "vorhanden" ausgewertet.
Ruhestr. ....... Der Digitaleingang wird durch das Abfallen einer Spannungsdiffe-
renz als "vorhanden" ausgewertet.

DI

EN

DI{x}delay Digitaleingang: Verzdgerung 0,08 bis 650,00 s
DI {x} Verzogerung
) tlop tloep 20 Jedem Alarmeingang kann eine Verzogerungszeit in Sekunden zugeordnet werden.
v v v v . = A .
237 Der Eingang muf} die eingestellte Verzogerungszeit ununterbrochen anstehen, da-
mit es zur Auslosung kommt. Wird der Digitaleingang iiber den LogicsManager
verwendet, wird diese Verzogerungszeit auch beachtet.

DI

Hinweis: Dieser Parameter kann nur iiber LeoPC1 konfiguriert werden.
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DI {x}alarmclass  Digitaleingang: Alarmklasse Klasse A/B/C/D/E/F/Steuer
DI {x} Alarmklasse

{0} {lo} {loc} {2oc} ® Siche Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125. |
2 VY Y YV

DE EN

Dem Digitaleingang kann eine Alarmklasse zugeordnet werden. Die Alarmklasse
wird mit dem Anlegen des Digitaleinganges entsprechend der festgelegten Prozedur
abgearbeitet.

Wird als Alarmklasse "Steuer" parametriert, konnen den Digitaleingidngen eine
Funktion aus dem LogicsManager (Beschreibung ab Seite 127) zugeordnet werden.
Im Fall einer Auslosung erfolgt kein Eintrag in den Ereignisspeicher.

%z DI{gdelayedbyengspeed Digitaleingang: Motorverzdgert JA/NEIN
= DI{x}verzdg. d. Motordrehz.
0} {lo} {loct {20c}  JA...ceieeennnn. Der Alarm wird motorverzogert iiberwacht. Dazu miissen die Bedin-
29 YV Y VY gungen des Parameters "Verzogerte Motoriiberwachung" (Parame-
ter 55) erfiillt sein.
NEIN........... Der Alarm wird nicht motorverzdgert iiberwacht. Alarme werden

immer ausgewertet.

HINWEIS

Wird ein Digitaleingang mit einer abstellenden Alarmklasse sowie als selbstquittierend und motorver-
zogert parametriert, kann folgender Anwendungsfall vorkommen:

Der Digitaleingang stellt den Motor aufgrund seiner Alarmklasse ab.

Mit dem Stopp des Motors werden motorverzéogerte Alarme nicht mehr als aktiv erkannt.

Die Alarmklasse wird automatisch quittiert.

Durch die Selbstquittierung des Alarmeinganges kann der abstellende Grund nicht mehr erkannt
werden und der Motor wird automatisch nach Ablauf der Startpausenzeit erneut gestartet.

e Nach Ablauf der Motorverzégerungszeit wird der mittlerweile wieder vorliegende abstellende Alarm
ausgewertet und der Motor wieder gestoppt, usw.

& DI {x}selfacknowledge  Digitaleingang: Selbstquittierend JA/NEIN
A DI {x} Selbstquittierend
) {lo} floc} {20¢}  JA...cecceeenn. Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
v v v v L
240 aktiv ist.
NEIN............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" liber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.

Ist der DI mit der Alarmklasse "Steuer” konfiguriert, ist er immer selbstquittierend.

DI{x}text Digitaleingang: Anzeigetext beliebig
DI {x} Text
0; 1oy tloep 20c;  Ist der Digitaleingang logisch "1", wird dieser Text im Display angezeigt. Die Auf-
wa VT zeichnung im Ereignisspeicher findet ebenfalls unter Verwendung dieses Textes
statt.

N~ DEEN

Hinweis: Dieser Parameter kann nur tiber LeoPC1 konfiguriert werden.

Hinweis: Wird der DI mit der Alarmklasse "Steuer" als Steuereingang verwendet,
kann hier seine Funktion (z.B. Externe Quittierung) eingetragen werden, um die
Orientierung innerhalb der Konfiguration zu erleichtern.
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Relaisausgange (LogicsManager)

Die Relaisausgidnge werden durch den LogicsManager angesteuert.

= Bitte beachten Sie die Beschreibung des LogicsManager ab Seite 127.

Einige Ausgénge sind vom Betriebsmodus abhédngig mit bestimmten Funktionen vorgelegt, die nicht gedndert

werden konnen (beachten Sie hierzu bitte die folgende Tabelle).

Relais Betriebsmodus
Nummer KL Basis GLS o6ffnen GLS 6ffnen/schlieBen

{0} {lo} {loc}

GLS/NLS o6ffnen/schli.

{20c}

Interne Relaisausgénge

[R1] 30/35 LogicsManager
[R2] 31/35 LogicsManager
[R3] 32/35 Anlasser
[R4] 33/35 Diesel: Betriebsmagnet
Gas: Gasventil
[R5] 34/35 LogicsManager; vorbelegt mit 'Diesel: Vorglithen, Gas: Ziindung'
[R6] 36/37 LogicsManager; vorbelegt mit 'Hilfsbetriebe'
[R7] 38/39 LogicsManager | Befehl: GLS 6ffnen
[R8] 40/41 LogicsManager Befehl: NLS schlieflen
[RI] 42/43 LogicsManager Befehl: NLS o6ffnen
[R10] 44/45 LogicsManager | Befehl: GLS schlieBen
[R11] 46/47 Betriebshereitschaft ' LogicsManager

Externe Relaisausgénge (Uber CANopen; die Erweiterungskarten sind im easYgen nicht enthalten; z.B. IKD1, etc.)

[REx01] - LogicsManager
[REx02] LogicsManager
[REx03] - LogicsManager
[REx04] - LogicsManager
[REx05] - LogicsManager
[REx06] - LogicsManager
[REx07] LogicsManager
[REx08] - LogicsManager
[REx09] - LogicsManager
[REx10] - LogicsManager
[REx11] - LogicsManager
[REx12] LogicsManager
[REx13] - LogicsManager
[REx14] LogicsManager
[REx15] - LogicsManager
[REx16] - LogicsManager

#1..Das Relais hat die Information Betriebsbereitschaft iiberlagert und arbeitet nach dem Ruhestromprinzip (NC)

Tabelle 3-47: Relaisausgidnge - Belegung

Seite 100/187

© Woodward



Anleitung GR37321A easYgen-1000 Serie - Aggregatesteuerung

Analogeingange (FlexIn)

Jedem Analogeingang [T1] und [T2] kann aus dem Pool der Hardware eine Kennlinie aus dem Pool der Kennli-
nien hinterlagert werden. Die frei definierbaren Kennlinien der Tabellen A und B kdnnen beliebig und jedem der
Analogeinginge, die linearen Kennlinien [T1] und [T2] kénnen nur dem jeweiligen Analogeingang [T1] und [T2]
zugewiesen werden. Es gelten die folgenden Zuordnungsmoglichkeiten.

Linear [T2] (2-Punkte)

Tabelle A (9-Punkte)
Tabelle B (9-Punkte)

Tabelle A (9-Punkte)
Tabelle B (9-Punkte)

Pool der Pool der Kennlinien (Typ)
Hardware
—
B7)
= o,
72} 7] 72}
2 < 5 5
(li - = X = N j— ~
.2 2 |£2 |£2 2B | g | 2 £
2 S 80 |80 e B | B E
N—
¥S 85 g | g3 FE | 28 | &< | Am
25 EsS |58 VS &2 &8 o g o g
S N ;.4 N o < g 8= == ==
% Qe | Q2 QB QB 2 SE|2E| 2E | BE
) (el As AR A8 — £ £ < O < O
< > o s o P T Aal>n A A~ = M — M =M =M
Analogeingang [T1
0 bis 20 mA v — — — — — v — v v
4 bis 20 mA v — — — — — v — v v
0 bis 500 Ohm v v v v v v v — v v
Analogeingang [T2
0 bis 20 mA v — — — — — — v v v
4 bis 20 mA v --- --- --- --- --- --- v v v
0 bis 500 Ohm 4 v v v v v - v v v
Tabelle 3-48: Analogeingidnge - Kombinationsmdglichkeiten (FlexIn)
Beispiel der Kombinationsmdglichkeiten fiir den Beispiel der Kombinationsmdglichkeiten fiir den
Analogeingang [T1] bei 20 mA-Hardware Analogeingang [T1] bei Widerstands-Hardware
Pool der Analogeingange Pool der Analogeingénge
[ (2 [ (2
< AUS < AUS
£ £
<3 VDO, 0..5 bar IS VDO, 0..5 bar
p VDO, 0..10 bar = g VDO, 0..10 bar =
VDO, 40..120 °C £ VDO, 40..120 °C £
VDO, 50.150°C £ 2 VDO, 50.150°C £
< S <
Pt100 é : Pt100 g
Linear [T1] (2-Punkte) g € Linear [T1] (2-Punkte) g
(o 5 Linear [T2] (2-Punkte) &
g
=)

0..500 Ohm  4..20 mA

Abbildung 3-49: Analogeinginge - Kombinationsmoglichkeiten (FlexIn)
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Analogeingange: Anzeige

Display temperature in

Temperaturanzeige in
{0} {lo}
v v v v

DE EN

{loc} {2oc}

242

& Display pressure in

a Druckanzeige in
{0} {lo} {loc} {20c}

onz Y v v v

Temperaturanzeige in °C/°F
B T Die Temperaturanzeige im Display erfolgt in °C (Celsius).

OF e Die Temperaturanzeige im Display erfolgt in °F (Fahrenheit).
Druckanzeige in bar / psi
bar.....cceene. Die Druckanzeige im Display erfolgt in Bar.

PSI e, Die Druckanzeige im Display erfolgt in psi.

Analogeingange: Typ

& Type
a Typ
{0} {lo} {loc} {2oc}
oas ¥ v v v
& Select hardware
& Auswahl Hardware
{0} {lo} {loc} {2o0c}
245 v v v v

Analogeingang {x} [x = 1 oder 2]: Typ AUS / VDO 5bar / VDO 10bar /
VDO 120°C/ VDO 150°C / Pt100/ Linear / Tab. A/ Tab. B

| ® Die Kennlinien der Eingénge befinden sich in Anhang C ab Seite 155). |

Entsprechend des folgenden Parameters sind unterschiedliche Mef3bereiche bei den
Analogeingédngen moglich. Sie konnen die folgenden Einstellungen vornehmen:

AUS ... Der Analogeingang ist ausgeschaltet.

VDO 5bar ......... Dem MeBwert des Analogeinganges wird die VDO-Kennlinien
fiir 0 bis 5 bar hinterlegt.

VDO 10bar ....... Dem MeBwert des Analogeingang wird die VDO-Kennlinien fiir
0 bis 10 bar hinterlegt.

VDO 120°C....... Dem MeBwert des Analogeinganges wird die VDO-Kennlinien
fiir 40 bis 120 °C hinterlegt.

VDO 150°C....... Dem MeBwert des Analogeinganges wird die VDO-Kennlinien
fiir 50 bis 150 °C hinterlegt.

Pt100................. Dem MeBwert des Analogeinganges wird die Pt100-Kennlinien
hinterlegt.
Linear................ Jedem Analogeingang kann eine lineare Kennlinie hinterlegt wer-

den, die ausschlieBlich fiir den jeweils genannten Eingang [T {x}]
(x =1 bis 2) verwendet werden kann. Der minimale (0 %) und
maximale (100 %) Wert bezieht sich auf den gesamten MeBbe-
reich des Analogeinganges (z.B. 0 bis 500 Ohm, 0 bis 20 mA o-
der 4 bis 20 mA). Die beiden Eckwerte der linearen Kennlinie
miissen nur dann definiert werden, wenn sie verwendet werden
soll.

Tab.A/B........... Dem Analogeingang wird eine Kennlinie hinterlegt, die iiber
9 Punkte (in einer Tabelle hinterlegt) definiert ist. Es konnen zwei
unabhingige Tabellen (Tabelle A und Tabelle B) definiert wer-
den, die den Analogeingingen zugeordnet werden konnen. Bitte
beachten Sie, daB die Definition der Tabelle einmalig fiir alle
Eingénge, in denen sie aufgerufen wird, vorgenommen werden
muB.

Analogeingang {x} [x = 1 oder 2]: Hardware 0 bis 500 Ohm /0 bis 20 mA / 4 bis 20 mA

Der Analogeingang kann fiir unterschiedliche Sensor-Hardware parametriert wer-
den. Die Festlegung des Bereiches erfolgt mit dem folgenden Parameter.
0 bis 500 Ohm... Der MefBbereich des Analogeinganges ist 0 bis 500 Ohm,
0 Ohm = 0 %, 500 Ohm = 100 %.
0bis20 mA........ Der MefBbereich des Analogeinganges ist 0 bis 20 mA,
0 mA =0 %, 20 mA =100 %.
4bis20 mA....... Der MefBbereich des Analogeinganges ist 4 bis 20 mA,
4 mA =0 %, 20 mA = 100 %.
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Offset  Analogeingang {x} [x = 1 oder 2]: Offset -20,0 bis 20,0 Ohm

Offset
floj tloc 1205 Der Widerstandseingang (Einstellung des Parameters "Auswahl Hardware" auf "0

DE EN

246 bis 5000hm") kann mit einem permanenten Offset in Ohm versehen werden, um
die Kennlinie an Ungenauigkeiten anzupassen. Dabei gilt folgender Grundsatz: Der
ausgewihlte Wert in Ohm wird von dem gemessenen Widerstandswert abgezogen.
Dies hat auf die angezeigten MeBwerte folgende Auswirkungen (bitte beachten Sie
hierzu auch die Tabellen ab Seite 155):

-20,0 bis -0,1 Ohm
VDO Temperatur: Der angezeigte Mefwert wird sich verringern.
VDO Druck: Der angezeigte MeBwert wird sich erhdhen.
+0,1 bis +20,0 Ohm
VDO Temperatur: Der angezeigte MeB3wert wird sich erhéhen.
VDO Druck: Der angezeigte MeBwert wird sich verringern.
& Bargraphminimum  Analogeingang {x} [x = 1 oder 2]: Balkendiagramm Minimalwert -9999 bis 9999
) Bargraph Minimum
0y 1oy tloey 20¢;  Hier wird der Anfangswert fiir die Balkendiagrammanzeige des Analogeingangs

247 ¥ Y Y Y definiert. Der Wert muB analog zum Anzeigeformat eingegeben werden, welches

sich auf den Typ des Analogeingangs (Parameter 244) bezieht.
Hinweis: Dieser Parameter hat nur eine Auswirkung, wenn der Parameter 244 auf
Linear oder Tab. A/B konfiguriert ist.
& Bargraphmaximum  Analogeingang {x} [x = 1 oder 2]: Balkendiagramm Maximalwert -9999 bis 9999
A Bargraph Maximum
) tlop (i {20c;  Hier wird der Endwert fiir die Balkendiagrammanzeige des Analogeingangs defi-

248 ¥ Y " Y iert. Der Wert muB analog zum Anzeigeformat eingegeben werden, welches sich
auf den Typ des Analogeingangs (Parameter 244) bezieht.

Hinweis: Dieser Parameter hat nur eine Auswirkung, wenn der Parameter 244 auf
Linear oder Tab. A/B konfiguriert ist.

& Description  Analogeingang {x} [x = 1 oder 2]: Anzeigetext beliebig

a Beschreibung ] ] ] ] ]

|2_49 O dloh o {200) Ist der programmierte Grenzwert des Analogeinganges iiberschritten, wird dieser

Text im Display angezeigt. Die Aufzeichnung im Ereignisspeicher und die Visuali-
sierungsanzeige findet ebenfalls unter Verwendung dieses Textes statt.

Hinweis: Dieser Parameter kann nur tiber LeoPC1 konfiguriert werden.
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& Valueformat  Analogeingang {x} [x = 1 oder 2]: Anzeigeformat beliebig
a Zahlenformat ] ] ] ] ]
L (0} {lo} {loc} {2oc) ® Soll ein Vorzeichen angezeigt werden, (z.B. " - "), wird die erste "0" dazu
w YO Y
verwendet.

Damit der MeBwert des Analogeinganges fiir die Analogeinganstypen Linear sowie
Tab. A und Tab. B (Parameter 244) im Display korrekt angezeigt werden kann, ist
iiber diesen Parameter dessen Formatierung parametrierbar. Die Nullen stehen da-
bei als Platzhalter fiir den MeBBwert. Dabei diirfen die Platzhalter durch beliebige
Zeichen, z. B. Komma, unterbrochen werden.

Hinweis

e Dieser Parameter kann nur iiber LeoPC1 konfiguriert werden.

e Dieser Parameter gilt nur fiir die Analogeinganstypen Linear sowie Tab. A und
Tab. B (Parameter 244).

e Der Anzeigewert sollte mit der gleichen Anzahl Stellen parametriert werden,
wie der weiter unten vorgegebene Wert.

e Der Anzeigewert wird von Rechts nach Links in den Platzhalter eingeblendet.
Sollten zu wenige Stellen vorhanden sein, wird der Anzeigewert vorne abge-
schnitten.

o Soll die Ziffer "0" als Ziffer "0" angezeigt werden, ist hierfiir der Buchstabe "O"
zu verwenden. Wird die Ziffer "0" verwendet, wird dort der Wert angezeigt.

Beispiele
Fillstand - Wertbei 0 % 0
- Wert bei 100 %............... 1000
- gewiinschte Anzeige....... bis 1.000mm
- dieser Parameter ............. 0.000mm
Winkel -Wertbei 0 %......ccu...... -1799
- Wert bei 100 %............... 1800
- gewiinschte Anzeige....... -179,9° bis 180,0°
- dieser Parameter ............. 0000,0°
Druck -Wertbei 0 %......ccu...... 0
- Wert bei 100 %............... 100
- gewiinschte Anzeige....... bis 10,0bar
- dieser Parameter ............. 00,0Obar
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Filter time constant
Filter

{0} {lo} {loc} {20c}

v v v v

DE EN

251

& Hysteresis

&8 Hysterese
{0} {lo} {loc} {2oc}

xmy ¥ v v v

HINWEIS

Analoge. {x} [x = 1 oder 2]: Filterzeitkonstante AUS/1/2/3/4/5

Um Schwankungen des Analogeinganges abzufangen, kann pro Eingang eine Fil-
terzeitkonstante vorgegeben werden, die das Signal nach folgender Formel berech-
net/mittelt:

1

Grenzfrequenz = wobei "N" diesem Parameter entspricht.

20ms x 2 x 7z x 2N ’
AUS............ Der Wert wird ungeglittet verarbeitet.
Lo, Grenzfrequenz = 7,96 Hz (Filterzeitkonstante = 0,02 s)
2, Grenzfrequenz = 3,98 Hz (Filterzeitkonstante = 0,04 s)
S Grenzfrequenz = 1,99 Hz (Filterzeitkonstante = 0,08 s)
Lo, Grenzfrequenz = 0,99 Hz (Filterzeitkonstante = 0,16 s)
S Grenzfrequenz = 0,50 Hz (Filterzeitkonstante = 0,32 s)

Kennlinie Linear {x} [x = A/B]: Hysterese 0 bis 999

Wird der Analogeingang zur Uberwachung verwendet, muB einer der Grenzwerte,
die in Parameter 254 und/oder 255 definiert werden, iiber- oder unterschritten wer-
den damit er als "ausgeldst" erkannt werden kann. Damit er wieder als "nicht ausge-
16st" erkannt wird, muf3 der Grenzwert um mindestens diese Hysterese unter bzw.
iiber dem auslésenden Grenzwert liegen.

Die Einstellung der Hysterese gilt nur fiir die fest zugeordneten Grenzwerte.

Bei Verwendung der flexiblen Grenzwerte muB eine eigene Hysterese (Parameter 274) definiert werden.
Die Einstellung dieses Parameters hat keine Auswirkung bei Verwendung der flexiblen Grenzwerte.
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Analogeingange: Grenzwerte

Monitoring level {y}
Uberwachung Stufefy}

{0} {lo} {loc} {2oc}

v v v v

DE EN

253

Limit level {y}
Limit Stufe{y}

{0} {lo} {loc} {2oc}

v v v v

DE EN

254

Limit level {y} Idle Run
Limit Stufe{y} Idle Modus

{0} {lo} {loc} {2oc}

v v v v

DE EN

255

Delay level {y}
Verzégerung Stufe {y}

{0} {lo} {loc} {2oc}

v v v v

DE EN

256

Monitoring level {y} at
Uberwachung Stufe{y} auf

{0} {lo} {loc} {2oc}

v v v v

DE EN

257

Alarm class level {y}
Alarmklasse Stufe {y}

{0} {lo} {loc} {20c}

v v v v

DE EN

258

Self acknowledge level {y}
Selbstquittierend Stufe {y}

{0} {lo} {loc} {2oc}

v v v v

DE EN

259

& Delayed by engine level {y}
2 Verzogertd. Motordr. St. {y}

{0} {lo} {loc} {2oc}

260 v v v v

Analogeingang {x} [x = 1 oder 2]: Uberwachung Ansprechwert {y} [y = 1/2] EIN/AUS

EIN........... Es wird eine Uberwachung entsprechend der folgenden Parameter
vorgenommen. Beide Werte kdnnen voneinander unabhéngig para-
metriert werden.

AUS....... Es erfolgt keine Uberwachung.

Analogeingang {x} [x = 1 oder 2]: Ansprechwert {y} [y = 1/2] -9999 bis 9999

Der Wert, der iiberwacht werden soll, wird mit diesem Parameter eingestellt. Wird
dieser Wert mindestens fiir die in Parameter 256 parametrierte Verzogerungszeit
erreicht oder {iberschritten / unterschritten (abhingig von Parameter 257), wird die
Aktion eingeleitet, die mittels der Alarmklasse vorgegeben ist.

Analogeingang {x} [x = 1 oder 2]: Idle-Modus Ansprechwert {y} [y = 1/2] -9999 bis 9999

I ® Siehe Motor: Idle-Modus (Leerlaufmodus) auf Seite 36. I

Hier wird ein alternativer Ansprechwert eingestellt, der anstatt dem oben beschrie-
benen Parameter verwendet wird, solange der Idle-Modus aktiv ist.

Analogeingang {x} [x = 1 oder 2]: Verzdgerung Ansprechwert {y} [y = 1/2]0,02 bis 99,99 «

Erreicht der iiberwachte Analogeingangswert den Ansprechwert fiir die Verzoge-
rungszeit wird ein Alarm ausgelost. Féllt der liberwachte Analogeingangswert vor
Ablauf der Verzogerungszeit (Parameter 256) unter den Ansprechwert oder iiber-
steigt er ihn (plus/minus der Hysterese, abhéngig von Parameter 257) wird die Ver-
zogerungszeit zuriickgesetzt.

Analogeingang {x} [x = 1 oder 2]: Uberw. GW {y} [y = 1/2] auf  Uberschr. / Untersch.

Uberschr. .....The monitored value must exceed the threshold limit for a fault to be
recognized.

Untersch....... The monitored value must fall below the threshold limit for a fault to
be recognized.

Analoge.{x} [x = 1 oder 2]: Alarmkl. GW {y} [y = 1/2] Klasse A/B/C/D/E/F/Steuer

I ® Siehe Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125. I

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

Analogeingang {x} [x = 1 oder 2]: Selbstquittierend GW {y} [y = 1/2] JA /NEIN

JA Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
aktiv ist.

NEIN............. Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" iiber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.

Analogeingang {x} [x = 1 oder 2]: Motorverzdgert GW {y} [y = 1/2] JA/NEIN

JA s Der Alarm wird motorverzogert iiberwacht. Dazu miissen die Bedin-
gungen des Parameters "Verzogerte Motoriiberwachung" (Parame-
ter 55) erfiillt sein.

NEIN........... Der Alarm wird nicht motorverzdgert iiberwacht. Alarme werden
immer ausgewertet.
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Analogeingange: Drahtbrucherkennung

& Monitoring wire break
o Drahtbruchiiberw.
{0} {lo} {loc} {20c}
261 v v v v
HINWEIS

Analogeingang {x} [x = 1 oder 2]: Drahtbruchiiberw. AUS / Oben / Unten / oben/unt.

Der Analogeingang kann auf Drahtbruch iiberwacht werden. Zur Beurteilung wer-
den folgende Argumente verwendet:

AUS........... Es erfolgt keine Drahtbruchiiberwachung.

Oben............ Sobald der Istwert iiber den Maximalwert steigt, wird dies als Draht-
bruch erkannt.

Unten........... Sobald der Istwert unter den Minimalwert sinkt, wird dies als Draht-

bruch erkannt.
oben/unt....... Sobald der Istwert entweder tiber den Maximalwert steigt oder unter
den Minimalwert fallt, wird dies als Drahtbruch erkannt.

Wurde eine MeBbereichsiiberschreitung (Drahtbruch) festgestellt und erfolgte eine Auslésung, wird die
Grenzwertiiberwachung dieses Analogeinganges auBer Kraft gesetzt.

MeBbereichsiiberwachung, Ausléosung bei:

e 4 bis 20 mA

Minimalwert........
Maximalwert.......

e 0 bis 500 Ohm

Minimalwert........
Maximalwert.......

....... 2mA...............Unterschreitung
....... 20,5mA..........Uberschreitung
....... 5 Ohm .............Unterschreitung (Offset = 0 Ohm)
....... 515 Ohm .........Uberschreitung (Offset = 0 Ohm)

Hinweis: Je nach Einstellung des Offset wird der angezeigte Wert verschoben, d. h., daB ein Draht-
bruch frither oder spéter als der tatsdchliche Wert auftreten kann. (Bei einem Offset von +20 Ohm
tritt demnach ab 25 Ohm kein Drahtbruch mehr auf.)

Wire break alarm class
Drahtbruch Alarmklasse
{0} {1o}
v v v v

DE EN

{loc} {2oc}

Analoge. {x} [x = 1 oder 2]: Alarmkl. Drahtbr.tberw. Klasse A/B/C/D/E/F/Steuer

| ® Siehe Kapitel "Alarmklassen" auf Seite 125. |

262

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

% Selfacknowledgewirebreak  Analoge. {x} [x = 1 oder 2]: Selbstquittierung JA/NEIN
) Drahtbruch selbstquitt.

0} {lo} {loc} {20¢}  JA..ooeeenn. Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
263 7 V7 aktiv ist.

NEIN............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-
setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" liber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.
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Analogeingange: Kennlinie "Linear" (2-Punkte-Kennlinie)

DE EN

264

DE EN

265

[entspricht]  Wert A

600 kW ----- (Y2} b e =

S oS

....................... . EI‘I 45...

200 kW ----- 1} : -
Eingang
0 100 [%]
Bereich: i :

[0bis20mA 00 200 [mA]
[4bs20mA 40 200 [mA]
500,0 | [Ohm]

[0 bis 500 Ohm 0.0

Value at 0%
Wert bei 0%

{0} {lo} {loc} {2oc}

v v v v

Value at 100%
Wert bei 100%

{0} {lo} {loc} {2oc}

v v

Kennlinie Linear {x} [x = A/B]: Wert bei 0 %

Abbildung 3-50: Analogeingang skalieren - lineare Kennlinie

-9999 bis 9999

Dem Analogeingang wird eine Gerade zugeordnet. Dieser Parameter legt den Ist-
wert bei 0 % des Gesamtbereiches des Analogeinganges fest. Wurde der Eingang

zum Beispiel als 0 bis 20 mA eingestellt, entsprechend 0 % = 0 mA. Wurden 4 bis
20 mA ausgewihlt gilt 0 % =4 mA.

Kennlinie Linear {x} [x = A/B]: Wert bei 100 % -9999 bis 9999

Dem Analogeingang wird eine Gerade zugeordnet. Dieser Parameter legt den Ist-
wert bei 100 % des Gesamtbereiches des Analogeinganges fest. Wurde der Eingang
zum Beispiel als 0 bis 20 mA eingestellt, entsprechend 100 % = 20 mA.
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Analogeingange: Flexible Grenzwerte konfigurieren

Monitoring
Uberwachung

{lo} {loc} {20c}

v v v v

DE EN

266

Monitored analog input
Uberwachter Analogeingang

(0} {lo}  {loc} {20c}

267 v v v v

DE EN

Limit
Limit
{loc} {20c}

v v v v

DE EN

268

Grenzwert {x} [x = 1 bis 4]: Uberwachung EIN/ AUS

EIN ............ Es wird eine Uberwachung des Grenzwerts {x} entsprechend der
folgenden Parameter vorgenommen.

AUS............ Es erfolgt keine Uberwachung.

Grenzwert {x} [x = 1 bis 4]: Uberwachter Analogeingang Auswahl siehe unten

Batterie........ Mit dem Grenzwert {x} wird die Batteriespannung {iberwacht.

Analoglnl....Mit dem Grenzwert {x} wird der Analogeingang 1 iiberwacht.

Analogln2....Mit dem Grenzwert {x} wird der Analogeingang 2 iiberwacht.

ECUSPN110 Mit dem Grenzwert {x} wird die Kiihlwassertemperatur von einer
ECU iiber den CAN-Bus iiberwacht (J1939 SPN 110).

ECUSPN100 Mit dem Grenzwert {x} wird der Oldruck von einer ECU iiber den
CAN-Bus iiberwacht (J1939 SPN 100).

ECUSPN190 Mit dem Grenzwert {x} wird die Drehzahl von einer ECU iiber den
CAN-Bus iiberwacht (J1939 SPN 190).

Grenzwert {x} [x = 1 bis 4]: Ausldsewert -32000 bis +32000

Hier wird der jeweilige Grenzwert fiir den oben eingestellten iiberwachten Analog-

eingang parametriert. Erreicht der iberwachte Analogeingangswert den Ansprech-

wert fiir die Verzogerungszeit wird ein Alarm ausgelost. Fillt der iiberwachte Ana-

logeingangswert vor Ablauf der Verzégerungszeit (Parameter 269) unter den

Ansprechwert oder iibersteigt er ihn (plus/minus der Hysterese, abhidngig von Pa-

rameter 270) wird die Verzogerungszeit zuriickgesetzt. Das Format fiir die Eingabe

des Auslosewertes ist abhdngig vom liberwachten Analogeingang:

Batterie........ Eingabe in 0,1 Volt — Beispiel: 23,5 Volt > Eingabe: 00235

ECUSPN110 Direkte Eingabe in °C — Beispiel: 156°C > Eingabe: 00156

ECUSPN100 Direkte Eingabe in kPa — Beispiel: 600 kPa > Eingabe: 00600

ECUSPN190 Direkte Eingabe in Upm — Beispiel: 1500 Upm > Eingabe: 01500

Analoglnl/2. Eingabe ist abhidngig vom parametriertem Format des jeweiligen A-
nalogeingangs:

VDO 5 bar... Eingabe in 0,01 bar — Beispiel: 5,0 bar > Eingabe: 00500

VDO 10 bar. Eingabe in 0,01 bar — Beispiel: 6,6 bar > Eingabe: 00660

VDO 150°C . Direkte Eingabe in °C — Beispiel: 69°C > Eingabe: 00069

VDO 120°C . Direkte Eingabe in °C — Beispiel: 73°C > Eingabe: 00073

Pt100............ Direkte Eingabe in °C — Beispiel: 69°C > Eingabe: 00069

Linear.......... Eingabe entsprechend dem konfigurierten Format (Parameter 250)

Tab. A/B......Eingabe entsprechend dem konfigurierten Format (Parameter 250)

Beispiele
Fillstand -Wertbei 0% ..cuueeeeeeen.. 0
- Wert bei 100 % .............. 1000

- gewiinschte Anzeige ...... bis 1.000mm
- dieser Parameter............. 0.000mm

-Wertbei 0 % ..o -1799

- Wert bei 100 % .............. 1800

- gewiinschte Anzeige ...... -179,9° bis 180,0°
- dieser Parameter............. 0000, 0°

Winkel

Druck - Wertbei 0 % ..cccoveeuennene 0
- Wert bei 100 % .............. 100
- gewlinschte Anzeige ...... bis 10,0bar

- dieser Parameter 00,0Obar
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& Delay
a Verzégerung
{0} {lo} {loc} {2o0c}
269 v v v v
& Monitoring at
& Uberwachung auf
{0} {lo} {loc} {2oc}
o0 ¥ v v v
& Alarm class
A Alarmklasse
{0} {lo}  {loc} {2oc}
271 v v v v
& Self acknowledge
& Selbstquittierend
{0} {lo} {loc} {2o0c}
272 v v v v
& Delayed by engine speed
= Verzégert durch Motordrehz.
{0} {lo} {loc} {2oc}
273 ¥ v v v
& Hysteresis
a Hysterese
{0} {lo} {loc} {20c}
274 v v v v
& Description
a Beschreibung
L {0} {lo} {loc} {2oc}
o5 Y v v v

Grenzwert {x} [x = 1 bis 4]: Verzogerung 00,02 bis 99,99 s

Erreicht der Istwert den Ansprechwert fiir die Verzogerungszeit wird ein Alarm
ausgelost. Fillt der Istwert vor Ablauf der Verzogerungszeit unter den Ansprech-
wert (plus/minus der Hysterese, abhidngig von Parameter 270) wird die Verzoge-
rungszeit zuriickgesetzt.

Grenzwert {x} [x = 1 bis 4]: Uberwachung auf Uberschreitung / Unterschreitung

Ubersch. ....... Der Istwert mull den Ansprechwert iiberschreiten, um einen Alarm
auszuldsen.

Untersch....... Der Istwert mul3 unter den Ansprechwert fallen, um einen Alarm aus-
zulGsen.

Grenzwert {x} [x = 1 bis 4]: Alarmklasse Klasse A/B/C/D/E/F/Steuer

| @ Siche Kapitel "Alarmklassen” auf Seite 125. |

Die zugeordnete Alarmklasse fiir jeden Ansprechwert.

Grenzwert {x} [x = 1 bis 4]: Selbstquittierung JA / NEIN

JA Die Alarmmeldung wird automatisch quittiert, wenn diese nicht mehr
aktiv ist.

NEIN ............ Ein automatisches Zuriicksetzen des Alarms erfolgt nicht. Das Riick-

setzen erfolgt manuell durch das Driicken der entsprechenden Tasten,
durch das Aktivieren des LogicsManager Ausgangs "Externe Quittie-
rung" iiber einen Digitaleingang oder iiber die Schnittstelle.

Grenzwert {x} [x = 1 bis 4]: Motorverzogerung JA/NEIN

JA s Der Alarm wird motorverzogert iiberwacht. Dazu miissen die Bedin-
gungen des Parameters "Verzogerte Motoriiberwachung" (Parame-
ter 55) erfiillt sein.

NEIN............ Der Alarm wird nicht motorverzdgert iberwacht. Alarme werden
immer ausgewertet.

Grenzwert {x} [x = 1 bis 4]: Hysterese 0 bis 999

Bei der Uberwachung muB3 der Ausldsewert iiber- oder unterschritten werden damit
er als "ausgeldst" erkannt werden kann. Damit er wieder als "nicht ausgelost" er-
kannt wird, muf3 der Istwert um mindestens diese Hysterese unter bzw. iber dem
auslosenden Grenzwert (Parameter 268) liegen. Das Format fiir die Eingabe der
Hysterese ist abhéngig vom iiberwachten Analogeingang und entspricht dem des
Grenzwerts (Parameter 268).

Hinweis: Bei Verwendung der flexiblen Grenzwerte hat die Einstellung des Para-
meters 252 keine Auswirkung.

Grenzwert {x} [x = 1 bis 4]: Anzeigetext beliebig

Ist der programmierte Grenzwert des Analogeinganges iiberschritten, wird dieser
Text im Display angezeigt. Die Aufzeichnung im Ereignisspeicher und die Visuali-
sierungsanzeige findet ebenfalls unter Verwendung dieses Textes statt.

Hinweis: Dieser Parameter kann nur iiber LeoPC1 konfiguriert werden.
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Analogeingange: Kennlinien "Tabelle A" und "Tabelle B" (9-Punkte-Kennlinie)

Die Kennlinien "Tabelle A" und "Tabelle B" (frei parametrierbar {iber 9 definierte prozentuale Punkte) werden an
dieser Stelle einmalig und unabhéngig voneinander fiir alle Analogeingénge, in denen die beiden Tabellen ver-
wendet werden, parametriert. Jedem der 9 prozentual auf den Eingangs-Ist-Wert (0 bis 500 Ohm, 0 bis 20 mA
oder 4 bis 20 mA) der Hardware bezogenen Werte wird ein eigener Anzeige-Ist-Wert (z.B. -100 bis 100 kW)
zugeordnet. Die hieraus gebildete Kurve wird iiber die Parametereinstellung "Tabelle A" (fiir die Tabelle A)
sowie "Tabelle B" (fiir die Tabelle B) aufgerufen und zur Anzeige sowie zur Uberwachung ausgewertet.

[entspricht]  Wert A

600 kW ====- {yo}
550 kKW ==--- {y8}
500 kW ==--- !
450 kKW =--=- {y6}
400 kKW === {y5}
350 kKW === {y4}
300 kW ==--- {y3}
250 kKW ====- {y2}

200 kW === {y1} -
Eingang
X X2 63 x4 x5 X6 X7} x8  {x9
0 . . . . . . . 100 [%]
Bereich: i i i i a a a i ]
[Obis20mA 0,0 25 5.0 75 100 125 150 175 200 ] [mA]
[4bs20mA 4,0 6,0 8.0 100 120 140 160 180 200 [mA]

[0 bis 500 Ohm 0,0 62,5 125,0 187,5 250,0 312,5 375,0 437,5 500,0 | [Ohm]
Abbildung 3-51: Analogeingang skalieren - Tabelle

HINWEIS

Die X- und Y-Koordinaten der Punktepaare konnen frei innerhalb des Wertebereiches bewegt werden
(die Punktepaare miissen nicht aquidistant sein).

Es ist aber darauf zu achten, daB die Werte der X-Koordinaten in sich konstant groRer werden. Im fol-
genden Beispiel ist eine korrekte und falsche Reihe dargestelit:

e richtig X-Koord. 0% 1% 20% 40% 50% 60% 80% 90% 100 %
Y-Koordinate -100 -95 -500 -10 +3 +17 +18 +100 +2000

e falsch X-Koord. 0 % 1M0% 20% 60% 20% 30% 80% 40% 100 %
Y-Koordinate -100 -50 -95 +18 +17 +3 -10 +2000 +100

Ist die erste X-Koordinate >0%, werden alle Werte kleiner dem ersten X-Wert, mit dem ersten Y-Wert

ausgegeben. Ist der letzte Y-Wert <100%, werden alle gr6Beren Werte mit dem Wert von Y9 ausgege-
ben.

X-value{a} Tabelle {x} [x = A/B]: X-Koordinate Punktepaar {a} [a = 1 bis 9] 0 bis 100 %
X-Wert {a}
) lop tloep 200 Dem Analogeingang wird eine Kurve zugeordnet. Dieser Parameter legt die X-
216 ¥ Y Y Y Koordinate fiir den Wert {a} in % des durch die ausgewéhlte Hardware bestimmten
Gesamtbereiches des Analogeinganges fest. Wurde der Eingang zum Beispiel als 0
bis 20 mA eingestellt, entsprechen 10 % = 2,0 mA; wurden 4 bis 20 mA ausgewahlt
gilt 10 % = 5,6 mA.

DE EN

& Y-value{p} Tabelle {x} [x = A/B]: Y-Koordinate Punktepaar {b} [b = 1 bis 9] -9999 bis 9999
A Y-Wert {b}

) iy tloep {205 Dieser Parameter legt die Y-Koordinate (den angezeigten und {iberwachten Wert)
217 ¥ Y " Y bei der oben definierten X-Koordinate fest.
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Zahler

Zahler: Wartungsaufruf

HINWEIS

Ein Wartungsaufruf erfolgt nach Ablauf der eingestellten Betriebsstunden oder nach Ablauf der einge-
stellten Tage seit der letzen Wartung.

EN

Maintenance hours
Wartungsintervall Stunden

{0} {lo} {loc} {20c}

278 ¥ v v v

DI

Maintenance days
Wartungsintervall Tage

{0} {lo} {loc} {20c}

279 v v v v

DE EN

Reset maintenance period h
Wartungsstunden ruicksetzen

(0} {lo} {loc} {20c}

280 v v v v

DE EN

% Reset maintenance period days
Wartungstage riicksetzen

{0} {lo} {loc} {20c}

v v v v

DI

281

% Code level for reset maintenance
Codeebene fiir Wrtg. riicksetzen

(0} {lo} {loc} {20c}

282 v v v v

DI

Z&hler. Wartungsintervall 'Stunden’ 0 bis 9999 h

| ® Zum Ausschalten des Wartungsaufrufes "Stunden" parametr. Sie hier "0". |

Mit diesem Parameter werden die Betriebsstunden fiir das Wartungsintervall fest-
gelegt. Nachdem der Generator fiir die Anzahl der hier eingestellten Stunden ge-
laufen ist, wird eine Wartungsmeldung ausgegeben.

Wird der Wartungszdhler entweder iiber die Tasten am Gerét (siche Handbuch
GR37322), oder indem der Parameter "Wartungsintervall zuriicksetzen" auf JA
parametriert wird (siche Parameter 280), zuriickgesetzt, wird dadurch der War-
tungsaufrufzahler auf den parametrierten Wert gesetzt.

Z&hler: Wartungsintervall ‘Tage’ 0 bis 999 Tage

| ® Zum Ausschalten des Wartungsaufrufes "Tage" parametr. Sie hier "0". |

Mit diesem Parameter werden die Tage fiir das Wartungsintervall festgelegt.
Nachdem die hier eingestellte Anzahl von Tagen seit der letzten Wartung verstri-
chen ist, wird eine Wartungsmeldung ausgegeben.

Wird der Wartungszahler entweder iiber die Tasten am Gerét (siche Handbuch
GR37322), oder indem der Parameter "Wartungsintervall zuriicksetzen" auf JA
parametriert wird (siche Parameter 281), zuriickgesetzt, wird dadurch der War-
tungsaufrufzahler auf den parametrierten Wert gesetzt.

Zahler: Wartungsintervall *Stunden’ ruicksetzen JA/NEIN

Wird dieser Parameter auf "JA" parametriert, wird der Wartungsaufrufzahler
'Stunden' auf den parametrierten Wert (zuriick)gesetzt. Nachdem der Zahler (zu-
riick)gesetzt wurde, stellt sich dieser Parameter automatisch wieder auf "NEIN".

Zahler: Wartungsintervall 'Tage' ricksetzen JA/NEIN

Wird dieser Parameter auf "JA" parametriert, wird der Wartungsaufrufzihler 'Ta-
ge' auf den parametrierten Wert (zuriick)gesetzt. Nachdem der Zahler (zu-
riick)gesetzt wurde, stellt sich dieser Parameter automatisch wieder auf "NEIN".

Zahler: Codeebene fiir Wartungszéhler riicksetzen 0 bis 3

Dieser Parameter legt fest. welche Codeebene zum Riicksetzen des Bildschirms
"Wartungsaufruf in..." mindestens notwendig ist. Fiir Benutzer mit einer niedrige-
ren Codeebene ist diese Funktion gesperrt.

Es gibt die folgenden Codeebenen:

3 = Inbetriebnehmer

2 = Temporérer Inbetriebnehmer

1 = Serviceebene

0 = Bediener
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Zahler: Betriebsstunden, kWh und kvarh

& Counter value preset

a Zahler-Setzwert
{0} {lo} {loc} {2oc}

283 v v v v

& Set operation hours in 000h

& Betriebsstd. setzen in 000h
{0} {lo} {loc} {20c}

284 v v v v

& Set active energy in 0.00MWh
2 Wirkarbeitsz. setzen in 0,00MWh

{0} {lo} {loc}

v v v

2oc
{2oc}

285 v

Set reactive energy 0.00Mvarh
Blindarbeitsz. set. 0,00Mvarh

{0} {lo} {loc}

v v v

DE EN

{2oc}

286 v

HINWEIS

Zahler: Wertangabe 0 bis 99999999

Dieser Wert wird zum Setzen der folgenden Zahler verwendet:
o Betriebsstundenzihler,

o kWh-Zahler und

o kvarh-Zahler.

Wird beim entsprechenden Zihler der Parameter auf "JA" parametriert, wird der
dortige Wert mit dem hier eingestellten Wert {iberschrieben.

Zahler: Betriebsstundenzéhler stellen JA/NEIN

JA Der Wert dieses Zahlers wird mit dem "Wert zum Setzen der Zah-
ler", der weiter oben vorgegeben wurde, tiberschrieben. Nachdem
der Zihler (zuriick)gesetzt wurde, stellt sich dieser Parameter au-
tomatisch wieder auf "NEIN".

NEIN ........... Der Wert dieses Zéhlers wird nicht geédndert.

Zahler: kWh-Zahler stellen JA / NEIN

JA Der Wert dieses Zahlers wird mit dem "Wert zum Setzen der Zah-
ler", der weiter oben vorgegeben wurde, liberschrieben. Nachdem
der Zéhler (zuriick)gesetzt wurde, stellt sich dieser Parameter au-
tomatisch wieder auf "NEIN".

NEIN ........... Der Wert dieses Zdhlers wird nicht geéndert.

Zahler: kvarh-Zahler stellen JA/NEIN

JA L Der Wert dieses Zahlers wird mit dem "Wert zum Setzen der Zéh-
ler", der weiter oben vorgegeben wurde, iiberschrieben. Nachdem
der Zahler (zuriick)gesetzt wurde, stellt sich dieser Parameter au-
tomatisch wieder auf "NEIN".

NEIN .......... Der Wert dieses Zahlers wird nicht gedndert.

Beispiel: Der Zdhler-Setzwert (Parameter 283) steht auf "3456".
Wird Parameter 284 auf JA gesetzt, wird der Betriebsstundenzidhler auf 3456h gestelit.
Wird Parameter 285 auf JA gesetzt, wird der Wirkarbeitszdhler auf 34,56MWh gestelit.

Zahler: Startzahler

& Countervalue preset ~ Zahler: Startzdhler Wertangabe 0 bis 65535
8 Zé&hler-Setzwert
) tlop iy 20c;  Dieser Wert wird zum Setzen des Startzihlers verwendet.
7 YV VY ¥ Wird der Parameter Startzihler setzen (Parameter 288) auf "JA" parametriert,
wird der dortige Wert mit diesem Wert {iberschrieben.
& Setnumber of starts ~ Z&hler: Startzahler setzen JA/NEIN
a Anzahl Starts setzen
) flo}  floc}  {20ch  JA Lieeeeeennne Der Wert dieses Zahlers wird mit der "Startzdhler Wertangabe",
88 Y V7 v die oben vorgegeben wurde, iiberschrieben. Nachdem der Zéhler
(zuriick)gesetzt wurde, stellt sich dieser Parameter automatisch
wieder auf "NEIN".
NEIN ........... Der Wert dieses Zihlers wird nicht geéndert.
© Woodward
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LogicsManager

LogicsManager: Grenzwertschalter

LogicsManager: Grenzwert '"Generatorleistung’

Es ist méglich, die Generatorleistung auf Uberschreitung zweier parametrierbarer Werte zu iiberwachen. Uber
den LogicsManager ist es moglich, das Ergebnis der Grenzwertiiberwachung als Eingangsvariable auszuwerten.
Es ist somit mit einer externen Beschaltung moglich, eine Lastabschaltung vorzunehmen.

HINWEIS

Diese Funktion stellt keinen Generatorschutz dar. Soll trotzdem ein Generatorschutz durchgefiihrt
werden, ist dies durch eine externe Schaltung zu realisieren. Bei dieser Funktion erfolgt keine Ausgabe
einer Sammelstormeldung und auch keine Meldung auf dem Display.

& Gen.load limit1 ~ Grenzwert: Generatorleistung: Ansprechwert (GW1) 0,0 bis 200,0 %
8 Generatorlast St.1
{0}  {lo} {loc} {2oc} ® Dieser Wert bezieht sich auf die Nennwirkleistung (Parameter 10, siche

29 Y Y v 7 Seite 19).

Der prozentuale Wert, der iiberwacht werden soll, wird mit diesem Parameter ein-
gestellt. Wird dieser Wert erreicht oder iiberschritten, wird die Eingangsvariable auf
"WAHR" gesetzt.

& Gen.load limit2 ~ Grenzwert: Generatorleistung: Ansprechwert (GW2) 0,0 bis 200,0 %
o Generatorlast St.2
(0}  {lo} {loc} {2oc) ® Dieser Wert bezieht sich auf die Nennwirkleistung (Parameter 10, siche
20 Y Y Y 7 Seite 19).
Der prozentuale Wert, der iiberwacht werden soll, wird mit diesem Parameter ein-
gestellt. Wird dieser Wert erreicht oder iiberschritten, wird die Eingangsvariable auf
"WAHR" gesetzt.
& Gen. load hysteresis ~ Grenzwert: Generatorleistung: Hysterese (GW1/GW2) 0,0 bis 100,0 %
& Generatorlast Hysterese
(0} {lo} {loc} {2oc) ® Dieser Wert bezieht sich auf die Nennwirkleistung (Parameter 10, siche

200 Y Y VY Seite 19).

Wird der Ansprechwert um den Wert der Hysterese unterschritten (dieser Wert gilt
fiir beide Grenzwerte), wird die Eingangsvariable auf "FALSCH" gesetzt.
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LogicsManager: Grenzwert 'Netzleistung' {2oc}

Es ist mdglich, die Netzleistung auf Uberschreitung zweier parametrierbarer Werte zu iiberwachen. Uber den
LogicsManager ist es moglich, das Ergebnis der Grenzwertiiberwachung als Eingangsvariable auszuwerten. Es
ist somit mit einer externen Schaltung moglich, eine Lastabschaltung vorzunehmen.

HINWEIS

Diese Funktion stellt keinen Netzschutz dar. Soll trotzdem ein Netzschutz durchgefiihrt werden, ist dies
durch eine externe Schaltung zu realisieren. Bei dieser Funktion erfolgt keine Ausgabe einer Sammel-
stérmeldung und auch keine Meldung auf dem Display.

& Mainsload limit1 ~ Grenzwert: Netzleistung: Ansprechwert (GW1) -999,9 bis 999,9 %
& Netzlast St.1

0} {lo} {loc} {2oc} ® Dieser Wert bezieht sich auf die Nennwerte des Netzstrom- und Span-
22 - = 7 nungswandlers (Parameters 14 bzw. 15 und 18).

Der prozentuale Wert, der iiberwacht werden soll, wird mit diesem Parameter ein-
gestellt. Wird dieser Wert erreicht oder iiberschritten, wird die Eingangsvariable auf
"WAHR" gesetzt.

& Mains load limit2 ~ Grenzwert: Netzleistung: Ansprechwert (GW?2) -999,9 bis 999,9 %
& Netzlast St.2

0} {lo} {locj {2oc} ® Dieser Wert bezieht sich auf die Nennwerte des Netzstrom- und Span-
293 — 7 nungswandlers (Parameters 14 bzw. 15 und 18).

Der prozentuale Wert, der iiberwacht werden soll, wird mit diesem Parameter ein-
gestellt. Wird dieser Wert erreicht oder iiberschritten, wird die Eingangsvariable auf
"WAHR" gesetzt.

& Mains load hysteresis ~ Grenzwert: Netzleistung: Hysterese (GW1/GW2) 0,0 bis 100,0 %
A Netzlast Hysterese

0} {lo} {loc} {2oc} ® Dieser Wert bezieht sich auf die Nennwerte des Netzstrom- und Span-
294 — nungswandlers (Parameters 14 bzw. 15 und 18).

Wird der Ansprechwert um den Wert der Hysterese unterschritten (dieser Wert gilt
fiir beide Grenzwerte), wird die Eingangsvariable auf "FALSCH" gesetzt.

LogicsManager: Interne Merker

Innerhalb des LogicsManager konnen logische Ausginge definiert und ausgewertet werden (die Programmierung
wird ab Seite 127 im Kapitel "LogicsManager" erldutert).

Flag{x] Interne Merker: Merker {x} [x = 1 bis 8] LogicsManager

Merker {X]
) oy tloep 200 Die Merker konnen als Hilfsmerker fiir komplexe Verkniipfungen verwendet wer-

295 Y Y Y Y denindem der logische Ausgang dieser Merker als Eingangsvariable fiir andere
logische Ausgénge verwendet wird.

DE EN

HINWEIS

Merker 1 wird auch als Platzhalter in anderen logischen Verkniipfungen verwendet. Merker 8 ist mit
einem Start liber die Zeitschaltuhr vorbelegt.
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LogicsManager: Zeitschaltuhr

LogicsManager: Tagliche Schaltpunkte

Mit Hilfe des LogicsManager ist es moglich, spezielle Zeitpunkte an einem Tag zu definieren, zu denen Funktio-
nen (z.B. Generator-Testprogramm) aktiviert werden konnen. Die beiden tdglichen Schaltpunkte werden jeden
Tag zur angegebenen Uhrzeit aktiviert. Die Schaltpunkte konnen iiber den LogicsManager entweder einzeln oder
kombiniert ausgewertet werden.

Setpoint{x}: Hour ~ Zeitschaltuhr: Taglicher Schaltpunkt {x} [x = 1/2]: Stunde 0bis23h
Setpoint {x}: Stunde
0y oy tloe; 200 Geben Sie hier die Stunde des téglichen Schaltpunktes an. Beispiel:
26 7 Y Y O, 0" Stunde des Tages.
23 e 23%° Stunde des Tages.

DE EN

Setpoint {x}: Minute ~ Zeitschaltuhr: Taglicher Schaltpunkt {x} [x = 1/2]: Minute 0 bis 59 min
Setpoint {x}: Minute
) tlop tlee; {20c;  Geben Sie hier die Minute des tdglichen Schaltpunktes an. Beispiel:
27 Y O, 0" Minute der Stunde.
59 e 59% Minute der Stunde.

DE EN

Setpoint {x}: Second  Zeitschaltuhr: Té&glicher Schaltpunkt {x} [x = 1/2]: Sekunde 0 bis59 s
Setpoint {x}: Sekunde
)ty tioe; {20c;  Geben Sie hier die Sekunde des tdglichen Schaltpunktes an. Beispiel:
22 Y 7 Y O, 0* Sekunde der Minute.
59 i, 59%° Sekunde der Minute.

DE EN

LogicsManager: Aktiver Schaltpunkt

Mit Hilfe des LogicsManager ist es moglich, spezielle Tage (oder Stunden, Minuten, Sekunden) zu definieren,
an/in denen Funktionen (z.B. Generator-Testprogramm) aktiviert werden kdnnen. Der aktive Schaltpunkt wird
nur an einem bestimmten (angegebenen) Tag (bzw. Stunde, Minute, Sekunde) aktiviert. Die Schaltpunkte kdnnen
iiber den LogicsManager entweder einzeln oder kombiniert ausgewertet werden. Sie kénnen monatliche, téagliche,
stiindliche, miniitliche, oder auch sekiindliche Zeitpunkte konfigurieren, je nachdem wie Sie die Schaltpunkte im
LogicsManager kombinieren.

Activeday  Zeitschaltuhr: Aktiver Schaltpunkt: Tag 1 bis 31

Aktiver Tag
) tlop tlee; (20c;  Geben Sie hier den Tag des aktiven Schaltpunktes an. Beispiel:

20 Y Y Y Y 0 1°" Tage des Monats
3l 31%* Tag des Monats.
Der Schaltpunkt ist wiahrend des angegebenen Tags von 0:00:00 Uhr bis
23:59:59 Uhr aktiv.

DE EN

Activehour ~ Zeitschaltuhr: Aktiver Schaltpunkt: Stunde 0bis23h
Aktive Stunde
tloj {loc)  {20c;  Geben Sie hier die Stunde des aktiven Schaltpunktes an. Beispiel:
30 Y Y Y O, 0* Stunde des Tages.
23 e, 23 Stunde des Tages.
Der Schaltpunkt ist jeden Tag wéhrend der angegebenen Stunde von Minute 0 bis
Minute 59 aktiv.

DE EN

Activeminute  Zeitschaltuhr: Aktiver Schaltpunkt: Minute 0 bis 59 min
Aktive Minute o ] ] ] o
{ ‘\/» :\:/»c: ::}c: Geben Sie hier die Minute des aktiven Schaltpunktes an. Beispiel:
O e 0 Minute der Stunde.
59 e 59% Minute der Stunde.
Der Schaltpunkt ist jede Stunde wéhrend der angegebenen Minute von Sekunde 0
bis Sekunde 59 aktiv.

DE EN

=

301
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Activesecond  Zeitschaltuhr: Aktiver Schaltpunkt: Sekunde 0 bis59 s
Aktive Sekunde
) 1oy tloc; 20, Geben Sie hier die Sekunde des aktiven Schaltpunktes an. Beispiel:
32 Y7 Qe 0* Sekunde der Minute.
59, 59% Sekunde der Minute.
Der Schaltpunkt ist jede Minute wéhrend der angegebenen Sekunde aktiv.

DE EN

LogicsManager: Woéchentliche Schaltpunkte

Mit Hilfe des LogicsManager ist es moglich, spezielle Wochentage zu definieren, an denen Funktionen (z.B.
Generator-Testprogramm) aktiviert werden konnen. Der wochentliche Schaltpunkt ist wihrend des angegebenen
Tages von 0:00:00 Uhr bis 23:59:59 Uhr aktiv.

& {Gactive Zeitschaltuhr: Wochentliche Schaltpunkte {x} [x = Mo bis So]: Tage JA/NEIN
a8 {X} aktiv
) tlop tloep 20c;  Geben Sie hier die Tage der wochentlichen Schaltpunkte an. Beispiel:

3 Y Y Y7 Montag ............ JA - Der Schaltpunkt ist jeden Montag aktiv.

NEIN -  Der Schaltpunkt ist montags nicht aktiv.

Dienstag........... JA - Der Schaltpunkt ist jeden Dienstag aktiv.
NEIN - Der Schaltpunkt ist dienstags nicht aktiv.

Mittwoch ......... JA - Der Schaltpunkt ist jeden Mittwoch aktiv.
NEIN -  Der Schaltpunkt ist mittwochs nicht aktiv.

Donnerstag...... JA - Der Schaltpunkt ist jeden Donnerstag aktiv.
NEIN -  Der Schaltpunkt ist donnerstags nicht aktiv.

Freitag............. JA - Der Schaltpunkt ist jeden Freitag aktiv.
NEIN - Der Schaltpunkt ist freitags nicht aktiv.

Samstag ........... JA - Der Schaltpunkt ist jeden Samstag aktiv.
NEIN -  Der Schaltpunkt ist samstags nicht aktiv.

Sonntag............ JA - Der Schaltpunkt ist jeden Sonntag aktiv.
NEIN - Der Schaltpunkt ist sonntags nicht aktiv.
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Device number
Geratenummer

{0} {lo} {loc} {2oc}

304 Y v v v

DE EN

Schnittstellen

Schnittstellen: Gerateadresse 1 bis 127

Damit diese Steuerung auf dem CAN-Bus eindeutig erkannt werden kann, geben
Sie mit diesem Parameter bitte die Gerdtenummer an. Er darf im gesamten Bus-
System nur ein Mal vorhanden sein. Auf Basis dieser Gerdtenummer werden alle
weiteren Adressen errechnet.

Schnittstellen: CAN-Bus (FIexCAN)

Protocol
Protokoll

DE EN

{0} {lo} {loc} {20c}

305 v v v v

Baudrate
Baudrate

{0} {lo} {loc} {2oc}

306 Y v v v

DE EN

HINWEIS

CAN-Bus: Protokoll AUS / CANopen / LeoPC

Der CAN-Bus dieses Gerites kann wahlweise mit unterschiedlichen Protokollen
und Baudraten betrieben werden. Dieser Parameter legt das verwendete Protokoll

fest. Bitte beachten Sie, daf alle Teilnehmer am CAN-Bus das selbe Protokoll ver-
wenden miissen.

AUS........... Der CAN-Bus ist ausgeschaltet. Werte werden weder empfangen
noch gesendet.

CANopen .....Es wird das CANopen-Protokoll verwendet. Ndhere Informationen
hierzu finden Sie in der Anleitung GR37262 unter CANopen.

LeoPC.......... Es wird das CAN CAL-Protokoll verwendet. Ndhere Informationen
hierzu finden Sie der Anleitung GR37262 unter CAN (CAL).

CAN-Bus: Baudrate 20/50/100/ 125/ 250 /500 /800 /1000 kBaud

Der CAN-Bus dieses Geriites kann wahlweise mit unterschiedlichen Protokollen
und Baudraten betrieben werden. Dieser Parameter legt die verwendete Baudrate
fest. Bitte beachten Sie, daf alle Teilnehmer am CAN-Bus die selbe Baudrate ver-
wenden miissen.

Zur Beschreibung der CANopen-Parameter beachten Sie bitte die Anleitung GR37262.

Schnittstellen: J1939

Device type
Betriebsmodus

{0} {lo} {loc} {20c}

307 v v v v

DE EN

J1939 Schnittstelle: Betriebsmodus Aus / Standard / S6 Scania/ EMR

Die J1939 Schnittstelle dieses Gerites kann mit unterschiedlichen Motorsteuerun-

gen betrieben werden. Dieser Parameter legt den Betriebsmodus der verwendeten
ECU fest.

AUS......... Die J1939 Schnittstelle ist ausgeschaltet. Es werden keine Nachrich-
ten empfangen.
Standard ......Es werden die Standard-J1939-Nachrichten empfangen. Néhere In-

formationen hierzu finden Sie in der Anleitung GR37262 unter CAN
SAE J1939.

S6 Scania......Es werden die Standard-J1939-Nachrichten sowie spezielle
S6 Scania-Nachrichten empfangen. Néhere Informationen hierzu fin-
den Sie in der Anleitung GR37262 unter CAN SAE J1939.
EMR............. Es werden die Standard-J1939-Nachrichten sowie spezielle EMR-
Nachrichten empfangen. Nahere Informationen hierzu finden Sie in
der Anleitung GR37262 unter CAN SAE J1939.
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Request send address
Request Sendeadressse

10} {lo}  {loc} {2oc}

308 v v v v

DE EN

Receive device number
Empf. Gerate Nummer

{0} {1o} {loc} {2oc}

v v v v

DE EN

309

©  Resetprev.active DTCs-DM3

o Quittieren
B passiver Fehler DM3
{0} {lo} {loc} {20c}
310 v v v v
& SPN version
& SPN Version
{0} {lo} {loc} {20c}
311 v v v v
& ECU remote controlled
o Fernsteuern der ECU uiber
- J1939

{20c}

312 v v v v

ECU set droop mode
ECU Statik-Modus

(0} {lo} {loc} {20c}

313 v v v v

DE EN

Frequency Offset ECU
Frequenz Offset ECU

{0} {lo} {loc} {20c}

v v v v

DE EN

314

J1939 Schnittstelle: Request Sendeadresse 0 bis 255

Die J1939-Protokoll-Geratenummer wird bendtigt um bestimmte Parameter
Groups, die nur auf Anfrage (on request) gesendet werden, anzufordern.

Mit dieser Teilnehmeradresse wird auch der Quittierbefehl fiir passive Fehler ge-
sendet (Diagnostic Data Clear/Reset of Previously Aktive DTCs -DM3).

Diese Angabe ist der Bedienungsanleitung der Motorsteuerung zu entnehmen.

J1939 Schnittstelle: Empfangsgeratenummer 0 bis 255

Gibt die Nummer des J1939-Geriites an, dessen Daten visualisiert werden sollen.

J1939 Schnittstelle: Quittieren passiver Fehler DM3 JA/NEIN

Mit Setzen dieses Parameters auf JA wird eine DM3 Nachricht "Quittieren passiver
Fehler" gesendet. AnschlieBend wird dieser Parameter automatisch wieder auf
NEIN gestellt.

Als Folge sind nicht mehr aktuell anliegende Fehler (DM2) gel6scht.

J1939 Schnittstelle: SPN Version Version 1/ Version 2/ Version 3

Das J1939-Protokoll bietet 4 verschiedene Versionen der Formatierung der Suspect
Parameter Number, diese ist wichtig fiir eine korrekte Anzeige bei Fehlermeldun-
gen.

Mit diesem Parameter wird festgelegt, ob die Formatierung gemél Version 1, Ver-
sion 2 oder Version 3 erfolgt. Die Formatierung gemafl Version 4 wird automatisch
erkannt.

Diese Angabe ist der Bedienungsanleitung der Motorsteuerung J1939 zu entneh-
men.

J1939 Schnittstelle: Fernsteuern der ECU tber J1939 EIN/AUS
EIN ............. Die Fernsteuerung der ECU {iber das J1939-Protokoll wird aktiviert.
AUS............ Die Fernsteuerung der ECU iiber das J1939-Protokoll ist deaktiviert.

Die Blinkcodes koénnen weder ausgelesen noch zuriickgesetzt wer-
den. Die folgenden beiden Parameter werden nicht dargestellt.

Hinweis: Dieser Parameter ist nur verfiigbar, wenn Parameter 307 auf S6 Scania
parametriert ist.

J1939 Schnittstelle: ECU Statik-Modus EIN/AUS

EIN ............. Der Statik-Modus der ECU wird tiber die J1939-Schnittstelle einge-
schaltet.

AUS............ Der Statik-Modus der ECU wird {iber die J1939-Schnittstelle ausge-
schaltet.

J1939 Schnittstelle: Frequenz Offset ECU AUS / Analaoginl / Analogln2

Hiermit kann ein variabler Offset {iber einen Analogeingang des easYgen vorgege-
ben werden. Der Analogeingang muB als Skalierung von -125 bis +125 paramet-
riert sein. Wird er anders parametriert, wird er auf die Gréen von -125 bis 125
begrenzt. -125 entspricht dem maximalen negativen Offset der Scania S6 (EMS)
standardméafBig 120 UPM. 125 entspricht dem maximalen positiven Offset der Sca-
nia S6 (EMS) standardmafig 120 UPM.
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Schnittstellen: Serielle Schnittstelle

Baudrate
Baudrate

{0} {lo} {loc} {2oc}

315 v v v v

DE EN

Parity
Parity

2oc!

316 v v v v

DE EN

&
t

Stop bits
Stop Bits

{lo} {loc} {2oc}

317 v v v v

DE EN

ModBus Slave ID
ModBus Slave ID

DE EN

{loc} {20c}

318 v v v v

Modbus Reply delay time
Modbus Zeitverzdger. der Antwort

DE EN

{0} {lo} {loc} {20c}

319 v v v v

HINWEIS

Schnittstelle: Baudrate 24/48/9,6/14,4/19,2/38,4/65/ 115 kBaud

@® Zum Anschluf3 des Gerites liber die Service-Schnittstelle an einen PC
oder anderen Teilnehmer mufl immer das DPC (P/N 5417-557) ver-
wendet werden.

Die serielle Schnittstelle dieses Gerétes wird iiber einen RJ45-Stecker an der
Seite des Gehiuses herausgefiihrt. Dieser Parameter legt die verwendete Baud-
rate fest. Bitte beachten Sie, daf} alle Teilnehmer an der Service-Schnittstelle
die selbe Baudrate verwenden miissen.

Schnittstelle: Paritat Nein / Gerade / Ungerade

Geben Sie hier die zu verwendende Paritdt der Service-Schnittstelle an.

Schnittstelle: Stoppbits Eins / Zwei

Geben Sie hier die Anzahl der Stoppbits an.

Schnittstelle: Modbus Slave ID 0 bis 255

Hier wird die Modbus-Geritenummer angegeben, mit der das Gerét {iber
Modbus angesprochen wird.

Schnittstelle: Zeitverzégerung der Antwort 0,00 bis 1,00 s

Dies ist die minimale Verzogerungszeit zwischen einer Anfrage vom Modbus
Master und der gesendeten Antwort des Slave. Diese Zeit wird bendtigt, wenn
z.B. ein externer Schnittstellenumsetzer auf RS-485 verwendet wird. Bitte
beachten Sie, da3 auch hierbei das DPC (siehe Seite 10) verwendet werden
muf.

Die Service-Schnittstelle kann alternativ fiir folgende Verbindungen verwendet werden:

e LeoPC1 liber Direkttreiber

e LeoPC1 liber ein Modem

¢ Anfragen liber Modbus-Protokoll
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System: PaBwortsystem

HINWEIS

Die folgenden PaBwaorter gelten fiir alle Zugriffsmoglichkeiten (iiber das LCD, iiber die serielle RS-232-
(DPC)-Schnittstelle und tiber den CAN-Bus). Jede Zugangsmaéglichkeit hat aber ihr eigenes Zugangs-
kontrollsystem, zu welchem die unterschiedlichen PaBwoérter verwendet werden miissen.

Code level CAN port
Codeebene CAN Schnittstelle

(0} {lo} {loc} {20c}

320 Y v v v

DE EN

Code level serial port/DPC
Codeebene RS232/DPC

10} {lo}  {loc} {2oc}

321 v v v v

DE EN

HINWEIS

PaRwortsystem: Codeeben tiber CAN-Bus Info

Diese Wert gibt die Codeebene an, welche im Moment fiir Zugriffe iber den CAN-
Bus eingestellt ist.

PaRwortsystem: Codeeben Uber serielle RS-232-(DPC)-Schnittstelle Info

Diese Wert gibt die Codeebene an, welche im Moment fiir Zugriffe tiber die serielle
RS-232-(DPC)-Schnittstelle eingestellt ist.

Es gibt die folgenden Codeebenen:

3 = Inbetriebnehmer

2 = Temporérer Inbetriecbnehmer

1 = Serviceebene

0 = Bediener

Die folgenden PaBworter gelten fiir alle Zugriffsmoglichkeiten (1. liber das LCD, 2. {iber die serielle RS-
232-(DPC)-Schnittstelle und 3. liber den CAN-Bus). Jede Zugangsmaoglichkeit hat aber ihr eigenes Zu-
gangskontrollsystem, zu welchem die unterschiedlichen PaBworter verwendet werden miissen.

Commissioning level code
Code Inbetriebnahme Ebene

10} {lo}  {loc} {2oc}

322 v v v v

DE EN

. Temp. commissioning level
- code

= Code temp. Inbetriebn. Ebene
{0} {lo} {loc} {20c}

323 v v v v

Basic level code
Code Serviceebene

{0} {lo} {loc} {20c}

34 ¥ v v v

DE EN

Palwortsystem: PalRwort **Inbetriebnehmer** 0000 bis 9999

Vorgabe des Palwortes fiir die Codeebene "Inbetriebnehmer". Standardwetre siche
Kapitel PaB3wort auf Seite 15.

PaRwortsystem: PalRwort ""Temporéarer Inbetriecbnehmer* 0000 bis 9999

Vorgabe des Pa3wortes fiir die Codeebene "Temporirer Inbetriebnehmer". Stan-
dardwetre siehe Kapitel Pawort auf Seite 15.

PalRwortsystem: PalRwort *Serviceebene™ 0000 bis 9999

Vorgabe des PaBwortes filir die Codeebene "Service". Standardwetre sieche Kapi-
tel PaBwort auf Seite 15.

© Woodward

Seite 121/187



Anleitung GR37321A easYgen-1000 Serie - Aggregatesteuerung

System: Werkseinstellungen

& Ereignisspeicher loschen ~ Werkseinstellungen: Ereignisspeicher I6chen JA/NEIN
) Clear event log
) {lo} f{loc} {20c}  JA....cciieeene. Der Ereignisspeicher wird geloscht.
325 Y Y Y Y NEIN..... Der Ereignisspeicher wird nicht geldscht.
% Werkseinstellung DPC/RS232  Werkseinstellungen: Werkseinstellung DPC/RS-232 JA/NEIN
2 Factory Settings DPC/RS232
) {lo} f{loc} {20¢}  JA e Das Wiederherstellen der Werkseinstellungen iiber DPC/RS-232
6 Y V77 wird freigegeben.
NEIN............ Das Wiederherstellen der Werkseinstellungen tiber DPC/RS-232
wird nicht freigegeben.
& Werkseinstellung CAN ~ Werkseinstellungen: Werkseinstellung CAN JA/NEIN
) Factory Settings CAN
) {lo} floc} {20c}  JA..ecvrene. Das Wiederherstellen der Werkseinstellungen iiber den CAN-Bus
7/ wird freigegeben.
NEIN ........... Das Wiederherstellen der Werkseinstellungen iiber den CAN-Bus
wird nicht freigegeben.
& Standardwerte  Werkseinstellungen: Standardwerte wiederherstellen JA/NEIN
) Set default values
0} {lo} {loc} {20} JA..iveiiinen, Die mit Parameter 327 oder Parameter 328 freigegebenen Werksein-
28 Y Y V7 stellungen werden in das Gerit iibertragen.
NEIN............ Die Werkseinstellungen werden nicht in das Gerit iibertragen.
& Bootloader starten ~ Werkseinstellungen: Bootloader starten 00000
8 Start Bootloader
0y tloy tloe; 200 Mit dieser Funktion kann der Bootloader gestartet werden, wenn in der dazu not-
9 YV V7 wendigen Codeebene der richtige Code eingegeben wird.
Achtung: Diese Funktion dient zum Flash-Update der Software und darf nur von
autorisierten Woodward-Technikern verwendet werden!
HINWEIS

Werden die Parameter des easYgen iiber CAN / DPC ausgelesen und als Standardwerte gespeichert,
werden beim Zuriickschreiben der Standardwerte-Datei {iber CAN / DPC alle Parameter hinter Parame-
ter 328 (Standardwerte) nicht mehr iiberschrieben.

Dadurch wird verhindert, daB der Bootloader unbeabsichtigt gestartet wird, oder daB die im Gerat ge-
speicherte Uhrzeit bzw. das Datum mit einem falschen (alten) Wert iiberschrieben wird. Die danach
folgenden Versionsangaben sind ohnehin reine Informationsanzeigen und nicht liberschreibbar.
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System: Echtzeituhr

15:55:20
ZHEE-Jan-18

Dieser Bildschirm informiert iiber die aktuelle Uhrzeit sowie das aktuelle
Datum. Die Uhr ist als Echtzeituhr ausgefiihrt. Bei einem Spannungsaus-
fall (Versorgungsspannung) stellt eine interne Batterie sicher, daf3 die

Informationen nicht verloren gehen. Die Daten bedeuten:

XX:YY:ZZ............ Stunde:Minute:Sekunde.

System: Uhrzeit einstellen

AAAA-BBB-CC...... Jahr-Monat-Tag.

& Hour  Uhr stellen: Stunde 0bis23 h
a Stunden
) tlop tloep 20c;  Geben Sie hier die aktuelle Stunde der Uhrzeit an. Beispiel:
<< A G 0® Stunde des Tages.
23 23 Stunde des Tages.
& Minute  Uhr stellen: Minute 0 bis 59 min
& Minuten
) tloy tloe; 20, Geben Sie hier die aktuelle Minute der Uhrzeit an. Beispiel:
st Y Y 0 0 Minute der Stunde.
1 O 59%¢ Minute der Stunde.
& Second  Uhr stellen: Sekunde 0 bis59 s
8 Sekunden
0j {loy tloc) 20, Geben Sie hier die aktuelle Sekunde der Uhrzeit an. Beispiel:
32 Y Y O, 0* Sekunde der Minute.
59 59*° Sekunde der Minute.
System: Datum einstellen
& Day Uhr stellen: Tag 1 bis 31
a Tag
o) {loy tloc; 200 Geben Sie hier den aktuellen Tag des Datums an. Beispiel:
33 Y Y e, 1" Tag des Monats.
K I 31% Tag des Monats.
& Month  Uhr stellen: Monat 1 bis 12
a Monat
0y 1oy tlocy 205 Geben Sie hier den aktuellen Monat des Datums an. Beispiel:
@ Y e, 1% Monat des Jahres.
12, 12" Monat des Jahres.
& Year Uhr stellen: Jahr 0 bis 99
) Jahr
0y 1oy tloeh 205 Geben Sie hier das aktuelle Jahr des Datums an. Beispiel:
35 7 Y O, Jahr 2000.
99, Jahr 2099.
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System: Versionen
Die Angaben in diesem Kapitel konnen nur ausgelesen und nicht verdndert werden.

Das vorliegende Gerét kann anhand seiner Nummern, die teilweise in der Gerétesoftware hinterlegt sind, identifi-
ziert werden. Aullerdem ist auf dem Gerat ein Typenschild, welches zusatzlich die wichtigsten (technischen)
Daten enthilt (technische Daten finden Sie in der Anleitung 37320).

1 S/N Seriennummer (numerisch)
2 S/N Produktionsdatum (JJMM)

WD 0ODWAR e 3 S/N Seriennummer (als B.arcode)

D e esicrtan. stttz Cornon 5@?&%331 4 P/N Produktnummer / Teilenummer

(€ ol iaxiaeraesie ms 5 REV Produkt-Revisionsnummer

PART NO: |REV: [EASYGEN-1500 .\ o 6 Details Technische Daten

8446-133@ NEW LAl‘;Y’GLN- wtf-u?u 7 Typ Bezeichnung (lang)

27 6R D0 UL CTEC): 10 6C 7 4300 AL L. (UL |6Ea0 A .
fu: S/60HE Uity o 1272400 1€ 8 Typ Bezelchnung (kurz)
— é) 9 UL UL-Zeichen
®
& Serialnumber ~ Version: Seriennummer (S/N) Info
8 Seriennummer
o) tlop tleep {20c;  Die Seriennummer (S/N) dient zur eindeutigen Identifiziert eines Gerétes. Sie fin-
3 Y Y Y Y den diese Nummer auch auf dem Typenschild (#1 & #3).
& Bootitemnumber  Version: Artikelnummer der Firmware (P/N) Info
) Boot Artikelnummer
) iy tloe; f20c;  Diese Nummer (P/N) représentiert die Firmwaresoftware, die in dem Gerét enthal-

Y Y Y Y enist.
& Bootrevision  Version: Revision der Firmware (REV) Info
8 Boot Revision

) tloy tloe; 200 Diese Nummer (REV) représentiert den Ausfithrungsstand der Firmware, die in
v v v v N .
338 dem Gerit enthalten ist.

& Bootversion  Version: Version der Firmware Info
& Boot Version

) tlop tloep f20c;  Diese Nummer (Vx.xxxx) reprasentiert den Softwarestand der Firmware, die in
33 Y Y Y Y dem Gerit enthalten ist.
& Programitemnumber ~ Version: Artikelnummer der Applikationssoftware (P/N) Info
A Programm Artikelnummer

) tloy tloe; 200 Diese Nummer (P/N) représentiert die Applikationssoftware, die in diesem Gerét
v v v v .
340 enthalten ist.

EN

Programrevision ~ Version: Revision der Applikationssoftware (REV) Info

Programm Revision ] ] o
tloj tloc; f20c;  Diese Nummer (REV) reprisentiert den Ausfithrungsstand der Applikationssoft-

DE

=

341 o7 ware, die in diesem Gerit enthalten ist.
& Programversion ~ Version: Version der Applikationssoftware Info
A Programm Version
0y tloy tloe; 200 Diese Nummer (Vx.xxxx) reprasentiert den Softwarestand der Applikationssoft-
vy v v v . .. .
342 ware, die in dem Gerit enthalten ist.
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Anhang A.
Allgemeines
|

Alarmklassen

Die Uberwachungsfunktionen sind in die folgenden Alarmklassen gegliedert:

Alarmklas- Anzeige LED "Alarm" Relais "'Befehl: Motor abstellen Motorsperre bis die
se im Display & Hupe GLS 6ffnen™* Quittiersequenz
durchfahren wurde
A ja | nein | nein nein | nein
Warnender Alarm
Dieser Alarm fiihrt nicht zur Unterbrechung des Betriebs. Es erfolgt die Ausgabe einer Meldung ohne Sammelstérmeldung.
= Alarmtext.
B ja ja nein | nein | nein
Warnender Alarm
Dieser Alarm fiihrt nicht zur Unterbrechung des Betriebs. Es erfolgt eine Ausgabe der Eingangsvariable 3.05 (Hupe).
= Alarmtext + blinkende LED "Alarm" + Relais Sammelstérung (Hupe).
C ja | ja | sofort | Motor Nachlaufz. | ja
Reagierender Alarm
Dieser Alarm fiihrt zum Offnen des GLS und zum Abstellen des Motors. Es erfolgt ein Nachlauf.
= Alarmtext + blinkende LED "Alarm" + Relais Sammelstorung (Hupe) + GLS 6ffnen + Nachlauf + Motor abstellen.
D ja | ja | sofort | Motor Nachlaufz. | ja
Reagierender Alarm
Dieser Alarm fiihrt zum Offnen des GLS und zum Abstellen des Motors. Es erfolgt ein Nachlauf.
= Alarmtext + blinkende LED "Alarm" + Relais Sammelstdrung (Hupe) + GLS 6ffnen + Nachlauf + Motor abstellen.
E ja ja sofort | sofort | ja
Reagierender Alarm )
Dieser Alarm fiihrt zum sofortigen Offnen des GLS und Abstellen des Motors.
= Alarmtext + blinkende LED "Alarm" + Relais Sammelstorung (Hupe)+ GLS 6ffnen + Motor abstellen.
F ja ja sofort | sofort ja
Reagierender Alarm .
Dieser Alarm fiihrt zum sofortigen Offnen des GLS und Abstellen des Motors.
= Alarmtext + blinkende LED "Alarm" + Relais Sammelstdrung (Hupe)+ GLS 6ffnen + Motor abstellen.
Steuer nein | nein | nein | nein nein
Steuersignal
Dieses Signal gibt lediglich einen Steuerbefehl aus. Es kann z.B. einem Digitaleingang zugeordnet werden, um ein Steuer-
signal zu erhalten, welches im LogicsManager weiterverwendet werden kann. Es erfolgt keine Alarmausgabe und kein
Eintrag in die Alarmliste oder den Ereignisspeicher. Dieses Signal ist immer selbstquittierend, beriicksichtigt jedoch die
Verzdgerungszeit und kann auch motorverzogert parametriert werden.
HINWEIS

Wird ein Alarm mit einer abstellenden Alarmklasse sowie als selbstquittierend und motorverzogert
parametriert, kann folgender Anwendungsfall vorkommen:

Der Alarm stellt den Motor aufgrund seiner Alarmklasse ab.

Mit dem Stopp des Motors werden motorverzégerte Alarme nicht mehr als aktiv erkannt.
Die Alarmklasse wird automatisch quittiert.
Durch die Selbstquittierung des Alarmeinganges kann der abstellende Grund nicht mehr erkannt

werden und der Motor wird automatisch nach Ablauf der Motornachlaufzeit erneut gestartet.
e Nach Ablauf der Motorverzégerungszeit wird der mittlerweile wieder vorliegende abstellende Alarm
ausgewertet und der Motor wieder gestoppt, usw.

© Woodward
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Umrechnungsfaktoren
Temperatur
°C = °F °F & °C
T [°F] = (T [°C] x 1,8) + 32 T [°C]=(T [°F]-32)/ 1,8
Druck
bar = psi psi = bar
P [psi] = P [bar] x 14,503 P [bar] = P [psi] / 14,503
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Anhang B.
LogicsManager
|

Der LogicsManager wird verwendet, um das easYgen an die Anforderungen der Anwendung/Applikation anzu-
passen (z.B. Startsequenz, Offnen/SchlieBen der Leistungsschalter). Die Startsequenz kann beispielsweise so
programmiert werden, daf3 der Motor mit dem Anlegen eines Digitaleingangs oder mit dem Erreichen eines be-
stimmten Tages gestartet wird. Abhéngig vom Betriebsmodus des Gerites variiert die Anzahl der Relais, die iiber
den LogicsManager programmiert werden konnen. Es ist eine anzugs- und riickfallverzégerte Ausfithrung tiber
zwel unabhéngige Zeitverzogerungen moglich.

Der Motorstart kann iiber einen Digitaleingang vorgegeben werden. Die folgende Tabelle gibt die Funktionen fiir
jedes Relais im entsprechenden Betriebsmodus wieder

Relais Betriebsmodus
Nummer KI. Basis GLS o6ffnen GLS o6ffnen/schlieBen GLS/NLS o6ffnen/schli.
{0} {lo} {loc} {20c}
Interne Relaisausgange
[R1] 30/35 LogicsManager
[R2] 31/35 LogicsManager
[R3] 32/35 Anlasser
[R4] 33/35 Diesel: Betriebsmagnet
Gas: Gasventil
[R5] 34/35 LogicsManager; vorbelegt mit 'Diesel: Vorgliithen, Gas: Ziindung'
[R6] 36/37 LogicsManager; vorbelegt mit 'Hilfsbetriebe'
[R7] 38/39 LogicsManager | Befehl: GLS 6ffnen
[R8] 40/41 LogicsManager Befehl: NLS schlielen
[RI] 42/43 LogicsManager Befehl: NLS 6ffnen
[R10] 44/45 LogicsManager Befehl: GLS schlieflen
[R11] 46/47 Betriebsbereitschaft / LogicsManager
Externe Relaisausgénge (Uber CANopen; die Erweiterungskarten sind im easYgen nicht enthalten; z.B. IKD1, etc.)
[REx01] - LogicsManager
[REx02] LogicsManager
[REx03] - LogicsManager
[REx04] LogicsManager
[REx05] - LogicsManager
[REx06] - LogicsManager
[REx07] --- LogicsManager
[REx08] - LogicsManager
[REx09] LogicsManager
[REx10] - LogicsManager
[REx11] - LogicsManager
[REx12] - LogicsManager
[REx13] - LogicsManager
[REx14] LogicsManager
[REx15] - LogicsManager
[REx16] - LogicsManager

Tabelle 3-52: Relaisausgénge - Belegung
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Struktur und Erlduterung des LogicsManager

Wert [W1] s

Vorzeichen [S1]

Wert [W2]

Vorzeichen [S2]

Verkniipfung [V1] jm

Wert W3] fed

Vorzeichen [S3]

Verkniipfung [2] e

Ausgang [Ax]

Abbildung 3-53: LogicsManager - Funktionsiibersicht

e Wert (Eingangsvariable) - Eine Liste mit iiber 100 Parametern dient als Wertequelle, aufgrund derer die
Verkniipfungen erstellt werden kdnnen (z.B. Motor lduft, Gerét in der Betriebsart AUTOMATIK, Uberfre-
quenz, etc.). Diese Eingangsvariablen steuern durch Thren Zustand und Thre Verkniipfung mit anderen Variab-

len die Funktion des Geriétes oder einen Relaisausgang.

e Vorzeichen - Das Vorzeichen kann verwendet werden, um einen Wert zu invertieren, oder um vorzugeben,
daB der Zustand des Wertes in die Verkniipfung eingeht oder nicht (Eingabe von NICHT ist somit die Negie-

rung des Wertes).

o Verknupfung - Eine logische Verkniipfung wie z.B. UND oder ODER.
o (Logischer) Ausgang - Die Aktion oder die Ansteuerung, die durchgefiihrt werden, wenn alle Parameter, die
im LogicsManager konfiguriert wurden, zutreffen.

[Wx] - Wert {x}

[SX] - Vorzeichen {x}

[Vx] - Verknupfung {x}

[AX] - Ausgang {x}

Die Beschreibung und eine
Tabelle aller Werte, Merker und
interner Funktionen, die iiber
den LogicsManager miteinander
verkniipft werden konnen,
finden Sie ab der Seite 127.

= Wert {{Wx]}
Der Wert [Wx] wird
1:1 durchgegeben.

= NICHT Wert {{Wx]}
Der Wert [Wx] wird
negiert weitergegeben.

- B
=0 [immer ""0"]

Der Wert [Wx] wird unabhingig
vom tatséchlichen Zustand mit
"FALSCH" weitergegeben.

[] R
=1 [immer "1"]
Der Wert [Wx] wird unabhingig
vom tatséchlichen Zustand mit
"WAHR" weitergegeben.

‘I_

AND
Logisches UND

NAND
Logisches negiertes UND

OR
Logisches ODER

NOR
Logisches negiertes ODER

XOR
Exklusives ODER

NXOR
Exklusives negiertes ODER

(Symbole siche Tabelle 3-57)

Die Beschreibung der logischen

Ausginge, Merker und Funktio-

nen, die iiber den LogicsMana-
ger angesteuert, gesetzt und
eingeleitet werden konnen,
finden Sie ab der Seite 127.

HINWEIS

Tabelle 3-54: LogicsManager - Befehliibersicht

Ein logischer Ausgang kann sowohl beim Einschalten als auch beim Ausschalten verzégert werden.
Die Zeit startet wenn der LogicsManager den jeweiligen Zustand annehmen wiirde.
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Aufbau der Befehiskette
Unter Verwendung der in der obigen Tabelle genannten Werte baut sich die Befehlskette des LogicsManager
(z.B. zur Bedienung der Relais, dem Setzen von Merkern, der Ausfithrung von automatischen Funktion) wie folgt

auf:

| [Ax]=( ( [W1] & [S1] ) & [V1] & ( [W2] & [S2] ) ) & [V2] & ( [W3] & [S3] ) |

Beispiel fur die Programmierung des LogicsManager:
Relais [R1] soll anziehen, wenn der "Digitaleingang [D2]" anliegt "UND" dem Gerdt "NICHT" die "Alarmklas-

se C" "UND" die "Alarmklasse D" vorliegen =

= - - ) ais 1 B23:90=
00000 gec 00000 gec
« JYUS
[07.03 Adami. € o 04 nlarnk l Cq
e L]
[01.04 Atakl. O =] :_L> na .
a0z oz =] L e
el ll'| DI 2 ‘
[TI Abbrechen I Hille: | p —
Abbildung 3-55: LogicsManager - Anzeige in LeoPC Abbildung 3-56: LogicsManager - Anzeige im LC-Display

Logische Symbole

Fiir die grafische Programmierung des LogicsManager werden folgende Symbole verwendet.

UND ODER NAND NOR NXOR XOR
easYgen : ﬁ
DIN 40 700 ™\ ]

US MIL
IEC617-12

s D D> D> > D> D

Wahrheits- xI xX2 |y |xl xX2]y|xl xX2 |y |xl1[x2]y|xl x2 |y |xl x2]y
tabelle o ofojo0 o0y0}0 Of1)O}]O]1T}0O0 OO 00
0O 1]0})0 1 1|0 1 r{oj1j0}j0 1[0} 0 1 1
1 0|01 01 1 0|1 r1{ojoj1 o001 O0]1
1 1 1 1 1 1 1 1 | 0|1 1 | 0|1 1 1 1 1 10

Tabelle 3-57: LogicsManager - Logische Symbole
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Logische Ausgange

Die logischen Ausgénge oder Verkniipfungen sind in drei Gruppen gegliedert:

e Interne Merker
e Interne Funktionen
e Relaisausgiinge

HINWEIS

Die Nummern der logischen Ausgénge in der hinteren Spalte konnen wiederum als Eingangsvariable
fiir andere Ausgange im LogicsManager verwendet werden.

Logische Ausgange: Interne Merker

Es konnen 8 interne logische Merker gesetzt werden, um Funktionen zu aktivieren/deaktivieren. Dadurch ist es
moglich einem Ausgang mehr als 3 logische Bedingungen zuzuordnen. Sie konnen wie "Hilfsmerker" verwendet

werden.
Name Funktion Nummer
Merker 1 Interner Merker 1 00.01
Merker 2 Interner Merker 2 00.02
Merker 3 Interner Merker 3 00.03
Merker 4 Interner Merker 4 00.04
Merker 5 Interner Merker 5 00.05
Merker 6 Interner Merker 6 00.06
Merker 7 Interner Merker 7 00.07
Merker 8 Interner Merker 8 00.08

Logische Ausgange: Interne Funktionen

Die folgenden logischen Funktionen konnen verwendet werden, um eine Funktion zu aktivieren/deaktivieren.

Name Funktion Nummer

Startanforderung in Auto Automatisches Starten des Motors in der Betriebsart AUTOMATIK (ab Sei- 00.09
te 23)

Stopanforderung in Auto Automatisches Stoppen des Motors in der Betriebsart AUTOMATIK (ab 00.10
Seite 23)

Kein Notstrombetrieb Blockierung oder Unterbrechung eines Notstrombetriebes in der Betriebsart 00.11
AUTOMATIK (ab Seite 42)

GLS unverzogert (schlieBen) | Sofortiges SchlieBen des GLS nach dem Motorstart, ohne auf den Ablauf der 00.12
verzogerten Motoriiberwachung oder die Stabilisierung des Systems zu warten
(ab Seite 39)

Sprinklerbetrieb Aktivierung des Sprinklerbetriebes (Funktionsbeschreibung ab Seite 25) 00.13

Dauernd Idle-Modus Andauernder Leerlauf (blockiert die Uberwachung auf Unterspannung, Unter- | 00.14
frequenz und Unterdrehzahl dauerhaft) (ab Seite 36).

Externe Quittierung Die Quittierung der Alarmmeldungen erfolgt durch eine externe Quelle (ab 00.15
Seite 44)

Betriebsart AUTO Aktivierung der Betriebsart AUTOMATIK (ab Seite 23) 00.16

Betriebsart MAN Aktivierung der Betriebsart MANUAL (ab Seite 23) 00.17

Betriebsart STOP Aktivierung der Betriebsart STOP (ab Seite 23) 00.18

Anfrage Start 0. Ubernahme | Starten des Motors ohne Einlegen des GLS (ab Seite 23) 00.19

Automatk Idle-Modus Automatischer Leerlauf (blockiert die Uberwachung auf Unterspannung, Unter- | 00.20
frequenz und Unterdrehzahl fiir eine konfigurierte Zeit automatisch, ab Seite 36)
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Logische Ausgange: Relaisausgange
Alle Relais, die im jeweiligen Betriebsmodus verfiligbar sind, konnen iiber den LogicsManager bedient werden.

Name Funktion Nummer
Relais 1 Wenn dieser logische Ausgang WAHR ist, wird der Relaisausgang 1 aktiviert 13.01
Relais 2 Wenn dieser logische Ausgang WAHR ist, wird der Relaisausgang 1 aktiviert 13.02
Relais 3 Wenn dieser logische Ausgang WAHR ist, wird der Relaisausgang 1 aktiviert 13.03
Relais 4 Wenn dieser logische Ausgang WAHR ist, wird der Relaisausgang 1 aktiviert 13.04
Relais 5 Wenn dieser logische Ausgang WAHR ist, wird der Relaisausgang 1 aktiviert 13.05
Relais 6 Wenn dieser logische Ausgang WAHR ist, wird der Relaisausgang 1 aktiviert 13.06
Relais 7 Wenn dieser logische Ausgang WAHR ist, wird der Relaisausgang 1 aktiviert 13.07
Relais 8 Wenn dieser logische Ausgang WAHR ist, wird der Relaisausgang 1 aktiviert 13.08
Relais 9 Wenn dieser logische Ausgang WAHR ist, wird der Relaisausgang 1 aktiviert 13.09
Relais 10 Wenn dieser logische Ausgang WAHR ist, wird der Relaisausgang 1 aktiviert 13.10
Relais 11 Wenn dieser logische Ausgang WAHR ist, wird der Relaisausgang 1 aktiviert 13.11
Externer DO 1 Wenn dieser log. Ausgang WAHR ist, wird der externe Relaisausgang 1 aktiviert | 14.01
Externer DO 2 Wenn dieser log. Ausgang WAHR ist, wird der externe Relaisausgang 2 aktiviert | 14.02
Externer DO 3 Wenn dieser log. Ausgang WAHR ist, wird der externe Relaisausgang 3 aktiviert | 14.03
Externer DO 4 Wenn dieser log. Ausgang WAHR ist, wird der externe Relaisausgang 4 aktiviert | 14.04

Externer DO 5

Wenn dieser log.

Ausgang WAHR ist, wird der externe Relaisausgang 5 aktiviert | 14.05

Externer DO 6

Wenn dieser log.

Ausgang WAHR ist, wird der externe Relaisausgang 6 aktiviert | 14.06

Externer DO 7

Wenn dieser log.

Ausgang WAHR ist, wird der externe Relaisausgang 7 aktiviert | 14.07

Externer DO 8

Wenn dieser log.

Ausgang WAHR ist, wird der externe Relaisausgang 8 aktiviert | 14.08

Externer DO 9

Wenn dieser log.

Ausgang WAHR ist, wird der externe Relaisausgang 9 aktiviert | 14.09

Externer DO 10

Wenn dieser log.

Ausgang WAHR ist, wird der externe Relaisausgang 10 aktiviert | 14.10

Externer DO 11

Wenn dieser log.

Ausgang WAHR ist, wird der externe Relaisausgang 11 aktiviert | 14.11

Externer DO 12

Wenn dieser log.

Ausgang WAHR ist, wird der externe Relaisausgang 12 aktiviert | 14.12

Externer DO 13

Wenn dieser log.

Ausgang WAHR ist, wird der externe Relaisausgang 13 aktiviert | 14.13

Externer DO 14

Wenn dieser log.

Ausgang WAHR ist, wird der externe Relaisausgang 14 aktiviert | 14.14

Externer DO 15

Wenn dieser log.

Ausgang WAHR ist, wird der externe Relaisausgang 15 aktiviert | 14.15

Externer DO 16

Wenn dieser log.

Ausgang WAHR ist, wird der externe Relaisausgang 16 aktiviert | 14.16
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Eingangsvariablen (Wert)

Die Eingangsvariablen sind in zwolf Gruppen gegliedert:

e [00.00] Interne Merker

e [01.00] Alarmklassen

e [02.00] Systemzustinde

e [03.00] Motorsteuerung

e [04.00] Betriebszustinde

e [05.00] Alarme des Motors

e [06.00] Alarme des Generators

e [07.00] Alarme des Netzes

e [08.00] Alarme des Systems

e [09.00] Digitaleingénge

e [10.00] Analogeinginge

e [11.00] Zeitfunktionen

e [12.00] Externe Digitaleingidnge

e [13.00] Zusténde der internen Relaisausginge
e [14.00] Zustinde der externen Relaisausginge

Eingangsvariablen: [00.00] - Interne Merker

Interne Merker, Eingangsvariablen 00.01-00.20
Interne Merker sind das Ergebnis einer Ausgabe der logischen Ausgénge der Merker 1 bis 8. Merker sind eine
interne Logik, die fiir andere Merker oder Eingangsvariablen verwandet werden konnen.

Nr. Name Funktion Hinweis
00.01 | Merker 1 Interner Merker 1 Interne Erarbeitung; Beschr. Seite 130
00.02 | Merker 2 Interner Merker 2 Interne Erarbeitung; Beschr. Seite 130
00.03 | Merker 3 Interner Merker 3 Interne Erarbeitung; Beschr. Seite 130
00.04 | Merker 4 Interner Merker 4 Interne Erarbeitung; Beschr. Seite 130
00.05 | Merker 5 Interner Merker 5 Interne Erarbeitung; Beschr. Seite 130
00.06 | Merker 6 Interner Merker 6 Interne Erarbeitung; Beschr. Seite 130
00.07 | Merker 7 Interner Merker 7 Interne Erarbeitung; Beschr. Seite 130
00.08 | Merker 8 Interner Merker 8 Interne Erarbeitung; Beschr. Seite 130
00.09 | Startanforderung in Auto | Start in der Betriebsart AUTOMATIK Interne Erarbeitung; Beschr. Seite 23
00.10 | Stopanforderung in Auto | Stopp in der Betriebsart AUTOMATIK Interne Erarbeitung; Beschr. Seite 23
00.11 | Kein Notstrombetrieb Blockierung oder Unterbrechung eines Not- | Interne Erarbeitung; Beschr. Seite 42

strombetriebes in der Betriebsart AUTO-

MATIK
00.12 | GLS unverzogert (schlie- | Sofortiges SchlieBen des GLS, ohne auf den | Interne Erarbeitung; Beschr. Seite 39

Ben) Ablauf der verzdgerten Motoriiberwachung

zu warten
00.13 | Sprinklerbetrieb Aktivierung des Sprinklerbetriebes Interne Erarbeitung; Beschr. Seite 25
00.14 | Dauernd Idle-Modus Andauernder Leerlauf (blockiert die Uber- Interne Erarbeitung; Beschr. Seite 36

wachung auf Unterspannung, Unterfrequenz
und Unterdrehzahl dauerhaft)

00.15 | Externe Quittierung Die Quittierung der Alarmmeldungen erfolgt | Interne Erarbeitung; Beschr. Seite 44
durch eine externe Quelle
00.16 | Betriebsart AUTO Aktivierung der Betriebsart AUTOMATIK | Interne Erarbeitung; Beschr. Seite 23
00.17 | Betriebsart MAN Aktivierung der Betriebsart MANUAL Interne Erarbeitung; Beschr. Seite 23
00.18 | Betriebsart STOP Aktivierung der Betriebsart STOP Interne Erarbeitung; Beschr. Seite 23
00.19 | Anfrage Start o. Uber- Starten des Motors ohne Einlegen des GLS | Interne Erarbeitung; Beschr. Seite 23
nahme
00.20 | Automatk Idle-Modus Automatischer Leerlauf (blockiert die Uber- | Interne Erarbeitung; Beschr. Seite 36

wachung auf Unterspannung, Unterfrequenz
und Unterdrehzahl fiir eine konfigurierte Zeit
automatisch)
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Eingangsvariablen: [01.00] — Alarmklassen

Alarmklassen, Eingangsvariablen 01.01-01.10
Alarmklassen konnen als Eingangsvariablen fiir alle logischen Ausgidnge im LogicsManager konfiguriert werden.

Nummer | Name / Funktion Hinweis
01.01 Alarmklasse A Beschreibung siehe Seite 125
Diese Bedingung ist WAHR, so lange die Alarmklasse aktiv ist.
01.02 Alarmklasse B Beschreibung siehe Seite 125
Diese Bedingung ist WAHR, so lange die Alarmklasse aktiv ist.
01.03 Alarmklasse C Beschreibung siche Seite 125
Diese Bedingung ist WAHR, so lange die Alarmklasse aktiv ist.
01.04 Alarmklasse D Beschreibung siehe Seite 125
Diese Bedingung ist WAHR, so lange die Alarmklasse aktiv ist.
01.05 Alarmklasse E Beschreibung siehe Seite 125
Diese Bedingung ist WAHR, so lange die Alarmklasse aktiv ist.
01.06 Alarmklasse F Beschreibung siche Seite 125
Diese Bedingung ist WAHR, so lange die Alarmklasse aktiv ist.
01.07 Alle Alarmklassen Beschreibung siehe Seite 125
Diese Bedingung ist WAHR, so lange eine der Alarmklassen
A/B/C/D/E/F aktiv ist.
01.08 Warnender Alarm Beschreibung siehe Seite 125
Diese Bedingung ist WAHR, so lange eine der Alarmklassen
A/B aktiv ist.
01.09 Atoppender Alarm Diese Bedingung ist WAHR, so lange eine der Alarmklassen C /
D/ E/F aktiv ist.
01.10 Sammelstérung Beschreibung siehe Seite 125
Diese Bedingung ist WAHR, so lange eine der Alarmklassen
B/C/D/E/F aktiv ist.
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Eingangsvariablen: [02.00] — Systemzustande

Systemzusténde, Eingangsvariablen 02.01-02.15
Die Systemzustinde konnen als Eingangsvariable fiir einen logischen Ausgang verwendet werden, um Parameter
fiir benutzerdefinierte Vorgénge zu konfigurieren.

Nr. Name Funktion Hinweis
02.01 | Zinddrehzahl Ziinddrehzahl erreicht (iiber Pickup / WAHR, sobald die Ziinddrehzahl iiber-
Generatorfrequenz / DI) schritten wird (entweder iiber den Pickup,
die Generatorfrequenz oder liber den
LogicsManager Ausgang "Ziinddrehzahl
erreicht")
02.02 | Drehzahl Drehzahl erkannt (iber Pickup / Genera- | WAHR, sobald eine Drehzahl gemessen
torfrequenz / DI) wird (diese kann auch kleiner als die
Ziinddrehzahl sein)
02.03 | Generator Spannung ok Generatorspannung innerhalb des vorge- | WAHR, sobald die Generatorspannung
gebenen Bereiches innerhalb der Grenzen fiir einen Schwarz-
start liegt
02.04 | Generator Frequenz ok Generatorfrequenz innerhalb des vorgege- | WAHR, sobald die Generatorfrequenz
benen Bereiches innerhalb der Grenzen fiir einen Schwarz-
start liegt
02.05 | Generator ok Generatorspannung/-frequenz innerhalb WAHR, sobald die Generatorspannung
des vorg. Bereiches und die Generatorfrequenz innerhalb der
Grenzen fiir einen Schwarzstart liegen
02.06 -Intern-
02.07 -Intern-
02.08 -Intern-
02.09 | Netz Spannung ok Netzspannung innerhalb des vorgegebenen | WAHR, sobald die Netzspannung nicht
Bereiches innerhalb der Grenzen fiir einen Not-
strombetrieb liegt
02.10 | Netz Frequenz ok Netzfrequenz innerhalb des vorgegebenen | WAHR, sobald die Netzfrequenz nicht
Bereiches innerhalb der Grenzen fiir einen Not-
strombetrieb liegt
02.11 | Netz ok Netzspannung/-frequenz innerhalb des WAHR, sobald die Netzspannung und die
vorg. Bereiches Netzfrequenz nicht innerhalb der Grenzen
fiir einen Notstrombetrieb liegen
02.12 | Generator Drehfeld links | Generatorspannung: Linksdrehfeld nur bei dreiphasiger Generatorspannungs-
02.13 | Generator Drehfeld rechts | Generatorspannung: Rechtsdrehfeld messung moglich
02.14 | Netz Drehfeld links Netzspannung: Linksdrehfeld nur bei dreiphasiger Netzspannungsmes-
02.15 | Netz Drehfeld rechts Netzspannung: Rechtsdrehfeld sung moglich
02.16 -frei-
02.17 -frei-
02.18 -frei-
02.19 -frei-
02.20 -frei-
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Eingangsvariablen: [03.00] — Motorsteuerung

Motorsteuerung, Eingangsvariablen 03.01-03.14
Diese Signale konnen als Eingangsvariable fiir einen logischen Ausgang verwendet werden, um Parameter fiir
benutzerdefinierte Vorgénge zu konfigurieren.

Nummer | Name / Funktion Hinweis

03.01 Hilfsbetriebe

03.02 Anlasser

03.03 Start/Stop (Diesel)

Gas (ventil) (Gas)

03.04 Vorgliihen (Diesel)

Ziindung (Gas)

03.05 Hupe (aktiv) WAHR wenn Alarmklasse B bis F aktiviert
wird bis entweder die Zeit Hupenreset abge-
laufen ist oder das erste Mal quittiert wird.

03.06 Motorfreigabe WAHR wenn der Motor angefordert wird und
eine Startfreigabe besteht

03.07 Motorverzdgerung abgelaufen (verz. Motoriiberw. abgelaufen) | WAHR nach Ablauf der Zeit "verzogerte
Motoriiberwachung" bis Betriebsmagnet ab-
fallt

03.08 Schalterverzogerung abgelaufen (verz. Motoriiberw. abgel.) WAHR nach Ablauf der Zeit "Schalterver-
zogerung" bis Betriebsmagnet abfallt
(= Schalter kann eingelegt werden)

03.09 Generatorlast Stufe 1 (erreicht) WAHR = Grenzwert ist iiberschritten

03.10 Generatorlast Stufe 2 (erreicht) WAHR = Grenzwert ist iiberschritten

03.11 Netzlast Stufe 1 (erreicht) WAHR = Grenzwert ist iiberschritten

03.12 Netzlast Stufe 2 (erreicht) WAHR = Grenzwert ist iiberschritten

03.13 Blinklampe ECU WAHR sobald die ECU die Diagnose-Lampe
ansteuert (nur fiir EMS Scania ECU). Diese
Eingansvariable ist nur aktiv, wenn die Fern-
steuerung der ECU tiber das easYgen aktiviert
ist.

03.14 ECU spezielle Ziindung WAHR solange ein Reset oder Auslesen des
Blinkcodes der Scania S6 ECU angefordert
wird (nur fiir EMS Scania ECU). Diese Ein-
gansvariable ist nur aktiv, wenn die Fernsteue-
rung der ECU iiber das easYgen aktiviert ist.

03.15 -frei-

03.16 -frei-

03.17 -frei-

03.18 -frei-

03.19 -frei-

03.20 -frei-
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Eingangsvariablen: [04.00] — Betriebszustande

Betriebszustéande, Logische Eingangsvariablen 04.01-04.15
Die Betriebszustdnde konnen als Eingangsvariable fiir einen logischen Ausgang verwendet werden, um Parame-
ter fiir benutzerdefinierte Vorgédnge zu konfigurieren.

Nr. Name Funktion Hinweis

04.01 | Modus Auto Betriebsart AUTOMATIK aktiv

04.02 | Modus Stop Betriebsart STOP aktiv

04.03 | Modus Manual Betriebsart HAND aktiv

04.04 | Lampentest Lampentest WAHR wenn der Lampentest betétigt ist

04.05 | Quittierung Taste "Quittierung" wurde gedriickt oder | Hinweis: Diese Bedingung ist fiir ca. 40 ms

Externe Quittierung tiber LogicsManager | WAHR und muB durch eine entsprechend
Verzdgerungszeit verldngert werden
04.06 | GLS istzu GLS ist geschlossen ("Riickm.: GLS ist {loc} / {20c}
geschlossen" = 0)
04.07 | NLS ist zu NLS ist geschlossen ("Riickm.: NLS ist {20c}
geschlossen" = 0)

04.08 | NLS freigegeben Freigabe NLS nur {2oc}

04.09 | Notstrombetrieb Notstrombetrieb ist aktiv WAHR mit Ablauf der Notstromverzoge-
rungszeit; FALSCH mit Ablauf der Netzbe-
ruhigungszeit

04.10 | Nachlauf Motornachlauf ist aktiv

04.11 | Netzberuhigung Netzberuhigungszeit ist aktiv

04.12 | Start ohne Ubernahme | Start ohne SchlieBen des GLS ist aktiv

04.13 | Fernsteuer Start Fernsteuern zum Start WAHR wenn das Startbit tiber DPC (Le-
oPC1, Modbus) oder CAN-Bus (LeoPCl1,
CANopen) gesetzt ist

04.14 | Fernsteuer Quittierung | Fernsteuern zur Quittierung WAHR wenn das Quittierbit gesetzt ist

04.15 | Idle Modus aktiv Idle-Modus ist aktiv WAHR wenn der Idle-Modus aktiv ist. Da-
mit kann ein "Idle"-Befehl an einen Dreh-
zahlregler ausgegeben werden.

04.16 -frei-

04.17 -frei-

04.18 -frei-

04.19 -frei-

04.20 -frei-
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Eingangsvariablen: [05.00] - Alarme des Motors

Alarmmeldungen des Motors, Logische Eingangsvariablen 05.01-05.14
Die Alarmmeldungen des Motors konnen als Eingangsvariable fiir einen logischen Ausgang verwendet werden,
um Parameter fiir benutzerdefinierte Vorgénge zu konfigurieren.

Nummer | Name / Funktion Hinweis
05.01 Uberdrehzahl (Grenzwert) 1
05.02 Uberdrehzahl (Grenzwert) 2
05.03 Unterdrehzahl (Grenzwert) 1
05.04 Unterdrehzahl (Grenzwert) 2
05.05 Ungewollter Stop
05.06 Abstellstdrung
05.07 Alarm Drehzahlerkennung WAHR = Grenzwert erreicht
05.08 Startfehler FALSCH = Alarm wurde quittiert
05.09 Wartungstage abgelaufen
05.10 Wartungsstunden abgelaufen
05.11 -intern-
05.12 Schwarzstart Alarm (Zeit fiir Schwarzstartwichter abgelaufen)
05.13 Rote Stoplampe (von ECU Alarm)
05.14 Gelbe Warnlampe (von ECU Alarm)
05.15 -frei-
05.16 -frei-
05.17 -frei-
05.18 -frei-
05.19 -frei-
05.20 -frei-
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Eingangsvariablen: [06.00] - Alarme des Generators

Alarmmeldungen des Generators, Logische Eingangsvariablen 06.01-06.22
Die Alarmmeldungen des Generators konnen als Eingangsvariable fiir einen logischen Ausgang verwendet wer-
den, um Parameter fiir benutzerdefinierte Vorginge zu konfigurieren.

Nummer | Funktion Hinweis
06.01 Generator Uberfrequenz (Grenzwert) 1

06.02 Generator Uberfrequenz (Grenzwert) 2

06.03 Generator Unterfrequenz (Grenzwert) 1

06.04 Generator Unterfrequenz (Grenzwert) 2

06.05 Generator Uberspannung (Grenzwert) 1

06.06 Generator Uberspannung (Grenzwert) 2

06.07 Generator Unterspannung (Grenzwert) 1

06.08 Generator Unterspannung (Grenzwert) 2

06.09 Generator Uberstrom (UMZ Grenzwert) 1

06.10 Generator Uberstrom (UMZ Grenzwert) 2

06.11 Generator Uberstrom (UMZ Grenzwert) 3

06.12 Generator Riick-/Minderlast (Grenzwert) 1
06.13 Generator Riick-/Minderlast (Grenzwert) 2
06.14 Generator Uberlast (Grenzwert) 1

WAHR = Grenzwert erreicht
FALSCH = Alarm wurde quittiert

06.15 Generator Uberlast (Grenzwert) 2
06.16 Generator Schieflast (Grenzwert) 1
06.17 Generator Schieflast (Grenzwert) 2
06.18 Generator (Spannungs-) Asymmetrie

06.19 ErdschluB (Grenzwert) 1
06.20 Erdschluf} (Grenzwert) 2
06.21 Generator Drehfeldfehler Alarm (Drehfeld falsch angeschlos-

sen)
06.22 (Generator) Uberstrom AMZ
06.23 -frei-
06.24 -frei-
06.25 -frei-
06.26 -frei-
06.27 -frei-
06.28 -frei-
06.29 -frei-
06.30 -frei-
06.31 -frei-
06.32 -frei-
06.33 -frei-
06.34 -frei-
06.35 -frei-
06.36 -frei-
06.37 -frei-
06.38 -frei-
06.39 -frei-
06.40 -frei-
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Eingangsvariablen: [07.00] - Alarme des Netzes

Alarmmeldungen des Netzes, Logische Eingangsvariablen 07.01-07.05
Die Alarmmeldungen des Netzes konnen als Eingangsvariable fiir einen logischen Ausgang verwendet werden,

um Parameter fiir benutzerdefinierte Vorgénge zu konfigurieren.

Nummer | Name / Funktion Hinweis
07.01 Netz Notstrom Uberfrequenz (zur Notstromerkennung)
07.02 Netz Notstrom l]nterfrequenz (zur Notstromerkennung) WAHR = Grenzwert erreicht
07.03 Netz Notstrom Uberspannung (zur Notstromerkennung) FALSCH = Alarm wurde quittiert
07.04 Netz Notstrom Unterspannung (zur Notstromerkennung)
07.05 Netz Drehfeld Alarm (Phasen falsch angeschlossen)
07.06 -frei-

07.07 -frei-

07.08 -frei-

07.09 -frei-

07.10 -frei-

07.11 -frei-

07.12 -frei-

07.13 -frei-

07.14 -frei-

07.15 -frei-

07.16 -frei-

07.17 -frei-

07.18 -frei-

07.19 -frei-

07.20 -frei-

07.21 -frei-

07.22 -frei-

07.23 -frei-

07.24 -frei-

07.25 -frei-

07.26 -frei-

07.27 -frei-

07.28 -frei-

07.29 -frei-

07.30 -frei-
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Eingangsvariablen: [08.00] - Alarme des Systems

Alarmmeldungen des Systems, Eingangsvariablen 08.01-08.10

Die Alarmmeldungen des Systems kdnnen als Eingangsvariable fiir einen logischen Ausgang verwendet werden,

um Parameter fiir benutzerdefinierte Vorgédnge zu konfigurieren.

Nummer | Funktion Hinweis
08.01 Uberspannung Batterie (Grenzwert) 1

08.02 Uberspannung Batterie (Grenzwert) 2

08.03 Unterspannung Batterie (Grenzwert) 1

08.04 Unterspannung Batterie (Grenzwert) 2

08.05 GLS ZU Stérung WAHR = Grenzwert erreicht
08.06 GLS AUF Stérung FALSCH = Alarm wurde quittiert
08.07 NLS ZU Stdérung

08.08 GLS AUF Stérung

08.09 CAN Open Stoérung

08.10 CAN-Fehler J1939

08.11 -frei-

08.12 -frei-

08.13 -frei-

08.14 -frei-

08.15 -frei-

08.16 -frei-

08.17 -frei-

08.18 -frei-

08.19 -frei-

08.20 -frei-

Eingangsvariablen: [09.00] - interne Digitaleingange

Digitaleingange, Eingangsvariablen 09.01-09.08

Die Digitaleingdnge konnen als Eingangsvariable fiir einen logischen Ausgang verwendet werden, um Parameter

fiir benutzerdefinierte Vorgénge zu konfigurieren.

Nummer | Funktion Hinweis

09.01 DI 1 (Digitaleingang [D1])

09.02 DI 2 (Digitaleingang [D2]) WAHR = logisch "1" (es werden die Verzoge-
09.03 DI 3 (Digitaleingang [D3]) rungszeiten und Arbeits-/Ruhestrom beachtet)
09.04 DI 4 (Digitaleingang [D4]) FALSCH = logisch "0" (Alarm wurde quittiert
09.05 DI 5 (Digitaleingang [D5]) oder sofort nach Wegfallen der WAHR-
09.06 DI 6 (Digitaleingang [D6]) Bedingung wenn als Alarmklasse Steuer pa-
09.07 DI 7 (Digitaleingang [D7]) rametriert ist)

09.08 DI 8 (Digitaleingang [D8])

09.09 -frei-

09.10 -frei-

09.11 -frei-

09.12 -frei-

09.13 -frei-

09.14 -frei-

09.15 -frei-

09.16 -frei-

09.17 -frei-

09.18 -frei-

09.19 -frei-

09.20 -frei-
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Eingangsvariablen: [10.00] — Analogeingange

Analogeingénge, Eingangsvariablen 10.01-10.10
Die Analogeingidnge konnen als Eingangsvariable fiir einen logischen Ausgang verwendet werden.

Nummer | Name / Funktion Hinweis

10.01 Analogeingang 1 Stufe 1

10.02 Analogeingang 1 Stufe 2

Lo, Dt vt WAIR - G i

10.05 Analogeingang 2 Stufe 2 FALSCH = logisch "0" (Alarm wurde quittiert
- - oder sofort nach Wegfallen der WAHR-

10.06 Analogeingang 2 Drahtbruch Bedingung wenn als Alarmklasse Steuer pa-

10.07 Stufe 1 Analogeingang rametriert ist)

10.08 Stufe 2 Analogeingang

10.09 Stufe 3 Analogeingang

10.10 Stufe 4 Analogeingang

10.11 -frei-

10.12 -frei-

10.13 -frei-

10.14 -frei-

10.15 -frei-

10.16 -frei-

10.17 -frei-

10.18 -frei-

10.19 -frei-

10.20 -frei-

Eingangsvariablen: [11.00] — Zeitfunktionen

Zeitfunktionen, Eingangsvariablen 11.01-11.10
Zeitfunktionen konnen als Eingangsvariable fiir einen logischen Ausgang verwendet werden.

Nummer | Name / Funktion Hinweis
11.01 Zeit 1 (abgelaufen) siche Seite 116
11.02 Zeit 2 (abgelaufen) siche Seite 116
11.03 Wochentag aktiv siche Seite 116
11.04 Tag aktiv siche Seite 116
11.05 Stunde aktiv siehe Seite 116
11.06 Minute aktiv siche Seite 116
11.07 Sekunde aktiv siche Seite 116
11.08 Betriebsstunden (um) 1 Stunde ({iberschritten) Zustand dndert sich jede Betriebsstunde
11.09 Betriebsstunden (um) 10 Stunden (iiberschritten) Zustand dndert sich alle 10 Betriebsstunden
11.10 Betriebsstunden (um) 100 Stunden (iiberschritten) Zustand dndert sich alle 100 Betriebsstunden
11.11 -frei-
11.12 -frei-
11.13 -frei-
11.14 -frei-
11.15 -frei-
11.16 -frei-
11.17 -frei-
11.18 -frei-
11.19 -frei-
11.20 -frei-
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Eingangsvariablen: [12.00] - externe Digitaleingange (Erweiterungskarte)

Externe Digitaleingédnge, Eingangsvariablen 12.01-12.16

Zusitzliche Digitaleingidnge von Erweiterungskarten (z.B. Erweiterungskarte IKD 1) kdnnen als Eingangsvariab-

le fiir einen logischen Ausgang verwendet werden.

Nummer | Name / Funktion

Hinweis

12.01 Externer Digitaleingang 1 [D.E01

12.02 Externer Digitaleingang 2 [D.E02

12.03 Externer Digitaleingang 3 [D.E03

12.04 Externer Digitaleingang 4 [D.E04

12.06 Externer Digitaleingang 6 [D.E06

12.07 Externer Digitaleingang 7 [D.EQ7

12.08 Externer Digitaleingang 8 [D.E08

1
1
J
J
12.05 Externer Digitaleingang 5 [D.E05]
1
1
J
J

12.09 Externer Digitaleingang 9 [D.E09

12.10 Externer Digitaleingang 10 [D.E10

12.11 Externer Digitaleingang 11 [D.E11

12.12 Externer Digitaleingang 12 [D.E12

12.14 Externer Digitaleingang 14 [D.E14

12.15 Externer Digitaleingang 15 [D.E15

]
]
1
12.13 Externer Digitaleingang 13 [D.E13]
]
]
]

12.16 Externer Digitaleingang 16 [D.E16

WAHR = logisch "1" (es werden die Verzoge-
rungszeiten und Arbeits-/Ruhestrom beachtet)
FALSCH = logisch "0" (Alarm wurde quittiert
oder sofort nach Wegfallen der WAHR-
Bedingung wenn als Alarmklasse Steuer pa-
rametriert ist)

12.17 -frei-
12.18 -frei-
12.19 -frei-
12.20 -frei-

Eingangsvariablen: [13.00] - Zustande der internen Relaisausgange

Zusténde der internen Relaisausgéange, Eingangsvariablen 13.01-13.11
Die Digitalausgénge konnen als Eingangsvariable fiir einen logischen Ausgang verwendet werden.

Nummer | Name / Funktion

Hinweis

13.01 Digitalausgang DO1 [RO1

[
13.02 Digitalausgang DO2 [R02
13.03 Digitalausgang DO3 [R03

13.04 Digitalausgang DO4 [R04

13.06 Digitalausgang DO6 [R06

13.07 Digitalausgang DO7 [R07

13.08 Digitalausgang DOS [R08

]
]
]
1
13.05 Digitalausgang DOS5 [R05]
]
]
1
1

13.09 Digitalausgang DO9 [R09

13.10 Digitalausgang DO10 [R10]

13.11 Digitalausgang DO11 [R11]

WAHR = logisch "1" (diese Bedingungen
geben den logischen Zustand der internen
Relais wieder)

13.12 -frei-
13.13 -frei-
13.14 -frei-
13.15 -frei-
13.16 -frei-
13.17 -frei-
13.18 -frei-
13.19 -frei-
13.20 -frei-
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Eingangsvariablen: [14.00] - Zustande der externen Relaisausgange

Zusténde der externen Relaisausgange, Eingangsvariablen 14.01-14.16
Die externen Digitalausgéinge konnen als Eingangsvariable fiir einen logischen Ausgang verwendet werden.

Nummer | Name / Funktion Hinweis
14.01 Externer Relaisausgang DO1 [RO1]
14.02 Externer Relaisausgang DO2 [R02]
14.03 Externer Relaisausgang DO3 [R03]
14.04 Externer Relaisausgang DO4 [R04]
14.05 Externer Relaisausgang DOS [R05]
14.06 Externer Relaisausgang DO6 [R06]
14.07 Externer Relaisausgang DO7 [R07] WAHR = logisch "1" (diese Bedingungen
14.08 Externer Relaisausgang DOS [R08] geben den logischen Zustand der Relais an, die
14.09 Externer Relaisausgang DO9 [R09] iiber externe Erweiterungskarten angeschlos-
14.10 Externer Relaisausgang DO10 [R10] sen sind)
14.11 Externer Relaisausgang DO11 [R11]
14.12 Externer Relaisausgang DO12 [R12]
14.13 Externer Relaisausgang DO13 [R13]
14.14 Externer Relaisausgang DO14 [R14]
14.15 Externer Relaisausgang DO15 [R15]
14.16 Externer Relaisausgang DO16 [R16]
14.17 -frei-
14.18 -frei-
14.19 -frei-
14.20 -frei-
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Auslieferungszustand

Die Eingénge, Ausgénge und internen Merker, die iiber den LogicsManager programmiert werden konnen, haben

bei Auslieferung / ab Werk folgende Standardeinstellungen/Standardprogrammierung.

\ einfach (Funktion) \ ausfiihrlich (Parametrierung) [ Ergebnis ‘
Auslieferungszustand: Funktionen
Startanforderung in Auto
{0} v | Wird diese Bedingung erfiillt, | I x
{lo} v | wird der Motor in der Betriebs- > Startant. In Auto I o uo'm I’ e -
{loc} | ¥ |art AUTOMATIK gestartet. “
{20c} v | Voreingestellt fiir den Start iiber | [#0:02 abhiingig
STOP | --- | Uhr (Merker 8) und Start iiber von
AUTO | v | Schnittstelle. [ Digital-
MAN --- eingang
- [D2]
ok | concal | Help
Stopanforderung in Auto
{0} v | Wird diese Bedingung erfiillt, [EFmimee =
{lo} v | wird der Motor in der Betriebs- PR I o r e
{loc} | v |art AUTOMATIK gestoppt, “
{20c} | ¥ |bzw. ein Start des Motors wird [ I
STOP | --- | verhindert (so auch z.B. ein ;Ij_[—
AUTO | v | Notstrombetrieb). [ I FALSCH
MAN —__ | Voreinstellung: g | Eem| v D—
StandardméBig deaktiviert r
| A i
]
Ok I Abbrechen | Hitg
Start ohne Ubernahme
{0} --- | Motorstart ohne Leistungsiiber- - =
{10} --- | nahme auf den Generator ? Start ofne Uemahme e -
{loc} | ¥ |(SchlieBen des GLS wird blo- “
{20c} v | ckiert) [T verer I
STOP | v | Voreinstellung: ;Ij_[—
AUTO | v | StandardméBig deaktiviert oo MerwarT Bl g EALSCH
MAN v | Sprinklerbetrieb bei Aktivierung g | | v D—
beachten r
[00.12 GLS urwerzogert ;I_[}_ T |
]
[ Help
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| einfach (Funktion) | ausfiihrlich (Parametrierung) | Ergebnis |

Betriebsart AUTOMATIK
{0} v | Wird diese Bedingung erfillt, X
{lo} v | wird auf die Betriebsart AU- 2. Batriaran AITG A "m Lol -
(loc} | v | TOMATIK umgeschaltet. — —
{20c} | v | Voreinstellung: g1 Mtk 2
STOP | v | StandardmaBig deaktiviert
AUTO | ¥ st | FALSCH
MAN v

[pooThee L]

Ok I Abbrechen [

Betriebsart MANUAL
{0} v | Wird diese Bedingung erfillt, X
{lo} v | wird auf die Betriebsart HAND > Betriabs: art MAN ’,_‘ - "m ,_’ Sahares -
{loc} v | umgeschaltet. — —
{20c} v | Voreinstellung: Jpoor Merker 2|
STOP | v | StandardmiBig deaktiviert
AUTO | ¥ st | FALSCH
MAN v

[pooThee L]

Ok I Abbrechen [

Betriebsart STOP
{0} v | Wird diese Bedingung erfillt, X
{lo} v | wird auf die Betriebsart STOP 7 Belicbs; ot ETOR ’,_‘ i ,_’ e
{loc} v | umgeschaltet. — —
{20c} v | Voreinstellung: o001 Mecker =l
STOP | v | StandardméBig deaktiviert
AUTO | ¥ oo =l FALSCH
MAN v

[pooThee L]

Antvechen |
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| einfach (Funktion) | ausfiihrlich (Parametrierung) | Ergebnis |
Sprinklerbetrieb
{0} v | Wird diese Bedingung erfiillt, logics Manager E
{lo} v' | wird ein Sprinklerbetrieb ausge- | > Srrinkiehetrist I, e "m I, e -
{loc} v | fiihrt (siche Seite 97)
{20c} v’ | Voreinstellung: Jou3 Mk
STOP | --- | StandardmaBig deaktiviert
AUTO | v | Bei Aktivierung Startfehler + (7506 Srartonir FALSCH
MAN ___ | DI1 (Not-Aus) beachten
[03.01 D11
Zunddrehzahl erreicht
{0} v [ Wird diese Bedingung erfallt, X
{1o} v | wird die Ziinddrehzahl als er- > Zinddrohe. erraicht I’ gk "m l’ e -
{loc} v' | reicht oder tiberschritten er-
{20c} v | kannt. o001 Mecker =l
STOP | v | Voreinstellung:
AUTO | v | StandardméBig deaktiviert [ 5 FALSCH
MAN v
Jono =l
Ok I Abbrechen [
Dauernd Idle Modus
{0} v [ Wird diese Bedingung erfallt, X
{lo} v | meldet die Steuerung "Dauernd 2 Dnasred \gie Madus I, i "m I, e -
{loc} v' | Idle Modus" unter der Voraus-
{2oc} | v |setzung, daB eine Startanforde- JecEiiesto] £
STOP | v | rung fiir den Generator vorliegt.
AUTO | v Voreinstellung: o | = FALSCH
MAN ~ | StandardmiBig deaktiviert
[post M L]
Ok I Abbrechen [
Seite 146/187 © Woodward



Anleitung GR37321A

easYgen-1000 Serie - Aggregatesteuerung

vorbereitet

| einfach (Funktion) | ausfiihrlich (Parametrierung) | Ergebnis |
Automatik Idle Modus
{0} v | Wird diese Bedingung erfiillt,
{lo} v' | fiihrt die Steuerung beim Start  Aotomati ot g N i o =
{loc} v | einen Idle-Modus fiir eine para- e [ G000 s0c [ G088 suc
{20c} v | metrierbare Zeit durch. _
STOP | v | Voreinstellung: 20> Senercer ok
AUTO | v | StandardmiéBig deaktiviert
MAN v . . [0 15 1t Machus sk FALSCH
Hinweis: Diese Funktion ist
vorparametriert und kann akti- B
viert werden, indem der Ein-
gangswert 00.09 Startanf. in
Auto durchgegeben wird o U )
('—"' anstatt '0").
GLS unverzogert schlieRen
{0} --- | Wird diese Bedingung erfiillt, logics Manager T
{lo} --- | wird der GLS im Notstromfall 2.GEE varzonan ’,_‘ ¥ "m ,_’ cabini -
{loc} | --- | ohne Ablauf der verzogerten — —
{20c} v | Motoriiberwachung geschlossen | = [P#0sretsrombenss bhiingd
/ 00.01
ﬁi;o 7 : Notstrom-
betrieb
Joo.o
Kein Notstrombetrieb
{0} --- | Wird diese Bedingung erfiillt, T
{lo} --- | wird ein Notstrombetrieb ent- 2.Kain Hotatambet. ’,_‘ ¥ "m ,_’ cabini -
{loc} | --- | weder verhindert oder abgebro- — —
{20c} v' | chen. [ |
STOP | --- | Voreinstellung:
AUTO | v | StandardmiéBig deaktiviert [ 5 FALSCH
MAN | -
| L]
ok | Anbrechen | Hite
Externe Quittierung
{0} v | Wird diese Bedingung erfiillt, logics Manager =
{lo} v | werden die Alarme von einer AL L) ’,_‘ S e e gens
{loc} v' | externen Quelle aus quittiert. — —
{20c} v | Voreinstellung: e
STOP | v | Externe Quittierung in Manual
AUTO v gCWﬁHSCht? [ 03 Mo Msuan FALSCH
MAN v | Quittierung tiber Schnittstelle
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| einfach (Funktion) \

ausfiihrlich (Parametrierung)

| Ergebnis

Auslieferungszustand: Relaisausgange

Relais 1 [RO1] - Sammelstérmeldung (Hupe) / frei konfigurierbar

Das Relais zieht an, wenn die
interne Bedingung "Hupe"
erfiillt ist

{0}
{lo}
{loc}
{20c}
STOP
AUTO
MAN

ANRNANANANANAN

Lok Manager
» Abfalh

* Ralais 1 g
[ 000,00 sec | 00000 swe

[03.05 Hupe

=
LIL' I
o . ﬁ

.I. ||y

—

Atrschen |

L]

o |

mee |

abhéngig

von Ein-
gangs-
variable
[03.05]

Relais 2 [R02] - abstellende Alarmklasse aktiv

/ frei konfigurierbar

Das Relais zieht an, wenn eine
der Alarmklassen C, D, E oder F
aktiv ist

{0}
{1o}
{loc}
{20c}
STOP
AUTO
MAN

ANRNAN ANANANAN

Lok Manager
» Abfalh

* Ralais 2 g
[ 000,00 sec | 00000 swe

[o1.09 Stoppender Alesm

=
LIL' I
_— . ﬁ

1

—

Atrschen |

L]

o |

mee |

abhéngig

von Ein-
gangs-
variable
[01.09]

Relais 3 [R03] - Anlasser

o[-
{lo} ---
{loc}
{20c}
STOP
AUTO
MAN

Fixiert mit "Anlasser"

Relais 4 [R04] - Betriebsmagnet

{0}
{lo}
{loc} ---
{20c}
STOP
AUTO

Fixiert mit "Betriebsmagnet"

MAN
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| einfach (Funktion) | ausfiihrlich (Parametrierung) | Ergebnis
Relais 5 [R05] - Vorgliihen / Ziindung EIN / frei konfigurierbar
{0} v | Das Relais zieht zum Vorgliihen =
{lo} v | des Dieselmotors, bzw. zum 2Ralins ’,_‘ - "m ,_’ Shibns -
{loc} v | Einschalten der Ziindung bei — —
{20c} : Gasmotoren an [0304 Vorglihens Ziind = abhiingig
STOP von Ein-
AUTO v [ 01 Marrki | LI gangs-
MAN v variable
= o [03.04]
Ok I Abbrechen | l
Relais 6 [R06] - Hilfsbetriebe / frei konfigurierbar
{0} v | Das Relais zieht an, wenn die =
{lo} v | Hilfebetriebe aktiviert werden 2Raln g ’,_‘ - "m ,_’ Shibns -
{loc} v | sollen (im Normalfall vor jedem =2 =2
{20c} v" | Start und bis zum Stopp des Jea0t Hsbuinte abhingig
STOP v | Motors) von Ein-
AUTO | v ] gangs-
MAN v variable
oot Merke [03.01]
Ok I Abbrechen | l
Relais 7 [RO7] - frei / Befehl: GLS 6ffnen
{0} v [ Im Betriebsmodus {0} = frei i
ﬁo}} --- | konfigurierbares Relais 2 Ralaia ,’mm ,’“‘m -
oc
{20c} | --- | Sonst "Befehl: GLS &ffnen" ot ]
STOP | v
AUTO | v | Voreinstellung: [ 5 EALSCH
MAN v | StandardméBig deaktiviert
[poat L]
Ok I Abbrechen |
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| einfach (Funktion) | ausfiihrlich (Parametrierung) | Ergebnis |
Relais 8 [R08] - frei / Befehl: NLS schlieRen
{0} v | Im Betriebsmodus T
{lo} v | {0}, {lo} und {loc} = frei 2Ralig I gmu"m l’“‘ e -
{loc} v' | konfigurierbares Relais
{20¢} | --- [ ]
STOP v | Sonst "Befehl: NLS schlieflen"
AUTO | v [ =l FALSCH
MAN v | Voreinstellung:
StandardméBig deaktiviert | =
Hide
Relais 9 [R09] - frei / Befehl: NLS 6ffnen
{0} v | Im Betriebsmodus =
{10} v | {0}, {10} und {loc} = frei s e o
{loc} v' | konfigurierbares Relais
{20c} - I 2l
STOP v | Sonst "Befehl: NLS 6ffnen"
AUTO | v [ =l FALSCH
MAN v | Voreinstellung:
StandardméBig deaktiviert | =
ok | Anbrechen | Hite
Relais 10 [R10] - frei / Befehl: GLS schlief3en
{0} v | Im Betriebsmodus T
{lo} v | {0} und {lo} = frei konfigurier- | >fel=10 I gk "m I’ s 'ﬁ'm'u -
{loc} | --- | bares Relais
{20c} --- [ 2l
STOP v | Sonst "Befehl: GLS schliefen"
AUTO | v ) [ =l FALSCH
MAN ~ | Voreinstellung:
StandardméBig deaktiviert | =
ok | Anbrechen | Hite
Relais 11 [R11] - Betriebsbereitschaft abgefallen
{0} v' | Das Relais fillt ab, wenn das T
{lo} v | Gerit nicht betriebsbereit ist PO B I i "m I’ e -
{loc} v | oder wenn der Ausgang des
{20c} v | Logikmanagers WAHR ist. [ |
STOP | v o
AUTO | v | Hinweis: ‘ ‘ [ = FALSCH
MAN ~ | Die Betriebsbereitschaft wird
nach Anlegen der Versorgungs-
spannung erst mit einer Ein- | 4
schaltverzogerung aktiv.
ok | Anbrechen | Hite
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| einfach (Funktion) | ausfiihrlich (Parametrierung) | Ergebnis |
Externer Digitalausgang {x} [REx{x}] - frei (externe Erweitungskarte, falls angeschlossen; {x} = 1 bis 16)
{0} ¥ | Ansteuerung des externen Re-
{lo} v | lais {x}, sgfem dieses ange- el ,mm ,’“‘%m
{loc} v | schlossen ist.
{20c} v [ ]
STOP | v | Voreinstellung:
AUTO | v | StandardmiBig deaktiviert [ 5 FALSCH
MAN v
I ]
0K I Abbrechen |
Auslieferungszustand: Interne Merker
Interner Merker 1 - frei
{0} v | frei konﬁgurierbarer Merker
{ 10} v > Markar 1 ,ﬂm 5 ,%
{loc} | ¥ | Hinweis: - e
{20c} v | Ist in allen logischen Ausgidngen | | 2|
STOP | v | als Platzhalter verwendet.
AUTO | v [ =l FALSCH
MAN v
I ]
0K I Abbrechen |
Interner Merker 2 - frei
{()} v | frei konfigurierbarer Merker
tlo} | v . et e
{loc} v | Voreinstellung:
{20c} | v |StandardméBig deaktiviert [ 2
STOP v
AUTO | v [ =l FALSCH
MAN v
I ]

Atrschen |
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| einfach (Funktion) | ausfiihrlich (Parametrierung) | Ergebnis |
Interner Merker 3 - frei
{0} v | frei konfigurierbarer Merker
{ 10} v ket |, . B850 i |> - Iu‘uuu.t;
{loc} | v | Voreinstellung: e e
{2oc} | v | StandardmidBig deaktiviert 05 IS =]
STOP | v
AUTO | v [FooT Marker = FALSCH
MAN v
[o0.01 Merker 1 =]
Hide
Interner Merker 4 - frei
{0} v | frei konfigurierbarer Merker
{10} v  Herkerd |, . B850 i |> - ;000;
{loc} | v | Voreinstellung: e e
{2oc} | v | StandardmidBig deaktiviert o001 Mecker =]
STOP | v
AUTO | v [FooT Marker = FALSCH
MAN v
[o0.01 Merker 1 =]
Hide
Interner Merker 5 - frei
{0} v | frei konfigurierbarer Merker
{10} v  Herkers |, . B850 i |> - ;000;
{loc} | v | Voreinstellung: e e
{20c} v | StandardméBig deaktiviert Jpoor Merker K
STOP | v
AUTO | v [Fo5T Morkor El EALSCH
MAN v
[o0.01 Merker 1 =]
Hide
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| einfach (Funktion) | ausfiihrlich (Parametrierung) | Ergebnis |
Interner Merker 6 - frei
{0} v | frei konﬁgurierbarer Merker x|
{lo} v erkers o -
{loc} | v | Voreinstellung: e e
{20c} v | StandardméBig deaktiviert ffom =]
STOP | v
AUTO | ¥ ffoar | FALSCH
MAN v
Joo.o =]
0K I Abbrechen |
Interner Merker 7 - Notstrombetrieb verldngern
{0} v | frei konﬁgurierbarer Merker x|
{lo} v ekt o -
{loc} | v | Voreinstellung: e e
{20¢} | v | StandardmiBig deaktiviert o =]
STOP | v
AUTO | ¥ ffoar | FALSCH
MAN v
[o0.01 Marke: =]
0K I Abbrechen |
Interner Merker 8 - Motorstart tber Zeitschaltuhr
{0} ¥ | Voreinstellung: logics Manager El
{lo} v | WAHR, sobald die parametrierte | *Meker® ’,_‘ 3 "m S e o
{loc} v" | Uhrzeit 1 erreicht wurde [11.01], - e
{20c} v | die parametrierte Uhrzeit 2 1. Zei
STOP | - | [11.02] noch nicht erreicht abhiingig
AUTO | v | wurde und der aktuelle Tag dem | g7z von
MAN | - | parametrierten Tag entspricht Zeitschaltuhr
[11.03] (siche Seite 116 S
"LogicsManager: Zeitschalt- |
uhI")
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Auslieferungszustand: Digitaleingange

[D1] i?(})} frei konfigurierbar, voreingestellt mit:
{loc) NOTAUS
Alarmklasse F
{20c}
[D2] i(l)(})} frei konfigurierbar, voreingestellt mit:
(loc) Fernstart / Startanforderung
Alarmklasse Steuer
{20c}
(D3] {0}
{1o} frei konfigurierbarer Digitaleingang (nicht zugeordnet)
{loc} | Alarmklasse B
{20c}
D4] [0}
{10} frei konfigurierbarer Digitaleingang (nicht zugeordnet)
{loc} | Alarmklasse B
{20c}
[D5] | {0}
{lo} frei konfigurierbarer Digitaleingang (nicht zugeordnet)
{loc} | Alarmklasse B
{2o0c}
[D6] i?(})} frei konfigurierbarer Digitaleingang (nicht zugeordnet)
Alarmklasse B
{loc}
{20oc} | Freigabe NLS (im LogicsManager nicht verfiigbar)
[D7] ?1)(})} frei konfigurierbarer Digitaleingang (nicht zugeordnet)
Alarmklasse Steuer
{loc}
Riickmeldung: NLS ist ge6ffnet (im LogicsManager nicht verfiigbar)
{20c} | Ist der Parameter Freigabe NLS auf IMMER parametriert, ist dieser DI als Alarmeingang (LogicsMana-
ger) verwendbar
[D8] {0} frei konfigurierbarer Digitaleingang (nicht zugeordnet)
{10} Alarmklasse Steuer
{loc} | Riickmeldung: GLS ist gedffnet (im LogicsManager nicht verfligbar)
{20oc} | Riickmeldung: GLS ist gedffnet (im LogicsManager nicht verfiigbar)
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Anhang C.
Kennlinien der VDO-Eingange
|

Da es VDO-Geber unterschiedlichster Bauart gibt, sind die Indexnummern der Kennlininentabellen aufgefiihrt.
Der Kunde muf} bei der Auswahl eines VDO-Gebers darauf achten, dal3 er einen Sensor mit der korrekten Kenn-
linie bestellt. In Katalogen von VDO-Sensor-Herstellern sind diese Tabellen in der Regel aufgefiihrt.

VDO-Eingang "Druck” (0 bis 5 bar / 0 bis 72 psi) - Index "llI"

6 T T 80
bar VDO-Eingana VDO Input psi
0-5 bar / 0-72 psi 0-5 bar / 0-72 psi / + 70
5
/ / T 60
4 / 50
/ / T 40
3
psi T 30
2 20
/ bar
T10
1
// to
Ohm
0 -10
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Abbildung 3-58: Analogeinginge - Kennlinie VDO Druck 0 bis 5 bar, Index "III"
Ohm | bar | psi Ohm | bar | psi Ohm | bar | psi
10 0,00 0,00 70 1,65 23,89 130 3,39 49,15
15 0,13 1,81 75 1,79 26,02 135 3,53 51,19
20 0,25 3,63 80 1,94 28,15 140 3,68 53,32
25 0,38 5,44 85 2,09 30,29 145 3,82 55,46
30 0,50 7,25 90 2,24 32,42 150 3,97 57,59
35 0,64 9,27 95 2,38 34,55 155 4,12 59,72
40 0,78 11,28 100 2,53 36,69 160 4,26 61,86
45 0,92 13,30 105 2,68 38,82 165 441 63,99
50 1,06 15,36 110 2,82 40,95 170 4,56 66,17
55 1,21 17,49 115 2,97 43,09 175 4,72 68,44
60 1,35 19,62 120 3,11 45,12 180 4,88 70,71
65 1,50 21,76 125 3,25 47,14 185 5,03 72,97
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VDO-Eingang "Druck™" (0 bis 10 bar / 0 bis 145 psi) - Index "IV"

12 \ \ 160
bar VDO-Einganaq VDO Input psi
0-10 bar / 0-145 psi 0-10 bar / 0-145 psi > 1 140
10
-~ 1
/ / “
8 100
T 80
6
psi . T 60
N
4 40
/ / bar
T 20
2
// TO
Ohm
0 20
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Abbildung 3-59: Analogeinginge - Kennlinie VDO Druck 0 bis 10 bar, Index "IV"
Ohm | bar | psi Ohm | bar |  psi Ohm | bar | psi
70 2,95 42,75 135 6,69 97,00
10 0,00 0,00 75 3,24 46,92 140 7,00 101,53
15 0,24 3,45 80 3,53 51,19 145 7,33 106,36
20 0,48 6,91 85 3,82 55,46 150 7,67 111,20
25 0,71 10,36 90 4,11 59,63 155 8,00 116,03
30 0,95 13,81 95 4,39 63,66 160 8,33 120,87
35 1,19 17,27 100 4,67 67,69 165 8,67 125,70
40 1,43 20,72 105 4,94 71,71 170 9,00 130,54
45 1,67 24,17 110 5,22 75,74 175 9,36 135,72
50 1,90 27,63 115 5,50 79,77 180 9,71 140,90
55 2,16 31,30 120 5,78 83,80 185 10,07 146,08
60 2,42 35,11 125 6,06 87,93
65 2,68 38,93 130 6,38 92,46
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VDO-Eingang "Temperatur” (40 bis 120 °C / 104 bis 248 °F)

- Index "92-027-004"
160 w 300
c VDO-Eingang VDO Input F
140 \ 40-120 °C / 104-248 °F | 40-120 °C / 104-248 °F
\\ T 250
120
\\ T 200
100 \\
o
\& _F
80 150
60 //
°C T T 100
K
H
40
T 50
20
Ohm
0 0
0 50 100 150 200 250 300 350
Abbildung 3-60: Analogeinginge - Kennlinie VDO Temperatur 40 bis 120 °C, Index "92-027-004"
Ohm | °C | °F Ohm | °C | °F Ohm | °C | °F
110 66 151 210 48 119
20 124 255 120 64 146 220 47 117
30 109 229 130 61 142 230 46 115
40 99 210 140 59 138 240 45 113
50 91 196 150 57 135 250 44 111
60 85 135 160 56 132 260 43 109
70 80 175 170 54 129 270 42 107
80 76 168 180 52 126
90 72 162 190 51 123
100 69 156 200 50 121
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VDO-Eingang "Temperatur” (50 bis 150 °C / 122 bis 302 °F)
- Index "92-027-006"

180 o \ \
¢ \ VDO-Eoingang . VDO Input °F
160 50-150 °C / 122-302 °F ~————  50-150 °C / 122-302 °F

350

300
140

\\ Tas0
120

100 T 20(

80

— T 15(
oC \ R\
60
T 10¢
40
T 50
20
Ohm
0 0
0 50 100 150 200 250 300 350
Abbildung 3-61: Analogeinginge - Kennlinie VDO Temperatur 50 bis 150 °C, Index "92-027-006"
Ohm | °C | °F Ohm | °C | °F Ohm | °C | °F
120 79 174 230 63 146
20 147 296 130 78 172 240 62 143
30 129 263 140 76 169 250 60 141
40 117 242 150 75 166 260 59 138
50 108 227 160 73 164 270 58 136
60 102 215 170 72 161 280 56 133
70 96 205 180 70 159 290 55 130
30 91 197 190 69 156 300 53 128
90 88 190 200 68 154 310 52 125
100 84 184 210 66 151 320 50 123
110 81 178 220 65 148
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Anhang D.

|
Produktnummer P/N Rev
Ausfithrung easYgen-
Projekt
Seriennummer S/N Datum
Par. . - Standard- Kunden-
Nr. Parameter Einstellbereich einstellung einstellungen
PASSWORT
1 | Passwort CAN 0000 bis 9999 0003
2 | Passwort RS232/DPC 0000 bis 9999 0003
1 MESSUNG
3 | Nennfrequenz im System 50/60 Hz 50 Hz
4 | Nennspannung Generator 50 bis 650000 V 400 V
5 | Nennspannung Netz 50 bis 650000 V 400 V
3Ph 4W O 3Ph4W | O3Ph4W
3Ph 3W O 3Ph3W | O3Ph3W
6 | Gen. Spannungsmessung 1Ph 2W 3Ph 4W O 1Ph2W | O 1Ph2W
1Ph 3W O 1Ph3W | O 1Ph3W
LIL2L3 OrLi23 OrLi23
Phase L1 O Ph.LI O Ph.LI
7 | Gen. Strommessung Phase L2 L1L2L3 OPhlz OPhl2
Phase L3 O Ph.L3 O Ph.L3
3Ph 4W O 3Ph4W | O3Ph4W
3Ph 3W O 3Ph3W | O3Ph3W
8 | Netz Spannungsmessung 1Ph 2W 3Ph 4W O 1Ph2W | O 1Ph2W
1Ph 3W O 1Ph3W | O 1Ph3W
Phase L1 O Ph.L1 O Ph.L1
9 | Netz Strommessung Phase L2 Phase L1 O Ph.L2 O Ph.L2
Phase L3 O Ph.L3 O Ph.L3
10 | Nennwirkleistung [kW] 0,5 bis 99999,9 kW 200,0 kW
11 | Nennstrom Generator 5 bis 32000 A 300 A
1.1 Wandler
12 | Gen. Spannungswandler primér 50 bis 650000 V 400 V
13 | Gen. Spannungswandler sekund. 50 bis 480 V 400 V
14 | Netz Spannungswandler primér 50 bis 650000 V 400 V
15 | Netz Spannungswandler sekund. 50 bis 480 V 400 V
16 | Generator Stromwandler 1 bis 32000/{x} A 500/{x} A
. [ Netzst. [ Netzst.
17 | Eingang Netzstrom als Netzstrom / Erdstrom Netzstrom O Erdst. O Erdst.
18 | Netz Stromwandler 1 bis 32000/{x} A 500/{x} A
19 | Erd-Stromwandler 1 bis 32000/{x} A 500/{x} A

© Woodward

Seite 159/187



Anleitung GR37321A

easYgen-1000 Serie - Aggregatesteuerung

Par. | parameter Einstellbereich Standard- _Kunden-
Nr. einstellung einstellungen
2 ANWENDUNG
Keiner {0} O {0} O {0}
20 | Betriebsmodus Géié“‘{‘f(fcl}" ' GLS/NLS {2oc} DD {{1150}} DD {{1150}}
GLS/NLS {2oc} O {2oc} O {2oc}
21 | Startanf. in Auto siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 144, Standard: (09.02. +0) + 0
22 | Stopanf. in Auto sieche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 144, Standard: (0 & 1) & 1
23 | Start ohne Ubernahme sieche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 144, Standard: (0 & 1) & 100.13
Stop O STOP O STOP
. . . Auto O AUTO O AUTO
24 | Einschalten in Betriebsart Hand Stop O HAND O HAND
letzter O letzter O letzter
25 | Betriebsart AUTO siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 144, Standard: (0 & 1) & 1
26 | Betriebsart MAN siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 144, Standard: (0 & 1) & 1
27 | Betriebsart STOP siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 144, Standard: (0 & 1) & 1
28 | Alternative Anzeigemasken JA/NEIN NEIN OJON OJON
29 | Netzdaten anzeigen JA/NEIN JA OJON OJON
2.1 Sprinklerbetrieb
30 | Sprinklerbetrieb siche Beschr. i. Kap. LogicsManager ab Seite 144, Standard: (0 & !05.08) & 109.01
31 | Sprinkler Nachlaufzeit 0 bis 6.000 s 600 s
32 | GLS schlieen bei Sprinkler JA/NEIN NEIN OJ ON OJON
33 | Sprinkler Alarmkl. in MAN JA/NEIN NEIN OJON OJON
34 | Pause Notstrom bei Sprinkler 0 bis 999 s 5s
3 MOTOR KONFIGURIEREN
Diesel O Diesel O Diesel
35 | Start/Stop-Modus Gas Diesel O Gas O Gas
Extern O Extern O Extern
3.1 Motortyp: Diesel
36 | Kraftstoffmagnet: Stopmagnet JA/NEIN NEIN OJON OJON
37 | Vorgliihzeit 0 bis 300 s 3s
NEIN O NEIN O NEIN
38 | Vorglithmodus Irpmer NEIN O Immer O Immer
Analogeingang [T1] O[TI] O[TI]
Analogeingang [T2] 0 [T2] 0 [T2]
39 | Vorglithen wenn T< -10 bis 140 °C 0°C
3.2 Motortyp: Gas
40 | Zindverzégerung 0 bis 999 s 3s
41 | Gasverzogerung 0 bis 999 s 3s
42 | Mindestdrehzahl fiir Ziindung 10 bis 1800 UPM 100 UPM
3.3 Pickup
43 | Pickup EIN/AUS EIN OEOA OE OA
44 | Nenndrehzahl 500 bis 4000 UPM 1500 UPM
45 | Anzahl Pickup-Ziahne 2 bis 260 118
3.4 Start/Stopp-Automatik
46 | Hilfsbetriebe Vorlauf 0bis 999 s 0s
47 | Einriickzeit Anlasser 1 bis 99 s Ss
48 | Startpausenzeit 1 bis 99 s 7s
49 | Motor Nachlaufzeit 1 bis 999 s 20s
50 | Hilfsbetriebe Nachlauf 0 bis 999 s 0s
51 | Zeit fiir Motorstopp 0bis 99 s 10s
52 | Ziinddrehzahl 5 bis 60 Hz 15 Hz
53 | Logikm. fiir Ziinddrehzahl JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
54 | Ziinddrehz. erreicht siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 144, Standard: (0 & 1) & 1
55 | Verzogerungszeit Motoriiberw. 0bis 99 s 8s
3.5 Idle Modus
56 | Dauernd Idle Modus siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 144, Standard: (0 & 1) & 1
57 | Automatic Idle Modus siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 144, Standard: (0 & 1) & 1
58 | Zeit fiir Automatic Idle Modus 1 bis 9999 s 10s
59 | Wihrend Notstrom/Sprinkler JA/NEIN NEIN OJON OJON
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Par. | oo rameter Einstellbereich Standara- _Kunden-
Nr. einstellung einstellungen

4 SCHALTER
60 | GLS 6ffnen-Kontakt ﬁiﬁi‘;& ((]1\\11(():; Arbeits. (N.O.) g Eg: g Eg:
61 | GLS Impulsdauer 0,04 bis 1,00 s 0,24 s
62 | GLS schlieen Impuls JA/NEIN NEIN OJaN OJaN
63 | GLS auto entriegeln JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
64 | GLS unverzogert siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 144, Standard: (04.09 & 1) & 1
65 | GLS Frequenzabweichung 0,2 bis 10,0 % 2,0 %
66 | GLS Spannungsabweichung 1 bis 100 % 10 %
67 | GLS Schalterverzdgerung 0bis 99 s 2s
68 | NLS auto entriegeln JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
69 | NLS schliefen im Stopmodus JA/NEIN JA OJON OJON
70 | NLS Impulsdauer 0,04 bis 1,00 s 0,24's
71 | Freigabe NLS IMMER / iiber DI6 IMMER O1 ODI6 | O1 ODI6
72 | Pausenzeit GLSNLS 0,10 bis 99,99 s 1,00 s

5 NOTSTROMBETRIEB KONFIGURIEREN
73 | Ein/Aus EIN/AUS EIN OEOA | OEOA
74 | Startverzogerung 0,20 bis 99,99 s 3,00 s
75 | Netzberuhigungszeit 1 bis 9999 s 20's
76 | Bei NLS-Fehler aktivieren JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON

77 | kein Notstrombetrieb siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 144, Standard: (0 & 1) & 1
6 WACHTER

78 | Zeit Hupenreset 0 bis 1000 s ‘ 180 s ‘ ‘

79 | Ext. Quittierung siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 144, Standard: (0 & !04.03) +0
6.1 Generatorwachter

80 | Spg.Uberwachung Generator \ 3-Leiter/4-Leiter \ 3-Leiter | O304 | O304
6.1.1 Generator: Uberfrequenz Stufe 1

81 | Uberwachung GW1 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

82 | Limit GW1 50,0 bis 130,0 % 110,0 %

83 | Verzogerung GW1 0,02 bis 99,99 s 1,50 s

84 | Alarmklasse GW1 A/B/C/D/E/F B

85 | Selbstquittierend GW1 JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
6.1.2 Generator: Uberfrequenz Stufe 2

81 | Uberwachung GW2 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

82 | Limit GW2 50,0 bis 130,0 % 115,0 %

83 | Verzdgerung GW2 0,02 bis 99,99 s 0,30s

84 | Alarmklasse GW2 A/B/C/D/E/F F

85 | Selbstquittierend GW2 JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
6.1.3 Generator: Unterfrequenz Stufe 1

86 | Uberwachung GW1 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

87 | Limit GW1 50,0 bis 130,0 % 90,0 %

88 | Verzogerung GW1 0,02 bis 99,99 s 5,00 s

89 | Alarmklasse GW1 A/B/C/D/E/F B

90 | Selbstquittierend GW 1 JA/NEIN NEIN OJON OJON

91 | Verzogert durch Motordrehz. GW1 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA
6.1.4 Generator: Unterfrequenz Stufe 2

86 | Uberwachung GW2 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

87 | Limit GW2 50,0 bis 130,0 % 84,0 %

88 | Verzdgerung GW2 0,02 bis 99,99 s 0,30 s

89 | Alarmklasse GW2 A/B/C/D/E/F F

90 | Selbstquittierend GW2 JA/NEIN NEIN OJON OJON

91 | Verzogert durch Motordrehz. GW2 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA
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Par. | oo rameter Einstellbereich Standard- _Kunden-
Nr. einstellung einstellungen
6 WACHTER
6.1.5 Generator: Uberspannung Stufe 1
92 | Uberwachung GW1 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA
93 | Limit GW1 50,0 bis 125,0 % 108,0 %
94 | Verzdgerung GW1 0,02 bis 99,99 s 5,00 s
95 | Alarmklasse GW1 A/B/C/D/E/F B
96 | Selbstquittierend GW1 JA/NEIN NEIN OJON OJON
97 | Verzogert durch Motordrehz. GW1 JA/NEIN NEIN 0OJ ON 0OJ ON
6.1.6 Generator: Uberspannung Stufe 2
92 | Uberwachung GW2 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA
93 | Limit GW2 50,0 bis 125,0 % 112,0 %
94 | Verzdgerung GW2 0,02 bis 99,99 s 0,30s
95 | Alarmklasse GW2 A/B/C/D/E/F F
96 | Selbstquittierend GW2 JA/NEIN NEIN OJON OJON
97 | Verzogert durch Motordrehz. GW2 JA/NEIN NEIN OJON OJ ON
6.1.7 Generator: Unterspannung Stufe 1
98 | Uberwachung GW1 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA
99 | Limit GW1 50,0 bis 125,0 % 92,0 %
100 | Verzdgerung GW1 0,02 bis 99,99 s 5,00 s
101 | Alarmklasse GW1 A/B/C/D/E/F B
102 | Selbstquittierend GW1 JA/NEIN NEIN OJON OJON
103 | Verzdgert durch Motordrehz. GW1 JA/NEIN JA OJ ON OJ ON
6.1.8 Generator: Unterspannung Stufe 2
98 | Uberwachung GW2 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA
99 | Limit GW2 50,0 bis 125,0 % 88,0 %
100 | Verzdgerung GW2 0,02 bis 99,99 s 0,30s
101 | Alarmklasse GW2 A/B/C/D/E/F F
102 | Selbstquittierend GW2 JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
103 | Verzogert durch Motordrehz. GW2 JA/NEIN JA OJ ON OJ ON
6.1.9 Generator: Uberstrom Stufe 1
104 | Uberwachung GW1 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA
105 | Limit GW1 50,0 bis 300,0 % 110,0 %
106 | Verzdgerung GW1 0,02 bis 99,99 s 30,00 s
107 | Alarmklasse GW1 A/B/C/D/E/F E
108 | Selbstquittierend GW1 JA/NEIN NEIN 0OJ ON 0OJ ON
6.1.10 Generator: Uberstrom Stufe 2
104 | Uberwachung GW2 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA
105 | Limit GW2 50,0 bis 300,0 % 150,0 %
106 | Verzdgerung GW2 0,02 bis 99,99 s 1,00 s
107 | Alarmklasse GW2 A/B/C/D/E/F F
108 | Selbstquittierend GW2 JA/NEIN NEIN OJ)J ON OJ)J ON
6.1.11 Generator: Uberstrom Stufe 3
104 | Uberwachung GW3 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA
105 | Limit GW3 50,0 bis 300,0 % 250,0 %
106 | Verzogerung GW3 0,02 bis 99,99 s 0,40 s
107 | Alarmklasse GW3 A/B/C/D/E/F F
108 | Selbstquittierend GW3 JA/NEIN NEIN 0OJ ON 0OJ ON
6.1.12 Gen: Rick-/Minderleistung St. 1
109 | Uberwachung GW1 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA
110 | Limit GW1 -99.9 bis 99,9 % -3,0 %
111 | Verzdgerung GW1 0,02 bis 99,99 s 5,00s
112 | Alarmklasse GW1 A/B/C/D/E/F B
113 | Selbstquittierend GW1 JA/NEIN NEIN OJON OJON
114 | Verzogert durch Motordrehz. GW1 JA/NEIN NEIN 0OJ ON 0OJ ON
6.1.13 Gen: Rick-/Minderleistung St. 2
109 | Uberwachung GW2 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA
110 | Limit GW2 -99.9 bis 99,9 % -5,0 %
111 | Verzogerung GW2 0,02 bis 99,99 s 3,00 s
112 | Alarmklasse GW2 A/B/C/D/E/F E
113 | Selbstquittierend GW2 JA/NEIN NEIN OJON OJON
114 | Verzogert durch Motordrehz. GW2 JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
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Par. | oo rameter Einstellbereich Standara- _Kunden-
Nr. einstellung einstellungen
6 WACHTER

6.1.14 Generator: Uberlast Stufe 1

115 | Uberwachung GW1 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

116 | Limit GW1 50,0 bis 300,0 % 110,0 %

117 | Verzdgerung GW1 0,02 bis 99,99 s 11,00 s

118 | Alarmklasse GW1 A/B/C/D/E/F B

119 | Selbstquittierend GW 1 JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
6.1.15 Generator: Uberlast Stufe 2

115 | Uberwachung GW2 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

116 | Limit GW2 50,0 bis 300,0 % 120,0 %

117 | Verzogerung GW2 0,02 bis 99,99 s 0,10s

118 | Alarmklasse GW2 A/B/C/D/E/F E

119 | Selbstquittierend GW2 JA/NEIN NEIN OJON OJ ON
6.1.16 Generator: Schieflast Stufe 1

120 | Uberwachung GW1 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

121 | Limit GW1 0,0 bis 100,0 % 10,0 %

122 | Verzdgerung GW1 0,02 bis 99,99 s 10,00 s

123 | Alarmklasse GW1 A/B/C/D/E/F B

124 | Selbstquittierend GW1 JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON

125 | Verzogert durch Motordrehz. GW1 JA/NEIN NEIN OJON OJ ON
6.1.17 Generator: Schieflast Stufe 2

120 | Uberwachung GW2 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

121 | Limit GW2 0,0 bis 100,0 % 15,0 %

122 | Verzdgerung GW2 0,02 bis 99,99 s 1,00 s

123 | Alarmklasse GW2 A/B/C/D/E/F E

124 | Selbstquittierend GW2 JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON

125 | Verzogert durch Motordrehz. GW2 JA/NEIN NEIN OJ ON OJON
6.1.18 Generator: Spannungsasymmetrie

126 | Uberwachung GW1 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

127 | Limit GW1 0,5 bis 99,9 % 10,0 %

128 | Verzdgerung GW1 0,02 bis 99,99 s 5,00 s

129 | Alarmklasse GW1 A/B/C/D/E/F F

130 | Selbstquittierend GW 1 JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON

131 | Verzdgert durch Motordrehz. GW1 JA/NEIN JA OJON OJ ON
6.1.19 Generator: Erdfehlerstrom St. 1

132 | Uberwachung GW1 EIN/AUS AUS OEOA | OEOA

133 | Limit GW1 0 bis 300 % 10 %

134 | Verzdgerung GW1 0,02 bis 99,99 s 0,20s

135 | Alarmklasse GW1 A/B/C/D/E/F B

136 | Selbstquittierend GW 1 JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON

137 | Verzogert durch Motordrehz. GW1 JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
6.1.20 Generator: Erdfehlerstrom St. 2

132 | Uberwachung GW2 EIN/AUS AUS OEOA | OEOA

133 | Limit GW2 0 bis 300 % 30 %

134 | Verzdgerung GW2 0,02 bis 99,99 s 0,10s

135 | Alarmklasse GW2 A/B/C/D/E/F F

136 | Selbstquittierend GW2 JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON

137 | Verzogert durch Motordrehz. GW2 JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
6.1.21 Generator: Drehfeld

138 | Drehfeldrichtung rechts/links rechts Or Ol Or Ol

139 | Uberwachung EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

140 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F F

141 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJON OJON

142 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN JA OJ ON OJ ON
6.1.22 Generator: Uberstrom AMZ

143 | Uberwachung EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

144 | Uberstrom Charakteristik Normal/Stark/Extrem Normal On Os Oe | On Os Oe

145 | Uberstrom (AMZ) Tp= 0,01 bis 1,99 s 0,06 s

146 | Uberstrom (AMZ) Ip= 10,0 bis 300,0 % 100,0 %

147 | Uberstrom (AMZ) I-Start= 100,0 bis 300,0 % 115,0 %

148 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F F

149 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJON OJ ON

150 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJaN OJaN
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Par. | oo rameter Einstellbereich Standard- _Kunden-
Nr. einstellung einstellungen
6 WACHTER

6.2 Netzwéchter

151 | Spg.-Uberwachung Netz 3-Leiter/4-Leiter 3-Leiter | O304 | O304
6.2.1 Netz: Drehfeld

152 | Netzdrehfeld rechts/links rechts Or 01 Or 01

153 | Uberwachung EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

154 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F B

155 | Selbstquittierend JA/NEIN JA OJON OJON

156 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
6.2.2 Netzausfall: Grenzwerte

157 | Obere Grenzspannung 50,0 bis 130,0 % 110,0 %

158 | Untere Grenzspannung 50,0 bis 130,0 % 90,0 %

159 | Spannungshysterese 0,0 bis 50,0 % 2,0 %

160 | Obere Grenzfrequenz 70,0 bis 160,0 % 110,0 %

161 | Untere Grenzfrequenz 70,0 bis 160,0 % 90,0 %

162 | Frequenzhysterese 0,0 bis 50,0 % 2,0 %
6.3 Schalter-Uberwachung

163 | GLS Uberwachung EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

164 | GLS Alarmklasse A/B/C/D/E/F B

165 | GLS ZU max. Schaltversuche 1 bis 10 5

166 | GLS AUF Uberwachung 0,10 bis 5,00 s 2,00 s

167 | NLS Uberwachung EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

168 | NLS Alarmklasse A/B B

169 | NLS ZU max. Schaltversuche 1 bis 10 5

170 | NLS AUF Uberwachung 0,10 bis 5,00 s 2,00 s
6.4 Motor-Uberwachung
6.4.1 Uberdrehzahl Stufe 1

171 | Uberwachung GW1 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

172 | Limit GW1 0 bis 9999 UPM 1850 UPM

173 | Verzdgerung GW1 0,02 bis 99,99 s 1,00 s

174 | Alarmklasse GW1 A/B/C/D/E/F B

175 | Selbstquittierend GW1 JA/NEIN NEIN OJON OJON

176 | Verzogert durch Motordrehz. GW1 JA/NEIN NEIN 0OJ ON 0OJ ON
6.4.2 Uberdrehzahl Stufe 2

171 | Uberwachung GW2 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

172 | Limit GW2 0 bis 9999 UPM 1900 UPM

173 | Verzdgerung GW2 0,02 bis 99,99 s 0,10 s

174 | Alarmklasse GW2 A/B/C/D/E/F F

175 | Selbstquittierend GW2 JA/NEIN NEIN OJON OJON

176 | Verzogert durch Motordrehz. GW2 JA/NEIN NEIN 0OJ ON 0OJ ON
6.4.3 Unterdrehzahl Stufe 1

177 | Uberwachung GW1 EIN/AUS AUS OEOA | OEOA

178 | Limit GW1 0 bis 9999 UPM 1300 UPM

179 | Verzdgerung GW1 0,02 bis 99,99 s 1,00 s

180 | Alarmklasse GW1 A/B/C/D/E/F B

181 | Selbstquittierend GW1 JA/NEIN NEIN OJON OJON

182 | Verzogert durch Motordrehz. GW1 JA/NEIN JA 0OJ ON 0OJ ON
6.4.4 Unterdrehzahl Stufe 2

177 | Uberwachung GW2 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

178 | Limit GW2 0 bis 9999 UPM 1250 UPM

179 | Verzdgerung GW2 0,02 bis 99,99 s 0,10 s

180 | Alarmklasse GW2 A/B/C/D/E/F F

181 | Selbstquittierend GW2 JA/NEIN NEIN OJON OJON

182 | Verzogert durch Motordrehz. GW2 JA/NEIN JA OJON OJON
6.4.5 Drehzahlerkennung

183 | Uberwachung EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

184 | Limit 1,5 bis 8,5 Hz 5,0 Hz

185 | Verzogerung 0,02 bis 99,99 s 2,00 s

186 | Aktivierungsfrequenz 15 bis 85 Hz 20 Hz

187 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F E

188 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJON OJON
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6 WACHTER

6.4.6 Startfehler

189 | Uberwachung EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

190 | Anzahl Startversuche 1 bis 20 3

191 | Anzahl Startversuche Sprinkler 1 bis 20 10

192 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F F

193 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJON OJON
6.4.7 Abstellstdrung

194 | Uberwachung EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

195 | Verzogerung Abstellstorung 3 bis 999 s 30s

196 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F F

197 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
6.4.8 Ungewollter Stop

198 | Uberwachung EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

199 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F F
6.4.9 Schwarzstart

200 | Uberwachung EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

201 | Verzogerung 1 bis 999 s 30s

202 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F B

203 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJON OJON
6.5 Batterie-Uberwachung
6.5.1 Uberspannung Stufe 1

204 | Uberwachung GW1 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

205 | Limit GW1 8,0 bis 42,0V 32,0V

206 | Verzogerung GW1 0,02 bis 99,99 s 5,00 s

207 | Alarmklasse GW1 A/B/C/D/E/F/Steuer B

208 | Selbstquittierend GW1 JA/NEIN NEIN OJON OJON

209 | Verzogert durch Motordrehz. GW1 JA/NEIN NEIN OJaON OJaON
6.5.2 Uberspannung Stufe 2

204 | Uberwachung GW2 EIN/AUS AUS OEOA | OEOA

205 | Limit GW2 8,0 bis 42,0 V 350V

206 | Verzogerung GW2 0,02 bis 99,99 s 1,00 s

207 | Alarmklasse GW2 A/B/C/D/E/F/Steuer B

208 | Selbstquittierend GW2 JA/NEIN NEIN OJON OJON

209 | Verzogert durch Motordrehz. GW2 JA/NEIN NEIN OJaN OJaN
6.5.3 Unterspannung Stufe 1

210 | Uberwachung GW1 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

211 | Limit GW1 8,0 bis 42,0V 24,0 V

212 | Verzogerung GW1 0,02 bis 99,99 s 60,00 s

213 | Alarmklasse GW1 A/B/C/D/E/F/Steuer B

214 | Selbstquittierend GW1 JA/NEIN NENI OJON OJON

215 | Verzogert durch Motordrehz. GW1 JA/NEIN NEIN OJaN OJaN
6.5.4 Unterspannung Stufe 2

210 | Uberwachung GW2 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA

211 | Limit GW2 8,0 bis 42,0 V 20,0 V

212 | Verzogerung GW2 0,02 bis 99,99 s 10,00 s

213 | Alarmklasse GW2 A/B/C/D/E/F/Steuer B

214 | Selbstquittierend GW2 JA/NEIN NEIN OJON OJON

215 | Verzogert durch Motordrehz. GW2 JA/NEIN NEIN OJaN OJaN
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6 WACHTER
6.6 Wéchter Schnittstelle
6.6.1 Wachter CANopen Schnittstelle
216 | Uberwachung EIN/AUS AUS OEOA | OEOA
217 | Verzdgerung 0,1 bis 650,0 s 2,0s
218 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F B
219 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJON OJON
220 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN 0OJ ON 0OJ ON
6.6.2 J1939 Schnittstelle
6.6.2.1 Wéchter J1939 Schnittstelle
221 | Uberwachung EIN/AUS AUS OEOA | OEOA
222 | Verzogerung 0,0 bis 650,0 s 20,0 s
223 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F B
224 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJON OJON
225 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN 0OJ ON 0OJ ON
6.6.2.2 J1939 Gelbe Warnlampe DM1
226 | Uberwachung EIN/AUS AUS OEOA | OEOA
227 | Verzogerung 0,0 bis 999,9 s 2,0s
228 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer A
229 | Selbstquittierend JA/NEIN JA OJON OJON
230 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
6.6.2.3 J1939 Rote Stoplampe DM1
231 | Uberwachung EIN/AUS AUS OEOA | OEOA
232 | Verzdgerung 0,0 bis 999.9 s 20s
233 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer A
234 | Selbstquittierend JA/NEIN JA OJON OJON
235 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJON OJON
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7 DIGITALEINGANGE
7.1 Digitaleingang [D1]
236 | DI 1 Funktion A}{Eing;(rf;na(\lj\] CO)) Ruhestrom (N.C.) E‘ II:II(C) E‘ II:II(C)
237 | DI 1 Verzdgerung 0,08 bis 650,00 s 0,20 s
238 | DI 1 Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer F
239 | DI 1 Verzogert durch Motordr. JA/NEIN NEIN OJON OJON
240 | DI 1 Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJaN OJaN
241 | DI 1 Text beliebig Emergency Stop
7.2 Digitaleingang [D2]
. Arbeitsstrom (N.O. Arbeitsstrom ON.O. ON.O.
236 | DI'2 Funktion Ruhestrom (1(\11\.1(:.)) (N.O.) ONC. | ONC
237 | DI 2 Verzdgerung 0,08 bis 650,00 s 0,50 s
238 | DI 2 Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer Steuer
239 | DI 2 Verzogert durch Motordr. JA/NEIN NEIN OJaN OJaN
240 | DI 2 Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
241 | DI 2 Text beliebig Startreq. in AUTO
7.3 Digitaleingang [D3]
. Arbeitsstrom (N.O. Arbeitsstrom ON.O. O N.O.
236 | DI 3 Funktion Ruhestrom (1(\11\.1(:.)) (N.O.) ONC. ON.C.
237 | DI 3 Verzdgerung 0,08 bis 650,00 s 0,50 s
238 | DI 3 Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer B
239 | DI 3 Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
240 | DI 3 Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJON OJON
241 | DI 3 Text beliebig Digital Inp. 3
7.4 Digitaleingang [D4]
. Arbeitsstrom (N.O. Arbeitsstrom ON.O. ON.O.
236 | DI 4 Funktion Ruhestrom (1(\1.0.)) (N.O.) ONC. | ONC
237 | DI 4 Verzogerung 0,08 bis 650,00 s 0,50 s
238 | DI 4 Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer B
239 | DI 4 Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJON OJ ON
240 | DI 4 Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJaN OJaN
241 | DI 4 Text beliebig Digital Inp. 4
7.5 Digitaleingang [D5]
. Arbeitsstrom (N.O. Arbeitsstrom ON.O. O N.O.
236 | DI5 Funktion Ruhestrom (1(\1.(:.)) (N.O.) oNC | ONC
237 | DI 5 Verzogerung 0,08 bis 650,00 s 0,50 s
238 | DI 5 Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer B
239 | DI 5 Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJON OJON
240 | DI 5 Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
241 | DI 5 Text beliebig Digital Inp. 5
7.6 Digitaleingang [D6]
. Arbeitsstrom (N.O. Arbeitsstrom ON.O. O N.O.
236 | DI 6 Funktion Ruhestrom (gc.)) (N.O.) ON.C. ON.C.
237 | DI 6 Verzogerung 0,08 bis 650,00 s 0,50 s
238 | DI 6 Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer Steuer
239 | DI 6 Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
240 | DI 6 Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
241 | DI 6 Text beliebig Digital Inp. 6
7.7 Digitaleingang [D7]
236 | DI 7 Funktion Aéﬁiﬁifﬁéfff}géﬁ') Ruhestrom (N.C.) E II:II'_(C): E II:II'_(C):
237 | DI 7 Verzogerung 0,08 bis 650,00 s 0,00 s
238 | DI 7 Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer Steuer
239 | DI 7 Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
240 | DI 7 Selbstquittierend JA/NEIN JA OJaN OJaN
241 | DI 7 Text beliebig Digital Inp. 7
7.8 Digitaleingang [D8]
236 | DI 8 Funktion A}{Eiﬁif:(r)?;n(](\lj\l CO)) Ruhestrom (N.C.) g II:IIS g II:IIS
237 | DI 8 Verzdgerung 0,08 bis 650,00 s 0,00 s
238 | DI 8 Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer Steuer
239 | DI 8 Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJaN OJaN
240 | DI 8 Selbstquittierend JA/NEIN JA OJ ON OJ ON
241 | DI 8 Text beliebig Digital Inp. 8
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7 DIGITALEINGANGE
7.9 Externer Digitaleingang [DEx01]
236 | Funktion Arbeitsstrom (N.O.) Arbeitsstrom ON.O. ON.O.
Ruhestrom (N.C.) (N.O.) ON.C. ON.C.
237 | Verzdgerung 0,05 bis 650,00 s 0,20 s
238 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer Steuer
239 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJON OJON
240 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
241 | Ext. DI 1 Text beliebig Ext. DI 1
7.10 Externer Digitaleingang [DEx02]
. Arbeitsstrom (N.O. Arbeitsstrom O N.O. O N.O.
236 | Funktion Ruhestrom (1(\11\.10)) (N.O.) ON.C. ON.C.
237 | Verzdgerung 0,05 bis 650,00 s 0,20 s
238 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer Steuer
239 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
240 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJON OJON
241 | Ext. DI 2 Text beliebig Ext. DI 2
7.11 Externer Digitaleingang [DEx03]
. Arbeitsstrom (N.O. Arbeitsstrom O N.O. O N.O.
236 | Funktion Ruhestrom (1(\1]\.10)) (N.O.) ON.C. ON.C.
237 | Verzogerung 0,05 bis 650,00 s 0,20 s
238 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer Steuer
239 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
240 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJON OJON
241 | Ext. DI 3 Text beliebig Ext. DI 3
7.12 Externer Digitaleingang [DEx04]
236 | Funktion Arbeitsstrom (N.O.) Arbeitsstrom ON.O. ON.O.
Ruhestrom (N.C.) N.O)) ON.C. ON.C.
237 | Verzdgerung 0,05 bis 650,00 s 0,20 s
238 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer Steuer
239 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJON OJON
240 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJ ON 0OJ ON
241 | Ext. DI 4 Text beliebig Ext. DI 4
7.13 Externer Digitaleingang [DEX05]
. Arbeitsstrom (N.O. Arbeitsstrom ON.O. ON.O.
236 | Funktion Ruhestrom (1(\11\.10)) (N.O.) ON.C. ON.C.
237 | Verzdgerung 0,05 bis 650,00 s 0,20 s
238 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer Steuer
239 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJON OJON
240 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJON OJON
241 | Ext. DI 5 Text beliebig Ext. DI 5
7.14 Externer Digitaleingang [DEx06]
236 | Funktion Arbeitsstrom (N.O.) Arbeitsstrom ON.O. ON.O.
Ruhestrom (N.C.) (N.O.) ON.C. ON.C.
237 | Verzogerung 0,05 bis 650,00 s 0,20 s
238 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer Steuer
239 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
240 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJON OJON
241 | Ext. DI 6 Text beliebig Ext. DI 6
7.15 Externer Digitaleingang [DEx07]
236 | Funktion Arbeitsstrom (N.O.) Arbeitsstrom ON.O. ON.O.
Ruhestrom (N.C.) N.O)) ON.C. ON.C.
237 | Verzdgerung 0,05 bis 650,00 s 0,20 s
238 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer Steuer
239 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJON OJON
240 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJ ON 0OJ ON
241 | Ext. DI 7 Text beliebig Ext. DI 7
7.16 Externer Digitaleingang [DEx08]
. Arbeitsstrom (N.O. Arbeitsstrom ON.O. ON.O.
236 | Funktion Ruhestrom (1(\11\.10)) (N.O.) ON.C. ON.C.
237 | Verzdgerung 0,05 bis 650,00 s 0,20 s
238 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer Steuer
239 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJON OJON
240 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJON OJON
241 | Ext. DI 8 Text beliebig Ext. DI 8
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7 DIGITALEINGANGE
7.17 Externer Digitaleingang [DEx09]
236 | Funktion Arbeitsstrom (N.O.) Arbeitsstrom O N.O. O N.O.
Ruhestrom (N.C.) (N.O.) ON.C. ON.C.
237 | Verzdgerung 0,05 bis 650,00 s 0,20 s
238 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer Steuer
239 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJaN OJaN
240 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
241 | Ext. DI 9 Text beliebig Ext. DI 9
7.18 Externer Digitaleingang [DEx10]
. Arbeitsstrom (N.O. Arbeitsstrom ON.O. ON.O.
236 | Funktion Ruhestrom (1(\11\.1(:.)) (N.O.) ONC. | ONC
237 | Verzdgerung 0,05 bis 650,00 s 0,20 s
238 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer Steuer
239 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJaN OJaN
240 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJ ON OJON
241 | Ext. DI 10 Text beliebig Ext. DI 10
7.19 Externer Digitaleingang [DEx11]
. Arbeitsstrom (N.O. Arbeitsstrom O N.O. O N.O.
236 | Funktion Ruhestrom (1(\11\.1(:.)) (N.O.) ON.C. ON.C.
237 | Verzogerung 0,05 bis 650,00 s 0,20 s
238 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer Steuer
239 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
240 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJON OJON
241 | Ext. DI 11 Text beliebig Ext. DI 11
7.20 Externer Digitaleingang [DEx12]
236 | Funktion Arbeitsstrom (N.O.) Arbeitsstrom O N.O. O N.O.
Ruhestrom (N.C.) N.O)) ON.C. ON.C.
237 | Verzdgerung 0,05 bis 650,00 s 0,20 s
238 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer Steuer
239 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJON OJON
240 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
241 | Ext. DI 12 Text beliebig Ext. DI 12
7.21 Externer Digitaleingang [DEx13]
. Arbeitsstrom (N.O. Arbeitsstrom ON.O. ON.O.
236 | Funktion Ruhestrom (gc.)) (N.O.) ON.C. ON.C.
237 | Verzdgerung 0,05 bis 650,00 s 0,20 s
238 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer Steuer
239 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJaN OJaN
240 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJ ON OJON
241 | Ext. DI 13 Text beliebig Ext. DI 13
7.22 Externer Digitaleingang [DEx14]
236 | Funktion Arbeitsstrom (N.O.) Arbeitsstrom ON.O. ON.O.
Ruhestrom (N.C.) (N.O)) ON.C. ON.C.
237 | Verzogerung 0,02 bis 650,00 s 0,20 s
238 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer Steuer
239 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJ ON OJON
240 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJON OJON
241 | Ext. DI 14 Text beliebig Ext. DI 14
7.23 Externer Digitaleingang [DEx15]
236 | Funktion Arbeitsstrom (N.O.) Arbeitsstrom O N.O. O N.O.
Ruhestrom (N.C.) N.O)) ON.C. ON.C.
237 | Verzdgerung 0,05 bis 650,00 s 0,20 s
238 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer Steuer
239 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJON OJON
240 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
241 | Ext. DI 15 Text beliebig Ext. DI 15
7.24 Externer Digitaleingang [DEx16]
. Arbeitsstrom (N.O. Arbeitsstrom ON.O. ON.O.
236 | Funktion Ruhestrom (gc.)) (N.O.) ON.C. ON.C.
237 | Verzdgerung 0,05 bis 650,00 s 0,20 s
238 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer Steuer
239 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJaN OJaN
240 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
241 | Ext. DI 16 Text beliebig Ext. DI 16
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8 DIGITALAUSGANGE (LogicsManager)

Relais 1 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (03.05 & 1) & 1
Relais 2 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (01.09 & 1) & 1
Relais 5 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (03.04 & 1) & 1
Relais 6 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (03.01 & 1) & 1
Relais 7 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (0 & 1) & 1
Relais 8 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (0 & 1) & 1
Relais 9 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (0 & 1) & 1
Relais 10 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (0 & 1) & 1
Betriebsbereit abgefallen siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (0 & 1) & 1
Externer DO 1 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (0 & 1) & 1
Externer DO 2 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (0 & 1) & 1
Externer DO 3 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (0 & 1) & 1
Externer DO 4 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (0 & 1) & 1
Externer DO 5 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (0 & 1) & 1
Externer DO 6 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (0 & 1) & 1
Externer DO 7 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (0 & 1) & 1
Externer DO 8 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (0 & 1) & 1
Externer DO 9 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (0 & 1) & 1
Externer DO 10 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (0 & 1) & 1
Externer DO 11 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (0 & 1) & 1
Externer DO 12 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (0 & 1) & 1
Externer DO 13 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (0 & 1) & 1
Externer DO 14 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (0 & 1) & 1
Externer DO 15 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (0 & 1) & 1
Externer DO 16 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 148, Standard: (0 & 1) & 1
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9 ANALOGEINGANGE KONFIGURIEREN (FlexIn)
242 | Temperaturanzeige in °C/°F °C O°C O°F |O°C O°F
243 | Druckanzeige in bar / psi bar E] 1;: E] 1;:
9.1 Analogeingang [T1]
AUS O AUS O AUS
VDO Sbar O Sbar O Sbar
VDO 10bar O 10bar O 10bar
VDO 120°C 0 120°C 0 120°C
244 | Typ VDO 150°C AUS 0 150°C 0 150°C
Pt100 0 Pt100 0 Pt100
Linear O linear O linear
Tabelle A [0 Tab.A [0 Tab.A
Tabelle B O Tab.B O Tab.B
O 5000hm | O 5000hm
0 bis 500 Ohm 0 0 bis 0 0 bis
245 | Hardware wihlen 0 bis 20 mA 0 bis 500 Ohm 20mA 20mA
4 bis 20 mA 0O 4 bis 0O 4 bis
20mA 20mA
246 | Offset -20,0 bis 20,0 Ohm 0,0 Ohm
247 | Bargraph Minimum -9999 bis 9999 00000
248 | Bargraph Maximum -9999 bis 9999 01000
249 | Beschreibung beliebig Analog inp. 1
250 | Zahlenformat beliebig 0000
251 | Filter AUS/1/2/3/4/5 3
252 | Hysterese 0 bis 999 1
9.1.1 Grenzwert 1 Al 1
253 | Uberwachung Stufe 1 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA
254 | Limit Stufe 1 -9999 bis 9999 200
255 | Limit Stufe 1 Idle Modus -9999 bis 9999 200
256 | Verzogerung Stufe 1 0,02 bis 99,99 s 1,00 s
257 | Uberwachung Stufe 1 auf 51?; issililrr:ii?fg Uberschreitung S IlJJ:tZ rr S IlJJ:tZ rr
258 | Alarmklasse Stufe 1 A/B/C/D/E/F/Steuer B
259 | Selbstquittierend Stufe 1 JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
260 | Verzogert d. Motordr. Stufe 1 JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
9.1.2 Grenzwert 2 Al 1
253 | Uberwachung Stufe 2 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA
254 | Limit Stufe 2 -9999 bis 9999 100
255 | Limit Stufe 2 Idle Modus -9999 bis 9999 100
256 | Verzogerung Stufe 2 0,02 bis 99,99 s 1,00 s
257 | Uberwachung Stufe 2 auf Iljjr?tee rrssccllllrr:ttl:l?fg Uberschreitung S gf:; rr S gf:; rr
258 | Alarmklasse Stufe 2 A/B/C/D/E/F/Steuer F
259 | Selbstquittierend Stufe 2 JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
260 | Verzogert d. Motordr. Stufe 2 JA/NEIN NEIN OJaN OJaON
9.1.3 Drahtbruch Al 1
AUS O AUS 0O AUS
.. Oben O Uber O Uber
261 | Drahtbruchiiberw. Unten AUS O Unter O Unter
oben/unten O ob./unt. | O ob./unt.
262 | Alarmklasse Drahtbruch A/B/C/D/E/F/Steuer B
263 | Drahtbruch selbstquitt. JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
9.1.4 Lineare Skala Al 1
264 | Wert bei 0 % -9999 bis 9999 0
265 | Wert bei 100 % -9999 bis 9999 1000
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Par. | oo rameter Einstellbereich Standard- _Kunden-
Nr. einstellung einstellungen
9 ANALOGEINGANGE KONFIGURIEREN (FlexIn)
9.2 Analogeingang [T2]
AUS O AUS O AUS
VDO Sbar O 5bar O 5bar
VDO 10bar O 10bar O 10bar
VDO 120°C 0 120°C 0 120°C
244 | Typ VDO 150°C AUS 0 150°C 0 150°C
Pt100 0 Pt100 0 Pt100
Linear O linear O linear
Tabelle A [0 Tab.A [0 Tab.A
Tabelle B O Tab.B O Tab.B
O 5000hm | OO 5000hm
0 bis 500 Ohm 0 0 bis 0 0 bis
245 | Hardware wahlen 0 bis 20 mA 0 bis 500 Ohm 20mA 20mA
4 bis 20 mA O 4 bis 0 4 bis
20mA 20mA
246 | Offset -20,0 bis 20,0 Ohm 0,0 Ohm
247 | Bargraph Minimum -9999 bis 9999 00000
248 | Bargraph Maximum -9999 bis 9999 01000
249 | Beschreibung beliebig Analog inp. 2
250 | Zahlenformat beliebig 0000
251 | Filter AUS/1/2/3/4/5 3
252 | Hysterese 0 bis 999 1
9.2.1 Grenzwert 1 Al 1
253 | Uberwachung Stufe 1 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA
254 | Limit Stufe 1 -9999 bis 9999 95
255 | Limit Stufe 1 Idle Modus -9999 bis 9999 95
256 | Verzogerung Stufe 1 0,02 bis 99,99 s 1,00 s
257 | Uberwachung Stufe 1 auf I]}Jrl:tzrrssccllllrr“::llttl:ll:lgg Uberschreitung S [ljjrl;’tzrr S [ljjrl;’tzrr
258 | Alarmklasse Stufe 1 A/B/C/D/E/F/Steuer B
259 | Selbstquittierend Stufe 1 JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
260 | Verzogert d. Motordr. Stufe 1 JA/NEIN NEIN OJ) ON OJ)J ON
9.2.2 Grenzwert 2 Al 1
253 | Uberwachung Stufe 2 EIN/AUS EIN OEOA | OEOA
254 | Limit Stufe 2 -9999 bis 9999 100
255 | Limit Stufe 2 Idle Modus -9999 bis 9999 100
256 | Verzogerung Stufe 2 0,02 bis 99,99 s 1,00 s
257 | Uberwachung Stufe 2 auf Igjr?tzrrsscc}}llrrzlz?lgg Uberschreitung S [lj:tzrr S [lj:tzrr
258 | Alarmklasse Stufe 2 A/B/C/D/E/F/Steuer F
259 | Selbstquittierend Stufe 2 JA/NEIN NEIN OJON OJON
260 | Verzogert d. Motordr. Stufe 2 JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
9.2.3 Drahtbruch Al 1
AUS | AUS | AUS
.. Oben O Uber O Uber
261 | Drahtbruchiiberw. Unten AUS O Unter O Unter
oben/unten O ob./unt. | O ob./unt.
262 | Alarmklasse Drahtbruch A/B/C/D/E/F/Steuer B
263 | Drahtbruch selbstquitt. JA/NEIN NEIN OJON OJON
9.2.4 Lineare Skala Al 1
264 | Wert bei 0 % -9999 bis 9999 0
265 | Wert bei 100 % -9999 bis 9999 1000
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Par. | oo rameter Einstellbereich Standara- _Kunden-
Nr. einstellung einstellungen
9 ANALOGEINGANGE KONFIGURIEREN (FlexIn)
9.3 Flexible Grenzwerte
9.3.1 Grenzwert 1 Al
266 | Uberwachung EIN/AUS EIN OEOA | OEOA
Batteriespannung O Batterie | O Batterie
Analoglnl O AnInl O Anlnl
- . AnalogIn2 O AnIn2 O AnIn2
267 | Uberwachter Analogeingang ECUSP%\II 10 AnalogInl O SPN110 | O SPN110
ECUSPN100 O SPN100 | O SPN100
ECUSPN190 O SPN190 | OO SPN190
268 | Limit -32000 bis +32000 +00100
269 | Verzogerung 00,02 bis 99,99 s 01,00 s
270 | Uberwachung auf Uberschr. / Untersch. Uberschreitung | O UbO Un | O UbO Un
271 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer B
272 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJON OJON
273 | Verzdgert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
274 | Hysterese 000 001
275 | Beschreibung beliebig Flexible Limit 1
9.3.2 Grenzwert 2 Al
266 | Uberwachung EIN/AUS EIN OEOA | OEOA
Batteriespannung O Batterie | [ Batterie
Analogln] O AnlInl O AnlInl
- . AnalogIn2 O AnIn2 O AnIn2
267 | Uberwachter Analogeingang ECUSP%\II 10 Analoglnl O SPN110 | O SPN110
ECUSPN100 OO SPN100 | OO SPN100
ECUSPN190 O SPN190 | O SPN190
268 | Limit -32000 bis +32000 +00100
269 | Verzogerung 00,02 bis 99,99 s 01,00 s
270 | Uberwachung auf Uberschr. / Untersch. Uberschreitung | O UbO Un | O UbO Un
271 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer B
272 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJaN OJaN
273 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJON OJON
274 | Hysterese 000 001
275 | Beschreibung beliebig Flexible Limit 2
9.3.3 Grenzwert 3 Al
266 | Uberwachung EIN/AUS EIN OEOA | OEOA
Batteriespannung O Batterie | [ Batterie
Analoglnl O AnInl O AnInl
- . AnalogIn2 O AnIn2 O AnIn2
267 | Uberwachter Analogeingang ECUSP%\TI 10 AnalogIn2 O SPN110 | OO SPN110
ECUSPN100 O SPN100 | O SPN100
ECUSPN190 O SPN190 | O SPN190
268 | Limit -32000 bis +32000 +00100
269 | Verzdgerung 00,02 bis 99,99 s 01,00 s
270 | Uberwachung auf Uberschr. / Untersch. Uberschreitung | O UbO Un | O UbO Un
271 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer B
272 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
273 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJON OJON
274 | Hysterese 000 001
275 | Beschreibung beliebig Flexible Limit 3
9.3.4 Grenzwert 4 Al
266 | Uberwachung EIN/AUS EIN OEOA | OEOA
Batteriespannung O Batterie | O Batterie
AnaloglInl O Anlnl O Anlnl
- . AnalogIn2 O AnIn2 O AnIn2
267 | Uberwachter Analogeingang ECUSP%\II 10 AnalogIn2 OSPN110 | O SPN110
ECUSPN100 O SPN100 | O SPN100
ECUSPN190 O SPN190 | O SPN190
268 | Limit -32000 bis +32000 +00100
269 | Verzogerung 00,02 bis 99,99 s 01,00 s
270 | Uberwachung auf Uberschr. / Untersch. Uberschreitung O UbO Un | OUbO Un
271 | Alarmklasse A/B/C/D/E/F/Steuer B
272 | Selbstquittierend JA/NEIN NEIN OJON OJON
273 | Verzogert durch Motordrehz. JA/NEIN NEIN OJaON OJOaN
274 | Hysterese 000 001
275 | Beschreibung beliebig Flexible Limit 4
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Par. | oo rameter Einstellbereich Standard- _Kunden-
Nr. einstellung einstellungen
9 ANALOGEINGANGE KONFIGURIEREN (FlexIn)
9.4 Definiere Tabelle A
276 | X-Wert 1 0 bis 100 % 2%
277 | Y-Wert 1 -9999 bis 9999 0
276 | X-Wert 2 0 bis 100 % 8 %
277 | Y-Wert 2 -9999 bis 9999 207
276 | X-Wert 3 0 bis 100 % 16 %
277 | Y-Wert 3 -9999 bis 9999 512
276 | X-Wert 4 0 bis 100 % 24 %
277 | Y-Wert 4 -9999 bis 9999 838
276 | X-Wert 5 0 bis 100 % 27 %
277 | Y-Wert 5 -9999 bis 9999 970
276 | X-Wert 6 0 bis 100 % 31 %
277 | Y-Wert 6 -9999 bis 9999 1.160
276 | X-Wert 7 0 bis 100 % 36 %
277 | Y-Wert 7 -9999 bis 9999 1.409
276 | X-Wert 8 0 bis 100 % 37 %
277 | Y-Wert 8 -9999 bis 9999 1.461
276 | X-Wert 9 0 bis 100 % 41 %
277 | Y-Wert 9 -9999 bis 9999 1600
9.5 Definiere Tabelle B
276 | X-Wert 1 0 bis 100 % 4%
277 | Y-Wert 1 -9999 bis 9999 2553
276 | X-Wert 2 0 bis 100 % 6 %
277 | Y-Wert 2 -9999 bis 9999 2288
276 | X-Wert 3 0 bis 100 % 8 %
277 | Y-Wert 3 -9999 bis 9999 2100
276 | X-Wert 4 0 bis 100 % 13 %
277 | Y-Wert 4 -9999 bis 9999 1802
276 | X-Wert 5 0 bis 100 % 16 %
277 | Y-Wert 5 -9999 bis 9999 1685
276 | X-Wert 6 0 bis 100 % 23 %
277 | Y-Wert 6 -9999 bis 9999 1488
276 | X-Wert 7 0 bis 100 % 28 %
277 | Y-Wert 7 -9999 bis 9999 1382
276 | X-Wert 8 0 bis 100 % 42 %
277 | Y-Wert 8 -9999 bis 9999 1188
276 | X-Wert 9 0 bis 100 % 58 %
277 | Y-Wert 9 -9999 bis 9999 1035
10 ZAHLER KONFIGURIEREN
278 | Wartungsintervall Stunden 0 bis 9999 Std. 300 Std.
279 | Wartungsintervall Tage 0 bis 999 Tage 365 Tage
280 | Wartungsstunden riicksetzen JA/NEIN NEIN OJON OJON
281 | Wartungstage riicksetzen JA/NEIN NEIN OJON OJON
282 | Codeebene fiir Wartg. zuriicksetzen 0bis 3 3
283 | Zahler-Setzwert 0 bis 99999999 00000000
284 | Betriebsstd. setzen in 000h JA/NEIN NEIN OJON OJON
285 | Wirkarbeitsz. setzen in 0,00MWh JA/NEIN NEIN OJON OJON
286 | Blindarbeitsz. set. 0,00Mvarh JA/NEIN NEIN OJON OJON
287 | Zahler-Setzwert 0 bis 65535 00000
288 | Anzahl Starts setzen JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
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800/1.000 kBaud

Par. | barameter Einstellbereich Standard- _Kunden-
Nr. einstellung einstellungen
11 LogicsManager
11.1 Grenzwertschalter
289 | Generatorlast Stufe 1 0,0 bis 200,0 % 80.0 %
290 | Generatorlast Stufe 2 0,0 bis 200,0 % 90.0 %
291 | Generatorlast Hysterese 0,0 bis 100,0 % 5.0%
292 | Netzlast Stufe 1 -999,9 bis +999,9 % 80.0 %
293 | Netzlast Stufe 2 -999,9 bis +999,9 % 90.0 %
294 | Netzlast Hysterese 0,0 bis 100,0 % 5.0 %
11.2 Merker
295 | Merker 1 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 151, Standard: (0 & 1) & 1
295 | Merker 2 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 151, Standard: (0 & 1) & 1
295 | Merker 3 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 151, Standard: (0 & 1) & 1
295 | Merker 4 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 151, Standard: (0 & 1) & 1
295 | Merker 5 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 151, Standard: (0 & 1) & 1
295 | Merker 6 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 151, Standard: (0 & 1) & 1
295 | Merker 7 siche Beschr. im Kapitel LogicsManager ab Seite 151, Standard: (0 & 1) & 1
295 | Merker 8 siche Beschr. im Kap. LogicsManager ab Seite 151, Std: (11.01 & !11.02) & 11.03
11.3 Timer setzen
296 | Setpoint 1: Stunde 0bis23 h 8h
297 | Setpoint 1: Minute 0 bis 59 min 0 min
298 | Setpoint 1: Sekunde 0bis 59 s 0s
296 | Setpoint 2: Stunde 0bis23 h 17h
297 | Setpoint 2: Minute 0 bis 59 min 0 min
298 | Setpoint 2: Sekunde 0 bis 59 s 0s
299 | Aktiver Tag 1 bis 31 1
300 | Aktive Stunde Obis23 h 12h
301 | Aktive Minute 0 bis 59 min 0 min
302 | Aktive Sekunde 0bis 59 s 0s
303 | Montag aktiv JA/NEIN JA OJON OJON
303 | Dienstag aktiv JA/NEIN JA OJ ON OJ ON
303 | Mittwoch aktiv JA/NEIN JA OJ ON OJON
303 | Donnerstag aktiv JA/NEIN JA OJaN OJaN
303 | Freitag aktiv JA/NEIN JA OJ ON OJ ON
303 | Samstag aktiv JA/NEIN NEIN OJON OJON
303 | Sonntag aktiv JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
12 SCHNITTSTELLEN
304 | Gerdtenummer 1 bis 127 1 |
12.1 CAN-Bus
AUS O AUS 0O AUS
305 | Protokoll CANopen CANopen 0O CANop. | O CANop.
LeoPC O LeoPC O LeoPC
306 | Baudrate 20/50/100/125/250/500/ 125 kBaud
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Par.

NI Parameter

Einstellbereich

Standard-
einstellung

Kunden-
einstellungen

12 SCHNITTSTELLEN

12.1.1 CANopen

Parametereinstellungen 'CAN-Bus': sieche Anleitung GR37262

CAN-Open Master JA/NEIN JA OJ ON OJ ON
Producer Heartbeat Time 20 bis 65530 ms 2000 ms
COB-ID SYNC Message 1 bis 4294967295 128
Max. Antwortzeit ext. Gerite 0,1 bis9.9s 3,08
Zeit Re-init. ext. Geréte 0 bis 9999 s 10s
12.1.1.1 Zusétzliche S-SDO
2. Client->Server COB-ID (rx) 1 bis 4294967295 2147485185
2. Server->Client COB-ID (tx) 1 bis 4294967295 2147485057
3. Client->Server COB-ID (rx) 1 bis 4294967295 2147485186
3. Server->Client COB-ID (tx) 1 bis 4294967295 2147485058
4. Client->Server COB-ID (rx) 1 bis 4294967295 2147485187
4. Server->Client COB-ID (tx) 1 bis 4294967295 2147485059
5. Client->Server COB-ID (rx) 1 bis 4294967295 2147485188
5. Server->Client COB-ID (tx) 1 bis 4294967295 2147485060
12.1.1.2 CAN OPEN RPDO 1
COB-ID 1 bis 4294967295 513
Funktion aus/ 1.IKD /2. IKD/ aus
BK 16DIDO/Co 16DIDO
Node-ID des Gerites 1 bis 127 2
RPDO-COB-ID ext. Gerit 1 1 bis 4294967295 385
12.1.1.3 CAN OPEN RPDO 2
COB-ID 1 bis 4294967295 514
Funktion aus/ 1. IKD /2. IKD aus
Node-ID des Gerites 1 bis 127 3
RPDO-COB-ID ext. Gerit 2 1 bis 4294967295 386
12.1.1.5 CAN OPEN TPDO 1
COB-ID 1 bis 4294967295 385
Transmission type 0 bis 255 255
Event-timer 20 bis 65.000 ms 20 ms
Anzahl der Mapped Objects 0 bis 4 4
1.Mapped Object 0 bis 65535 8001
2.Mapped Object 0 bis 65535 8000
3.Mapped Object 0 bis 65535 8000
4.Mapped Object 0 bis 65535 8000
12.1.1.6 CAN OPEN TPDO 2
COB-ID 1 bis 4294967295 386
Transmission type 0 bis 255 255
Event-timer 20 bis 65000 ms 20 ms
Anzahl der Mapped Objects 0 bis 4 4
1.Mapped Object 0 bis 65535 8002
2.Mapped Object 0 bis 65535 8000
3.Mapped Object 0 bis 65535 8000
4.Mapped Object 0 bis 65535 8000
12.1.1.7 CAN OPEN TPDO 3
COB-ID 1 bis 4294967295 897
Transmission type 0 bis 255 255
Event-timer 20 bis 65.000 ms 20 ms
Anzahl der Mapped Objects 0 bis 4 1
1.Mapped Object 0 bis 65535 3196
2.Mapped Object 0 bis 65535 8000
3.Mapped Object 0 bis 65535 8000
4.Mapped Object 0 bis 65535 8000
12.1.1.8 CAN OPEN TPDO 4
COB-ID 1 bis 4294967295 1153
Transmission type 0 bis 255 255
Event-timer 20 bis 65000 ms 20 ms
Anzahl der Mapped Objects 0 bis 4 1
1.Mapped Object 0 bis 65535 3190
2.Mapped Object 0 bis 65535 8000
3.Mapped Object 0 bis 65535 8000
4.Mapped Object 0 bis 65535 8000
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Par. | oo rameter Einstellbereich Standara- _Kunden-
Nr. einstellung einstellungen
12 SCHNITTSTELLEN
12.1.2 J1939
O Aus O Aus
. Aus / Standard / O Standard | O Standard
307 | Betriebsmodus S6 Scania / EMR Aus O S6Scania | O S6Scania
O EMR O EMR
308 | Request Sendeadresse 0 bis 255 3
309 | Empf. Gerdte Nummer 0 bis 255 0
310 | Quittieren passiver fehler DM3 JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
avi avi
311 | SPN Version Version 1/2/3 Version 1 av2 av2
av3 av3
312 | Fernsteuern der ECU iiber J1939 EIN/AUS AUS OEOA | OEOA
313 | ECU Statik-Modus EIN/AUS AUS OEOA | OEOA
O AUS O AUS
314 | Frequenz Offset ECU AUS / Analoglnl / AanalogIn2 AUS 0O All 0O All
O AI2 O AI2
12.2 Serielle Schnittstellen
2400/4800/9600 Baud /
815 | Baudrate 14,4/19,2/38,4/56/115 kBaud 9600 Baud
316 | Parity Nein/Gerade/Ungerade NEIN
317 | Stop bits Eins/Zwei Eins
318 | ModBus Slave ID 0 to 255 0
319 | Modbus Zeitverzoger. der Antwort 0.00to 1.00 s 0.00 s
13 SYSTEM
13.1 Passwort
320 | Codeebene CAN Schnittstelle Info -
321 | Codeebene RS232/DPC Info -
322 | Code Inbetriecbnahme Ebene 0000 bis 9999 -
323 | Code temp. Inbetriebn. Ebene 0000 bis 9999 -
324 | Code Serviceebene 0000 bis 9999 ---
325 | Ereignisspeicher 16schen JA/NEIN NEIN OJaN OJaN
326 | Werkseinstellung DPC/RS232 JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
327 | Werkseinstellung CAN JA/NEIN NEIN OJON OJON
328 | Standardwerte JA/NEIN NEIN OJ ON OJ ON
329 | Bootloader starten 00000 bis 99999
13.2 Uhr stellen
330 | Stunden 0bis23 h -
331 | Minuten 0 bis 59 min -
332 | Sekunden 0bis 59 s -
333 | Tag 1 bis 31
334 | Monat 1 bis 12 -
335 | Jahr 0 bis 99 -—-
13.3 Versionen
336 | Seriennummer Info -
337 | Boot Artikelnummer Info -
338 | Boot Revision Info -
339 | Boot Version Info -—-
340 | Programm Artikelnummer Info -
341 | Programm Revision Info -
342 | Programm Version Info ---
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Anhang E.
Technische Daten

Typenschild
1 S/N Seriennummer (numerisch)
2 S/N Produktionsdatum (JJMM)
w) oo D wAR o T 3 S/N Seriennummer (als Barcode)
Combfua g lerbons Stotorh  Gornen :ﬂ lclmﬂm 4 P/N Artikelnummer
( BN 12345678 0310 5 REV Artikel-Revisionsnummer
PART NO: | REV: EASYGEN-1580 \ 6 Details Technische Daten
8446-1336 NEW Lplww_u— 969 -558 7 Typ Bezeichnung (1ang)
. 12240 I et 1,27 68 OO L CTECY: 120 AC 7 4800 AL L. CUL) | 6550 A .
WA W A i T60HZ Ut o = 127240 D0 8 Typ Bezelchnung (kurz)
o SN e 9 UL UL-Zeichen
Olole
MelRgréfien, Spannung AIA
- MeBspannungen [1] 120 Vac (Klemmen 22/24/26/28 & 14/16/18/20)
Nennwert (Un)......ccceeververeecienieneeeeee e 69/120 Vac
Maximalwert (Umax) ...........cceeveeneenne. max. 86/150 Vac
Bemessungsspannung Phase — Erde ................. 150 Vac
Bemessungsstolspannung .............cccceveenieenennee. 2,5kV
[5] 480 Vac (Klemmen 23/25/27/29 & 15/17/19/21)
Nennwert (Un).....occveeeieeecieeniieenieenieeieens 277/480 Vac
Maximalwert (Umax) ........c.cceeeueenee. max. 346/600 Vac
Bemessungsspannung Phase — Erde ................. 300 Vac
Bemessungsstolspannung ..............ccceeveeeveevennnnne. 4 kV
- Linearer MeBDEreiCh ... ......coovviiiieiie e 1,3 x Un
- MEBT@QUENZ ...t 50/60 Hz (40,0 bis 70,0 Hz)
B € 15 111 14 <) PP Klasse 1
- Eingangswiderstand pro Pfad...........ccccoeoeveiienienieees [1] 0,498 MQ, [5] 2,0 MQ
- Maximale Leistungsaufnahme pro Pfad..........cccoooiiiiiiiiiiiiieee <0,15W
MeRgrofien, Strome galvanisch getrennt
- MeBstrome [./1] Nennwert (In)....c.ccovvevreenreieiereieeereeeeeiens e /1A
[../5] Nennwert (In).......c.cccoovieveeieieieeeeeiereiens o /5A
= GONAUIZKEIL ...ttt ettt ettt ettt ettt ne et et e e e Klasse 1
Linearer Mef3bereich Generator (Klemmen 5-8)........c.ccccoevverrveirennnnne. 3,0xIn
Netz/Erdstrom (Klemmen 1/2) ..................... ca. 1,5 xIn
- Maximale Leistungsaufnahme pro Pfad.........ccccccoovvevieviiciinciinieicecceeeee <0,15 VA
- Bemessungskurzzeitstrom (1 8)  [../1T A] coveoiieieeieieeeeeeeeee e 50,0 x In
(/5 AT e 10,0 x In
Umgebungsgroflen
- SPANNUNZSVEISOTZUNE ...c..eeeienrieteeieeeeesiienteeeeeeesneesaeeneeeeeens 12/24 Vdc (6,5 bis 40,0 Vdc)
Minuspol (Klemme 48) muf} geerdet sein
- Eigenverbrauch ..o max. 15 W
- VersChmMUtZUNZSEIad.......ccuiiuiiiiiiiiieee ettt s eb e ennens 2
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Digitaleingange galvanisch getrennt
- Eingangsbereich (Ucons, digital input) «++++--eeeveveres Nennspannung 12/24 Vdc (6,5 bis 40,0 Vdc)
- Eingangswiderstand............coocivieiiirieieee e ca. 6,7 kQ
Relaisausgange potentialfrei
- Kontaktmaterial ...........coovieiiiiiiieiieieciece e AgCdO
- BelaStung (GP) (UCom, relay output)

AC e 2,00 Aac@?250 Vac
DC o 2,00 Adc@?24 Vdc
0,36 Adc@125 Vdc
0,18 Adc@?250 Vdc

- Induktive Belastung (PD) (Ucont, relay output)
AC e B300
DC o 1,00 Adc@?24 Vdc
0,22 Ade@125 Vdc
0,10 Adc@?250 Vdc
Analogeingange frei skalierbar
= AUTIOSUING ...ttt ettt ettt e ettt a e be e be e b e e raesreesraenseenbeenseesaenneens 10 Bit
- 0/4 bis 20 MA-EINGANG.......ccoiiiiiiiiieiierieeie ettt esie et eeaeseae e esseeaeeneas Biirde ca 50 Q
- 0 bis 180/380 Q-EiNGANE......ccoeiiiiiriiiiiiieiieieee et Geberstrom < 2,3 mA
- Genauigkeit nur zweipolige Geber........covvvvveeiecievcienieeeienee. <1%
einpolige Geber .......ocvvveiveiieiieiieieeeeeeee e <2,5%
Pickup Eingang kapazitiv entkoppelt
- EingangSimpedanz.............cccocvevieriieiieiieieeeeie et s min. ca. 17 kQ
- Eingangsspannung..................... siehe Installationshandbuch GR37320, Abschnitt Pickup
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Schnittstelle

Service-Schnittstelle

= VBTSION .ttt bbbt b a e bt ettt ee RS232
S e 111 1T <L) TP 5V
Pegelwandlung und Trennung durch DPC (P/N 5417-557)

CAN-BuUs-SChNittstelle ..........cooeeieieieiieeeeeeeeeeee galvanisch getrennt

- ISOlatiONSSPANIUING.....cueetieiiieeiietieetiete ettt ettt ettt et eeee e et et e eneeeneesneenneas 1.500 Vdc

< 43 1013 FO RSOSSN CAN-Bus

- Interner Leitungsabschluf...........cocoeieiiiiiiiniii e Nicht vorhanden
Batterie

N 1 TSSOSO NiCd

- Lebensdauer (bei Betrieb ohne Spannungsversorgung)...........c.oecveeverveecveevennens ca. 5 Jahre

- Batteriewechsel VOI Ort ........ccuveiieiiiieiieieeie ettt nicht moglich
Gehéause

YD e e APRANORM DIN 43 700

- Abmessungen (B X H X T).cooviiiiiiieieeeeeeee e 192 x 144 x 64 mm

- Frontausschnitt (B X H) ....ccccooviieiiiiiieieceeeeeeeee e 186 [+1,1] x 138 [+1,0] mm

= ADNSChIUB ... Schraub-Steck-Klemmen 2,5 mm?

- Empfohlenes ANZUZSMOMENT .........c.eeiiiiriiiiiieiieiieieie ettt 0,5 Nm

benutzen Sie ausschlieBlich 60/75 °C KupferanschluBleitungen
benutzen Sie ausschlieBlich Klasse 1-Kabel (oder dhnliches)

B € (< 1<) 1 S USRS ca.800 g
Schutz
- Schutzart ......c..cocevveeieienininince IP42 von vorne bei fachgerechtem Einbau

IP54 von vorne mit Dichtung (Dichtung: P/N 8§923-1043)
IP20 von hinten

= FIONIOLIE ..o isolierende Flache
- EMV-Test (CE)..ccouiiiiiiiieieeeee e gepriift nach geltenden EN-Richtlinien
- Listungen ......ccocceveenieniniiinieees CE-Markierung; UL-Listung fiir bestimmte Bereiche
- Typenabnahme............cccceeerurnnenne. UL-/cUL-Listed, Ordinary Locations, File No.: 231544
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Anhang F.
Umgebungsbedingungen
|

Dynamik
- Frequenzbereich - Sinusablenkung............cccceeveeiieiinienieieee e 5Hz bis 150Hz
- BESCRIGUNIGUNE ...ttt st 4G
- Frequenzbereich - Random...........ccooceviiiiiiiiniiieeceeeeeeeee e 10Hz bis 500Hz
- Energiedichte. . .. .o 0,015G*/Hz
S RIMS WETE oot e et e e s e eaaaes 1,04 Grms
= INOTINICI. .ttt ettt ettt e bt e et b e et be e et ebe e e et s
EN 60255-21-1 (EN 60068-2-6, Fc)
EN 60255-21-3
Lloyd’s Register, Vibration Test2
SAEJ1455 Chasis Data
MIL-STD 810F, M514.5A, Cat.4,
Truck/Trailer tracked-restrained
cargo, Fig. 514.5-C1
Stofl3
e e e e e e e —e e ettt e e —te e et e e e et eeeanteeeenaees 40G, Sdagezahnimpuls, 11ms
= INOTIINIEI ..ttt ettt et e be e bt e et b e et b e et e e et s
EN 60255-21-2
MIL-STD 810F, M516.5, Procedure 1
Temperatur
- Kailte, trockene Hitze (Lagerung) .........ccoceevveveeeeeerveneenennnn, -30°C (-22°F) / 80°C (176°F)
- Kilte, trockene Hitze (Betrieb).........ccoeevevienvecieeiecieeeeee, -20°C (-4°F) / 70 °C (158°F)
= INOTINIEI ...ttt et sttt et ettt
IEC 60068-2-2, Test Bb und Bd
IEC 60068-2-1, Test Ab und Ad
Luftfeuchtigkeit
- 60°C, 95% RH, 5 Tage
= INOTIINIEI ..ttt ettt et et e bt e et b e et b e et e et s
IEC 60068-2-30, Test Db
Marine Umgebungskategorien
- Bureau Vertias (BV) ..ottt 33
- Det Norske Veritas (DINV) .....cooiiiieiieiieieeieeeetee ettt ettt seee et eensesnaesneennes
Temperature Class:.........cceeeverierieereeeienieieee e B
Vibration ClIass:........cceevuieerieeeciieeieeiee e ereecvee e B
Humidity Class:.......coeiieierieiieneeeee e B
- Germanischer LI0yd (GL) ...oceiiiriiiiiiieneeeee e Environmental Class D
- Lloyd’s Register of Shipping (LRS).......cccecveveieninnnnne ENVI1, ENV2, ENV3 und ENV4
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Anhang G.
Servicehinweise
]

Produktservice

Die Lieferung der Produkte geschieht auf Basis der "Woodward Product and Service Warranty (5-01-1205)"
welche Giiltigkeit erlangt, sobald das Gerit bei Woodward gekauft oder zu Woodward zum Service eingeschickt
wird. Folgende Mdglichkeiten bestehen, falls wiahrend der Installation oder der Inbetriebnahme Probleme auftre-
ten:

e Lesen Sie die Hinweise zur Problemlosung in dieser Bedienungsanleitung.

o Kontaktieren Sie unser Service Center (sehen Sie hierzu die Hinweise "Wie Sie mit Woodward Kontakt auf-
nehmen" weiter hinten in diesem Kapitel) und teilen Sie uns Thre Fragen mit. In den meisten Féllen konnen
wir Thnen bereits {iber das Telefon helfen. Falls Sie keine Losung fiir [hr Problem finden konnten, kénnen Sie
aus der folgenden Liste eine der Mdglichkeiten wiahlen.

Gerate zur Reparatur einschicken

Sollten Sie eine Steuerung (oder ein anderes elektronisches Gerit) zur Reparatur an Woodward einsenden, kon-
taktieren Sie Woodward bitte vor dem Versand und fragen Sie nach einer Return Authorization Number (Riick-
sendungsnummer). Bitte notieren Sie folgende Informationen auf dem Gerét oder im Karton, mit dem Sie das
Gerit an Woodward schicken:

Name und Ort, in der die Steuerung eingebaut ist;

Name und Telefonnummer einer Kontaktperson;

komplette Woodward-Gerdtnummer (P/N) und Seriennummer (S/N);
Problembeschreibung;

Anweisung, welche Arten der Reparaturen Sie wiinschen.

ACHTUNG

Um Zerstérung oder Beschadigungen an den elektronischen Komponenten hervorgerufen durch eine
unsachgemifRe Handhabung zu vermeiden, lesen Sie bitte die Hinweise in der Woodward-
Dokumentation 82715, Guide for Handling and Protection of Electronic Controls, Printed Circuit
Boards, and Modules.
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Verpackung

Bitte verwenden Sie folgende Materialien, falls Sie ein Gerét zuriickschicken:

e Schutzabdeckungen auf allen Steckern;

e anti-statische Schutzhiillen bei allen elektronischen Teilen;

Packmaterialien, welche die Oberflédche des Gerétes nicht beschédigen;
mindestens 100 mm (4 inches) dickes, von der Industrie gepriiftes Packmaterial;
einen Verpackungskarton mit doppelten Wénden;

eine stabiles Packband um den Karton herum fiir verstéirkte Belastungen.

Return Authorization Number RAN (Riicksendungsnummer)

Falls Sie Gerdte an Woodward zuriicksenden miissen, kontaktieren Sie bitte unsere Serviceabteilung in Stuttgart
[+49 (0) 711-789 54-0]. Diese werden Thnen gerne bei der Auftragsbearbeitung behilflich sein und Sie weiterge-
hend beraten. Um den Reparaturprozef3 zu beschleunigen, kontaktieren Sie uns bitte VOR der Einsendung des
Gerites und fragen nach einer Return Authorization Number RAN (Riicksendungsnummer). Diese Nummer
geben Sie bitte auf dem Karton und dem Lieferschein gut lesbar bei der Einsendung an. Bitte haben Sie dafiir
Versténdnis, daB Woodward keine Arbeiten ohne einen offiziellen Auftrag ausfiihren kann.

HINWEIS

Um eine schnelle Auftragsbearbeitung zu gewahrleisten, ist es unabdingbar, daB Sie uns vor der
Einsendung lhrer Gerate liber deren Versand informieren. Bitte kontaktieren Sie unsere Serviceabtei-
lung unter +49 (0) 711-789 54-0 zur Abklarung und zur Anfrage einer Return Authorization Number RAN
(Ricksendungsnummer).

Ersatzteile

Sollten Sie Ersatzteile bestellen, achten Sie bitte darauf, daf die folgenden Angaben bei der Bestellung enthalten
sind:

e Die Gerdtenummer P/N (XXXX-XXX) welche sich auf dem Typenschild befindet und;

e die Seriennummer S/N, welche sich ebenfalls auf dem Typenschild befindet.
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Wie Sie mit Woodward Kontakt aufnehmen

Fiir weitergehende Informationen oder falls Sie das Produkt zur Reparatur einschicken, wenden Sie sich bitte an

folgende Adresse:

Woodward GmbH

Handwerkstrasse 29
70565 Stuttgart - Germany

Telefon:  +49 (0) 711-789 54-0 (8:00 — 16:30 Uhr)
Fax: +49 (0) 711-789 54-100
eMail: sales-stuttgart@woodward.com

Sollten Sie von auflerhalb Deutschlands Kontakt aufnehmen wollen, konnen Sie sich auch an eine unserer welt-
weiten Niederlassungen wenden. Dort kdnnen Sie niheres iiber den nédchsten Servicestiitzpunkt erfahren, tiber
den Sie weitergehende Informationen erhalten kénnen.

Niederlassung
USA

Indien

Brasilien

Japan
Niederlande

Telefonnummer
+1 (970) 482 5811
+91 (129) 230 7111
+55 (19) 3708 4800
+81 (476) 93 4661
+31 (23) 566 1111

Sie konnen ebenfalls mit unserem Woodward Customer Service Department Kontakt aufnehmen oder iiber unse-
re Internetseiten (www.woodward.com) den in Threr Néhe befindlichen Distributor oder Servicestiitzpunkt he-
rausfinden [die weltweite Liste finden Sie unter www.woodward.com/ic/locations.]
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Servicedienstleistungen

Woodward bietet Thnen die folgenden Servicedienstleistungen fiir Woodward-Produkte an. Um diese Service-
dienstleistungen in Anspruch zu nehmen, kdnnen Sie sich per Telefon, per eMail oder iiber unsere Internetseiten
an uns wenden (bitte beachten Sie die oben genannten Angaben).

e  Technischer Support
Produkttraining
e  Technische Hilfestellung wahrend der Inbetriebnahme

Technischer Support wird Thnen durch unsere weltweiten Niederlassungen, durch unsere Distributoren oder
durch unsere Reprisentanten gegeben. Diese konnen Ihnen wéhrend der gingigen Biiro-Arbeitszeiten Hilfestel-
lungen bei technischen Fragen oder Problemen geben. Im Notfall konnen Sie wéhrend der offiziellen Geschéfts-
zeiten unser Servicezentrale anrufen und Ihr Problem schildern. Falls Sie einen technischen Support benotigen,
kontaktieren Sie bitte unsere Servicezentrale, schreiben Sie uns eine eMail oder verwenden Sie unsere Internet-
seite, Abschnitt "' Technical Support".

Produkttraining ist abhidngig von den Geréten und wird in einer unserer weltweiten Niederlassungen oder direkt
in unserer Firma durchgefiihrt. Das Produkttraining, welches durch erfahrenes und geschultes Personal gehalten
wird, soll sicherstellen, da3 Sie mit dem Produkt sicher und effizient arbeiten konnen sowie dessen Verfiigbarkeit
erhdhen. Um weitere Informationen iiber ein Produkttraining zu erhalten, rufen Sie bitte unsere Servicezentrale
an, senden Sie uns eine eMail oder holen Sie sich auf unserer Homepage, Abschnitt **Customer training" weiter-
fithrende Informationen ein.

Technische Hilfestellung wéhrend Threr Inbetriebnahme ist abhidngig vom Produkt und vom Ort, wo die Inbe-
triebnahme stattfindet. Sie wird direkt von unserer amerikanischen Zentrale oder durch eine unserer weltweiten
Serviceniederlassungen sowie unsere offiziellen Distributoren durchgefiihrt. Die Inbetriebnahmehilfe wird dabei
auf alle durch Woodward hergestellten Produkte sowie fiir Produkte anderer Hersteller gegeben, mit der Wood-
ward-Produkte zusammenarbeiten. Um weitere Informationen iiber eine Inbetriecbnahmehilfe zu erhalten, rufen
Sie bitte unsere Servicezentrale an, senden Sie uns eine eMail oder holen Sie sich auf unserer Homepage, Ab-
schnitt "'Field Service' weiterfiihrende Informationen ein.
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Technische Hilfestellung

Um telefonische Unterstiitzung erhalten zu kdnnen, bendtigen Sie die folgenden Informationen. Bitte notieren Sie
sich diese hier, bevor Sie uns kontaktieren.

Kontakt
Thre Firma

Thr Name

Telefonnummer

Faxnummer

Steuerung (siehe Typenschild)

Artikelnr. und Revision: P/N: REV:
Geritetyp easYgen-
Seriennummer S/N

Problembeschreibung

Bitte stellen Sie sicher, daB3 Sie eine Liste aller Parametereinstellungen zur Verfiigung haben. Diese konnen Sie
mittels LeoPC ausdrucken. Es ist ebenfalls moglich, die Standardwerte-Datei (mittels LeoPC aus dem Gerét gele-
sen und abgespeichert) per eMail an unsere Service-Abteilung zu schicken.
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lhre Meinungen und Anregungen zu dieser Dokumentation sind uns wichtig.

Bitte senden Sie lhre Kommentare an: stgt-documentation@woodward.com

Bitte nennen Sie dabei die Nummer von der ersten Seite dieser Publikation.

W, woobpwARD

Woodward GmbH
Handwerkstrasse 29 - 70565 Stuttgart - Germany
Telefon +49 (0) 711-789 54-0 e Fax +49 (0) 711-789 54-100
sales-stuttgart@woodward.com

Homepage

http://lwww.woodward.com/power

Woodward hat weltweit eigene Fertigungsstétten, Niederlassungen und Vertretungen
sowie autorisierte Distributoren und andere autorisierte Service- und Verkaufsstatten.

Fiir eine komplette Liste aller Anschriften/Telefon-/Fax-Nummern/eMail-Adressen
aller Niederlassungen besuchen Sie bitte unsere Homepage (www.woodward.com).
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