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WARNUNG

Bitte lesen Sie die vorliegende Bedienungsanleitung sowie alle weiteren Publikationen, die zum Arbeiten mit diesem
Produkt (insbesondere fiir die Installation, den Betrieb oder die Wartung) hinzugezogen werden miissen. Beachten
Sie hierbei alle Sicherheitsvorschriften sowie Warnhinweise. Sollten Sie den Hinweisen nicht folgen, kann dies
Personenschaden oder/und Schaden am Produkt hervorrufen.

Der Motor, die Turbine oder irgend ein anderer Typ von Antrieb sollte iiber einen unabhingigen Uberdrehzahlschutz
verfiigen (Ubertemperatur und Uberdruck wo notwendig), welcher absolut unabhingig von dieser Steuerung
arbeitet. Der Schutz soll vor Hochlauf oder Zerstérung des Motors, der Turbine oder des verwendeten Antriebes
sowie den daraus resultierenden Personen- oder Produktschaden schiitzen, falls der/die mechanisch-hydraulische
Regler, der/die elektronische/n Regler, der/die Aktuator/en, die Treibstoffversorgung, der Antriecbsmechanismus, die
Verbindungen oder die gesteuerte/n Einheit/en ausfallen.

Jegliche unerlaubte Anderung oder Verwendung dieses Gerits, welche iiber die angegebenen mechanischen,
elektrischen oder anderweitigen Betriebsgrenzen hinausgeht, kann Personenschaden oder/und Schaden am
Produkt hervorrufen. Jegliche solche unerlaubte Anderung: (i) begriindet "Missbrauch" und/oder "Fahrlissigkeit"
im Sinne der Gewahrleistung fiir das Produkt und schlieBt somit die Gewahrleistung fiir die Deckung moglicher
daraus folgender Schéaden aus, und (ii) hebt Produktzertifizierungen oder -listungen auf.

ACHTUNG
Um Schéaden an einem Steuerungsgerét zu verhindern, welches einen Alternator/Generator oder ein
Batterieladegerat verwendet, stellen Sie bitte sicher, dass das Ladegerat vor dem Abklemmen ausgeschaltet ist.

Diese elektronische Steuerung enthilt statisch empfindliche Bauteile. Bitte beachten Sie folgende Hinweise um
Schéaden an diesen Bauteilen zu verhindern.

o Entladen Sie die statische Aufladung lhres Korpers bevor Sie die Steuerung beriihren (stellen Sie hierzu sicher,
dass die Steuerung ausgeschaltet ist, beriihren Sie eine geerdete Oberflache und halten Sie zu dieser
Oberflache Kontakt, so lange Sie an dieser Steuerung arbeiten).

o Vermeiden Sie Plastik, Vinyl und Styropor in der ndheren Umgebung der Leiterplatten (ausgenommen sind
hiervon anti-statische Materialien).

o Beriihren Sie keine Bauteile oder Kontakte auf der Leiterplatte mit der Hand oder mit leitfahigem Material.

é VERALTETES DOKUMENT

Dieses Dokument kann seit Erstellung dieser Kopie liberarbeitet oder aktualisiert worden sein. Um sicherzustellen,
dass Sie liber die aktuellste Revision verfiigen, sollten Sie auf der Woodward-Website nachsehen:

http://www.woodward.com/pubs/current.pdf

Die Revisionsstufe befindet sich unten rechts auf der Titelseite gleich nach der Dokumentennummer. Die
aktuellsten Version der meisten Dokumente finden Sie hier:

http://www.woodward.com/publications

Wenn Sie Ihr Dokument hier nicht finden, wenden Sie sich bitte an lhren Kundendienstmitarbeiter, um die aktuellste
Kopie zu erhalten.

Wichtige Definitionen

WARNUNG

Werden die Warnungen nicht beachtet, kann es zu einer Zerstérung des Gerétes und der daran angeschlossenen
Gerate kommen. Entsprechende VorsichtsmafRnahmen sind zu treffen.

ACHTUNG

Bei diesem Symbol werden wichtige Hinweise zur Errichtung, Montage und zum AnschlieBen des Gerates gemacht.
Bitte beim Anschluss des Gerétes unbedingt beachten.

HINWEIS

Verweise auf weiterfiihrende Hinweise und Ergédnzungen sowie Tabellen und Listen werden mit dem i-Symbol
verdeutlicht. Diese finden sich meistens im Anhang wieder.

© P p

Woodward behélt sich das Recht vor, jeden beliebigen Teil dieser Publikation zu jedem Zeitpunkt zu verandern. Alle Information, die
durch Woodward bereitgestellt werden, wurden geprift und sind korrekt. Woodward Gbernimmt keinerlei Garantie.

© Woodward
Alle Rechte vorbehalten
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Kapitel 1.
Allgemeine Informationen

[ Typ Deutsch Englisch |
easYgen-1000 Serie
easYgen-1000 V2.1 - Installation GR37390 37390
easYgen-1000 V2.1 - Konfiguration GR37391 37391
easYgen-1000 V2.1 - Funktion GR37392 37392
easYgen-1000 V2.1 - Schnittstellen GR37393 37393
easYgen-1000 V2.1 - Anwendung diese Anleitung = GR37394 37394

Zusatzliche Anleitungen
IKD 1 - Bedienungsanleitung GR37135 37135

Digitale Erweiterungskarte mit 8 Digitaleingangen und 8 Relaisausgéngen, die tiber CAN-Bus an das Steuergerat angeschlossen
wird. Die Auswertung der Digitaleingdnge sowie die Ansteuerung der Relaisausgénge erfolgt Uber das Steuergerat.

IKN 1 - Bedienungsanleitung GR37136 37136
20-kanaliger NiCrNi-Temperaturscanner, der die MeRwerte, gemessen (iber die Sensoren auf der IKN 1 auf Uber- oder
Unterschreitung tiberwacht und ein entsprechend parametriertes Relais auf der IKN 1 ansteuert. Die IKN 1 kann (iber den CAN-Bus
mit dem Steuergerdt zur Anzeige der MelRwerte sowie der Alarme verbunden werden.

LeoPC1 - Benutzerhandbuch GR37146 37146
PC-Programm zur Visualisierung, zur Parametrierung, zur Fernsteuerung, zum Datalogging, zum Sprache laden, zur Alarm- und
Benutzerverwaltung und zum Verwalten des Ereignisspeichers. Diese Anleitung beschreibt die Verwendung des Programmes.

LeoPC1 - Programmierhandbuch GR37164 37164

PC-Programm zur Visualisierung, zur Parametrierung, zur Fernsteuerung, zum Datalogging, zum Sprache laden, zur Alarm- und
Benutzerverwaltung und zum Verwalten des Ereignisspeichers. Diese Anleitung beschreibt die Einrichtung des Programmes.

GW 4 - Bedienungsanleitung GR37133 37133
Gateway zum Umsetzen des CAN-Busses auf eine andere Schnittstelle oder auf einen anderen Bus.
ST 3 - Bedienungsanleitung GR37112 37112

Regler zur Regelung des Lambdawertes eines Gasmotors. Der eingestellte Lambdawert wir direkt Uber die Lambdasonde gemessen
und auf den parametrierten Wert geregelt.

Tabelle 1-1: Bedienungsanleitungen - Ubersicht

BestimmungsgemaRer Gebrauch Das Gerat darf nur fir die in dieser Bedienungsanleitung beschriebenen
Einsatzfalle betrieben werden. Der einwandfreie und sichere Betrieb des Produktes setzt sachgemafen Transport,
sachgerechte Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgfaltige Bedienung und Instandhaltung voraus.

HINWEIS

Diese Bedienungsanleitung ist fiir einen maximalen Ausbau des Gerites entwickelt worden. Sollten
Ein-/Ausgédnge, Funktionen, Parametriermasken und andere Einzelheiten beschrieben sein, die mit der
vorliegenden Geréateausfiihrung nicht méglich sind, sind diese als gegenstandslos zu betrachten.

Diese Bedienungsanleitung ist zur Installation und Inbetriebnahme des Gerites entwickelt worden. Die
Vielzahl der Parameter kann nicht jede erdenkliche Variationsmoglichkeit erfassen und ist aus diesem
Grund lediglich als Einstellhilfe gedacht. Bei einer Fehleingabe oder bei einem Funktionsverlust
konnen die Voreinstellungen der Parameterliste entnommen werden.

© Woodward Page 6/67
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Kapitel 2.

Applikationshinweise fur Firmware ab V1.0016
|

Netz Nennspannung/-frequenz

Die proportionalen Werte fiir den Notstrombetrieb beziehen sich auf die Nennspannung des Generators. Das Netz
hat derzeit keine eigenen Parameter (implementiert in \V1.0017).

Generator Nennspannung

Die Generator Nennspannung bezieht sich auf die sekundarseitigen Werte Des Generator Spannungswandlers.
Ab V1.0017 bezieht sie sich auf die primérseitigen Werte!

GLS in Betriebsart MANUELL schlieRen

Die Generator-Unterspannungsiiberwachung Stufe 1 und 2 muf} aktiviert sein, um den GLS in der Betriebsart
MANUELL zu schlieRen.

Notstrom-Betrieb

Wenn das Netz nach einem Netzausfall zuriickkehrt und der DI "Freigabe NLS" deaktiviert wird, bleibt der GLS
so lange geschlossen, bis die Netzberuhigungszeit abgelaufen ist. Danach 6ffnet der GLS und der Generator fahrt
herunter. Um eine spannungslose Sammelschiene zu verhindern, benétigt das Gerét ein Signal fur *'Startanf. in
AUTO", siehe auch Test mit Last auf Seite 18.
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Kapitel 3.
Applikationshinweise fur Firmware ab V1.0017

Vorheizen der Kuhlflussigkeit

Um ein Vorheizen der Kihlfllissigkeit zu erméglichen, miissen folgende Bedingungen erfallt sein:

1 Temperatursensor, verbunden mit T1 oder T2, z.B. PT100
1 freier Grenzwert dieses Analogeingangs
1 freier Relaisausgang fiir die Heizung (hier Relais 2)

Der Temperaturfihler ist mit dem Analogeingang (Al) verbunden, hier T1 (Klemmen 13/12). Der erste
Uberwachungs-Grenzwert dieses Al wird mit einer Verzogerung von 3s auf die gewahlte Temperatur eingestellt,
z.B. 10°C. Die Alarmklasse wird auf "Steuer" gesetzt, die Uberwachung wird auf "Untersch." und

Selbstquittierend auf "JA" gestellt.

Die Uberwachung der Stufe 2 kann fiir eine Ubertemperaturiiberwachung verwendet werden.

Beispiel fiir alle Parameter von Analogeingang 1

Parameter, Deutsch Einstellung Parameter, Englisch
Type Pt100 Type
Auswahl Hardware 0 bis 5000hm select hardware
Beschreibung (nur tiber LeoPC1) Kihlwassertemp / cool.water temp name (only via LeoPC1)
Hysterese 1 Hysteresis
Uberwachung Stufe 1 Ein/ON Monitoring
Limit Stufe 1 10 Limit level 1
Verzogerung Stufe 1 3.00s Delay level 1

Uberwachung Stufe 1 auf
Alarmklasse Stufe 1

Untersch. / Underrun

Steuer / control

Monitoring level 1 at
Alarm class level 1

Selbstquittierend Stufe 1 Ja/Yes Self acknowledge
Verzogert d.Motordr. Stufe 1 Nein / No Delayed by engine
Uberwachung Stufe 2 Ein/ON Monitoring level 2
Limit Stufe 2 90 Limit level 2
Verzogerung Stufe 2 1.00s Delay level 2
Uberwachung Stufe 2 auf Uberschr / Overrun Monitoring level 2
Alarmklasse Stufe 2 Klasse C / Class C Alarm class level 2
Selbstquittierend Stufe 2 Nein / No Self acknowledge
Verzogert d.Motordr. Stufe 2 Nein / No Delayed by engine
Drahtbruchiiberw. Oben Monit. wire break
Drahtbruch Alarm Klasse B / Class B Wire break alarm class
Drahtbruch selbstquitt. Nein / No Self acknowledge wire break
Filter 3 Filter

© Woodward
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Das Relais 2 wird aktiviert, sobald Stufe 1 erreicht wird. Es wird deaktiviert, wenn die Temperatur
10°C+Hysterese erreicht (Abbildung 3-1).

@w

Abbildung 3-

Notstrom-Betrieb mit externem Netzschutz
(ohne Meldung Notstrom-Betrieb)

Es ist moglich, den GLS zu schlieRen, bevor die verzégerte Motoriiberwachung aktiv ist, wie dies im
Notstrombetrieb der Fall ist. Wenn das Gerat die Netzspannung nicht selbst tiberwacht, kann es ein Signal von
einer externen Uberwachungseinheit verwenden. Dafiir bendtigen Sie:

1 externe Netzschutzeinheit, z.B. MFR11xx/MP oder VDEW welche ein Signal liefert, verbunden mit
1 freier DI mit Alarmklasse "Steuer" (hier D14)

Der Standardwert flr den Eintrag im LogicsManager "GLS unverzdgert" ist 4.9 Notstrombetrieb™. Tragen Sie
hier D14 ein (Abbildung 3-2)

E[ e ur‘u e ]L:1g121. 555
zhaert HEAE, BEs
[I]Hfu'f' Jrr1|r1-

v
8 hetrish = -i B
d

et
[ﬂﬂﬁer-ker“-I T'T

Abbildung 3-2

Der Parameter Merker 1 [1] ist der Standardwert und muR in diesem Fall nicht verandert werden.

Der DI4 muR die Bedingungen fur "Startanf. in auto" erfiillen, wenn das Aggregat starten soll, sobald der externe
Netzschutz aktiv wird (Abbildung 3-3). Geben Sie auch eine Abschaltverzégerung (hier 10s) ein, damit der
Motor wahrend einer Netzberuhigung weiterlauft oder stellen Sie sicher, daB das Signal lange genug aktiv ist,
z.B. mit einer Riickfallverzogerungszeit im MFR11.

Star A = . |
%[%r:drHu’?[:{ ]E?H E’%’gﬁ
: i : '__l
55 B
[ﬁlﬂ Merker 1 T‘1

Abbildung 3-3

Der Parameter Merker 1 [1] ist der Standardwert und muR in diesem Fall nicht verédndert werden.
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Taglicher/woéchentlicher/monatlicher Autostart tiber Uhr

Die Timerfunktionen erlauben duRerst vielfaltige Einsatzmoglichkeiten. Jede der Einstellungen kann verwendet
und im LogicsManager kombiniert werden. Sie kdnnen je nach Einstellung der Ein- und
Ausschaltverzégerungstimer der Merker im LogicsManager verkiirzt und verlangert werden.

Setpoint 1/2 Dies ist eine einstellbare Zeit. Wenn dieser Schaltpunkt im LogicsManager verwendet wird,
wird er aktiviert, sobald dieser tagliche Zeitpunkt erreicht ist. An Mitternacht wird er wieder
deaktiviert.

Anwendung: Setpoint 1 und 2 kdnnen einen "Startanf. in auto"” taglich zwischen 8:00 (AM) und 17:00
(5:00PM) ausldsen. Dies ist die Standardeinstellung fiir Merker 8 (Abbildung 3-4). Fir einen
Start in Auto muf3 das Ergebnis von Merker 8 (00.08) als Eingangsbedingung in "Startanf. in

auto" eingetragen werden.
E[T'Ter'- ker &

Mieit 1

1

[-1-1 Zeit 2

g

['1 1llochentaa
3 mhktiw

Abbildung 3-4

Aktiver Tag Dies ist der Monatstag, z.B. bedeutet 15 jeder 15. eines Monats. Er ist fir 24 Std. aktiv solange
dieser Tag von der internen Uhr angezeigt wird.

Anwendung: Koénnte einen automatischen Start des Aggregats einmal im Monat auslésen (zusammen mit
einer aktiven Stunde).

Aktive Stunde  Dieser Schaltpunkt ist fir 60 Minuten aktiv, z.B. bedeutet 15 zwischen 15:00:00 (3:00PM) und
15:59:59 (3:59:59PM).

Anwendung: Kann mit anderen Signalen kombiniert werden oder kénnte beispielsweise jeden Tag fir eine
Stunde eine Luftungsklappe 6ffnen.

Aktive Minute  Dieser Schaltpunkt ist jede Stunde zur selben Minute aktiv, z.B. die 5. Minute fiir 60 Sekunden.
Anwendung: Kann mit anderen Signalen kombiniert werden oder kénnte beispielsweise jede Stunde fiir eine
Minute eine Schmierpumpe betreiben.

Aktive Sekunde Dieser Schaltpunkt ist jede Minute fir eine Sekunde aktiv.
Anwendung: Kann mit anderen Signalen kombiniert werden.

Montag aktiv.  Der interne Kalender prift den aktuellen Wochentag. Der Schaltpunkt ist wahrend des
angegebenen Tages von 0:00:00 Uhr bis 23:59:59 Uhr aktiv.

Anwendung: Siehe Abbildung 3-4 oben, die Standardeinstellung ist der Betrieb des Aggregats jeden Montag
bis Freitag aber nicht am Samstag und Sonntag.

Dienstag bis Sonntag aktiv: siehe Montag
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Spezielle Funktionen fur Digitaleingange,
z.B. externe Quittierung und Ziinddrehzahl

Zinddrehzahl erreicht (ab V1.0100 mit LogicsManager)

Ein Digitaleingang kann als Signal (z.B. von einem Generator) verwendet werden, welches angibt, dal? die
Zunddrehzahl erreicht ist. Ziinddrehzahl erreicht bedeutet, daf? der Anlasser deaktiviert ist, der Timer fur die
verzodgerte Motoriiberwachung zu laufen beginnt und dieser DI mit der Uberwachung der n/f-Plausibilitat
Uberwacht wird.

Beispiel (High Signal = Ziinddrehzahl erreicht), hier fiir DI3:

Motor konfigurieren DI fir Ziinddrehzahl =3
DI konfigurieren DI 3 Funktion =N.O.
DI 3 Verzdgerung = min. 80ms, abhé&ngig von der Applikation
Alarmklasse = Steuer
DI 3 Verzdgert durch Motordrehz. = Nein
D1 3 Selbstquittierend = Nein

Externe Quittierung (ab V1.0100 mit LogicsManager)

Dieser DI benétigt ein zweifaches High Signal, das erste um die Hupe abzuschalten und das zweite um alle
Alarmmeldungen zu quittieren. Wenn ein Drucktaster verwendet wird, sollten Sie einen Hinweis anbringen, der
besagt, dal? er zweimal gedriickt werden muR. Die Druckdauer hdngt ab von der Einstellung der DI VVerzdgerung.

Beispiele fur die Definition der Analogeingangstabellen

Wenn ein Sensortyp verwendet wird, der keine wahlbare Kennlinie hat, kdnnen die Tabellen A und B verwendet
werden. Es ist moglich, jeden Punkt auf der X- und der Y-Achse frei zu wahlen.

Die X-Achse hat einen Bereich von 0 bis 100%; dies ist das Minimum und das Maximum des eingestellten

Hardwarebereichs. Das Gerét interpoliert intern eine gerade Linie zwischen den einzelnen Punkten. Es erzeugt

auch eine gerade Linie zwischen 0% und dem ersten eingegebenen Wert sowie zwischen dem letzten

eingegebenen Wert und 100%.

Hier in diesem Beispiel:

letzter eingegebener Wert X=50% Y=-2000 Das Gerat zeigt zwischen 250 and 500 Ohm (oder 10-20mA)
immer —2000 an

Die Y-Achse hat einen Bereich von -9999 bis +9999. Sie hat keine Dimension und keine Dezimalstellen. Fir
Werte grofRRer als -999 benétigt das Parameter-Wertformat fiinf Nullen, das Minuszeichen benétigt eine. Fur
Dezimalwerte wird ein Dezimalpunkt im Parameter-Wertformat benétigt, z.B. 000.0°F, siehe auch Anzeige der
Analogeingangswerte in °F und psi auf Seite 19.

Wertformat = 00000 (nur Uber LeoPC1) Alle Nullen in diesem Parameter werden mit dem aktuellen MeRwert
Uberschrieben.

0%= 00hm und 100%= 5000hm
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Die X-Werte kénnen so gewahlt werden, dal der Bereich mit der staksten Krimmung die meisten Punkte enthalt,
siehe das (Extrem-) Beispiel unten:

6000

5000
4000

3000 -

2000

1002 8 l l

AZ
1000 D 20 / 0 60 80 100 120

-3000

L 2

Abbildung 3-5

Die Parameter im Gerét sehen dann wie folgt aus (X-Wert 0% und 100% sind nicht eingetragen)

X-Wert Y-Wert Widerstand Strom 0 bis 20mA | Strom 4 bis 20mA
0 -2000 0 Ohm 0 mA 4,0 mA
1. Punkt 20 -2000 100 Ohm 4,0 mA 7,2 mA
2. Punkt 28 -1500 140 Ohm 5,6 mA 8,48 mA
3. Punkt 30 -1000 150 Ohm 6 mA 8,8 mMA
4. Punkt 33 100 165 Ohm 6,6 MA 9,28 mA
5. Punkt 35 5000 175 Ohm 7,0 mA 9,6 mA
6. Punkt 37 100 185 Ohm 7,4 mA 9,92 mA
7. Punkt 40 -1000 200 Ohm 8,0 mA 10,4 mA
8. Punkt 42 -1500 210 Ohm 8,4 mA 10,72 mA
9. Punkt 50 -2000 250 Ohm 10,0 mA 12,0 mA
100 -2000 500 Ohm 20,0 mA 20,0 mA
Tabelle 3-6
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Verwendung eines Analogeingangs anstatt eines Digitaleingangs

Es ist mdglich, anstatt eines Digitaleingans einen Analogeingang zu verwenden. Wir empfehlen einen
Potentialfreien Kontakt. In diesem Beispiel wird T1 (Klemme 13-12) verwendet.

K113 o

E Door open

KI1z )

Abbildung 3-7

Achtung! Der Widerstand des Kontakts muf weniger als 500 Ohm betragen. Der maximale Strom ist auf 2,3 mA
bei 0 Ohm begrenzt (siehe auch Technische Daten im Installationshandbuch)

Der Analogeingang ist auf 0-500 Ohm, lineare Skala, eingestellt. Die Standardeinstellung 0-1000 ist in Ordnung.
Geben Sie in LeoPC1 einen Namen ein, wie z.B. "Tur offen". Es wird nur ein Grenzwert verwendet, der andere
ist abgeschaltet. Der Filter sollte auf AUS stehen, dies ergibt die kiirzeste Verarbeitungsdauer. Der Grenzwert
wird im oberen Bereich (z.B. 800) eingestellt, um Probleme zu vermeiden, wenn sich ein Kontaktwiderstand

ergibt.
Analogeingang 1
Parameter, Deutsch

Typ
Auswahl Hardware

Beschreibung (nur tber LeoPC1)

Benutzerdef. Lineare Skala
Wert bei 0%

Wert bei 100%

Hysterese

Uberwachung Stufe 1

Limit Stufe 1

Verzdgerung Stufe 1
Uberwachung Stufe 1 auf
Alarmklasse Stufe 1
Selbstquittierend Stufe 1
Verzogert d.Motordr. Stufe 1

Uberwachung Stufe 2
Alle anderen Param. Stufe 2

Drahtbruchiiberw.
Alle anderen Param. Stufe 2
Filter

Einstellung

Linear
0 to 5000hm
Tir offen / Door open

1000
1

EIN/ON
800
0,10s
Ubersch / overrun
Steuer / control
JA/YES
NEIN / NO

AUS / OFF
irrelevant/ unimportant

AUS / OFF
irrelevant/ unimportant
AUS / OFF

Parameter, Englisch

Type
Select hardware

Description (only via LeoPC1)

User defined scale
Value at 0%
Value at 100%
Hysteresis

Monitoring level 1

Limit level 1

Delay level 1

Monitoring level 1

Alarm class

Self acknowledge level 1
Delayed by engine level 1

Monitoring level 2
All other parameters

Monit. wire break
All other parameters
Filter

Der Analogeingang zeigt nun 1000 an, wenn der Kontakt offen ist und 0 wenn er geschlossen ist. Je nachdem
wann der Alarm ausldsen soll, wird die Uberwachung auf Uberschreiten oder Unterschreiten eingestellt und die
erforderliche Alarmklasse und die VVerzégerung werden eingegeben.

Die kiirzestmdgliche Zeit bis zum Offnen des GLS im Falle eines abschaltenden Alarms betragt 50 bis 70ms. Die
Zeit bis zum Anziehen eines Relais (iber den LogicsManager betrégt ungeféhr 110ms.
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Sprinklerbetrieb

Dieser Merker des LogicsManagers ist nur im Automatik-Modus aktiv. Im manuellen Modus gibt es keinen
Sprinklerbetrieb, alle Alarmmeldungen behalten Ihre Alarmklasse.

Allgemeines

Alle abschaltenden Alarmmeldungen werden wéhrend dem Sprinklerbetrieb nur mehr zu warnenden
Alarmmeldungen. Dieser Modus ist fir den Betrieb einer Feuerléschpumpe am Aggregat (vor dem GLS)
gedacht.

Alarmklassen

Klasse A bleibt A
Klasse B bleibt B
Klasse C wird zu B
Klasse D wird zu B
Klasse E wird zu B
Klasse F wird zu B

Somit kann ein Stopp des Motors nur durch Einstellungen im LogicsManager erfolgen, z.B. "Startfehler" als
Schutz des Anlassers und DI1 Not-Aus. Dies sind Standardeinstellungen und diese kénnen wenn erforderlich
geédndert werden.

Die Anzahl der Startversuche ist auf 10 begrenzt, in V1.0100 ist sie wéhlbar.

Der Motor nimmt eine normale Nachlaufphase vor, wenn der Merker "Sprinklerbetrieb"” des LogicsManagers
FALSCH wird. Alle bestehenden Alarmmeldungen erhalten wieder ihre urspriingliche Alarmklasse und kénnen
nun den Motor anhalten!

Manuelles Stoppen des Motors im Sprinklerbetrieb

Wechseln in den Modus MANUELL.: Driicken Sie die Taste Start/Stop. Alle Alarmmeldungen kehren wieder in
ihre urspringliche Alarmklasse zuriick.

Wechseln in den Modus STOP: Driicken Sie die Taste STOP einmal und der Motor stoppt mit einer
Nachlaufphase. Driicken Sie die Taste STOP zweimal und der Motor wird sofort ohne Nachlaufphase gestoppt.
Alle Alarmmeldungen kehren wieder in ihre urspriingliche Alarmklasse zurick.

Gleichzeitiger Sprinklerbetrieb und Notstrombetrieb {20c}

Der Notstrombetrieb hat Prioritat. Wenn im Sprinklerbetrieb ein Netzausfall erkannt wird, versorgt der Generator
die Sammelschiene. Aus diesem Grund wird der NLS getffnet und der GLS wird geschlossen. Die Meldung
"Notstrom/Sprinkler" oder "Emerg/Critical" (Englisch) wird angezeigt. Alle abschaltenden Alarmmeldungen
werden zu warnenden Alarmmeldungen.

Der Sprinklerbetrieb wird beendet bevor das Netz zurlickkehrt: Der Notstrombetrieb wird fortgesetzt und alle
abschaltenden Alarmmeldungen werden wieder aktiv. Wenn das Netz zuriickkehrt, (ibergibt die Steuerung die
Last nachdem die Netzberuhigungszeit abgelaufen ist von der Generatorversorgung zuriick zur Netzversorgung.

Der Notstrombetrieb wird vor dem Sprinklerbetrieb beendet: Der Sprinklerbetrieb wird fortgesetzt und nach
Ablauf der Netzberuhigungszeit wird die Last von der Generatorversorgung zuriick zur Netzversorgung
Uibergeben. Der Motor l&uft so lange weiter bis die Bedingungen fiir den Sprinklerbetrieb FALSCH werden.
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Sprinklerbetrieb und Startanforderung

Der Sprinklerbetrieb hat Prioritat. Wenn eine Anforderung fur den Sprinklerbetrieb ankommt wéhrend der
Generator lauft, 6ffnet der GLS (im Anwendungsmodus {2oc} Gbernimmt das Netz die Last). Die Meldung
"Sprinklerbetrieb™" oder "Critical mode" (Englisch) wird angezeigt. Alle abschaltenden Alarmmeldungen werden
zu warnenden Alarmmeldungen.

Der Sprinklerbetrieb wird vor der Startanfrage beendet: Der Motor lauft weiter, bei {20c} gibt es eine Ubergabe
von Netz- auf Generatorversorgung. Alle abschaltenden Alarmmeldungen werden wieder aktiv. Nach dem
Rucksetzen der Startanforderung 6ffnet der GLS und der Motor féhrt nach einer Nachlaufphase herunter.

Die Startanforderung wird vor dem Sprinklerbetrieb zuriickgesetzt: Der Sprinklerbetrieb wird fortgesetzt. Der
Motor lauft so lange weiter bis die Bedingungen fiir den Sprinklerbetrieb FALSCH werden. Der Motor féhrt nach
einer Nachlaufphase herunter.

Konfiguration des Sprinklerbetriebs

Alle Standardeinstellungen sind nur VVorschlage. Sie kénnen entsprechend lhren Erfordernissen verandert
werden.

Zwei Parameter mussen gedndert werden, um den Sprinklerbetrieb mit den Standardeinstellungen zu aktivieren:
Entfernen Sie die "0" fir Merker 3 in "Sprinklerbetrieb" (Motor konfig. ->Start/Stop -> Sprinklerbetrieb
V1.0017, oder in Anwendung konfig. -> Sprinklerbetrieb VV1.0100). Dann sollte es wie in Abbildung 3-8
aussehen.

Frelnk ler— 10008, GEs
'[il:_r“rl_-rchb _,r ]I-.-1IPT1? i.1l-‘1:'
GB Merker = : :
[ng
[ri

[+

=

e s'[r .'+

Abbildung 3-8

2. Entfernen Sie die "0" fiir DI5 in Merker (LogicsManager konfig. -> Merker 3 VV1.0017; LogicsManager
konfig. -> Interne Merker konfig. -> Merker 3 V1.0100), &ndern Sie die Alarmklasse fiir DI5 (oder jeder andere
DI, der hier konfiguriert ist) auf Steuer. Merker 3 hat eine Standard-Abschaltverzégerung von 600s, dies bedeutet
einen Nachlauf von 10min nachdem der DI wieder "0" ist. (Abbildung 3-9) Jede andere gewtiinschte Zeit kann

hier eingegeben werden.
E[Her* ke 3

8.5

5
HUHEPEGP i
oo ferker 1
1

Abbildung 3-9

Der Parameter Merker 1 [1] ist der Standardwert, er muf? in diesem Fall nicht ge&ndert werden.
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Beenden des Sprinklerbetriebs

Die Standardeinstellungen unterbrechen den Sprinklerbetrieb wenn ein Startfehler-Alarm auftritt (Schutz des
Anlassers) oder DI1 aktiviert wird (siehe Abbildung 4-14). DI1 ist voreingestellt auf "Not-Aus". Wenn dafir ein
anderer Eingang verwendet wird, muR das hier angegeben werden. Eine fest verdrahtete Abschaltung ist ebenso
notwendig. Wenn nichts den Sprinklerbetrieb stoppen kdnnen soll, muR eine 1" an Position 2 und 3 eingegeben
werden.

Wenn mehrere Abschaltungseingange notwendig sind, z.B. Uberfrequenz (Generatorspannung) oder
Uberdrehzahl (Pickup), ist ein zusétzlicher freier Merker erforderlich (hier 4). Ersetzen Sie eine der Stop-
Bedingungen mit Merker 4 (Abbildung 3-10) und geben Sie alle erforderlichen Abschaltbedingungen in diesem

Merker 4 ein (Abbildung 3-11).
E[ SFE ik lwt‘
||—- £ e 1!—' i

[ua Merker 3

3
os Stoa-t—
B fehler

oo flerk e 4
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[F'ier"L::er" 4
[115 il
o
et

Abbildung 3-11

NOTE

Unterschiede zu anderen Softwareversionen: In {1oc} schlieBt der GLS immer wenn der
Sprinklerbetrieb aktiv ist.
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Lastabwurf

Das Gerat verfligt Uber interne Lastgrenzen fur den Generator und das Netz. Ein Lastabwurf Gber die
Generatorleistung wird wie unten eingestellt:

LogicsManager konfigurieren
Generatorlast Stufe 1 oder 2 = geben Sie die erforderliche Lastgrenze ein, der Wert bezieht sich auf die
Generator-Nennwirkleistung, Standard ist 80/90%

Generatorlast Hysterese = Standard ist 5%, stellen Sie diesen Wert abhéngig von der abgeschalteten
Last ein

Die Parameter 03.09 Generatorlast St.1 und 03.10 Generatorlast St.2 werden verwendet, um ein Relais zu
aktivieren, hier Relais 1. Eine Einschaltverzdgerung von 10s ist in diesem Beispiel eingestellt (Abbildung 3-12).

E{Ee lai=z 1

d

Abbildung 3-12

Mit dieser Einstellung schlieRt das Relais 1 wenn die Generatorlast den Grenzwert Stufe 1 (80%) fur mindestens
10s erreicht. Dieses Relais konnte die gesamte Last abwerfen, die nicht dringend notwendig ist. Es 6ffnet, wenn
die Generatorwirklast wieder unter 75% féllt. Der Parameter Merker 1 [1] ist der Standardwert, er muR in diesem
Fall nicht gedndert werden.

Notstrombetrieb

Wenn nach einem Netzausfall das Netz zuriickkehrt und der DI Freigabe NLS auf AUS geschaltet wird, bleibt
der GLS so lange geschlossen, bis die Netzberuhigungszeit abgelaufen ist. Danach 6ffnet der GLS und der
Generator fahrt herunter. Um eine spannungslose Sammelschiene zu vermeiden, benétigt das Gerét ein Signal fiir
""Start in AUTO".

GLS kann in 1-CB-Modus nicht geschlossen werden

Die Meldung in der Anzeige besagt "GCB dead bus cls" aber das Relais steht nicht unter Spannung. Alle
Spannungswerte sind im Bereich, es gibt keinen abschaltenden Alarm (Klasse C, D, E oder F).

-> Das Relais 8, Klemmen 40/41 (NLS schlieRen in einer 2-CB-Anwendung) muB wéhrend dieser Zeit offen sein.
So lange dieses Relais angezogen ist, bleibt das Relais GLS Schlief3en offen!

L6sung:
Verwenden Sie Relais 8 nur fur Funktionen, die wéahrend dieser Zeit nicht aktiv sind.
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Kapitel 4.
Anwendungshinweise ab Firmware V1.0100

HINWEIS

Diese Version erfordert LeoPC1 V 3.1.000 oder héher! Altere Versionen zeigen den LogicsManager nicht
korrekt an.

Test-Modus: Durchfiihren eines Tests mit oder ohne Last

Es gibt viele verschiedene Meinungen tber das Verhalten eines geeigneten Test-Modus. Das easYgen-1500 kann
die folgenden beiden Modi unterstitzen: Test mit Last und Test ohne Last. Beide Modi arbeiten nur im
Automatik-Modus. Der richtige Test-Modus hangt von Ihren lokalen Gegebenheiten ab.

Test mit Last

Dies ist der Modus Startanf. in Automatik im Block "Anwendung konfig.". Es erscheint keine spezielle
Meldung am Display. Wenn in dieser Betriebsart das Netz ausfallt, lauft das Aggregat weiter, bis das Netz
zuriickkehrt und die Netzberuhigungszeit abgelaufen ist oder die Bedingungen fiir "Startanf. in Auto" wieder
FALSCH werden. Es hangt davon ab, welches langer aktiv ist.

Test ohne Last

Ein spezieller Merker, "Start ohne Ubernahme", wurde im LogicsManager im Block "Anwendung konfig."
erstellt. Wenn die Bedingungen flr diesen LogicsManager-Merker WAHR sind, fuihrt der Motor eine
automatische Startsequenz durch und betreibt den Generator so lange, bis dieser Merker wieder FALSCH ist.
Dann fiihrt das Aggregat eine automatische Stopsequenz durch und bleibt im Automatik-Modus auf Bereitschaft.
Es erscheint keine spezielle Meldung wahrend des Tests ohne Lastubernahme. Wenn das Netz wahrend des Tests
ohne Lasttibernahme ausféllt und der Notstrombetrieb auf EIN steht, Gbernimmt das Aggregat die Last.

Es offnet den Netzleistungsschalter und schlieft den Generatorleistungsschalter. Wenn das Netz zuriickkehrt,
Offnet es den GLS nach Ablauf der Netzberuhigungszeit und schliet den NLS wieder. Der Motor lauft weiter bis
die Bedingungen fur Start ohne Lastubernahme wieder FALSCH sind.

Beispiel fuir einen Test ohne Lastiibernahme: Der Motor soll einmal im Monat starten und fur eine Stunde ohne
Last laufen. Der Test soll an jedem 15. eines Monats durchgefiihrt werden (mit Merker 2, siehe auch
Taglicher/wdchentlicher/monatlicher Autostart Giber Uhr auf Seite 10). Ein Relaisausgang kann konfiguriert
werden, der wéahrend dieses Tests aktiviert wird, z.B. firr eine Signalleuchte (keine Abbildung).

Einstellungen flr die Zeitschaltuhr (LogicsManager konfig. —> Zeitschaltuhr konfig.)

Aktiver Tag: 15

Aktive Stunde: z.B. 10

Merker fir Start Gber Uhr, hier 2 (kein Standardwert) (Abbildung 4-1)

o

=i
1]

[[:'j ij‘:_jl; 1We [I'_ILI gtle R s B J'—j:[_

L o ) mmFElaa 1 1

[I]E P g [gl T4 I
o [ Oldle mode -

[EﬁFl-:ﬁﬂ 1 E Lo Mode I ﬁ

Abbildung 4-1

Hinweis: Die Standardeinstellungen ergeben einen "Start ohne Ubernahme™ (LM-Merker) wenn der ldle-Modus
aktiv ist. Dies erfolgt, um sicherzustellen, da3 der GLS nicht schlieBt oder 6ffnet, sobald Idle gewahlt ist. Dies
gilt nur fur den Automatik-Modus! Wenn der Schalter bereits im Manuellen Modus geschlossen ist, wenn Idle
gewabhlt ist, bleibt er geschlossen!

Der Parameter Merker 1 [1] ist die Standardeinstellung und ist durch die [1] blockiert.
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Anzeige der Analogeingangswerte in °F und psi

Die frei programmierbaren Tabellen fir die Analogeingédnge sind vorkonfiguriert fir zwei VDO-Sensoren. Die
Tabelle A wird flr den VDO-Drucksensor 0 bis 145psi (0 bis 10bar) verwendet, und die Tabelle B fiir den VDO-
Temperatursensor 104 bis 120°F (40 bis 120°C). Die Werte in den Tabellen haben eine Dezimalstelle, z.B.
bedeutet der Wert 512 in der Tabelle A 51.2 psi.

Die folgenden Parameter mussen geéndert werden:

Analogeingang 1 oder 2: Typ: Tabelle A oder Tabelle B

Auswahl Hardware: 0 bis 500 Ohm

Offset: normalerweise 0 Ohm, auRer bei einem Ubergangswiderstand;
dann ist hier der Wert in Ohm einzugeben

Beschreibung: Name, z.B. Oldruck

Werteformat: 000.0psi oder 000.0 °F in einigen Versionen von LeoPC1 wird
das Grad-Symbol nicht unterstiitzt

Grenzwerte: Tabelle A: fir 26.0psi geben Sie 260 ein

Tabelle B: fiir 190.0°F geben Sie 1900 ein

Abbildung 4-2
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Tabelle A - Druck, Sensor Typ "IV"

VDO 0-10bar/ 0-145psi
1800
1600 < —¢
1400 -
1200 -
1000 -
800 -
600 /./
400
200 A
0 T T T T T
-200 20 40 60 80 100 120
Abbildung 4-3
X-Wert Y-Wert Widerstand
0 0 0 Ohm
1. Punkt 2 0 10
2. Punkt 8 207 40
3. Punkt 16 512 80
4. Punkt 24 838 120
5. Punkt 27 970 135
6. Punkt 31 1160 155
7. Punkt 36 1409 180
8. Punkt 37 1461 185
9. Punkt 41 1600 205
100 1600 500 Ohm
Tabelle 4-4
Aktuelle Datei: chlieBen
C:AProgrammesLecPChS TDAAMIM_ VDO, std %I
Gerst: %I
I -5418_1692_a07_EASYGEEM1S00_<10018 1 Ll &I
M ame | ek | Fechte |i| &I
102 ---DEFINE TABLE A---
> X:value 1 002 LS —werte Libertragen
¥ ;-va:ue 12 ggge/on Il:g Stom |
» value 2 00207 LS
> m-value 3 0163 LS M
> Yovalue 3 oos12 LS
> ¥ovalue 4 0242 LS ﬂl
» -value 4 DDBE/B LS —
LA bnaro s [ ey |
> wevalue B 0315 L5 i ;
> V-value B 01160 LS i Datei
> -value T 0362 LS f
> Y-valve 7 01403 s ik =
Lbernahme der Standardwerte in folgendes Gerdt: ﬂl
I Generator 1 - 5418 1693 _A08_EASYGEM1500_«10015_1 LI
Abbildung 4-5
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Tabelle B - Temperatur, VDO Sensor "92-027-004"

VDO 40-120°C/ 104-248°F

3000

2500 $

2000

1500 A

1000 A * *

500 -
0 T T T T T
0 20 40 60 80 100 120
Abbildung 4-6
X-Wert Y-Wert Widerstand
0 2553 0 Ohm
1. Punkt 4 2553 20
2. Punkt 6 2288 30
3. Punkt 8 2100 40
4. Punkt 13 1802 65
5. Punkt 16 1685 80
6. Punkt 23 1488 115
7. Punkt 28 1382 140
8. Punkt 42 1188 210
9. Punkt 58 1035 290
100 1035 500 Ohm
Tabelle 4-7
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Notstrombetrieb endet und die Freigabe des
NLS wird auf AUS geschaltet (NFPA-konform)

Wenn der Notstrombetrieb endet und die Freigabe des NLS (Klemme 6) auf AUS geschaltet wird, 6ffnet der GLS
(nach dem Ablauf der Netzberuhigungszeit) und es erfolgt ein Nachlauf. Um in diesem Fall eine spannungslose
Sammelschiene zu verhindern und den NFPA-Anforderungen zu genigen, sind die Standardeinstellungen fiir
"Startanf. in Auto" wie unten eingestellt (Abbildung 4-8). Vergewissern Sie sich, dal Merker 7 wie die
Standardeinstellung in Abbildung 4-9 unten aussieht.

[Fla-sl T

© ikl 180 G
b4 PR D I e =T :

o1 |

02 Mains ok r——r_ |

2,

Abbildung 4-9

Nun wird der Merker "Startanf. in Auto” WAHR wenn die Netzfreigabe "0" (Parameter 9.06) ist und die
Ruckmeldung fur den NLS (9.7) offen ist und sich die Netzspannung und -frequenz im Bereich befinden (2.11).
Der Generator lauft weiter bis die Freigabe flir den NLS wieder "1" ist. Eine Abschaltverzégerung, die langer als
die "Netzausfall-Verzdgerungszeit" ist, kann helfen falls das Netz unter diesen Bedingungen wieder ausfallt.

HINWEIS

Ab der Version V2.xxxx ist ein offener NLS zusammen mit einer fehlenden Freigabe des NLS eine
Bedingung fiir den Notstrombetrieb und der Generator lauft auch ohne die hier beschriebene
Parametrierung weiter bis der NLS wieder eingelegt werden kann..
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Verwendung eines Schlisselschalters zur Umschaltung Zwischen
lokaler und externer Steuerung:
Neue LogicsManager (LM) Merker fur
die Betriebsarten AUTO, MAN, STOP

Die folgenden Parameter werden notwendig, wenn ein Schlisselschalter zur Umschaltung zwischen externer und
lokaler Steuerung verwendet wird.

Lokale Steuerung:  Die Betriebsarten kdnnen mit den Drucktasten an der VVorderseite ausgewéhlt werden. Dies
ist der normale Betrieb.

Externe Steuerung:  Die Betriebsarten werden tber die LogicsManager-Merker Betriebsart AUTO, MAN,
STOP gewadhlt. Die Drucktasten an der Vorderseite kdnnen die Betriebsart nicht &ndern, solange einer dieser
Merker WAHR ist (ab VV2.000 werden diese nicht mehr angezeigt).

Mit einem Digitaleingang (hier DI3) von einem Schliisselschalter kann der LogicsManager-Merker Betriebsart
AUTO auf WAHR geschalten werden (Abbildung 4-10). Die Betriebsart ist fest auf AUTO eingestellt. Das
Aggregat startet automatisch bei Netzausfall (Notstrombetrieb), Startanf. in Auto (LM), Sprinklerbetrieb (LM)
oder Start ohne Ubernahme (LM).

Abbildung 4-10

DI3 kann entweder die Alarmklasse "Steuer" (keine Meldung am Display) oder Alarmklasse A mit einer
Meldung wie z.B. "Schliisselsch.” haben. Dann weil der Kunde, daR er die Betriebsart nicht mehr &ndern kann.
Nachteil: Andere Meldungen wie "Notstrombetrieb" oder "Startpause" verbleiben im Hintergrund. Ein neuer
Alarm rickt in den Vordergrund. Ab V2.000 werden die Symbole zum Umschalten nicht mehr angezeigt.
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Neue LogicsManager (LM) Merker:
Externe Quittierung und Zunddrehzahl

Externe Quittierung

Der Parameter "DI fur externe Quittierung™ friiherer VVersionen wurde durch diesen LM-Merker ersetzt. Es ist
mdglich, alle Alarmmeldungen gleichzeitig fernzuquittieren, z.B. (iber einen Digitaleingang. Die Bedingungen
des LM miissen zweimal WAHR werden. Das erste Mal zur Quittierung der Hupe, das zweite Mal fiir alle
Alarmmeldungen. (Abbildung 4-11). In diesem Beispiel wird DI4 zur Quittierung verwendet. Die
Einschaltverzégerung (hier 0,5s) ist die minimale Zeit, fur die die Eingangssignale "1" sein miissen. Die
Ausschaltverzégerung (hier 1s) ist die Zeit, fiir die die Eingangsbedingungen "0" sein miissen, bevor das nachste
HIGH-Signal akzeptiert wird.

T
E"ﬁl[:E| Fc !;;!IlflJlli
e [ o
LY

[0 Ml

Abbildung 4-11

Zinddrehzahl

Der Parameter "Dl fiir Ziinddrehzahl" friherer Versionen wurde durch diesen LM-Merker ersetzt. Der Parameter
LogicsManager fir Ziinddrehzahl JA/ NEIN muB auf Ja stehen. Dann verwendet die Software diesen LM-
Merker auch fiir die Uberwachung der "Drehzahlerkennung”. Er muB WAHR sein wenn der Motor l4uft.

Es ist maglich, einen Grenzwert eines Analogeingangs auszuwéhlen, z.B. Oldruck oder einen Digitaleingang, der
von einer Lichtmaschine kommt (Abbildung 4-12). In diesem Beispiel wird die Grenzwert-Stufe 1 des
Analogeingangs 1 verwendet. lhre Alarmklasse ist auf "Steuer" gesetzt. Wenn eine Verzdgerung erforderlich ist,
kodnnte sie entweder im LM oder in der Grenzwert-Stufe 1 des Analogeingangs eingetragen werden.

ll‘t=|
Hil=peoo]
[ml-lr;ulrn:u’f !
01 threzh, 1
mmFlas 1

04

noFlas 1
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Abbildung 4-12

Was passiert, wenn dieser LM-Merker WAHR wird: Der Anlasser wird ausgespurt und der Timer flr die
verzdgerte Motoriiberwachung startet.

Sollte die Eingangsbedingung wéhrend laufender Maschine abfallen, wird das durch den Wachter
"Drehzahlerkennung™ (f/n-Abweichung) erkannt und signalisiert. Daher sollte dieser Wéchter aktiviert sein.
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Doppelter LS Schliessen Befehl fiir besondere
Anwendungen/Leistungsschalter (z.B. ABB)

Fur einige Anwendungen ist ein LS Schliessen-Befehl notwendig, der von zwei unabhéngigen Relais kommt. Der
interne LogicsManager stellt diese Funktionalitat zur Verfiigung. Jedes Relais (1 bis 11) kann als Eingangssignal
fiir ein anderes Relais verwendet werden. Es ist aktiv, sobald das erste Relais unter Spannung gesetzt wird. Die
interne Zeitverzégerung zwischen dem ersten und dem zweiten Relais betragt ca. 10ms.

Beispiel:

Ein zweites Relais (hier 5) wird 100ms spater als der GLS Schlie}en-Befehl (Relais 10) unter Spannung gesetzt.
Der LogicsManager fiir Relais 5 ist wie unten eingestellt (Abbildung 4-13)

HINWEIS

Vergewissern Sie sich, daB der GLS SchlieBen-Befehl langer als 100ms dauert.

E[F.'ela'zi o

[-13 DO 14
10
mnFlas 1
04
mmFlas 1
04

Abbildung 4-13
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Leerlauf-/Nenndrehzahl (Idle)

Einige Drehzahlregler haben die Mdéglichkeit beim Aufwarmen mit einer Leerlaufdrehzahl (Idle) zu laufen. Um
zu verhindern, dal? das easYgen-1500 keine Alarmmeldungen wie Unterspannung und Unterfrequenz anzeigt,
muf das Geréat wissen, dafl der Motor im Leerlauf lauft.

Im Block Uberwachung konfig. befindet sich ein neuer LogicsManager-Parameter namens "Leerlauf Modus". Er
sperrt alle Unterspannungs-, Unterfrequenz-, und Unterdrehzahl-Alarmmeldungen wenn seine
Eingangsbedingungen WAHR sind. Sobald sie wieder FALSCH sind, werden alle diese Alarmmeldungen wieder
Uberwacht.

Im folgenden Beispiel ist ein Digitaleingang fur Leerlaufdrehzahl konfiguriert (hier 3) (Abbildung 4-14). Seine
Alarmklasse kann entweder A (Meldung im Display und Ereignisspeicher) oder Steuerung (keine Meldung) sein.
Die Timer-Abschaltverzégerung (hier 5s) ist die Zeit, die der Drehzahlwdchter bendtigt, um auf Nenndrehzahl
zuriickzukehren. Ein Relais (hier 2) wird als Ausgangssignal zum Drehzahlwachter unter Spannung gesetzt.
(Abbildung 4-15)
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Abbildung 4-15

Parameter fiir DI3:

Name Leerlauf Modus (wenn eine Meldung erforderlich ist) oder Standardwert
Alarmklasse A (wenn eine Meldung erforderlich ist) oder Steuer
Selbstquittierend Ja (wenn eine Meldung erforderlich ist)

DI3 kann entweder die Alarmklasse "Steuer" (keine Meldung im Display) oder Alarmklasse A mit einer Meldung
wie z.B. "Schlisselsch." haben. Dann weil? der Kunde, daf er die Betriebsart nicht &ndern kann. Nachteil: Andere
Meldungen wie "Notstrombetrieb" oder "Startpause" verbleiben im Hintergrund. Ein neuer Alarm riickt in den
Vordergrund.

HINWEIS

Die Standardeinstellungen ergeben einen "Start ohne Ubernahme" (LM-Merker) wenn der Leerlauf-
Modus aktiv ist. Dies erfolgt, um sicherzustellen, da der GLS nicht schlieBt oder 6ffnet sobald
Leerlauf gewahlt wird. Dies gilt nur fiir die Betriebsart Automatik! Wenn der Schalter in der Betriebsart
Manuell bereits geschlossen ist, wenn Leerlauf gewahlt wird, bleibt er geschlossen!
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Neue Parameter fir den Sprinklerbetrieb

Die Parameter haben eine neue Reihenfolge im easYgen: (Anwendung konfig. -> Sprinklerbetrieb)

GLS schlieBen bei Sprinkler

Die Wasserpumpe ist mit der Sammelschiene verbunden, der GLS wird geschlossen wéhrend der
Sprinklerbetrieb aktiv ist.

HINWEIS

Wenn der LM-Merker "Start ohne Ubernahme” gleichzeitig aktiv ist, bleibt der GLS offen. Stellen Sie
bitte sicher, daB dies nicht passieren kann.

Sprinkler Alarmkl. in MAN

Tragen Sie hier JA ein, wenn gewiinscht ist, daf? Sie auch in der Betriebsart Manuell keine abschaltenden Alarme
haben.

Pause Notstrom bei Sprinkler

0 keine Pause

xxx Sekunden dies ist die Zeit, die angibt, wie lange das Gerat den GLS 6ffnet, wenn Notstrombetrieb
aktiv ist wenn der Sprinklerbetrieb aktiv wird. In diesem Fall steht die komplette
Leistung des Aggregats fiir den Start der Wasserpumpe zur Verfugung (die Pumpe ist
vor dem GLS angeschlossen).

Startversuche bei Sprinkler

Die Anzahl der Startversuche im Sprinklerbetrieb kann zwischen 1 und 20 eingestellt werden. Beachten Sie die
Spezifikationen des Anlassers.
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Datenempfang vom easYgen-1000 uiber ein GW4 Gateway

Es ist moglich, bis zu 4 easYgens zusammen mit einem GW4 an einen CAN-Bus mit verschiedenen CAN-
Geratenummern und dem Protokolltyp LeoPC1 anzuschlieen. Jedes der easYgens bendtigt einen erweiterten
Block der Ubertragungskapazitat des GW4.

Fur die Verwendung eines GW4 mit SW-Version 2.0018 und hoher

Konfiguration und Visualisierung:

Im GW4: Verwenden Sie den Protokolltyp 3 und stellen Sie "Block 1 erweitern™ auf JA

In LeoPC1: Gerdte -> Einstellungen -> Serviceeinstellungen -> ID des ersten Eintrags fir Ferniberwachung
einstellen auf 50000

Ein detailliertes Beispiel dazu finden Sie unter Anschlul eines GW 4 (GW 4 ab VV2.0018) auf Seite 46.

Fur die Verwendung eines GW4 mit SW-Version unter 2.0018

Konfiguration:
Im GW4: Verwenden Sie den Protokolltyp 2 und stellen Sie "Block 1 erweitern™ auf JA

In LeoPC1: Gerate -> Einstellungen -> Serviceeinstellungen -> ID des ersten Eintrags fiir Ferniiberwachung
einstellen auf 50000

Visualisierung:
Im GW4: Verwenden Sie den Protokolltyp 2 und stellen Sie "Block 1 erweitern™ auf JA

In LeoPC1: Gerdte -> Einstellungen -> Serviceeinstellungen -> ID des ersten Eintrags fir Ferniberwachung
einstellen auf 0

HINWEIS

Es werden nicht alle J1939-Visualisierungsdaten vom GW4 libertragen. Weitere Informationen dazu
finden Sie im Handbuch GR37133.
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Probleme mit LeoPC1 wahrend Lesen und Schreiben der Parameter

HINWEIS

LeoPC1 V3.1.xxx oder h6her muB installiert werden, um die Parameter fiir den LogicsManager korrekt
lesen und schreiben zu kénnen.

Einige Computer kdnnen wahrend des Auslesens/Schreibens von Parametern mit LeoPC1 abstiirzen. Andern Sie
bitte die folgenden Einstellungen, wenn dies passiert:

In LeoPC1 (Englisch):

Devices-> Settings-> (Data communication) Settings-> Options ->

Timeout after writing a command, &ndern auf 100.

Der Wert kann je nach PC-Leistung auch geringer oder héher (auBer 0) eingestellt werden.

LeoPC1 (Deutsch):

Geréate-> Einstellungen-> (Datenkommunikation) Einstellungen-> Optionen->
Timeout nach dem Schreiben eines Befehls auf 100 setzen.

Der Wert kann je nach PC-Leistung auch geringer oder hoher (auBer 0) eingestellt werden.

100V oder 400V Messeingange anschlieRen

Abhangig vom Parameter Spannungswandler sekundar missen die entsprechenden Klemmen wie folgt
angeschlossen werden (jeweils fiir Generator und Netz):

Von 50 bis 130V: 100V-Eingéange verwenden
Von 131 bis 480V: 400V-Eingéange verwenden

Ansonsten wére die Ablesung der Spannung falsch.

Verwendung des easYgen-1500 nur fur Start/Stop
(keine Spannung angeschlossen)

Es ist moglich, nur die Start-/Stopfunktion des Gerates zu verwenden, z.B. flr ein einzelnes Aggregat. Spannung
und Strom des Aggregats werden nicht an das easYgen angeschlossen. In diesem Fall Giberwacht das Gerét die
Drehzahl (iber den Pickup sowie Motorsignale wie digitale und analoge Eingénge. Es kann keinen
Leistungsschalter betatigen. Es zeigt weiterhin die Anzeigen fur Generatorspannung und -strom an, aber
diejenigen fur das Netz kénnen abgeschaltet werden. Der drehende Pfeil im Generatorsymbol in der
Hauptanzeige zeigt einen laufenden Motor an. Es ist auch mdglich, die Daten der Motorsteuerung - falls
angeschlossen - tiber den CAN-Bus anzuzeigen. Da es kein "GLS auf" Signal gibt, kann es notwendig sein, ein
Relais zu konfigurieren, das anzieht, wenn ein abschaltender Alarm (Parameter 1.09) auftritt, um einen LS zu
offnen.

In dieser Anwendung verwenden Sie nur die Uberwachung von Start/Stop, Pickup, 2 Analogeingangen und 8
Digitaleingéngen.
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Anwendung konfigurieren:
Die Nummer ist dieselbe wie in der LeoPC1 Software.

2. Betriebsmodus: Keiner (kein Leistungsschalter vorhanden)

2. Netzdaten anzeigen: Nein  (Netzmessungsanzeigen werden unterdriickt)
Schalten Sie die folgenden Uberwachungen AUS:

Die Nummer ist dieselbe wie in der LeoPC1 Software.

6.1.3  Generator Unterfrequenz Stufe 1 =AUS
6.1.4  Generator Unterfrequenz Stufe 2 = AUS
6.1.7  Generator Unterspannung Stufe 1 = AUS
6.1.8  Generator Unterspannung Stufe 2 = AUS
6.4.5  Motor Drehzahlerkennung (f/n-Abweichung) = AUS

Anlasser ausspuren und Starten des Timers fir die verzdgerte Motoriiberwachung:

Das easYgen beendet den Anlalvorgang wéhrend der Startphase wenn die Pickup-Drehzahl Gber der
Ziinddrehzahlgrenze liegt. Der Pegel eines Analogeingangs (Oldruck) oder eines Digitaleingangs
(Oldruckschalter, Signal vom Stromerzeuger) kann den AnlaRvorgang ebenso beenden. In diesem Fall wird der
LogicsManager-Merker "Ziinddrehzahl" verwendet. Die Alarmklasse dieses Eingangs wird auf ""Steuer"
parametriert. Wenn eine Verzdgerungszeit erforderlich ist, kann Sie entweder im LM oder in den Einstellungen
dieses Signals konfiguriert werden. Der Parameter LogicsManager fiir Zinddrehzahl JA/ NEIN muf3 auf JA
stehen. Dann verwendet die Software diesen LM-Merker, um den Anlalvorgang zu beenden und den Timer fir
die verzdgerte Motoriiberwachung zu starten.

ACHTUNG

Es gibt keine Uberwachung wenn die Eingangsbedingung des LogicsManagers ausfllt wiahrend der
Motor lauft!

Normalerweise gibt es fiir dieses Problem die Motor-Drehzahlerkennung (f/n-Abweichung), aber dies ist
in dieser speziellen Anwendung nicht méglich. Wenn Sie den LogicsManager verwenden wollen, miissen
Sie eine eigene Uberwachungsgrenze fiir dieses "Ziinddrehzahl erreicht" konfigurieren.

Ldsung: Ein Digitaleingang muf? mit einem zweiten Digitaleingang gebruckt werden.

Ein Analogeingang bendtigt die zweite Uberwachungsstufe.
Konfigurieren Sie den zweiten Eingang und die zweite Stufe auf "verzdgert durch Motordrehzahl™ = JA.
Vergewissern Sie sich, daR die Uberwachung fiir den richtigen Zustand eingestellt ist (N.O./N.C. oder Uber-
/Unterschreitung) und stellen Sie die entsprechende Alarmklasse ein.
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LogicsManager: Erzeugen selbstschaltender (pulsierender) Relais

Mit dem LogicsManager sind viele verschiedene Funktionen moglich. Dies ist ein einfaches Beispiel fiir einen
Relaisausgang, der im Automatikmodus von angezogenem in stromlosen Zustand mit einstellbaren Anzugs- und
Abfallverzdgerungen hin- und herschaltet. Relais 1 ist der Digitalausgang (DO1) und Merker 5 wird als Hilfs-
Merker verwendet. Relais 1 soll fiir 2 Sekunden AN (angezogen) und dann fiir 2 Sekunden AUS (stromlos) sein,
solange sich das easYgen in der Betriebsart Automatik befindet.

Logik Manager x|

> Flagh > Delay ON » Delay OFF

002.00) sec 000.00) sec

[04.01 Ao mode

1201001

J00.07 Flag 1

Abbrechen | Hilfe: |

In diesem Beispiel zeigt die Anzugsverzdgerung im LogicsManager von Merker 5 an, wie lange die Pause ist.
Die Abfallverzdgerung von Relais 1 ist die Impulsdauer.

Logik Manager x|
> Relay 1 > Delay OM » Delay OFF

000.00) sec 002.00) sec

[04.01 Ao mode

|00.05 Flag &

|nn 01 Flag 1

Abbrechen | Hilfe |
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Kapitel 5.
Anwendungshinweise ab Firmware V1.0200

AnschluB einer ECU mit J1939-Protokoll

Von dieser Version an unterstiitzt das easYgen das J1939-Protokoll einschlieBlich einiger spezieller Daten von
ECUs wie die Scania S6 und die Deutz EMR. Es ist mdglich, die ECU parallel mit einer externen
Erweiterungskarte - IKD oder Phoenix - oder parallel mit LeoPCL1 liber eine CAN-Karte oder ein GW4 zu
betreiben, so lange die Baudrate die gleiche ist (das GW4 benétigt 125 kBaud, eine ECU normalerweise 250
kBaud).

Gleichzeitig kann Protokoll ECU Protokoll Gerét
benutzt werden:
Entweder J1939 | S6 Scania, EMR Deutz oder... | CANopen | IKD oder Phoenix oder SPS
oder J1939 | S6 Scania, EMR Deutz oder... LeoPC1 GW4 oder direkt tiber CAN-
Schnittstelle in PC/SPS

ACHTUNG

Alle Geréate auf demselben CAN-Bus erfordern dieselbe Baudrate. Das easYgen kann verschiedene
Protokolle auf demselben Bus handhaben, siehe obige Tabelle.

HINWEIS

Es werden nicht alle J1939-Visualisierungsdaten vom GW4 libertragen. Weitere Informationen dazu
finden Sie im Handbuch GR37133.

Parametereinstellung im easYgen fur die ECU

Konfiguration Kommunikationsschnittstellen -> Konfig. CAN-Schnittstellen -> 12.1.1 J1939 Schnittstelle ->

Geratetyp = Standard, S6 Scania oder EMR (Deutz)
Request Sendeadresse = 003 (Standard)

Empf. Gerdtenummer = 000 (Standard)

Quittieren passiver Fehler DM3 = Nein (Standard)

SPN Version = Version 1 (Standard)

Das easYgen zeigt die Daten der ECU in der Hauptanzeige und in Visualisierungsanzeige tiber DPC (Modem)
oder CAN-Bus an. Meldungen, die in der ECU nicht zur Verfligung stehen, erschienen nicht im easYgen. In der
Visualisierungsanzeige erschient ein "fehlt".

Der Parameter Verzégerung der Schnittstellentiberwachung ist auch die Zeit, wie lange eine Meldung angezeigt
wird, wenn der Bus getrennt wird.

Weitere Einzelheiten finden Sie im Schnittstellen-Handbuch (GR37393).

Ein detailliertes Beispiel dazu finden Sie unter Anschlu3 externer Komponenten auf Seite 43.
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AnschluB einer Lichtmaschine (D+)

Es ist mdglich, einen Relaisausgang fir einen Lichtmaschinenanschlu zu erzeugen. Verwenden Sie ein freies
Relais und konfigurieren Sie es auf den Parameter "03.02 Anlasser". Wir empfehlen, keine Zeitverzégerungen
flir das Signal der Lichtmaschine im LogicsManager zu definieren. Schlielen Sie "Batterie plus™ an eine Seite
des Relaiskontakts an und "D+" an die andere Seite zusammen mit einem Strombegrenzungswiderstand.

Auslegung des Strombegrenzungswiderstands:

Fur 12V Anwendungen 105 bis 120 Ohm, 6 Watt
Fur 24V Anwendungen 210 bis 240 Ohm, 6 Watt

c® Battery+
Easygen1000

\  LogicsManager
Parameter 03.02 Starter

Current fimiting resistor
For 12V: 105-120 Chm, 6W
For 24V: 210-240 Ohm, 6W

CIR

Charging altermator

HINWEIS

Das easYgen kann die Spannung der Lichtmaschine am Relaisausgang NICHT messen.
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AnschluB eines GSM-Modems

RS232

- =
Galvan.
getrennt

DPC-Kabel zur
galvanischen
easYgen 1500 Signaltrennung GSM Mod
m
Anschlu3 RJ45 ode Mit Windows Betriebssystem

INSYS

Laptop
DPC-1 P/N 5417-557
9x, NT, ME, 2000, XP
und Anwendersoftware LeoPC
Zur Parametrierung und
Visualisierung

Funktion

Uber ein sogenanntes GSM-Modem kann eine Mobilfunkverbindung zur Anlage aufgebaut werden. Diese
Anwendung ist fur den mobilen Einsatz gedacht.
Interessant an dieser Anwendung ist auch die Mdéglichkeit einen Anruf im Fehlerfall auszuldsen. Hierfur gibt es
einen Digitaleingang am GSM Modem mit dem z.B. eine SMS-Meldung generiert werden kann. (Eventuell kann
auch ein Fax gestartet werden, das hangt vom Netzbetreiber ab).
Mit Hilfe des Anwenderprogramms LeoPC1, das sich auf der mitgelieferten CD-ROM befindet, kdnnen
verschiedene Anwendungen "online™ ausgefiihrt werden, wie z.B.:

e  Parametrieren

e Visualisieren mit Datenaufzeichnung

e Fernsteuern (Start und Stop Uber Parameter "Startanf. in auto”, ab VV2.000 uber den Fernsteuerknopf "F")

e Standardwerte nach und von Festplatte transferieren

Voraussetzung fiir dieses Beispiel

easYgen-1000

DPC-1 Schnittstellen-Set (DPC-1 P/N 5417-557)

Funkmodem INSYS GSM 4.0 mit Antenne (Www.insys-tec.de)

SIM-Karte mit Freischaltung flir Datentibermittlung (Durch GSM-Provider freizuschalten)

PC oder Laptop mit Windows Betriebssystem 9x,NT,ME,2000,XP und freiem COM-Port mit externem
Analog-Modem

Anwendersoftware LeoPC1 Version 3.1 oder héher

e Verfugbare Konfigurationsfiles (*.cfg, *.asm, *.opt,...)

e FAX/SMS-Empfanger zum Empfang der Alarmmeldungen

HINWEIS

Wenn eine SIM-Karte verwendet wird, die fiir den Versand von SMS-Meldungen freigeschaltet ist, kann
eine SMS iiber das GSM-Modem versandt werden. Um eine Datenverbindung aufzubauen muf} der
Datenaustausch von lhrem Mobilfunk-Provider freigeschaltet werden.

HINWEIS

Das INSYS GSM-Modem 4.0 hat zwei Digitaleingénge, die dazu verwendet werden kénnen, zwei
verschiedene Alarmmeldungen zu versenden. Ein Relais des easYgen ist fiir jede Alarmmeldung nétig.

HINWEIS

Verwendung anderer GSM-Modems.

Das easYgen sendet keine AT-Befehle an das angeschlossene Modem. Der Versand einer
Alarmmeldung erfolgt durch das Modem nach Schalten eines Digitaleingangs.

Wenn ein anderes Modem verwendet wird, muB dies eingehende Anrufe automatisch annehmen und
eine Verbindung zwischen dem anrufenden PC und dem easYgen aufbauen.
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AnschluB

Uber die Ausgabe eines Relaismanager Relais kann das aktive Anrufen im Stérungsfall ausgelst werden. Dafiir
ist kein DPC notwendig (das Absetzen eines Alarmrufs ist iber DPC auch nicht mdglich). Es ist jedoch fiir den
Aufbau einer Verbindung mit dem easYgen erforderlich. Verbinden Sie das easYgen und das Modem wie
angegeben mit der Spannungsversorgung.

easYgen DPC (Direktparametrierkabel) INSYS
GSM 4.0
Z
o
™D| 2 3 ZuTxD
[ wn
5 <
& [ crs| 8 7 | rts
GND| 5 5 GND
§ RTS| 7 8 | crs ﬁ
4 ro| 3 2 | wrd @
DSuB Alarmeingang 1
9-pin
Alarmausgang
Relaismanager l—_ Buchse 8 1Io
24vdc J l

Verwenden Sie das gerade RS-232-Kabel, das mit dem GSM-Modem ausgeliefert wird, zum AnschluB
des DPC an das Modem anstatt dem gekreuzten RS-232-Kabel, das mit dem DPC ausgeliefert wird.
Verwenden Sie bei der Inbetriebnahme des Systems das DPC mit dem gekreuzten Kabel, um das
easYgen mittels eines PC mit LeoPC1 zu konfigurieren und verwenden Sie das gerade Kabel, um das
Modem mit einem PC zu konfigurieren.

Einstellungen am easYgen:

Konfigurieren Sie die folgenden Einstellungen im easYgen fiir den Anschlu® an das Modem fir
Konfigurationszwecke (dieselben wie im Modem):

Serielle Schnittstelle:  Parameter  Wert
Baudrate 9600
Parity Nein
Stop-Bits  Eins

HINWEIS

@

Bei schlechter Ubertragungsqualitit der Telefonleitung sollte die Baudrate reduziert werden, da keine
DatenfluBkontrolle zwischen easYgen und Modem erfolgt.

Bei der Konfiguration mit LeoPC1, muB die Baudrate entsprechend eingestellt werden.

Im allgemeinen ist die Verbindung iiber Modem etwas langsamer als eine direkte Verbindung von PC
und easYgen.

Konfigurieren Sie das (die) mit dem Modem verbundene(n) Relais mit dem LogicsManager.
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Einstellung in LeoPC1
Die Software LeoPC1 wird gemal’ der Beschreibung installiert.

Es werden die Konfigurationsdateien des Gerates auf den PC kopiert. Dabei werden die cfg.-Dateien in den
Hauptpfad und die anderen Dateien in die dafur vorgesehenen Ordner kopiert.

Einstellungen Fiir Modem

Konfigurieren Sie das Fenster

— Computerbezogene Einstellungen . .. T
Anzahl der Wiederholungen fur Befehl senden IS— EInSteI Iungen fur MOdem wie Ilnks
sobrecen | dargestellt.
Timeout nach dem Schreiben eines Befehls lm— Hinweis: Soll eine Verbindung Uber
Timeout nach dem Lesen einer ungliltigen Antwort [CAN-Error) lm— Eine Te|ef0nan|age herQGSteI It
inzahl det Wisderholungen fif das Lesen der Artwor B werden, sind folgende Einstellungen
Timeout fr daz Lesen der Antwort lmﬂ— empfeh IenS.V\./er.t. .
e Initialisierung
Timeout, wenn keine Antwart angekommer ist lm— _ ATH&FO (fur interne
Femsteuerung, kein warten auf Riickmeldung | Verbindung Ohne
Wartezeit nach Botschaft senden IU— Amtsl e |tu ng)
Eeienites Stargkidmidita] - - ATH (flr externe
—&nlagenbezogene Einstellungen Verb ! n(_j u ng mit
Modem-Stings Timeouts AmtSI eltu ng)
Initializierung IATH— Initialisierung IBD— T b Verb | nd u ng "au:fbauen
Werbindung aufbauen [P/DH#) IW Wahlvorgang IBU— 3 ) ATXlDT (fur interne
= Verbindung ohne
Werbindung beenden IW Amtsl e |tU ng)
Worgabe fuir Telefon-Hummer IDW— - ATDT (fur eXteme
Telefon-Murnmer vorm Anwender anderbar Verb | n(.j u ng m |t
KZ fiirVerbindung [conmECT ' _Amtsleltung)
Wird keine Telefonanlage verwendet,
kann die OW weggelassen werden.
[Modemverbindung zu Gateway herste || Wenn Sie Verbinden wahlen,
erscheint noch einmal das Feld mit
der Rufnummer.
Bufrummer: <lhre Telefonnummer:|
[ wahen | = Abbrechen
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Einstellungen am GSM-Modem

Zur Konfiguration des GSM-Modems bietet INSYS ein Anwenderprogramm an, mit dem das Modem fir die
Applikation eingerichtet wird. Die genaue Bedienung und weitere Einzelheiten finden Sie in der
Bedienungsanleitung des Modems.

Die folgenden Angaben sind ein Beispiel fir das Absetzen einer Stérmeldung als SMS.

Was die einzelnen Parameter bewirken, kann der Bedienungsanleitung des Modems entnommen werden.

Einstellungen liber die Parametriersoftware

Nehmen Sie die folgenden Einstellungen in der Karteikarte Grundeinstellung vor. Die Einstellungen sind so
gewahlt, dal’ ein ankommender Anruf flir Fernparametrierung angenommen wird. Die Rufnummer und der Text
kénnen variiert werden.

Wi HS-COMM G5M 4.2

Datei Schnitkstelle Pragrammeinstellungen Terminal SprachefLanguage SPS Ubersichk Fehler Info HilFe

Iarm;"SchaItenll Alarmn/Schalten 2 | weitere Empféngerl Zugriffschutzl ﬂistoriel

GSM-Yerbindun Systemiiberwachung [izaeslzenne e
[~ neue PIN I**** ¥ FIM aktiv s A "
I PIN fdschen GSM: singebucht Per uslEnn _
TR v perodizches dusbuchen mit Reset Uhrzeit: — (00:00
; . +
Sieiee Batien Muimis I penodizches &usbuchen Dauver: min
Leerlauferkennung: Sekundan

automatische 5M5-Auswertung: I akhiv Routinemeldung per SM5
fremde ShS i SIM-Speicher belasser: [T akbiy
[ akii

DTMF-Tirne auswerter: Tt -
Anwahlversuche: el IN5%'S-todem noch 5 endebereit. 111

v automatische Rufannabme
Klingelzeichen bis zum Abheben

parametrierte Sk S-S peicherplatze: i}
SME-Speicherplatze auf S: Zeit: taglich | | =] 1535 + Werte senden
Sl ShlS-Speicherplaize jetat ermitteln

GEM-Feldstarke jetzt auslesen Power-Up-SH5 Einstellungen auslesen
Pawer-llp-Ss: ™ akbiv

Datum{Uhrzeit )
- Ziel: | |
[ atum: |D1.DB.2DD4 'l |D| . | |
ext:
Zeit: |13:1?:2D j‘ Spstemzeit [PC] | Reset

serielle Schnittstelle:

Baudrate: I%DD - l Datenformat:  [apq - ¥ Echo

Protokoll (nicht GEM) Handshake DTR Behandlung

Rufrwmmer; 01733494586 |

Defaultwerte senden

RE232 Synchronisieren

W10 [zuISON) (" kein Handshake % keine DTR-Behandlung
& .32 9600 [zu Modem] = Software X0OM A<0OFF = Auflegen
" Hardware RTS/CTS ' Kommandomadus
lcomt  feeoo femr | [ 4
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Nehmen Sie die folgenden Einstellungen in der Karteikarte Alarm/Schalten 1 vor. Die Rufnummer und der Text
kénnen variiert werden.

% HS-COMM G5M 4.2

Datei Schnittstelle Programmeinstellungen Terminal Sprache/Language SPS Ubersicht Eehler Info

Grundeinzstellung Alarm/Schalten 2 | weitere Empfanger I Zugriffschutz I Historie I I
R MICROELECTRONICS
Alarmeingang 1 Schaltausgang 1
Alarm-Ausloser I einfacher Alarm j Aktivierung:
) - [~ per Befehl [AT. SMS, DTMF)
Medium fur Alarmtransport ISMS j I~ Alam am Alameingang

[~ ankommender Buf [RING]

einfache Alarmmeldung per Shis
Bl [~ Ausfall des Funknetz

+ Werte senden
MNr Meldetext Empfangermumrner

[Staerung 1 | 12a[01 733434586 | Einstellungen auslesen

Defaultwerte senden

Reset
RS5232 Synchronisieren
Ahbrechen
|comi  [oeon w1 | [ 4

Nehmen Sie die folgenden Einstellungen in der Karteikarte Alarm/Schalten 2 vor. Die Rufnummer und der Text
koénnen variiert werden.

% HS-COMM GSM 4.2

Datei Schnittstelle Programmeinstelungen Terminal Sprache/Language SPS Ubersicht Eehler Info

Grundeinstellung I AlamdSchalten 1 | Alam/Schalten weitere Empféngerl Zugriffschutzl Historie I

MICROELECTRONICS

Alarmeingang 2

Schaltausgang 2

Alarm-Ausloser I einfacher Alarm

j Aktivierung:
I per Befehl (AT, SMS, DTMF)

Medium fur Alarmtransport ISMS

einfache Alarmmeldung per SMS

j I~ Alam am Alarmeingang
™ ankommender Buf (RING]
I Ausfall des Funknetz

Mr Meldetext

Empfangernummer

|Stoermeldung 2

|126[01 733454586 |

lcomi  [eeoo fami |

+ Werte senden

Einstellungen auslesen

Defaultwerte senden

Reset

RS5232 Synchronisieran

Ahbrechen
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AnschluB eines Festnetz-Modems

RS-232
RS-232
- - - o — -
Galvan
isoliert

DPC-Kabel zur

alvanischen Phoenix
gi o ltrennun FestanschluR Modem Laptop
easYgen 1500 g g Mit Digitaleingang zur Anwahl  Mit Windows Betriebssystem
AnschluB@ RJ45 DPC-1 P/N 5417-557 9x, NT, ME, 2000, XP

und Anwendersoftware LeoPC
Zur Parametrierung und
Visualisierung

Funktion

Uber ein Modem am Telefonnetz kann eine Verbindung zur Anlage aufgebaut werden. Diese Anwendung wird
bevorzugt in stationdren Applikationen eingesetzt, bei denen eine stetige Fernkontrolle wichtig ist.

Interessant an dieser Anwendung ist auch die Moglichkeit, einen Anruf im Fehlerfall auszuldsen. Hierflr gibt es
einen Digitaleingang am Phoenix-Modem mit dem z.B. eine SMS-Meldung oder ein Fax gestartet werden kann.

Mit Hilfe des Anwenderprogramms LeoPCL1, das sich auf der mitgelieferten CD-ROM befindet, kénnen
verschiedene Anwendungen "online" ausgefiihrt werden, wie z.B.:
e Parametrieren
e Visualisieren mit Datenaufzeichnung
e Fernsteuern (Start und Stop Uber Parameter "Startanf. in auto”, ab \V2.000 uber den Fernsteuerknopf "F")
e Standardwerte nach und von Festplatte transferieren

Voraussetzung fur dieses Beispiel:

e easYgen-1500

e DPC-1 Schnittstellen Set (DPC-1 P/N 5417-557)
Phoenix PSI-Data/Fax-Modem/RS232 (www.phoenixcontact.com)
Gerade durchgeschleiftes RS-232-Kabel SUB-D9/SUB-D9 (Stecker/Stecker) wie z.B. Phoenix PSM-
KA-9SUBY9/BB/2METER

e PC oder Laptop mit Windows Betriebssystem 9x,NT,ME,2000,XP und freiem COM-Port mit externem
Analog-Modem

e Anwendersoftware LeoPC1 Version 3.1 oder hoher

e Verfugbare Konfigurationsfiles (*.cfg, *.asm, *.opt,...)

o FAX/SMS-Empfangsgerdt zum Empfangen der Alarmmeldungen

HINWEIS

Der Versand einer SMS liber eine Festnetzleitung muB eventuell vom Telefon-Provider aktiviert werden.

HINWEIS

Das Phoenix PSl-Data/Fax-Modem/RS232 hat einen Digitaleingang, der zum Versand einer
Alarmmeldung verwendet werden kann. Ein Relais des easYgen ist fiir die Alarmmeldung nétig. Es ist
auch méglich, den Schaltausgang des Modem zu verwenden, um einen Digitaleingang des easYgen zu
betédtigen, zum Beispiel fiir einen Fernstart.

@ HINWEIS
Verwendung anderer GSM-Modems.

Das easYgen sendet keine AT-Befehle an das angeschlossene Modem. Der Versand einer
Alarmmeldung erfolgt durch das Modem durch Schalten eines Digitaleingangs.

Wenn ein anderes Modem verwendet wird, muB dies eingehende Anrufe automatisch annehmen und
eine Verbindung zwischen dem anrufenden PC und dem easYgen aufbauen.
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Anschlu

Uber die Ausgabe eines Relaismanager Relais kann das aktive Anrufen im Stérungsfall ausgelst werden. Dafiir
ist kein DPC notwendig (das Absetzen eines Alarmrufs ist iber DPC auch nicht mdglich). Es ist jedoch fiir den
Aufbau einer Verbindung mit dem easYgen erforderlich. Verbinden Sie das easYgen und das Modem wie
angegeben mit der Spannungsversorgung.

easYgen DPC (Direktparametrierkabel) Phoenix Modem
PSI-Data/FAX RS232

=z
o
™D| 2 3 an TxD
Q w
S Q
o 2 CcTs| 8 7 RTS
GND| 5 5 GND
S o
8 RTS| 7 8 CTS 8
4 ro| 3 2 | a0 @
DSuB Alarmeingang 1
9-pin
Alarmausgang . .
Relaismanager l—_ Buchse  j+ |I.
24vdc J l

Verwenden Sie ein gerades RS-232-Kabel, welches sich weder im Lieferumfang des Modems noch des
DPC befindet und somit zusatzlich bestellt werden muss, fiir den Anschlu des DPC an das Modem
anstatt dem gekreuzten RS-232-Kabel, das mit dem DPC geliefert wird.

Verwenden Sie bei der Inbetriebnahme des Systems das DPC mit dem gekreuzten Kabel, um das
easYgen mittels eines PC mit LeoPC1 zu konfigurieren und verwenden Sie das gerade Kabel, um das
Modem mit einem PC zu konfigurieren.

Einstellungen am easYgen

Konfigurieren Sie die folgenden Einstellungen im easYgen fiir den Anschlu® an das Modem fir
Konfigurationszwecke (dieselben wie im Modem):

Serielle Schnittstelle:  Parameter  Wert
Baudrate 4800
Parity Nein
Stop-Bits  Eins

HINWEIS

Bei schlechter Ubertragungsqualitit der Telefonleitung sollte die Baudrate reduziert werden, da keine
DatenfluBkontrolle zwischen easYgen und Modem erfolgt.

Bei der Konfiguration mit LeoPC1, muB die Baudrate entsprechend eingestellt werden.

Im allgemeinen ist die Verbindung iiber Modem etwas langsamer als eine direkte Verbindung von PC
und easYgen.

Die maximale Baudrate hiangt vom verwendeten Modem ab. Das easYgen unterstiitzt die folgenden
Baudraten: 2400, 4800, 9600, 14400, 19200, 38400, 65000 und 11500 Baud.

Konfigurieren Sie das mit dem Modem verbundenen Relais mit dem easYgen LogicsManager.
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Einstellung in LeoPC1

Die Software LeoPC1 wird gemal’ der Beschreibung installiert.
Es werden die Konfigurationsdateien des Gerates auf den PC kopiert. Dabei werden die cfg.-Dateien in den
Hauptpfad und die anderen Dateien in die dafur vorgesehenen Ordner kopiert.

Einstellungen Fiir Modm ll Konﬁgurieren Sle daS Fenster
[ Computerbezogene Einstell.ngen Einstellungen fir Modem wie links

&nzahl derWiedethalungen fiir Eefehl senden |s— dargestellt.
Timeout nach dem Schreiben eines Befehls [ ot | Hinweis: Soll eine Verbindung tber
Timeout nach dem Lesen ekner ungiitigen Antwort C8N-Enar]  [B00 eine Telefonanlage hergestellt
#inzahl der Wiederholungen fir das Lesen der Antwort B werden, sind folgende Einstellungen
Timeout fii das Lesen der Antwart [0 empfehlens_V\_/er_t : .
- e Initialisierung
Timeaut, wenn keine Antwart angekommen ist [0 - ATH&FO (fir interne
Fermsteuerung, kein wartsn auf Riickmeldung r Verbindung ohne
Wartezsit nach Botschat senden [ Amtsleitung)
Eeienites Stargkidmidita] - - ATH (flr externe
—_An|agenbezogene Einstellungsn Verbin(_jung mit
Modem-Stings Timeouts Amts_leltung)
Initilisierung [fTH itslsiening o s e Verbindung fiu_fbauen
Vebinding aufbaven (P/D#)  [ATDT  Wabborgang B0 s ) ATX.]' DT (fr interne
Verbindung ohne
Verhindung beenden [rr+=ATH Amtsleitung)
Voigabe fir Telefortummer  [0W - ATDT (fir externe
TelefanNurmer vom Anwender Sndetbar 7 ¥ Verbinc_iung mit
KZ fiir Yerbindung [EE Amtsleitung)

Wird keine Telefonanlage verwendet,
kann die OW weggelassen werden.
[Modemverbindung zu Gateway herst | Wenn Sie Verbinden wéhlen,
erscheint noch einmal das Feld mit
der Rufnummer.

Bufrummer: <Ihre Telefonnummer:

‘wahlen I Abbrechen

Einstellungen am Phoenix-Modem

Die Angaben beziehen sich auf ein Beispiel fiir das Absetzen einer Stérmeldung per Fax.
Was die einzelnen Parameter bewirken, kann der Bedienungsanleitung des Modems entnommen werden.

DIP-Schalter
Die DIP-Schalter sind alle auf AUS zu stellen (Auslieferzustand).

Einstellungen liber die Parametriersoftware

Zur Konfiguration des Modems bietet Phoenix ein Anwenderprogramm an, mit dem das Modem fir die
Applikation eingerichtet wird. Die genaue Bedienung und weitere Einzelheiten finden Sie in der
Bedienungsanleitung des Gerétes.

Die folgenden Angaben sind ein Beispiel flir das Absetzen einer Stérmeldung per Fax.

Was die einzelnen Parameter bewirken kann der Bedienungsanleitung des Modems entnommen werden.
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Gehen Sie zur Konfiguration des Modems wie folgt vor.

Datel  Qptioren 7
D|=[@] [0tk

CoM Schnittstelle | ]

Schnittstelle

" com 1 | comz T comz [ coma
Baudrate Datenbits

- &
Paritat Stopbits
[=] HOME =] :

N OK 7 ipbrechen

X

Tyn FSI 33.6
Version [ w.m
Ber iennmes SLI06402
Eingang [T dusgang [ EME  [F Fax
Ausgung  Moduz | =) Hummer |
Fassvore
M5-Nachriche wemer [
FAZ-NachEicht Hamer [ i
Hello world =]

Profil Konfiguration

a0 -
DCO-Signal [Z] At wenn Trager erkannt
DSASignal EH mmeran
OTFR-Signal [l  oTR-Signalignanersn.
FluBkontolle EH e
Fehlarkomekir [EI Asomessch
Y.omprazsion - AN
Modulationsverfahien |« COITT-Modus
Erqebnisanzeige [ rumemeh
Wihllangrkennung [ s
Lander Code [X]  EuwoparcTren
Leussprachar [ ~us
s Emowolung AT [
SMS Modus = wew

SMS Providar | :] Dleutsche Telekom

Speichesmlatz 0
Spoichoplatz 1
Spoicherplat: 2
Speicherplatr 3
Speichasplatz 4
Speicherpiatr §
Speichesplaiz &
Speicherplatz 7
Spaichedplats f
Spichosplat: 3

Caller 10 Modus

Caller 107 |
Calles ID 2 |
Passwart |

I

74 Abbeechen

Konfigurieren Sie den COM-Port

Die Rufnummer und der Text kénnen variiert
werden

Die Einstellungen sind so gewdhlt, dal3 ein
ankommender Anruf fir Fernparametrierung
entgegengenommen wird
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Kapitel 6.
Anschlu externer Komponenten

Es ist moglich, externe Komponenten (z.B. Erweiterungskarten wie 2x Woodward IKD oder 1x Phoenix
16DI1/16DO) uber das CANopen Protokoll an den CAN-Bus anzuschlieRen. Einige Beispiele dazu finden Sie im
AnschluB. Weitere Informationen dazu finden Sie im Schnittstellen-Handbuch GR37393.

Schnittstellen-Ubersicht

SPS

IKD
Erweiterungskarte
: Phoenix
Erweiterungskarte
FlexCAN™
Cifl CANopen w1939 = B .
= easYlite
..... » %

Annunciator

GW 4 > Leo PC

e
O JEcu - Modbus
""" > - Profibus
- DK3964

Engine Generator
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2 x IKD1, bis zu 5 easYlite-100 und Visualisierung fur SPS

Im folgenden finden Sie ein Beispiel fiir den gleichzeitigen Anschlu zweier Erweiterungskarten IKD1, bis zu
flinf Fernanzeigeeinheiten easY lite-100 und einer Visualisierungsldsung fiir die SPS an einen CAN-Bus.

Parameter 12.1
CAN Bus Protok.:

SPS fur Visualisierung

8 DlIs
8 DOs

1. IKD
Erweiterungskarte

= CAN Open 2 KD 3 DIs
Erweiterungskarte
8 DOs
oo
FlexCAN™ T ,
Cif CANopen w1939 | im . Bis zu 5 easYlite-100
“  Fernanzeigeeinheiten
. e
J1939
CAN Open
Engine
[ 1
Baudrate: 250 kBd
Device Number 1
J1939 CANopen
Transmit PDO3 : —
COBID: 897 ... -
Transmission Type: 255 T =
Event Timer: 20ms
Device type : Number mapp. objects: 1 o [N
Standard / S6 Scania / 1. Mapped object : 15601 N
Deutz EMR 2.3.J4. Mapped object : 0 easYlite-100
Annunciator
/
i Receive PDO1 : COBID: 897
RPDO1 function:
COBID: 513 N 1st IKD 1
extension card
Transmit PDO1 :
COBID: 385 a
. =] Transmission Type: 255
Event Timer: 20 ms g
"' Number mapp. objects: 4 - :
M LI 1. Mapped object 8001 CAN Node ID: o B
——— 2./3.J4. Mapped object: 8000 CAN ID receive data : [Jet:!
CAN ID send data : 51
Physical state only: TS :

Sie missen dazu die folgenden Einstellungen (blau schattiert) an den verbundenen Geraten vornehmen:

Nr. Parameter easYgen-1500 Einstellungen easYgen Parameter 1. IKD Einstellungen 1. IKD
12.1 CAN Schnittstelle Protokoll CANopen Baudrate 250 kBd

CAN Schnittstelle Baudrate 250 kBd CAN Node ID 00
12.1.1 CANopen master JA CAN ID Empf.Daten 385 (181hex)
12.1.1.1 CANopen RPDOL1 function 1. IKD CAN ID Sendedaten 513 (201hex)
12111 RPDO1 COB ID 513 (201hex) Nur physikalischen Zustand senden | JA
12111 RPDO1 Node ID 2 Parameter 2. IKD Einstellungen 2. IKD
12111 RPDO1 RPDO-COB-ID ext.1 | 385 (181hex) Baudrate 250 kBd
12.1.1.2 CANopen RPDO?2 function 2. IKD CAN Node ID 00
12.1.1.2 RPDO2 COB ID 514 (202hex) CAN ID Empf.Daten 386 (182hex)
12.1.1.2 RPDO2 Node ID 3 CAN ID Sendedaten 514 (202hex)
12.1.1.2 RPDO2 RPDO-COB-ID ext.2 | 386 (182hex) Nur physikalischen Zustand senden | JA
12.1.1.4 CANopen TPDO1 TPDO2 TPDO3 TPDO4
12.1.1.7 COB-ID 385 (181hex) 386 (182hex) 897 (381hex) 1153 (481hex)

Transmission type 255 255 255 255

Event timer 20 20 20 20

Anzahl der mapped objects 4 4 1 1

1. Mapped opject 8001 8002 15601 3190

2. Mapped opject 8000 8000 0 0

3. Mapped opject 8000 8000 0 0

4. Mapped opject 8000 8000 0 0

Hinweis 1. IKD 2. IKD easYlite-100 Visu fiir SPS
12.2 12.2 J1939 Geratetyp Standard Oder Scania S6 oder Deutz EMR
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1 x Phoenix, bis zu 5 easYlite-100 und Visualisierung fur SPS

Im folgenden finden Sie ein Beispiel fiir den gleichzeitigen AnschluB einer Phoenix-Erweiterungskarten, bis zu
flinf Fernanzeigeeinheiten easYlite-100 und einer Visualisierungsldsung fiir die SPS an einen CAN-Bus.

- Ié% SPS fiir Visualisierung

Parameter 12.1 16 Dis
CAN Bus Protok.: Phoenix
0 Erweiterungsk. 16 DOs
= CAN Open
™ El . .
A o % Biszu5 easYlite-100
Cifl[CANopen a1s3s “  Fernanzeigeeinheiten
bk, oY
J1939
™1
L] CAN Open
Engine Generator
[ 1
Baudrate: 250 kBd
Device Number 1
J1939 . CANopen
Transmit PDO3 : - —
COBID: 897 - -
Transmission Type: 255 -~ iy
Event Timer: 20 ms
Device type : Number mapp. objects: 1 aa N
Standard / S6 Scania / 1. Mapped object : 15601 .
Deutz EMR 2/3.J4. Mapped object : o easYlite-100
Annunciator
‘
H Receive PDO1 :
§ RPDO1 function: Phoenix
COBID: 513 -
H Node ID: 2 e,
COB ID ext. : 385 [ I
4
Transmit PDO1 : -
T v . COBID: 385
@) ™ Transmission Type: 255 Phoenix
wﬁ Event Timer: 20 ms extension card
g Generator Number mapp. objects: 4
— ———— 1. Mapped object : 8003
2./3./4. Mapped object : 8000

Sie mussen dazu die folgenden Einstellungen (blau schattiert) an den verbundenen Geraten vornehmen:

Nr. Parameter easYgen-1500 Einstellungen easYgen Parameter Phoenix Einstellungen Phoenix
12.1 CAN Schnittstelle Protokoll CANopen Baudrate 250 kBd (DIP-Schalter)
CAN Schnittstelle Baudrate 250 kBd CAN Node ID 2 (Uber DIP-Schalter)
12.1.1 CANopen master JA
12.1.1.1 CANopen RPDOL1 function Phoenix "Co 16DIDO"
12111 RPDO1 COB ID 513 (201hex)
12.1.1.1 RPDO1 Node ID 2
12.1.1.1 RPDO1 RPDO-COB-ID ext.1 | 385 (181hex)
12.1.1.2 CANopen RPDO2 function Keine Funktion
12.1.1.2 RPDO2 COB ID 514 (202hex)
121.1.2 RPDO2 Node ID 3
12.1.1.2 RPDO2 RPDO-COB-ID ext.2 | 386 (182hex)
12.1.1.4 CANopen TPDO1 TPDO2 TPDO3 TPDO4
12.1.1.7 COB-ID 385 (181hex) 386 (182hex) 897 (381hex) 1153 (481hex)
Transmission type 255 0 255 255
Event timer 20 20 20 20
Anzahl der mapped objects 4 4 1 1
1. Mapped opject 8003 8002 15601 3190
2. Mapped opject 8000 8000 0 0
3. Mapped opject 8000 8000 0 0
4. Mapped opject 8000 8000 0 0
Hinweis Phoenix OFF easYlite-100 Visu fir SPS
12.2 12.2 J1939 Geratetyp Standard Oder Scania S6 oder Deutz EMR
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AnschluB eines GW 4 (GW 4 ab V2.0018)

Im folgenden finden Sie ein Beispiel fiir den gleichzeitigen Anschluf3 eines GW 4 Gateways an den CAN-Bus.

g DK3964
--------- »  Profibus
- PLC

......... » Modbus
Parameter 12.1 CAN . erford. 9600 Bd
bus protocol: e “ _______ >
=LeoPC :

GW 4

erfordert 125kBd

FlexCANM
CiR €ANopen u1539

LeoPC (CAL)

Nur wenn Baudrate der
ECU einstellbar ist!

Leo PC
--------- > DK3964
Device type : Device number: 1 [ I > Profibus :
Standard / S6 Scania / Deutz EMR Baudrate: 125kBd +» PLC
--------- > Modbus i
o
Nur wenn Baudrate in oo m s
ECU auf 125kBd 1. amm - ‘:_‘V ;
einstellbar ist! :
s u P Leo PC
Baudrate: 9600Bd
GW4 RS232 : Device: Gateway
Baudrate: 125kBd RS232
Transmit-ID 831

Sie mussen dazu die folgenden Einstellungen (blau schattiert) an den verbundenen Geraten vornehmen:

Nr. Parameter easYgen-1500 Einstellungen easYgen Parameter GW 4 Einstellungen GW 4

12.1 CAN Schnittstelle Protokoll LeoPC Baudrate 125 kBd (fest eingestellt)
CAN Schnittstelle Baudrate 125 kBd Block 1 erweitert JA

12.1.1.4 CANopen TPDO1 | TPDO2 TPDO3 | TPDO4

12.2 12.2 J1939 Gerétetyp Standard Oder Scania S6 oder Deutz EMR
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AnschluB eines CAN-USB-Konverters

Im folgenden finden Sie ein Beispiel fiir den gleichzeitigen AnschluB3 eines CAN-USB-Konverters an den CAN-
Bus.

Parameter 12.1
CAN Bus Protok.:

= LeoPC

......................................... o ——

: ‘ i ——
____FlexCAN™ ol ﬁm.,,.;'j‘“, | IXXAT CAN2USB Konverter
CiR CANopen u1939 i “""9"“[ & > Leo PC
91939
O %I LeoPC (CAL)
Engine Generator

Sie missen dazu die folgenden Einstellungen (blau schattiert) an den verbundenen Geréten vornehmen:

Nr. Parameter easYgen-1500 Einstellungen easYgen Parameter LeoPC1 Einstellungen LeoPC1
12.1 CAN Schnittstelle Protokoll LeoPC Baudrate 250 kBd
CAN Schnittstelle Baudrate 250 kBd
12.1.1.4 CANopen TPDO1 | TPDO2 TPDO3 \ TPDO4
12.2 12.2 J1939 Gerétetyp Standard Oder Scania S6 oder Deutz EMR

HINWEIS

Bei all den vorhergehenden Beispielen muB die Baudrate aller angeschlossenen Geréte dieselbe sein!
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Kapitel 7.
Anwendungshinweise ab Firmware V2.0000

Notstrombetrieb bei 1LS (GLS) Anwendungen

Prinzipiell gibt es keinen Notstrombetrieb bei einem 1LS-Gerét. Wenn daher die Anwendung GLS gewahlt ist,
mul} man folgendes beachten, um einen Start des Generators bei Netzausfall zu erhalten:

Ein interner Merker, hier "Merker 3", erzeugt ein Signal zum Starten. Er wird durch den negierten Parameter
"02.11 Netz ok" gesetzt. Hierbei kann eine Verzdgerungszeit eingetragen werden, z.B. 2s. Dies entspricht dann
der Zeit ""Verzog Notstrom EIN".

Der interne Timer "Netzberuhigungszeit” lauft nicht ab da es keinen Notstrom gibt. Damit das Signal auch noch
wahrend einer "Netzberuhigungszeit™ anliegt, muf3 fur "Merker 3" auch noch eine "Abfallverzdgerungszeit"
eingestellt werden, z.B. 60s. Falls wahrend der "Netzberuhigungszeit” ein kurzzeitiger Netzausfall auftritt,
startet die Zeit noch mal neu.

zl

> Merker 3 » Anzugsverzogerung » iblallverzogenung

[ o0zoo sec [ 06000 sec

[02.11 etz ok

|00.01 Meiker 1

[0 a1 Merker 1

Abbrechen | Hilfe |

Mit diesem Signal kann jetzt ein "Start in Auto™ durchgefiihrt werden.

l

> Startant. in Auto > Aneugsverziigenuing > Ablallverzigerung
| 00000 sec | 00000 sec

IUD.U3 Merker 3 >

IUD.UB Merker 8 [ -

IUU.UT Merker 7 ¥

Abrechen | Hite |
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Im normalen Notstrombetrieb wird der GLS unverzdgert geschlossen, d.h. vor Ablauf der verzégerten
Motoruberwachung. Damit wird eine friihere Versorgung der Anlage durch den Generator mdglich. Dazu wird
einfach der logische Ausgang "GLS unverzdgert schlielen" mit "Merker 3" kombiniert.

5.
> GLS unverzogert » Anzugsverzogerung » Ablallverzogerung
[ 00000 ses [ 0000 ses
00,03 Merker 3 hd

00,07 kerker 1 >

00,07 Merker 1 b

dbbrechen | Hile |

Es gibt keine Riickmeldung des NLS. Deshalb muf3 eventuell ein DI konfiguriert werden, der das Zuschalten
des GLS verhindert, hier D14 (als Steuer definiert). Die Blockierung erfolgt tiber "Start ohne Ubernahme".
Wichtig hierbei ist, daB eine Abfallverzdgerung von mindestens 20ms konfiguriert wird (resultierend aus internen
Ablaufzeiten des easYgen).

zl

> Start ohne bernahme » Anzugsverzogerung » iblallverzogenung
[ 00000 see [ 00002 sec

[03.04 DI 4

[00.03 Merker 3

[00.14 1l Madus

Tk ] Abbrecken | Hie |
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Blockieren der Zuschaltung des GLS

In manchen Anwendungsfallen soll der GLS NICHT geschlossen werden wenn der Generator lauft.

Anwendung mit 1 Leistungsschalter {1oc}

Das SchlieRen des GLS kann mit dem logischen Ausgang "Start ohne Ubernahme" des LogicsManager
blockiert werden. Dazu wird die gewiinschte Bedingung als Eingangsvariable in den logischen Ausgang
eingegeben.

Anwendung mit 2 Leistungsschaltern {2oc}

Grundsatzlich gilt das Gleiche wie oben, jedoch wird im Notstromfall trotzdem der GLS eingelegt. Soll der GLS
auch bei Netzausfall offen bleiben, muf der Notstrom mit "Start ohne Ubernahme" als Eingangsvariable im
logischen Ausgang "Kein Notstrombetr." blockiert werden.

Logik Manager x|

> Kein Notstrombetr. » Anzugsverzogenng » Ablallverzogerung

| 00000 sec | 00000 sec

00,13 Anf. Start ofine Ubem vl

00.07 Merker 1 vl

00.07 Merker 1 vl

TOg | abbechen | i |

Anwendung mit keinem Leistungsschalter {none} oder nur GLS AUF {10}
Das SchlieRen des LS erfolgt extern, somit auch die Blockierung.
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Durchfiihren von Fernstart/-stop und -quittierung

Ab der Softwareversion 2.xxxx kann das easYgen mit LeoPC1 oder per Modbus-Protokoll tiber die Schnittstelle
gestartet, gestoppt oder quittiert werden. Dafiir stehen zwei neue Eingangsvariablen im LogicsManager zur
Verfiigung:

04.13  Fernsteuer Start
04.14  Fernsteuer Quittierung

Diese kdnnen im entsprechenden logischen Ausgang eingesetzt werden, z.B.:

Logik Manager x| Logik Manager x|
> Startanf. in Auto » Anzugswerzogerung > Abfallverzogerung > Ext. Quittierung > Anzugsverzogerung > Abfallverzagerung
000.00 sec 000.00 sec | 000.00 sec | 000.00 sec

IR [o0.o7 Merker 1

|00.08 Merker & |04.03 Madus Manual

IDJ 13 Femnsteuer Start IDJ 14 Femsteuer Quittierg

Abbrechen | Hilfe | Abbrechen | Hilfe I

HINWEIS

Alle Schnittstellen greifen auf die gleichen Bits zu. Sie bleiben im easYgen so lange gesetzt, bis ein
neuer Befehl gesendet wird oder die Versorgungsspannung ausfalit.

Fernstart: Die Eingansgvariable "04.13 Fernsteuern Start" geht mit der steigenden Flanke des Start Bits auf "1"
(high) und fallt mit der steigenden Flanke des Stop Bits auf 0" (low) zurtick.

Quittieren: Die Eingansgvariable "04.14 Fernsteuer Quittieren" ist das Abbild des Steuerbits. Das easYgen
schaltet mit der ersten steigenden Flanke des logischen Ausgangs "Ext. Quittierung" die Hupe aus, mit der
zweiten werden nicht mehr aktive Alarme quittiert.

ACHTUNG

Das easYgen reagiert NICHT auf das Abfallen des Startbits, sondern nur auf ein Setzen des Stopbits.
Der Vorteil hierbei ist, daB man bei einem Start liber ein Modem die Verbindung nicht die ganze Zeit
aufrecht erhalten muRB.
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Die folgende Darstellung zeigt das Verhalten der Eingangsvariable auf die verschiedenen Flanken der Bits:

Start Bit A H ’_I ﬂ u
| | !

Stop Bit l H | A L : A
| ! |

Eing.-var. 04.13
Fernsteuer Start

f_ keine Reaktion, f_ stoppt, da
da beide gleichzeitig hoher priorisiert

Die Aktivierung dieser Bits kann auf mehrere Arten erfolgen:

Bit-Aktivierung uber LeoPC1 und Direktparametrier-Schnittstelle

Dazu muf3 das Fenster Fernsteuerung aktiviert sein. Die Fernsteuerung kann mit allen Treibern ausgefiihrt
werden: Direkt, Modem, GW4 und IXXAT-CAN-Karte

Danach kann im Fenster Fernsteuerung (Aufruf liber "F4" oder "F") das Start- oder Stopbit gesetzt werden. Der
Zustand der Start und Stop Bits wird erst durch Driicken der Taste "Setzen" aktualisiert.

Fernquittieren: LeoPC1 setzt das Bit "Quittieren™ selbstandig wieder zuriick auf "0". Das Hakchen
verschwindet wieder wenn kein weiteres Bit gesetzt wurde. Fir die néchste steigende Flanke des Quittierbits muf3
also nur das Hakchen erneut gesetzt werden.

S S ST =
Allgemeins Einstellungen | telungen | Vrfigbare e |
Bitte wahlen Sie das Gerdt das Sie Fernsteuern machten:
1~ Plade und Dateien
Pladit Al [ALAFES = [ Generator 1- 5418_2230_011_EASYGEN1500_+20001_1 =l
Hilledatsi fiir Fehler: [ _| — Femnsteuerdaten
D iikation
Trsiber [Direkt =
Einstelungen.
I~ Kommurikation beim Laden der Arlagenkonfiguration autamatisch starten
Fesnsteuerung T -
Yisualisierung [icht aktie =l Steuenwort
™ Quittierung
Enderungen werden sofort mit Bestatigung aktiv ™ Femstop
¥ Femstart
Schliefen | Hilte |
Ok I Abbrechen (Ubemehmen Hilfe
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Bit-Aktivierung tiber Modbus-Protokoll und Direktparametrier-Schnittstelle

Der Parameter ModBus Slave 1D muB eingestellt werden. Fiir einen Start tiber Modbus werden auf der Adresse
503 die Steuerbits gesendet.

Bit0  Start

Bit1  Stop

Bit4  Quittierung

Bits 2 und 3 miissen 0 sein (fur den Watchdog).

Beispiel der Fernsteuernachricht mit Programm ModScan32 (ModScan32 z&hlt bei der Datenadresse immer 1
dazu):

. . == MadScan3? - [Fernsteurs_FG1500] =0l x|
| T PR
D ] @)% v
Mods: |1 EEEE 2= 25
} Device 1d: | 1 —
Aieey |l adross: (P50 ] yoigus Pant Tye e o e oeses: 52
Bit Pattern Length: I‘—I |||:|: HOLDING REGISTEH d m‘

LI I I I I B

40504: <0000000000000000>
Update Cancel |

For Help, pross FL oot 115 P 52

Demosoftware von ModScan32 erhaltlich unter http://www.win-tech.com/

Bit-Aktivierung tiber CAN-Bus-Protokoll und die Klemmen 3 und 4

Protokoll LeoPC1:  Uber ein GW 4 und LeoPC1 verfahren Sie wie unter Bit-Aktivierung iiber LeoPC1 und

Direktparametrier-Schnittstelle und in der Bedienungsanleitung GW 4 GR 37133
beschrieben.

Protokoll CANopen: Weitere Informationen dazu finden Sie in der Schnittstellen-Anleitung GR37393 und der
CANopen Datei *.eds, die mit dem Gerat ausgeliefert wird.
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Prioritatshierarchie der logischen Ausgange im LogicsManager

Im folgenden finden Sie die Prioritatsverhaltnisse der Startbedingungen der logischen Ausgénge im
LogicsManager untereinander:

Vorrangige Funktion hat Vorrang vor Reaktion
Sprinklerbetrieb Stopanf. in Auto Der Start wird trotzdem durchgefiihrt.
Startanf. in Auto Der GLS wird gedffnet (Sprinkler).

Wenn der Parameter "GLS schlieen bei Sprinkler" auf JA konfiguriert wird,
wird der GLS eingelegt.
Sprinklerbetrieb + GLS ZU | Start ohne Ubernahme | Der GLS wird trotzdem eingelegt.

Stopanf. in Auto Startanf. in Auto Es wird kein Start durchgefiihrt.
Start ohne Ubernahme | Es wird kein Start durchgefiihrt.
Notstrombetrieb Es wird kein Start durchgefilhrt.
Idle-Modus Es wird kein Start durchgefiihrt.
Start ohne Ubernahme Startanf. in Auto Der GLS bleibt/wird getffnet.
Notstrombetrieb Start ohne Ubernahme | Der GLS wird trotzdem eingelegt.
Sprinklerbetrieb Der GLS wird trotzdem eingelegt. Die Alarmklassenverwaltung erfolgt

weiterhin wie im Sprinklerbetrieb.
Wenn der Notstrombetrieb bereits aktiv ist und dann der Sprinklerbetrieb
aktiviert wird, kann eine Pausenzeit fiir den Notstrombetrieb konfiguriert

werden.
Kein Notstrombetrieb Notstrombetrieb Es wird kein Start durchgefiihrt.
Notstrombetrieb Der Generator lauft ohne eine Ubernahme weiter.
waéhrend Start ohne
Ubernahme

Dauersignal zum SchlieBen des NLS

Um einen Leistungsschiitz ohne externe Relais anzusteuern, mull der NLS tber ein Dauersignal eingelegt werden
(wenn das Dauersignal abfallt, 6ffnet der NLS).

Dies kann Uber einen zusétzlichen Relaisausgang (z.B. Relais 1) erreicht werden. Im Folgenden ist die dazu
notwendige Konfiguration des Relaisausgangs beschrieben.

Das Relais zieht an, wenn entweder der "Befehl: NLS schlieen" (13.08 DO 8) oder die "Riickmeldung: NLS ist
geschlossen” (09.07 DI 7) gesetzt sind, und dabei der "Befehl: NLS 6ffnen™ (13.09 DO 9) nicht aktiviert ist.

£
> Relais 1 » Anzugswerzogerung » Abfallverzogening
| 00000 sec [ 00000 ses
1208008 i

09.07 DI 7 -

1303009 >

abbicchen | Hife |

WARNUNG

Fiir diesen Anwendungsfall ist der NLS mit externen Relais zu verriegeln. Ansonsten wiirde die
Stromversorgung ausfallen, wenn das easYgen abgeschaltet oder abgesteckt wird.
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Verwendung externer DOs als zusatzliche LogicsManager Merker

Fur das Arbeiten mit dem LogicsManager stehen 8 interne Merker zur Verfiigung, die als sogenannte
Hilfsmerker eingesetzt werden kénnen. Immer dann wenn die mégliche Parametrierung von 3 Eingangsvariablen
nicht ausreicht, kdnnen diese Hilfsmerker verwendet werden, indem die restlichen Eingangsvariablen auf den
Ausgang des Hilfsmerkers parametriert werden und dieser wiederum als Eingangsvariable (00.01 - 00.08)
weiterverwendet wird.

Fur alle Anwendungen bei denen die 8 Merker nicht ausreichen, kénnen ab der Version 2.0000 auch die
LogicsManager Ausgénge der externen Digitalausgénge als Hilfsmerker verwendet werden - natiirlich nur wenn
keine externen Erweiterungskarten angeschlossen sind, sonst ziehen jedes Mal die dortigen Relais an. Somit
stehen noch einmal 16 Hilfsmerker mit den Eingangsvariablen Nummern 14.01 - 14.16 zur Verfugung.

Zusatzliche Flexible Grenzwerte

Bei den Analogeingéngen gibt es 4 neue sogenannte Flexible Grenzwerte. Diese Grenzwerte kdnnen verwendet
werden, wenn die vorhandenen 2 Grenzwerte pro Analogeingang nicht mehr ausreichen, z.B. wenn ein
warnender, ein abschaltender und ein zusatzlicher Grenzwert fiir Steuerzwecke benétigt wird
(Kuhlwasserheizung).

Weiterhin konnen sie zur Uberwachung der Analogeingéange einer iiber den CAN-Bus angeschlossenen ECU
dienen. Diese Werte werden normalerweise vom easYgen-1500 nur ausgelesen, es wird nicht darauf reagiert.

Die flexiblen Grenzwerte bieten den vollen Funktionsumfang von anderen Wachtern auch. Es kann wahlweise
eine Abschaltung erfolgen oder eine Steuerfunktion ausgefiihrt werden, die liber die Alarmklasse einstellbar ist.
Wenn eine Alarmklasse ausgewahlt wird, erfolgt ein Eintrag in den Ereignisspeicher, der Text dazu ist frei
konfigurierbar.

Die flexiblen Grenzwerte kdnnen auf folgende Eingangsvariablen reagieren:

Analog Inl Analogeingang 1, direkt am Gerat angeschlossen, Klemmen 13/ 12

Analog In2 Analogeingang 2, direkt am Gerat angeschlossen, Klemmen 11/ 12

ECU SPN 110 Kuhlwassertemperatur von der ECU, tiber CAN, Klemmen 3 / 4 angeschlossen
ECU SPN 100  Oldruck von der ECU, iiber CAN, Klemmen 3 / 4 angeschlossen

ECU SPN 190 Drehzahl von der ECU, liber CAN, Klemmen | 3 / 4 angeschlossen

Die Alarmklasse sowie der dazugehdérige Text sind ebenfalls einstellbar. Die Einstellbereiche sind im
Konfigurationshandbuch GR37391 unter Analogeingénge: Flexible Grenzwerte konfigurieren detailliert
beschrieben.
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Repeater-Funktion

In manchen Anwendungen soll von zwei verflighbaren Gensets immer nur eines die Verbraucher versorgen, die
beiden Generatoren sollen sich tageweise abwechseln bzw. wenn eines einen abstellenden Alarm hat, soll
trotzdem das andere starten. Sollten beide Aggregate nicht einsatzbereit sein, wird auf das Netz zurlickgeschaltet.
Die Netzschalteransteuerung erfolgt durch das easYgen-1500. Die entsprechende Freigabe bzw. Verriegelung der
Aggregate soll ohne externe Beschaltung und Logik realisiert werden.

Ferrstart baw. Blockienurg
des gegeriiberliegenden Agare gates

Diese Anwendung wird hier "Repeater Funktion" genannt und laRt sich mit den folgenden Einstellungen
realisieren.

ACHTUNG

Bitte beachten Sie daB die beiden Gensets niemals gleichzeitig auf dieselbe Sammelschiene
einspeisen diirfen, da das easYgen-1500 nur fiir den Einzelgeneratorbetrieb ausgelegt ist.

Wir empfehlen eine festverdrahtete Verriegelung zwischen den beiden GLS und dem NLS.
Im folgenden Beispiel blockiert das Relais 6 den anderen Generator tiber DI5. Die allgemeine Freigabe erfolgt
Uber DI1. Die Freigabe des NLS erfolgt von jedem der beiden easYgen-1500 Uber Relais 1.

Generator 1 Generator 2
DI gemeinsamer 50 | 50 DI gemeinsamer
DI1 Freigabe ﬁ ﬁ DI1 Freigabe
Repeater-Betrieb |V ] Nl Repeater-Betrieb

Externer
Schalter
ol

Batterie

31 T 5%

Relais 6 DI5 Verriegelung

Verriegelung

DI5 Verriegelung Relais 6

Verriegelung

Relais 1 Relais 1

DI6 Freigabe NLS DI6 Freigabe NLS

L@QL@F
TR
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Parameter-Einstellungen

e Notstrombetrieb: AUS

e Einstellung der Startbedingung Uber den Parameter "Startanf. in Auto"
Generator 1 erhélt die Erlaubnis fir gerade Tage (Montag, Mittwoch, etc.)
Generator 2 erhélt die Erlaubnis fir ungerade Tage (Dienstag, Donnerstag, etc.)

e Wenn ein Generator ausfallt, erfolgt ein erzwungener Start des anderen Generators

o Die Freigabe des NLS erfolgt nur, wenn beide Generatoren abschalten oder durch Blockieren eines
Generators

LogicsManager-Einstellungen

Startbedingung

Uber DI1 wird der Repeater-Betrieb Giber die Startsequenz (Startanf. in Auto) aktiviert. Fir die
Betriebsstundenangleichung bzw. die Startfreigabe von nur einem Aggregat werden die aktive Tage mit
einbezogen. Somit erhélt das erste Aggregat diese Freigabe nur an ungeraden Tagen und das zweite Aggregat nur
an geraden Tagen.

Logics Manager |
> Startanf. in Auto > Anzugsverzogerung > Abfallerzdgerung

000.00 sec 000.00 sec

I[II] 10 Stopanf. in Auto LI

I‘H 03 Waochentag aktiv LI

[pa.07 DI ~|
=1

<l
D]
D]

OK | Cancel| | Help

Stopbedingung
Das Verriegelungssignal (Stop in Auto) wird verwendet, um den "Zwangsstart" des nicht freigegebenen

Aggregates bei einer Fehlfunktion zu realisieren. Fiir diese Regelung wird der Digitaleingang DI5 verwendet.
Dieser DI wird vom anderen Aggregat aktiviert.

£
» Stopanf. in Auto > Anzugsverzgerung > Abfalkverzdgerung
000.00 sec 00000 sec

IW 1.03 Waochentag aktiv

[04.01 Modus Auo

[ps.0s D15
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Blockierung des anderen Aggregates

Mit dem Relaisausgang von Relais 6 wird der digitale Eingang des anderen Aggregates aktiviert.

Freigabe des NLS

Logics Manager

> Relais b

> Anzugsverzdgerung

II]1 09 Stoppender Alarm

[1407 Mo dus Auta

[00.02 Startart. in Auta

> Abfallverzigerung

4 >

b
b
lo]

o |

Cancel | Help

Die Freigabe zum SchlieBen des NLS erfolgt in Abhéngigkeit der Startfreigabe (DI5).
Mit dem Aktivieren des Relaisausgang von Relais 1 wird die Freigabe NLS (DI6) aktiviert. Somit erarbeitet sich

jede Steuerung ihre eigene Netzschalterfeigabe.

Logics Manager

> Relais 1 > Anzugsverzogerung > Abfallverzdgerung

I 00000 sec 000.00 sec
[pagion |

o
(IS =]

o LI |
[0306 Mororhisigabe ;|_|>o— SR

>

OK | Cancel | Help
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Neuer Parameter fiur die Sprinklernachlaufzeit

Im folgenden Beispiel wird der Sprinklerbetrieb durch den externen Digitaleingang 13 aktiviert:

Logics Manager x|

> Sprinklerbetrieb > Anzugsverzogerung > Ablallverzogenng

| 00000 sec | 00000 sec

1213 Externer DI 13 hd

05.08 Startfehler -

03.01 D11 -

ok | Canced | Hen |

Es gibt einen neuen Parameter zur Konfiguration der Nachlaufzeit im Sprinklerbetrieb. Eine detaillierte
Beschreibung dieses Parameters finden Sie im Konfigurationshandbuch GR37391 unter Anwendung:
Sprinklerbetrieb. Der Standardwert fir die Nachlaufzeit liegt bei 10 min (600 s). Diese Zeit lauft ab, nachdem der
LogicsManager-Ausgang "Sprinklerbetrieb” FALSCH wird. Wéhrend dieser Zeit haben alle abschaltenden
Alarmklassen nur die Funktionalitat von warnenden Alarmklassen. Dadurch kann bei einem etwaigen Startfehler
der Sprinklerbetrieb nicht sofort unterbrochen werden, es wird fiir die gesamte Sprinklernachlaufzeit weiterhin
versucht, den Motor zu starten, was zu einer Uberhitzung des Anlassers fiihren kann.

Um dies zu verhindern kann der folgende Lésungsansatz verwendet werden:

Mit den Alarmmeldungen, die den Generator ohne Nachlauf abstellen sollen (z.B. Startfehler und DI1-Not-Aus),
wird der LogicsManager-Ausgang "Betriebsart STOP" aktiviert. Dadurch wird die Betriebsart gewechselt und
der Sprinklernachlauf unterbrochen.

Logics Manager x|

> Betriebsart STOP » Anzugsverzigerung > Bbfallverzogenng

| 000.00 sec [ 000,00 sec

05.08 Startfehler vl

03.01 DI 1 vI

00.07 Merker 1 vI

Cacel | Heb |
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Steuern einer Scania S6 ECU tiber den J1939 CAN-Bus

Ab der Version 2.0000 kann eine Scania S6 ECU (Engine Control Unit, auch EMS = Engine Management
System genannt) direkt tber den J1939 CAN-Bus des easYgen-1500 gesteuert werden. Dadurch entfallt der
Coordinator (COO) von Scania. Die folgenden beiden Bilder zeigen den wesentlichen Unterschied:

@ Diagnosis lamp
\ TMe‘[ers

easYgen-1500 < VV2.0000:

EMS CAN Bus
S6 J1939
5 Control
(Visu) Setpoint poti

Control inputs

easYgen-1500 > V2.0000:

@ Diagnosis lamp
Meters via
\ fdisplay

e

EMS ) CAN Bus .
S6 J1939
Control
Visu . .
Setpoint poti
Not needed !
Control via C Control inputs

easYgen 1500

Das easYgen-1500 kann sowohl Start- und Stopnachrichten versenden, als auch die Maschine in den Statik-
Modus bringen, den Blinkcode auslesen und anzeigen. Sogar eine Sollwertvorgabe tiber einen Analogeingang des
easYgen ist mdglich. Die einzelnen Funktionen werden nachfolgend erldutert.
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Fur eine Steuerung gibt es folgende, teilweise neuen Parameter. Die Parameter fiir die Steuerung der Scania ECU
erschienen am Gerat erst, wenn "Scania S6" als Betriebsmodus eingestellt wird. Der Standardwert steht in
Klammern.

Die Parameter befinden sich im Abschnitt 12.2.1 J1939 Parameter:

Betriebsmodus: Scania S6 (AUS)

Fernsteuern der ECU (iber J1939  EIN (AUS)

ECU Statik-Modus (AUS)

Frequenz Offset ECU (AUS) Analoginl, AnalogIn2

Folgende neue LogicsManager-Eingangsvariablen stehen zur Ausgabe auf ein Relais zur Verfligung:

03.13  Blinklampe ECU Hier kann eine Lampe angeschlossen werden
03.14 ECU spezielle Zindung Damit kann im Stillstand der Maschine der Blinkcode ausgelesen werden

Anschlu der ECU

Der CAN-Bus wird laut Anleitung des Herstellers an den Stecker B1 angeschlossen. Die Baudrate betrégt
250 kBd. An beiden Enden des CAN-Busses muB ein AbschluBwiderstand vorhanden sein. Die Scania ECU hat
intern bereits einen 120 Ohm Widerstand, auf der Seite des easYgen muB ein solcher angebracht werden.

easYgen-1500 Scania ECU
Stecker B1

CAN High Pin4 Pin9f 7, CAN High
" E] n ol interner Widerstand

CAN Low Pin3 Pin 10f = cANLow

Der Eingang Ziindung U15 (Stecker B1, Klemme 3) kann entweder (iber einen Handschalter geschaltet werden
oder Uber das easYgen-1500. Dazu gibt es je nachdem, ob im Stillstand der Maschine der Blinkcode ausgelesen
werden soll oder nicht, zwei Méglichkeiten:

e Anschluf® der Ziindung U15 Uber das Relais "Betriebsmagnet", Klemmen 33/35 (Parameter 03.03):
Der Blinkcode kann nur bei laufender Maschine ausgelesen werden.

e Anschluf der Ziindung U15 Uber den LogicsManager, hier im Beispiel auf Relais 5 parametriert:
Bei stehendem Motor kann der Blinkcode sowohl ausgelesen als auch zuriickgesetzt werden, wenn das
Relais mit Parameter "23.14 ECU Spezielle Zindung" wie im folgenden Beispiel parametriert wird.

HINWEIS

Die ECU sendet nur bei aktivierter/eingeschalteter Ziindung Nachrichten auf dem CAN-Bus.

Logics Manager |

> Relais 5 > Anzugsverzdgerung > Abfallverzdgerung

I 000,00 sec 000.00 sec

[03.03 StaryStop/Gas =]

]

|0314 ECU spez. Ziindung ~]|

[00.07 Merker 1 =l 1 4 »

bl

OK | Cancel | Help
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Start/ Stop

Sobald der Parameter "Fernsteuern der ECU lber J1939" auf EIN parametriert wird, sendet das easYgen bei einer
Startanforderung Nachrichten im J1939-Format auf dem CAN-Bus. Die ECU folgt diesen Nachrichten und startet
daraufhin die Maschine. Die gesendete Nachricht beinhaltet die folgenden Informationen:

Start/ Stop dynamisch

Anlasser setzen dynamisch

Idle Mode aktiv dynamisch

Statik (Droop) EIN/ AUS

Drehzahlsollwert = Nennfrequenz (50Hz = 1500U/min, 60Hz = 1800U/min)

Drehzahl Offset (uber Analogeingang)

Sprinklerbetrieb (Override) dynamisch, wenn entsprechend parametriert

Anfrage des Blinkcodes und Ldschen des Fehlerspeichers in der ECU
Der Drehzahlsollwert wird abhdngig vom Parameter "Nennfrequenz" gesendet.

Der Startvorgang sowie das Signal "Idle Mode aktiv" folgen dabei dem normalen Startablauf bzw. den
Einstellungen des easYgens, z.B. Anzahl der Startversuche, Dauer der Startpause oder Idle Modus aktiv/ nicht
aktiv.

Der Statik Modus kann (iber die Parametrierung ein- und ausgeschaltet werden. Dieser Zustand wird nicht
dynamisch ermittelt, sondern immer konstant je nach Einstellung Gbertragen.

Blinkcode

Scania ECUs geben eine Fehlermeldung tber einen Blinkcode aus. Dieser Code kann Uber die Taste "Blinkcode
anf." angefordert werden. Zum Ablesen dieses Codes kann entweder eine Lampe an ein Relais angeschlossen
warden, das auf den Parameter "03.13 Blinkcode ECU" parametriert wurde, oder direkt im Display das kleine
Quadrat neben der Ziffer 00 abgelesen werden. Zur einfacheren Darstellung zeigt das easYgen nach
erfolgreichem Erhalten einer Blinkcodesequenz das Ergebnis im Display als Zahl an (hier 00). Diese bleibt
anstehen, bis ein neuer Blinkcode angefordert wird oder die Versorgungsspannung des easYgen unterbrochen
wird.

J1939
¥ Reset Blinkcode
% Blinkcode anf.

0 [

Lange Blinksignale (ca. 1 s) geben Zehnerstellen, kurze Blinksignale (ca. 0,4 s) geben Einerstellen an.
Dazwischen ist jeweils eine ca. 0,5 s lange Pause. Nachfolgendes Beispiel stellt Blinkcode 14,
KihImitteltemperatur-Sensor, dar (lang-kurz-kurz-kurz-kurz = 10+1+1+1+1):

L I 7 R % R U R

1 M M L M L L M L =
I v T v ] v ] v T v ] -
0 1 2 3 4 5 s

Durch erneutes Driicken der Taste "Blinkcode anf." wird der ndchste Blinkcode ausgelesen. Falls kein Blinkcode
mehr vorliegt, leuchtet die Lampe 4 Sekunden lang.

Die Fehlercodes innerhalb der Scania ECU kdnnen auch geldscht werden. Dazu muf die Ziindung U15 iber den
LogicsManager (03.14 ECU spezielle Ziindung, siehe weiter vorne) angeschlossen sein, dann kann dieser
Vorgang mit der Taste "Reset Blinkcode" im Stillstand der Maschine eingeleitet werden.

Informationen zum Auslesen des Blinkcodes im Stillstand finden Sie unter Anschlu® der ECU auf Seite 61.
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Drehzahlverstellung tiber einen Analogeingang

Sobald bei "Frequenz Offset ECU" ein Analogeingang des easYgen ausgewéahlt wird, kann z.B. tiber ein daran
angeschlossenes Potentiometer ein Frequenz-Offset an die ECU Ubermittelt werden. Das easYgen bietet keinen
geschlossenen Regelkreis, es Ubertragt lediglich einen Sollwert. Es wird nicht (iberwacht, ob dieser ausgeregelt
wird. Der aktuelle Sollwert kann am eingestellten Analogeingang abgelesen werden. Hierzu ist folgende
Parametrierung erforderlich (Beispiel fir Analogeingang 1):

Frequenz Offset ECU Analoginl
Typ: Linear
Auswahl Hardware 0 bis 5000hm
Bargraph Minimum -125
Bargraph Maximum 125
Grenzwert 1/ 2 AUS

Lineare Skala Wertbei 0%  -125
Lineare Skala Wert bei 100% 125
Text z.B "Drehzahl Offset ECU"

Bei dieser Einstellung wird der ECU ein Offset auf die Nenndrehzahl von -125 bis 125 U/min* gesendet. Es kann
entweder ein 0 bis 500 Ohm Potentiometer angeschlossen werden oder eines, das einen Strom von 0 bis 20 mA
am Analogeingang zur Verfligung stellt, dann jedoch mul? die Auswahl der Hardware anders parametriert
werden.

* Voraussetzung dafir ist, daB in der ECU derselbe oder ein kleinerer Drehzahlhub parametriert ist
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Starterbatterieumschaltung

Ablaufschema

Bei dieser Anwendung sind fur den Startvorgang zwei Starterbatterien vorgesehen.
Mit einer automatischen Umschaltung sollen mit jeder Batterie drei Anlaversuche durchgefiihrt
werden.

Die Erfassung der AnlalRversuche und die Batterieumschaltung soll mit dem easYgen-1500 realisiert
werden.

Realisierungsmoglichkeit

Im Gerat werden lediglich drei Startversuche eingestelt.

Nach Ablauf dieser Startversuche wird ein Fehlstart gemeldet. Diese Uberwachungsfunktion besitzt die
Alarmklasse A (nur Anzeige) und bereitet die Umschaltung auf die zweite Starterbatterie vor.

Danach wird die Alarmklasse automatisch quittiert und die restlichen drei Startversuche werden
eingeleitet. Nach insgesamt sechs Startversuchen wird gestoppt.

Ist eine abstellende Alarmklasse gewiinscht, muf? in diesem Fall ein digitaler Eingang mit einem
Relais, das auf "Startfehler" parametriert wurde, beschaltet und dabei eine Verzégerung von ca. 4 s
eingestellt werden.

Durch das Wechseln in die Betriebsart STOP wird wieder auf die erste Starterbatterie zuriickgeschaltet.
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Einstellungen
Die Startfehleriiberwachung (Schutz -> Motor - > Startfehler) ist wie folgt zu konfigurieren:

Uberwachung EIN
Anzahl Startversuche 3
Alarmklasse A
Selbstquittierend NEIN

Der verwendete Digitaleingang (z.B. Digitaleingang DI 3) ist wie folgt zu konfigurieren:

DI 3 Funktion (abhéngig von der Beschaltung)

DI 3 Verzogerung 4s

DI 3 Alarmklasse C

DI 3 Verzég. d. Motordrehz. NEIN

DI 3 Selbstquittierend NEIN

DI 3 Text Max. Startversuche (Textvorschlag)

Der Digitaleingang DI 3 wird von einem Relais aktiviert, das auf die Eingangsvariable "05.08
Startfehler" konfiguriert ist.

Startblockierung
Mit der Stopbedingung "Stopanf. in Auto” wird ein AnlaBvorgang blockiert, wenn die Alarmmeldung
"Fehlstart” ansteht. Bei der Umschaltung auf die zweite Starterbatterie wird der Startfehler automatisch

quittiert.
x|

> Startanf. in Auto > Anzugsverzogerung > Abtallverzdgerng

00000 sec 000.00 sec
[05.05 Starttehler ]|

-
4| »

[0 1 Merker 1 | 0
A (I |

[0 1 Merker 1 | T I T |
4| »

ok | Anbrechen | Hilfe:

Externe Quittierung

Mit der externen Quittierung in der Betriebsart "Automatik” wird der Fehlstart nach den ersten drei
Startversuchen und Umschaltung auf die zweite Starterbatterie quittiert.

=

> Ext. Quittierung > Anzugsverzogerung > Abtallverzdgerng

00100 sec 001.00 sec
[00 02 perker 2 ]|

4 »

[0015 Ext. Quitienung ]|
4 N a4 »
4 »

:

<|>

[0401 Modus Auta ]|

L[]
ok | Anbrechen | Hilfe:
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Umschaltung Starterbatterie

Uber das Relais 1 wird die Starterbatterie vorgewahlt. Durch das Wechseln in die Betriebsart STOP
wird wieder auf die erste Starterbatterie zuriickgeschaltet.

Logik Manager x|

> Relais 1 > Anzugsverzogerung > Ahfallverzogenng

001.00 sec 00000 sec

[0 08 Starttahier |

=

[13moon |

[0402 Mo dus Stap | [ OO

=

[0]% I Abbrachen | Hilfe

Interne Flags

Mit diesem Flag wird die Quittierung aktiviert, wenn der Startfehler zum ersten Mal einl&uft.
Die UND Verknipfung mit der Relaisausgabe fur die Batterieumschaltung verhindert das automatische
Quittieren des Fehlstarts nach insgesamt sechs Startversuchen.

=

> Merker 1 > Anzugsverzdgerung > Abfallverz8gerung

00050 sec 000.50 sec

[05.02 Startiehler ~|

[EIE]

1|

[ECIEER ~|
A5 (|

o001 Merker =l 0 L
k{0

ok | Anbrechen | Hife

Dieses Flag dient als "Verlangerungsglied” fur die externe Quittierung.
Somit werden Uberschneidungszeiten zwischen Quittierung und Batterieumschaltung verhindert.

Logik Manager x|

> Merker 2 > Anzugsverzdgerung > Ahfallverzdgerung

000.50 sec 000.50 sec

[00.01 Merkar 1 ]|
4| r

[00.02 tarker 2 ]|
o (I |

[05.02 Startiahler ]| T
4| r

QK I Abbrechen | Hilfe
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