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A propos de ce Manuel de référence

Le présent document fournit un guide de référence pour toutes les valeurs de réglage, les
commandes directe et les signaux du MCDGV4. Autrement dit, il dresse la liste de tous les
parametres disponibles (ou susceptibles d’étre rendus disponibles) avec les versions
complétes (en option) du dispositif de protection MCDGVA4.

PRUDENCE !

Ce document n’a pas été concu pour fournir une description longue et/ou détaillée, ni
pour remplacer de quelque facon que ce soit le Manuel technique complet. Pour chaque
parametre, seule une bréve description est fournie.

Le présent document fournit un guide de référence pour toutes les valeurs de réglage, les
commandes directe et les signaux du MCDGV4.

Chaque dispositif de protection HighPROTEC fonctionne en utilisant de nombreuses
valeurs numériques de types différents. Dans toute notre documentation technique, il est
fait référence aux « réglages » (ou « parametres ») oU aux « signaux » OU encore aux

« valeurs (mesurées) », selon le type.

Veuillez consulter le Manuel technique et, plus particulierement le chapitre « Modules,
parameétres, signaux et valeurs », afin d’obtenir les détails relatifs aux types de données
existants.

Modules

Le micrologiciel de chaque dispositif de protection HighPROTEC peut étre considéré
comme étant divisé en plusieurs blocs de fonction indépendants, appelés « modules ».
Chaque fonction de protection, par exemple, est un module a elle seule. Mais I'un des
concepts fondamentaux d’un dispositif de protection HighPROTEC est d’assurer sa mise
en ceuvre avec des conséquences importantes : La fonction de calcul des données
statistiques est un module (appelé »Statistiq«), chague protocole de communication est
un module, le contréle des dispositifs d’appareillage de connexion est un module
(appelé »Ctrl«), mais les propriétés du dispositif d’appareillage de connexion proprement
dit font partie d’'un autre module. Il existe méme un module de protection générale
(appelé »Prot«) qui interagit avec tous les modules de protection spécifiques.

Chaque parameétre, chaque valeur et chaque signal est, par conséquent, membre d’'un
module.

Mais, notez que souvent, les boites de dialogue de paramétres (sur le tableau (IHM) ou
dans le logiciel d’exploitation Smart view) ne mentionnent pas le nom du module, des lors
gu’il est évident dans la branche de menu. Cela signifie que les parametres sont souvent
affichés uniqguement avec leur nom de parameétre individuel, c’est-a-dire,

simplement »Fonction« au lieu du nom complet »/[1] . Fonction«. Cela offre un meilleur
apercu tout en simplifiant toutes les opérations et taches de configuration. Néanmoins,
sachez que I'écriture »Fonction« est une simple abréviation. En effet, chaque parameétre
appartient toujours a un module et, par conséquent, pour que cela soit parfaitement
clair, les tableaux de référence comportent toujours le nom du module qui est ajouté
devant chaque nom de paramétre.

Plus spécifiguement, pour les fonctions de protection, il est souvent nécessaire d’'avoir
plusieurs instances actives. Par exemple, la protection contre les surintensités consiste
généralement en plusieurs « étages » et ceux-ci sont exécutés simultanément (en
utilisant leurs valeurs de réglage individuelles). C’'est donc une particularité importante
de tous les dispositifs de protection HighPROTEC que de nombreux modules existent dans
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plusieurs « instances », qui sont numérotées (entre parenthéeses) : Pour la protection
contre les surintensités, par exemple : »I[1]«, I[2]«, ...

Dans les tableaux de référence, chaque module est généralement associé a un chapitre
dédié, qui répertorie des le début le nombre d’instances disponibles. Par la suite, dans les
sous-chapitres qui répertorient les différents types de parametre, seule la premiere
instance (par ex., »I[1]«) est mentionnée car toutes les autres sont identiques.

Structure d’un tableau de référence

Etant donné que tous les modules (ou presque tous) peuvent étre activés ou désactivés
indépendamment des autres modules et que tous les parametres d'un module inactif
disparaissent de la branche de menu, il ne serait pas utile que ce Manuel de référence
liste les paramétres triés selon la structure de menus. Au lieu de cela, la liste des
catégories de modules (par ex., « Fonctions de protection ») et de tous les modules de
chaqgue catégorie est fournie.

Chaque parameétre est associé a un tableau répertoriant ses propriétés, qui ressemble a

ce qui suit :
Module Parametre [Chemin de menu pour accéder a ce paramétre]
Valeur par défaut Plage de valeurs Autorisation

Pour certains parametres :

 Restrictions de disponibilité

TypeCourte description expliquant la fonction de ce paramétre.

« Type » désigne le type de données associé au parametre, qui est représenté par une
petite icne. Les types possibles sont les suivants :

» & Paramétre de réglage
+ @ Contréle direct
« U, Etat d’entrée

» I, Signal (état de sortie)

Valeur statistique

Compteur

* N Valeur (de mesure)

Boite de dialogue : une boite de dialogue peut présenter plusieurs objets de
données en utilisant une représentation et/ou une fonction spéciale.

« Autorisation » indique le niveau d’acces et le mot de passe requis pour modifier le
parametre. (Reportez-vous au chapitre « Sécurité » du Manuel technique complet pour
obtenir plus de détails.)

« @ Adapt. param. » signifie que ce paramétre prend en charge les ” Groupes de

parametres adaptatifs. (Reportez-vous a la section « Groupes de parametres adaptatifs »
du Manuel d’utilisation.)
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Pour certains types de parametre (par ex., les états d’entrée et de sortie), la deuxieéme
ligne (valeur par défaut, plage de valeurs, autorisation) n’est pas utile et n’est donc pas
mentionnée.

Exemple de parametre :
I[1] .Mode [Organis module]
non directionel Liste sélect > Mode: S.3

-, hon directionel, direct, inverse

%L mode de fonctionnement général

Cela signifie que le parametre est accessible via le menu [Organis module] et que ses
valeurs sont sélectionnées a partir d’'une liste de sélection nommée « Mode ». La fleche
« I=> » indique une référence croisée (lien hypertexte) dans le chapitre « Listes de
sélection » et il suffit de cliquer pour accéder a un tableau fournissant la liste de tous les
choix disponibles. Le niveau d’accés « S.3 » correspond au niveau d'acces « Superviseur-
Lv3 », qui est nécessaire pour modifier le paramétre.

Public ciblé

Ce manuel est destiné a servir de base de travail aux :
* Ingénieurs du secteur de la protection,
* Techniciens de mise en service,

* Personnel chargé de la configuration, des tests et de la maintenance des dispositifs
de protection et de commande,

» Personnel qualifié pour les installations et les centrales électriques.

Toutes les fonctions concernant le MCDGV4 sont répertoriées. S'il s'avérait qu'une
description de fonction, de parametre ou d'entrée-sortie ne s'applique pas a I'appareil
utilisé, ignorez ces informations.

Ce manuel décrit les versions completes (le cas échéant) des appareils.

Toutes les informations et données techniques contenues dans le présent manuel
refletent leur état au moment de la publication du document. Nous nous réservons le
droit d'apporter des changements techniques en rapport avec les développements futurs
sans modifier ce manuel et sans préavis. Ainsi, aucune réclamation ne peut étre apportée
sur la base des informations et des descriptions contenues dans ce manuel.

Nous ne saurons étre tenus responsable des dommages et défaillances de
fonctionnement causés par des erreurs de manipulation ou le non respect des directives
du présent manuel.

La reproduction ou la transmission a des tiers sous toute forme que ce soit de tout ou
partie de ce manuel est formellement interdite, sauf autorisation écrite de Woodward.

Le présent Manuel de référence est livré avec I'appareil lors de son achat. Dans le cas ou
celui-ci est transmis (vendu) a un tiers, le manuel doit étre remis également.
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Informations relatives a la responsabilité et a la garantie

Woodward réfute toute responsabilité en cas de dommages résultants de conversions ou
de modifications apportées au dispositif ou au travail de planification (projection), a la
configuration des parametres ou aux modifications de réglage effectuées par le client.

La garantie expire lorsqu'un dispositif est ouvert par des personnes autres que des
spécialistes Woodward.

Les explications mentionnées ci-dessus ne complétent pas les conditions de garantie et
de responsabilité stipulées dans les Conditions générales de Woodward.
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2 Matériel

2.1 Configuration du périphérique

Protection de génératrice

MCDGV4 -2 # # # # #
Var matérielle 1

16 ent numér | 11 relais sortie binaire Stabilization Range | Entrées A
mesure tension: 0-800VAC

8 entr numér | 11 relais sortie binaire | 2 entr analog | 2 sorties B
analog Stabilization Range | Entrées mesure tension: 0-800VAC

24 entrées numériques | 11 relais sortie binaire Stabilization Range C
| Entrées mesure tension: 0-300VAC

16 ent numér | 16 relais sortie binaire Stabilization Range | Entrées D
mesure tension: 0-300VAC

Var matérielle 2

Courant phase 5A/1A, courant terre 5A/1A o

Courant phase 5A/1A, courant sens a la terre 5A/1A 1

Boitier

Mont encastré A
Montage 19 po (semi-encastré) B

Vers personnal 1 H

Vers personnal 2 K
Communication

Sans A
RS 485: Modbus RTU | IEC 60870-5-103 | DNP3 RTU B
Ethernet: Modbus TCP | DNP3 UDP/TCP | IEC 60870-5-104 C
Fib optique: Profibus-DP D
D-SUB: Profibus-DP E
Fib optique: Modbus RTU | IEC 60870-5-103 | DNP3 RTU F
RS 485/D-SUB: Modbus RTU | IEC 60870-5-103 | DNP3 RTU G
Ethernet: Communication CEI 61850 | Modbus TCP | DNP3 UDP/TCP | IEC 60870-5-104 H

RS 485, Ethernet: Modbus TCP/RTU | IEC 60870-5-103 | IEC 60870-5-104 | DNP3 1
UDP/TCP/RTU
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Protection de génératrice

MCDGV4 -2 # # # # #

Ethernet/Fib optique: Communication CElI 61850 | Modbus TCP | DNP3 UDP/TCP | IEC K
60870-5-104

Ethernet/Fib optique: Modbus TCP | DNP3 UDP/TCP | IEC 60870-5-104

RS 485, Ethernet: CElI 61850 | Modbus TCP/RTU | IEC 60870-5-103 | IEC 60870-5-104| T
DNP3 UDP/TCP/RTU

Circuit imprimé
Standard A

les circuits imprimés sont tropicalisés
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2.2 Entr numeér
2.2.1 « DI8-X1 »

2.2.1.1 Empl EN X1: Parameétres

Empl EN X1 . Tension nom [Para module / Entr numér / Empl EN X1 / Group 1]
[Para module / Entr numér / Empl EN X1 / Group 2]

[Para module / Entr numér / Empl EN X1 / Group 3]

24 VCC 24 VCC, 48 VCC, 60 VCC, 110 VCC, 230 VCC, 110 VCA, S.3
230 VCA

L~ Tension nom.

% Tension nominale des entrées numériques

Empl EN X1 . Inversion 1 [Para module / Entr numér / Empl EN X1 / Group 1]

[Para module / Entr numér / Empl EN X1 / Group 2]

Empl EN X1 . Inversion 8 [Para module / Entr numér / Empl EN X1 / Group 3]
inactif inactif, actif S.3
=> Mode.

% Inversion des signaux d'entrée.

Empl EN X1 . Durée anti-reb 1 [Para module / Entr numér / Empl EN X1 / Group 1]
[Para module / Entr numér / Empl EN X1 / Group 2]

Empl EN X1 . Durée anti-reb 8 [Para module / Entr numér / Empl EN X1 / Group 3]

pas durée anti-reb pas durée anti-reb, 20 ms, 50 ms, 100 ms S.3

<> Durée anti-reb.

% Le changement d'état d'une entrée numérique est reconnu uniquement aprés |'expiration de
la durée d'anti-rebond (prend effet). Les signaux transitoires ne seront donc pas interprétés
incorrectement.
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Released

2 Matériel
2.2.1.2 Empl EN X1: Signaux (états des sorties)

2.2.1.2 Empl EN X1: Signaux (états des sorties)

Empl EN X1 . EN 1 [Utilisat / Affichage de I'état / Empl EN X1]

EmplEN X1 .EN 8

L. Signal : Entrée numérique
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2 Matériel
2.2.2 EN

2.2.2 EN

2.2.2.1 Empl EN X5: Parametres

Empl EN X5 . Tension nom

24 VCC

Released

[Para module / Entr numér / Empl EN X5 / Group 1]

24 VCC, 48 VCC, 60 VCC, 110 VCC, 230 VCC, 110 VCA, S.3
230 VCA

=~ Tension nom.

& Tension nominale des entrées numériques

Empl EN X5 . Inversion 1

Empl EN X5 . Inversion 8

inactif

% Inversion des signaux d'entrée.

Empl EN X5 . Durée anti-reb 1

Empl EN X5 . Durée anti-reb 8

pas durée anti-reb

[Para module / Entr numér / Empl EN X5 / Group 1]

inactif, actif S.3
L=~ Mode.

[Para module / Entr numér / Empl EN X5 / Group 1]

pas durée anti-reb, 20 ms, 50 ms, 100 ms S.3

s> Durée anti-reb.

& Le changement d'état d'une entrée numérique est reconnu uniquement apreés I'expiration de
la durée d'anti-rebond (prend effet). Les signaux transitoires ne seront donc pas interprétés

incorrectement.

2.2.2.2 Empl EN X5: Signaux (états des sorties)

EmplEN X5.EN 1

Empl EN X5.EN 8

L. Signal : Entrée numérique
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Released

2 Matériel

2.3 Ent analogs

2.3 Ent analogs
2.3.1 Anin[1] ... AniIn[2] - Ent analog
2.3.1.1 Anin[1]: Parametres

AniIn[1] . Mode [Para module / Ent analogs / Anin[1]]
0...20 mA 0...20 mA, 4...20 mA, 0...10V S.3

L=> Type entrée.

L  Le seuil dépend du mode / mA ou V

Anin[1] . Force Mode [Service / Mode Test (inhib Prot) / Ent analogs / Anin[1]]
permanent permanent, Timeout S.3
5> Désar.

%  Pour les opérations de mise en service ou de maintenance, les entrées analogiques peuvent
étre forcées. Cette fonction permet d'ignorer les entrées analogiques normales.

Anin[1] . t-Timeout Force [Service / Mode Test (inhib Prot) / Ent analogs / AnIn[1]]
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3

Dispo seult si:

% La valeur de I'entrée analogique est forcée pendant cette durée. Cela signifie que pendant
cette durée I'entrée analogique n'affiche pas la valeur des signaux qui lui sont affectés.

2.3.1.2 AniIn[l1l]: Commandes directes

Anin[1] . Fonction [Service / Mode Test (inhib Prot) / Ent analogs / AnIn[1]]
inactif inactif, actif S.3
= actif.

@ Activation ou désactivation permanente du module/étage.

AniIn[1] . Forcer val [Service / Mode Test (inhib Prot) / Ent analogs / Anin[1]]
0% 0.0% ... 100.0% S.3

@ Cette fonction permet de forcer la valeur de I'entrée analogique.
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Released

2 Matériel
2.3.1.3 AnIn[1]: Signhaux (états des sorties)

2.3.1.3 AnIn[1]: Signaux (états des sorties)

AniIn[1] . Rupture fil [Utilisat / Affichage de I'état / Ent analogs / AniIn[1]]

I Signal : Rupture d'un fil. Ce signal est valide uniquement si I'entrée analogique est utilisée en
mode 4...20 mA.

Anin[1] . Entr forcée [Utilisat / Affichage de I'état / Ent analogs / AniIn[1]]

I, La valeur de I'entrée analogique a été forcée. Cela signifie que la valeur de I'entrée
analogique est forcée et ne représente pas la valeur réelle mesurée.

2.3.1.4 AniIn[1]: Valeurs mesurées

AniIn[1] . Val [Utilisat / Valeurs mesurées / Ent analogs]

X Valeur mesurée de I'entrée en pourcentage
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Released

2 Matériel

2.4 Sort binaires

2.4 Sort binaires
2.4.1 6 Sort binaires

2.4.1.1 Empl SB X2: Parameétres

Empl SB X2 . Mode fonctiont [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 1]
Normalement ouvert (NO) Normalement ouvert (NO), Normalement fermé (NC) S.3

s> 1...n Modes fonctiont.

& Mode fonctiont

Empl SB X2 . t-app [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

&  Pour identifier clairement le changement d'état d'un relais de sortie binaire, le "nouvel état"
est maintenu, pendant au moins la durée du temps d'appui.

Empl SB X2 . Retar t-Off [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

% Retard désactiv

Empl SB X2 . Mémor. [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 1]
inactif inactif, actif S.3
=> Mode.

% Indique si la sortie du relais est mémorisée lorsqu'il est excité.

Empl SB X2 . Acquittement [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 1]
« - » «-» ... Sys. Internal test state S.3
Dispo seult si: s> 1..n, Liste affect.

%  Signal d'acquittement - Il est possible d'affecter un signal d'acquittement (qui acquitte le
relais de sortie binaire correspondant) a chaque relais de sortie. Ce signal d'acquittement est
actif uniquement si le paramétre "Mémorisé" est actif.
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Released

2 Matériel
2.4.1.1 Empl SB X2: Paramétres

Empl SB X2 . Inversion [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 1]
inactif inactif, actif S.3
<> Mode.

% Inversion du signal collectif (porte OU/disjonction). Une porte ET (Conjonction) peut étre
programmée en combinaison avec les signaux d'entrée inversés.

Empl SB X2 . Affect 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 1]
SG[1] . TripCmd «-» ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

L Affect

Empl SB X2 . Inversion 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 1]

Empl SB X2 . Inversion 7

inactif inactif, actif S.3

s> Mode.

% Inversion de I'état du signal affecté.

Empl SB X2 . Affect 2 [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 1]

Empl SB X2 . Affect 7

«-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

L Affect
Empl SB X2 . Mode fonctiont [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 2]
Normalement ouvert (NO) Normalement ouvert (NO), Normalement fermé (NC) S.3

s> 1...n Modes fonctiont.

% Mode fonctiont
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Released

2 Matériel
2.4.1.1 Empl SB X2: Parametres

Empl SB X2 . t-app [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 2]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Pour identifier clairement le changement d'état d'un relais de sortie binaire, le "nouvel état"
est maintenu, pendant au moins la durée du temps d'appui.

Empl SB X2 . Retar t-Off [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 2]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

% Retard désactiv

Empl SB X2 . Mémor. [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 2]
inactif inactif, actif S.3
s> Mode.

% Indique si la sortie du relais est mémorisée lorsqu'il est excité.

Empl SB X2 . Acquittement [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 2]
<= » «-» ... Sys. Internal test state S.3
Dispo seult si: s> 1..n, Liste affect.

%  Signal d'acquittement - Il est possible d'affecter un signal d'acquittement (qui acquitte le
relais de sortie binaire correspondant) a chaque relais de sortie. Ce signal d'acquittement est
actif uniquement si le paramétre "Mémorisé" est actif.

Empl SB X2 . Inversion [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 2]
inactif inactif, actif S.3
<> Mode.

% Inversion du signal collectif (porte OU/disjonction). Une porte ET (Conjonction) peut étre
programmée en combinaison avec les signaux d'entrée inversés.

Empl SB X2 . Affect 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 2]
Prot . Alarm «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

%  Affect
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2 Matériel
2.4.1.1 Empl SB X2: Paramétres

Empl SB X2 . Inversion 1

Empl SB X2 . Inversion 7

inactif

K =»

L Affect

0.00s

0.00s

inactif

Released

[Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 2]

inactif, actif S.3
<> Mode.
% Inversion de I'état du signal affecté.
Empl SB X2 . Affect 2 [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 2]
Empl SB X2 . Affect 7
«-» ... Sys. Internal test state S.3
s> 1..n, Liste affect.
Empl SB X2 . Mode fonctiont [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 3]
Normalement ouvert (NO) Normalement ouvert (NO), Normalement fermé (NC) S.3
<> 1...n Modes fonctiont.
%  Mode fonctiont
Empl SB X2 . t-app [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 3]
0.00s ... 300.00s S.3
%  Pour identifier clairement le changement d'état d'un relais de sortie binaire, le "nouvel état"
est maintenu, pendant au moins la durée du temps d'appui.
Empl SB X2 . Retar t-Off [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 3]
0.00s ... 300.00s S.3
% Retard désactiv
Empl SB X2 . Mémor. [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 3]
inactif, actif S.3
<> Mode.
% Indique si la sortie du relais est mémorisée lorsqu'il est excité.
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Released

2 Matériel
2.4.1.1 Empl SB X2: Parametres

Empl SB X2 . Acquittement [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 3]
« - » «-» ... Sys . Internal test state S.3
Dispo seult si: 5> 1..n, Liste affect.

% Signal d'acquittement - Il est possible d'affecter un signal d'acquittement (qui acquitte le
relais de sortie binaire correspondant) a chaque relais de sortie. Ce signal d'acquittement est
actif uniquement si le paramétre "Mémorisé" est actif.

Empl SB X2 . Inversion [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 3]
inactif inactif, actif S.3
=~ Mode.

% Inversion du signal collectif (porte OU/disjonction). Une porte ET (Conjonction) peut étre
programmée en combinaison avec les signaux d'entrée inversés.

Empl SB X2 . Affect 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 3]
SG[1].Cmd ON «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

%  Affect

Empl SB X2 . Inversion 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 3]

Empl SB X2 . Inversion 7

inactif inactif, actif S.3

s> Mode.

% Inversion de I'état du signal affecté.

Empl SB X2 . Affect 2 [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 3]

Empl SB X2 . Affect 7

«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

L Affect
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Released

2 Matériel

2.4.1.1 Empl SB X2: Paramétres
Empl SB X2 . Mode fonctiont [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 4]
Normalement ouvert (NO) Normalement ouvert (NO), Normalement fermé (NC) S.3

L=~ 1...n Modes fonctiont.

% Mode fonctiont

Empl SB X2 . t-app [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Pour identifier clairement le changement d'état d'un relais de sortie binaire, le "nouvel état"
est maintenu, pendant au moins la durée du temps d'appui.

Empl SB X2 . Retar t-Off [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

% Retard désactiv

Empl SB X2 . Mémor. [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 4]
inactif inactif, actif S.3
<> Mode.

% Indique si la sortie du relais est mémorisée lorsqu'il est excité.

Empl SB X2 . Acquittement [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 4]
«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3
Dispo seult si: s> 1..n, Liste affect.

%  Signal d'acquittement - Il est possible d'affecter un signal d'acquittement (qui acquitte le
relais de sortie binaire correspondant) a chaque relais de sortie. Ce signal d'acquittement est
actif uniquement si le parametre "Mémorisé" est actif.

Empl SB X2 . Inversion [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 4]
inactif inactif, actif S.3
> Mode.

% Inversion du signal collectif (porte OU/disjonction). Une porte ET (Conjonction) peut étre
programmée en combinaison avec les signaux d'entrée inversés.
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Empl SB X2 . Affect 1
SG[1]. Cmd OFF

L Affect

Empl SB X2 . Inversion 1

Empl SB X2 . Inversion 7

inactif

Released

2 Matériel

2.4.1.1 Empl SB X2: Parametres

[Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 4]
«-» ... Sys . Internal test state

s> 1..n, Liste affect.

[Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 4]

inactif, actif

s> Mode.

% Inversion de I'état du signal affecté.

Empl SB X2 . Affect 2

Empl SB X2 . Affect 7

KL=

L Affect

Empl SB X2 . Mode fonctiont

Normalement ouvert (NO)

% Mode fonctiont

Empl SB X2 . t-app
0.00s

[Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 4]

«-» ... Sys . Internal test state

L=~ 1..n, Liste affect.

[Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 5]
Normalement ouvert (NO), Normalement fermé (NC)

s> 1...n Modes fonctiont.

[Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 5]

0.00s ... 300.00s

S.3

S.3

S.3

S.3

%  Pour identifier clairement le changement d'état d'un relais de sortie binaire, le "nouvel état"
est maintenu, pendant au moins la durée du temps d'appui.

Empl SB X2 . Retar t-Off
0.00s

% Retard désactiv
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Released

2 Matériel
2.4.1.1 Empl SB X2: Paramétres

Empl SB X2 . Mémor. [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 5]
inactif inactif, actif S.3
<> Mode.

% Indique si la sortie du relais est mémorisée lorsqu'il est excité.

Empl SB X2 . Acquittement [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 5]
«=-» «-» ... Sys . Internal test state S.3
Dispo seult si: L=> 1..n, Liste affect.

%L  Signal d'acquittement - Il est possible d'affecter un signal d'acquittement (qui acquitte le
relais de sortie binaire correspondant) a chaque relais de sortie. Ce signal d'acquittement est
actif uniquement si le parametre "Mémorisé" est actif.

Empl SB X2 . Inversion [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 5]
inactif inactif, actif S.3
=> Mode.

% Inversion du signal collectif (porte OU/disjonction). Une porte ET (Conjonction) peut étre
programmée en combinaison avec les signaux d'entrée inversés.

Empl SB X2 . Affect 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 5]

Empl SB X2 . Affect 7

«-» «-» ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

L Affect

Empl SB X2 . Inversion 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 5]

Empl SB X2 . Inversion 7

inactif inactif, actif S.3

L=~ Mode.

% Inversion de I'état du signal affecté.
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Released

2 Matériel
2.4.1.1 Empl SB X2: Parametres

Empl SB X2 . Mode fonctiont [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 6]
Normalement ouvert (NO) Normalement ouvert (NO), Normalement fermé (NC) S.3

L=~ 1...n Modes fonctiont.

% Mode fonctiont

Empl SB X2 . t-app [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 6]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Pour identifier clairement le changement d'état d'un relais de sortie binaire, le "nouvel état"
est maintenu, pendant au moins la durée du temps d'appui.

Empl SB X2 . Retar t-Off [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 6]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

% Retard désactiv

Empl SB X2 . Mémor. [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 6]
inactif inactif, actif S.3
<> Mode.

% Indique si la sortie du relais est mémorisée lorsqu'il est excité.

Empl SB X2 . Acquittement [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 6]
«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3
Dispo seult si: s> 1..n, Liste affect.

%  Signal d'acquittement - Il est possible d'affecter un signal d'acquittement (qui acquitte le
relais de sortie binaire correspondant) a chaque relais de sortie. Ce signal d'acquittement est
actif uniquement si le parametre "Mémorisé" est actif.

Empl SB X2 . Inversion [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 6]
inactif inactif, actif S.3
<> Mode.

% Inversion du signal collectif (porte OU/disjonction). Une porte ET (Conjonction) peut étre
programmée en combinaison avec les signaux d'entrée inversés.
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Released

2 Matériel
2.4.1.1 Empl SB X2: Paramétres

Empl SB X2 . Affect 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 6]

Empl SB X2 . Affect 7

«-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

L=~ 1..n, Liste affect.

L Affect

Empl SB X2 . Inversion 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X2 / SB 6]

Empl SB X2 . Inversion 7

inactif inactif, actif S.3

<> Mode.

% Inversion de [I'état du signal affecté.

Empl SB X2 . Ctrl DESARME [Service / Mode Test (inhib Prot) / DESARME / Empl SB X2]
inactif inactif, actif S.3

= actif/inactif.

%L  Active/désactive le désarmement des sorties relais. Il s'agit de la premiére opération d'une
procédure en deux étapes qui inhibe le fonctionnement des sorties relais. Voir "DESARME"
pour la deuxiéme étape.

Empl SB X2 . Mode désarm [Service / Mode Test (inhib Prot) / DESARME / Empl SB X2]
permanent permanent, Timeout S.3
=~ Mode.

% ATTENTION ! RELAIS DESARMES afin d'effectuer la maintenance en sécurité en éliminant le
risque de déconnecter un processus complet. (Remarque : il n'est pas possible de désarmer
le contact de surveillance). VOUS DEVEZ VERIFIER que les relais sont REARMES aprés la
maintenance.

Empl SB X2 . t-Tempo DESARM [Service / Mode Test (inhib Prot) / DESARME / Empl SB X2]
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3

Dispo seult si:

%  Les relais seront réarmés a I'expiration de ce temps.
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Released

2 Matériel
2.4.1.2 Empl SB X2: Commandes directes

Empl SB X2 . Force Mode [Service / Mode Test (inhib Prot) / Force RS / Empl SB X2]
permanent permanent, Timeout S.3
<> Mode.

% Cette fonction permet de forcer |'état du relais de sortie s'il n'est pas désarmé. Il est possible
de commuter les relais du fonctionnement normal (conformément aux signaux affectés) a
I'état "activation forcée" ou "désactivation forcée".

Empl SB X2 . t-Timeout Force [Service / Mode Test (inhib Prot) / Force RS / Empl SB X2]
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3

Dispo seult si:

%L L'état de la sortie est forcé pendant cette durée. Cela signifie que pendant cette durée le
relais de sortie n'affiche pas I'état des signaux qui lui sont affectés.

2.4.1.2 Empl SB X2: Commandes directes

Empl SB X2 . DESARME [Service / Mode Test (inhib Prot) / DESARME / Empl SB X2]
inactif inactif, actif S.3
> actif/inactif.

@ Il s'agit de la deuxiéme opération apres I'activation de la commande "DISARMED Ctrl"
indispensable pour DESARMER les sorties relais. Cela DESARME ces sorties de relais qui ne
sont pas verrouillées et non en attente “hold” par un temps d'appui minimal en cours.
ATTENT! RELAIS DESARMES afin d'effectuer la maintenance en sécurité en éliminant le risque
de déconnecter un processus complet. (Remarque : il n'est pas possible de désarmer le
verrouillage de sécurité des zones et le contact d'auto-surveillance). VOUS DEVEZ VERIFIER
que les relais sont REARMES aprés la maintenance.

Empl SB X2 . Force ts sort [Service / Mode Test (inhib Prot) / Force RS / Empl SB X2]
Normal Normal, Hors tension, Ss tens S.3

L5~ Mode fonct des relais.

@ Cette fonction permet de forcer I'état du relais de sortie. Il est possible de commuter le relais
du fonctionnement normal (conformément aux signaux affectés) a I'état "activation forcée"
ou "désactivation forcée". Le forcage des relais de sortie d'un groupe complet prend le pas
sur le forcage d'un seul relais de sortie.
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Released

2 Matériel
2.4.1.3 Empl SB X2: Signaux (états des sorties)

Empl SB X2 . Force RS1 [Service / Mode Test (inhib Prot) / Force RS / Empl SB X2]

Empl SB X2 . Force RS6

Normal Normal, Hors tension, Ss tens S.3

L=~ Mode fonct des relais.

@ Cette fonction permet de forcer I'état du relais de sortie. Il est possible de commuter le relais
du fonctionnement normal (conformément aux signaux affectés) a I'état "activation forcée"
ou "désactivation forcée".

2.4.1.3 Empl SB X2: Signaux (états des sorties)

Empl SB X2 . SB 1 [Utilisat / Affichage de I'état / Empl SB X2]

Empl SB X2 . SB 6

X, Signal : Relais de sortie binaire

Empl SB X2 . DESARME! [Utilisat / Affichage de I'état / Empl SB X2]

2. Signal : ATTENT! RELAIS DESARMES afin d'effectuer la maintenance en sécurité en éliminant
le risque de déconnecter un processus complet. (Remarque : il n'est pas possible de
désarmer le contact d'auto-surveillance). VOUS DEVEZ VERIFIER que les relais sont REARMES
aprées la maintenance

Empl SB X2 . Sorts forcé [Utilisat / Affichage de I'état / Empl SB X2]

L. Signal : L'état d'au moins une sortie relais a été forcé. Cela signifie que I'état d'au moins un
relais est forcé et n'indique donc pas I'état des signaux affectés.
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2.4.2 4 Sort binaires

2.4.2 4 Sort binaires

2.4.2.1 Empl SB X5: Parameétres

Empl SB X5 . Mode fonctiont [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 1]
Normalement ouvert (NO) Normalement ouvert (NO), Normalement fermé (NC) S.3

s> 1...n Modes fonctiont.

% Mode fonctiont

Empl SB X5 . t-app [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Pour identifier clairement le changement d'état d'un relais de sortie binaire, le "nouvel état"
est maintenu, pendant au moins la durée du temps d'appui.

Empl SB X5 . Retar t-Off [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

% Retard désactiv

Empl SB X5 . Mémor. [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 1]
inactif inactif, actif S.3
=> Mode.

% Indique si la sortie du relais est mémorisée lorsqu'il est excité.

Empl SB X5 . Acquittement [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 1]
«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3
Dispo seult si: s> 1..n, Liste affect.

%  Signal d'acquittement - Il est possible d'affecter un signal d'acquittement (qui acquitte le
relais de sortie binaire correspondant) a chaque relais de sortie. Ce signal d'acquittement est
actif uniquement si le paramétre "Mémorisé" est actif.

Empl SB X5 . Inversion [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 1]
inactif inactif, actif S.3
<> Mode.

& Inversion du signal collectif (porte OU/disjonction). Une porte ET (Conjonction) peut étre
programmée en combinaison avec les signaux d'entrée inversés.
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Empl SB X5 . Affect 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 1]

Empl SB X5 . Affect 7

«-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

L=~ 1..n, Liste affect.

L Affect

Empl SB X5 . Inversion 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 1]

Empl SB X5 . Inversion 7

inactif inactif, actif S.3

<> Mode.

% Inversion de [I'état du signal affecté.

Empl SB X5 . Mode fonctiont [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 2]
Normalement ouvert (NO) Normalement ouvert (NO), Normalement fermé (NC) S.3

L=~ 1...n Modes fonctiont.

% Mode fonctiont

Empl SB X5 . t-app [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 2]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Pour identifier clairement le changement d'état d'un relais de sortie binaire, le "nouvel état"
est maintenu, pendant au moins la durée du temps d'appui.

Empl SB X5 . Retar t-Off [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 2]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

% Retard désactiv

Empl SB X5 . Mémor. [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 2]
inactif inactif, actif S.3
<> Mode.

% Indique si la sortie du relais est mémorisée lorsqu'il est excité.
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Empl SB X5 . Acquittement [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 2]
« - » «-» ... Sys . Internal test state S.3
Dispo seult si: 5> 1..n, Liste affect.

% Signal d'acquittement - Il est possible d'affecter un signal d'acquittement (qui acquitte le
relais de sortie binaire correspondant) a chaque relais de sortie. Ce signal d'acquittement est
actif uniquement si le paramétre "Mémorisé" est actif.

Empl SB X5 . Inversion [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 2]
inactif inactif, actif S.3
=~ Mode.

% Inversion du signal collectif (porte OU/disjonction). Une porte ET (Conjonction) peut étre
programmée en combinaison avec les signaux d'entrée inversés.

Empl SB X5 . Affect 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 2]

Empl SB X5 . Affect 7

«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

L Affect

Empl SB X5 . Inversion 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 2]

Empl SB X5 . Inversion 7

inactif inactif, actif S.3

<> Mode.

%L Inversion de I'état du signal affecté.

Empl SB X5 . Mode fonctiont [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 3]
Normalement ouvert (NO) Normalement ouvert (NO), Normalement fermé (NC) S.3

L=~ 1...n Modes fonctiont.

% Mode fonctiont
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Empl SB X5 . t-app [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Pour identifier clairement le changement d'état d'un relais de sortie binaire, le "nouvel état"
est maintenu, pendant au moins la durée du temps d'appui.

Empl SB X5 . Retar t-Off [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

% Retard désactiv

Empl SB X5 . Mémor. [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 3]
inactif inactif, actif S.3
=> Mode.

% Indique si la sortie du relais est mémorisée lorsqu'il est excité.

Empl SB X5 . Acquittement [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 3]
<= » «-» ... Sys. Internal test state S.3
Dispo seult si: s> 1..n, Liste affect.

%  Signal d'acquittement - Il est possible d'affecter un signal d'acquittement (qui acquitte le
relais de sortie binaire correspondant) a chaque relais de sortie. Ce signal d'acquittement est
actif uniquement si le paramétre "Mémorisé" est actif.

Empl SB X5 . Inversion [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 3]
inactif inactif, actif S.3
<> Mode.

% Inversion du signal collectif (porte OU/disjonction). Une porte ET (Conjonction) peut étre
programmée en combinaison avec les signaux d'entrée inversés.

Empl SB X5 . Affect 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 3]

Empl SB X5 . Affect 7

«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

L Affect
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Empl SB X5 . Inversion 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 3]

Empl SB X5 . Inversion 7

inactif inactif, actif S.3

L=~ Mode.

% Inversion de I'état du signal affecté.

Empl SB X5 . Mode fonctiont [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 4]
Normalement ouvert (NO) Normalement ouvert (NO), Normalement fermé (NC) S.3

s> 1...n Modes fonctiont.

% Mode fonctiont

Empl SB X5 . t-app [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

&  Pour identifier clairement le changement d'état d'un relais de sortie binaire, le "nouvel état"
est maintenu, pendant au moins la durée du temps d'appui.

Empl SB X5 . Retar t-Off [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

% Retard désactiv

Empl SB X5 . Mémor. [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 4]
inactif inactif, actif S.3
<> Mode.

%L Indique si la sortie du relais est mémorisée lorsqu'il est excité.

Empl SB X5 . Acquittement [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 4]
«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3
Dispo seult si: 5> 1..n, Liste affect.

% Signal d'acquittement - Il est possible d'affecter un signal d'acquittement (qui acquitte le
relais de sortie binaire correspondant) a chaque relais de sortie. Ce signal d'acquittement est
actif uniquement si le paramétre "Mémorisé" est actif.
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Empl SB X5 . Inversion [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 4]
inactif inactif, actif S.3
<> Mode.

% Inversion du signal collectif (porte OU/disjonction). Une porte ET (Conjonction) peut étre
programmée en combinaison avec les signaux d'entrée inversés.

Empl SB X5 . Affect 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 4]

Empl SB X5 . Affect 7

«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

L Affect

Empl SB X5 . Inversion 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X5 / SB 4]

Empl SB X5 . Inversion 7

inactif inactif, actif S.3

s> Mode.

%L Inversion de I'état du signal affecté.

Empl SB X5 . Ctrl DESARME [Service / Mode Test (inhib Prot) / DESARME / Empl SB X5]

inactif inactif, actif S.3

L= actif/inactif.

£  Active/désactive le désarmement des sorties relais. Il s'agit de la premiere opération d'une
procédure en deux étapes qui inhibe le fonctionnement des sorties relais. Voir "DESARME"
pour la deuxiéme étape.

Empl SB X5 . Mode désarm [Service / Mode Test (inhib Prot) / DESARME / Empl SB X5]
permanent permanent, Timeout S.3
<> Mode.

% ATTENTION ! RELAIS DESARMES afin d'effectuer la maintenance en sécurité en éliminant le
risque de déconnecter un processus complet. (Remarque : il n'est pas possible de désarmer
le contact de surveillance). VOUS DEVEZ VERIFIER que les relais sont REARMES aprés la
maintenance.
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2.4.2.2 Empl SB X5: Commandes directes

Empl SB X5 . t-Tempo DESARM [Service / Mode Test (inhib Prot) / DESARME / Empl SB X5]
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3

Dispo seult si:

%  Les relais seront réarmés a I'expiration de ce temps.

Empl SB X5 . Force Mode [Service / Mode Test (inhib Prot) / Force RS / Empl SB X5]
permanent permanent, Timeout S.3
=> Mode.

% Cette fonction permet de forcer I'état du relais de sortie s'il n'est pas désarmé. Il est possible
de commuter les relais du fonctionnement normal (conformément aux signaux affectés) a
I'état "activation forcée" ou "désactivation forcée".

Empl SB X5 . t-Timeout Force [Service / Mode Test (inhib Prot) / Force RS / Empl SB X5]
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3

Dispo seult si:

% L'état de la sortie est forcé pendant cette durée. Cela signifie que pendant cette durée le
relais de sortie n'affiche pas I'état des signaux qui lui sont affectés.

2.4.2.2 Empl SB X5: Commandes directes

Empl SB X5 . DESARME [Service / Mode Test (inhib Prot) / DESARME / Empl SB X5]
inactif inactif, actif S.3

L=~ actif/inactif.

@ Il s'agit de la deuxiéme opération apreés ['activation de la commande "DISARMED Ctrl"
indispensable pour DESARMER les sorties relais. Cela DESARME ces sorties de relais qui ne
sont pas verrouillées et non en attente “hold” par un temps d'appui minimal en cours.
ATTENT! RELAIS DESARMES afin d'effectuer la maintenance en sécurité en éliminant le risque
de déconnecter un processus complet. (Remarque : il n'est pas possible de désarmer le
verrouillage de sécurité des zones et le contact d'auto-surveillance). VOUS DEVEZ VERIFIER
que les relais sont REARMES aprés la maintenance.

Empl SB X5 . Force ts sort [Service / Mode Test (inhib Prot) / Force RS / Empl SB X5]
Normal Normal, Hors tension, Ss tens S.3

L=~ Mode fonct des relais.

@ Cette fonction permet de forcer I'état du relais de sortie. Il est possible de commuter le relais
du fonctionnement normal (conformément aux signaux affectés) a I'état "activation forcée"
ou "désactivation forcée". Le forcage des relais de sortie d'un groupe complet prend le pas
sur le forcage d'un seul relais de sortie.
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2.4.2.3 Empl SB X5: Signaux (états des sorties)

Empl SB X5 . Force RS1 [Service / Mode Test (inhib Prot) / Force RS / Empl SB X5]

Empl SB X5 . Force RS4

Normal Normal, Hors tension, Ss tens S.3

L=~ Mode fonct des relais.

@ Cette fonction permet de forcer I'état du relais de sortie. Il est possible de commuter le relais
du fonctionnement normal (conformément aux signaux affectés) a I'état "activation forcée"
ou "désactivation forcée".

2.4.2.3 Empl SB X5: Signaux (états des sorties)

Empl SB X5 .SB 1 [Utilisat / Affichage de I'état / Empl SB X5]

Empl SB X5 . SB 4

X, Signal : Relais de sortie binaire

Empl SB X5 . DESARME! [Utilisat / Affichage de I'état / Empl SB X5]

2. Signal : ATTENT! RELAIS DESARMES afin d'effectuer la maintenance en sécurité en éliminant
le risque de déconnecter un processus complet. (Remarque : il n'est pas possible de
désarmer le contact d'auto-surveillance). VOUS DEVEZ VERIFIER que les relais sont REARMES
aprées la maintenance

Empl SB X5 . Sorts forcé [Utilisat / Affichage de I'état / Empl SB X5]

L. Signal : L'état d'au moins une sortie relais a été forcé. Cela signifie que I'état d'au moins un
relais est forcé et n'indique donc pas I'état des signaux affectés.
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2.4.3 5 Sort binaires

2.4.3.1 Empl SB X6: Parameétres

Empl SB X6 . Mode fonctiont [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 1]
Normalement ouvert (NO) Normalement ouvert (NO), Normalement fermé (NC) S.3

s> 1...n Modes fonctiont.

% Mode fonctiont

Empl SB X6 . t-app [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Pour identifier clairement le changement d'état d'un relais de sortie binaire, le "nouvel état"
est maintenu, pendant au moins la durée du temps d'appui.

Empl SB X6 . Retar t-Off [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

% Retard désactiv

Empl SB X6 . Mémor. [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 1]
inactif inactif, actif S.3
=> Mode.

% Indique si la sortie du relais est mémorisée lorsqu'il est excité.

Empl SB X6 . Acquittement [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 1]
«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3
Dispo seult si: s> 1..n, Liste affect.

%  Signal d'acquittement - Il est possible d'affecter un signal d'acquittement (qui acquitte le
relais de sortie binaire correspondant) a chaque relais de sortie. Ce signal d'acquittement est
actif uniquement si le paramétre "Mémorisé" est actif.

Empl SB X6 . Inversion [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 1]
inactif inactif, actif S.3
<> Mode.

& Inversion du signal collectif (porte OU/disjonction). Une porte ET (Conjonction) peut étre
programmée en combinaison avec les signaux d'entrée inversés.
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Empl SB X6 . Affect 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 1]

Empl SB X6 . Affect 7

«-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

L=~ 1..n, Liste affect.

L Affect

Empl SB X6 . Inversion 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 1]

Empl SB X6 . Inversion 7

inactif inactif, actif S.3

<> Mode.

% Inversion de [I'état du signal affecté.

Empl SB X6 . Mode fonctiont [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 2]
Normalement ouvert (NO) Normalement ouvert (NO), Normalement fermé (NC) S.3

L=~ 1...n Modes fonctiont.

% Mode fonctiont

Empl SB X6 . t-app [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 2]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Pour identifier clairement le changement d'état d'un relais de sortie binaire, le "nouvel état"
est maintenu, pendant au moins la durée du temps d'appui.

Empl SB X6 . Retar t-Off [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 2]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

% Retard désactiv

Empl SB X6 . Mémor. [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 2]
inactif inactif, actif S.3
<> Mode.

% Indique si la sortie du relais est mémorisée lorsqu'il est excité.
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Empl SB X6 . Acquittement [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 2]
« - » «-» ... Sys . Internal test state S.3
Dispo seult si: 5> 1..n, Liste affect.

% Signal d'acquittement - Il est possible d'affecter un signal d'acquittement (qui acquitte le
relais de sortie binaire correspondant) a chaque relais de sortie. Ce signal d'acquittement est
actif uniquement si le paramétre "Mémorisé" est actif.

Empl SB X6 . Inversion [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 2]
inactif inactif, actif S.3
=~ Mode.

% Inversion du signal collectif (porte OU/disjonction). Une porte ET (Conjonction) peut étre
programmée en combinaison avec les signaux d'entrée inversés.

Empl SB X6 . Affect 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 2]

Empl SB X6 . Affect 7

«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

L Affect

Empl SB X6 . Inversion 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 2]

Empl SB X6 . Inversion 7

inactif inactif, actif S.3

<> Mode.

%L Inversion de I'état du signal affecté.

Empl SB X6 . Mode fonctiont [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 3]
Normalement ouvert (NO) Normalement ouvert (NO), Normalement fermé (NC) S.3

L=~ 1...n Modes fonctiont.

% Mode fonctiont
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Empl SB X6 . t-app [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Pour identifier clairement le changement d'état d'un relais de sortie binaire, le "nouvel état"
est maintenu, pendant au moins la durée du temps d'appui.

Empl SB X6 . Retar t-Off [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

% Retard désactiv

Empl SB X6 . Mémor. [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 3]
inactif inactif, actif S.3
=> Mode.

% Indique si la sortie du relais est mémorisée lorsqu'il est excité.

Empl SB X6 . Acquittement [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 3]
<= » «-» ... Sys. Internal test state S.3
Dispo seult si: s> 1..n, Liste affect.

%  Signal d'acquittement - Il est possible d'affecter un signal d'acquittement (qui acquitte le
relais de sortie binaire correspondant) a chaque relais de sortie. Ce signal d'acquittement est
actif uniquement si le paramétre "Mémorisé" est actif.

Empl SB X6 . Inversion [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 3]
inactif inactif, actif S.3
<> Mode.

% Inversion du signal collectif (porte OU/disjonction). Une porte ET (Conjonction) peut étre
programmée en combinaison avec les signaux d'entrée inversés.

Empl SB X6 . Affect 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 3]

Empl SB X6 . Affect 7

«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

L Affect
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Empl SB X6 . Inversion 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 3]

Empl SB X6 . Inversion 7

inactif inactif, actif S.3

L=~ Mode.

% Inversion de I'état du signal affecté.

Empl SB X6 . Mode fonctiont [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 4]
Normalement ouvert (NO) Normalement ouvert (NO), Normalement fermé (NC) S.3

s> 1...n Modes fonctiont.

% Mode fonctiont

Empl SB X6 . t-app [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

&  Pour identifier clairement le changement d'état d'un relais de sortie binaire, le "nouvel état"
est maintenu, pendant au moins la durée du temps d'appui.

Empl SB X6 . Retar t-Off [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

% Retard désactiv

Empl SB X6 . Mémor. [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 4]
inactif inactif, actif S.3
<> Mode.

%L Indique si la sortie du relais est mémorisée lorsqu'il est excité.

Empl SB X6 . Acquittement [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 4]
«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3
Dispo seult si: 5> 1..n, Liste affect.

% Signal d'acquittement - Il est possible d'affecter un signal d'acquittement (qui acquitte le
relais de sortie binaire correspondant) a chaque relais de sortie. Ce signal d'acquittement est
actif uniquement si le paramétre "Mémorisé" est actif.

MCDGV4-3.7-FR-REF MCDGV4 53



Released

2 Matériel
2.4.3.1 Empl SB X6: Paramétres

Empl SB X6 . Inversion [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 4]
inactif inactif, actif S.3
<> Mode.

% Inversion du signal collectif (porte OU/disjonction). Une porte ET (Conjonction) peut étre
programmée en combinaison avec les signaux d'entrée inversés.

Empl SB X6 . Affect 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 4]

Empl SB X6 . Affect 7

«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

L Affect

Empl SB X6 . Inversion 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 4]

Empl SB X6 . Inversion 7

inactif inactif, actif S.3

s> Mode.

%L Inversion de I'état du signal affecté.

Empl SB X6 . Mode fonctiont [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 5]
Normalement ouvert (NO) Normalement ouvert (NO), Normalement fermé (NC) S.3

L=~ 1...n Modes fonctiont.

% Mode fonctiont

Empl SB X6 . t-app [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 5]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Pour identifier clairement le changement d'état d'un relais de sortie binaire, le "nouvel état"
est maintenu, pendant au moins la durée du temps d'appui.

Empl SB X6 . Retar t-Off [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 5]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

% Retard désactiv
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Released

2 Matériel
2.4.3.1 Empl SB X6: Parametres

Empl SB X6 . Mémor. [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 5]
inactif inactif, actif S.3
<> Mode.

% Indique si la sortie du relais est mémorisée lorsqu'il est excité.

Empl SB X6 . Acquittement [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 5]
«=-» «-» ... Sys . Internal test state S.3
Dispo seult si: L=> 1..n, Liste affect.

%L  Signal d'acquittement - Il est possible d'affecter un signal d'acquittement (qui acquitte le
relais de sortie binaire correspondant) a chaque relais de sortie. Ce signal d'acquittement est
actif uniquement si le parametre "Mémorisé" est actif.

Empl SB X6 . Inversion [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 5]
inactif inactif, actif S.3
=> Mode.

% Inversion du signal collectif (porte OU/disjonction). Une porte ET (Conjonction) peut étre
programmée en combinaison avec les signaux d'entrée inversés.

Empl SB X6 . Affect 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 5]

Empl SB X6 . Affect 7

«-» «-» ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

L Affect

Empl SB X6 . Inversion 1 [Para module / Sort binaires / Empl SB X6 / SB 5]

Empl SB X6 . Inversion 7

inactif inactif, actif S.3

L=~ Mode.

% Inversion de I'état du signal affecté.
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Released

2 Matériel

2.4.3.1 Empl SB X6: Paramétres
Empl SB X6 . Ctrl DESARME [Service / Mode Test (inhib Prot) / DESARME / Empl SB X6]
inactif inactif, actif S.3

> actif/inactif.

£  Active/désactive le désarmement des sorties relais. Il s'agit de la premiere opération d'une
procédure en deux étapes qui inhibe le fonctionnement des sorties relais. Voir "DESARME"
pour la deuxiéme étape.

Empl SB X6 . Mode désarm [Service / Mode Test (inhib Prot) / DESARME / Empl SB X6]
permanent permanent, Timeout S.3
<> Mode.

% ATTENTION ! RELAIS DESARMES afin d'effectuer la maintenance en sécurité en éliminant le
risque de déconnecter un processus complet. (Remarque : il n'est pas possible de désarmer
le contact de surveillance). VOUS DEVEZ VERIFIER que les relais sont REARMES apreés la
maintenance.

Empl SB X6 . t-Tempo DESARM [Service / Mode Test (inhib Prot) / DESARME / Empl SB X6]
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3

Dispo seult si:

% Les relais seront réarmés a I'expiration de ce temps.

Empl SB X6 . Force Mode [Service / Mode Test (inhib Prot) / Force RS / Empl SB X6]
permanent permanent, Timeout S.3
<> Mode.

%L  Cette fonction permet de forcer I'état du relais de sortie s'il n‘est pas désarmé. Il est possible
de commuter les relais du fonctionnement normal (conformément aux signaux affectés) a
I'état "activation forcée" ou "désactivation forcée".

Empl SB X6 . t-Timeout Force [Service / Mode Test (inhib Prot) / Force RS / Empl SB X6]

0.03s 0.00s ... 300.00s S.3

Dispo seult si:

%L L'état de la sortie est forcé pendant cette durée. Cela signifie que pendant cette durée le
relais de sortie n'affiche pas I'état des signaux qui lui sont affectés.
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Released

2 Matériel
2.4.3.2 Empl SB X6: Commandes directes

2.4.3.2 Empl SB X6: Commandes directes

Empl SB X6 . DESARME [Service / Mode Test (inhib Prot) / DESARME / Empl SB X6]
inactif inactif, actif S.3

s> actif/inactif.

@ |/ s'agit de la deuxiéme opération aprés I'activation de la commande "DISARMED Ctrl"
indispensable pour DESARMER les sorties relais. Cela DESARME ces sorties de relais qui ne
sont pas verrouillées et non en attente “hold” par un temps d'appui minimal en cours.
ATTENT! RELAIS DESARMES afin d'effectuer la maintenance en sécurité en éliminant le risque
de déconnecter un processus complet. (Remarque : il n'est pas possible de désarmer le
verrouillage de sécurité des zones et le contact d'auto-surveillance). VOUS DEVEZ VERIFIER
que les relais sont REARMES aprés la maintenance.

Empl SB X6 . Force ts sort [Service / Mode Test (inhib Prot) / Force RS / Empl SB X6]
Normal Normal, Hors tension, Ss tens S.3

L5~ Mode fonct des relais.

@ Cette fonction permet de forcer |'état du relais de sortie. Il est possible de commuter le relais
du fonctionnement normal (conformément aux signaux affectés) a I'état "activation forcée"
ou "désactivation forcée". Le forcage des relais de sortie d'un groupe complet prend le pas
sur le forcage d'un seul relais de sortie.

Empl SB X6 . Force RS1 [Service / Mode Test (inhib Prot) / Force RS / Empl SB X6]

Empl SB X6 . Force RS5

Normal Normal, Hors tension, Ss tens S.3

L5~ Mode fonct des relais.

@ Cette fonction permet de forcer I'état du relais de sortie. Il est possible de commuter le relais
du fonctionnement normal (conformément aux signaux affectés) a I'état "activation forcée"
ou "désactivation forcée".

2.4.3.3 Empl SB X6: Signaux (états des sorties)

Empl SB X6 . SB 1 [Utilisat / Affichage de I'état / Empl SB X6]

Empl SB X6 . SB 5

L. Signal : Relais de sortie binaire
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2.

Released

Matériel
4.3.3 Empl SB X6: Signaux (états des sorties)

Empl SB X6 . DESARME! [Utilisat / Affichage de I'état / Empl SB X6]

A, Signal : ATTENT! RELAIS DESARMES afin d'effectuer la maintenance en sécurité en éliminant

le risque de déconnecter un processus complet. (Remarque : il n'est pas possible de )
désarmer le contact d'auto-surveillance). VOUS DEVEZ VERIFIER que les relais sont REARMES
aprés la maintenance

Empl SB X6 . Sorts forcé [Utilisat / Affichage de I'état / Empl SB X6]

L. Signal : L'état d'au moins une sortie relais a été forcé. Cela signifie que I'état d'au moins un
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relais est forcé et n'indique donc pas I'état des signaux affectés.
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2.5 Sort analogs

Released

2.5.1 AnOut[1] ... AnOut[2] - Sort analog

2.5.1.1 AnOut[l1l]: Parametres

AnOut[1] . Affect

K =»

%L Affect

AnOut[1] . Plage
0...20mA

%  Plage réglable

AnOut[1] . Plage max
1.00°C

%  Plage maximale de réglage.

AnOut[1] . Plage min
0.00°C

%  Plage minimale de réglage.

AnOut[1] . Force Mode

permanent

[Para module / Sort analogs / AnOut[1]]
«-» ... PQSCr. Wqg-

<> 1..n, AnalogOutputList.

[Para module / Sort analogs / AnOut[1]]
0...20mA, 4...20mA, 0...10V

= Type sortie.

[Para module / Sort analogs / AnOut[1]]
-999999.00°C ... 999999.00°C

[Para module / Sort analogs / AnOut[1]]
-999999.00°C ... 999999.00°C

2 Matériel

2.5 Sort analogs

S.3

S.3

S.3

S.3

[Service / Mode Test (inhib Prot) / Sort analogs / AnOut[1]]

permanent, Timeout

s> Désar.

S.3

%  Pour les opérations de mise en service ou de maintenance, les sorties analogiques peuvent

étre forcées. Cette fonction permet d'ignorer les sorties analogiques normales.
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Released

2 Matériel
2.5.1.2 AnOut[1]: Commandes directes

AnOut[1] . t-Timeout Force [Service / Mode Test (inhib Prot) / Sort analogs / AnOut[1]]
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3

Dispo seult si:

% La valeur de la sortie analogique est forcée pendant cette durée. Cela signifie que pendant
cette durée la sortie analogique n'affiche pas la valeur des signaux qui lui sont affectés.

2.5.1.2 AnOut[1]: Commandes directes

AnOut[1] . Fonction [Service / Mode Test (inhib Prot) / Sort analogs / AnOut[1]]
inactif inactif, actif S.3
=> actif.

@ Activation ou désactivation permanente du module/étage.

AnOut[1] . Forcer val [Service / Mode Test (inhib Prot) / Sort analogs / AnOut[1]]
0% 0.00% ... 100.00% S.3

@ Cette fonction permet de forcer la valeur de la sortie analogique.

2.5.1.3 AnOut[1]: Signaux (états des sorties)

AnOut[1] . Force Mode [Utilisat / Affichage de I'état / Sort analogs / AnOut[1]]

L. Pour les opérations de mise en service ou de maintenance, les sorties analogiques peuvent
étre forcées. Cette fonction permet d'ignorer les sorties analogiques normales.
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Released

2 Matériel
2.6 DEL

2.6 DEL
2.6.1 DEL groupe A - Diodes luminescentes (DEL) a droite de I'afficheur

2.6.1.1 DEL groupe A: Parametres

DEL groupe A . Mémor. [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 1]
inactif inactif, actif, actif, acq. par alarme S.3
<> Mode.

% Indique si la DEL est mémorisée lorsqu'elle est excitée.

DEL groupe A . Signal acq [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 1]

«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

%  Signal d'acquittement de la DEL. Si la mémorisation est active, il est possible d'acquitter la
DEL uniquement si les signaux qui ont entrainé le réglage ont disparu.

DEL groupe A . Coul activ DEL [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 1]
vert vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

=~ Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de I'affectation RS des signaux est 'vrai'.

DEL groupe A . Coul inactive DEL [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 1]

«=» vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

<> Coul activ DEL.
% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de ['affectation RS des signaux est ‘faux'.
DEL groupe A . Affect 1 [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 1]

Prot . actif «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

L Affect
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Released

2 Matériel
2.6.1.1 DEL groupe A: Parametres

DEL groupe A . Inversion 1 [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 1]

DEL groupe A . Inversion 5

inactif inactif, actif

L=~ Mode.

% Inversion de I'état du signal affecté.

DEL groupe A . Affect 2 [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 1]

DEL groupe A . Affect 5

«-» «-» ... Sys . Internal test state

s> 1..n, Liste affect.

L Affect
DEL groupe A . Mémor. [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 2]
actif inactif, actif, actif, acq. par alarme

L=~ Mode.

% Indique si la DEL est mémorisée lorsqu'elle est excitée.

DEL groupe A . Signal acq [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 2]

«-» «-» ... Sys . Internal test state

s> 1..n, Liste affect.

S.3

S.3

S.3

S.3

%  Signal d'acquittement de la DEL. Si la mémorisation est active, il est possible d'acquitter la

DEL uniquement si les signaux qui ont entrainé le réglage ont disparu.

DEL groupe A . Coul activ DEL [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 2]
rou vert, rou, clig roug, vert clign., « - »

5> Coul activ DEL.

S.3

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de ['affectation RS des signaux est 'vrai'.
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DEL groupe A . Coul inactive DEL

L=

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de I'affectation RS des signaux est 'faux'.

DEL groupe A . Affect 1

SG[1] . TripCmd

% Affect

DEL groupe A . Inversion 1

DEL groupe A . Inversion 5

inactif

Released

2 Matériel

2.6.1.1 DEL groupe A: Paramétres

[Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 2]
vert, rou, clig roug, vert clign., « - »

=~ Coul activ DEL.

[Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 2]
«-» ... Sys . Internal test state

s> 1..n, Liste affect.

[Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 2]

inactif, actif

L=~ Mode.

% Inversion de I'état du signal affecté.

DEL groupe A . Affect 2

DEL groupe A . Affect 5

K= »

% Affect

DEL groupe A . Mémor.

inactif

[Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 2]

«-» ... Sys . Internal test state

s> 1..n, Liste affect.

[Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 3]

inactif, actif, actif, acq. par alarme

L=~ Mode.

% Indique si la DEL est mémorisée lorsqu'elle est excitée.
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Released

2 Matériel
2.6.1.1 DEL groupe A: Parametres

DEL groupe A . Signal acq [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 3]
« - > «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

%  Signal d'acquittement de la DEL. Si la mémorisation est active, il est possible d'acquitter la
DEL uniquement si les signaux qui ont entrainé le réglage ont disparu.

DEL groupe A . Coul activ DEL [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 3]

clig roug vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

=~ Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de I'affectation RS des signaux est 'vrai'.

DEL groupe A . Coul inactive DEL [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 3]
«=->» vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

=~ Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de ['affectation RS des signaux est 'faux'.

DEL groupe A . Affect 1 [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 3]

Prot . Alarm «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

%  Affect

DEL groupe A . Inversion 1 [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 3]

DEL groupe A . Inversion 5

inactif inactif, actif S.3

s> Mode.

% Inversion de I'état du signal affecté.
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Released

2 Matériel

2.6.1.1 DEL groupe A: Paramétres

DEL groupe A . Affect 2 [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 3]

DEL groupe A . Affect 5

«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

L Affect
DEL groupe A . Mémor. [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 4]
inactif inactif, actif, actif, acq. par alarme S.3

s> Mode.

% Indique si la DEL est mémorisée lorsqu'elle est excitée.

DEL groupe A . Signal acq [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 4]

«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

%  Signal d'acquittement de la DEL. Si la mémorisation est active, il est possible d'acquitter la
DEL uniquement si les signaux qui ont entrainé le réglage ont disparu.

DEL groupe A . Coul activ DEL [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 4]
rou vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

=~ Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de I'affectation RS des signaux est 'vrai'.

DEL groupe A . Coul inactive DEL [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 4]
«=-» vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

5> Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de ['affectation RS des signaux est ‘faux'.
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Released

2 Matériel
2.6.1.1 DEL groupe A: Parametres

DEL groupe A . Affect 1 [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 4]

DEL groupe A . Affect 5

«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

L Affect

DEL groupe A . Inversion 1 [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 4]

DEL groupe A . Inversion 5

inactif inactif, actif S.3

<> Mode.

& Inversion de I'état du signal affecté.

DEL groupe A . Mémor. [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 5]
inactif inactif, actif, actif, acq. par alarme S.3
<> Mode.

% Indique si la DEL est mémorisée lorsqu'elle est excitée.

DEL groupe A . Signal acq [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 5]

<= » «-» ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

%  Signal d'acquittement de la DEL. Si la mémorisation est active, il est possible d'acquitter la
DEL uniquement si les signaux qui ont entrainé le réglage ont disparu.

DEL groupe A . Coul activ DEL [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 5]
rou vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

5> Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de ['affectation RS des signaux est 'vrai'.
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Released

2 Matériel

2.6.1.1 DEL groupe A: Paramétres

DEL groupe A . Coul inactive DEL  [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 5]
«-> vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

=~ Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de I'affectation RS des signaux est 'faux'.

DEL groupe A . Affect 1 [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 5]

DEL groupe A . Affect 5

«-» «-» ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

%  Affect

DEL groupe A . Inversion 1 [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 5]

DEL groupe A . Inversion 5

inactif inactif, actif S.3

L=~ Mode.

% Inversion de I'état du signal affecté.

DEL groupe A . Mémor. [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 6]
inactif inactif, actif, actif, acq. par alarme S.3
<> Mode.

% Indique si la DEL est mémorisée lorsqu'elle est excitée.

DEL groupe A . Signal acq [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 6]
« - > «-» ... Sys. Internal test state S.3

L=~ 1..n, Liste affect.

%  Signal d'acquittement de la DEL. Si la mémorisation est active, il est possible d'acquitter la
DEL uniquement si les signaux qui ont entrainé le réglage ont disparu.
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2 Matériel
2.6.1.1 DEL groupe A: Parametres

Released

DEL groupe A . Coul activ DEL [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 6]

rou vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

=~ Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de I'affectation RS des signaux est 'vrai'.

DEL groupe A . Coul inactive DEL [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 6]

«=-» vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

5> Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de ['affectation RS des signaux est 'faux'.

DEL groupe A . Affect 1 [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 6]

DEL groupe A . Affect 5

L= L=

... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

L Affect

DEL groupe A . Inversion 1 [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 6]

DEL groupe A . Inversion 5

inactif inactif, actif S.3

<> Mode.

% Inversion de I'état du signal affecté.

DEL groupe A . Mémor. [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 7]
inactif inactif, actif, actif, acq. par alarme S.3
<> Mode.

% Indique si la DEL est mémorisée lorsqu'elle est excitée.
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Released

2 Matériel

2.6.1.1 DEL groupe A: Paramétres

DEL groupe A . Signal acq [Para module / DEL / DEL groupe A/ DEL 7]
« - > «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

%  Signal d'acquittement de la DEL. Si la mémorisation est active, il est possible d'acquitter la
DEL uniquement si les signaux qui ont entrainé le réglage ont disparu.

DEL groupe A . Coul activ DEL [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 7]

rou vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

=~ Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de I'affectation RS des signaux est 'vrai'.

DEL groupe A . Coul inactive DEL [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 7]
«=->» vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

=~ Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de ['affectation RS des signaux est 'faux'.

DEL groupe A . Affect 1 [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 7]

DEL groupe A . Affect 5

«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

L Affect

DEL groupe A . Inversion 1 [Para module / DEL / DEL groupe A / DEL 7]

DEL groupe A . Inversion 5

inactif inactif, actif S.3

s> Mode.

% Inversion de I'état du signal affecté.
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Released

2 Matériel
2.6.2 DEL groupe B - Diodes luminescentes (DEL) a gauche de I'afficheur

2.6.2 DEL groupe B - Diodes luminescentes (DEL) a gauche de l'afficheur

2.6.2.1 DEL groupe B: Parametres

DEL groupe B . Mémor. [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 1]
inactif inactif, actif, actif, acq. par alarme S.3
<> Mode.

% Indique si la DEL est mémorisée lorsqu'elle est excitée.

DEL groupe B . Signal acq [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 1]

«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

%  Signal d'acquittement de la DEL. Si la mémorisation est active, il est possible d'acquitter la
DEL uniquement si les signaux qui ont entrainé le réglage ont disparu.

DEL groupe B . Coul activ DEL [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 1]

rou vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

=~ Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de I'affectation RS des signaux est 'vrai'.

DEL groupe B . Coul inactive DEL [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 1]
«=->» vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

L=~ Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de ['affectation RS des signaux est 'faux'.

DEL groupe B . Affect 1 [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 1]

DEL groupe B . Affect 5

«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

L Affect
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Released

2 Matériel

2.6.2.1 DEL groupe B: Parametres

DEL groupe B . Inversion 1 [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 1]

DEL groupe B . Inversion 5

inactif inactif, actif S.3

L=~ Mode.

% Inversion de I'état du signal affecté.

DEL groupe B . Mémor. [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 2]
inactif inactif, actif, actif, acq. par alarme S.3
<> Mode.

% Indique si la DEL est mémorisée lorsqu'elle est excitée.

DEL groupe B . Signal acq [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 2]

«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

%  Signal d'acquittement de la DEL. Si la mémorisation est active, il est possible d'acquitter la
DEL uniquement si les signaux qui ont entrainé le réglage ont disparu.

DEL groupe B . Coul activ DEL [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 2]
rou vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

=~ Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de I'affectation RS des signaux est 'vrai'.

DEL groupe B . Coul inactive DEL [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 2]
«=-» vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

5> Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de ['affectation RS des signaux est 'faux'.
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2 Matériel
2.6.2.1 DEL groupe B: Parametres

DEL groupe B . Affect 1 [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 2]

DEL groupe B . Affect 5

«-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

L=~ 1..n, Liste affect.

L Affect

DEL groupe B . Inversion 1 [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 2]

DEL groupe B . Inversion 5

inactif inactif, actif S.3

<> Mode.

& Inversion de [I'état du signal affecté.

DEL groupe B . Mémor. [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 3]
inactif inactif, actif, actif, acq. par alarme S.3
<> Mode.

% Indique si la DEL est mémorisée lorsqu'elle est excitée.

DEL groupe B . Signal acq [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 3]

<= » «-» ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

%  Signal d'acquittement de la DEL. Si la mémorisation est active, il est possible d'acquitter la
DEL uniquement si les signaux qui ont entrainé le réglage ont disparu.

DEL groupe B . Coul activ DEL [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 3]
rou vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

5> Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de ['affectation RS des signaux est 'vrai'.
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2 Matériel

2.6.2.1 DEL groupe B: Parametres

DEL groupe B . Coul inactive DEL  [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 3]
«-> vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

=~ Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de I'affectation RS des signaux est 'faux'.

DEL groupe B . Affect 1 [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 3]

DEL groupe B . Affect 5

«-» «-» ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

% Affect

DEL groupe B . Inversion 1 [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 3]

DEL groupe B . Inversion 5

inactif inactif, actif S.3

L=~ Mode.

% Inversion de I'état du signal affecté.

DEL groupe B . Mémor. [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 4]
inactif inactif, actif, actif, acq. par alarme S.3
<> Mode.

% Indique si la DEL est mémorisée lorsqu'elle est excitée.

DEL groupe B . Signal acq [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 4]
«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

%  Signal d'acquittement de la DEL. Si la mémorisation est active, il est possible d'acquitter la
DEL uniquement si les signaux qui ont entrainé le réglage ont disparu.
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2 Matériel
2.6.2.1 DEL groupe B: Parametres

DEL groupe B . Coul activ DEL [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 4]
rou vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

=~ Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de I'affectation RS des signaux est 'vrai'.

DEL groupe B . Coul inactive DEL [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 4]
«=-» vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

5> Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de ['affectation RS des signaux est 'faux'.

DEL groupe B . Affect 1 [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 4]

DEL groupe B . Affect 5

«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

L Affect

DEL groupe B . Inversion 1 [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 4]

DEL groupe B . Inversion 5

inactif inactif, actif S.3

s> Mode.

% Inversion de I'état du signal affecté.

DEL groupe B . Mémor. [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 5]
inactif inactif, actif, actif, acq. par alarme S.3
<> Mode.

% Indique si la DEL est mémorisée lorsqu'elle est excitée.
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2 Matériel

2.6.2.1 DEL groupe B: Parametres

DEL groupe B . Signal acq [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 5]
« - > «-» ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

%  Signal d'acquittement de la DEL. Si la mémorisation est active, il est possible d'acquitter la
DEL uniquement si les signaux qui ont entrainé le réglage ont disparu.

DEL groupe B . Coul activ DEL [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 5]

rou vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

=~ Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de I'affectation RS des signaux est 'vrai'.

DEL groupe B . Coul inactive DEL [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 5]
«=->» vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

=~ Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de ['affectation RS des signaux est 'faux'.

DEL groupe B . Affect 1 [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 5]

DEL groupe B . Affect 5

«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

L Affect

DEL groupe B . Inversion 1 [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 5]

DEL groupe B . Inversion 5

inactif inactif, actif S.3

s> Mode.

% Inversion de I'état du signal affecté.
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2 Matériel
2.6.2.1 DEL groupe B: Parametres

DEL groupe B . Mémor. [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 6]
inactif inactif, actif, actif, acq. par alarme S.3
<> Mode.

% Indique si la DEL est mémorisée lorsqu'elle est excitée.

DEL groupe B . Signal acq [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 6]

«-» «-» ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

%L  Signal d'acquittement de la DEL. Si la mémorisation est active, il est possible d'acquitter la
DEL uniquement si les signaux qui ont entrainé le réglage ont disparu.

DEL groupe B . Coul activ DEL [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 6]
rou vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

=~ Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de I'affectation RS des signaux est 'vrai'.

DEL groupe B . Coul inactive DEL [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 6]

«=-» vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

=~ Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de I'affectation RS des signaux est 'faux'.

DEL groupe B . Affect 1 [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 6]

DEL groupe B . Affect 5

« - » «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

% Affect
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2 Matériel

2.6.2.1 DEL groupe B: Parametres

DEL groupe B . Inversion 1 [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 6]

DEL groupe B . Inversion 5

inactif inactif, actif S.3

L=~ Mode.

% Inversion de I'état du signal affecté.

DEL groupe B . Mémor. [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 7]
inactif inactif, actif, actif, acq. par alarme S.3
<> Mode.

% Indique si la DEL est mémorisée lorsqu'elle est excitée.

DEL groupe B . Signal acq [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 7]

«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, Liste affect.

%  Signal d'acquittement de la DEL. Si la mémorisation est active, il est possible d'acquitter la
DEL uniquement si les signaux qui ont entrainé le réglage ont disparu.

DEL groupe B . Coul activ DEL [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 7]
rou vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

=~ Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de I'affectation RS des signaux est 'vrai'.

DEL groupe B . Coul inactive DEL [Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 7]
«-» vert, rou, clig roug, vert clign., « - » S.3

5> Coul activ DEL.

% La DEL est allumée de cette couleur si I'état de ['affectation RS des signaux est 'faux'.
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2 Matériel
2.6.2.1 DEL groupe B: Parametres

DEL groupe B . Affect 1

DEL groupe B . Affect 5

L=

L Affect

DEL groupe B . Inversion 1

DEL groupe B . Inversion 5

inactif

Released

[Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 7]

«-» ... Sys . Internal test state

L=~ 1..n, Liste affect.

[Para module / DEL / DEL groupe B / DEL 7]

inactif, actif

<> Mode.

& Inversion de [I'état du signal affecté.
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2 Matériel
2.7 HMI - face avant

2.7 HMI - face avant

Mot pass [Para module / Sécurité / Mot pass]

Cet élément représente une boite de dialogue spéciale. (Pour des informations détaillées, voir
le Manuel technique.)

Modification du mot de passe

Niveau d'acces [Para module / Sécurité / Niveau d'acces]

Cet élément représente une boite de dialogue spéciale. (Pour des informations détaillées, voir
le Manuel technique.)

Niveau d'acces

2.7.1 HMI: Parametres

HMI . Affichage éteint [Para module / HMI]
180s 20s ... 3600s S.3

% La lumiére arriére de I'affichage s'éteint lorsque cette temporisation a expiré.

HMI . Langue menu [Para module / HMI]
Anglais Anglais ... Roumain S.3
<> Selection.

&  Sélection de la langue

HMI . Affichage du numéro ANSI [Para module / HMI]

actif inactif, actif S.3
L=~ Mode.

%  Affichage des numéros de module ANSI

HMI . t-max modi/acceés [Para module / Sécurité / Parameétres généraux]
180s 20s ... 3600s S.3

% Siaucune autre touche n'est activée sur le panneau, apres I'expiration de cette période, tous
les paramétres mis en cache (modifiés) sont annulés. L'accés au module sera verrouillé en
retombant au niveau Lecture seule LvO0.
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2 Matériel
2.7.2 HMI: Commandes directes

2.7.2 HMI: Commandes directes

HMI . Contrast [Para module / HMI]

50% 0% ... 100% S.3
® Contrast

HMI . Config. réinit. dispositif [Para module / Sécurité / Paramétres généraux]

« Défaut usine », « Réinit. MdP » « Défaut usine », « Réinit. MdP », « Défaut usine » S.3

uniguement, Réinit. désactivée

= Config. réinit. dispositif.

@ Silatouche « C » est actionnée lorsque le module effectue un redémarrage a froid, une boite
de dialogue Réinitialisation s'affiche a I'écran. Sélectionnez les options qui doivent étre
disponibles dans cette boite de dialogue.

2.7.3 HMI: Valeurs mesurées

HMI . Config. réinit. dispositif [Utilisat / Sécurité / Etats de sécurité]

« Défaut usine », « Réinit. MdP » « Défaut usine », « Réinit. MdP », « Défaut usine »
uniguement, Réinit. désactivée

= Config. réinit. dispositif.

X Sila touche « C » est actionnée lorsque le module effectue un redémarrage a froid, une boite
de dialogue Réinitialisation s'affiche a I'écran. Sélectionnez les options qui doivent étre
disponibles dans cette boite de dialogue.
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3 Sécurité

3 Sécurité
e Ctrl . Autoris commut: > Tab.
» HMI . Config. réinit. dispositif: .=> Tab.
+ HMI . t-max modi/acces: => Tab.
« HMI . Config. réinit. dispositif: > Tab.
* Mot pass: > Tab.

 Niveau d'acces: > Tab.

Sys . Smart view via USB [Utilisat / Sécurité / Etats de sécurité]
actif inactif, actif
=> Mode.

X Information indiquant si I'accés Smart view via l'interface USB est activé (autorisé).

Sys . Smart view via Eth [Utilisat / Sécurité / Etats de sécurité]
actif inactif, actif
Dispo. selon matériel <> Mode.

X Information indiquant si I’accés Smart view via l'interface Ethernet est activé (autorisé).

Sys . Mot de passe pour conn. [Utilisat / Sécurité / Etats de sécurité]
USB
Désactivé Désactivé, Valeur par défaut, Déf. par util.

<> Type déf. mot de passe.

X Type / niveau de sécurité du mot de passe de connexion utilisé pour une connexion USB.

Sys . Mot de passe conn. rés. [Utilisat / Sécurité / Etats de sécurité]
distante

Désactivé Désactivé, Valeur par défaut, Déf. par util.
Dispo. selon matériel L= Type déf. mot de passe.

X Type / niveau de sécurité du mot de passe de connexion utilisé pour une connexion Smart
view via une interface réseau.
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3 Sécurité
Sys . Certificat TLS [Utilisat / Sécurité / Etats de sécurité]
Spécifique au dispositif Spécifique au dispositif, Basique, Altération

<> Certificat TLS.

X Type de certificat utilisé par le dispositif pour les communications cryptées. Cette valeur est
directement liée au niveau de sécurité des communications.

Journal de sécurité [Utilisat / Sécurité / Journal de sécurité]

Cet élément représente une boite de dialogue spéciale. (Pour des informations détaillées, voir
le Manuel technique.)

Messages liés a la sécurité

Sys . Smart view via USB [Para module / Sécurité / Communication]
actif inactif, actif S.3
=> Mode.

@ Active (autorise) ou désactive (n'autorise pas) I'accés Smart view via l'interface USB.

Sys . Smart view via Eth [Para module / Sécurité / Communication]
actif inactif, actif S.3
Dispo. selon matériel <> Mode.

@ Active (autorise) ou désactive (n'autorise pas) I'accés Smart view via l'interface Ethernet.
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4 Parametres d'excitation

4.1 para champ: Parameétres

4 Parametres d'excitation

4.1 para champ: Parametres

para champ . Ordre phases

ABC

&  Ordre phases

para champ . f

50Hz

%  Fréquence nominale

MCDGV4-3.7-FR-REF

[para champ / Parameétres généraux]

ABC, ACB S.3

<> Ordre phases.

[para champ / Parameétres généraux]

50Hz, 60Hz S.3
> fN.
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4 Parameétres d'excitation
4.2 TT - Transformateur de tension

4.2 TT - Transformateur de tension

4.2.1 TT: Parametres

TT . Niv coupure V [Para module / Affich mesures / Tension]
0.005Vn 0.0Vn ... 0.100Vn S.3

% La tension de phase affichée a I'écran ou dans le logiciel du PC est nul, si elle chute au-
dessous de ce niveau de coupure. Ce paramétre n'a pas d'influence sur les enregistreurs. Ce
parameétre est en rapport avec la tension connectée a I'appareil (entre phases ou entre phase

et terre).
TT . Niv coupure VG mes [Para module / Affich mesures / Tension]
0.005Vn 0.0Vn ... 0.100Vn S.3

% La tension résiduelle mesurée affichée a I'écran ou dans le logiciel du PC est nul, si elle chute
au-dessous de ce niveau de coupure. Ce paramétre n'a pas d'influence sur les enregistreurs.

TT . Niv coupure VG calc [Para module / Affich mesures / Tension]
0.005Vn 0.0vVn ... 0.100Vn S.3

% La tension résiduelle calculée affichée a I'écran ou dans le logiciel du PC est nul, si elle chute
au-dessous de ce niveau de coupure. Ce paramétre n'a pas d'influence sur les enregistreurs.

TT . Niv coupure comp V012 [Para module / Affich mesures / Tension]
0.005Vn 0.0Vn ... 0.100Vn S.3

& La composante symétrique affichée a I'écran ou dans le logiciel du PC est nul, si elle chute
au-dessous de ce niveau de coupure. Ce paramétre n'a pas d'influence sur les enregistreurs.

TT . TT pri [para champ / TT]
10500U 60U ... 500000U S.3

%  Tension nominale des transformateurs de tension du cété primaire. Notez que la tension
entre phases doit toujours étre saisie ici.
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4 Parametres d'excitation
4.2.1 TT: Parametres

TT.TT sec [para champ / TT]
100U If: empl 6 = Entrées mesure tension S.3
* 60.00U ... 520.00U

If: empl 6 = Mesure de la tension | 8 entrées
numériques

* 60.00U ... 200.00U

If: empl 6 = Mesure de la tension | 5 relais sortie
binaire

* 60.00U ... 200.00U

% Tension nominale des transformateurs de tension du cété secondaire. Notez que la tension
entre phases doit toujours étre saisie ici.

TT . TT con [para champ / TT]
Phase/terre Phase / phase, Phase/terre S.3
=> TT con.

%L Ce paramétre doit étre défini afin de garantir I'affectation correcte des canaux de mesure de
la tension dans le module.

TT . EVT pri [para champ / TT]
10500U 60U ... 500000U S.3
%  Tension primaire nominale de I'enroulement e-n des transformateurs de tension qui est

uniquement prise en compte dans la mesure directe de la tension résiduelle (GVT
con=mesurée/triangle fermé).

TT . EVT sec [para champ / TT]
100U If: empl 6 = Entrées mesure tension S.3
e 35.00U ... 520.00U

If: empl 6 = Mesure de la tension | 8 entrées
numériques

* 35.00U ... 200.00U

If: empl 6 = Mesure de la tension | 5 relais sortie
binaire

* 35.00U ... 200.00U

% Tension secondaire nominale de I'enroulement e-n des transformateurs de tension qui est
uniquement prise en compte dans la mesure directe de la tension résiduelle.
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4 Parameétres d'excitation
4.2.1 TT: Parametres

TT .V Sync [para champ / TT]
L12 L1, L2, L3, L12,L23,L31 S.3

<> Tensions a synchroniser.

% La quatriéme entrée de la carte de mesure de la tension mesure la tension a synchroniser.

TT . Phase MTA [para champ / Direction / Général]
45° 0° ... 360° S.3

% Angle maximal du couple : Angle entre le courant de phase et la tension de référence en cas
de court-circuit. Cet angle est nécessaire pour déterminer la direction du défaut en cas de
court-circuits.

Remarque : si »Séquence de phase« = « ACB », le dispositif adapte en interne I’'angle de
direction en ajoutant 180°.

TT . 3VO Source [para champ / Direction / Général]
mesuré mesuré, calculé S.3

s> 3V0 Source.

% Les fonctions de protection de surintensité a la terre tiennent compte de ce paramétre pour
les décisions de direction. Vous devez vérifier que ce paramétre est configuré sur "Mesuré"
uniquement si la tension résiduelle est alimentée sur la quatrieme entrée de la carte de
mesure de la tension.

TT . Terre MTA [para champ / Direction / Général]
110° 0° ... 360° S.3

% Angle maximal du couple a la terre : angle entre la grandeur de fonctionnement et la valeur
de référence choisies en cas de défaut a la terre. Cet angle est nécessaire pour déterminer la
direction du défaut a la terre en cas de court-circuit. En fonction de la direction a la terre
sélectionnée, différentes valeurs de I'angle de couple maximal (MTA) sont utilisées : IGcalc
3V0, IGmeas 3VO0 : Ground MTA; IGcalc Neg, IGmeas Neg : 90° + Phase MTA; IGcalc IPol : 0°;
IGcalc Dual : 0° (si 12 et V2 sont disponibles) ou Ground MTA; IGmeas Dual : 90° + Phase MTA
(si 12 et V2 sont disponibles) ou Ground MTA.

TT . Angle cor ECT [para champ / Direction / Général]
0° -45.0° ... 45.0° S.3

% Réglage fin de I'angle de mesure des transformateurs de courant raccordés a la terre. Le
paramétre Correction angulaire permet de tenir compte des défauts des transformateurs de
courant raccordés a la terre.

86 MCDGV4 MCDGV4-3.7-FR-REF



Released

4 Parametres d'excitation
4.2.1 TT: Parametres

TT . Dir. ctrl IG mes. [para champ / Direction / Général]

IG mes 3VO IG mes 3V0, 12,V2, Dual, cos(¢) , sin(¢) S.3

<> Dir. ctrl IG mes..

%  Options de détection de la direction. IGmeas est utilisée comme grandeur d'exploitation.

TT . Dir. ctrl IG calc. [para champ / Direction / Général]
IG calc 3V0 IG calc 3VO0, IG calc IPol (IG mes), Dual, 12,V2, cos(d) , S.3
sin(¢)

s> Dir. ctrl IG calc..

& Options de détection de la direction. IGcalc est utilisée comme grandeur d'exploitation.

TT . 3VO min [para champ / Direction / Wattmétrique]
0.2Vn 0.01vVn ... 2.00Vn S.3

%  Seuil de tension pour la détection de la direction des défauts de terre

TT . £€(3VO min) [para champ / Direction / Wattmétrique]
0.1s 0.00s ... 60.00s S.3

%L  Minuterie de déblocage pour la détection de la direction des défaut de terre : lorsque 3V0
dépasse la valeur du paramétre »3V0 min«, cette minuterie s’enclenche. Les résultats de
direction sont débloqués aprées I’expiration de la minuterie.

TT . 1IG mes min [para champ / Direction / Wattmétriquel
0.1In Si: Cour sensible a la terre = 0 S.3
Dispo seult si: e 0.02In ... 2.00In

Si: Cour sensible a la terre # 0

* 0.002In ... 2.000In

%  Seuil du courant pour les méthodes de détection de direction cos(¢), sin(¢) avec le courant
de terre mesuré

TT . Angle limité A1 IG mes. [para champ / Direction / Wattmétriquel
3° 1° ... 20° S.3

Dispo seult si:

%L Angle limité 1 pour la méthode « cos » ou « sin » avec le courant de terre mesuré
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4 Parameétres d'excitation
4.2.1 TT: Parametres

TT . Angle limité A2 IG mes. [para champ / Direction / Wattmétriquel
3° 1° ... 20° S.3

Dispo seult si:

%  Angle limité 2 pour la méthode « cos » ou « sin » avec le courant de terre mesuré

TT . 1G calc min [para champ / Direction / Wattmétriquel
0.1In 0.02In ... 2.00In S.3

Dispo seult si:

%  Seuil du courant pour les méthodes de détection de direction cos(¢), sin(¢) avec le courant
de terre mesuré

TT . Angle limité Al IG calc. [para champ / Direction / Wattmétriquel
3° 1° ... 20° S.3

Dispo seult si:

%L Angle limité 1 pour la détermination de la direction du défaut de terre avec la méthode
« cos(¢) » ou « sin(¢) »

TT . Angle limité A2 IG calc. [para champ / Direction / Wattmétrique]
3° 1° ... 20° S.3

Dispo seult si:

%L Angle limité 2 pour la détermination de la direction du défaut de terre avec la méthode
« cos(¢) » ou « sin(¢) »

TT . V Bloc f [para champ / Fréquence]
0.5Vn 0.15Vn ... 0.90Vn S.3

%  Seuil de déblocage des étages de fréquence

TT . delta phi - Mode [para champ / Fréquence]
deux phases Phase unique, deux phases, trois phases S.3

<> delta phi - Mode.

% Le module Delta Phi (saut de vecteur) se déclenche en cas de dépassement du décalage
angulaire de la tension admissible (delta phi) des trois tensions mesurées (phase-terre ou
phase-phase) sur une seule phase, deux phases ou toutes les phases.
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4 Parametres d'excitation
4.2.2 TT: Signaux (états des sorties)

TT . Fenétre de stab. f [para champ / Fréquence]
4 0...10 S.3

%L  Fenétre de stabilisation, pour la stabilisation des valeurs de fréquence par rapport aux
fluctuations momentanées. La valeur définie est exprimée en cycles a la fréquence nominale.

TT . Fenétre de stab. F pour [para champ / Fréquence]
df/dt
3 2...10 S.3

%  Fenétre de stabilisation, pour la stabilisation des valeurs de fréquence qui sont utilisées en
tant qu'entrées pour le calcul de df/dt par rapport aux fluctuations momentanées. La valeur
définie est exprimée en cycles a la fréquence nominale.

TT . Fenétre df/dt [para champ / Fréquence]

I

1...10 S.3

%L  Fenétre de détermination de df/dt (ROCOF). La valeur définie est exprimée en cycles a la
fréquence nominale.

TT . Fenétre de stab. df/dt [para champ / Fréquence]
5 0...10 S.3

%  Fenétre de stabilisation, pour la stabilisation des valeurs df/dt (ROCOF) par rapport aux
fluctuations momentanées. La valeur définie est exprimée en cycles a la fréquence nominale.

4.2.2 TT: Signaux (états des sorties)
TT . Séq. de phase incorrecte [Utilisat / Affichage de I'état / Surv / Ordre phases]

L. Signale que le module a détecté une séquence de phase (L1-L2-L3 / L1-L3-L2) différente de
celle définie dans [Para champ / Parameétres généraux] »Séquence de phase«.

4.2.3 TT: Valeurs mesurées

TT . f [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]
N Valeur mesurée : Fréquence

TT.VL12 [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]
XN Valeur mesurée : Tension entre phases (fondamental)

TT . VL23 [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]
N Valeur mesurée : Tension entre phases (fondamental)
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4.2.3 TT: Valeurs mesurées

TT.

A

=

=

=

=

=

=

=

=

=

=
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VL31

Released

[Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]

Valeur mesurée : Tension entre phases (fondamental)

. VL1

[Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]

Valeur mesurée : Tension phase/neutre (fondamental)

. VL2

[Utilisat / Valeurs mesurées / Tension 1]

Valeur mesurée : Tension phase/neutre (fondamental)

. VL3

[Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]

Valeur mesurée : Tension phase/neutre (fondamental)

. VX mes

[Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]

Valeur mesurée (mesurée) : VX mesurée (fondamental)

. VG calc

Valeur mesurée (calculée) :

. VO

Valeur mesurée (calculée) :

. V1

Valeur mesurée (calculée) :

directe(fondamental)

. V2

Valeur mesurée (calculée) :

inverse(fondamental)

. %(V2/V1)

Valeur mesurée (calculée) :

. VX mes H3

[Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]

VG (fondamental)

[Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]

Composantes symétriques tension résiduelle(fondamental)

[Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]

Composantes symétriques tension de la composante

[Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]

Composantes symétriques tension de la composante

[Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]

V2/V1, I'ordre des phases est automatiquement pris en compte.

[Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]

Troisiéeme harmonique de la tension neutre mesurée utilisée pour détecter des défauts a la
terre du stator de la génératrice.
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Released

4 Parametres d'excitation

4.2.3 TT: Valeurs mesurées

TT . phi VL12 [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]

X Valeur mesurée (calculée) : Angle du phaseur VL12
Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

TT . phi VL23 [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]

X Valeur mesurée (calculée) : Angle du phaseur VL23
Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

TT . phi VL31 [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]

N Valeur mesurée (calculée) : Angle du phaseur VL31
Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

TT . phi VL1 [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]

X Valeur mesurée (calculée) : Angle du phaseur VL1
Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

TT . phi VL2 [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]

N Valeur mesurée (calculée) : Angle du phaseur VL2
Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

TT . phi VL3 [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]

XN Valeur mesurée (calculée) : Angle du phaseur VL3
Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

TT . phi VX mes [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]

N Valeur mesurée : Angle du phaseur de VX mesurée

Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.
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4 Parametres d'excitation

4.2.3 TT: Valeurs mesurées

TT.
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=
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=

=
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phi VG calc [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]
Valeur mesurée (calculée) : Angle du phaseur de VG calculée

Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

. phi VO [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]

Valeur mesurée (calculée) : Angle de réseau homopolaire

Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

. phi V1 [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]

Valeur mesurée (calculée) : Angle de réseau a composante directe

Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

. phi V2 [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]

Valeur mesurée (calculée) : Angle de réseau a composante inverse

Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

. df/dt [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]

Valeur mesurée (calculée) : vitesse de variation de la fréquence.

. delta phi [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension ]

Valeur mesurée (calculée) : Saut de vecteur de tension

. VL12 Eff [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension Eff]

Valeur mesurée : Tension entre phases (Efficace)

. VL23 Eff [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension Eff]

Valeur mesurée : Tension entre phases (Efficace)

. VL31 Eff [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension Eff]

Valeur mesurée : Tension entre phases (Efficace)
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4 Parametres d'excitation

4.2.3 TT: Valeurs mesurées

TT . VL1 Eff [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension Eff]
XN Valeur mesurée : Tension phase/neutre (Efficace)

TT . VL2 Eff [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension Eff]
X Valeur mesurée : Tension phase/neutre (Efficace)

TT . VL3 Eff [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension Eff]
N Valeur mesurée : Tension phase/neutre (Efficace)

TT . VX mes Eff [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension Eff]
X Valeur mesurée (mesurée) : VX mesurée (Efficace)

TT . VG calc Eff [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension Eff]
N Valeur mesurée (calculée) : VG (Efficace)

TT . V/f [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension Eff]
X Rapport Volts/Hertz en rapport avec les valeurs nominales.

TT . %VL12 THD [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension Eff]
N Valeur mesurée (calculée) : Distorsion harmonique totale V12 / Onde directe
TT . %VL23 THD [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension Eff]
XN Valeur mesurée (calculée) : Distorsion harmonique totale V23 / Onde directe
TT . %VL31 THD [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension Eff]
N Valeur mesurée (calculée) : Distorsion harmonique totale V31 / Onde directe
TT . %VL1 THD [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension Eff]
XN Valeur mesurée (calculée) : Distorsion harmonique totale VL1 / Onde directe
TT . %VL2 THD [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension Eff]
X Valeur mesurée (calculée) : Distorsion harmonique totale VL2 / Onde directe
TT . %VL3 THD [Utilisat / Valeurs mesurées / Tension Eff]

XN Valeur mesurée (calculée) : Distorsion harmonique totale VL3 / Onde directe
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4 Parametres d'excitation
4.2.4 TT: Statistiques

T
S

=

=

=

=

=

.VL12 THD

Valeur mesurée (calculée) :

.VL23 THD

Valeur mesurée (calculée) :

.VL31 THD

Valeur mesurée (calculée) :

. VL1 THD

Valeur mesurée (calculée) :

. VL2 THD

Valeur mesurée (calculée) :

. VL3 THD

Valeur mesurée (calculée) :

4.2.4 TT: Statistiques

=

-

=

-

&l

=
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. f max

Fréquence maxi

. VL12 max Eff

Released

[Utilisat / Valeurs mesurées / Tension Eff]

Distorsion harmonique totale V12

[Utilisat / Valeurs mesurées / Tension Eff]

Distorsion harmonique totale V23

[Utilisat / Valeurs mesurées / Tension Eff]

Distorsion harmonique totale V31

[Utilisat / Valeurs mesurées / Tension Eff]

Distorsion harmonique totale VL1

[Utilisat / Valeurs mesurées / Tension Eff]

Distorsion harmonique totale VL2

[Utilisat / Valeurs mesurées / Tension Eff]

Distorsion harmonique totale VL3

[Utilisat / Statistiq / Max / Tension]

[Utilisat / Statistiq / Max / Tension]

Valeur maximale VL12 (Efficace)

. VL23 max Eff

[Utilisat / Statistiq / Max / Tension]

Valeur maximale VL23 (Efficace)

. VL31 max Eff

[Utilisat / Statistiq / Max / Tension]

Valeur maximale VL31 (Efficace)

. VL1 max Eff

[Utilisat / Statistiq / Max / Tension]

Valeur maximale VL1 (Efficace)
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4 Parametres d'excitation
4.2.4 TT: Statistiques

TT . VL2 max Eff [Utilisat / Statistiq / Max / Tension]

Valeur maximale VL2 (Efficace)

TT . VL3 max Eff [Utilisat / Statistiq / Max / Tension]

Valeur maximale VL3 (Efficace)

TT . VX mes max Eff [Utilisat / Statistiq / Max / Tension]

M Valeur mesurée : Valeur maximale VX (Efficace)

TT . VG calc max Eff [Utilisat / Statistiq / Max / Tension]

M Valeur mesurée (calculée) : valeur maximale VX (Efficace)

TT . V1 max [Utilisat / Statistiq / Max / Tension]

M  Valeur maximale : Composantes symétriques tension de la composante directe(fondamental)
TT . V2 max [Utilisat / Statistiq / Max / Tension]

Valeur maximale : Composantes symétriques tension de la composante inverse(fondamental)

TT . %(V2/V1) max [Utilisat / Statistiq / Max / Tension]

M Valeur mesurée (calculée) : valeur maximale V2/V1, I'ordre des phases est automatiquement
pris en compte

TT . V/f max [Utilisat / Statistiq / Max / Tension]

M Valeur maximale : Rapport Volts/Hertz en rapport avec les valeurs nominales.

TT . VX mes H3 max [Utilisat / Statistiq / Max / Tension]

Valeur maximale : Troisieme harmonique de la tension neutre mesurée utilisée pour détecter
des défauts a la terre du stator de la génératrice.

TT . f min [Utilisat / Statistiq / Min / Tension]

Fréquence mini

TT . VL12 min Eff [Utilisat / Statistiqg / Min / Tension]

M  Valeur minimale VL12 (Efficace)

TT . VL23 min Eff [Utilisat / Statistiq / Min / Tension]

Valeur minimale VL23 (Efficace)
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4 Parameétres d'excitation
4.2.4 TT: Statistiques

TT . VL31 min Eff [Utilisat / Statistiq / Min / Tension]

Valeur minimale VL31 (Efficace)

-

. VL1 min Eff [Utilisat / Statistiq / Min / Tension]

Valeur minimale VL1 (Efficace)

TT . VL2 min Eff [Utilisat / Statistiq / Min / Tension]
M  Valeur minimale VL2 (Efficace)

TT . VL3 min Eff [Utilisat / Statistiq / Min / Tension]
M  Valeur minimale VL3 (Efficace)

TT . VX mes min Eff [Utilisat / Statistiq / Min / Tension]
M  Valeur mesurée : Valeur minimale VX (Efficace)

TT . VG calc min Eff [Utilisat / Statistiq / Min / Tension]
Valeur mesurée (calculée) : valeur minimale VX (Efficace)

-

. V1 min [Utilisat / Statistig / Min / Tension]

Rl

Valeur minimale : Composantes symétriques tension de la composante directe(fondamental)

-

.V2 min [Utilisat / Statistiq / Min / Tension]

Valeur minimale : Composantes symétriques tension de la composante inverse(fondamental)

-

. %(V2/V1) min [Utilisat / Statistig / Min / Tension]

Rl

Valeur mesurée (calculée) : valeur minimale V2/V1, I'ordre des phases est automatiquement
pris en compte

-

. V/f min [Utilisat / Statistig / Min / Tension]

Rl

Valeur minimale : Rapport Volts/Hertz en rapport avec les valeurs nominales.

-

. VX mes H3 min [Utilisat / Statistiq / Min / Tension]

&l

Valeur minimale : Troisiéme harmonique de la tension neutre mesurée utilisée pour détecter
des défauts a la terre du stator de la génératrice.

-

. VL12 moy Eff [Utilisat / Statistiq / V glisst moy Supv]

Valeur moyenne VL12 (Efficace)
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TT . VL23 moy Eff

Valeur moyenne VL23 (Efficace)

TT . VL31 moy Eff
M Valeur moyenne VL31 (Efficace)

TT . VL1 moy Eff

Valeur moyenne VL1 (Efficace)

TT . VL2 moy Eff

Valeur moyenne VL2 (Efficace)

-

. VL3 moy Eff

Rl

Valeur moyenne VL3 (Efficace)
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[Utilisat / Statistiq / V glisst moy Supv]

[Utilisat / Statistiq / V glisst moy Supv]

[Utilisat / Statistiq / V glisst moy Supv]

[Utilisat / Statistiq / V glisst moy Supv]

[Utilisat / Statistiq / V glisst moy Supv]
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4 Parametres d'excitation
4.3 CT Ntrl - Transformateurs de courant du c6té du neutre

4.3 CT Ntrl - Transformateurs de courant du coté du neutre

4.3.1 CT Ntrl: Parametres

CT Ntrl . Niv coupure IL1, IL2, IL3 [Para module / Affich mesures / CT Ntrl]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

% Le courant affiché a I'écran ou dans le logiciel du PC est nul, s'il chute au-dessous de ce
niveau de coupure. Ce paramétre n'a pas d'influence sur les enregistreurs.

CT Ntrl . Niv coupure IG mes [Para module / Affich mesures / CT Ntrl]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

% Le courant a la terre mesuré affiché a I'écran ou dans le logiciel du PC est nul, s'il chute au-
dessous de ce niveau de coupure. Ce paramétre n'a pas d'influence sur les enregistreurs.

CT Ntrl . Niv coupure IG calc [Para module / Affich mesures / CT Ntrl]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

% Le courant a la terre calculé affiché a I'écran ou dans le logiciel du PC est nul, s'il chute au-
dessous de ce niveau de coupure. Ce paramétre n'a pas d'influence sur les enregistreurs.

CT Ntrl . Niv coupure 1012 [Para module / Affich mesures / CT Ntrl]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

& La composante symétrique affichée a I'écran ou dans le logiciel du PC est nul, si elle chute
au-dessous de ce niveau de coupure. Ce paramétre n'a pas d'influence sur les enregistreurs.

CT Ntrl . TC pri [para champ / CT Ntrl]
1000A 1A ... 50000A S.3

%  Courant nominal du c6té primaire des transformateurs de courant.

CT Ntrl . TC sec [para champ / CT Ntrl]
1A 1A, 5A S.3

=~ Rap prim/sec.

% Courant nominal du cété secondaire des transformateurs de courant.
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4 Parametres d'excitation
4.3.2 CT Ntrl: Signaux (états des sorties)

CT Ntrl . TC dir [para champ / CT Ntrl]
0° 0°, 180° 5.3
> Polarité.

% Les fonctions de protection avec directionnalité fonctionnent correctement uniquement si la
connexion des transformateurs de courant ne comporte pas d'erreur de céblage. Si tous les
transformateurs de courant sont connectés au module avec une polarité incorrecte, ce
paramétre peut compenser I'erreur de cablage. Ce paramétre fait pivoter les vecteurs de
courant de 180 degrés.

CT Ntrl . ECT pri [para champ / CT Ntrl]
1000A 1A ... 50000A S.3

% Ce paramétre définit le courant nominal primaire du transformateur de courant raccordé a la
terre. Si le courant a la terre est mesuré via une connexion de Holmgreen, la valeur primaire
du transformateur du courant de la phase doit étre saisie ici.

CT Ntrl . ECT sec [para champ / CT Ntrl]

1A 1A, 5A S.3

=~ Rap prim/sec.

% Ce paramétre définit le courant nominal secondaire du transformateur de courant raccordé a
la terre. Si le courant a la terre est réalisé via une connexion de Holmgreen, la valeur
primaire du transformateur du courant de la phase doit étre saisie ici.

CT Ntrl . ECT dir [para champ / CT Ntrl]
0° 0°, 180° 5.3
=> Polarité.

% La protection contre les défauts a la terre avec directionnalité dépend également du cédblage
correct du transformateur de courant raccordé a la terre. Il est possible de corriger un
cablage ou une polarité incorrect au moyen du paramétre "0°" ou "180°". L'utilisateur peut
faire pivoter le vecteur de courant de 180 degrés (changement de signe) sans modifier le
cablage. Cela signifie que, en chiffres, I'indicateur de courant déterminé a été pivoté de 180°
par le périphérique.

4.3.2 CT Ntrl: Signaux (états des sorties)
CT Ntrl . Séq. de phase [Utilisat / Affichage de I'état / Surv / Ordre phases]

incorrecte

L. Signale que le module a détecté une séquence de phase (L1-L2-L3 /L1-L3-L2) différente de
celle définie dans [Para champ / Parameétres généraux] »Séquence de phase«.
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4 Parameétres d'excitation
4.3.3 CT Ntrl: Valeurs mesurées

4.3.3 CT Ntrl: Valeurs mesurées

CT Ntrl . IL1 [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant ]

N Valeur mesurée : Courant de phase (fondamental)

CT Ntrl . IL2 [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant ]

X Valeur mesurée : Courant de phase (fondamental)

CT Ntrl . IL3 [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant ]

X Valeur mesurée : Courant de phase (fondamental)

CT Ntrl . 1IG mes [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant ]

X Valeur mesurée (mesurée) : IG (fondamental)

CT Ntrl . 1G calc [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant ]

X Valeur mesurée (calculée) : IG (fondamental)

CT Ntrl . 10 [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant ]

X Valeur mesurée (calculée) : Courant nul (fondamental)

CT Ntrl . 11 [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant ]

X Valeur mesurée (calculée) : Composante directe du courant (fondamental)

CT Ntrl . 12 [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant ]

N Valeur mesurée (calculée) : Courant de charge déséquilibrée (fondamental)

CT Ntrl . IL1 H2 [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant ]

X Valeur mesurée : 2éme harmonique / 1ére harmonique de IL1

CT Ntrl . IL2 H2 [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant ]

N Valeur mesurée : 2éme harmonique / 1ére harmonique de IL2

CT Ntrl . IL3 H2 [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant ]

X Valeur mesurée : 2éme harmonique / 1ére harmonique de IL3
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4 Parametres d'excitation

4.3.3 CT Ntrl: Valeurs mesurées

CT Ntrl . 1IG H2 mes [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant ]

N Valeur mesurée : 2éme harmonique / 1ére harmonique de IG (mesurée)

CT Ntrl . 1G H2 calc [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant ]

X Valeur mesurée (calculée) : 2éme harmonique / 1ére harmonique de IG (calculée)

CT Ntrl . %(12/11) [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant ]

N Valeur mesurée (calculée) : 12/11, I'ordre des phases est automatiquement pris en compte.

CT Ntrl . phi IL1 [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant ]
XN Valeur mesurée (calculée) : Angle du phaseur IL1

Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

CT Ntrl . phi IL2 [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant ]
N Valeur mesurée (calculée) : Angle du phaseur IL2

Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

CT Ntrl . phi IL3 [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant ]
X Valeur mesurée (calculée) : Angle du phaseur IL3

Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

CT Ntrl . phi IG mes [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant ]
XN Valeur mesurée (calculée) : Angle du phaseur de IG mesurée

Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

CT Ntrl . phi IG calc [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant ]
X Valeur mesurée (calculée) : Angle du phaseur de IG calculée

Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.
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Released

4 Parametres d'excitation
4.3.3 CT Ntrl: Valeurs mesurées

CT Ntrl . phi 10 [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant ]
N Valeur mesurée (calculée) : Angle de réseau homopolaire

Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

CT Ntrl . phi 11 [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant ]
X Valeur mesurée (calculée) : Angle de réseau a composante directe

Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

CT Ntrl . phi 12 [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant ]
XN Valeur mesurée (calculée) : Angle de réseau a composante inverse

Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

CT Ntrl . IL1 Eff [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant Eff]

X Valeur mesurée : Courant de phase (Efficace)

CT Ntrl . IL2 Eff [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant Eff]

SN Valeur mesurée : Courant de phase (Efficace)

CT Ntrl . IL3 Eff [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant Eff]

X Valeur mesurée : Courant de phase (Efficace)

CT Ntrl . 1G mes Eff [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant Eff]

X Valeur mesurée (mesurée) : IG (Efficace)

CT Ntrl . 1G calc Eff [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant Eff]

X Valeur mesurée (calculée) : IG (Efficace)

CT Ntrl . %IL1 THD [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant Eff]

N Valeur mesurée (calculée) : Distorsion harmonique totale IL1

CT Ntrl . %IL2 THD [Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant Eff]

X Valeur mesurée (calculée) : Distorsion harmonique totale IL2
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CT Ntrl . %IL3 THD

Released

4 Parametres d'excitation
4.3.4 CT Ntrl: Statistiques

[Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant Eff]

XN Valeur mesurée (calculée) : Distorsion harmonique totale IL3

CT Ntrl . IL1 THD

[Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant Eff]

X Valeur mesurée (calculée) : Courant harmonique total IL1

CT Ntrl . IL2 THD

[Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant Eff]

N Valeur mesurée (calculée) : Courant harmonique total IL2

CT Ntrl . IL3 THD

[Utilisat / Valeurs mesurées / CT Ntrl / Courant Eff]

X Valeur mesurée (calculée) : Courant harmonique total IL3

4.3.4 CT Ntrl: Statistiques

CT Ntrl . IL1 moy Eff

M  Valeur moyenne IL1 (Efficace)

CT Ntrl . IL2 moy Eff

Valeur moyenne IL12 (Efficace)

CT Ntrl . IL3 moy Eff

M  Valeur moyenne IL13 (Efficace)

CT Ntrl . Dem IL1 créte

IL1 en créte, IL1 efficace

CT Ntrl . Dem IL2 créte

M L2 en créte, IL2 efficace

CT Ntrl . Dem IL3 créte

IL3 en créte, IL3 efficace

CT Ntrl . IL1 max Eff

M Valeur maximale IL1 (Efficace)

MCDGV4-3.7-FR-REF

[Utilisat / Statistig / Demand / CT Ntrl]

[Utilisat / Statistiq / Demand / CT Ntrl]

[Utilisat / Statistig / Demand / CT Ntrl]

[Utilisat / Statistiq / Demand / CT Ntrl]

[Utilisat / Statistiq / Demand / CT Ntrl]

[Utilisat / Statistiq / Demand / CT Ntrl]

[Utilisat / Statistiq / Max / CT Ntrl]
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Released

4 Parameétres d'excitation
4.3.4 CT Ntrl: Statistiques

CT Ntrl . IL2 max Eff [Utilisat / Statistiq / Max / CT Ntrl]

Valeur maximale IL12 (Efficace)

CT Ntrl . IL3 max Eff [Utilisat / Statistiq / Max / CT Ntrl]

Valeur maximale IL13 (Efficace)

CT Ntrl . 1IG mes max Eff [Utilisat / Statistiq / Max / CT Ntrl]

M Valeur mesurée : Valeur maximale IG (Efficace)

CT Ntrl . 1G calc max Eff [Utilisat / Statistiq / Max / CT Ntrl]

Valeur mesurée (calculée) : valeur maximale |G (Efficace)

CT Ntrl . 11 max [Utilisat / Statistiq / Max / CT Ntrl]

M  Valeur maximale de la composante directe du courant (fondamental)

CT Ntrl . 12 max [Utilisat / Statistiq / Max / CT Ntrl]

Valeur maximale de la composante inverse (séquence négative) du courant (fondamental)

CT Ntrl . %(12/11) max [Utilisat / Statistiq / Max / CT Ntrl]

M Valeur mesurée (calculée) : 12/11, valeur maximale, I'ordre des phases est automatiquement
pris en compte.

CT Ntrl . IL1 H2 max [Utilisat / Statistiq / Max / CT Ntrl]

M Rapport maximal entre la 2éme harmonique et la composante fondamentale de IL1

CT Ntrl . IL2 H2 max [Utilisat / Statistiq / Max / CT Ntrl]

Rapport maximal entre la 2éme harmonique et la composante fondamentale de IL2

CT Ntrl . IL3 H2 max [Utilisat / Statistiq / Max / CT Ntrl]

M  Rapport maximal entre la 2éme harmonique et la composante fondamentale de IL3

CT Ntrl . 1IG H2 mes max [Utilisat / Statistiq / Max / CT Ntrl]

Valeur mesurée : Rapport maximal entre la 2éme harmonique et la composante
fondamentale de IG (mesurée)
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Released

4 Parametres d'excitation
4.3.4 CT Ntrl: Statistiques

CT Ntrl . 1IG H2 calc max [Utilisat / Statistiq / Max / CT Ntrl]

Valeur mesurée (calculée) : Rapport maximal entre la 2éme harmonique et la composante
fondamentale de IG (calculée)

CT Ntrl . IL1 min Eff [Utilisat / Statistiq / Min / CT Ntrl]

Valeur minimale IL1 (Efficace)

CT Ntrl . IL2 min Eff [Utilisat / Statistiq / Min / CT Ntrl]

Valeur minimale IL12 (Efficace)

CT Ntrl . IL3 min Eff [Utilisat / Statistiq / Min / CT Ntrl]

M Valeur minimale IL3 (Efficace)

CT Ntrl . 1IG mes min Eff [Utilisat / Statistiq / Min / CT Ntrl]

M Valeur mesurée : Valeur minimale IG (Efficace)

CT Ntrl . 1G calc min Eff [Utilisat / Statistig / Min / CT Ntrl]

M  Valeur mesurée (calculée) : valeur minimale IG (Efficace)

CT Ntrl . 11 min [Utilisat / Statistiq / Min / CT Ntrl]

Valeur minimale de la composante directe du courant (fondamental)

CT Ntrl . 12 min [Utilisat / Statistig / Min / CT Ntrl]

M Valeur minimale du courant de charge déséquilibrée (fondamental)

CT Ntrl . %(12/11) min [Utilisat / Statistiq / Min / CT Ntrl]

Valeur mesurée (calculée) : 12/11, valeur minimale, I'ordre des phases est automatiquement
pris en compte.

CT Ntrl . IL1L H2 min [Utilisat / Statistiq / Min / CT Ntrl]

Rapport minimal entre la 2éme harmonique et la composante fondamentale de IL1

CT Ntrl . IL2 H2 min [Utilisat / Statistiq / Min / CT Ntrl]

M Rapport minimal entre la 2éme harmonique et la composante fondamentale de IL2

CT Ntrl . IL3 H2 min [Utilisat / Statistiq / Min / CT Ntrl]

Rapport minimal entre la valeur minimale des 2éme et 1ére harmonique de IL3
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Released

4 Parameétres d'excitation
4.3.4 CT Ntrl: Statistiques

CT Ntrl . 1IG H2 mes min [Utilisat / Statistiq / Min / CT Ntrl]

Valeur mesurée : Rapport minimal entre la 2éme harmonique et la composante fondamentale
de IG (mesurée)

CT Ntrl . 1IG H2 calc min [Utilisat / Statistiq / Min / CT Ntrl]

IG H2 calc min
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Released

4 Parametres d'excitation

4.4 TC prin - Coté principal du transformateur de courant

4.4 TC prin - Coté principal du transformateur de courant

4.4.1 TC prin: Parametres

TC prin . Niv coupure IL1, IL2, [Para module / Affich mesures / TC prin]
IL3
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

% Le courant affiché a I'écran ou dans le logiciel du PC est nul, s'il chute au-dessous de ce
niveau de coupure. Ce paramétre n'a pas d'influence sur les enregistreurs.

TC prin . Niv coupure IG mes [Para module / Affich mesures / TC prin]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

% Le courant a la terre mesuré affiché a I'écran ou dans le logiciel du PC est nul, s'il chute au-
dessous de ce niveau de coupure. Ce paramétre n'a pas d'influence sur les enregistreurs.

TC prin . Niv coupure 1G calc [Para module / Affich mesures / TC prin]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

% Le courant a la terre calculé affiché a I'écran ou dans le logiciel du PC est nul, s'il chute au-
dessous de ce niveau de coupure. Ce paramétre n'a pas d'influence sur les enregistreurs.

TC prin . Niv coupure 1012 [Para module / Affich mesures / TC prin]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

& La composante symétrique affichée a I'écran ou dans le logiciel du PC est nul, si elle chute
au-dessous de ce niveau de coupure. Ce paramétre n'a pas d'influence sur les enregistreurs.

TC prin . TC pri [para champ / TC prin]
1000A 1A ... 50000A S.3

%  Courant nominal du c6té primaire des transformateurs de courant.

TC prin . TC sec [para champ / TC prin]
1A 1A, 5A S.3

=> Rap prim/sec.

% Courant nominal du cété secondaire des transformateurs de courant.
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Released

4 Parametres d'excitation
4.4.2 TC prin: Signaux (états des sorties)

TC prin . TC dir [para champ / TC prin]
0° 0°, 180° 5.3
> Polarité.

% Les fonctions de protection avec directionnalité fonctionnent correctement uniquement si la
connexion des transformateurs de courant ne comporte pas d'erreur de céblage. Si tous les
transformateurs de courant sont connectés au module avec une polarité incorrecte, ce
paramétre peut compenser I'erreur de cablage. Ce paramétre fait pivoter les vecteurs de
courant de 180 degrés.

TC prin . ECT pri [para champ / TC prin]
1000A 1A ... 50000A S.3

% Ce paramétre définit le courant nominal primaire du transformateur de courant raccordé a la
terre. Si le courant a la terre est mesuré via une connexion de Holmgreen, la valeur primaire
du transformateur du courant de la phase doit étre saisie ici.

TC prin . ECT sec [para champ / TC prin]
1A 1A, 5A S.3

=~ Rap prim/sec.

% Ce paramétre définit le courant nominal secondaire du transformateur de courant raccordé a
la terre. Si le courant a la terre est réalisé via une connexion de Holmgreen, la valeur
primaire du transformateur du courant de la phase doit étre saisie ici.

TC prin . ECT dir [para champ / TC prin]
0° 0°, 180° 5.3
=> Polarité.

% La protection contre les défauts a la terre avec directionnalité dépend également du cédblage
correct du transformateur de courant raccordé a la terre. Il est possible de corriger un
cablage ou une polarité incorrect au moyen du paramétre "0°" ou "180°". L'utilisateur peut
faire pivoter le vecteur de courant de 180 degrés (changement de signe) sans modifier le
cablage. Cela signifie que, en chiffres, I'indicateur de courant déterminé a été pivoté de 180°
par le périphérique.

4.4.2 TC prin: Signaux (états des sorties)
TC prin . Séq. de phase [Utilisat / Affichage de I'état / Surv / Ordre phases]

incorrecte

L. Signale que le module a détecté une séquence de phase (L1-L2-L3 /L1-L3-L2) différente de
celle définie dans [Para champ / Parameétres généraux] »Séquence de phase«.
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Released

4 Parametres d'excitation

4.4.3 TC prin: Valeurs mesurées

4.4.3 TC prin: Valeurs mesurées

TC prin . IL1 [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant ]

N Valeur mesurée : Courant de phase (fondamental)

TC prin . IL2 [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant ]

X Valeur mesurée : Courant de phase (fondamental)

TC prin . IL3 [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant ]

X Valeur mesurée : Courant de phase (fondamental)

TC prin . IG mes [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant ]

X Valeur mesurée (mesurée) : IG (fondamental)

TC prin . IG calc [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant ]

X Valeur mesurée (calculée) : IG (fondamental)

TC prin . 10 [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant ]

X Valeur mesurée (calculée) : Courant nul (fondamental)

TC prin . 11 [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant ]

X Valeur mesurée (calculée) : Composante directe du courant (fondamental)

TC prin . 12 [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant ]

N Valeur mesurée (calculée) : Courant de charge déséquilibrée (fondamental)

TC prin . IL1 H2 [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant ]

X Valeur mesurée : 2éme harmonique / 1ére harmonique de IL1

TC prin . IL2 H2 [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant ]

N Valeur mesurée : 2éme harmonique / 1ére harmonique de IL2

TC prin . IL3 H2 [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant ]

X Valeur mesurée : 2éme harmonique / 1ére harmonique de IL3
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Released

4 Parametres d'excitation
4.4.3 TC prin: Valeurs mesurées
TC prin . IG H2 mes [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant ]

N Valeur mesurée : 2éme harmonique / 1ére harmonique de IG (mesurée)

TC prin . IG H2 calc [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant ]

X Valeur mesurée (calculée) : 2éme harmonique / 1ére harmonique de IG (calculée)

TC prin . %(12/11) [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant ]

N Valeur mesurée (calculée) : 12/11, I'ordre des phases est automatiquement pris en compte.

TC prin . phi IL1 [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant ]
X Valeur mesurée (calculée) : Angle du phaseur IL1

Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

TC prin . phi IL2 [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant ]
N Valeur mesurée (calculée) : Angle du phaseur IL2

Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

TC prin . phi IL3 [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant ]
X Valeur mesurée (calculée) : Angle du phaseur IL3

Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

TC prin . phi IG mes [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant ]
XN Valeur mesurée (calculée) : Angle du phaseur de IG mesurée

Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

TC prin . phi 1G calc [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant ]
X Valeur mesurée (calculée) : Angle du phaseur de IG calculée

Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.
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Released

4 Parametres d'excitation

4.4.3 TC prin: Valeurs mesurées

TC prin . phi 10 [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant ]
XN Valeur mesurée (calculée) : Angle de réseau homopolaire

Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

TC prin . phi 11 [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant ]
X Valeur mesurée (calculée) : Angle de réseau a composante directe

Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

TC prin . phi 12 [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant ]
N Valeur mesurée (calculée) : Angle de réseau a composante inverse

Le phaseur de référence est requis pour le calcul de I'angle. Il s’agit du premier canal de
tension (ou courant) mesuré présentant une amplitude suffisamment élevée.

TC prin . IL1 Eff [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant Eff]

X Valeur mesurée : Courant de phase (Efficace)

TC prin . IL2 Eff [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant Eff]

SN Valeur mesurée : Courant de phase (Efficace)

TC prin . IL3 Eff [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant Eff]

X Valeur mesurée : Courant de phase (Efficace)

TC prin . IG mes Eff [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant Eff]

X Valeur mesurée (mesurée) : IG (Efficace)

TC prin . IG calc Eff [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant Eff]

X Valeur mesurée (calculée) : IG (Efficace)

TC prin . %IL1 THD [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant Eff]

N Valeur mesurée (calculée) : Distorsion harmonique totale IL1

TC prin . %IL2 THD [Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant Eff]

X Valeur mesurée (calculée) : Distorsion harmonique totale IL2
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4 Parameétres d'excitation
4.4.4 TC prin: Statistiques

TC prin . %IL3 THD

Released

[Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant Eff]

XN Valeur mesurée (calculée) : Distorsion harmonique totale IL3

TC prin . ILL THD

[Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant Eff]

X Valeur mesurée (calculée) : Courant harmonique total IL1

TC prin . IL2 THD

[Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant Eff]

N Valeur mesurée (calculée) : Courant harmonique total IL2

TC prin . IL3 THD

[Utilisat / Valeurs mesurées / TC prin / Courant Eff]

X Valeur mesurée (calculée) : Courant harmonique total IL3

4.4.4 TC prin: Statistiques

TC prin . IL1 moy Eff

M Valeur moyenne IL1 (Efficace)

TC prin . IL2 moy Eff

Valeur moyenne IL12 (Efficace)

TC prin . IL3 moy Eff

M  Valeur moyenne IL13 (Efficace)

TC prin . Dem IL1 créte

IL1 en créte, IL1 efficace

TC prin . Dem IL2 créte

M L2 en créte, IL2 efficace

TC prin . Dem IL3 créte

IL3 en créte, IL3 efficace

TC prin . IL1 max Eff

M Valeur maximale IL1 (Efficace)
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[Utilisat / Statistiq / Demand / TC prin]

[Utilisat / Statistig / Demand / TC prin]

[Utilisat / Statistiq / Demand / TC prin]

[Utilisat / Statistiq / Demand / TC prin]

[Utilisat / Statistiq / Demand / TC prin]

[Utilisat / Statistiq / Max / TC prin]
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Released

4 Parametres d'excitation
4.4.4 TC prin: Statistiques

TC prin . IL2 max Eff [Utilisat / Statistiq / Max / TC prin]

Valeur maximale IL12 (Efficace)

TC prin . IL3 max Eff [Utilisat / Statistiq / Max / TC prin]

Valeur maximale IL13 (Efficace)

TC prin . IG mes max Eff [Utilisat / Statistiq / Max / TC prin]

M Valeur mesurée : Valeur maximale IG (Efficace)

TC prin . 1G calc max Eff [Utilisat / Statistiq / Max / TC prin]

Valeur mesurée (calculée) : valeur maximale IG (Efficace)

TC prin . I1 max [Utilisat / Statistiq / Max / TC prin]

M  Valeur maximale de la composante directe du courant (fondamental)

TC prin . 12 max [Utilisat / Statistiq / Max / TC prin]

Valeur maximale de la composante inverse (séquence négative) du courant (fondamental)

TC prin . %(12/11) max [Utilisat / Statistig / Max / TC prin]

M Valeur mesurée (calculée) : 12/11, valeur maximale, I'ordre des phases est automatiquement
pris en compte.

TC prin . IL1 H2 max [Utilisat / Statistig / Max / TC prin]

M Rapport maximal entre la 2éme harmonique et la composante fondamentale de IL1

TC prin . IL2 H2 max [Utilisat / Statistiq / Max / TC prin]

Rapport maximal entre la 2éme harmonique et la composante fondamentale de IL2

TC prin . IL3 H2 max [Utilisat / Statistiq / Max / TC prin]

M  Rapport maximal entre la 2éme harmonique et la composante fondamentale de IL3

TC prin . IG H2 mes max [Utilisat / Statistiq / Max / TC prin]

Valeur mesurée : Rapport maximal entre la 2éme harmonique et la composante
fondamentale de IG (mesurée)

MCDGV4-3.7-FR-REF MCDGV4 113



Released

4 Parametres d'excitation
4.4.4 TC prin: Statistiques

TC prin . IG H2 calc max [Utilisat / Statistiq / Max / TC prin]

Valeur mesurée (calculée) : Rapport maximal entre la 2éme harmonique et la composante
fondamentale de IG (calculée)

TC prin . IL1 min Eff [Utilisat / Statistiq / Min / TC prin]

Valeur minimale IL1 (Efficace)

TC prin . IL2 min Eff [Utilisat / Statistiq / Min / TC prin]

Valeur minimale IL12 (Efficace)

TC prin . IL3 min Eff [Utilisat / Statistiq / Min / TC prin]

M Valeur minimale IL3 (Efficace)

TC prin . IG mes min Eff [Utilisat / Statistiq / Min / TC prin]

M Valeur mesurée : Valeur minimale IG (Efficace)

TC prin . IG calc min Eff [Utilisat / Statistig / Min / TC prin]

M  Valeur mesurée (calculée) : valeur minimale IG (Efficace)

TC prin . 11 min [Utilisat / Statistiq / Min / TC prin]

Valeur minimale de la composante directe du courant (fondamental)

TC prin . 12 min [Utilisat / Statistig / Min / TC prin]

M Valeur minimale du courant de charge déséquilibrée (fondamental)

TC prin . %(12/11) min [Utilisat / Statistiq / Min / TC prin]

Valeur mesurée (calculée) : 12/11, valeur minimale, I'ordre des phases est automatiquement
pris en compte.

TC prin . IL1 H2 min [Utilisat / Statistiq / Min / TC prin]

Rapport minimal entre la 2éme harmonique et la composante fondamentale de IL1

TC prin . IL2 H2 min [Utilisat / Statistig / Min / TC prin]

M Rapport minimal entre la 2éme harmonique et la composante fondamentale de IL2

TC prin . IL3 H2 min [Utilisat / Statistiq / Min / TC prin]

Rapport minimal entre la valeur minimale des 2éme et 1ére harmonique de IL3
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4.4.4 TC prin: Statistiques

TC prin . IG H2 mes min [Utilisat / Statistiq / Min / TC prin]

Valeur mesurée : Rapport minimal entre la 2éme harmonique et la composante fondamentale
de IG (mesurée)

TC prin . IG H2 calc min [Utilisat / Statistiq / Min / TC prin]

IG H2 calc min
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4.5 Générat

4.5 Générat

4.5.1 Générat: Parametres

Générat . Puiss nom [para champ / Générat]
11MVA 0.001MVA ... 2000.000MVA P.2

&  Puiss nom

Générat . Tension nom (Ph-Ph) [para champ / Générat]
10500U 60U ... 60000U P.2
%  Tension nom (Ph-Ph)

Générat . Lim heures fonct [para champ / Générat]
1000.00h 1.00h ... 1000000.00h P.2

% Lim heures fonct

Générat . Heures fonct initial. [para champ / Générat]
0.00h 0.00h ... 999999.00h P.2

& Heures fonct initial.

4.5.2 Générat: Commandes directes

Générat . t- réi hrs fonct gen [Utilisat / Réini]
inactif inactif, actif P.1
<> Mode.

@ Heures de fonctionnement de la génératrice réinitialisable

4.5.3 Générat: Signaux (états des sorties)

Générat . Alarme heures fonct [Utilisat / Affichage de I'état / Générat]

A, Alarme heures fonct

Générat . Réi heures fonct [Utilisat / Affichage de I'état / Générat]

A, Réinitialiser les heures de fonctionnement
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4.5.4 Générat: Valeurs mesurées
4.5.4 Générat: Valeurs mesurées

Générat . Hrs fonc gen [Utilisat / Valeurs mesurées / Générat]

N Heures de fonctionnement de la génératrice
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4.6 Transform

4.6 Transform

4.6.1 Transform: Parametres d'organisation

Transform . Mode [Organis module]
& - » « - », uti S.3
<> Mode.

% Le paramétre Mode permet de choisir si le transformateur de puissance est utilisé dans la
zone de protection. Remarque ! Pour la protection différentielle de ligne (linediff), ce
parameétre doit étre le méme pour le module local et le module distant.

4.6.2 Transform: Parametres

Transform . SN [para champ / Transform]
11MVA 0.001MVA ... 2000.000MVA P.2

% Puissance nominale du transformateur en MVA

Transform . W1 nominale (HT) [para champ / Transform]
110000U 60U ... 500000U P.2

%  Tension nominale du transformateur (phase a phase) du cété HT. Au niveau du dispositif de
protection, celle-ci est raccordée a I’'entrée de mesure du courant W1 (logement X3).

Transform . W2 nominale (BT) [para champ / Transform]
10500U 60U ... 500000U P.2

&  Tension nominale du transformateur (phase a phase) du cété BT. Au niveau du dispositif de
protection, celle-ci est raccordée a I’entrée de mesure du courant W2 (logement X4).

Transform . Connect/terre W1 [para champ / Transform]
YN Y, D, Z, YN, ZN P.2

5> Connect/terre W1.

& Rem: le courant nul est supprimé afin d'empécher le déclenchement défectueux de la
protection différentielle. Si un point neutre est raccordé a la terre conformément a la
connexion des enroulements, le courant nul (composantes symétriques) est supprimé.
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4.6.2 Transform: Paramétres

Transform . Connect/terre W2 [para champ / Transform]
d o,d, z, yn, zn P.2

s> Connect/terre W2.

% Rem: le courant nul est supprimé afin d'empécher le déclenchement défectueux de la
protection différentielle. Si un point neutre est raccordé a la terre conformément a la
connexion des enroulements, le courant nul (composantes symétriques) est supprimé.

Transform . Déphasage [para champ / Transform]

5 0...11 P.2

& Déphasage entre les c6tés W1 et W2. L'angle de déphasage est un multiple (1, 2, 3...11) de
30 degrés.

Transform . Chngr prise [para champ / Transform]

0% -15% ... 15% P.2

& Changeur de prise (faisant référence au cété W1)

Transform . Coté du générateur [para champ / Transform]
W2 w2, Wl P.2

=~ Co6té du générateur.

% Détermine quel enroulement du transformateur est connecté au générateur.

En général, I'’enroulement W2 (basse tension) d’un transformateur élévateur est connecté au
générateur.

MCDGV4-3.7-FR-REF MCDGV4 119



Released

5 Réseau
5.1 Sys: Parameétres

5 Réseau
5.1 Sys: Parametres
Sys . Echelle [Para module / Affich mesures / Parametres généraux]
Vals par unité Vals par unité, Vals prims, Vals secs S.3

L=~ Echelle.

&  Affichage des valeurs mesurées en valeurs primaires, secondaires ou par unité

Sys . Acquitter via la touche [Para module / Acquitter]

« C »

Acquitter DEL sans mot de passe Ne rien acquitter, Acquitter DEL sans mot de passe, P.2
Acquitter les DEL, Acquitter DEL et relais, Acquitter
tout

= Acquitter via la touche « C ».

%L Cette option permet de sélectionner les éléments acquittables qui seront réinitialisés via un
appui sur la touche « C ».

Sys . Réin a dist [Para module / Acquitter]
actif inactif, actif P.2
=~ Mode.

%L  Active ou désactive I'option d'acquittement externe/distant via des signaux (affectations) et
le systéme SCADA.

Sys . DEL acq [Para module / Acquitter]
«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3
Dispo seult si: s> 1..n, Liste affect.

%  Toutes DEL réinitialisables sont acquittées si I'état du signal affecté prend la valeur 'vrai'.

Sys . Acq SB [Para module / Acquitter]
«-» «-» ... Sys. Internal test state S.3
Dispo seult si: 5> 1..n, Liste affect.

% Tous les relais de sortie binaire réinitialisables sont acquittés si I'état du signal affecté prend
la valeur 'vrai'.
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5.1 Sys: Parametres

Sys . Acq Scada [Para module / Acquitter]
«=-» «-» ... Sys. Internal test state S.3
Dispo seult si: 5> 1..n, Liste affect.

%  Les signaux SCADA mémorisés sont acquittés si I'état du signal affecté prend la valeur
« vrai ».

Sys . Configuration du [para champ / Parametres généraux]
verrouillage

<= » «-» ... Sys. Internal test state P.2

s> 1..n, Liste affect.

%  Aucun paramétre n'est modifiable tant que cette entrée a la valeur 'vrai'. Le paramétrage est
verrouillé.

Sys . Contac PSet [Param protect / Contac PSet]
PS1 PS1, PS2, PS3, PS4, PSS via ent fct, PSS via Scada P.2

s> Contac PSet.

& Changement d'un groupe de paramétres

Sys . PS1: activé par [Param protect / Contac PSet]

Sys . PS4: activé par

«-» «-» ... Logiqu . LEB0.Out inversé P.2
<> 1..n, PSS.

& Ce groupe de paramétres est celui qui est actif si : le contacteur du groupe de parameétres est
défini avec la valeur "Commuter via une entrée" et les autres fonctions d'entrée sont
simultanément inactives. Si plusieurs fonctions d'entrée sont actives, aucune commutation
de la configuration n'est exécutée. Si toutes les fonctions d'entrée sont inactives, le module
continue a fonctionner avec le groupe de paramétres activé en dernier.
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5.2 Sys: Commandes directes

5.2 Sys: Commandes directes
Sys . Ack BO LED Scd Trips [Utilisat / Acquitter]
inactif inactif, actif P.1
<> Mode.

@ Acquittement (réinitialisation) des relais de sortie binaire, DEL, signaux SCADA et
commandes de déclenchements mémorisés.

Sys . DEL acq [Utilisat / Acquitter]
inactif inactif, actif P.1
> Mode.

@ Toutes les DEL réinitialisables sont acquittées.

Sys . Acq SB [Utilisat / Acquitter]
inactif inactif, actif P.1
<> Mode.

@ Tous les relais de sortie binaire réinitialisables ont été acquittés.

Sys . Acq Scada [Utilisat / Acquitter]
inactif inactif, actif P.1
s> Mode.

@ Les signaux SCADA mémorisés ont été acquittés.

Sys . Conf dériv verr [para champ / Parametres généraux]
inactif inactif, actif P.1
<> Mode.

@ Déverrouillage bref

Sys . Redém [Service / Général]
no no, oui S.3
=> oui/no.

@® Redémarrage du module.
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5.3 Sys: Etats des entrées

5.3 Sys: Etats des entrées

Sys . DEL acq-I [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

L, Etat d'entrée d'un module : Acquittement des DEL par une entrée numérique

Sys . Acq SB-I [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

L, Etat d'entrée d'un module : Acquittement des relais de sortie binaire

Sys . Acq Scada-Il [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

4, Etat de I'entrée d'un module : acquittement des signaux SCADA mémorisés.

Sys . PS1-I1 [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

Sys . PS4-1

&, Etat d'entrée du module respectivement du signal qui doit activer cette configuration.

Sys . Configuration du [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]
verrouillage-I

&, Etat entrée module: Aucun paramétre n'est modifiable tant que cette entrée a la valeur 'vrai'.
Le paramétrage est verrouillé.

5.4 Sys: Signaux (états des sorties)

Sys . Redém [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

I, Signal : Redémarrage du module.
Codes de démarrage du module : 1=Démarrage normal; 2=Redémarrage par I'opérateur;
3=Redémarrage au moyen de la super réinitialisation; 4=obsoléte; 5=obsoléte; 6=Source
d'erreur inconnue; 7=Redémarrage forcé (initié par le processeur principal); 8=Limite de
temps du cycle de protection dépassée; 9= Redémarrage forcé (initié par le processeur de

signal numérique); 10=Limite de temps du traitement e la valeur mesurée dépassée;
11=Affaiblissement de la tension d'alimentation; 12=Accés mémoire non autorisé.

Sys . Act Set [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

[Param protect / Contac PSet]

I, Signal: Groupe de paramétres actif
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5.4 Sys: Signaux (états des sorties)

Sys

124

.PS1 [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

Signal: Le groupe de paramétres actuellement actif est le groupe PS. 1

.PS 2 [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

Signal: Le groupe de parametres actuellement actif est le groupe PS. 2

.PS 3 [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

Signal: Le groupe de paramétres actuellement actif est le groupe PS. 3

.PS 4 [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

Signal: Le groupe de paramétres actuellement actif est le groupe PS. 4

. PSS manuel [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

Signal: Commutation manuelle d'un groupe de paramétres

. PSS via Scada [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

Signal: Commutation de groupe de paramétres via le systéme Scada. Ecrivez sur cet octet de
sortie le nombre entier correspondant au groupe de parameétres qui doit devenir actif (par

ex. : 4 => commutation vers le groupe de paramétres 4).

. PSS via ent fct [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

Signal: Commutation de groupe de paramétres via une fonction d'entrée

. min 1 param modif [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

Signal: Au moins un paramétre a été modifié

. Conf dériv verr [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

Signal: Déverrouillage bref

. DEL acq [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

Signal : Acquittement de DEL

.Acq SB [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

Signal : Acquittement des sorties binaires

. Acq Scada [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

Signal : acquittement des signaux SCADA mémorisés
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5.4 Sys: Signaux (états des sorties)

Sys . Acq TripCmd [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

L. Signal : Réinitialiser la commande de déclenchement

Sys . DEL acqg-HMI [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

I, Signal : Acquittement de DEL, déclenchement via I'lHM

Sys . Acq SB-HMI [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

L. Signal : Acquittement des sorties binaires, déclenchement via I'lHM

Sys . Acq Scada-HMI [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

L. Signal : acquittement des signaux SCADA mémorisés, déclenchement via I'lHM

Sys . Acq TripCmd-HMI [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

L. Signal : Réinitialiser la commande de déclenchement, déclenchement via I'lHM

Sys . DEL acq-Sca [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

L. Signal : Acquittement de DEL, déclenchement via SCADA

Sys . Acq SB-Sca [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

L. Signal : Acquittement des sorties binaires, déclenchement via SCADA

Sys . Comptr acq-Sca [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

L. Signal : Réinitialisation de tous les compteurs, déclenchement via SCADA

Sys . Acq Scada-Sca [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

I, Signal : acquittement des signaux SCADA mémorisés, déclenchement via SCADA

Sys . Acq TripCmd-Sca [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

L. Signal : Réinitialiser la commande de déclenchement, déclenchement via SCADA

Sys . Réi OperationsCr [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

L. Signal:: Réi OperationsCr

Sys . Réi AlarmCr [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

L, Signal:: Réi AlarmCr
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Sys . Réi TripCmdCr [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

L. Signal:: Réi TripCmdCr

Sys . Réi TotalCr [Utilisat / Affichage de I'état / Sys]

I Signal:: Réi TotalCr

5.5 Sys: Valeurs mesurées

Sys . Cptr heures fonct [Utilisat / Nb et RevData / Sys]

N Compteur d'heures de fonctionnement du module de protection

Sys . Version du modeéle [Para module / Version]
d’appareil
3.7.b 3.7.b

> |

X Version du modéle d’appareil

Sys . Version du logiciel [Para module / Version]

N Version du microprogramme de I’appareil

Sys . Compi [Para module / Version]

X Numéro de construction

Sys . CAT No [Para module / Version]

XN CAT No. : référence du module (indiquée sur la plaque signalétique du module).

Sys . REV. [Para module / Version]

X Révision (indiquée sur la plaque signalétique du module).

Sys . S/N [Para module / Version]

X Le numéro de série du module.
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5.5 Sys: Valeurs mesurées

Sys . Construction du [Para module / Version]
bootloader

X Numéro de construction du bootloader

MCDGV4-3.7-FR-REF MCDGV4 127



6 Valeurs mesurées

Released

6 Valeurs mesurées
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AnIn[1] ... AnIn[2] - Ent analog: > « 2.3.1.4 AnIn[1]: Valeurs mesurées »
HMI - face avant: '=> « 2.7.3 HMI: Valeurs mesurées »
TT - Transformateur de tension: > « 4.2.3 TT: Valeurs mesurées »

CT Ntrl - Transformateurs de courant du cété du neutre: 5> « 4.3.3 CT Ntrl: Valeurs
mesurées »

TC prin - C6té principal du transformateur de courant: 5> « 4.4.3 TC prin: Valeurs
mesureées »

Générat: '=> « 4.5.4 Générat: Valeurs mesurées »
Réseau: > « 5.5 Sys: Valeurs mesurées »
Z - Impédance mesurée: 5> « 6.1.2 Z: Valeurs mesurées »

Id - Module de protection différentielle du moteur: > « 6.2.2 Id: Valeurs
mesurées »

IdG - Module de protection différentielle limitée des défauts a la terre: 5> « 6.3.2
IdG: Valeurs mesurées »

PQSCr - Puissance et énergie: > « 6.4.4 PQSCr: Valeurs mesurées »

Modbus: > « 8.5.5 Modbus: Valeurs mesurées »

CEl 61850 - Communication CEl 61850: > « 8.6.4 CEl 61850: Valeurs mesurées »
IEC103 - Communication CEl 60870-5-103: 5> « 8.7.4 IEC103: Valeurs mesurées »
IEC104 - Communication CEl 60870-5-104: 5> « 8.8.4 IEC104: Valeurs mesurées »
Profibus - Module Profibus : > « 8.9.5 Profibus: Valeurs mesurées »

SNTP - Module SNTP: 5> « 8.11.5 SNTP: Valeurs mesurées »

Paramétre de protection: > « 9.5 Prot: Valeurs mesurées »

Id - Module de protection différentielle: '=> « 9.6.6 Id: Valeurs mesurées »

ThR - Module d'image thermique: > « 9.13.7 ThR: Valeurs mesurées »

Sync - Contr synchr: 5> « 9.30.6 Sync: Valeurs mesurées »

URTD - Détecteur polyvalent de température d'une résistance: 5> « 9.45.4 URTD:
Valeurs mesurées »

RTD - Module de protection thermique: > « 9.46.6 RTD: Valeurs mesurées Et
Compteurs »

Contrél: 5> « 10.6 Ctrl: Valeurs mesurées »
Usure du disjoncteur: 5> « 10.7.5.4 SG[1]: Valeurs mesurées »
Enr perturb - Apres qu'un événement de déclenchement ait pris la valeur 'vrai',

I'enregistreur de perturbations écrit des signaux analogiques et numériques: >
« 12.2.5 Enr perturb: Valeurs mesurées »

MCDGV4 MCDGV4-3.7-FR-REF



Released

6 Valeurs mesurées

+ Sgen - Générateur de signal sinusoidal: > « 15.1.6 Sgen: Valeurs mesurées »
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6.1 Z - Impédance mesurée

6.1 Z - Impédance mesurée

6.1.1 Z: Parametres

Z . Echelle [Para module / Affich mesures / Parameétres généraux]
Vals secs Vals prims, Vals secs S.3
L=> Echelle.

&  Affichage des valeurs mesurées en valeurs primaires, secondaires ou par unité

6.1.2 Z: Valeurs mesurées

Z.ZL1l-L2 [Utilisat / Valeurs mesurées / Impédance / Z L1-L2]

X Impédance, phase L1-L2

Z . phi(Z L1-L2) [Utilisat / Valeurs mesurées / Impédance / Z L1-L2]
N Angle d'impédance Z L1-L2

Z.RL1-L2 [Utilisat / Valeurs mesurées / Impédance / Z L1-L2]

XN Partie résistance de I'impédance Z L1-L2

Z.XL1l-L2 [Utilisat / Valeurs mesurées / Impédance / Z L1-L2]

N Partie réactance de I'impédance Z L1-L.2

Z.ZL2-L3 [Utilisat / Valeurs mesurées / Impédance / Z L2-L3]

X Impédance, phase L2-L3

Z . phi(Z L2-L3) [Utilisat / Valeurs mesurées / Impédance / Z L2-L3]
X Angle d'impédance Z L2-L3

Z.RL2-L3 [Utilisat / Valeurs mesurées / Impédance / Z L2-L3]

XN Partie résistance de I'impédance Z L2-L3

Z.XL2-L3 [Utilisat / Valeurs mesurées / Impédance / Z L2-L3]

X Partie réactance de I'impédance Z L2-L3
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6.1.2 Z: Valeurs mesurées

Z.ZL3-L1 [Utilisat / Valeurs mesurées / Impédance / Z L3-L1]

X Impédance, phase L3-L1

Z . phi(Z L3-L1) [Utilisat / Valeurs mesurées / Impédance / Z L3-L1]

X Angle d'impédance Z L3-L1

Z.RL3-L1 [Utilisat / Valeurs mesurées / Impédance / Z L3-L1]

N Partie résistance de I'impédance Z L3-L1

Z.XL3-L1 [Utilisat / Valeurs mesurées / Impédance / Z L3-L1]

N Partie réactance de I'impédance Z L3-L1

N

.Z1 [Utilisat / Valeurs mesurées / Impédance / Z1]

N Impédance de séquence positive (composante directe du courant) mesurée

Z . phi(Z1) [Utilisat / Valeurs mesurées / Impédance / Z1]

X Angle d'impédance Impédance de séquence positive (composante directe du courant)
mesurée

Z.R1 [Utilisat / Valeurs mesurées / Impédance / Z1]

XN Partie résistance de I'impédance Impédance de séquence positive (composante directe du
courant) mesurée

N

. X1 [Utilisat / Valeurs mesurées / Impédance / Z1]

XN Partie réactance de I'impédance Impédance de séquence positive (composante directe du
courant) mesurée
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6.2 Id - Module de protection différentielle du moteur

6.2 Id - Module de protection différentielle du moteur

6.2.1 Id: Parametres

Id . Niv coupure Id [Para module / Affich mesures / Diff]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

% Le courant différentiel affiché a I'écran ou dans le logiciel du PC est nul, s'il chute au-dessous
de ce niveau de coupure. Ce paramétre n'a pas d'influence sur les enregistreurs.

Id . Niv coupure IS [Para module / Affich mesures / Diff]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

% Le courant de retenue affiché a I'écran ou dans le logiciel du PC est nul, s'il chute au-dessous
de ce niveau de coupure. Ce paramétre n'a pas d'influence sur les enregistreurs.

6.2.2 Id: Valeurs mesurées

Id.Is L1 [Utilisat / Valeurs mesurées / Id]

X Valeur mesurée (calculée) : Phase L1 du courant de retenue

Id.Is L2 [Utilisat / Valeurs mesurées / Id]

X Valeur mesurée (calculée) : Phase L2 du courant de retenue

Id.Is L3 [Utilisat / Valeurs mesurées / Id]

X Valeur mesurée (calculée) : Phase L3 du courant de retenue

Id.Id L1 [Utilisat / Valeurs mesurées / Id]

X Valeur mesurée (calculée) : Phase L1 du courant différentiel

Id.Id L2 [Utilisat / Valeurs mesurées / 1d]

X Valeur mesurée (calculée) : Phase L2 du courant différentiel

Id.Id L3 [Utilisat / Valeurs mesurées / Id]

X Valeur mesurée (calculée) : Phase L3 du courant différentiel
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6.2.3 Id: Statistiques
Id . Is L1 max
M  Valeur mesurée (calculée) :
Id . Is L2 max
Valeur mesurée (calculée) :
Id . Is L3 max
M  Valeur mesurée (calculée) :
Id.Id L1 max
Valeur mesurée (calculée) :
Id. Ild L2 max
M  Valeur mesurée (calculée) :
Id . Id L3 max
Valeur mesurée (calculée) :

MCDGV4-3.7-FR-REF

Released

[Utilisat / Statistiq / Max / Id]

Phase L1 du courant de retenue Valeur maximale

[Utilisat / Statistiq / Max / Id]

Phase L2 du courant de retenue Valeur maximale

[Utilisat / Statistiq / Max / Id]

Phase L3 du courant de retenue Valeur maximale

[Utilisat / Statistiq / Max / Id]

Phase L1 du courant différentiel Valeur maximale

[Utilisat / Statistiq / Max / Id]

Phase L2 du courant différentiel Valeur maximale

[Utilisat / Statistiq / Max / Id]

Phase L3 du courant différentiel Valeur maximale

MCDGV4

6 Valeurs mesurées
6.2.3 Id: Statistiques

133



Released

6 Valeurs mesurées
6.3 1dG - Module de protection différentielle limitée des défauts a la terre

6.3 IdG - Module de protection différentielle limitée des défauts
a la terre

6.3.1 IdG: Parametres

IdG . Niv coupure IdG [Para module / Affich mesures / Diff]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

% Le courant a la terre affiché a I'écran ou dans le logiciel du PC est nul, s'il chute au-dessous
de ce niveau de coupure. Ce paramétre n'a pas d'influence sur les enregistreurs.

IdG . Niv coupure ISG [Para module / Affich mesures / Diff]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

% Le courant de retenue a la terre affiché a I'écran ou dans le logiciel du PC est nul, s'il chute
au-dessous de ce niveau de coupure. Ce paramétre n'a pas d'influence sur les enregistreurs.
6.3.2 IdG: Valeurs mesurées

IdG . IsG (X3) [Utilisat / Valeurs mesurées / 1dG[1]]

N Valeur mesurée (calculée) : Courant de stabilisation a la terre empl X3

IdG . IdG (X3) [Utilisat / Valeurs mesurées / 1dG[1]]

X Valeur mesurée (calculée) : courant différentiel a la terre IdG empl X3

IdG . IsG (X4) [Utilisat / Valeurs mesurées / 1dG[2]]

N Valeur mesurée (calculée) : Courant de stabilisation a la terre empl X4
IdG . 1dG (X4) [Utilisat / Valeurs mesurées / IdG[2]]

X Valeur mesurée (calculée) : courant différentiel a la terre IdG empl X4

6.3.3 IdG: Statistiques

IdG . IsG max (X3) [Utilisat / Statistiq / Max / IdG[1]]

M Valeur mesurée (calculée) : Courant de stabilisation a la terre Valeur maximale empl X3

IdG . IdG max (X3) [Utilisat / Statistiq / Max / IdG[1]]

Valeur mesurée (calculée) : courant différentiel a la terre IdG Valeur maximale empl X3
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Released

6 Valeurs mesurées
6.3.3 IdG: Statistiques

IdG . IsG max (X4) [Utilisat / Statistiq / Max / IdG[2]]

Valeur mesurée (calculée) : Courant de stabilisation a la terre Valeur maximale empl X4

IdG . 1dG max (X4) [Utilisat / Statistiq / Max / IdG[2]]

M  Valeur mesurée (calculée) : courant différentiel a la terre IdG Valeur maximale empl X4
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6 Valeurs mesurées
6.4 PQSCr - Puissance et énergie

Released

6.4 PQSCr - Puissance et énergie

6.4.1 PQSCr: Parametres

PQSCr . Unités puis

Ech auto puiss

&L Unités puis

PQSCr . Unités éner

MWh/MVArh/MVAh

&  Unités éner

PQSCr . Niv coupure S, P, Q
0.005Sn

[Para module / Affich mesures / Parameétres généraux]

Ech auto puiss, kW/kVAr/kVA, MW/MVAr/MVA, GW/ S.3
GVAr/GVA

s> 1..n Ech puiss.

[Para module / Affich mesures / Parameétres généraux]

Ech auto énerg, kWh/kVArh/kVAh, MWh/MVArh/MVAR, S.3
GWh/GVArh/GVAh

5> 1..n Ech énergie.

[Para module / Affich mesures / Puiss]

0.0Sn ... 0.100Sn S.3

% La puissance active/réactive/apparente affichée a I'écran ou dans le logiciel du PC est nulle,
si elle chute au-dessous de ce niveau de coupure. Ce paramétre n'a pas d'influence sur les

enregistreurs.

6.4.2 PQSCr: Commandes directes

PQSCr . Réin ts cptr éner

inactif

[Utilisat / Réini]
inactif, actif P.1
> Mode.

@ Réinitialiser tous les compteurs d'énergie

6.4.3 PQSCr: Signaux (états des sorties)

PQSCr . Cr OflwW Ws Net

[Utilisat / Affichage de I'état / PQSCr]

I, Signal : Dépassement de capacité imminent du compteur Ws Net

PQSCr . Cr OflwW Wp Net

[Utilisat / Affichage de I'état / PQSCr]

L. Signal : Dépassement de capacité imminent du compteur Wp Net
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Released

6 Valeurs mesurées
6.4.3 PQSCr: Signaux (états des sorties)

PQSCr . Cr OflwW Wp-+ [Utilisat / Affichage de I'état / PQSCr]

L. Signal : Dépassement de capacité imminent du compteur Wp+

PQSCr . Cr OflwW Wp- [Utilisat / Affichage de I'état / PQSCr]

I, Signal : Dépassement de capacité imminent du compteur Wp-

PQSCr . Cr OflwW Wq Net [Utilisat / Affichage de I'état / PQSCr]

L. Signal : Dépassement de capacité imminent du compteur Wq Net

PQSCr . Cr OflwW Wq+ [Utilisat / Affichage de I'état / PQSCr]

L. Signal : Dépassement de capacité imminent du compteur Wq+

PQSCr . Cr OflwW Wq- [Utilisat / Affichage de I'état / PQSCr]

L. Signal : Dépassement de capacité imminent du compteur Wg-

PQSCr . Cr Oflw Ws Net [Utilisat / Affichage de I'état / PQSCr]

L. Signal : Dépassement de capacité du compteur Ws Net

PQSCr . Cr Oflw Wp Net [Utilisat / Affichage de I'état / PQSCr]

L. Signal : Dépassement de capacité du compteur Wp Net

PQSCr . Cr Oflw Wp+ [Utilisat / Affichage de I'état / PQSCr]

L. Signal : Dépassement de capacité du compteur Wp+

PQSCr . Cr Oflw Wp- [Utilisat / Affichage de I'état / PQSCr]

L. Signal : Dépassement de capacité du compteur Wp-

PQSCr . Cr Oflw Wq Net [Utilisat / Affichage de I'état / PQSCr]

L. Signal : Dépassement de capacité du compteur Wq Net

PQSCr . Cr Oflw Wq+ [Utilisat / Affichage de I'état / PQSCr]

I, Signal : Dépassement de capacité du compteur Wq+

PQSCr . Cr Oflw Wq- [Utilisat / Affichage de I'état / PQSCr]

L. Signal : Dépassement de capacité du compteur Wqg-
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6 Valeurs mesurées
6.4.4 PQSCr: Valeurs mesurées

PQSCr . Réin ts cptr éner [Utilisat / Affichage de I'état / PQSCr]

L. Signal : Réinitialiser tous les compteurs d'énergie

6.4.4 PQSCr: Valeurs mesurées

PQSCr. S [Utilisat / Valeurs mesurées / Puiss]

XN Valeur mesurée (calculée) : Puissance apparente (fondamental)

PQSCr. P [Utilisat / Valeurs mesurées / Puiss]

N Valeur mesurée (calculée) : Puissance active (P- = puissance active alimentée, P+ =
puissance active consommée) (fondamental)

PQSCr. Q [Utilisat / Valeurs mesurées / Puiss]

N Valeur mesurée (calculée) : Puissance réactive (Q- = puissance réactive alimentée, Q+ =
puissance réactive consommeée) (fondamental)

PQSCr . cos phi [Utilisat / Valeurs mesurées / Puiss]

N Valeur mesurée (calculée) : Facteur de puissance (cos ¢): Convention de signe: sign(PF) =
sign(P)

PQSCr. P 1 [Utilisat / Valeurs mesurées / Puiss]

N Valeur mesurée (calculée) : Puissance active dans le réseau a composante directe (P- =
puissance active alimentée, P+ = puissance active consommée)

PQSCr.Q 1 [Utilisat / Valeurs mesurées / Puiss]

N Valeur mesurée (calculée) : Puissance réactive dans le réseau a composante directe (Q- =
puissance réactive alimentée, Q+ = puissance réactive consommée)

PQSCr . S Eff [Utilisat / Valeurs mesurées / Puiss Eff]

N Valeur mesurée (calculée) : Puissance apparente (Efficace)

PQSCr . P Eff [Utilisat / Valeurs mesurées / Puiss Eff]

X V