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1 Informacje dotyczgce niniejszego podrecznika referencyjnego

Informacje dotyczace niniejszego podrecznika
referencyjnego

Niniejszy dokument zawiera opis wszystkich wartosci ustawien, komend bezposrednich i
sygnatdéw urzadzenia MRM4. Innymi stowy, przedstawia wszystkie parametry dostepne
(lub mozliwe do udostepnienia) w urzgdzeniu zabezpieczajgcym MRM4 w wersjach z
petnym wyposazeniem (opcjonalnym).

PRZESTROGA!

Niniejszy dokument nie zawiera obszernych ani szczegétowych opiséw urzadzenia i nie
zastepuje petnego podrecznika technicznego. Kazdy parametr jest opisany dos¢
pobieznie.

Niniejszy dokument zawiera opis wszystkich wartosci ustawien, komend bezposrednich i
sygnatéw urzadzenia MRM4,

Kazde urzadzenie zabezpieczajgce HighPROTEC korzysta podczas pracy z szeregu
wartosci cyfrowych réznego typu. W naszej dokumentacji technicznej uzywamy pojec
,ustawienia” (lub , parametry”), ,sygnaty” albo ,wartosci (mierzone)”, zaleznie od typu.

Szczegotowe informacje o istniejgcych typach danych zawiera podrecznik techniczny, a
szczegollnie rozdziat ,,Moduty, ustawienia, sygnaty i wartosci”.

Moduty

Oprogramowanie sprzetowe kazdego urzgdzenia zabezpieczajgcego HighPROTEC dzieli
sie na kilka niezaleznych blokéw funkcyjnych, tzw. ,modutéw”. Na przyktad kazda funkcja
zabezpieczajgca stanowi oddzielny modut. Ma to powazne skutki dla koncepcji catego
urzagdzenia zabezpieczajgcego HighPROTEC: funkcja obliczania danych statystycznych
stanowi modut (o nazwie ,Statystyki”), kazdy protokét komunikacyjny stanowi modut,
funkcja sterowania rozdzielnicami stanowi modut (o nazwie , Sterowanie"”), ale wtasciwosci
samej rozdzielnicy sg czescig innego modutu. Istnieje nawet ogdiny modut
zabezpieczajgcy (o nazwie ,Zab"), ktéry wspdtdziata z wszystkimi indywidualnymi
modutami zabezpieczajgcymi.

A zatem kazdy parametr, kazda wartos¢ czy sygnat nalezy do jakiego$ modutu.

Nalezy jednak pamieta¢, ze w oknach dialogowych ustawien (na panelu (HMI) lub w
oprogramowaniu obstugowym Smart view) nazwa modutu jest czesto pomijana, o ile
wynika z nazwy gatezi menu. Oznacza to, ze parametry sg czesto wyswietlane tylko z
wtasnymi nazwami, np. tylko ,Funkcja”, a nie ,I[1] . Funkcja”. Takie rozwigzanie poprawia
przejrzystos¢ oraz upraszcza konfiguracje i obstuge; niemniej jednak, warto wiedzie¢, ze
zapis ,Funkcja” to jedynie skrét. A zatem kazdy parametr zawsze nalezy do modutu, w
zwigzku z czym — w celu unikniecia wszelkich watpliwosci — w tabelach referencyjnych
przed nazwg kazdego parametru podana jest nazwa modutu.

Rézne funkcje wymagajg jednoczesnej aktywnosci kilku wystgpien, szczegdlnie funkcje
zabezpieczajgce. Na przyktad zabezpieczenie nadprgdowe zazwyczaj ma kilka ,,stopni”,
ktére dziatajg réwnoczesnie (z uzyciem indywidualnych wartosci ustawien). A zatem
wazng cechg kazdego urzadzenia zabezpieczajgcego HighPROTEC jest fakt, ze wiele
modutéw funkcjonuje w postaci kilku ,wystgpien”, ktére sg ponumerowane (w nawiasach):
Na przyktad w przypadku zabezpieczenia nadprgdowego: ,I[1]", ,I1[2]" itp.

W tabelach referencyjnych zazwyczaj kazdy modut ma wtasny rozdziat, na poczatku
ktérego podana jest liczba dostepnych wystgpien. Natomiast w podrozdziatach z réznymi
typami parametréw wspomniane jest tylko pierwsze wystgpienie (np. ,1[1]"), poniewaz
wszystkie pozostate sg identyczne.
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Released

1 Informacje dotyczace niniejszego podrecznika referencyjnego

Struktura tabel referencyjnych

Jako ze (niemal) kazdy modut mozna aktywowac i dezaktywowac niezaleznie od innych, a
wszystkie parametry nieaktywnego modutu znikaja z gatezi menu, niepraktyczne bytoby
przedstawianie w niniejszym podreczniku parametrow posortowanych wedtug struktury
menu. Zamiast tego podajemy kategorie modutéw (np. ,Funkcje zabezpieczajgce”) oraz
wszystkie moduty z danej kategorii.

Kazdy parametr posiada tabele wtasciwosci, ktéra przedstawia sie nastepujgco:

Modut . Parametr [Sciezka menu do parametru]

Wartos¢ domysina Zakres wartosci Uprawn.

W przypadku niektérych parametréw:

» Ograniczenia dostepnosci

Typ Krdtki opis funkcji parametru.

I[1] .Tryb

Typ” to typ danych parametru, oznaczony matg ikong. Dostepne sg nastepujace typy:
£ Parametr ustawienia
+ @ Sterowanie bezposrednie
+ L Stan wejscia
« . Sygnat (stan wyjscia)
» M Wartos$¢ statystyczna

Licznik

o X Wartoéé¢ (mierzona)

Okno dialogowe — takie okno dialogowe moze przedstawia¢ kilka obiektéw
danych z uzyciem specjalnego sposobu reprezentacji i/lub funkcji.

Zapis ,Uprawn.” oznacza ,uprawnienie”, czyli poziom dostepu i hasto wymagane do
zmiany parametru. (Szczeg6towe informacje mozna znalez¢ w rozdziale ,, Zabezpieczenia”
w podreczniku technicznym).

Zapis , @ Param. adapt.” oznacza, ze parametr obstuguje zestawy parametréw
adaptacyjnych. (Patrz ,Zestawy parametréw adaptacyjnych” w podreczniku uzytkownika).

W przypadku niektérych parametréw (np. stany wejs¢ i wyjs¢) drugi wiersz (wartos¢
domysina, zakres wartosci, uprawnienie) jest niepotrzebny, w zwigzku z czym zostat
pominiety.

Przyktad parametru:

[Wybér Modutéw]

bezkierunkowe Lista wyboru > Tryb: S.3

-, bezkierunkowe, w przéd, w tyt

& ogdlny tryb pracy

12

MRM4 MRM4-3.7-PL-REF



Released

1 Informacje dotyczace niniejszego podrecznika referencyjnego

Zapis taki oznacza, ze parametr mozna znalezé¢ w menu [Wybér Modutéw], a jego
wartosci wybiera sie z listy wyboru o nazwie ,Tryb”. Strzatka ,,'>" oznacza odsytacz
(hipertgcze) do rozdziatu , Listy wyboru”; jego klikniecie powoduje przejscie do tabeli
zawierajgcej wykaz wszystkich dostepnych opcji. Poziom dostepu ,,S.3” oznacza, ze do
zmiany parametru wymagany jest poziom dostepu ,,Nadzér-Poz3".

Odbiorcy niniejszego podrecznika

Podrecznik jest przeznaczony dla:
* inzynieréw odpowiedzialnych za zabezpieczenia;
* inzynieréw odpowiedzialnych za uruchomienie;

» pracownikdéw zajmujgcych sie ustawieniami, testowaniem i konserwacjg urzgdzen
zabezpieczajgcych oraz kontrolnych;

» pracownikéw przeszkolonych w zakresie instalacji elektrycznych i rozdzielnic
elektroenergetycznych.

W podreczniku wymieniono wszystkie funkcje dotyczgce urzagdzenia MRM4. Wszelkie
opisy jakichkolwiek funkcji, parametréw lub wejs¢ i wyjs¢, ktére nie dotyczg uzywanego
urzadzenia, nalezy zignorowac.

Niniejszy podrecznik opisuje urzadzenia w wersjach z petnym wyposazeniem
(opcjonalnym).

Wszystkie informacje techniczne i dane zamieszczone w tym podreczniku uwzgledniajg
stan obowigzujgcy w momencie wydania niniejszego dokumentu. Zastrzegamy sobie
prawo wprowadzania modyfikacji technicznych wynikajgcych z przysztego rozwoju
produktu bez koniecznosci zmiany niniejszego podrecznika i bez wczesniejszego
powiadomienia. Z tego wzgledu nie mozna wnosi¢ zadnych roszczen na podstawie
informacji i opisdw zamieszczonych w niniejszym podreczniku.

Nie bierzemy zadnej odpowiedzialnosci za szkody ani awarie eksploatacyjne wynikajace z
btedéw w obstudze bgdZ nieprzestrzegania wskazéwek zamieszczonych w niniejszym
podreczniku.

Zadnej czesci niniejszego podrecznika nie mozna reprodukowac ani przekazywac innym
stronom w jakiejkolwiek formie bez uzyskania wczesniejszego pisemnego zezwolenia
firmy Woodward.

Niniejszy podrecznik referencyjny wchodzi w zakres dostawy w przypadku zakupu
urzgdzenia. W przypadku przekazania (sprzedazy) urzadzenia stronie trzeciej nalezy
przekazad réwniez niniejszy podrecznik.

Informacje dotyczace odpowiedzialnosci i gwarancji
Firma Woodward nie bierze na siebie Zzadnej odpowiedzialnosci za szkody powstate w
wyniku przerébek lub modyfikacji urzgdzenia bgdz jego funkcji, ustawiania parametréw i

zmian nastaw wykonanych przez klienta.

Gwarancja przestaje obowigzywac z chwilg otworzenia urzadzenia przez inne osoby niz
specjalisci firmy Woodward.

Warunki gwarancji i odpowiedzialnosci okreslone w dokumencie Ogélne warunki firmy
Woodward nie sg uzupetnione przez powyzsze wyjasnienia.
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Released

2 Hardware
2.1 Konfig. Urzadz.

2 Hardware

2.1 Konfig. Urzadz.

Zabezpieczenie silnika

MRM4 -2 # # #
Wersja sprzetowa 1

8 wejs¢ dwustanowych | 6 wyjs¢ przekaznikowych | IRIG-B A

4 wej. cyf., 2 rozw., 2 przet., 1 wyj. anal., IRIG, URTD B

Wersja sprzetowa 2

Prad fazowy 5 A/1 A, prad doziemny 5 A/1 A 0
Prad fazowy 5 A/1 A, czuto$¢ na prad doziemny 5 A/1 A 1
Obudowa

Montaz wpuszczany
Montaz na szynie DIN 19" (p6t-wpuszczany)

Wersja niestandardowa 1

A I W »

Wersja niestandardowa 2

Komunikacja

Bez

RS 485: Modbus RTU | IEC 60870-5-103 | DNP3 RTU
Ethernet: Modbus TCP | DNP3 UDP/TCP | IEC 60870-5-104
Swiattowdd: Profibus-DP

D-SUB: Profibus-DP

Swiattowdd: Modbus RTU | IEC 60870-5-103 | DNP3 RTU
RS 485/D-SUB: Modbus RTU | IEC 60870-5-103 | DNP3 RTU
Ethernet: IEC 61850 — komunikacja | Modbus TCP | DNP3 UDP/TCP | IEC 60870-5-104

RS 485, Ethernet: Modbus TCP/RTU | IEC 60870-5-103 | IEC 60870-5-104 | DNP3
UDP/TCP/RTU

Ethernet/Swiattowéd: IEC 61850 — komunikacja | Modbus TCP | DNP3 UDP/TCP | IEC
60870-5-104

Ethernet/Swiattow4d: Modbus TCP | DNP3 UDP/TCP | IEC 60870-5-104

RS 485, Ethernet: IEC 61850 | Modbus TCP/RTU | IEC 60870-5-103 | IEC 60870-5-104 |
DNP3 UDP/TCP/RTU

PCB

14 MRM4
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2 Hardware
2.1 Konfig. Urzadz.

Zabezpieczenie silnika

MRM4 -2 # # # #
Standard

Lakierowanie enkapsulacyjne B

MRM4-3.7-PL-REF MRM4 15



2 Hardware
2.2 Wejscia dwustanowe

Released

2.2 Wejscia dwustanowe

2.2.1 »DI8-X1"
2.2.1.1 Wejscia X1: Ustawienia

Wejscia X1 . Napiecie nominalne

24 VDC

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X1 /
Grupa 1]

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X1 /
Grupa 2]

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X1 /
Grupa 3]

24 VDC, 48 VDC, 60 VDC, 110 VDC, 230 VDC, 110 VAC, S.3
230 VAC

<> Napiecie nominalne.

% Napiecie nominalne wejs¢ cyfrowych

Wejscia X1 . Negacja Wej 1

Wejscia X1 . Negacja Wej 8

Nieaktywny

% Negacja sygnatéw wejsciowych

16

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X1 /
Grupa 1]

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X1 /
Grupa 2]

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X1 /
Grupa 3]

Nieaktywny, Aktywny S.3
= Tryb.
MRM4 MRM4-3.7-PL-REF



Wejscia X1 . Elimin drgan stykow
1

Wejscia X1 . Elimin drgan stykow
8

Bez czasu zaniku drgan

Released

2 Hardware
2.2.1.2 Wejscia X1: Sygnaty (stany wyjsc)

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X1 /
Grupa 1]

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X1 /
Grupa 2]

[Param Urzadzenia / Wejscia dwustanowe / Wejscia X1 /
Grupa 3]

Bez czasu zaniku drgan, 20 ms, 50 ms, 100 ms S.3

<> Elimin drgah stykéw.

% Aby uniknac btednej interpretacji sygnatéw przejsciowych, zmiana stanu wejs¢ dwustanowych
bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minat czas zaniku drgan zestykdéw.

2.2.1.2 Wejscia X1: Sygnaty (stany wyjsc)

Wejscia X1 . WE 1

Wejscia X1 . WE 8

L. Sygnaf: Wejscie dwustanowe.

MRM4-3.7-PL-REF
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Released

2 Hardware
2.3 Wy przekaz

2.3 Wy przekaz
2.3.1 6 Wy przekaz
2.3.1.1 Wyjscia X2: Ustawienia

Wyjscia X2 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 1]

Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC) S.3

=> Tryby pracy (1...n).

&  Tryb pracy

Wyijscia X2 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

&  Aby jasno zdefiniowa¢ zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze byc¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Wyjscia X2 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 1]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  OpdzZnienie wytaczania.

Wyjscia X2 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 1]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

%  Ustala, czy stan wyjscia przekaznikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

Wyjscia X2 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 1]

. ... Sys. Internal test state S.3

Dostepne tylko gdy: L=> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujgcy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaznikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekazZnikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.
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Wyjscia X2 . Negacja

Nieaktywny

Released

2 Hardware
2.3.1.1 Wyjscia X2: Ustawienia

[Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 1]
Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

% Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze byc¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramkg AND (koniunkcja).

Wyjscia X2 . Przypisanie 1
tacznik[1] . KmdWyt

%  Przypisanie

Wyjscia X2 . Negacja 1

Wyjscia X2 . Negacja 7

Nieaktywny

[Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 1]

.- ... Sys. Internal test state

s> 1..n, lista przypisan.

[Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 1]

Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

& Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X2 . Przypisanie 2

Wyjscia X2 . Przypisanie 7

n
n-

%L  Przypisanie

Wyjscia X2 . Tryb pracy

Normalnie otwarty (NO)

L  Tryb pracy

MRM4-3.7-PL-REF

[Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 1]

.- ... Sys . Internal test state

s> 1..n, lista przypisan.

[Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 2]

Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC)

=> Tryby pracy (1...n).

MRM4
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S.3

S.3
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Released

2 Hardware
2.3.1.1 Wyjscia X2: Ustawienia
Wyjscia X2 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 2]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac¢ zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze byc krétrzy niz czas przytrzymania

Wyjscia X2 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 2]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

& OpdZnienie wytaczania.

Wyjscia X2 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

& Ustala, czy stan wyjscia przekaZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

Wyjscia X2 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 2]

.~ ... Sys. Internal test state S.3

Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaZnikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaZnikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyijscia X2 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze byc¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja).

Wyjscia X2 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 2]

Zab . Pobudzenie .- ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie
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Released

2 Hardware
2.3.1.1 Wyjscia X2: Ustawienia

Wyjscia X2 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 2]

Wyjscia X2 . Negacja 7
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3

> Tryb.

%  Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X2 . Przypisanie 2 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 2]

Wyjscia X2 . Przypisanie 7

”

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X2 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 3]
Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC) S.3

<> Tryby pracy (1...n).

L  Tryb pracy

Wyjscia X2 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze by¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Wyijscia X2 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 3]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

£ OpdzZnienie wytaczania.

Wyjscia X2 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 3]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Ustala, czy stan wyjscia przekazZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.
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Released

2 Hardware
2.3.1.1 Wyjscia X2: Ustawienia

Wyjscia X2 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 3]
.~ ... Sys . Internal test state S.3
Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaZnikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X2 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 3]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja).

Wyjscia X2 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 3]

tacznik[1] . Polec ZAL .- ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X2 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 3]

Wyjscia X2 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X2 . Przypisanie 2 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 3]

Wyjscia X2 . Przypisanie 7

,-" ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie
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Released

2 Hardware
2.3.1.1 Wyjscia X2: Ustawienia

Wyjscia X2 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 4]
Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC) S.3

<> Tryby pracy (1...n).

%  Tryb pracy

Wyjscia X2 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Aby jasno zdefiniowac zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie
moze by¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Wyjscia X2 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 4]
0.00s 0.00s ... 300.00s S.3

%  Opdznienie wytaczania.

Wyjscia X2 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 4]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Ustala, czy stan wyjscia przekazZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajgcy.

Wyjscia X2 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 4]

.~ ... Sys . Internal test state S.3

Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaZnikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X2 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 4]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja).
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2 Hardware
2.3.1.1 Wyjscia X2: Ustawienia

Wyjscia X2 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 4]

tacznik[1] . Polec WYL .~ ... Sys . Internal test state

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X2 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 4]

Wyjscia X2 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

Wyjscia X2 . Przypisanie 2 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 4]

Wyjscia X2 . Przypisanie 7

”n

.- ... Sys . Internal test state

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X2 . Tryb pracy [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 5]

Normalnie otwarty (NO) Normalnie otwarty (NO), Normalnie zamkniety (NC)

=> Tryby pracy (1...n).

L  Tryb pracy

Wyjscia X2 . Czas przytrzymania [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 5]
0.00s 0.00s ... 300.00s

£  Aby jasno zdefiniowa¢ zmiane stanu wyjs¢ przekaZnikowych, czas trwania nowego stanu nie

moze byc¢ krétrzy niz czas przytrzymania

Wyjscia X2 . Op6z Wytaczan [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 5]
0.00s 0.00s ... 300.00s

%  OpdzZnienie wytaczania.

S.3

S.3

S.3

S.3

S.3

S.3
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Released

2 Hardware
2.3.1.1 Wyjscia X2: Ustawienia

Wyjscia X2 . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 5]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Ustala, czy stan wyjscia przekazZnikowego bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat
pobudzajacy.

Wyjscia X2 . Zerowanie [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 5]

.- ... Sys . Internal test state S.3

Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

% Sygnat zerowania - sygnat zerujacy (ktéry zeruje odpowiednie wyjscie przekaZnikowe) mozna
przypisac do kazdego wyjscia przekaznikowego. Zerowanie sygnatu jest skuteczne, tylko jesli
parametr "podtrzymanie" jest ustawiony jako aktywny.

Wyjscia X2 . Negacja [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 5]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja zbiorczego sygnatu (bramka OR/dysjunkcja). Moze by¢ uzyty w kombinacji z
zanegowanymi sygnatami wejsciowymi i bramka AND (koniunkcja).

Wyjscia X2 . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 5]

Rozruch . Blk .- ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

Wyjscia X2 . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 5]

Wyjscia X2 . Negacja 7

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw
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Released

2 Hardware
2.3.1.1 Wyjscia X2: Ustawienia

Wyjscia X2 . Przypisanie 2 [Param Urzadzenia / Wy przekaz / Wyjscia X2 / WY 5]

Wyjscia X2 . Przypisanie 7

”n

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%L  Przypisanie

Wyjscia X2 . ROZBROJENIE Kontr [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / Wyjscia X2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3

=> Aktywny/Nieaktywny.

L  Aktywuje i deaktywuje rozbrajanie wyjsc¢ przekaZnikowych. Jest to pierwszy krok
dwuetapowego procesu rozbrajania wyjs¢ przekaznikowych. Patrz parametr "ROZBROJENIE"
dla drugiego kroku

Wyjscia X2 . Sposéb Rozbrojenia [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / Wyjscia X2]

Trwaty Trwaty, Czasowy S.3
=> Tryb.

£ UWAGA! Aby bezpiecznie przeprowadzi¢ procedure konserwacji z uniknieciem catkowitego
wytaczenia procesu, PRZEKAZNIKI MUSZA BYC ROZBROJONE. (Uwaga: styk kontrolny nie
moze by¢ rozbrojony). NALEZY PAMIETAC, aby UZBROIC Z POWROTEM przekaZniki po
wykonaniu konserwacji.

Wyjscia X2 . Czas trwania [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / Wyjscia X21]
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3

Dostepne tylko gdy:

%L  PrzekaZniki bedg z powrotem aktywne po uptywie tego czasu

Wyjscia X2 . Wy ana wymuszone [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / Wyjscia X2]

Trwaty Trwaty, Czasowy S.3
=> Tryb.

%  Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac (wymusic) odpowiedni stan wyjs¢ przekazZnikowych
jesli te wyjscia nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik moze by¢ przestawiony z
normalnego trybu pracy (zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do trybu
"wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie odwzbudzone".
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Released

2 Hardware
2.3.1.2 Wyjscia X2: Komendy bezposrednie

Wyjscia X2 . Czas Trwania [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / WyjScia X2]
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3

Dostepne tylko gdy:

%  Stan wyjs¢ przekaZnikowych bedzie wymuszony dla okreslonego czasu, oznacza to ze w tym
czasie wyjscie przekaznikowe nie bedzie wyswietla¢ sygnatéw przypisanych do niego.

2.3.1.2 Wyjscia X2: Komendy bezposrednie

Wyjscia X2 . ROZBROJENIE [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / ROZBROJENIE / Wyjscia X2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3

s> Aktywny/Nieaktywny.

@ (7o jest drugi krok po "ROZBROJENIE Kontr" aby przekaZniki wyjsciowe mogty by¢ skutecznie
ROZBROJONE. Dotyczy to tych przekaZnikdéw ktdre nie sg w stanie podtrzymania lub nie
uptynat czas ich zatgczenia. UWAGA! Aby bezpiecznie przeprowadzi¢ procedure przegladu, z
uniknieciem catkowitego wytgczenia wyjscia przekaznikowe sg rozbrojone. (Blokady polowe i
przekaznik samokontroli nie moga by¢ rozbrojone). UPEWNI] SIE, iz po przegladzie wyjscia
przekaznikowe bedg z powrotem UZBROJONE.

Wyjscia X2 . Wymus Wszystkie [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / WyjScia X21]
Wyjscia
Normalny Normalny, Nieaktywny, Aktywny S.3

s> Zakresy pracy.

@® Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac (wymusié) odpowiedni stan wyjsc¢ przekaznikowych
jesli te wyjscia nie znajdujq sie w stanie rozbrojonym. PrzekaZnik moze by¢ przestawiony z
normalnego trybu pracy (zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do trybu
"wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie odwzbudzone". Wymuszanie wszystkich wyjs¢
przekaznikowych danej grupy jest nadrzedne w stosunku do wymuszenia dla pojedynczego
przekaznika.
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Released

2 Hardware
2.3.1.3 Wyjscia X2: Sygnaty (stany wyjsc)

Wyjscia X2 . Przekaznikl [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Przekaznik / Wyjscia X2]

Wyjscia X2 . Przekaznik5
Normalny Normalny, Nieaktywny, Aktywny S.3
s> Zakresy pracy.
@® Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac (wymusié) odpowiedni stan wyjs¢ przekazZnikowych
jesli te wyjscia nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik moze by¢ przestawiony z

normalnego trybu pracy (zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do trybu
"wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie odwzbudzone"

2.3.1.3 Wyjscia X2: Sygnaty (stany wyjs¢)

Wyjscia X2 . Wy przek 1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Wyjscia X2]

Wyjscia X2 . Wy przek 5

L. Sygnaf: Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Wyijscia X2 . ROZBROJONE! [Wskazania / Stan urzadzenia / Wyjscia X2]

I, Sygnat: UWAGA! Aby bezpiecznie przeprowadzi¢ procedure przegladu, z uniknieciem
catkowitego wytaczenia wyjscia przekaznikowe sg rozbrojone. (Blokady polowe i przekaznik
samokontroli nie moga by¢ rozbrojone). UPEWNIJ SIE, iz po przegladzie wyjscia przekaZnikowe
bedg z powrotem UZBROJONE.

Wyjscia X2 . Wy Wymuszone [Wskazania / Stan urzadzenia / Wyjscia X2]

X, Sygnat: Stan przynajmniej jednego wyjscia przekaznikowego zostat wymuszony. Oznacza to iz
stan przypisanych sygnatéw nie jest wyswietlany.
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2.4 Wyj Analog

Released

2.4.1 Wy analog[1l] - Wyjscie analogowe

2.4.1.1 Wy analog[1]: Ustawienia

Wy _analog[1l] . Przypisanie

”

”

%  Przypisanie

Wy _analog[1l] . Zakres
0...20mA

%  Zakres regulowany.

Wy _analog[1l] . Zakr Max
1.00°C

%  Zakres regulacji - maksimum.

Wy_analog[1] . Zakr Min
0.00°C

%  Zakres regulacji - minimum.

Wy analog[1l] . Wy ana
wymuszone

Trwaty

[Param Urzadzenia / Wyj Analog / Wy_analog[1]]
.- ... RTD . Najwyz TemptozSiln

L=> 1..n, ListaWyAnalogow.

[Param Urzadzenia / Wyj Analog / Wy _analog[1]]
0...20mA, 4...20mA

> Typ wyjécia.

[Param Urzadzenia / Wyj Analog / Wy_analog[1]]
-999999.00°C ... 999999.00°C

[Param Urzadzenia / Wyj Analog / Wy_analog[1]]
-999999.00°C ... 999999.00°C

2 Hardware
2.4 Wyj Analog

S.3

S.3

S.3

S.3

[Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Wyj Analog / Wy analog[1]]

Trwaty, Czasowy

=> Nieuzbrojony.

S.3

%L Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac (wymusic) odpowiedni stan wyjs¢ przekaZnikowych
jesli te wyjscia nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik moze byc przestawiony z
normalnego trybu pracy (zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do trybu
"wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie odwzbudzone".
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Released

2 Hardware
2.4.1.2 Wy _analog[1]: Komendy bezposrednie

Wy analog[1l] . Czas Wymuszania [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Wyj Analog / Wy analog[1]]
0.03s 0.00s ... 300.00s S.3

Dostepne tylko gdy:

%  Wartos¢ wyjscia analogowego bedzie wymuszana przez ten okres czasu. Oznacza to, ze przez
ten okres czasu wyjscie analogowe nie bedzie mie¢ wartosci odpowiadajacej sygnatom
przypisanym do tego wyjscia.

2.4.1.2 Wy _analog[1]: Komendy bezposrednie

Wy _analog[1] . Funkcja [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Wyj Analog / Wy_analog[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
L=> Aktywny.

@ Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

Wy analog[1] . Wartos¢ [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Wyj Analog / Wy analog[1]]
Wymuszana
0% 0.00% ... 100.00% S.3

@ Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac (wymuszenie) wartos¢ wyjscia analogowego.

2.4.1.3 Wy analog[1]: Sygnaty (stany wyjs¢)

Wy _analog[1l] . Wy ana [Wskazania / Stan urzadzenia / Wyj Analog / Wy _analog[1]]
wymuszone

L. Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac (wymusic) odpowiedni stan wyjs¢ przekaznikowych
jesli te wyjscia nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. Przekaznik moze by¢ przestawiony z
normalnego trybu pracy (zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do trybu
"wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie odwzbudzone".
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Released

2 Hardware
2.5 Diody LED
2.5 Diody LED
2.5.1 LED grupa A: Ustawienia
LED grupa A . Podtrzymanie [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 1]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny, aktywne, potw. przez alarm S.3
> Tryb.
% Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy zaniknie sygnat pobudzajacy.
LED grupa A . Sygnat zerowania [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 1]
.~ ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, to
stan diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 1]

aktywny

czerwony zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

<> LED kolor aktywny.

% Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest prawda

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 1]

nieaktywny

Zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

L=~ LED kolor aktywny.
% Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest fatszem

LED grupa A . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 1]
tacznik[1] . KmdWyt .- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie
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Released

2 Hardware
2.5.1 LED grupa A: Ustawienia

LED grupa A . Negacja 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 1]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja standéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Przypisanie 2 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 1]

. ... Sys. Internal test state S.3

L=> 1..n, lista przypisan.

%L  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 2 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 1]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatow

LED grupa A . Przypisanie 3 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 1]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 3 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 1]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

& Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Przypisanie 4 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 1]

”n

.~ ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie
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Released

2 Hardware

2.5.1 LED grupa A: Ustawienia

LED grupa A . Negacja 4 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 1]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

% Negacja standéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Przypisanie 5 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 1]

.~ ... Sys.Internal test state

L=> 1..n, lista przypisan.

%L  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 5 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 1]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatow

LED grupa A . Podtrzymanie [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 2]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny, aktywne, potw. przez alarm
> Tryb.

%  Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa A . Sygnat zerowania [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 2]

.~" ... Sys . Internal test state

s> 1..n, lista przypisan.

S.3

S.3

S.3

S.3

S.3

%  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, to

stan diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 2]

aktywny

czerwony zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony
migajacy, ,-"

=~ LED kolor aktywny.

% Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest prawda
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Released

2 Hardware
2.5.1 LED grupa A: Ustawienia

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 2]

nieaktywny

zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

<> LED kolor aktywny.

% Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest fatszem

LED grupa A . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 2]

Zab . Pobudzenie .~ ... Sys . Internal test state S.3

L=> 1..n, lista przypisan.

%L  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Przypisanie 2 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 2]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 2 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

& Negacja stanéw przypisanych sygnatow

LED grupa A . Przypisanie 3 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 2]

”n

.~ ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie
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Released

2 Hardware

2.5.1 LED grupa A: Ustawienia

LED grupa A . Negacja 3 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

% Negacja standéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Przypisanie 4 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 2]

.~ ... Sys.Internal test state

L=> 1..n, lista przypisan.

%L  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 4 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatow

LED grupa A . Przypisanie 5 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 2]

»~" ... Sys. Internal test state

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 5 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 2]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

& Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 3]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny, aktywne, potw. przez alarm
> Tryb.

% Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy zaniknie sygnat pobudzajacy.
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2 Hardware
2.5.1 LED grupa A: Ustawienia

LED grupa A . Sygnat zerowania [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 3]

”

.~ ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, to
stan diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 3]

aktywny

czerwony zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

<> LED kolor aktywny.

% Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest prawda

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 3]

nieaktywny

zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

=~ LED kolor aktywny.

% Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest fatszem

LED grupa A . Przypisanie 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 3]

Term . Pobudzenie .~ ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

&  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 3]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Przypisanie 2 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 3]

I[1] . Pobudzenie .- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie
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2 Hardware
2.5.1 LED grupa A: Ustawienia

LED grupa A . Negacja 2 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 3]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja standéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Przypisanie 3 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 3]

.- ... Sys . Internal test state S.3

L=> 1..n, lista przypisan.

%L  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 3 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 3]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatow

LED grupa A . Przypisanie 4 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 3]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 4 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 3]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

& Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Przypisanie 5 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 3]

,-" ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie
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2 Hardware
2.5.1 LED grupa A: Ustawienia

LED grupa A . Negacja 5 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 3]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja standéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 4]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny, aktywne, potw. przez alarm S.3
> Tryb.

& Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa A . Sygnat zerowania [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 4]

”

.~ ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, to
stan diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 4]

aktywny

czerwony Zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

<> LED kolor aktywny.

% Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest prawda

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 4]

nieaktywny

zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

<> LED kolor aktywny.

% Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest fatszem

LED grupa A . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 4]

Rozruch . Blk .- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie
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2 Hardware

2.5.1 LED grupa A: Ustawienia

LED grupa A . Negacja 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 4]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

% Negacja standéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Przypisanie 2 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 4]

.~ ... Sys.Internal test state

L=> 1..n, lista przypisan.

%L  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 2 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 4]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatow

LED grupa A . Przypisanie 3 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 4]

»~" ... Sys. Internal test state

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 3 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 4]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

& Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Przypisanie 4 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 4]

.~" ... Sys . Internal test state

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie
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2 Hardware
2.5.1 LED grupa A: Ustawienia

LED grupa A . Negacja 4 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 4]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja standéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Przypisanie 5 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 4]

.- ... Sys . Internal test state S.3

L=> 1..n, lista przypisan.

%L  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 5 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 4]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatow

LED grupa A . Podtrzymanie [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 5]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny, aktywne, potw. przez alarm S.3
> Tryb.

%  Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa A . Sygnat zerowania [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 5]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, to
stan diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 5]

aktywny

czerwony migajacy Zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

=~ LED kolor aktywny.

% Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest prawda
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2 Hardware
2.5.1 LED grupa A: Ustawienia

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 5]

nieaktywny

zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

<> LED kolor aktywny.

% Dioda LED Swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest fatszem

LED grupa A . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 5]

Rozruch . Rozr .~ ... Sys . Internal test state S.3

L=> 1..n, lista przypisan.

%L  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 1 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 5]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Przypisanie 2 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 5]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 2 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 5]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

& Negacja stanéw przypisanych sygnatow

LED grupa A . Przypisanie 3 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 5]

”n

.~ ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie
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2 Hardware
2.5.1 LED grupa A: Ustawienia

LED grupa A . Negacja 3 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 5]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja standéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Przypisanie 4 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 5]

. ... Sys. Internal test state S.3

L=> 1..n, lista przypisan.

%L  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 4 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 5]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatow

LED grupa A . Przypisanie 5 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 5]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 5 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 5]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

& Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Podtrzymanie [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 6]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny, aktywne, potw. przez alarm S.3
> Tryb.

% Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy zaniknie sygnat pobudzajacy.
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2 Hardware
2.5.1 LED grupa A: Ustawienia

LED grupa A . Sygnat zerowania [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 6]

”

.~ ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, to
stan diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 6]

aktywny

czerwony zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

<> LED kolor aktywny.

% Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest prawda

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 6]

nieaktywny

zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

=~ LED kolor aktywny.

% Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest fatszem

LED grupa A . Przypisanie 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 6]

Rozruch . Praca .- ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

&  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 6]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Przypisanie 2 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 6]

”

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie
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2 Hardware
2.5.1 LED grupa A: Ustawienia

LED grupa A . Negacja 2 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 6]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja standéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Przypisanie 3 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 6]

. ... Sys. Internal test state S.3

L=> 1..n, lista przypisan.

%L  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 3 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 6]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatow

LED grupa A . Przypisanie 4 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 6]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 4 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 6]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

& Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Przypisanie 5 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 6]

”n

.~ ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie
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2 Hardware
2.5.1 LED grupa A: Ustawienia

LED grupa A . Negacja 5 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 6]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja standéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Podtrzymanie [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 7]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny, aktywne, potw. przez alarm S.3
=> Tryb.

& Ustala, czy stan diody LED bedzie utrzymywany gdy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa A . Sygnat zerowania [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 7]

”

.~ ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat zatwierdzenia stanu diody LED. Jesli podtrzymanie jest ustawione jako aktywne, to
stan diody LED moze by¢ zatwierdzony dopiero, kiedy zaniknie sygnat pobudzajacy.

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 7]

aktywny

zielony Zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

<> LED kolor aktywny.

% Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest prawda

LED grupa A . Kolor LED gdy [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 7]

nieaktywny

zielony, czerwony, czerwony migajacy, zielony S.3
migajacy, ,-"

<> LED kolor aktywny.

% Dioda LED swieci w tym kolorze jesli stan przypisanej funkcji logicznej jest fatszem

LED grupa A . Przypisanie 1 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 7]

Rozruch . Zatrzymanie .- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie
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2 Hardware
2.5.1 LED grupa A: Ustawienia

LED grupa A . Negacja 1 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 7]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Negacja standéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Przypisanie 2 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 7]

. ... Sys. Internal test state S.3

L=> 1..n, lista przypisan.

%L  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 2 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 7]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatow

LED grupa A . Przypisanie 3 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 7]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 3 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 7]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

& Negacja stanéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Przypisanie 4 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 7]

”n

.~ ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie
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2 Hardware

2.5.1 LED grupa A: Ustawienia

LED grupa A . Negacja 4 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 7]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
> Tryb.

% Negacja standéw przypisanych sygnatéw

LED grupa A . Przypisanie 5 [Param Urzadzenia / Diody LED / LED 7]

.- ... Sys . Internal test state

”

s> 1..n, lista przypisan.

%L  Przypisanie

LED grupa A . Negacja 5 [Param Urzgdzenia / Diody LED / LED 7]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

& Negacja standw przypisanych sygnatow
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2.6 Panel przedni

2.6 Panel przedni

Hasta [Param Urzadzenia / Bezpieczehstwo / Hasta]

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegétowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Hasta

Poziom dostepu [Param Urzadzenia / Bezpieczehstwo / Poziom dostepul]

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegdétowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Poziom dostepu

2.6.1 Panel przedni: Ustawienia

Panel przedni . Wytacz wyswietl [Param Urzadzenia / Panel przedni]
180s 20s ... 3600s

%L  Po uptywie tego czasu zostanie wytagczone podswietlenie wyswietlacza.

Panel przedni . Wybor jezyka [Param Urzadzenia / Panel przedni]
Angielski Angielski ... Rumunski
<> Selection.

%  Wybdr jezyka

Panel przedni . Wyswietl num. [Param Urzadzenia / Panel przedni]
ANSI urzadz.
Aktywny Nieaktywny, Aktywny

> Tryb.

L  Wyswietl kody ANSI urzadzenia

Panel przedni . Edycja/dost czas [Param Urzadzenia / Bezpieczenhstwo / Ustawienia ogdélne]
maks
180s 20s ... 3600s

%  Jesli zaden inny przycisk na panelu nie zostanie nacisniety, po uptywie tego czasu wszystkie
zmienione parametry zostang anulowane. Dostep do urzgdzenia zostanie zablokowany przez
przejscie do poziomu ,Tylko do odczytu-LvO".

48 MRM4 MRM4-3.7-PL-REF



Released

2 Hardware

2.6.2 Panel przedni: Komendy bezposrednie

2.6.2 Panel przedni: Komendy bezposrednie

Panel przedni . Kontrast
50%

® Kontrast

Panel przedni . Konfig. resetu
urzadzenia

,Ust.fabr.”, ,,Res. has.”

[Param Urzadzenia / Panel przedni]

0% ... 100% S.3

[Param Urzadzenia / Bezpieczenhstwo / Ustawienia ogélne]

.,Ust.fabr.”, ,Res. has.”, Tylko , Ust. fabryczne”, Dezakt. S.3
resetu

=> Konfig. resetu urzadzenia.

@ Po nacisnieciu przycisku ,C” w trakcie zimnego rozruchu urzadzenia na ekranie zostaje
wyswietlone okno dialogowe generalnego resetu. Nalezy wybrad, ktdre opcje beda dostepne

w tym oknie dialogowym.

2.6.3 Panel przedni: Wartosci mierzone

Panel przedni . Konfig. resetu
urzadzenia

,Ust.fabr.”, ,,Res. has.”

[Wskazania / Bezpieczenstwo / Stany bezpieczenstwal

»,Ust.fabr.”, ,Res. has.”, Tylko , Ust. fabryczne”, Dezakt.
resetu

= Konfig. resetu urzadzenia.

X Po nacisnieciu przycisku ,C” w trakcie zimnego rozruchu urzadzenia na ekranie zostaje
wyswietlone okno dialogowe generalnego resetu. Nalezy wybrad, ktdre opcje beda dostepne

w tym oknie dialogowym.
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3 Bezpieczehstwo

3 Bezpieczenstwo

 Sterowanie . Upraw taczenia: > Tab.

* Panel przedni . Konfig. resetu urzadzenia: => Tab.
* Panel przedni . Edycja/dost czas maks: <> Tab.
 Panel przedni . Konfig. resetu urzadzenia: > Tab.
* Hasta: 5> Tab.

* Poziom dostepu: > Tab.

Sys . Smart View przez USB [Wskazania / Bezpieczenstwo / Stany bezpieczenstwal
Aktywny Nieaktywny, Aktywny
<> Tryb.

XN Informacja o aktywacji (dozwoleniu) dostepu programu Smart View przez interfejs USB.

Sys . Smart View przez Eth [Wskazania / Bezpieczenstwo / Stany bezpieczenstwal
Aktywny Nieaktywny, Aktywny
Dost. zalezy od sprzetu > Tryb.

X Informacja o aktywacji (dozwoleniu) dostepu programu Smart View przez interfejs sieci

Ethernet.
Sys . Hasto pot. USB [Wskazania / Bezpieczenstwo / Stany bezpieczehstwal]
wytagczone wytgczone, domysine, zdef. przez uzytk.

L= Typ def. hasta.

X Typ/poziom bezpieczenstwa hasta potaczenia przez USB.

Sys . Hasto zdal. pot. sieciowego [Wskazania / Bezpieczenstwo / Stany bezpieczenstwal]
wytgczone wytaczone, domysine, zdef. przez uzytk.

Dost. zalezy od sprzetu L=> Typ def. hasta.

X Typ/poziom bezpieczenstwa hasta potaczenia Smart View przez interfejs sieciowy.
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3 Bezpieczehstwo

Sys . Certyfikat TLS [Wskazania / Bezpieczehstwo / Stany bezpieczenstwal]
Specyficzny dla urzadzenia Specyficzny dla urzadzenia, Podstawowy, Uszkodzony

<> Certyfikat TLS.

X Typ certyfikatu uzywanego przez urzadzenie do komunikacji szyfrowanej. Wartosc ta jest
bezposrednio zwigzana z poziomem bezpieczeristwa komunikacji.

Dziennik bezpieczenstwa [Wskazania / Bezpieczenstwo / Dziennik bezpieczenstwal

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegdétowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Komunikaty zwigzane z zabezpieczeniami

Sys . Smart View przez USB [Param Urzadzenia / Bezpieczenstwo / Komunikacja]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

® Aktywacja lub dezaktywacja dostepu oprogramowania Smart View przez interfejs USB.

Sys . Smart View przez Eth [Param Urzadzenia / Bezpieczenstwo / Komunikacja]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
Dost. zalezy od sprzetu > Tryb.

@ Aktywacja lub dezaktywacja dostepu oprogramowania Smart View przez interfejs sieci
Ethernet.
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4 Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.

4.1 Param Przkt: Ustawienia

4 Parametry przektadnikdéw, kierunkowosci,

kolejnosci faz, c
4.1 Param Przkt: Ustaw

Param Przkt . Kolejnos¢ Faz

ABC

% Kierunek faz

Param Przkt . Czestotliwosc¢

50Hz

%  Wartos¢ nominalna czestotliwosci.

52

zestotliwosci sieci.
ienia

[Param Przkt / Ustawienia ogdine]

ABC, ACB

<> Kolejnos$¢ Faz.

[Param Przkt / Ustawienia ogélnel

50Hz, 60Hz
=~ fN.

MRM4

S.3

S.3
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4 Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.
4.2 CT - Przektadnik pradowy

4.2 CT - Przektadnik pradowy

4.2.1 CT: Ustawienia

CT . Prog nieczut IL1, IL2, IL3 [Param Urzadzenia / WySw pomiardéw / Prady]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

%  Wartos¢ pradéw fazowych pokazana na panelu lub w oprogramowaniu bedzie wyswietlana
jako zero, gdy spadnie ponizej progu nieczutosci. Parametr ten nie ma wptywu na

rejestratory.
CT . Prég nieczut 310 mierz [Param Urzadzenia / WysSw pomiaréw / Prady]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

&  WartosS¢ mierzonego pradu zerowego pokazana na panelu lub w oprogramowaniu bedzie
wyswietlana jako zero, gdy spadnie ponizej progu nieczutosci. Parametr ten nie ma wptywu
na rejestratory.

CT . Prog nieczut 310 obl [Param Urzadzenia / WySw pomiardéw / Prady]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

%L  Wartosc¢ obliczonego pradu zerowego pokazana na panelu lub w oprogramowaniu bedzie
wyswietlana jako zero, gdy spadnie ponizej progu nieczutosci. Parametr ten nie ma wptywu
na rejestratory.

CT . Prég nieczut 1012 [Param Urzadzenia / WysSw pomiaréw / Prady]
0.005In 0.0In ... 0.100In S.3

& Wartosc¢ sktadowych symetrycznych pradu pokazana na panelu lub w oprogramowaniu bedzie
wyswietlana jako zero, gdy spadnie ponizej progu nieczutosci. Parametr ten nie ma wptywu
na rejestratory.

CT . Pierwotne [Param Przkt / CT]
10A 1A ... 50000A S.3

%L  Wartos¢ nominalna pradu strony pierwotnej przektadnikéw pradowych.

CT . Wtorne [Param Przkt / CT]
1A 1A, 5A S.3

= Przekt pierw/wtérn.

&  Wartos¢ nominalna pradu strony wtdrnej przektadnikéw pradowych.
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4.2.2 CT: Sygnaty (stany wyjs¢)

CT
0°

CT

50A

he

CT.

1A

CT.

00

. Inwersja Pradu [Param Przkt / CT]

0°, 180° S.3

<> Biegunowos¢.

Poprawnos¢ dziatania zabezpieczenia ziemnozwarciowego kierunkowego zalezy takze od
poprawnego okablowania przektadnika ziemnozwarciowego. Jesli wszystkie przektadniki s
podtaczone do urzadzenia z nieprawidtowa biegunowosciag, btedna biegunowos¢ moze by¢
skorygowana przez zmiane ustawien ,,0°” lub ,180°” poprzez ten parametr. Parametr ten
zmienia aktualne wektory pradu o 180°.

. Pierwotne Ziemn [Param Przkt / CT]
1A ... 50000A S.3
Nastawa ta definiuje wartos¢ znamionowag strony pierwotnej przektadnika pradu doziemienia.

Jezeli prad doziemienia jest mierzony w uktadzie Holmgreena to wartos¢ pradu fazowego
strony pierwotnej przektadnika musi by¢ wprowadzona tutaj.

Wtdérne Ziemn [Param Przkt / CT]
1A, 5A S.3
= Przekt pierw/wtérn.

Ta nastawa definiuje wartos¢ znamionowgq pradu strony wtérnej podtagczonego przektadnika

pradu doziemnego. Jesli pomiar pragdu doziemnego jest realizowany w uktadzie Holmgreena,
to wartos¢ pradu fazowego strony wtérnej przektadnika musi by¢ wprowadzona tutaj.

Inwersja Pradu Ziemn [Param Przkt / CT]
0°, 180° S.3

<> Biegunowos¢.

Poprawnosc¢ dziatania zabezpieczenia ziemnozwarciowego kierunkowego zalezy takze od
poprawnego okablowania przektadnika pragdowego ziemnozwarciowego. Btedna biegunowosc/
okablowanie mozna skorygowac za pomocq ustawien ,0°” lub ,180°”. Operator ma
mozliwos¢ obrécenia wektora pradu o 180° (zmiana znaku) bez potrzeby zmiany
okablowania. Oznacza to, ze pod wzgledem wartosci liczbowych ustalony wskaznik pradu
zostat obrécony o 180° przez urzadzenie.

4.2.2 CT: Sygnaty (stany wyjsc)

CT

A

54

. Niepr. kol. faz [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / Kolejnos¢ Faz]

Sygnat, ze urzgdzenie wykryto kolejnos¢ faz (L1-L2-L3 / L1-L3-L2) réznigcg sie od ustawionej
w menu [Ustawienia polowe / Ustawienia ogdine] , Kolejnos¢ faz”.
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4.2.3 CT: Wartosci mierzone

4.2.3 CT: Wartosci mierzone

CT.

A

CT.

A

CT.

CT.

CT.

CT.

CT.

CT.

CT.

CT.

IL1 [Wskazania / WartoSci mierzone / Prady 1]

Wartos¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

IL2 [Wskazania / Wartosci mierzone / Prady 1]

Wartos¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

IL3 [Wskazania / WartoSci mierzone / Prady 1

Wartosc¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

310 mierz [Wskazania / WartoSci mierzone / Prady 1]

Wartos¢ mierzona: 310. (1-sza, pierwsza harmoniczna)

310 obl [Wskazania / WartosSci mierzone / Prady 1]

Wartos¢ mierzona (obliczona): 310. (1-sza, pierwsza harmoniczna)

10 [Wskazania / WartosSci mierzone / Prady 1]

Wartos¢ mierzona (obliczona): pradu sktadowej zerowej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

11 [Wskazania / WartosSci mierzone / Prady 1]

Wartos¢ mierzona (obliczona):pradu sktadowej zgodnej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

12 [Wskazania / WartosSci mierzone / Prady 1]

Wartos¢ mierzona (obliczona): pradu sktadowej przeciwnej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

%(12/11) [Wskazania / WartosSci mierzone / Prady 1]
Wartos¢ mierzona (obliczona): 12/11 jesli ABC, 11/12 jesli CBA

kat fazowy IL1 [Wskazania / WartoSci mierzone / Prady 1]
Wartos¢ mierzona (obliczona): kata fazora wektora pradu IL1.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony kanat
napiecia (lub pradu) o dostatecznie wysokiej amplitudzie.

MRM4-3.7-PL-REF MRM4

55



Released

4 Parametry przektadnikéw, kierunkowosci, kolejnosci faz, czestotliwosci sieci.

4.2.3 CT: Wartosci mierzone

CT.

A

CT.

CT.

CT.

CT

CT.

CT.

56

kat fazowy IL2 [Wskazania / WartoSci mierzone / Prady 1]
Wartos¢ mierzona (obliczona): kata fazora wektora pradu IL2.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony kanat
napiecia (lub pradu) o dostatecznie wysokiej amplitudzie.

kat fazowy IL3 [Wskazania / Wartosci mierzone / Prady 1]
Wartos¢ mierzona (obliczona): kata fazora wektora pradu IL3.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony kanat
napiecia (lub pradu) o dostatecznie wysokiej amplitudzie.

kat fazowy 310 mierz [Wskazania / WartoSci mierzone / Prady 1]
Wartos¢ mierzona kata fazora wektora pradu 310.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony kanat
napiecia (lub pradu) o dostatecznie wysokiej amplitudzie.

kat fazowy 310 obl [Wskazania / Wartosci mierzone / Prady 1]
Wartosc obliczona kata fazora wektora pradu 3I10.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony kanat
napiecia (lub prgdu) o dostatecznie wysokiej amplitudzie.

. kat fazowy 10 [Wskazania / WartoSci mierzone / Prady 1]

Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat sktadowej zerowej.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony kanat
napiecia (lub pradu) o dostatecznie wysokiej amplitudzie.

kat faz. I1 [Wskazania / Wartosci mierzone / Prady 1]
Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat sktadowej zgodnej.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony kanat
napiecia (lub pradu) o dostatecznie wysokiej amplitudzie.

kat faz. 12 [Wskazania / Wartosci mierzone / Prady 1]
Wartos¢ mierzona (obliczona): Kat sktadowej przeciwnej.

Wskaz odniesienia jest wymagany do obliczenia kata. Jest to pierwsze zmierzony kanat
napiecia (lub pradu) o dostatecznie wysokiej amplitudzie.
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4.2.3 CT: Wartosci mierzone

[Wskazania / Wartosci mierzone / Prady RMS]

Wartos¢ mierzona: prad fazowy (RMS)

IL2 RMS

[Wskazania / WartosSci mierzone / Prgdy RMS]

Wartos¢ mierzona: prad fazowy (RMS)

IL3 RMS

[Wskazania / WartosSci mierzone / Prady RMS]

Wartos¢ mierzona: prad fazowy (RMS)

310 mierz RMS

Wartos¢ mierzona: 310. (RMS)

310 obl RMS

Wartos¢ mierzona (obliczona):

%IL1 THD

Wartos¢ mierzona (obliczona):

%IL2 THD

Wartos¢ mierzona (obliczona):

%IL3 THD

Wartos¢ mierzona (obliczona):

IL1 THD

Wartos¢ mierzona (obliczona):

IL2 THD

Wartos¢ mierzona (obliczona):

IL3 THD

Wartos¢ mierzona (obliczona):

MRM4-3.7-PL-REF

[Wskazania / WartosSci mierzone / Prgdy RMS]

[Wskazania / WartosSci mierzone / Prady RMS]
310. (RMS)

[Wskazania / Wartosci mierzone / Prgdy RMS]

IL1 catkowita wartos¢ znieksztatceri harmonicznych

[Wskazania / WartoSci mierzone / Prgdy RMS]

IL2 catkowita wartosc¢ znieksztatcern harmonicznych

[Wskazania / Wartosci mierzone / Prgdy RMS]

IL3 catkowita wartos¢ znieksztatceri harmonicznych

[Wskazania / WartosSci mierzone / Prgdy RMS]

IL1 catkowita wartosc¢ znieksztatcern harmonicznych pradu

[Wskazania / Wartosci mierzone / Prgdy RMS]

IL2 catkowita wartosc¢ znieksztatceri harmonicznych pradu

[Wskazania / Wartosci mierzone / Prady RMS]

IL3 catkowita wartosc¢ znieksztatcern harmonicznych pradu
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4.2.4 CT: Statystyka

4.2.4 CT: Statystyka

CT . IL1 Sr RMS [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Prad]

M IL1 Wartos$¢ $rednia (RMS)

CT.IL2 Sr RMS [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Prad]

IL2 Wartosc¢ srednia (RMS)

CT . IL3 sr RMS [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Prad]

M IL3 Wartos$¢ $rednia (RMS)

CT . IL1 szcz (zapotrz.) [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Prad]

Wartosc¢ szczytowa zapotrzebowania IL1, wartos¢ skuteczna.

CT . IL2 szcz (zapotrz.) [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Prad]

M Wartos¢ szczytowa zapotrzebowania IL2, wartos¢ skuteczna.

CT . IL3 szcz (zapotrz.) [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Prad]

Wartosc¢ szczytowa zapotrzebowania IL3, wartosc¢ skuteczna.

CT . IL1 max RMS [Wskazania / Statystyki / Max / Prady]
IL1 Wartos¢ maksymalna (RMS)

CT . IL2 max RMS [Wskazania / Statystyki / Max / Prady]

M IL2 Wartos¢ maksymalna (RMS)

CT . IL3 Sr RMS [Wskazania / Statystyki / Max / Prady]
M IL3 Wartos¢ maksymalna (RMS)

CT . 310 mierz max RMS [Wskazania / Statystyki / Max / Prady]

M  Wartos¢ max mierzona pradu 310 (RMS)

CT . 310 obl max RMS [Wskazania / Statystyki / Max / Prady]

Wartos¢ max mierzona (obliczona) pradu 310 (RMS)
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4.2.4 CT: Statystyka

CT . 11 max [Wskazania / Statystyki / Max / Prady]

Maksymalna wartos¢ pradu sktadowej zgodnej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT . 12 max [Wskazania / Statystyki / Max / Prady]

Maksymalna wartos¢ pradu sktadowej przeciwnej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT . %(12/11) max [Wskazania / Statystyki / Max / Prady]

M Wartos¢ mierzona (obliczona): 12/I11 wartos¢ maksymalna jesli ABC, 11/12 jesli CBA

CT . IL1 min RMS [Wskazania / Statystyki / Min / Prady]

IL1 Wartos¢ minimalna (RMS)

CT . IL2 min RMS [Wskazania / Statystyki / Min / Prady]

M IL2 Warto$¢ minimalna (RMS)

CT . IL3 min RMS [Wskazania / Statystyki / Min / Prady]

IL3 Wartos¢ minimalna (RMS)

CT . 310 mierz min RMS [Wskazania / Statystyki / Min / Prady]

M Wartos¢ min. mierzona pradu 310 (RMS)

CT . 310 obl min RMS [Wskazania / Statystyki / Min / Prady]

Wartos¢ min. mierzona (obliczona) pradu 310 (RMS)

CT.I1 min [Wskazania / Statystyki / Min / Prady]

M Minimalna wartos¢ pradu sktadowej zgodnej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT.I2 min [Wskazania / Statystyki / Min / Prady]

Minimalna wartos¢ pradu sktadowej przeciwnej (1-sza, pierwsza harmoniczna)

CT . %(12/11) min [Wskazania / Statystyki / Min / Prady]

M Wartos¢ mierzona (obliczona): 12/11 wartos¢ maksymalna jesli ABC, 11/12 jesli CBA
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5.1 Sys: Ustawienia

5 System
5.1 Sys: Ustawienia
Sys . Skalowanie [Param Urzadzenia / Wysw pomiaréw / Ustawienia ogdlne]
Wartosci nominalne Wartosci nominalne, Wartosci pierwotne, Wartosci S.3
wtérne
<> Skalowanie.

%  Wyswietlaj wartosci mierzone jako pierwotne, wtérne lub w wielokrotnosciach wartosci
nominalnych (p. u., ang: per unit).

Sys . Potw. przyciskiem ,,C” [Param Urzgdzenia / Zerowanie]

Potw. LED bez hasta Nic, Potw. LED bez hasta, Potw. LED, Potw. LED i P.2
przekaznikéw, Potw. wszystkiego

<> Potw. przyciskiem ,C".

&  Nalezy wybrad, ktére elementy zatwierdzane moga by¢ resetowane nacisnieciem przycisku

,,CII.
Sys . Zdal. reset. [Param Urzgdzenia / Zerowanie]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

=> Tryb.

& Witacza lub wytacza opcje potwierdzania przez zewnetrzne/zdalnie sterowane sygnaty
(przypisania) i system SCADA.

Sys . Zeruj LED [Param Urzgdzenia / Zerowanie]

.- ... Sys . Internal test state S.3

Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

&  Wszystkie zerowalne diody LED bedg wyzerowanene, jesli stan przypisanego sygnatu jest
prawda.

Sys . Zeruj wy przek [Param Urzgdzenia / Zerowanie]

.- ... Sys . Internal test state S.3

Dostepne tylko gdy: 5> 1..n, lista przypisan.

&  Wszystkie zerowalne wyjscia przekaZnikowe bedg wyzerowane, jesli stan przypisanego
sygnatu jest prawda.
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5.2 Sys: Komendy bezposrednie

Sys . Zeruj SCADA [Param Urzgdzenia / Zerowanie]

.- ... Sys . Internal test state S.3

Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnaty SCADA z podtrzymaniem sa potwierdzane, gdy przypisany sygnat osiggnie stan

,prawda”.

Sys . Tr. programu [Param Przkt / Ustawienia ogdine]

Silnik zatrzymany lub pracuje Silnik zatrzymany lub pracuje, Zat. siln. P.2
E|> ]

&  Tryb programu

Sys . Wybér Banku Nast [Param Zab / Wybér Banku Nast]

Bankl Bankl, Bank2, Bank3, Bank4, Bank od Fkcji We, Bank P.2
ze Scada

=> Wybér Banku Nast.

&  Wybdr Banku Nastaw

Sys . Bankl: Aktywowany przez [Param Zab / Wybér Banku Nast]

Sys . Bank4: Aktywowany przez

.-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P2
=~ 1..n, PSS.

% Ta nastawa ustawiona bedzie jako aktywna, jesli bank nastaw jest ustawiony jako "Param od
Fkcji We", podczas gdy pozostate trzy wejscia sa ustawione jako nieaktywne. W przypadku
gdy dwie lub wiecej funkcje wejsciowe sg jednoczesnie aktywne, nie ma przetagczania. Jesli
wszystkie funkcje wejsciowe sg nieaktywne to urzgadzenie dziata dalej z ostatnio
uaktywnionym zestawem parametréow.

5.2 Sys: Komendy bezposrednie

Sys . Potw. BO LED Wyzw Scd [Wskazania / Reset/Zeruj / Zerowanie]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
=> Tryb.

@ Potwierdzenie (reset) wyjs¢ przekaznikowych (binarnych) z podtrzymaniem, diod LED, SCADY
i wyzwolen.
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Sys . Zeruj LED [Wskazania / Reset/Zeruj / Zerowanie]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
=> Tryb.

@ Wszystkie zerowalne diody LED beda wyzerowane.

Sys . Zeruj wy przek [Wskazania / Reset/Zeruj / Zerowanie]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1
=> Tryb.

@ Wszystkie mozliwe do potwierdzenia wyjscia przekaZnikowe (binarne) sa potwierdzone.

Sys . Zeruj SCADA [Wskazania / Reset/Zeruj / Zerowanie]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
=> Tryb.

@ Sygnaty SCADA z podtrzymaniem sg potwierdzane.

Sys . Rst Licznikéw Pracy [Wskazania / Reset/Zeruj / Historia]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny Pl
> Tryb.

@ Resetuj wszystkie liczniki operacjach grupy historycznej

Sys . Rst Lcznikéw Alarmy [Wskazania / Reset/Zeruj / Historial
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
=> Tryb.

@ Resetuj wszystkie liczniki w alarmach grupy historycznej

Sys . Rst Liczn Wyt [Wskazania / Reset/Zeruj / Historia]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
> Tryb.

@ Resetuj wszystkie liczniki w poleceniach wyzwolenia grupy historycznej

62 MRM4 MRM4-3.7-PL-REF



Released
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5.3 Sys: Stany wejs¢

Sys . Rst Licznikéw Wszys [Wskazania / Reset/Zeruj / Historial
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
=> Tryb.

@ Resetuj wszystkie liczniki w catosci grupy historycznej

Sys . Rst Wszyst [Wskazania / Reset/Zeruj / Historia]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny Pl
=> Tryb.

@ Resetowanie wszystkich licznikéw.

Sys . Odbl. blok. ustaw. [Param Przkt / Ustawienia ogdlne]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
=> Tryb.

@ Krétkotrwate odblokowanie blokady ustawien

Sys . Restart [Serwis / Ogdlne]
nie nie, tak S.3
> tak/nie.

@ Restart urzadzenia.

5.3 Sys: Stany wejsd¢

Sys . Zeruj LED-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

&L Stan modutu wejsciowego: Stan diod LED zerowany wejsciem dwustanowym

Sys . Zer wy przek-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

4, Stan modutu wejsciowego: Zerowanie cyfrowych wyjs¢ przekaznikowych.

Sys . Zeruj SCADA-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

L. Stan wejscia modutu: potwierdzaj sygnaty SCADA z podtrzymaniem
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5.4 Sys: Sygnaty (stany wyjs¢)

Sys

Sys

3

=

5.4

Sys .

Sys

64

. Bank1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

. Bank4-We

Stan modutu wejsciowego wzglednie sygnatu, ktére powinny aktywowac ten bank nastaw.

Sys: Sygnaty (stany wyjsc)

Restart [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Restart urzgdzenia.

Kody rozruchu urzgdzenia: 1=normalne uruchomienie; 2=ponowne uruchomienie przez
operatora; 3=ponowne uruchomienie za pomocg twardego resetu; 4=nieaktualne;
5=nieaktualne; 6=nieznane Zrédto btedu; 7=wymuszone ponowne uruchomienie
(zainicjowane przez procesor gtéwny); 8=przekroczony limit czasu cyklu bezpieczeristwa;
9=wymuszone ponowne uruchomienie (zainicjowane przez procesor sygnatéw cyfrowych,
DSP); 10=przekroczony limit czasu przetwarzania wartosci mierzonych; 11=zaniki napiecia
zasilania; 12=Niedozwolony dostep do pamieci.

. Aktywny Bank [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sys]

[Param Zab / Wybér Banku Nast]

Sygnat: Wybrano aktywny bank nastaw.

. Bank 1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw parametréw PS 1

. Bank 2 [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw parametréw PS 2

. Bank 3 [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw parametréw PS 3

. Bank 4 [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw parametréw PS 4

. Reczn Wyboér Banku [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Reczny wybdr banku nastaw.
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5.4 Sys: Sygnaty (stany wyjs¢)
Sys . Bank ze Scada [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]
L. Sygnat: Przetagczanie banku nastaw poprzez system SCADA. WprowadZ do tego bajtu

wyjsciowego liczbe catkowitg zestawu parametréow, ktéry ma byc¢ aktywny (np. 4 =>
Przetgczenie na zestaw parametréow 4).

Sys . Bank od Fkcji We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

L. Sygnat: Przetagczanie banku nastaw poprzez funkcje wejsciowa.

Sys . Min 1 Par Zmieniony [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

X, Sygnat: Przynajmniej jednen parametr zostat zmieniony.

Sys . Odbl. blok. ustaw. [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

L. Sygnat: Krétkotrwate odblokowanie blokady ustawien

Sys . Zeruj LED [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

I, Sygnat: Zerowanie LED

Sys . Zeruj wy przek [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

L. Sygnat: Zerowanie wyjsc¢ przekazZnikowych

Sys . Zeruj SCADA [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

X, Sygnat: potwierdzaj sygnaty SCADA z podtrzymaniem

Sys . Zeruj KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

L. Sygnat: Zerowanie komendy wyitaczania.

Sys . Zeruj LED-panel [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

X, Sygnat: Zerowanie LED, wyzwolenie w HMI

Sys . Zeruj wy przek-panel [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

X, Sygnat: Zerowanie wyjs¢ przekaznikowych, wyzwolenie w HMI

Sys . Zeruj SCADA-panel [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

X, Sygnat: potwierdzaj sygnaty SCADA z podtrzymaniem, wyzwolenie w HMI

Sys . Zeruj KmdWyt-panel [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

L. Sygnat: Zerowanie komendy wytgczania., wyzwolenie w HMI
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5.5 Sys: Wartos$ci mierzone

Sys

5.5

Sys .

Sys .

66

. Zeruj LED-Sca [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Zerowanie LED, wyzwolenie przez SCADA

. Zeruj wy przek-Sca [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Zerowanie wyjsc¢ przekaznikowych, wyzwolenie przez SCADA

. Zeruj liczniki-Sca [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Zerowanie wszystkich licznikéw., wyzwolenie przez SCADA

. Zeruj SCADA-Sca [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: potwierdzaj sygnaty SCADA z podtrzymaniem, wyzwolenie przez SCADA

. Zeruj KmdWyt-Sca [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat: Zerowanie komendy wytgczania., wyzwolenie przez SCADA

. Rst Licznikéw Pracy [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat:: Rst Licznikéw Pracy

. Rst Lcznikéw Alarmy [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat:: Rst Lcznikéw Alarmy

. Rst Liczn Wyt [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sys]

Sygnat:: Rst Liczn Wyt

. Rst Licznikéw Wszys [Wskazania / Stan urzadzenia / Sys]

Sygnat:: Rst Licznikéw Wszys

Sys: Wartosci mierzone

Licz Godz [Wskazania / Historia / Licz Sum]

Licznik godzin. Res_przy uzyciu »Sys . Rst Licznikéw Wszys« lub »Sys . Rst Wszyst«.

Licz godz pracy [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Sys]

Licznik godzin pracy zabezpieczenia
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5.5 Sys: Wartosci mierzone

Sys . Wersja DM [Param Urzgdzenia / Wersja]
3.7.b 3.7.b

= .
X Wersja modelu urzadzenia

Sys

Sys .

Sys .

Sys .

Sys .

Sys .

. Wersja oprogr. [Param Urzgdzenia / Wersja]

Wersja oprogramowania uktadowego urzgdzenia

Build [Param Urzgdzenia / Wersja]

Numer kompilacji

CAT No [Param Urzgdzenia / Wersja]

»Nr CAT«, kod zamdéwienia wydrukowany na tabliczce znamionowej urzgdzenia.

REV. [Param Urzgdzenia / Wersja]

Wersja (wydrukowana na tabliczce znamionowej urzgdzenia).

S/N [Param Urzadzenia / Wersja]

Numer seryjny urzadzenia.

Kompilacja bootloadera [Param Urzadzenia / Wersja]

Numer kompilacji bootloadera
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6 Wartosci mierzone

Panel przedni: 5> ,2.6.3 Panel przedni: Wartosci mierzone”

» CT - Przektadnik pradowy: > ,4.2.3 CT: Wartosci mierzone”

+ System: > 5.5 Sys: Wartosci mierzone”

» Modbus: 5> ,8.5.5 Modbus: Wartoéci mierzone”

« |IEC 61850 - IEC 61850 — komunikacja: > ,8.6.4 IEC 61850: Wartosci mierzone”
+ IEC103 - IEC 60870-5-103 — komunikacja: > ,8.7.4 IEC103: Wartos$ci mierzone”
« IEC104 - IEC 60870-5-104 — komunikacja: > ,8.8.4 IEC104: Wartos$ci mierzone”
* Profibus - Modut Profibus: > ,8.9.5 Profibus: Warto$ci mierzone”

* SNTP - Modut-SNTP: 5> ,8.11.5 SNTP: Wartoéci mierzone”

» Rozruch - Uruchomienie silnika: > ,9.5.6 Rozruch: Wartosci mierzone i Liczniki”

* URTD - Universal Resistance Temperature Detector. (Uniwersalny rezystancyjny
czujnik pomiaru temperatury): > ,9.14.4 URTD: Wartosci mierzone”

+ RTD - Modut zabezpieczenia temperaturowego: > ,9.15.6 RTD: Wartoéci mierzone
i Liczniki”

+ Sterowanie: 5> ,10.6 Sterowanie: Wartoéci mierzone”

e Zuzycie wytacznika: s> ,10.7.5.4 tacznik[1]: Wartosci mierzone”

» Rej zakt - Rejestrator zaktécen zacznie zapisywac wartosci analogowe i cyfrowe po
tym jak zdarzenie wytgczenia stanie sie prawda.: > ,12.2.5 Rej zakt: Wartosci

mierzone”

» Gen Przeb Sin - Generator przebiegu sinusoidalnego: 5>, 15.1.6 Gen Przeb Sin:
Wartosci mierzone”
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7 Statystyki

 CT - Przektadnik pradowy: > ,4.2.4 CT: Statystyka”
 Rozruch - Uruchomienie silnika: > ,9.5.7 Rozruch: Statystyka”

* URTD - Universal Resistance Temperature Detector. (Uniwersalny rezystancyjny
czujnik pomiaru temperatury): 5> ,9.14.5 URTD: Statystyka”

7.1 Statystyki: Ustawienia

Statystyki . Zapotrz P Uruch [Param Urzadzenia / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Prad]
przez:
Czas trwania Czas trwania, StartFkcj S.3

L=~ Czas trwania.

%  Statystyka/zarzadzanie zapotrzebowaniem: zapotrzebowanie na prad uruchomienia przez
ustawiony wyzwalacz.

Statystyki . Uruchom Zapotrz | [Param Urzadzenia / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Prad]
.- ... Sys. Internal test state S.3
Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

L Jesli wyzwalacz dla zapotrzebowania pradu ustawiono jako , Startfkt”: uruchom obliczenia,
jesli przypisany komunikat uzyska wartosc¢ prawda.

Statystyki . Zer Zapotrz | [Param Urzadzenia / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Prad]

,-" ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

% Resetowanie statystyki - zapotrzebowanie na prad (Srednie, srednig wartos¢ szczytowg)

Statystyki . Czas Trwan Zapotrz | [Param Urzadzenia / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Prad]
15s 2s ...30d S.3

Dostepne tylko gdy: 5> Czas trwania.

&  Czas rejestracji
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7.2 Statystyki: Komendy bezposrednie

Statystyki . Okno Zapotrz | [Param Urzgdzenia / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Prad]
przesuw przesuw, state S.3

<> Konfig. okna.

% Konfiguracja okna

Statystyki . Zer Max [Param Urzgdzenia / Statystyki / Min/Max]

.- ... Sys . Internal test state S.3

=> 1..n, lista przypisan.

& Resetowanie wszystkich wartosci maksymalnych

Statystyki . Zer Min [Param Urzgdzenia / Statystyki / Min/Max]

»-" ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

% Resetowanie wszystkich wartosci minimalnych

7.2 Statystyki: Komendy bezposrednie

Statystyki . Zer Wszys Stat [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
> Tryb.

@ Resetowanie wszystkich wartosci statystyk (zapotrzebowanie na prad, zapotrzebowanie na
moc, min., maks.)

Statystyki . Zer Max [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
> Tryb.

@ Resetowanie wszystkich wartosci maksymalnych

Statystyki . Zer Min [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1
=> Tryb.

@ Resetowanie wszystkich wartosci minimalnych
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7.3 Statystyki: Stany wejs¢

Statystyki . Zer Zapotrz | [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
=> Tryb.

@ Resetowanie statystyki - zapotrzebowanie na prad (Srednie, srednig wartos¢ szczytowg)

7.3 Statystyki: Stany wejs¢

Statystyki . Uruch Fkcj 2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Statystyki]

&L, Stan wejscia modutu: Start statystyki 2

7.4 Statystyki: Sygnaty (stany wyjsc)

Statystyki . Zer Wszys Stat [Wskazania / Stan urzadzenia / Statystykil

D, Sygnat: Resetowanie wszystkich wartosci statystyk (zapotrzebowanie na prad,
zapotrzebowanie na moc, min., maks.)

Statystyki . Zer Zapotrz | [Wskazania / Stan urzadzenia / Statystykil

I, Sygnat: Resetowanie statystyki - zapotrzebowanie na prad (Srednie, srednig wartos¢
szczytowg)

Statystyki . Zer Max [Wskazania / Stan urzadzenia / Statystykil

L. Sygnat: Resetowanie wszystkich wartosci maksymalnych

Statystyki . Zer Min [Wskazania / Stan urzadzenia / Statystyki]

L. Sygnaft: Resetowanie wszystkich wartosci minimalnych

7.5 Statystyki: Liczniki

Statystyki . Zer Licz Zapotrz | [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Prad]

Liczba resetowan od ostatniego uruchamiania systemu. Znacznik czasu przedstawia date i
czas ostatniego resetowania.
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7.5 Statystyki: Liczniki

Statystyki . Zer Licz Wart Max [Wskazania / Statystyki / Max / Prady]

[Wskazania / Statystyki / Max / URTD]

Liczba resetowan od ostatniego uruchamiania systemu. Znacznik czasu przedstawia date i
czas ostatniego resetowania.

Statystyki . Zer Licz Wart Min [Wskazania / Statystyki / Min / Prady]

Liczba resetowan od ostatniego uruchamiania systemu. Znacznik czasu przedstawia date i
czas ostatniego resetowania.
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8 Komunikacja
8.1 Scada: Parametry wyboru funkcji urzgdzenia

8 Komunikacja
8.1 Scada: Parametry wyboru funkcji urzadzenia
Scada . Protokét [Wyb6r Modutow]

”

.- ... Profibus S.3

<> Stosowany protokét.

%  Wybierz protokét SCADA, ktéry ma byc¢ uzywany.

8.2 Scada: Sygnaty (stany wyjsc)

Scada . SCADA podtacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Scada]

I, Co najmniej jeden system SCADA jest podtaczony do urzadzenia.

Scada . SCADA niepodtacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Scada]

A, Zaden system SCADA nie jest podtagczony do urzadzenia
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8.3 Teplp
8.3 Tcplp
Konfig TCP/IP [Param Urzadzenia / TCP/IP / Konfig TCP/IP]

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegétowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Konfiguracja protokotu TCP/IP

8.3.1 Tcplp: Ustawienia

Tcplp . Czas utrzym aktywn [Param Urzgdzenia / TCP/IP / Ustawienia zaawansowane]
720s 1s ... 7200s S.3

%  Czas utrzymywania aktywnosci to odstep czasowy pomiedzy dwiema transmisjami
utrzymywania aktywnosci w stanie bezczynnosci

Tcplp . Odstep utrzym aktywn [Param Urzgdzenia / TCP/IP / Ustawienia zaawansowane]
15s ls ... 60s S.3

%  Odstep czasowy utrzymywania aktywnosci to odstep czasowy pomiedzy dwiema kolejnymi
retransmisjami utrzymywania aktywnosci, jesli nie zostato odebrane potwierdzenie
poprzedniej transmisji utrzymania aktywnosci.

Tcplp . Ponow utrzym aktywn [Param Urzgdzenia / TCP/IP / Ustawienia zaawansowane]
3 3...3 S.3

&  Ponowienia utrzymania aktywnosci to liczba retransmisji wykonywanych przed uznaniem, ze
zakonczenie zdalne jest niedostepne.

74 MRM4 MRM4-3.7-PL-REF



Released

8 Komunikacja
8.4 DNP3 - Protokét DNP

8.4 DNP3 - Protokot DNP

8.4.1 DNP3: Ustawienia

DNP3 . Funkcja [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacjal
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

DNP3 . Nr Portu IP [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacja]
20000 0 ... 65535 S.3
&  Numer portu IP.

Ogdlnie zaleca sie zachowanie wartosci domysinej. Jesli nie jest to mozliwe, wybierz numer z
zakresu prywatnego 49152-52151 lub 52164-65535, ktéry nie jest jeszcze uzywany w sieci.

DNP3 . Szybkos¢ transmisji [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacjal
19200 1200 ... 115200 S.3

> Szybkos¢ transmisji.

%L Szybkosc transmisji podczas komunikacji

DNP3 . Uktad ramki [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacja]
8E1l 8E1, 801, 8N1, 8N2 S.3
<> Bajt ramki.

%  Uktad ramki

DNP3 . Stan spoczynkowy [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacjal
Swieci / Wysoki Nie $wieci / Niski, Swieci / Wysoki S.3
Dost. zalezy od sprzetu <> Stan spoczynkowy.

%  Stan spoczynkowy tagcza optycznego
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8.4.1 DNP3: Ustawienia

DNP3 . WtasnyAdres [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacjal
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Obstuga (automatycznych) adreséw wtasnych

DNP3 . Potwierdzenie Linku [Param Urzgdzenia / DNP3 / Komunikacjal]
Nigdy Nigdy, Zawsze, Na duze S.3

=~ Wersje rozpoczynania komunikacji.

& Odblokowanie lub zablokowanie wysytania potwierdzern ACK na warstwie linku.

DNP3 . Potwierdzenie Linku Tout [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacjal
1s 0.1s ... 10.0s S.3

%L Timeout oczekiwania na potwierdzenie na poziomie linku.

DNP3 . Liczba Powt. Linku [Param Urzgdzenia / DNP3 / Komunikacjal
3 0...255 S.3

%L Liczba powtdrzen (repetycji) na poziomie linku po btednej sesji.

DNP3 . Bit kierunku [Param Urzgdzenia / DNP3 / Komunikacjal
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

%  Odblokowuje funkcjonalnosc¢ bitu kierunku. Bit kierunku jest réwny 0 dla stacji Slave, a réwny
1 dla stacji Master.

DNP3 . Max rozmiar ramki [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacja]
255 64 ... 255 S.3

%  Ta wartos¢ ogranicza dtugos¢ ramki netto (tylko dane uzytkownika, bez narzutu
organizacyjnego).

DNP3 . Odstep Powtdérzen Linku [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacjal
Os 0.0s ... 120.0s S.3

L  Ta wartosc specyfikuje okres, w odstepie jakiego, wysyta¢ ramke testowa linku.
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8.4.1 DNP3: Ustawienia

DNP3 . Potwierdzenie Aplikacji [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacjal
Zawsze Nigdy, Zawsze, Zdarzenie S.3

L=~ AL_ResponseType k.

% Okresla, czy urzadzenie zada przesytania potwierdzenia wysytanych danych ze swojej

Warstwy Aplikacji.

DNP3 . Potwierdzenie Aplikacji [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacjal

Tout

5s 0.1s ... 10.0s S.3

%L Timeout oczekiwania na potwierdzenie przez Warstwe Aplikacji SCADA odbioru wystanych
danych.

DNP3 . Liczba Powt. Aplikacji [Param Urzgdzenia / DNP3 / Komunikacjal]

0 0...255 S.3

% Liczba préb ponownego przestania przez urzadzenie ramki, fragmentu wiadomosci, na
Warstwie Aplikacji.

DNP3 . Wiadomosci Samorzutne [Param Urzgdzenia / DNP3 / Komunikacja]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

& Aktywuje niezapowiedziane raportowanie. Opcja jest dostepna wytacznie w przypadku
potaczen DNP3 TCP oraz potagczen DNP3 RTU w przypadku potagczenia peer-to-peer.

DNP3 . Wiadomosci Samorzutne [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacja]
Tout

10s 1.0s ... 60.0s S.3

%  Ustala czas, przez ktory urzadzenie bedzie oczekiwac na potwierdzenie z Warstwy Aplikacji
SCADA, wskazujgce, ze SCADA otrzymata samorzutny komunikat.

DNP3 . Liczba Wiadom. [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacja]
Samorzutnych
2 0 ... 255 S.3

&  Ustala liczbe préb ponownego przestania kazdej wiadomosci samorzutnej przez urzgdzenie z
osobna, jezeli urzadzenie nie otrzyma potwierdzenia zwrotnego ze SCADA.
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8.4.1 DNP3: Ustawienia

DNP3 . Test Numeru Sekwenc. [Param Urzgdzenia / DNP3 / Komunikacjal
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

%  Testuje, czy numer sekwencyjny Zzadania jest zwiekszany o 1. Jezeli nie jest poprawnie
zwiekszany, zadanie zostanie zignorowane. Jest rekomendowane, zeby ustawic ta opcje jako
nieaktywna, ale niektdre starsze implementacje DNP wymagaja jej aktywacji.

DNP3 . Test SBO [Param Urzgdzenia / DNP3 / Komunikacjal
Aktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Odblokowuje doktadniejsze poréwnywanie komend SBO i wykonaj. Starsze implementacje
DNP wymagajg dezaktywacji tej opcji.

DNP3 . Limit czasu SBO [Param Urzgdzenia / DNP3 / Komunikacja]
30s 1.0s ... 60.0s S.3

&  Wyjscia DNP moga by¢ sterowane w procedurze dwuetapowej (SBO: ang. ,Select Before
Operate” — wybdr przed zadziataniem). Wyjscia te nalezy najpierw wybrac poleceniem
wyboru. Bit jest wtedy zarezerwowany dla tego zgdania zadziatania. To ustawienie okresla
czas takiej rezerwacji. Po uptywie tego czasu bit jest zwalniany.

DNP3 . Zimny Restart [Param Urzgdzenia / DNP3 / Komunikacja]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

%  Odblokowuje mozliwos¢ wykonania Zimnego Restartu urzgdzenia z DNP.

DNP3 . Czas integr strefy niecz [Param Urzgdzenia / DNP3 / Komunikacjal
1 0 ... 300 S.3

%L  Czas integracji strefy nieczutosci.

DNP3 . Wejscie dwustanowe O [Param Urzadzenia / DNP3 / Mapa sygnatéw / Wejscia
Dustanowe]

DNP3 . Wejscie dwustanowe 63

.- ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.
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8.4.1 DNP3: Ustawienia

DNP3 . WejscieDwubitowe 0 [Param Urzadzenia / DNP3 / Mapa sygnatéw / Wejscia
Dustanowe Dubit.]

DNP3 . WejscieDwubitowe 5

,-", tacznik[1] . Potoz 5.3

s> 1..n, lista przypisan.

% Dwubitowe wejscie dwustanowe (DNP). Odpowiada dwubitowemu sygnatowi w urzadzeniu
zabezpieczajgcym.

DNP3 . Liczniki O [Param Urzadzenia / DNP3 / Mapa sygnatéw / Liczniki]

DNP3 . Liczniki 7

»~" ... Sys . Licz Godz S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Licznik moze by¢ uzywany do raportowania wartosci licznikéw w urzadzeniu do SCADA DNP.

DNP3 . Wartosc analogowa O [Param Urzadzenia / DNP3 / Mapa sygnatéw / Wej Analog]

DNP3 . Wartosc analogowa 31

”

.- ... RTD . Najwyzsza temp. pomoc. S.3

5> 1..n, ListRejTrend.

%  Wielkosci analogowe moga by¢ uzywane do raportowania wartosci analogowych w
urzgdzeniu do SCADA DNP.

DNP3 . Wspotczynnik skali 0 [Param Urzadzenia / DNP3 / Mapa sygnatéw / Wej Analog]

DNP3 . Wspétczynnik skali 31

1 0.001 ... 1000000 S.3

5> Wspétczynnik skali.

%  Wspdtczynnik skali uzywany jest do przeliczenia wartosci mierzonej na liczbe catkowita
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8.4.2 DNP3: Komendy bezposrednie

DNP3 . Strefa nieczutosci 0 [Param Urzadzenia / DNP3 / Mapa sygnatéw / Wej Analog]

DNP3 . Strefa nieczutosci 31

1% 0.01% ... 100.00% S.3

L  Jezeli zmiana wartosci mierzonej jest wieksza niz wartosc¢ strefy nieczutosci, zostanie to
zgtoszone do SCADA DNP.

8.4.2 DNP3: Komendy bezposrednie

DNP3 . Res Liczn Diagn [Wskazania / Licz i Przegl Danych / DNP3]

[Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

@ Reset wszystkich licznikéw diagnostycznych

DNP3 . Slave ID [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacja]
1 0 ... 65519 S.3

® Slave ID (Device Adress).

DNP3 . Master ID [Param Urzadzenia / DNP3 / Komunikacja]
65500 0 ... 65519 S.3
@ Master ID (SCADA Address).

8.4.3 DNP3: Stany wejs¢

DNP3 . Wejscie dwustanoweO-I [Wskazania / Stan urzadzenia / DNP3 / Wejscia Dustanowe]

DNP3 . Wejscie dwustanowe63-I

L. Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom dwustanowym w urzadzeniu.
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8.4.4 DNP3: Sygnaty (stany wyjs¢)

DNP3 . WejscieDwubitoweO-I [Wskazania / Stan urzadzenia / DNP3 / Wejscia Dustanowe
Dubit.]

DNP3 . WejscieDwubitowe5-I

4 Dwubitowe wejscie dwustanowe (DNP). Odpowiada dwubitowemu sygnatowi w urzgdzeniu
zabezpieczajgcym.

8.4.4 DNP3: Sygnaty (stany wyjsc)

DNP3 . zajety [Wskazania / Stan urzadzenia / DNP3 / Stan]

&, Ten komunikat jest ustawiany po uruchomieniu protokotu. Zostanie zresetowany, jesli
protokdt zostanie wytgczony.

DNP3 . gotowy [Wskazania / Stan urzadzenia / DNP3 / Stan]

L. Ten komunikat zostanie ustawiony, jesli protokét zostat pomysinie uruchomiony i jest gotowy
do wymiany danych.

DNP3 . aktywny [Wskazania / Stan urzgdzenia / DNP3 / Stan]
X, Komunikacja z urzagdzeniem master (SCADA) jest aktywna.

Zauwaz, ze dla TCP/UDP ten stan ma stale wartosc¢ ,Niski”, dopdki parametr »Potwierdz
Datalink« nie zostanie ustawiony na wartosc ,,Zawsze".

8.4.5 DNP3: Liczniki

DNP3 . Liczba otrzymanych [Wskazania / Licz i Przegl Danych / DNP3]

Licznik diagnostyczny: Liczba otrzymanych znakdw

DNP3 . Liczba wystanych [Wskazania / Licz i Przegl Danych / DNP3]

Licznik diagnostyczny: Liczba wystanych znakdw

DNP3 . Liczba uszkodzonych [Wskazania / Licz i Przegl Danych / DNP3]

Licznik diagnostyczny: Liczba uszkodzonych ramek. Duza liczba wskazuje na zaktécone
potaczenie szeregowe.

DNP3 . Liczba btedéw parzyst [Wskazania / Licz i Przegl Danych / DNP3]

Licznik diagnostyczny: Liczba btedéw parzystosci. Duza liczba wskazuje na zaktécone
potaczenie szeregowe.
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8.4.5 DNP3: Liczniki

DNP3 . Liczba przerw sygnatu [Wskazania / Licz i Przegl Danych / DNP3]

Licznik diagnostyczny: Liczba sygnatéw przerywania. Duza liczba wskazuje na zaktécone
potaczenie szeregowe.

DNP3 . LBtedSumKontr [Wskazania / Licz i Przegl Danych / DNP3]

Licznik diagnostyczny: Liczba otrzymanych ramek z btedem sumy kontrolnej.
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8.5 Modbus
8.5 Modbus

8.5.1 Modbus: Ustawienia

Modbus . Czas zapytania

[Param Urzadzenia / Modbus / Komunikacja / Ustawienia
ogoélne]

10s 1s ... 3600s S.3
L Jezeli w tym czasie nie bedzie przesytane zadne zapytanie z systemu SCADA, to gdy czas
oczekiwania wygasnie urzadzenie zinterpretuje to jako btad transmisji wewnatrz systemu
SCADA.
Modbus . Scada KmdBlk [Param Urzgdzenia / Modbus / Komunikacja / Ustawienia
ogdinel
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.
%L  Aktywacja (zezwolenie)/ Deaktywacja (niedopuszczenie) blokowania komunikacji systemu
SCADA
Modbus . Wytacz podtrzymanie [Param Urzgdzenia / Modbus / Komunikacja / Ustawienia
ogdlnel]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Wytaczenie podtrzymania: jesli ten parametr jest aktywny (prawda), to zaden stan Modbus
nie bedzie podtrzymany. Oznacza to iz sygnaty wytacz nie bedg podtrzymane przez Modbus.

Modbus . ZezwOdst [Param Urzgdzenia / Modbus / Komunikacja / Ustawienia
ogdlnel
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny

S.3
> Tryb.

%L Jesli ten parametr jest aktywny (prawda), uZytkownik moze zazadac zestawu rejestru Modbus
bez uzyskiwania wyjatku z powodu nieprawidtowego adresu w zgdanej tablicy. Nieprawidtowe
adresy majg specjalng wartosc¢ OxFAFA, ale uzytkownik jest odpowiedzialny za ignorowanie
nieprawidtowych adreséw. Uwaga: Jesli adres jest prawidtowy, ta wartosc¢ specjalna moze by¢
prawidtowa.
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Modbus . Stan spoczynkowy [Param Urzadzenia / Modbus / Komunikacja / Ustawienia
0gdlne]

Swieci / Wysoki Nie $wieci / Niski, Swieci / Wysoki S.3

Dost. zalezy od sprzetu <> Stan spoczynkowy.

% Stan spoczynkowy tgcza optycznego

Modbus . Konfig portu TCP [Param Urzadzenia / Modbus / Komunikacja / TCP]
DomysIny Domysliny, Prywatny S.3

=> Wybér portu.

%  Konfiguracja portu TCP: ten parametr musi miec ustawienie ,,Prywatny” tylko wéwczas, gdy
bedzie uzywany inny port TCP poza domysinym.

Modbus . Port [Param Urzgdzenia / Modbus / Komunikacja / TCP]
502 Jesli: Modbus . Konfig portu TCP = DomysIny S.3
* 502 ... 502

Jesli: Modbus . Konfig portu TCP = Prywatny

* 49152 ... 65535

&  Numer portu IP.

Ogdlnie zaleca sie zachowanie wartosci domysinej. Jesli nie jest to mozliwe, wybierz numer z
zakresu prywatnego 49152-52151 lub 52164-65535, ktdry nie jest jeszcze uzywany w sieci.

Modbus . Czas oczekiwania [Param Urzgdzenia / Modbus / Komunikacja / RTU]
1s 0.01s ... 10.00s S.3

& System SCADA musi w tym czasie otrzymac odpowiedZ, w przeciwnym razie zadanie zostanie
pominiete. W takim przypadku system SCADA wykryje btad i system SCADA musi wystac
nowe zgdanie,

Modbus . Szybkos¢ transmisji [Param Urzgdzenia / Modbus / Komunikacja / RTU]
19200 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400 S.3

L=> Szybkos$¢ transmisji.

L  Szybkosc transmisji
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8.5.1 Modbus: Ustawienia

[Param Urzgdzenia / Modbus / Komunikacja / RTU]
8E1, 801, 8N1, 8N2 S.3

> Bajt ramki.

% Cyfra 1: Liczba bitéw. Cyfra 2: E = bit parzystosci, O = bit nieparzystosci, N = brak kontroli
parzystosci. Cyfra 3: llos¢ bitéw stopu. Wiecej informacji na temat kontroli parzystosci:
Istnieje mozliwosé, by po bitach danych nastapit bit parzystosci, ktdry jest wykorzystywany
do rozpoznawania btedéw komunikacji. Kontrola parzystosci zapewnia, Zze dla bitéw
parzystosci ("E") w przesytanych danych zawsze wystepuje parzysta liczba bitéw z wartosciag
"1" a dla nieparzystosci ("O") dane sktadaja sie z nieparzystej wartosci "1" . MozZliwe jest
réwniez przesytanie bitdw bez kontroli parzystosci ("N"). Wiecej informacji na temat bitéw
stopu: Koniec wysytanych danych jest oznaczony przez bity stopu.

Modbus . Konf Wej Binl

Modbus . Konf Wej Bin32

”n

”

%L  Wirtualne wejscie dwustanowe.

Modbus . Podtrzym Konf Wej
Binl

Modbus . Podtrzym Konf Wej
Bin32

Nieaktywny

[Param Urzadzenia / Modbus / Rejestry Konf / Stany]

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

[Param Urzgdzenia / Modbus / Rejestry Konf / Stany]

Nieaktywny, Aktywny S.3
= Tryb.

%  Podtrzymywane konfigurowalne wejscie binarne

Modbus . Przyp War Mierz 1

Modbus . Przyp War Mierz 16

”

”

[Param Urzadzenia / Modbus / Rejestry Konf / Wartosci
mierzone]

.- ... RTD . Najwyzsza temp. pomoc. S.3

> 1..n, ListRejTrend.

%  Przypisane wartosci mierzone Mozna je wykorzystywac w urzadzeniu master Modbus.
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8.5.2 Modbus: Komendy bezposrednie

Modbus . Typ mapowania SCADA [Param Urzadzenia / Modbus / Konfig. obiektu danych]

Standard Standard, Zdefiniowane przez uzytkownika S.3

=~ Typ mapowania SCADA.

% To ustawienie okresla, czy protokét komunikacyjny ma korzystac z domysinego mapowania
obiektéw danych, czy mapowania zdefiniowanego przez uzytkownika, zatadowanego z pliku
* HptSMap.

8.5.2 Modbus: Komendy bezposrednie

Modbus . Reset licz. diag. [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
=> Tryb.

@ Wszystkie liczniki diagnostyczne Modbus beda skasowane

Modbus . ID urzadzenia [Param Urzgdzenia / Modbus / Komunikacja / TCP]
255 1...255 P1

@ Ten parametr jest uzywany w przypadku potaczenia sieci Modbus RTU z siecig Modbus TCP

Modbus . Slave ID [Param Urzadzenia / Modbus / Komunikacja / RTU]
1 1...247 P1

@ Adres urzadzenia (Slave ID) w obrebie szyny systemowej. Kazde urzadzenie musi posiadac
wtasny unikalny adres w obrebie szyny systemowej.

8.5.3 Modbus: Stany wejs¢

Modbus . Konf Wej Bin1-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Modbus / Rejestry Konf]

Modbus . Konf Wej Bin32-We

L. Stan wejscia modutu: Konf Wej Bin

8.5.4 Modbus: Sygnaty (stany wyjs¢)

Modbus . Transmisja RTU [Wskazania / Stan urzadzenia / Modbus / Stan]

X, Sygnat: SCADA aktywna
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8.5.5 Modbus: Wartosci mierzone

Modbus . Transmisja TCP [Wskazania / Stan urzadzenia / Modbus / Stan]
A, Sygnat: SCADA aktywna

Modbus . Device Type [Wskazania / Stan urzadzenia / Modbus / Stan]

X Typ urzadzenia: kod typu urzadzenia dla relacji miedzy nazwg urzadzenia a jego kodem
Modbus.

Woodward:
MRI4 - 1000
MRU4 - 1001
MRA4 - 1002
MCA4 - 1003
MRDT4 - 1005
MCDTV4 - 1006
MCDGV4 - 1007
MRM4 - 1009
MRMV4 - 1010

MCDLV4 - 1011

Modbus . Wersja Prot Kom [Wskazania / Stan urzadzenia / Modbus / Stan]

L. Wersja protokotu komunikacyjnego Modbus. Numer wersji zmienia sie, jesli jakis element
staje sie niezgodny z poprzednimi wydaniami protokotu Modbus.

Modbus . Scada Kmd 1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Modbus / Rozkazy]

Modbus . Scada Kmd 16

A, Komenda SCADA

8.5.5 Modbus: Wartosci mierzone

Modbus . Przyp War Mierz 1 [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / Wartosci
mierzone]

Modbus . Przyp War Mierz 16

X Przypisane wartosci mierzone Mozna je wykorzystywac w urzadzeniu master Modbus.
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8.5.6 Modbus: Liczniki

Modbus . Inf. o konfig. [Param Urzadzenia / Modbus / Konfig. obiektu danych]

X Komentarz dot. konfiguracji (wprowadzony przez uzytkownika podczas konfigurowania
systemu SCADA)

Modbus . Wersja konfig. [Param Urzadzenia / Modbus / Konfig. obiektu danych]

N Wersja zdefiniowanej przez uzytkownika konfiguracji systemu SCADA

Modbus . Status konfig. [Param Urzadzenia / Modbus / Konfig. obiektu danych]
Zmiana Zmiana, OK, Konfig. niedost., Btad

L=> Status konfig..

N Status zdefiniowanej przez uzytkownika konfiguracji systemu SCADA.
Mozliwe wartosci:
- Nowa konfiguracja systemu SCADA jest tadowana, ale nie jest jeszcze aktywna.
- Konfiguracja systemu SCADA jest aktywna.

- Zdefiniowana przez uzytkownika konfiguracja systemu SCADA nie jest dostepna (np. nie
zostata zatadowana do urzgdzenia).

- Nieoczekiwany btad. Skontaktuj sie z dziatem serwisowym.

8.5.6 Modbus: Liczniki

Modbus . CatkLiczbaZapyt [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / TCP]

[Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / RTU]

Catkowita liczba zapytan dla pozostatych urzadzen slave

Modbus . LiczbaZapytDlaMnie [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / TCP]

[Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / RTU]

Catkowita liczba zapytan dla tego urzadzenia slave

Modbus . NrOdpowiedzi [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / TCP]

[Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / RTU]

Catkowita liczba zapytan, na ktére wystapita odpowiedZ.
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8.5.6 Modbus: Liczniki

Modbus . LiczbaBtednychZapyt [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / TCP]

Catkowita liczba btednych zapytan. Zapytanie nie mogto by¢ zrozumiane

Modbus . LiczcbaWewBtedoéw [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / TCP]

Catkowita liczba wewnetrznych btedow podczas interpretacji zapytania

Modbus . LiczbaUszkRamek [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / RTU]

Catkowita liczba btednych blokéw transmisji danych. Fizycznie uszkodzony blok transmisji
danych

Modbus . LiczbaBtedéwParzys [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / RTU]

Catkowita liczba bteddw parzystosci. Fizycznie uszkodzony blok danych

Modbus . [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / RTU]
LiczbaZapytPrzekrCzasOdp

Catkowita liczba zapytan z przekroczonym czasem odpowiedzi. Fizycznie uszkodzony blok
danych

Modbus . LiczbaNadpisBtedéw [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / RTU]

Catkowita liczba bteddéw nadpisanych. Fizycznie uszkodzony blok danych

Modbus . LiczbaPrzerw [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Modbus / RTU]

Liczba wykrytych przerw komunikacji

MRM4-3.7-PL-REF MRM4 89



Released

8 Komunikacja
8.6 IEC 61850 - IEC 61850 — komunikacja

8.6 IEC 61850 - IEC 61850 — komunikacja
8.6.1 IEC 61850: Ustawienia

IEC 61850 . Funkcja [Param Urzadzenia / IEC 61850 / Komunikacja]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3

5> 1..n, ListWiwyt.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

IEC 61850 . Czas integr strefy [Param Urzgdzenia / IEC 61850 / Komunikacja]
niecz
0 0 ... 300 S.3

& Czas integracji strefy nieczutosci.

8.6.2 IEC 61850: Komendy bezposrednie

IEC 61850 . ResetStatyst [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
> Tryb.

@ Resetowanie wszystkich licznikéw diagnostycznych modutu IEC61850

8.6.3 IEC 61850: Sygnaty (stany wyjsc)

IEC 61850 . Klient MMS [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC 61850 / Stan]
potaczony

I, Co najmniej jeden klient MMS jest potgczony z urzgdzeniem

IEC 61850 . Wszyst Goose [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC 61850 / Stan]
Sub.akt.

A, Wszystkie moduty Goose Subscriber w urzgdzeniu dziatajg.

IEC 61850 . SPCSO1 [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC 61850 /
WejsciaSterowanial

IEC 61850 . SPCS032

L. ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢ ustawiany przez
klienty, np. system SCADA.
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8.6.4 IEC 61850: Wartosci mierzone

IEC 61850 . [Wskazania / Stan urzgdzenia / IEC 61850 / Wejscia
GOSINGGIO1l.Ind1.stVal wirtualne 1]

[Wskazania / Stan urzadzenia / IEC 61850 / Wejscia
wirtualne 2]

IEC 61850 .
GOSINGGIO2.Ind32.stVal

L. Sygnaft: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Stan

IEC 61850 . GOSINGGIO1.Ind1.q [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC 61850 / Wejscia
wirtualne 1]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / IEC 61850 / Wejscia
IEC 61850 . GOSINGGIO2.Ind32.q wirtualne 2]

L. Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia GGIO

8.6.4 IEC 61850: Wartosci mierzone

IEC 61850 . StanWydawcyGoose [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC 61850 / Stan]
Wyt Wyt, Wi, Btad
=~ Stan.

X Stan programu GOOSE Publisher (wt. lub wyt.)

IEC 61850 . StanSubskrGoose [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC 61850 / Stan]
Wyt Wyt, Wi, Btad
L=> Stan.

N Stan modutu GOOSE Subscriber (wt. lub wyt.)

IEC 61850 . StanSerweraMMS [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC 61850 / Stan]
Wyt Wyt, Wi, Btad
L=> Stan.

XN Stan serwera MMS Server (wt. lub wyt.)
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8.6.5 IEC 61850: Liczniki

8.6.5 IEC 61850: Liczniki

IEC 61850 . LiWszRxGoose [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]

Catkowita liczba odebranych wiadomosci GOOSE, w tym wiadomosci dla innych urzadzen
(wiadomosci subskrybowane i niesubskrybowane).

IEC 61850 . LiSubskrRxGoose [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]

Catkowita liczba subskrybowanych wiadomosci GOOSE, w tym wiadomosci o nieprawidtowej
tresci.

IEC 61850 . LiPoprawnRxGoose [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]

Catkowita liczba subskrybowanych i prawidtowo odebranych wiadomosci GOOSE.

IEC 61850 . LiNowRxGoose [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]

Liczba subskrybowanych i prawidtowo odebranych wiadomosci GOOSE o nowej tresci.

IEC 61850 . LiWszTxGoose [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]

Catkowita liczba wiadomosci GOOSE opublikowanych przez to urzadzenie.

IEC 61850 . LiNowTxGoose [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]

Catkowita liczba nowych wiadomosci GOOSE (o zmodyfikowanej tresci) opublikowanych przez
to urzadzenie.

IEC 61850 . [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]
LiczbaWszZadanSerwera

Catkowita liczba zgdan serwera MMS Server, w tym nieprawidfowe Zadania.

IEC 61850 . LiWszOdczDanych [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]

Catkowita liczba wartosci odczytanych z tego urzadzenia, w tym nieprawidtowe zgdania.

IEC 61850 . [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]
LiPoprawnOdczDanych

Catkowita liczba wartosci odczytanych prawidtowo z tego urzadzenia.

IEC 61850 . LiWszZapisanDanych [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]

Catkowita liczba wartosci zapisanych na tym urzadzeniu, tgcznie z nieprawidtowymi.
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IEC 61850 . [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]
LiPoprawnZapisanDanych

Catkowita liczba wartosci zapisanych prawidtowo na tym urzadzeniu.

IEC 61850 . LiPowZmianyDanych [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]

Liczba zmian wykrytych w zbiorach danych opublikowanych za pomoca wiadomosci GOOSE.

IEC 61850 . Liczba potaczen [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC 61850]
klienckich

Liczba aktywnych potaczen klientow MMS
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8.6.6 IEC 61850 - Wyj. wirt.
8.6.6.1 IEC 61850: Ustawienia

IEC 61850 . [Param Urzadzenia / IEC 61850 / Wyjscia wirtualne 1]
COUTGGIO1.Ind1.stVal

IEC 61850 .
COUTGGIO1.Ind32.stVal

.- ... Sys . Internal test state S.3

L=> 1..n, lista przypisan.

&  Woyjscie wirtualne. Ten sygnat mozna przypisac lub zwizualizowac¢ za pomoca pliku SCD do
innych urzadzen w podstacji IEC61850.

8.6.6.2 IEC 61850: Stany wejsc

IEC 61850 . [Wskazania / Stan urzgdzenia / IEC 61850 / Wyjscia
COUTGGIO1l.Ind1.stVal-We wirtualne 1]
IEC 61850 .

COUTGGIO1.Ind32.stVal-We

L. Stan wejscia modutu: Stan binarny wyjscia wirtualnego (GGIO)
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8.7 IEC103 - IEC 60870-5-103 — komunikacja

8.7.1 IEC103: Ustawienia

IEC103 . Funkcja [Param Urzadzenia / IEC103 / Ustawienia ogdlne]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

%  Aktywacja i dezaktywacja komunikacji IEC103.

IEC103 . Szybkos¢ transmisji [Param Urzadzenia / IEC103 / Ustawienia ogdlne]
19200 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 S.3

5> Szybko$¢ transmisji.

L Szybkosc transmisji

IEC103 . Ustawienia fizyczne [Param Urzadzenia / IEC103 / Ustawienia ogdlne]
8E1l 8E1, 801, 8N1, 8N2 S.3
<> Bajt ramki.

& Cyfra 1: Liczba bitéw. Cyfra 2: E = bit parzystosci, O = bit nieparzystosci, N = brak kontroli
parzystosci. Cyfra 3: llos¢ bitéw stopu. Wiecej informacji na temat kontroli parzystosci:
Istnieje mozliwos¢, by po bitach danych nastapit bit parzystosci, ktéry jest wykorzystywany
do rozpoznawania btedéw komunikacji. Kontrola parzystosci zapewnia, Zze dla bitéw
parzystosci ("E") w przesytanych danych zawsze wystepuje parzysta liczba bitéw z wartosciag
"1" a dla nieparzystosci ("O") dane sktadajg sie z nieparzystej wartosci "1" . Mozliwe jest
réwniez przesytanie bitéw bez kontroli parzystosci ("N"). Wiecej informacji na temat bitéw
stopu: Koniec wysytanych danych jest oznaczony przez bity stopu.

IEC103 . Strefa czasowa [Param Urzadzenia / IEC103 / Ustawienia ogdlne]
UTC UTC, Czas lokalny S.3

> Strefa czasowa.

% Pozwala wybrac, czy znaczniki czasu w komunikatach IEC103 beda podawane w czasie UTC,
czy lokalnym. (Ustawienie ,czasu lokalnego” zawsze uwzglednia ustawienia zmiany z czasu
letniego na zimowy).

IEC103 . Transfer Zapisu [Param Urzadzenia / IEC103 / Ustawienia ogdlne]

Zaktoécenia

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

%  Wiacza transmisje zapiséw zaktécen
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IEC103 . Czestotliwos¢ impulsu [Param Urzadzenia / IEC103 / Ustawienia ogdlne]
energii
0 0...100 S.3

&L  Wartosci energii sa zawsze wysytane jako wartosci licznika (tj. jako liczby catkowite). To
ustawienie okresla jednostke: w przypadku ustawienia wartosci , 1” stan kazdego licznika
bedzie sie zwiekszat o 1 kWh, w przypadku ustawienia wartosci ,2” - o 2 kWh itp. Ustawienie
wartosci ,0” powoduje, Zze nie sg wysytane zadne wartosci energii.

IEC103 . Czas zapytania [Param Urzadzenia / IEC103 / Ustawienia ogdlne]
60s 1s ... 3600s S.3

% Jezeli w tym czasie nie bedzie przesytane zadne zapytanie z systemu SCADA, to gdy czas
oczekiwania wygasnie urzadzenie zinterpretuje to jako btad transmisji wewnatrz systemu

SCADA.
IEC103 . DFC-Compat. [Param Urzadzenia / IEC103 / Ustawienia ogdine]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3

=> Tryb.

% To ustawienie jest wymagane jedynie w przypadku niektérych implementacji podstacji. Jesli
wystapig problemy komunikacyjne zwigzane z kolejkg odpowiadania na komendy, to
ustawienie powoduje przetgczenie na inne zachowanie urzgdzenia.

IEC103 . Typ mapowania SCADA [Param Urzadzenia / IEC103 / Konfig. obiektu danych]

Standard Standard, Zdefiniowane przez uzytkownika S.3

<> Typ mapowania SCADA.

%  To ustawienie okresla, czy protokét komunikacyjny ma korzysta¢ z domysinego mapowania
obiektdw danych, czy mapowania zdefiniowanego przez uzytkownika, zatadowanego z pliku

* HptSMap.
IEC103 . Zewn. aktyw. trybu [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Scada / IEC103]
test.
Gen Przeb Sin . Praca .~ ... Sys . Internal test state S.3

5> 1..n, lista przypisan.

&  Sygnat przypisany do tego parametru przetagcza komunikacje IEC103 w tryb testowy.
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IEC103 . Zewn. aktyw. blok. MD [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Scada / IEC103]

.- ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat przypisany do tego parametru aktywuje blokade transmisji IEC103 w kierunku
monitora.

8.7.2 IEC103: Komendy bezposrednie

IEC103 . Res Liczn Diagn [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

@ Reset wszystkich licznikéw diagnostycznych

IEC103 . Slave ID [Param Urzadzenia / IEC103 / Ustawienia ogdlne]
1 1...247 S.3

@ Adres urzadzenia (Slave ID) w obrebie szyny systemowej. Kazde urzadzenie musi posiadac
wtasny unikalny adres w obrebie szyny systemowej.

IEC103 . Aktywacja trybu [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Scada / IEC103]

testowego

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

@ Ten parametr sterowania bezposredniego przetacza komunikacje IEC103 w tryb testowy (lub z
powrotem do trybu normalnego).

IEC103 . Aktywacja blokady MD [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Scada / IEC103]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

@ Ten parametr sterowania bezposredniego aktywuje (lub dezaktywuje) blokade transmisji
IEC103 w kierunku monitora.
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8.7.3 IEC103: Sygnaty (stany wyjsc)

IEC103 . Scada Kmd 1 [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC103]

IEC103 . Scada Kmd 10

A, Komenda SCADA

IEC103 . Transmisja [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC103]

X, Sygnat: SCADA aktywna

IEC103 . Zdarz btedu utracone [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC103]

X, Zdarzenie btedu utracone

IEC103 . Tryb testowy aktywny [Wskazania / Stan urzgdzenia / IEC103]

X, Sygnat: komunikacja IEC103 zostata przestawiona w tryb testowy.

IEC103 . Blokada MD aktywna [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC103]

L. Sygnat: blokada transmisji IEC103 w kierunku monitora zostata aktywowana.

8.7.4 IEC103: Wartosci mierzone

IEC103 . Inf. o konfig. [Param Urzadzenia / IEC103 / Konfig. obiektu danych]

X Komentarz dot. konfiguracji (wprowadzony przez uzytkownika podczas konfigurowania
systemu SCADA)

IEC103 . Wersja konfig. [Param Urzadzenia / IEC103 / Konfig. obiektu danych]

N Wersja zdefiniowanej przez uzytkownika konfiguracji systemu SCADA
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IEC103 . Status konfig. [Param Urzgdzenia / IEC103 / Konfig. obiektu danych]
Zmiana Zmiana, OK, Konfig. niedost., Btad

5> Status konfig..

N Status zdefiniowanej przez uzytkownika konfiguracji systemu SCADA.
Mozliwe wartosci:
- Zmiana: Nowa konfiguracja systemu SCADA jest tadowana, ale nie jest jeszcze aktywna.
- OK: Konfiguracja systemu SCADA jest aktywna.

- Konfig. niedost.: Zdefiniowana przez uzytkownika konfiguracja systemu SCADA nie jest
dostepna (np. nie zostata zatadowana do urzadzenia).

- Btad: Nieoczekiwany btad. Skontaktuj sie z dziatem serwisowym.

8.7.5 IEC103: Liczniki

IEC103 . Liczba otrzymanych [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC103]

Catkowita liczba otrzymanych wiadomosci

IEC103 . Liczba wystanych [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC103]

Catkowita liczba wystanych wiadomosci

IEC103 . Liczba uszkodzonych [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC103]

Liczba uszkodzonych wiadomosci

IEC103 . Liczba btedéw parzyst [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC103]

Liczba btedéw parzystosci

IEC103 . Liczba przerw sygnatu [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC103]

Liczba przerwanych potaczen

IEC103 . Liczba btedéow wewn [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC103]

Liczba btedéw wewnetrznych

IEC103 . Liczba ztych CRC [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC103]

Liczba btedéw sumy kontrolnej
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8.8 IEC104 - IEC 60870-5-104 — komunikacja

8.8.1 IEC104: Ustawienia

IEC104 . Funkcja [Param Urzadzenia / IEC104 / Ustawienia ogdIne]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

&  Aktywacja i dezaktywacja komunikacji IEC104.

IEC104 . Konfig portu TCP [Param Urzadzenia / IEC104 / Ustawienia ogdlne]
Domysiny Domysiny, Prywatny S.3

<> Wybér portu.

%  Konfiguracja portu TCP: ten parametr musi miec¢ ustawienie ,Prywatny” tylko wéwczas, gdy
bedzie uzywany inny port TCP poza domysinym.

IEC104 . Port [Param Urzadzenia / IEC104 / Ustawienia ogdlne]
2404 Jesli: IEC104 . Konfig portu TCP = Domysiny S.3
* 2404 ... 2404
Jesli: IEC104 . Konfig portu TCP = Prywatny

* 49152 ... 65535

%  Numer portu IP.

Ogdlnie zaleca sie zachowanie wartosci domysinej. Jesli nie jest to mozliwe, wybierz numer z
zakresu prywatnego 49152-52151 lub 52164-65535, ktdry nie jest jeszcze uzywany w sieci.

IEC104 . Strefa czasowa [Param Urzadzenia / IEC104 / Ustawienia ogdlne]
UTC UTC, Czas lokalny S.3

L=~ Strefa czasowa.

%  Pozwala wybrac, czy znaczniki czasu w przesytanych telegramach komunikacyjnych beda
podawane w czasie UTC, czy lokalnym. (Ustawienie ,Czas lokalny” zawsze uwzglednia
ustawienia zmiany z czasu letniego na zimowy).

IEC104 . Czas integr strefy niecz [Param Urzadzenia / IEC104 / Ustawienia ogdlne]
1s Os ... 1000s S.3

% Czas integracji strefy nieczutosci.
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IEC104 . Limit czasu SBE [Param Urzadzenia / IEC104 / Ustawienia ogdlne]
30s ls ... 60s S.3

L  Wyjscia komunikacyjne moga by¢ sterowane w procedurze dwuetapowej (SBE: ang. ,,Select
Before Execute” — wybdr przed wykonaniem). Wyjscia te nalezy najpierw wybrac poleceniem
wyboru. Bit jest wtedy zarezerwowany dla tego zgdania wykonania. To ustawienie okresla
czas takiej rezerwacji. Po uptywie tego czasu bit jest zwalniany.

IEC104 . Limit czasu t0 [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
30s 30s ... 30s S.3

&  Limit czasu nawigzania potgczenia

IEC104 . Limit czasu tl1 [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
15s 15s ... 15s S.3

%  Limit czasu wysytania lub testowania APDU

IEC104 . Limit czasu t2 [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
10s 10s ... 10s S.3

%  Limit czasu potwierdzenia w przypadku braku komunikatéw danych

IEC104 . Limit czasu t3 [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
20s 20s ... 20s S.3

&  Limit czasu wystania ramek testowych w przypadku dtugiego stanu bezczynnosci

IEC104 . Param. k [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
12 12 ... 12 S.3

%  Parametr k protokotu

IEC104 . Param. w [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
8 8...8 S.3

&  Parametr w protokotu

IEC104 . Dtugos¢ adresu [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
2 2...2 S.3

%L Liczba bajtéw adresu wspdlnego ASDU
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IEC104 . Dtugosc¢ PT [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
2 2...2 S.3

%L Liczba bajtéw przyczyny transmisji

IEC104 . Dtugosc¢ adr. ob. inf. [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
3 3...3 S.3

% Liczba bajtéw adresu obiektu informacyjnego

IEC104 . Czas aktualizacji [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
1s 1ls ... 60s S.3

%  To ustawienie okresla czas, po ktérym wyniki pomiaréw sg odswiezane. Jesli wybrano
transmisje cykliczng, po uptynieciu tego czasu zgtaszane sq nowe wyniki.

IEC104 . Przeslij stan posr. [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

%L  Gdy ten parametr ma ustawienie ,, aktywny” (domysine), potozenie posrednie rozdzielnicy
takze jest przesytane. Ustawienie nalezy zmienic¢ na , nieaktywny” tylko w sporadycznych
przypadkach, gdy system komunikacyjny podstacji nie obstuguje zgtaszania potozen
posrednich.

IEC104 . Trans. Cmd. State [Param Urzadzenia / IEC104 / Zaawansowane]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

%L If false it suppress change events for command states (Same address as cmd)

IEC104 . Typ mapowania SCADA [Param Urzadzenia / IEC104 / Konfig. obiektu danych]
Standard Standard, Zdefiniowane przez uzytkownika S.3

= Typ mapowania SCADA.

% To ustawienie okresla, czy protokét komunikacyjny ma korzystac z domysinego mapowania
obiektdw danych, czy mapowania zdefiniowanego przez uzytkownika, zatadowanego z pliku
*.HptSMap.
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8.8.2 IEC104: Komendy bezposrednie

IEC104 . Res Liczn Diagn [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

@ Reset wszystkich licznikéw diagnostycznych

IEC104 . Adres wspodlny [Param Urzadzenia / IEC104 / Ustawienia ogdlne]
1 1...65535 S.3

@ Adres wspélny ASDU

8.8.3 IEC104: Sygnaty (stany wyjsc)

IEC104 . Scada Kmd 1 [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC104]

IEC104 . Scada Kmd 16

A, Komenda SCADA

IEC104 . zajety [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC104]

I, Ten komunikat jest ustawiany po uruchomieniu protokotu. Zostanie zresetowany, jesli
protokdt zostanie wytaczony.

IEC104 . gotowy [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC104]
I, Ten komunikat zostanie ustawiony, jesli protokdt zostat pomysinie uruchomiony i jest gotowy

do wymiany danych.

IEC104 . Transmisja [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC104]

I, Sygnat: SCADA aktywna

IEC104 . Zdarz btedu utracone [Wskazania / Stan urzadzenia / IEC104]

U, Zdarzenie btedu utracone
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8.8.4 IEC104: Wartosci mierzone

IEC104 . Inf. o konfig. [Param Urzadzenia / IEC104 / Konfig. obiektu danych]

N Komentarz dot. konfiguracji (wprowadzony przez uzytkownika podczas konfigurowania
systemu SCADA)

IEC104 . Wersja konfig. [Param Urzadzenia / IEC104 / Konfig. obiektu danych]

N Wersja zdefiniowanej przez uzytkownika konfiguracji systemu SCADA

IEC104 . Status konfig. [Param Urzgdzenia / IEC104 / Konfig. obiektu danych]
Zmiana Zmiana, OK, Konfig. niedost., Btad

5> Status konfig..

N Status zdefiniowanej przez uzytkownika konfiguracji systemu SCADA.
Mozliwe wartosci:
- Zmiana: Nowa konfiguracja systemu SCADA jest tadowana, ale nie jest jeszcze aktywna.
- OK: Konfiguracja systemu SCADA jest aktywna.

- Konfig. niedost.: Zdefiniowana przez uzytkownika konfiguracja systemu SCADA nie jest
dostepna (np. nie zostata zatadowana do urzadzenia).

- Btad: Nieoczekiwany btad. Skontaktuj sie z dziatem serwisowym.

8.8.5 IEC104: Liczniki

IEC104 . Liczba otrzymanych [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC104]

Licznik diagnostyczny: Liczba otrzymanych znakéw

IEC104 . Liczba wystanych [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC104]

Licznik diagnostyczny: Liczba wystanych znakdéw

IEC104 . L. utraconych pot. [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC104]

Licznik diagnostyczny: liczba utraconych potgczen

IEC104 . LBtedSumKontr [Wskazania / Licz i Przegl Danych / IEC104]

Licznik diagnostyczny: Liczba otrzymanych ramek z btedem sumy kontrolnej.
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8.9 Profibus - Modut Profibus

8.9.1 Profibus: Ustawienia

Profibus . Little Endian [Param Urzgdzenia / Profibus / Parametry siecil
Aktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

%  Jesli to ustawienie jest ,,aktywne”, wszystkie liczby sa przesytane w kolejnosci bajtéw Little
Endian, w przeciwnym razie stosowana jest kolejnos¢ bajtéw Big Endian. (Jesli wszystkie
liczby odbierane przez system SCADA sg catkowicie nieprawidtowe, moze pomdc zmiana tego
ostawienia).

Profibus . Konf Wej Dwustan 1 [Param Urzadzenia / Profibus / Konf Wej Dwustan 1-16]

[Param Urzgdzenia / Profibus / Konf Wej Dwustan 17-32]
Profibus . Konf Wej Dwustan 32
.- ... Sys . Internal test state S.3
s> 1..n, lista przypisan.
%  Wirtualne wejscie cyfrowe. Odpowiada wirtualnemu wyjsciu dwustanowemu urzgadzenia

zabezpieczajgcego.

Profibus . Podtrzymanie 1 [Param Urzgdzenia / Profibus / Konf Wej Dwustan 1-16]
[Param Urzadzenia / Profibus / Konf Wej Dwustan 17-32]

Profibus . Podtrzymanie 32

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Ustala, czy stan wejscia bedzie utrzymywany, gdy zaniknie sygnat pobudzajacy

Profibus . Typ mapowania SCADA [Param Urzadzenia / Profibus / Konfig. obiektu danych]
Standard Standard, Zdefiniowane przez uzytkownika S.3

> Typ mapowania SCADA.

%  To ustawienie okresla, czy protokét komunikacyjny ma korzysta¢ z domysinego mapowania
obiektdw danych, czy mapowania zdefiniowanego przez uzytkownika, zatadowanego z pliku
*.HptSMap.
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8.9.2 Profibus: Komendy bezposrednie

Profibus . Slave ID [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]

[Param Urzadzenia / Profibus / Parametry sieci]

2 2 ...125 P.1

@ Adres urzadzenia (Slave ID) w obrebie szyny systemowej. Kazde urzadzenie musi posiadac
wtasny unikalny adres w obrebie szyny systemowej.

Profibus . Reset rozkazéw [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1
<> Tryb.

@ Wszystkie rozkazy Profibus bedag zresetowane

8.9.3 Profibus: Stany wejsc¢

Profibus . Przypisanie 1-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Profibus / Konf Wej Dwustan
1-16]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Konf Wej Dwustan
Profibus . Przypisanie 32-We 17-32]

4. Stan modutu wejsciowego: Przypisanie Scada

8.9.4 Profibus: Sygnaty (stany wyjs¢)

Profibus . Dane poprawne [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]

L. Dane w obrebie pola wejsciowego sq poprawne (TAK=1)

Profibus . Btad komunikacji [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]

I, Przypisany sygnat, Btad w podmodule, Btad potaczenia

Profibus . Potacz aktywne [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]

I, Potgczenie aktywne
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Profibus . Scada Kmd 1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Rozkazy]

Profibus . Scada Kmd 16

A, Komenda SCADA

8.9.5 Profibus: Wartosci mierzone

Profibus . Stan Slave [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]
Baud szukaj Baud szukaj ... Wymiana danych
L=> Stan.

X Stan komunikacji pomiedzy Slave i Master

Profibus . Szybkos¢ transmisji [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]
12 Mb/s ... -.-

5> Szybkos¢ transmisji.

X Szybkos¢ transmisji zostata ostatnio wykryta i bedzie pokazana w przypadku problemu z
potaczeniem

Profibus . PNO ID [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]
0C50h 0C50h
=~ PNO ID.

X Numer identyfikacyjny PNO. Numer identyfikacyjny GSD.

Profibus . Inf. o konfig. [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]

[Param Urzadzenia / Profibus / Konfig. obiektu danych]

N Komentarz dot. konfiguracji (wprowadzony przez uzytkownika podczas konfigurowania
systemu SCADA)

Profibus . Wersja konfig. [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]

[Param Urzgdzenia / Profibus / Konfig. obiektu danych]

XN Wersja zdefiniowanej przez uzytkownika konfiguracji systemu SCADA
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Profibus . Status konfig. [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]

[Param Urzadzenia / Profibus / Konfig. obiektu danych]

Zmiana Zmiana, OK, Konfig. niedost., Btad

= Status konfig..

N Status zdefiniowanej przez uzytkownika konfiguracji systemu SCADA.

Mozliwe wartosci:

8.9.6 Profibus: Liczniki

Profibus . Master ID [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]

Adres urzadzenia (Master ID) w obrebie szyny systemowej. Kazde urzadzenie musi posiadac
wtasny unikalny adres w obrebie szyny systemowej.

Profibus . Wersja implementacji [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]

Wersja implementacji

Profibus . Czas kontrolny [Wskazania / Stan urzadzenia / Profibus / Stan]

Po przepetnienu tego licznika procesor Profibus wykrywa problem z komunikacjg.

Profibus . BfadSynchronizacji [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Profibus]

Ramka, ktdra zostata wystana z Master do Slave jest btedna.

Profibus . L. bt. CRC [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Profibus]

Liczba bteddw CRC rozpoznanych przez menedzera podsystemu w ramkach odpowiedzi
otrzymanych z podsystemu. (Kazdy btad spowodowat reset podsystemu,).

Profibus . L. bt. utraty ramek [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Profibus]

Liczba bteddw utraty ramek rozpoznanych przez menedzera podsystemu w ramkach
odpowiedzi otrzymanych z podsystemu. (Kazdy btad spowodowat reset podsystemu).

Profibus . L. bt. CRC wyzw. [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Profibus]

Liczba bteddw CRC rozpoznanych przez podsystem w ramkach wyzwalania otrzymanych z
hosta.

108 MRM4 MRM4-3.7-PL-REF



Released

8 Komunikacja
8.9.6 Profibus: Liczniki

Profibus . L. pon. ur. podsyst. [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Profibus]

Liczba ponownych uruchomien lub resetéw podsystemu wywotanych przez menedzera
podsystemu.
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8.10 IRIG-B - Modut IRIG-B

8.10.1 IRIG-B: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

IRIG-B . Tryb [Wybo6r Modutdéw]
T W uzyj S.3
=> Tryb.

”

%  Modut IRIG-B, ogdliny tryb pracy

8.10.2 IRIG-B: Ustawienia

IRIG-B . Funkcja [Param Urzgdzenia / Czas / SynchCzas / IRIG-B]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

%L Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

IRIG-B . IRIG-BOOX [Param Urzadzenia / Czas / SynchCzas / IRIG-B]
IRIGB-000 IRIGB-000 ... IRIGB-007 S.3
L= IRIG-BOOX.

L  Wybdr typu IRIG-BO0X. Typy IRIG-B réznig sie miedzy sobga sposobem zakodowanych danych
(rok, funkcje sterownicze, sekundy binarne)

8.10.3 IRIG-B: Komendy bezposrednie

IRIG-B . Rst IRIG-B Licz [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1
<> Tryb.

@ Reset licznika diagnostycznego IRIG-B

8.10.4 IRIG-B: Sygnaty (stany wyjs¢)

IRIG-B . IRIG-B aktywne [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / IRIG-B]

L. Sygnat: Jesli nie ma prawidfowego sygnatu IRIG-B przez 60 sekund, wejscie IRIG-B jest
uwazane za nieaktywne.
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IRIG-B . Stan wysoki-nisKki [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / IRIG-B]
odwrdcony

L. Sygnat: stan wysoki i niski sygnatéw IRIG-B sg odwrécone. NIE oznacza to, Zze podtagczenie
przewodoéw jest nieprawidtowe. Jesli podtaczenie przewoddw jest nieprawidtowe, sygnat IRIG-
B nie bedzie wykrywany.

IRIG-B . Sygn Sterl [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / IRIG-B]

IRIG-B . Sygn Sterl8

L. Sygnaf: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze ustawic te sygnaty. Moga
one by¢ uzywane w dalszych procedurach sterujgcych wewnatrz urzadzenia (np. funkcje
logiczne).

8.10.5 IRIG-B: Liczniki

IRIG-B . LiczbaPoprRamek [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / IRIG-B]

Liczba poprawnych ramek danych

IRIG-B . LiczbaUszkRamek [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / IRIG-B]

Catkowita liczba btednych blokéw transmisji danych. Fizycznie uszkodzony blok transmisji
danych

IRIG-B . Zbocza [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / IRIG-B]

Zbocza: Catkowita liczba zboczy narastajgcych i opadajgcych. Ten sygnat wskazuje, czy na
wejsciu IRIG-B jest dostepny sygnat.
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8.11 SNTP - Modut-SNTP

Released

8.11.1 SNTP: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

SNTP . Tryb

”

”

%  Modut-SNTP, ogdiny tryb pracy

8.11.2 SNTP: Ustawienia

SNTP . Serwerl

Nieaktywny

% Serwerl

SNTP . Bajt IP1

SNTP . Bajt IP4

0
% IP1.IP2.IP3.IP4

SNTP . Serwer2

Nieaktywny

% Serwer?2

112

[Wybo6r Modutdéw]
W=, uzZyj S.3
=> Tryb.

[Param Urzadzenia / Czas / SynchCzas / SNTP]
Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

[Param Urzadzenia / Czas / SynchCzas / SNTP]

0...255 S.3

[Param Urzgdzenia / Czas / SynchCzas / SNTP]

Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.
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8.11.3 SNTP: Komendy bezposrednie

SNTP . ReslLicz [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1
=> Tryb.

@ Resetowanie wszystkich licznikéw.

8.11.4 SNTP: Sygnaty (stany wyjsc)

SNTP . Aktywny SNTP [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / SNTP]

&, Sygnat: Jesli nie ma waznego sygnatu SNTP przez 120 sekund, protokdt SNTP jest uwazany za
nieaktywny.

8.11.5 SNTP: Wartosci mierzone

SNTP . Uzywany serwer [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / SNTP]

Brak Serwerl, Serwer2, Brak

L~ Stan serwera.

N Jaki serwer jest uzywany do synchronizacji SNTP?

SNTP . DokiSerw1l [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / SNTP]

X Doktadnos¢ serwera 1

SNTP . DokiSerw?2 [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / SNTP]

X Doktadnosc¢ serwera 2

SNTP . JakoSerw [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / SNTP]
DOBRY, WYSTARCZAJACY, ZtY, ,-"

=~ Stan.

”

N Jakos¢ serwera uzywanego do synchronizacji (DOBRA, WYSTARCZAJACA, ZtA)
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SNTP . PotSiec [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / SNTP]
DOBRY, WYSTARCZAJACY, ZtY, ,-"

=> Stan.

XN Jakos¢ potaczenia sieciowego (DOBRA, WYSTARCZAJACA, ZtA)

8.11.6 SNTP: Liczniki

SNTP . WarstSerwl [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / SNTP]

Warstwa serwera 1

SNTP . WarstSerw?2 [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / SNTP]

Warstwa serwera 2

SNTP . LiczSynch [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / SNTP]

Catkowita liczba synchronizacji.

SNTP . LiczUtrPot [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / SNTP]

Catkowita liczba utraconych potaczen SNTP (brak synchronizacji przez 120 sekund).

SNTP . LiczMatSynch [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / SNTP]

Licznik ustug: Catkowita liczba bardzo matych korekcji czasu.

SNTP . LiczZNormSynch [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / SNTP]

Licznik ustug: Catkowita liczba normalnych korekcji czasu.

SNTP . LiczDuzSynch [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / SNTP]

Licznik ustug: Catkowita liczba duzych korekcji czasu.

SNTP . LiczFiltSynch [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / SNTP]

Licznik ustug: Catkowita liczba filtrowanych korekcji czasu

SNTP . LiczWolTrans [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / SNTP]

Licznik ustug: Catkowita liczba wolnych transferéw.
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SNTP . LiczWysokPrzes [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / SNTP]

Licznik ustug: Catkowita liczba wysokich przesuniec.

SNTP . LiczWewLimCzas [Wskazania / Licz i Przegl Danych / SynchCzas / SNTP]

Licznik ustug: Catkowita liczba wewnetrznych limitéw czasu.
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8.12 SynchCzas - Synchronizacja czasu

Czas i Data

[Param Urzadzenia / Czas / Czas i Datal

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegétowe informacje na ten temat

zawiera podrecznik techniczny).

Ustawienie czasu i daty

8.12.1 SynchCzas: Ustawienia

SynchCzas . Strefy Czasowe

UTC+0 London

%L  Strefy Czasowe

SynchCzas . Przes cz |
60min

%  Przejscie na czas zimowy

SynchCzas . Recz cz let

Aktywny

& Reczne ustawianie czasu letniego

SynchCzas . Czas letni

Nieaktywny

% Czas letni

SynchCzas . mies cz letniego

mar

%L  Miesigc przejscia na czas letni

116

[Param Urzadzenia / Czas / Stref czas]

UTC+14 Kiritimati ... UTC-11 Midway Islands

5> Strefy Czasowe.

[Param Urzgdzenia / Czas / Stref czas]

-180min ... 180min

[Param Urzgdzenia / Czas / Stref czas]
Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

[Param Urzadzenia / Czas / Stref czas]
Nieaktywny, Aktywny
> Tryb.

[Param Urzgdzenia / Czas / Stref czas]
sty ... gru

<> Miesigc zmiany czasu.

MRM4
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SynchCzas . dz cz letniego [Param Urzadzenia / Czas / Stref czas]
nd nd ... Dzieh ogélny S.3
<> Data.

% Dzien przejscia na czas letni

SynchCzas . tydz cz letniego [Param Urzadzenia / Czas / Stref czas]
Ost Pierw, Drugi, Trzeci, Czwarty, Ost S.3

=> Dz przej na cz letni.

%L  Czesc¢ miesigca, w ktérej przypada wybrany dzien (przejsScia na czas letni)

SynchCzas . godz cz letniego [Param Urzgdzenia / Czas / Stref czas]
2godz. 0godz. ... 23godz. S.3

% Godzina przejscia na czas letni

SynchCzas . min cz letniego [Param Urzagdzenia / Czas / Stref czas]
Omin Omin ... 59min S.3

%  Minuta przejscia na czas letni

SynchCzas . mies cz zim [Param Urzgdzenia / Czas / Stref czas]
paz sty ... gru S.3

<> Miesigc zmiany czasu.

%  Miesigc przejscia na czas zimowy

SynchCzas . dz cz zimow [Param Urzgdzenia / Czas / Stref czas]
nd nd ... Dzieh ogdliny S.3
5> Data.

%  Dzien przejscia na czas zimowy

SynchCzas . tydz cz zim [Param Urzgdzenia / Czas / Stref czas]
Ost Pierw, Drugi, Trzeci, Czwarty, Ost S.3

=> Dz przej na cz letni.

L  Czesc¢ miesigca, w ktérej przypada wybrany dzien (przejscia na czas zimowy)
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SynchCzas . godz cz zim [Param Urzadzenia / Czas / Stref czas]
3godz. Ogodz. ... 23godz. S.3

% Godzina przejscia na czas zimowy

SynchCzas . min cz zimow [Param Urzadzenia / Czas / Stref czas]
Omin Omin ... 59min S.3

%  Minuta przejscia na czas zimowy

SynchCzas . SynchCzas [Param Urzadzenia / Czas / SynchCzas / SynchCzas]

=" »— . IRIG-B . IRIG-B, SNTP . SNTP, Modbus . Modbus, S.3
IEC103 . IEC 60870-5-103, IEC104 . IEC104, DNP3 .
DNP3

”

<> Stosow protok.

&  Synchronizacja czasu

8.12.2 SynchCzas: Sygnaty (stany wyjsc)

SynchCzas . zsynchronizowany [Wskazania / Stan urzadzenia / SynchCzas / SynchCzas]

X, Zegar jest zsynchronizowany.
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9.1 Zab: Ustawienia

9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.1 Zab: Ustawienia
Zab . Funkcja [Param Zab / Param Globalne / Zab]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

Zab . ZewBIlk Fkcj [Param Zab / Param Globalne / Zab]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

=> Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja (zezwolenie) zewnetrznego blokowania globalnych parametréw
zabezpieczeniowych urzadzenia.
Zab . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zab]
Zab . ZewBlk?2
.~ ... Sys . Internal test state P.2
s> 1..n, lista przypisan.
L Jezeli zewnetrzne blokowanie tego modutu jest aktywne (zezwolono) to funkcjonalnosé

globalnych parametréw zabezpieczeniowych bedzie blokowana, jesli stan przypisanego
sygnatu bedzie prawda.

Zab . Blk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

&  State blokowanie komendy wytacz catego zabezpieczenia.

Zab . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Param Globalne / Zab]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

5> Aktywny/Nieaktywny.

L Aktywuj (zezwalaj) na zewnetrzne blokowanie komendy wytacz dla catego zabezpieczenia.
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Zab . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab]

.-" ... Sys . Internal test state P2

”

s> 1..n, lista przypisan.
%  Jesli zewnetrzne blokowanie komendy wytacz jest uaktywnione (aktywowane) to komenda
wytacz dla catego przekaZnika bedzie blokowana jesli stan przypisanego sygnatu bedzie
prawda.

9.2 Zab: Komendy bezposrednie

Zab . Kas.licz.zw.i licz.zw.w sieci [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
=> Tryb.

@ Kasowanie liczby zwar¢ i liczby zwarc w sieci.

9.3 Zab: Stany wejsd

Zab . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

Zab . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Zab . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

9.4 Zab: Sygnaty (stany wyjsc¢)

Zab . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

A, Sygnat: Aktywny
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Zab . Pobudzenie

I, Sygnat: Pobudzenie.

Zab . Wytacz

I Sygnat: Ogdlne wytacz.

Zab . Czynne

Released

[Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

L. Sygnat: Zabezpieczenie funkcjonuje.

Zab . ZewBlk

I, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Zab . Blk KmdWyt

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

L. Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Zab . ZewBlk KmdWyt

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Zab . Pobudzenie L1

L. Sygnat: Pobudzenie fazy L1.

Zab . Pobudzenie L2

X, Sygnat: Pobudzenie fazy L2.

Zab . Pobudzenie L3

L. Sygnat: Pobudzenie fazy L3.

Zab . Pobudzenie E

X, Sygnat: Pobudzenie fazy E.

Zab . Wytacz L1

I Sygnat: Wytacz faza L1.
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[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]
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Zab . Wytacz L2 [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab]

I, Sygnat: Wytgcz faza L2.

Zab . Wytacz L3 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

I Sygnat: Wytgcz faza L3.

Zab . Wytacz E [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

D, Sygnat: Wytacz od zwarcia doziemnego.

Zab . Kas.licz.zw.i licz.zw.w sieci [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab]

L. Sygnat: kasowanie liczby zwarc i liczby zwaré w sieci.

Zab . Nr zwarcia [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Zab]

& Numer zwarcia
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.5 Rozruch - Uruchomienie silnika

9.5 Rozruch - Uruchomienie silnika

9.5.1 Rozruch: Parametry globalne

Rozruch . Odwracanie [Param Przkt / Wartosci znamionowe silnika]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

<> Aktywny/Nieaktywny.

%  To ustawienie okresla, czy rozrusznik tego silnika umozliwia odwracanie kolejnosci faz i
uruchamianie silnika w obu kierunkach.

W przypadku wartosci ,,aktywne” przy uruchamianiu silnika akceptowana jest dowolna
kolejnos¢ faz.

W przypadku wartosci ,nieaktywne” odwrdcenie kolejnosci faz powoduje wyzwolenie.

Rozruch . PPO [Param Przkt / Wartosci znamionowe silnika]
10A 10A ... 6000A P.2

%  Prad Petnego Obcigzenia PPO (w amperach). Ustaw na natezenie (w amperach)
maksymalnego ciggtego prgadu skutecznego ptyngcego w uzwojeniu pierwotnym stojana
(uzwojenie rzeczywisteqgo silnika) w kazdej fazie. Uzyj danych z tabliczki znamionowej silnika
lub danych producenta. Uwaga: do uzyskania niezawodnego zabezpieczenia silnika stosunek
PPO/PP pierw. musi wynosic¢ od 0,25 do 1,5.

Rozruch . PZW [Param Przkt / Wartosci znamionowe silnika]
3.00PPO 3.00PPO ... 12.00PPO P.2

% Ustaw prad zablokowanego wirnika (prad pobierany przez silnik podczas utyku) jako liczba
razy Ib. Uzyj danych z tabliczki znamionowej silnika lub danych producenta.

Rozruch . CZWZ [Param Przkt / Wartosci znamionowe silnika]
1s 1s ... 120s P.2

%  Okresla, dla rozruchu zimnego silnika, czas (w sekundach), przez ktéry moze by¢
utrzymywany stan zablokowania wirnika lub utyku, zanim silnik zostanie uszkodzony. Uzyj
danych z tabliczki znamionowej silnika lub danych producenta.

Rozruch . Prad Zatrz % PPO [Param Przkt / Wartosci znamionowe silnika]
0.02PPO 0.02PPO ... 0.20PPO P.2

&  Wartos¢ progowa pradu zatrzymania, jako procent PPO, jesli rzeczywisty prad jest mniejszy
niz wartosc¢ progowa przez przynajmniej 300 milisekund. W przypadku wystgpienia stanu
zatrzymania wymuszone zostajg funkcje impulsowania: dozwolona liczba Uruchomien Na
Godzine (UNG), Czas Miedzy Uruchomieniami (CMU) oraz zabezpieczenie przed
uruchomieniem silnika wirujgcego wstecz (PWW). Przed zadeklarowaniem zatrzymania
wszystkie fazy pradu musza znajdowac sie ponizej tego poziomu.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.5.1 Rozruch: Parametry globalne
Rozruch . Wsp k [Param Przkt / Wartosci znamionowe silnika]
0.85 0.25 ... 1.50 P.2
L Wspdtczynnik k nalezy obliczy¢ przez podzielenie maksymalnego dopuszczalnego pradu

ciggtego przez prad znamionowy transformatora (np. 1,2 x prad znamionowy silnika / prad
znamionowy transformatora).

Rozruch . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Ster Rozruch]

”

. ... Sys. Internal test state P.2

L=> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytgcz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawdg.

Rozruch . Kryteria PRZ [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Ster Rozruch]
TilPRZ PRZ I, CZAS PRZ, Ti | PRZ, T/l PRZ P.2

<> 1..n, List_PRZ.

%  Kryterium przejscia ze stanu uruchamiania

Rozruch . CPRZ [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Ster Rozruch]
10s Os ... 1200s P.2

%L  Wartosc¢ graniczna czasu dla przejscia ze stanu uruchamiania silnika

Rozruch . PPRZ [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Ster Rozruch]
1.30PPO 0.10PPO ... 3.00PPO P.2

%  Poziom pradu dla przejscia ze stanu uruchamiania silnika w PPO%

Rozruch . Licz Zimn Rozr [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Ster Rozruch]
1 1...5 P.2

%  Graniczna liczba rozruchéw zimnego silnika.

Rozruch . Czas Miedz Rozr [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Ster Rozruch]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

%  Czas miedzy rozruchami wt./wyt.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.5.1 Rozruch: Parametry globalne

Rozruch . Czas Miedz Rozr Tim [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Ster Rozruch]
60min Imin ... 240min

%  Wartos¢ graniczna czasu miedzy rozruchami.

Rozruch . Licz Rozr Godz Fkcj [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Ster Rozruch]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

% Liczba rozruchéw na godzine funkcja.

Rozruch . Licz Rozr Godz [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Ster Rozruch]
1 1...10

% Licz Rozr Godz

Rozruch . FormZgtoszNKSE [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Ster Rozruch]
Nieaktywny Nieaktywny, NkSe Uruch2Pra, NkSe Zatr2Uruch
=~ 1..n, NkSe.

%  Punkt poczatkowy czasu raportu niekompletnej sekwencji

Rozruch . CzasZgtoszNKSE [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Ster Rozruch]
1s 1s ... 240s

% Czas raportu zwrotnego NKSE

Rozruch . DCP Fc [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Ster Rozruch]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

% Timer dtugiego czasu przyspieszania

Rozruch . DCP Timer [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Ster Rozruch]
1200s 1s ... 1200s

L W duzych silnikach, o duzej bezwtadnosci mogg wystapi¢ prady rozruchowe przekraczajace
prad i czas dla zablokowanego wirnika. PrzekaZnik zabezpieczajagcy ma uktad logiczny i
przygotowane elementy dla wejscia przetagcznika predkosci zerowej, umozliwiajace
rozréznienie stanu utyku i stanu uruchamiania. Jesli silnik wiruje, wéwczas przekaznik nie
zadziata w czasie normalnego zablokowania wirnika, umoZzliwiajgc uruchomienie silnika.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.5.1 Rozruch: Parametry globalne

Rozruch . PWW Fc [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Ster Rozruch]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% W przypadku pewnych zastosowan, takich jak pompowanie ptynu w gdre rury, przez pewien
czas po wytaczeniu silnik moze sie obraca¢ w odwrotnym kierunku. PrzekaZnik
zabezpieczajgcy jest wyposazony w timer zabezpieczenia przed uruchomieniem silnika
wirujgcego wstecz, aby zapobiec uruchomieniu silnika obracajgcego sie w odwrotnym
kierunku. Timer rozpoczyna odliczanie w chwili, gdy zatrzymanie jest zadeklarowane przez
przekaznik.

Rozruch . PWW Timer [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Ster Rozruch]
3600s 1s ... 3600s P.2

L W przypadku pewnych zastosowan, takich jak pompowanie ptynu w gore rury, przez pewien
czas po wytaczeniu silnik moze sie obraca¢ w odwrotnym kierunku. Przekaznik
zabezpieczajgcy jest wyposazony w timer zabezpieczenia przed uruchomieniem silnika
wirujgcego wstecz, aby zapobiec uruchomieniu silnika obracajgcego sie w odwrotnym
kierunku. Timer rozpoczyna odliczanie w chwili, gdy zatrzymanie jest zadeklarowane przez
przekaznik.

Rozruch . Przet Zer Predk [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Ster Rozruch]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

=> 1..n, predk_zero.

%  Przetacznik Zerowej Predkosci (PZP).

Rozruch . AwaRec [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Ster Rozruch]
Nieaktywny Nieaktywny, WE, HMI, DI/HMI P.2
<> Awar Recz.

&  Opcje awaryjnego pominiecia. W celu zwolnienia pojemnosci cieplnej silnika sygnat musi by¢
aktywny. Uwaga: takie postepowanie powoduje niebezpieczenstwo uszkodzenia silnika. Aby
parametr ,,EMGOVR” zaczat obowigzywac, musi by¢ ustawiony dla tego wejscia na ,,DI” lub

DI albo Ul".
Rozruch . Blk Rozr Fkcj [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Ster Rozruch]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

=> Tryb.

&  Blk Rozr Fkcj
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.5.1 Rozruch: Parametry globalne

Rozruch . Blk Term Fkcj [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Ster Rozruch]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% TermoBlo Fc

Rozruch . Blk Rozr [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / We Silnika]
" ... Wejécia X1 . WE 4 P2

s> 1..n, We dwust .

% Blk Rozr

Rozruch . Awar Recz [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / We Silnika]

" ... Wejécia X1 . WE 4 P2

L=~ 1..n, We dwust .

%  Awaryjne pominiecie. W celu zwolnienia pojemnosci cieplnej silnika sygnat musi by¢ aktywny.
Uwaga: takie postepowanie powoduje niebezpieczernstwo uszkodzenia silnika. Aby parametr
,EMGOVR" zaczat obowigzywad, musi by¢ ustawiony dla tego wejscia na ,DI” lub ,,DI albo Ul".

Rozruch . NKSE [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / We Silnika]

" ... Wejécia X1 . WE 4 P2

L=~ 1..n, We dwust .

&  Niekompletna sekwencja.

Rozruch . Przet Zer Predk [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / We Silnika]
,-" ... Wejécia X1 . WE 4 by

”

L=~ 1..n, We dwust .

%  Przetacznik Zerowej Predkosci (PZP).

Rozruch . Blk STPC [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / We Silnika]

" ... Wejécia X1 . WE 4 P2

L=~ 1..n, We dwust .

%  Przy takim ustawieniu cyfrowy sygnat wejsciowy utrzymuje silnik w trybie uruchomienia,
nawet jezeli prad silnika spada ponizej wartosci STPC (prad zatrzymania silnika).
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.5.1 Rozruch: Parametry globalne

Rozruch . t-Blo-BNP [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Timer Opéz
Rozruch]
0.05s 0.03s ... 1.00s P.2

£  OpdzZnienie rozruchowe dotyczace przetezenia pradu fazowego. Podczas uruchamiania silnika
elementy przetezenia pradu fazowego sg zablokowane przez czas zaprogramowany przez ten

parametr.
Rozruch . t-Blo-DNP [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Timer Opéz
Rozruch]
0.08s 0.03s ... 1.00s P.2

&  OpdbZnienie rozruchowe dotyczace przetezenia pradu doziemnego. Podczas uruchamiania
silnika elementy przetezenia pragdu doziemnego sg zablokowane przez czas zaprogramowany
przez ten parametr

Rozruch . t-Blo-PodObc [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Timer Opéz
Rozruch]
60s Os ... 1200s P.2

%  Opdznienie rozruchowe dotyczace niedostatecznego obcigzenia. Podczas uruchamiania
silnika elementy 37[x] sq zablokowane przez czas zaprogramowany przez ten parametr

Rozruch . t-Blo-lasymetrii [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Timer Opéz
Rozruch]
10.00s 0.03s ... 1200.00s P.2

&  Opdbznienie rozruchowe dotyczace asymetrii pradu. Podczas uruchamiania silnika elementy
46[x] sg zablokowane przez czas zaprogramowany przez ten parametr

Rozruch . t-Blo-ZAK [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Timer Opéz
Rozruch]
60.00s 0.03s ... 1200.00s P.2

%L  OpdzZnienie rozruchowe dotyczace zakleszczenia. Podczas uruchamiania silnika elementy
50/[x] sg zablokowane przez czas zaprogramowany przez ten parametr

Rozruch . Czas Blk Ogodll [Param Zab / Param Globalne / Rozruch / Timer Opéz
Rozruch]

Rozruch . Czas Blk Ogodl5

Os Os ... 1200s P.2

% Ogdlne opdéznienie rozruchowe. Te wartos¢ mozna zastosowac w celu zablokowania
dowolnego elementu zabezpieczajgcego.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.5.2 Rozruch: Ustawianie grupy parametréow

Rozruch: Ustawianie grupy parametrow

9.5.2
Rozruch . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Rozruch / Ster Rozruch]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
<> Tryb.

&  State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

Rozruch . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Rozruch / Ster Rozruch]
P.2

Nieaktywny, Aktywny

5> Aktywny/Nieaktywny.

Nieaktywny

%L  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych.
Jesli ten sygnat staje sie prawda wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt

Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

9.5.3 Rozruch: Komendy bezposrednie

Rozruch . Rst Wymusz Rozr [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]
S.3

Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

Nieaktywny

@ Resetuj znacznik wymuszonego rozruchu.

Rozruch . AwaryReczHMI [Wskazania / Reset/Zeruj / AwaRec]
S.3

Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

Nieaktywny

@ Awaryjne pominiecie przez wyswietlacz przedni

9.5.4 Rozruch: Stany wejsc¢

Rozruch . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

L

Rozruch . Blk Rozr-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Rozruch / We Silnika]

Stan wejscia modutu: Blk Rozr

L
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.5.5 Rozruch: Sygnaty (stany wyjs¢)

Rozruch . Awar Recz-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / We Silnika]

L

Stan wejscia modutu: Awaryjne pominiecie. W celu zwolnienia pojemnosci cieplnej silnika
sygnat musi by¢ aktywny. Uwaga: takie postepowanie powoduje niebezpieczeristwo
uszkodzenia silnika. Aby parametr ,,EMGOVR” zaczat obowigzywad, musi by¢ ustawiony dla
tego wejscia na ,,DI” lub ,,DI albo Ul”.

Rozruch . NKSE-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / We Silnika]

L

Stan wejscia modutu: Niekompletna sekwencja.

Rozruch . Przet Zer Predk-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / We Silnika]

L

Stan wejscia modutu: Przetacznik Zerowej Predkosci (PZP).

Rozruch . Blk STPC-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / We Silnika]

L

Stan wejscia modutu: Przy takim ustawieniu cyfrowy sygnat wejsciowy utrzymuje silnik w
trybie uruchomienia, nawet jezeli prad silnika spada ponizej wartosci STPC (prad zatrzymania
silnika).

9.5.5 Rozruch: Sygnaty (stany wyjsc)

Rozruch . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

X, Sygnat: Aktywny
Rozruch . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytgczenia]
[Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]
X, Sygnat: Wytacz.
Rozruch . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]
[Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]
X, Sygnat: Komenda wytacz.
Rozruch . Rozr [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]
L. Sygnat: Silnik znajduje sie w trybie rozruchu.
Rozruch . Praca [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]
X, Sygnat: Silnik znajduje sie w trybie pracy.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.5.5 Rozruch: Sygnaty (stany wyjsc)

Rozruch . Zatrzymanie [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

A, Sygnat: Silnik znajduje sie w trybie zatrzymania.

Rozruch . Blk [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

&I, Sygnat: Rozruch silnika lub jego przejscie do trybu pracy jest zablokowane.

Rozruch . Licz Rozr Godz Blk [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

L. Sygnat: Rozruch silnika jest zakazany z powodu osiggniecia granicznej liczby uruchomien na
godzine.

Rozruch . Licz Rozr Godz Blk Al [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

L. Sygnat: Rozruch silnika jest zakazany z powodu osiggniecia granicznej liczby uruchomien na
godzine; stanie sie aktywny po nastepnym zatrzymaniu.

Rozruch . Czas Miedz Rozr Blk [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

L. Sygnat: Rozruch silnika jest zakazany z powodu osiggniecia granicznej wartosci czasu miedzy
rozruchami.

Rozruch . Blk Term [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

L. Sygnat: Blokada termiczna.

Rozruch . Zewn Blk Rozr [Wskazania / Stan urzgdzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

L. Sygnaf: Rozruch silnika jest zabroniony z powodu zewnetrznego zablokowania przez wejscie
cyfrowe DI.

Rozruch . Wytacz Blad Przej [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

L. Sygnaf: Wytgczenie spowodowane btedem przejscia ze stanu rozruchu.

Rozruch . Wytacz Predk Zer [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

I, Sygnat: Wytgczenie spowodowane predkosciag zerowg (mozliwe zablokowanie wirnika).

Rozruch . Niep Przej Zatrz Rozrl [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

I, Sygnaft: Niepowodzenie przejscia od zatrzymania do uruchomienia na podstawie
raportowanego czasu zwrotnego.

Rozruch . Niep Przej Rozr Praca [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

I, Sygnaf: Niepowodzenie przejscia od uruchomienia do pracy na podstawie czasu raportu
zwrotnego.
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9.5.5 Rozruch: Sygnaty (stany wyjs¢)
Rozruch . Blk DCP [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

A, Sygnat: Wymuszono timer Dtugiego Czasu Przyspieszania (DCP).

Rozruch . Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Rozruch . Sekw Zimn Rozr [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

L. Sygnat: Znacznik sekwencji rozruchu zimnego silnika.

Rozruch . Wymusz Rozr [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

I Sygnat: Trwa wymuszony rozruch silnika.

Rozruch . Wytacz Faza [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

L. Sygnat: Wytacz przekaZnika spowodowane wykryciem zmiany fazy.

Rozruch . Awar Reczn Dwu [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

L. Sygnaft: Awaryjne pominiecie blokady uruchomienia przez wejscie dwustanowe (cyfrowe) DI.

Rozruch . Awar Reczn Panel [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

L. Sygnat: Awaryjne pominiecie blokady uruchomienia przez panel przedni.

Rozruch . Zab PWW [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]
X, Sygnat: Zabezpieczenie przed uruchomieniem silnika wirujgcego wstecz jest aktywne. W
przypadku pewnych zastosowan, takich jak pompowanie ptynu w gdre rury, przez pewien
czas po wytgczeniu silnik moze sie obraca¢ w odwrotnym kierunku. Timer zabezpieczenia

przed uruchomieniem silnika wirujgcego wstecz, zapobiegajgc uruchomieniu silnika
obracajgcego sie w odwrotnym kierunku.

Rozruch . | przejscia [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

L. Sygnat: Komunikat przejscia pradu.

Rozruch . T przejscia [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

L. Sygnat: Sygnat przejscia czasu.

Rozruch . Blk Siln [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

X, Sygnat: Zatrzymanie silnika blokuje inne funkcje zabezpieczajace.
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9.5.5 Rozruch: Sygnaty (stany wyjsc)

Rozruch . Obrét w Przod [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

L. Sygnat: Kierunek obrotéw w przdd.

Rozruch . Obrét w Tyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

I, Sygnat: Kierunek obrotéw w tyt.

Rozruch . Licz Zimn Rozr Blk [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Ster Rozruch]

L. Sygnat: Rozruch silnika jest zabroniony z powodu osiggniecia granicznej liczby rozruchéw
zimnego silnika.

Rozruch . Blk Rozr | Doziemn [Wskazania / Stan urzgdzenia / Rozruch / Timer Opéz
Rozruch]

L. Sygnat: Opdznienie rozruchowe dla bezzwtocznego wytaczenia w wyniku wykrycia
przetezenia prgdu doziemnego. Elementy DNP (bezzwtoczne wytaczenie w wyniku wykrycia
przetezenia pradu) sq zablokowane przez czas zaprogramowany przez ten parametr.

Rozruch . Blk Rozr |1 Fazowy [Wskazania / Stan urzgdzenia / Rozruch / Timer Opéz
Rozruch]

L. Sygnat: Opdznienie rozruchowe dla bezzwtocznego wytaczenia w wyniku wykrycia
przetezenia pradu fazowego. Elementy BNP (bezzwtoczne wytgczenie w wyniku wykrycia
przetezenia pradu) sg zablokowane przez czas zaprogramowany przez ten parametr.

Rozruch . Blk Rozr Obc [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Timer Op6z
Rozruch]

L. Sygnat: Opdznienie rozruchowe dotyczgce niedostatecznego obcigzenia. Elementy
niedostatecznego obcigzenia (bezzwtoczne wytagczenie w wyniku wykrycia przetezenia prgdu)
sg zablokowane przez czas zaprogramowany przez ten parametr.

Rozruch . Blk Rozr Utyk [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Timer Op6z
Rozruch]

X, Sygnat: Opdznienie rozruchowe dotyczgce utyku. Elementy utyku (bezzwtoczne wytgczenie w
wyniku wykrycia przetezenia pradu) sg zablokowane przez czas zaprogramowany przez ten
parametr.

Rozruch . Blk Rozr Asym [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Timer Op6z
Rozruch]

X, Sygnat: Sygnat asymetrii pradu blokady uruchomienia silnika.

Rozruch . Blk Ogoll [Wskazania / Stan urzadzenia / Rozruch / Timer Op6z
Rozruch]

L, Ogdlne opdznienie rozruchowe. Te wartos¢ mozna zastosowac w celu zablokowania
dowolnego elementu zabezpieczajgcego.1
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Rozruch . Blk Ogol2 [Wskazania / Stan urzgdzenia / Rozruch / Timer Opdz
Rozruch]

L. Ogdlne opdznienie rozruchowe. Te wartos¢ mozna zastosowac w celu zablokowania
dowolnego elementu zabezpieczajgcego.2

Rozruch . Blk Ogol3 [Wskazania / Stan urzgdzenia / Rozruch / Timer Opdz
Rozruch]

L. Ogdlne opbznienie rozruchowe. Te wartos¢ mozna zastosowac w celu zablokowania
dowolnego elementu zabezpieczajgcego.3

Rozruch . Blk Ogé6l4 [Wskazania / Stan urzgdzenia / Rozruch / Timer Opéz
Rozruch]

L. Ogdlne opdznienie rozruchowe. Te wartos¢ mozna zastosowac w celu zablokowania
dowolnego elementu zabezpieczajgcego.4

Rozruch . Blk Ogoél5 [Wskazania / Stan urzgdzenia / Rozruch / Timer Opdz
Rozruch]

L. Ogdlne opdznienie rozruchowe. Te wartos¢ mozna zastosowac w celu zablokowania
dowolnego elementu zabezpieczajgcego.5

9.5.6 Rozruch: Wartosci mierzone i Liczniki

Rozruch . 1 $r 3 faz RMS [Wskazania / WartosSci mierzone / Prgdy RMS]

N Sredni prad skuteczny wszystkich 3 faz.

Rozruch . IL1 PPO [Wskazania / Wartosci mierzone / Prgdy RMS]

Wartos¢ mierzona: prad fazowy jako procent PPO

Rozruch . IL2 PPO [Wskazania / WartosSci mierzone / Prgdy RMS]

Wartos¢ mierzona: prad fazowy jako procent PPO

Rozruch . IL3 PPO [Wskazania / Wartosci mierzone / Prgdy RMS]

Wartosc¢ mierzona: prad fazowy jako procent PPO

Rozruch . 1 $r 3 faz %PPO [Wskazania / WartosSci mierzone / Prgdy RMS]

Sredni prad skuteczny wszystkich 3 faz jako wartosci procentowe PPO.

Rozruch . Rozr Na Godz [Wskazania / Wartosci mierzone / Silnik]

Rozr Na Godz
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9.5.6 Rozruch: Wartosci mierzone i Liczniki

Rozruch . Zwoln UNG [Wskazania / Wartosci mierzone / Silnik]

W przypadku zablokowania silnika blokadg SPH musi uptynac czas tego timera, zanim
zostanie zwolniona blokada i bedzie dozwolone kolejne uruchomienie silnika. Kolejne
uruchomienie silnika zwiekszy ponownie wartos¢ licznika SPH.

Rozruch . Czas Przer Rozr [Wskazania / Wartosci mierzone / Silnik]

Pozostaty czas oczekiwania miedzy rozruchami

Rozruch . Zimny Rozr Dop [Wskazania / WartosSci mierzone / Silnik]

Liczba pozostatych rozruchdéw zimnego silnika

Rozruch . Przec Wir Wst [Wskazania / Wartosci mierzone / Silnik]

Timer zabezpieczenia przed wirowaniem wstecz

Rozruch . Licz Rozr [Wskazania / Historia / Licz Operacji]

Liczba rozruchdw silnika od ostatniego resetowania. Res_przy uzyciu »Sys . Rst Licznikéw
Pracy« lub »Sys . Rst Wszyst«.

Rozruch . Czas Pracy [Wskazania / Historia / Licz Operacji]

N Czas pracy silnika od ostatniego resetowania. Res_przy uzyciu »Sys . Rst Licznikow
Pracy« lub »Sys . Rst Wszyst«.

Rozruch . Najwyz | Rozr [Wskazania / Historia / Licz Operacji]

Najwiekszy rozruchowy prad fazowy. Znacznik czasu wskazuje moment wystapienia
maksymalnego pradu. Res_przy uzyciu »Sys . Rst Licznikéw Pracy« lub »Sys . Rst Wszyst«.

Rozruch . Najwyz | Rob [Wskazania / Historia / Licz Operacji]

Najwiekszy roboczy prad fazowy. Znacznik czasu wskazuje moment wystgpienia
maksymalnego pradu. Res_przy uzyciu »Sys . Rst Licznikéw Pracy« lub »Sys . Rst Wszyst«.

Rozruch . Najwyz %l2/11 [Wskazania / Historia / Licz Operacjil

X Najwieksza wartos¢ %I12/11 od ostatniego resetowania. Znacznik czasu wskazuje moment
wystapienia maksymalnego asymetrycznego obcigzenia. Res_przy uzyciu »Sys . Rst Licznikdw
Pracy« lub »Sys . Rst Wszyst«.

Rozruch . Licz Awar Pom [Wskazania / Historia / Licz Operacjil

Liczba awaryjnych pominiec od ostatniego resetowania. Res_przy uzyciu »Sys . Rst Licznikéw
Pracy« lub »Sys . Rst Wszyst«.
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9.5.7 Rozruch: Statystyka
Rozruch . Licz Wytacz PRZ [Wskazania / Historia / Licz Wyt]

Liczba wyzwolen spowodowanych przejsciem od ostatniego resetowania. Mozliwos¢
zresetowania za pomoca funkcji »Sys. Res.LiWyzw« lub »Sys. Res.wsz.«.

Rozruch . Licz Wytacz Wst [Wskazania / Historia / Licz Wyt]

Liczba wyzwolen spowodowanych wirowaniem w odwrotnym kierunku od ostatniego
resetowania. Mozliwosc¢ zresetowania za pomoca funkcji »Sys. Res.LiWyzw« lub »Sys.
Res.wsz.«.

Rozruch . Licz Wytacz PZ [Wskazania / Historia / Licz Wyt]

Liczba wyzwolen przetacznika predkosci zerowej od ostatniego resetowania. Mozliwos¢
zresetowania za pomocg funkcji »Sys. Res.LiWyzw« lub »Sys. Res.wsz.«.

Rozruch . Licz Wytacz NkSe [Wskazania / Historia / Licz Wyt]

Liczba wyzwoler spowodowanych niekompletnag sekwencjg od ostatniego resetowania.
Mozliwosc¢ zresetowania za pomoca funkcji »Sys. Res.LiWyzw« lub »Sys. Res.wsz.«.

Rozruch . Licz Blk Rozr Godz [Wskazania / Historia / Licz Wyt]

Liczba blokad spowodowanych iloscig rozruchéw na godzine od ostatniego resetowania.
Mozliwosc¢ zresetowania za pomoca funkcji »Sys. Res.LiWyzw« lub »Sys. Res.wsz.«.

Rozruch . Licz Blk Miedz Rozr [Wskazania / Historia / Licz Wyt]

Liczba blokad spowodowanych czasem miedzy rozruchami od ostatniego resetowania.
Mozliwosc¢ zresetowania za pomoca funkcji »Sys. Res.LiWyzw« lub »Sys. Res.wsz.«.

Rozruch . Czas Pracy [Wskazania / Historia / Licz Sum]

N Czas pracy silnika od ostatniego resetowania. Res_przy uzyciu »Sys . Rst Licznikéw
Wszys« lub »Sys . Rst Wszyst«.

Rozruch . Licz Catk Stan Pracy [Wskazania / Historia / Licz Sum]

Catkowita liczba standw pracy silnika od ostatniego resetowania. Res_przy uzyciu »Sys . Rst
Licznikéw Wszys« lub »Sys . Rst Wszyst«.

9.5.7 Rozruch: Statystyka

Rozruch . IL1 $sr PPO [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Prad]

M IL1 Wartos¢ Srednia jako procent PPO
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Rozruch . IL2 sr PPO [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Prad]

IL2 Wartos¢ srednia jako procent PPO

Rozruch . IL3 sr PPO [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Prad]

IL3 Wartos¢ srednia jako procent PPO

Rozruch . 13F PPO Zapotrz [Wskazania / Statystyki / Zapotrz / Zapotrz na Prad]

M Prad skuteczny wszystkich 3 faz obliczony w statym oknie Zadania jako wartosci procentowe
PPO.

Rozruch . IL1 max PPO [Wskazania / Statystyki / Max / Prady]

M IL1 Wartos¢ maksymalna jako procent PPO

Rozruch . IL2 max PPO [Wskazania / Statystyki / Max / Prady]

M IL2 Wartos¢ maksymalna jako procent PPO

Rozruch . IL3 sr PPO [Wskazania / Statystyki / Max / Prady]

M IL3 Wartos¢ maksymalna jako procent PPO

Rozruch . IL1 min PPO [Wskazania / Statystyki / Min / Prady]

IL1 Wartos¢ minimalna jako procent PPO

Rozruch . IL2 min PPO [Wskazania / Statystyki / Min / Prady]

M IL2 Wartos¢ minimalna jako procent PPO

Rozruch . IL3 min PPO [Wskazania / Statystyki / Min / Prady]

IL3 Wartos¢ minimalna jako procent PPO
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9.6 I[1] ... I[6] - Funkcja zabezpieczenia nadpradowego fazowego.

9.6 I[1] ... I[6] - Funkcja zabezpieczenia nadpradowego
fazowego.

9.6.1 I[1]: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

I[1] . Tryb [Wybo6r Modutéw]
bezkierunkowe .-, bezkierunkowe S.3
= |>.

%  Funkcja zabezpieczenia nadpragdowego fazowego., ogdlny tryb pracy

9.6.2 I[1]: Parametry globalne

I[1] . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadprgdowe / I[1]]

I[1] . ZewBlk2

.- ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawda.

I[1] . ZewBlo podcz. roz.sil [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadprgdowe / I[1]]

Rozruch . Blk Rozr | Fazowy .- ... Rozruch . Blk f P.2

L=> 1..n, Kmd Wytacz.

% Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu ma wartosc logiczna
Lprawda”. W ten sposéb moZzliwe jest blokowanie modutu podczas fazy rozruchu silnika.

I[1] . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadprgdowe / I[1]]

.- ... Sys . Internal test state P2

L=> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.
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9.6.3 I[1]: Ustawianie grupy parametréw
I[1] . ZewBlk Zwr [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / I[1]]
.~ ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzne blokowanie modutu poprzez zewnetrzne blokowanie zwrotne, jesli funkcja
blokowania jest aktywna (zezwolono) w ustawieniach parametréw i stan przypisanego
sygnatu jest aktywny.

I[1] . Param Adapt 1 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / I[1]]
.-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2

<> Param Adapt.

%  Przypisanie parametru adaptacyjnego 1

I[1] . Param Adapt 2 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadprgdowe / I[1]]
.-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2

L=> Param Adapt.

%  Przypisanie parametru adaptacyjnego 2

I[1] . Param Adapt 3 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / I[1]]
»-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2

<> Param Adapt.

&  Przypisanie parametru adaptacyjnego 3

I[1] . Param Adapt 4 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadprgdowe / I[1]]
.-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P2

<> Param Adapt.

%  Przypisanie parametru adaptacyjnego 4

9.6.3 I[1]: Ustawianie grupy parametrow

I[1] . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
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I[1] . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

<> Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

I[1] . ZewBlk Zwr Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

<> Aktywny/Nieaktywny.

&  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla globalnych parametréw zabezpieczeniowych.
Jesli ten sygnat staje sie prawda wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Zwrot
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

I[1] . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

I[1] . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

5> Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych.
Jesli ten sygnat staje sie prawda wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

I[1] . Metoda pomiarowa [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
1-sza harm 1-sza harm, True RMS, |2 P.2

<> Metoda pomiarowa.

& Metoda pomiaru: pomiar sktadowej podstawowej, rzeczywistej wartosci skutecznej lub 3.
harmonicznej (tylko przekazniki zabezpieczajace zrédta)
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9.6.3 I[1]: Ustawianie grupy parametréw

I[i]. 1> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]

2.0In 0.02In ... 40.00In P.2

@ Param. adapt.

%  Jesli ustawiona wartosc¢ zostanie przekroczona, rozpocznie sie odliczanie do wytgczenia

modutu/cztonu.
I[1] . Ch-ka [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
DEFT DEFT ... 4T P.2
@ Param. adapt. <> Ch-ka.

% Charakterystyka.

I[1].t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
0.5s 0.00s ... 300.00s P.2

@ Param. adapt.

&  Opdznienie wytgcz.

I[1]. tchar [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
1 0.02 ... 20.00 P.2

@® Param. adapt.

%  Wspdtczynnik zwielokrotnienia czasu dla charakterystyk wytaczania. Zakres ustawien zalezy
od wybranej krzywej wytaczania.

I[1] . Zerow dla Ch-k INV [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
Natychmiastowe Natychmiastowe, zwtoka niezalezna, czas odwrécony P.2
@ Param. adapt. <> Zerow dla Ch-k INV.

& Zerowanie dla charakterystyk inwersyjnych INV.

I[1] . t-op6z. kasowania [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / I[1]]
0Os 0.00s ... 60.00s P.2

Dostepne tylko gdy:

@® Param. adapt.

% OpdzZnienie kasowania dla przejsciowych btedéw fazowych (tylko charakterystyka INV)
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9.6.4 I[1]: Stany wejs¢

9.6.4 I[1]: Stany wejs¢

I[1] . ZewBIk1l-We

L

I[1] . ZewBIlk2-We

A&, Stan modutu wejsciowego:

I[1] . ZewBlk KmdWyt-We

L

I[1] . ZewBlk Zwr-We

&, Stan modutu wejsciowego:

I[1] . Param Adaptl-We

L

I[1] . Param Adapt2-We

L

I[1] . Param Adapt3-We

L

I[1] . Param Adapt4-We

L

9.6.5

I[1] . Aktywny

Sygnat: Aktywny

g

I[1] . Pobudzenie

g

Sygnat: Pobudzenie.

142

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpragdowe / I[1]]

Zewnetrzne blokowanie.1

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

Zewnetrzne blokowanie.2

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 1[1]]

Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 1[1]]

Parametr adaptacyjny.1

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

Parametr adaptacyjny.2

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

Parametr adaptacyjny.3

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

Parametr adaptacyjny.4

I[1]: Sygnaty (stany wyjs¢)

[Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenial

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 1[1]]
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I[1]

. Wytacz

Sygnat: Wytacz.

. KmdWyt

Sygnat: Komenda wytacz.

. ZewBlk

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

. ZewBlk Zwr

Released

9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.6.5 I[1]: Sygnaty (stany wyjs¢)

[Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 1[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

. Blk KmdWyt

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 1[1]]

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

. ZewBlk KmdWyt

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

. Pobudzenie L1

Sygnat: Pobudzenie fazy L1.

. Pobudzenie L2

Sygnat: Pobudzenie fazy L2.

. Pobudzenie L3

Sygnat: Pobudzenie fazy L3.

. Wytacz L1

Sygnat: Wytgcz faze L1.

. Wytacz L2

Sygnat: Wytacz faze L2.

MRM4-3.7-PL-REF

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpragdowe / I[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpragdowe / I[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 1[1]]
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.6.6 I[1]: Liczniki

I[1] . Wytacz L3 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

A, Sygnat: Wytgcz faze L3.

I[1] . Param Domysin [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

A, Sygnat: Zestaw domysiny parametréw.

I[1] . Param Adapt 1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

L. Sygant: Parametr adaptacyjny 1

I[1] . Param Adapt 2 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

D, Sygant: Parametr adaptacyjny 2

I[1] . Param Adapt 3 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 1[1]]

L. Sygant: Parametr adaptacyjny 3

I[1] . Param Adapt 4 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / I[1]]

X, Sygant: Parametr adaptacyjny 4

9.6.6 I[1]: Liczniki
I[1]. Licz Alarm [Wskazania / Historia / Licz Alarm]

Liczba alarmdw od ostatniego resetowania. Res_przy uzyciu »Sys . Rst Licznikéw
Alarmy« lub »Sys . Rst Wszyst«.

I[1]. Licz Wytacz [Wskazania / Historia / Licz Wyt]

Liczba polecen wyzwolenia od ostatniego resetowania
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.7 3I0[1] ... 310[4] - Funkcja zabezpieczenia ziemnozwarciowego.

9.7 310[1] ... 310[4] - Funkcja zabezpieczenia
ziemnozwarciowego.

9.7.1 310[1]: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

310[1] . Tryb [Wybér Modutéw]
.-, bezkierunkowe S.3

”

L=> Przetezenie doziemne.

%  Funkcja zabezpieczenia ziemnozwarciowego., ogolny tryb pracy

310[1] . Tylko nadzér [Wyb6r Modutéw]
nie nie, tak S.3
=~ tak/nie.

%  Funkcja zabezpieczenia ziemnozwarciowego., przy ustawieniu ,Tak”: ograniczenie funkcji do
samego nadzoru, tj. nie wystepuja alarmy ogdlne, wyzwolenia ogéine ani polecenia
wyzwolenia.

9.7.2 310[1]: Parametry globalne

310[1] . ZewBIk1l [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / 3I10[1]]

310[1] . ZewBIlk2

.- ... Sys . Internal test state P.2
s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan

przypisanego sygnatu jest prawda.

3I10[1] . ZewBlo podcz. roz.sil [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadprgdowe / 310[1]]

»~" ... Rozruch . BIk f p.2

”

L=> 1..n, Kmd Wytacz.

& Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu ma wartosc¢ logiczna
Lprawda”. W ten sposéb moZzliwe jest blokowanie modutu podczas fazy rozruchu silnika.

MRM4-3.7-PL-REF MRM4 145



Released

9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.7.2 310[1]: Parametry globalne

310[1] . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / 3I10[1]]
.- ... Sys . Internal test state P.2
Dostepne tylko gdy: s> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

310[1] . ZewBlk Zwr [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / 3I10[1]]

”

.~ ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzne blokowanie modutu poprzez zewnetrzne blokowanie zwrotne, jesli funkcja
blokowania jest aktywna (zezwolono) w ustawieniach parametréw i stan przypisanego
sygnatu jest aktywny.

310[1] . Param Adapt 1 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / 3I10[1]]
.-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2

<> Param Adapt.

%  Przypisanie parametru adaptacyjnego 1

310[1] . Param Adapt 2 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / 3I0[1]]
.-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2

<> Param Adapt.

%  Przypisanie parametru adaptacyjnego 2

310[1] . Param Adapt 3 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / 3I10[1]]
.-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2

<> Param Adapt.

&  Przypisanie parametru adaptacyjnego 3

310[1] . Param Adapt 4 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / 3I10[1]]
.~" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P2

<> Param Adapt.

%  Przypisanie parametru adaptacyjnego 4
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.7.3 310[1]: Ustawianie grupy parametréow

9.7.3 310[1]: Ustawianie grupy parametréw

310[1] . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 310[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
<> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

310[1] . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 3I0[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

5> Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

310[1] . ZewBlk Zwr Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 3I0[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

5> Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla globalnych parametréw zabezpieczeniowych.
Jesli ten sygnat staje sie prawda wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Zwrot
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

310[1] . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 3I0[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
Dostepne tylko gdy: => Tryb.

&  State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

310[1] . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 310[11]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
Dostepne tylko gdy: => Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych.
Jesli ten sygnat staje sie prawdgq wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.7.3 310[1]: Ustawianie grupy parametrow

310[1] . 310 wybor [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 3I0[1]]
CT . Obliczone CT . pomiar czutosci, CT . Mierzone, CT . Obliczone P.2

<> Measuring Channel.

%  Wybdr czy nalezy uzyé zmierzonego czy obliczonego pradu doziemnego.

310[1] . Metoda pomiarowa [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 310[11]]
1-sza harm 1-sza harm, True RMS P.2

=~ Metoda pomiarowa.

% Metoda pomiaru: pomiar sktadowej podstawowej, rzeczywistej wartosci skutecznej lub 3.
harmonicznej (tylko przekazniki zabezpieczajgce Zrédta)

310[1] . Kontrola Obw. Pomiar. [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 310[11]]
Sys . Nieaktywny Sys . Nieaktywny P.2
=> VTS Blok.

%L Aktywuje zastosowanie kontroli obwodu pomiarowego. W tym przypadku modut zostanie
zablokowany, jezeli modut kontroli obwodu pomiarowego (np. LOP, VTS) zasygnalizuje
zaktécenia w obwodzie pomiarowym (np. spowodowane przepaleniem bezpiecznika).

310[1] . Prég 310 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 310[11]]
0.02In 0.02In ... 20.00In P.2

® Param. adapt.

%L Jesli ustawiona wartosc¢ zostanie przekroczona, modut/stopien zostanie uruchomiony.

3I0[1] . 1z> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 310[11]]
0.02In 0.002In ... 2.000In P.2

@® Param. adapt.

%  Jesli ustawiona wartosc¢ zostanie przekroczona, modut/stan zostanie uruchomiony.

310[1] . Ch-ka [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 310[1]]
DEFT DEFT ... RXIDG P.2
@ Param. adapt. <> Ch-ka.

% Charakterystyka.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.7.4 310[1]: Stany wejs¢

3I0[1] . t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 310[1]]
0.00s 0.00s ... 300.00s P.2

@ Param. adapt.
% Opdznienie wytacz.
3I0[1] . tchar [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 310[11]]

1 0.02 ... 20.00 P.2

@ Param. adapt.

L Wspdtczynnik zwielokrotnienia czasu dla charakterystyk wytaczania. Zakres ustawien zalezy
od wybranej krzywej wytgczania.

310[1] . Zerow dla Ch-k INV [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 3I10[1]]
Natychmiastowe Natychmiastowe, zwtoka niezalezna, czas odwrécony P.2
@ Param. adapt. =~ Zerow dla Ch-k INV.

& Zerowanie dla charakterystyk inwersyjnych INV.

310[1] . t-op6z. kasowania [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 310[1]]
0.00s 0.00s ... 60.00s P.2

Dostepne tylko gdy:

@ Param. adapt.

%L OpdZnienie kasowania dla przejsciowych btedéw fazowych (tylko charakterystyka INV)

9.7.4 310[1]: Stany wejs¢

310[1] . ZewBlk1-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

3I10[1] . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

&4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

310[1] . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]
4. Dostepne tylko gdy:

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.7.5 310[1]: Sygnaty (stany wyjs¢)

310[1] . ZewBlk Zwr-We

L. Stan modutu wejsciowego

310[1] . Param Adaptl-We

4. Stan modutu wejsciowego

310[1] . Param Adapt2-We

L. Stan modutu wejsciowego

310[1] . Param Adapt3-We

&4, Stan modutu wejsciowego

3I10[1] . Param Adapt4-We

L. Stan modutu wejsciowego

Released

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

. Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

: Parametr adaptacyjny.1

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

. Parametr adaptacyjny.2

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

: Parametr adaptacyjny.3

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

. Parametr adaptacyjny.4

9.7.5 310[1]: Sygnaty (stany wyjs¢)

310[1] . Aktywny

I, Sygnat: Aktywny

310[1] . Pobudzenie

[Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenial

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

L. Sygnat: przekroczono prdég alarmu.

310[1] . Wytacz

Az, Sygnat: Wytacz.

310[1] . KmdWyt

I, Dostepne tylko gdy:

Sygnat: Komenda wytacz.

150

[Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpragdowe / 310[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpragdowe / 310[1]]
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.7.6 310[1]: Liczniki

310[1] . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

U, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

310[1] . ZewBlk Zwr [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

I, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

310[1] . Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]
L. Dostepne tylko gdy:

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

3I10[1] . ZewBlk KmdWy+t [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]
I, Dostepne tylko gdy:

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

310[1] . Param DomysIn [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

L. Sygnat: Zestaw domysiny parametréw.

3I0[1] . Param Adapt 1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

X, Sygant: Parametr adaptacyjny 1

3I10[1] . Param Adapt 2 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpragdowe / 310[1]]

L. Sygant: Parametr adaptacyjny 2

310[1] . Param Adapt 3 [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab Nadpradowe / 310[1]]

X, Sygant: Parametr adaptacyjny 3

3I0[1] . Param Adapt 4 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpragdowe / 310[1]]

D, Sygant: Parametr adaptacyjny 4

9.7.6 310[1]: Liczniki
3I10[1] . Licz Alarm [Wskazania / Historia / Licz Alarm]

Liczba alarmdw od ostatniego resetowania. Res_przy uzyciu »Sys . Rst Licznikéw
Alarmy« lub »Sys . Rst Wszyst«.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.7.6 3I10[1]: Liczniki

310[1] . Licz Wytacz [Wskazania / Historia / Licz Wyt]

Liczba polecer wyzwolenia od ostatniego resetowania
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

9.8 Term - Model cieplny.
9.8 Term - Model ciepiny.

9.8.1 Term: Parametry globalne

Term . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / Term]

Term . ZewBlk2

.~ ... Sys. Internal test state P.2

L=> 1..n, lista przypisan.

%L Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawdg.

Term . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / Term]

.~ ... Sys. Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

Term . Uzyj wart_RCT [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / Term]
Nieaktywny If: Ztagcze 2 = 4 we_cyfrowe|4 przekazn_wyjsc_, P.2
wy_analogowe|IRIG-B

Dost. zalezy od sprzetu
* Nieaktywny, Aktywny

If: Ztacze 2 = 4 we_cyfrowe|4 przekazn_wyjsc_,
wy_analogowe|IRIG-B

* Nieaktywny
> Tryb.

%  Obliczajagc model termiczny, uwzglednij wartosci RCT.

Term . K2 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / Term]
6.01 0.10 ... 10.00 P.2

%L Ta wartosc¢ reprezentuje wspdtczynnik wagowy sktadowej przeciwnej pradu silnika.

Term . Czas Chtodz [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadprgdowe / Term]
60s 5s ... 240s P.2

% Stata czasowa chtodzenia.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.8.2 Term: Ustawianie grupy parametréw

9.8.2 Term: Ustawianie grupy parametrow

Term . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / Term]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

Term . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / Term]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

<> Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawiern zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

Term . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / Term]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

&  State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

Term . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / Term]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

=> Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych.
Jesli ten sygnat staje sie prawda wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

Term . Funkcja Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / Term]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

L Zatacz lub wytacz funkcje wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.8.3 Term: Komendy bezposrednie

Term . Prég Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / Term]
0.99 0.60 ... 0.99 P.2

%L  Wartos¢ progowa wytgczania przy ktérej nastepuje wytaczenie modelu termicznego na
podstawie wartosci procentowej uzywanej pojemnosci cieplnej. Ta wartos¢ powinna by¢
zazwyczaj zawsze ustawiona na 0,99.

Term . Czas Op6ézn Wyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / Term]
0.0s 0.0s ... 3600.0s P.2

% OpdzZnienie wytaczenia od uzywanej pojemnosci cieplnej.

Term . Funkcja alarmu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / Term]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Zatacz lub wytacz funkcje alarmu

Term . Prég alarmu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / Term]
0.70 0.60 ... 0.99 P.2

%L Wartos¢ progowa alarmu, przy ktérej nastepuje wytaczenie od modelu termicznego na
podstawie wartosci procentowej uzywanej pojemnosci cieplnej.

Term . t-opd6zn_alarm [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / Term]
1min Imin ... 360min P.2

&  OpdbZnienie alarmu uzywanej pojemnosci cieplnej

9.8.3 Term: Komendy bezposrednie

Term . Rst 12T uzyta [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

@ Resetuj uzywanga pojemnosc cieplna.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.8.4 Term: Stany wejs¢

9.8.4 Term: Stany wejs¢

Term . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadprgdowe / Term]

Term . ZewBlk2-We

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.

Term . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadprgdowe / Term]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

9.8.5 Term: Sygnaty (stany wyjsc)
Term . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]
[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadprgdowe / Term]

I Sygnat: Aktywny

Term . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenial

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadprgdowe / Term]

I, Sygnat: Pobudzenie.

Term . Pob Alarmu [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenial

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / Term]

I, Sygnat: Pobudzenie alarmu

Term . Lim Czas Alarmu [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / Term]

I, Sygnat: Limit czasu alarmu

Term . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / Term]

I, Sygnat: Wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.8.6 Term: Liczniki

Term . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadprgdowe / Term]

A, Sygnat: Komenda wytacz.

Term . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / Term]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Term . Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadprgdowe / Term]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Term . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / Term]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Term . RTD Efektywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / Term]

I, Ten stan bedzie miat wartosc¢ logiczng prawda, gdy zostang spetnione wszystkie nastepujgce
warunki:

- stan ,,Obc_ponad WP” ma wartos¢ prawda,
- zostato aktywowane wyzwolenie temperatury uzwojenia w module RTD,

- wyswietlana jest co najmniej jedna wazna temperatura wyzsza niz 0°C.

Term . Obc Ponad WP [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / Term]
L. ,Obcigzenie powyzej wspdiczynnika eksploatacyjnego”: Jesli prad przekracza ustawiong
wartosc¢ ,,UTC” (,Najwieksza wartos¢ progowa wyzwolenia”), uzywana pojemnosc¢ cieplna

zwieksza sie i stan ,Obc_ponad WP” staje sie prawdziwy. Jesli prad jest nizszy niz wartos¢
»UTC”, ten stan jest fatszywy.

9.8.6 Term: Liczniki

Term . 12T uzyta [Wskazania / WartoSci mierzone / Term]

Uzywana pojemnosc cieplna.

Term . 12T pozostata [Wskazania / WartosSci mierzone / Term]

Pozostata pojemnos¢ cieplna.

Term . Alarm.n [Wskazania / Historia / Licz Alarm]

Alarmy (n). Res_przy uzyciu »Sys . Rst Licznikéw Alarmy« lub »Sys . Rst Wszyst«.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.8.6 Term: Liczniki

Term . Licz Wytacz [Wskazania / Historia / Licz Wyt]

Liczba polecer wyzwolenia od ostatniego resetowania
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.9 Utyk[1] ... Utyk[2] - Zablokowany wirnik (utkniecie, zakleszczenie)

9.9 Utyk[1] ... Utyk[2] - Zablokowany wirnik (utkniecie,
zakleszczenie)

9.9.1 Utyk[1]: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Utyk[1] . Tryb [Wybo6r Modutdéw]
uzyj W=, uzZyj S.3
=> Tryb.

&  Zablokowany wirnik (utkniecie, zakleszczenie), ogdlny tryb pracy

9.9.2 Utyk[1]: Parametry globalne

Utyk[1l] . ZewBIlk1 [Param Zab / Param Globalne / Utyk-zab / Utyk[1]]

Utyk[1] . ZewBIlk2

.- ... Sys . Internal test state P2

”

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawda.

Utyk[1] . ZewBlo podcz. roz.sil [Param Zab / Param Globalne / Utyk-zab / Utyk[1]]
Rozruch . Blk Rozr Utyk .- ... Rozruch . Blk f P.2

L=> 1..n, Kmd Wytacz.

% Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu ma wartosc logiczna
Lprawda”. W ten sposéb moZzliwe jest blokowanie modutu podczas fazy rozruchu silnika.

Utyk[1l] . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Utyk-zab / Utyk[1]]

.- ... Sys . Internal test state P2

L=> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawdg.

MRM4-3.7-PL-REF MRM4 159



Released

9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.9.3 Utyk[1]: Ustawianie grupy parametréw

9.9.3 Utyk[1]: Ustawianie grupy parametréw

Utyk[1] . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Utyk-zab / Utyk[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

Utyk[1l] . ZewBIlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Utyk-zab / Utyk[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

5> Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawiern zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

Utyk[1] . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Utyk-zab / Utyk[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

&  State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

Utyk[1] . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Utyk-zab / Utyk[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych.
Jesli ten sygnat staje sie prawda wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

Utyk[1] . Pobudz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Utyk-zab / Utyk[1]]
10PPO 1.00PPO ... 12.00PPO P.2

%  Zakleszczenie na podstawie mnoznika PPO

Utyk[1l] . t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Utyk-zab / Utyk[1]]
2.0s 0.0s ... 1200.0s P.2

% Opdznienie wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.9.4 Utyk[1]: Stany wejs¢

9.9.4 Utyk[1]: Stany wejs¢
Utyk[1] . ZewBIlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Utyk-zab / Utyk[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

Utyk[1l] . ZewBIlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Utyk-zab / Utyk[1]]

&, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Utyk[1] . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Utyk-zab / Utyk[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wyitacz.

9.9.5 Utyk[1]: Sygnaty (stany wyjs¢)

Utyk[1] . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Utyk-zab / Utyk[1]]
I Sygnat: Aktywny
Utyk[1] . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Utyk-zab / Utyk[1]]

I, Sygnat: Pobudzenie.

Utyk[1] . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Utyk-zab / Utyk[1]]

I, Sygnat: Wytacz.

Utyk[1] . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Utyk-zab / Utyk[1]]

I, Sygnat: Komenda wytacz.

Utyk[1] . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Utyk-zab / Utyk[1]]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Utyk[1] . Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Utyk-zab / Utyk[1]]

X, Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.9.6 Utyk[1]: Liczniki

Utyk[1l] . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Utyk-zab / Utyk[1]]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

9.9.6 Utyk[1]: Liczniki

Utyk[1] . Licz Alarm [Wskazania / Historia / Licz Alarm]

Liczba alarmdw od ostatniego resetowania. Res_przy uzyciu »Sys . Rst Licznikéw
Alarmy« lub »Sys . Rst Wszyst«.

Utyk[1] . Licz Wytacz [Wskazania / Historia / Licz Wyt]

Liczba polecen wyzwolenia od ostatniego resetowania
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.10 Niedoc[1] ... Niedoc[3] - Niedostateczne obcigzenie/podprad

9.10 Niedoc[1] ... Niedoc[3] - Niedostateczne obcigzenie/
podprad

9.10.1 Niedoc[1]: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Niedoc[1] . Tryb [Wybo6r Modutdéw]
uzyj W=, uzZyj S.3
> Tryb.

% Niedostateczne obcigzenie/podprad, ogdiny tryb pracy

9.10.2 Niedoc[1]: Parametry globalne

Niedoc[1] . ZewBlk1l [Param Zab / Param Globalne / Zabezpieczenie w przypadku
niedostatecznego obcigzenia / Niedoc[1]]
Niedoc[1] . ZewBlk2

.-" ... Sys . Internal test state P2
s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawda.

Niedoc[1l] . ZewBlo podcz. roz.sil [Param Zab / Param Globalne / Zabezpieczenie w przypadku
niedostatecznego obcigzenia / Niedoc[1]]
Rozruch . Blk Rozr Obc »~" ... Rozruch . BIk f P.2

L=> 1..n, Kmd Wytacz.

% Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu ma wartosc logiczna
Lprawda”. W ten sposéb moZzliwe jest blokowanie modutu podczas fazy rozruchu silnika.

Niedoc[1] . ZewBlk KmdWy#t [Param Zab / Param Globalne / Zabezpieczenie w przypadku
niedostatecznego obcigzenia / Niedoc[1]]

.- ... Sys . Internal test state P2

L=> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawdg.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.10.3 Niedoc[1]: Ustawianie grupy parametrow

9.10.3 Niedoc[1]: Ustawianie grupy parametréw

Niedoc[1] . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezpieczenie w
przypadku niedostatecznego obcigzenia / Niedoc[1]]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
<> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

Niedoc[1] . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezpieczenie w
przypadku niedostatecznego obcigzenia / Niedoc[1]]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

5> Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawienn zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

Niedoc[1] . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezpieczenie w
przypadku niedostatecznego obcigzenia / Niedoc[1]]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

&  State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

Niedoc[1] . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezpieczenie w
przypadku niedostatecznego obcigzenia / Niedoc[1]]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych.
Jesli ten sygnat staje sie prawdgq wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

Niedoc[1] . Pob Niedoc [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezpieczenie w
przypadku niedostatecznego obcigzenia / Niedoc[1]]

0.50PPO 0.05PPO ... 0.90PPO P.2

%  Pobudzenie w przypadku niedostatecznego obcigzenia na podstawie mnoznika PPO.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.10.4 Niedoc[1]: Stany wejs¢

Niedoc[1] . Wyt od Pob 1/2/3-ch [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezpieczenie w
Faz przypadku niedostatecznego obcigzenia / Niedoc[1]]
od jednej fazy od jednej fazy, od trzech faz P.2

<> Wyt od Pob 1/2/3-ch Faz.

%  Wskazuje, czy dla operacji s wymagane jedna, dwie z trzech czy wszystkie fazy.

Niedoc[1] . t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezpieczenie w
przypadku niedostatecznego obcigzenia / Niedoc[1]]

10.0s 0.4s ... 1200.0s P.2

&  OpdZnienie wytacz.

Niedoc[1] . PradNadzObwPom [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zabezpieczenie w
przypadku niedostatecznego obcigzenia / Niedoc[1]]

Sys . Nieaktywny Sys . Nieaktywny, Przkt | . Aktywny P.2
=~ VTS Blok.

%  Prad nadzoru obwodu pomiarowego

9.10.4 Niedoc[1]: Stany wejs¢
Niedoc[1] . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezpieczenie w
przypadku niedostatecznego obcigzenia / Niedoc[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

Niedoc[1] . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezpieczenie w
przypadku niedostatecznego obcigzenia / Niedoc[1]]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Niedoc[1] . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezpieczenie w
przypadku niedostatecznego obcigzenia / Niedoc[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wyitacz.
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9.10.5 Niedoc[1]: Sygnaty (stany wyjs¢)

Released

9.10.5 Niedoc[1]: Sygnaty (stany wyjs¢)

Niedoc[1] . Aktywny

X, Sygnat: Aktywny

Niedoc[1l] . Pobudzenie

I, Sygnat: Pobudzenie.

Niedoc[1] . Wytacz

A, Sygnat: Wytacz.

Niedoc[1] . KmdWyt

X, Sygnat: Komenda wytacz.

Niedoc[1] . ZewBlk

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Niedoc[1] . Blk KmdWyt

[Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezpieczenie w
przypadku niedostatecznego obcigzenia / Niedoc[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezpieczenie w
przypadku niedostatecznego obcigzenia / Niedoc[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zabezpieczenie w
przypadku niedostatecznego obcigzenia / Niedoc[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zabezpieczenie w
przypadku niedostatecznego obcigzenia / Niedoc[1]]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezpieczenie w
przypadku niedostatecznego obcigzenia / Niedoc[1]]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zabezpieczenie w
przypadku niedostatecznego obcigzenia / Niedoc[1]]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Niedoc[1] . ZewBlk KmdWyt

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zabezpieczenie w
przypadku niedostatecznego obcigzenia / Niedoc[1]]

I, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.10.6 Niedoc[1]: Liczniki

9.10.6 Niedoc[l]: Liczniki

Niedoc[1] . Licz Alarm [Wskazania / Historia / Licz Alarm]

Liczba alarmdw od ostatniego resetowania. Res_przy uzyciu »Sys . Rst Licznikéw
Alarmy« lub »Sys . Rst Wszyst«.

Niedoc[1] . Licz Wytacz [Wskazania / Historia / Licz Wyt]

Liczba polecen wyzwolenia od ostatniego resetowania
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.11 Red Obc Mech - Zmniejszanie obcigzenia mechanicznego.

9.11 Red Obc Mech - Zmniejszanie obciazenia mechanicznego.

9.11.1 Red Obc Mech: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Red Obc Mech . Tryb [Wybér Modutéw]
uzyj W=, uzZyj S.3
=> Tryb.

& Zmniejszanie obcigzenia mechanicznego., ogdlny tryb pracy

9.11.2 Red Obc Mech: Parametry globalne

Red Obc Mech . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Red Obc Mech]

Red Obc Mech . ZewBlk2

.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawda.

9.11.3 Red Obc Mech: Ustawianie grupy parametrow

Red Obc Mech . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Red Obc Mech]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

Red Obc Mech . ZewBlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Red Obc Mech]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

5> Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawiern zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.11.4 Red Obc Mech: Stany wejs¢

Red Obc Mech . Prog pobudzenia [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Red Obc Mech]
0.90PPO 0.50PPO ... 1.50PPO P.2

%  Prad pobudzenia zmniejszania obcigzenia mechanicznego jako mnoznik PPO

Red Obc Mech . Czas Op6zn Wyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Red Obc Mech]
1.0s 0.0s ... 5.0s P.2

£  OpdzZnienie wytaczenia.

Red Obc Mech . Préog zwolnienia [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Red Obc Mech]
0.50PPO 0.50PPO ... 1.50PPO P.2

%  Prad ponownego zataczenia obcigzenia mechanicznego (zwolnienie zmniejszania obcigzenia)
jako mnoznik PPO.

Red Obc Mech . Czas Opdézn Zwol [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Red Obc Mech]
1.0s 0.0s ... 5.0s P.2

&  Opdznienie zwolnienia, odpadniecia.

9.11.4 Red Obc Mech: Stany wejs¢

Red Obc Mech . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Red Obc Mech]

A4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

Red Obc Mech . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Red Obc Mech]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

9.11.5 Red Obc Mech: Sygnaty (stany wyjsc)

Red Obc Mech . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Red Obc Mech]

I, Sygnat: Aktywny

Red Obc Mech . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Red Obc Mech]

L. Sygnat: Pobudzenie.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.11.5 Red Obc Mech: Sygnaty (stany wyjs¢)

Red Obc Mech . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Red Obc Mech]

I Sygnat: Wytacz.

Red Obc Mech . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Red Obc Mech]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.12 12>[1] ... 12>[2] - Modut asymetrii obcigzenia.

9.12 12>[1] ... 12>[2] - Modut asymetrii obciazenia.

9.12.1 12>[1]: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

2>[1] . Tryb [Wybo6r Modutdéw]
uzyj W=, uzyj S.3
L=> Wybdr Modutéw.

%  Modut asymetrii obcigzenia., ogdlny tryb pracy

9.12.2 12>[1]: Parametry globalne

12>[1] . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

12>[1] . ZewBlk2

»-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawda.

12>[1] . ZewBlo podcz. roz.sil [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / 12>[1]]
Rozruch . Blk Rozr Asym .- ... Rozruch . Blk f P.2

L=> 1..n, Kmd Wytacz.

% Zewnetrzne blokowanie modutu, jesli stan przypisanego sygnatu ma wartosc logiczna
Lprawda”. W ten sposéb moZzliwe jest blokowanie modutu podczas fazy rozruchu silnika.

12>[1] . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

.- ... Sys . Internal test state P2

”

L=> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytgcz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawdg.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.12.3 12>[1]: Ustawianie grupy parametréw

9.12.3 12>[1]: Ustawianie grupy parametréow

I2>[1] . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / [2>[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

12>[1] . ZewBIk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / [2>[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

5> Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

12>[1] . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / [2>[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

&  State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

12>[1] . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / [2>[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

=~ Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych.
Jesli ten sygnat staje sie prawdag wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.

2>[1]. 12> [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / [2>[11]]
0.08In 0.01lIn ... 4.00In P.2

%  Ustawienie progu okresla minimalng wartos¢ bezwzgledna pradu roboczego 12 potrzebng do
dziatania 46 funkcji, dzieki czemu przekaznik ma solidng podstawe do zainicjowania
wytgczania od asymetrii pradu. Jest to funkcja nadzoru, a nie poziom wytgczania.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.12.4 12>[1]: Stany wejs¢

12>[1] . %(12/11) [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / [2>[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

L % (12/11) jest parametrem okreslajagcym pobudzenie od asymetrii. Zdefiniowany jako stosunek
sktadowej przeciwnej do sktadowej zgodnej pradu (% asymetria 12/11) lub %(12/I1) dla
wirowania ABC i %(11/12) dla wirowania ACB.

12>[1] . %(12/11) [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 12>[1]]
20% 2% ... 40% P.2

L % (12/11) jest parametrem okreslajagcym pobudzenie od asymetrii. Zdefiniowany jako stosunek
sktadowej przeciwnej do sktadowej zgodnej pradu (% asymetria 12/11) lub %(12/I1) dla
wirowania ABC i %(11/12) dla wirowania ACB.

[2>[1] . Ch-ka [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 12>[1]]
DEFT DEFT, INV P.2
=> Ch-ka.

& Charakterystyka.

2>[1] . t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 12>[1]]
0.00s 0.00s ... 300.00s P.2

%L  OpdzZnienie wytacz.

2>[1] . K [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 12>[1]]
10.0s 1.00s ... 200.00s P.2

%L  To ustawienie jest statg sekwencji negatywnej. Ta wartosc¢ jest normalnie podawana przez
producenta generatora.

12>[1] . T-chtodz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Nadpradowe / 12>[1]]
0.0s 0.0s ... 60000.0s P.2

&  Jesli asymetria obcigzenia pradu spada ponizej ustawionej wartosci, to czas chtodzenia jest
brany pod uwage. Jesli asymetria obcigzenia pradu przekracza ponownie ustawiong wartosc
zadziatania, to zapisana informacja cieplna spowoduje przyspieszone wytgczania.

9.12.4 12>[1]: Stany wejs¢

12>[1] . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.12.5 12>[1]: Sygnaty (stany wyjsc¢)

12>[1] . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

12>[1] . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

&4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

9.12.5 12>[1]: Sygnaty (stany wyjsc)

12>[1] . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

I, Sygnat: Aktywny

12>[1] . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

L. Sygnaf: Pobudzenie od sktadowa przeciwna---odwrotna kolejnos¢ faz.

12>[1] . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytgczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

X, Sygnat: Wytacz.

12>[1] . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

X, Sygnat: Komenda wytacz.

12>[1] . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

12>[1] . Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

X, Sygnat: Komenda wytacz zablokowana.

12>[1] . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Nadpradowe / 12>[1]]

I, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.12.6 12>[1]: Liczniki

9.12.6 12>[1]: Liczniki

[2>[1] . Licz Alarm [Wskazania / Historia / Licz Alarm]

Liczba alarmdw od ostatniego resetowania. Res_przy uzyciu »Sys . Rst Licznikéw
Alarmy« lub »Sys . Rst Wszyst«.

[2>[1] . Licz Wytacz [Wskazania / Historia / Licz Wyt]

Liczba polecen wyzwolenia od ostatniego resetowania
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.13 ExP[1] ... ExP[4] - Modut zewnetrznego zabezpieczenia.

9.13 ExP[1] ... ExP[4] - Modut zewnetrznego zabezpieczenia.

9.13.1 ExP[1]: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

ExP[1] . Tryb [Wybo6r Modutdéw]

”

W=, uzZyj S.3

L=> Wybdr Modutéw.

& Modut zewnetrznego zabezpieczenia., ogdiny tryb pracy

9.13.2 ExP[1]: Parametry globalne

ExP[1] . ZewBIlk1l [Param Zab / Param Globalne / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

ExP[1] . ZewBlk2

.- ... Sys . Internal test state P.2
s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan

przypisanego sygnatu jest prawda.

ExP[1] . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

.-" ... Sys . Internal test state P2

”

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

ExP[1] . Pobudzenie [Param Zab / Param Globalne / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

.- ... Sys . Internal test state P2

L=> 1..n, lista przypisan.

%  Przyporzadkowanie dla zewnetrznego pobudzenia.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.13.3 ExP[1]: Ustawianie grupy parametréow

ExP[1] . Wytacz [Param Zab / Param Globalne / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

.-" ... Sys . Internal test state P2

”

s> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzne wytacz wytacznika jesli stan przypisanego sygnatu jest prawda.

9.13.3 ExP[1]: Ustawianie grupy parametréow

ExP[1] . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

L  Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

ExP[1] . ZewBIlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=> Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

ExP[1] . Blk KmdWyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

ExP[1] . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

5> Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych.
Jesli ten sygnat staje sie prawda wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.13.4 ExP[1]: Stany wejs¢

9.13.4 ExP[1]: Stany wejsc¢

ExP[1] . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

ExP[1] . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

&, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

ExP[1] . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

ExP[1] . Pobudzenie-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

AL, Stan wejscia modutu: Pobudzenie

ExP[1] . Wytacz-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

&L, Stan wejscia modutu: Wytgcz

9.13.5 ExP[1]: Sygnaty (stany wyjsc)
ExP[1] . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]
[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

I, Sygnat: Aktywny

ExP[1] . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenial

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

I, Sygnat: Pobudzenie

ExP[1] . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytgczenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

X, Sygnat: Wytacz

ExP[1] . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

X, Sygnat: Komenda wytacz.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.13.6 ExP[1]: Liczniki

ExP[1] . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

U, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

ExP[1] . Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

ExP[1] . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab Zewnetrzne / ExP[1]]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

9.13.6 EXxPI[1]: Liczniki
ExP[1] . Licz Alarm [Wskazania / Historia / Licz Alarm]

Liczba alarmdw od ostatniego resetowania. Res_przy uzyciu »Sys . Rst Licznikéw
Alarmy« lub »Sys . Rst Wszyst«.

ExP[1] . Licz Wytacz [Wskazania / Historia / Licz Wyt]

Liczba polecert wyzwolenia od ostatniego resetowania
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.14 URTD - Universal Resistance Temperature Detector. (Uniwersalny rezystancyjny czujnik pomiaru temperatury)

9.14 URTD - Universal Resistance Temperature Detector.
(Uniwersalny rezystancyjny czujnik pomiaru temperatury)

9.14.1 URTD: Ustawienia

URTD . Jedn. temp. [Param Urzadzenia / Wysw pomiaréw / Ustawienia ogéinel]
Celsius Celsius, Fahrenheit P.2
<> Jedn..

%  Jednostka temperatury

URTD . Wy ana wymuszone [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / URTD]
Trwaty Trwaty, Czasowy P.2
> Tryb.

%  Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac (wymusic) odpowiedni stan wyjs¢ przekaZnikowych
jesli te wyjscia nie znajdujg sie w stanie rozbrojonym. PrzekaZznik moze by¢ przestawiony z
normalnego trybu pracy (zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do trybu
"wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie odwzbudzone".

URTD . Czas Trwania [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / URTD]

0.03s 0.00s ... 300.00s P.2

Dostepne tylko gdy:

%L Stan wyjs¢ przekaZnikowych bedzie wymuszony dla okreslonego czasu, oznacza to ze w tym
czasie wyjscie przekaznikowe nie bedzie wyswietla¢ sygnatéw przypisanych do niego.
9.14.2 URTD: Komendy bezposrednie

URTD . Funkcja [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / URTD]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1

5> Aktywny/Nieaktywny.

@ Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.
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URTD . Wymuszenie Uzwl
0

® Wymuszenie Uzwojenie 1

URTD . Wymuszenie Uzw?2
0

@® Wymuszenie Uzwojenie 2

URTD . Wymuszenie Uzw3
0

@ Wymuszenie Uzwojenie 3

URTD . Wymuszenie Uzw4
0

@® Wymuszenie Uzwojenie 4
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.14.2 URTD: Komendy bezposrednie

[Serwis / Tryb testu (Nieakt) / URTD]

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Fahrenheit
e 32 ... 392

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Celsius

«0...200

[Serwis / Tryb testu (Nieakt) / URTD]

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Fahrenheit
e 32 ... 392

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Celsius

«0...200

[Serwis / Tryb testu (Nieakt) / URTD]

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Fahrenheit
32 ...392

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Celsius

«0...200

[Serwis / Tryb testu (Nieakt) / URTD]

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Fahrenheit
e 32 ... 392

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Celsius

« 0...200

MRM4

P.1

P.1

P.1

P.1
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.14.2 URTD: Komendy bezposrednie

URTD . Wymuszenie Uzw5
0

® Wymuszenie Uzwojenie 5

URTD . Wymuszenie Uzw6
0

@® Wymuszenie Uzwojenie 6

URTD . Wymuszenie toz Silnl
0

@ Wymuszenie Lozyska Silnika 1

URTD . Wymuszenie Loz Siln2
0

@® Wymuszenie Lozyska Silnika 2
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[Serwis / Tryb testu (Nieakt) / URTD]

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Fahrenheit
e 32 ... 392

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Celsius

«0...200

[Serwis / Tryb testu (Nieakt) / URTD]

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Fahrenheit
e 32 ... 392

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Celsius

«0...200

[Serwis / Tryb testu (Nieakt) / URTD]

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Fahrenheit
32 ...392

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Celsius

«0...200

[Serwis / Tryb testu (Nieakt) / URTD]

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Fahrenheit
e 32 ... 392

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Celsius

« 0...200

MRM4

P.1

P.1

P.1

P.1
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URTD . Wymuszenie Obc tozl
0

® Wymuszenie Obc tozysk 1

URTD . Wymuszenie Obc toz2
0

@® Wymuszenie Obc tozysk 2

URTD . Wymuszenie Dodatkl
0

@® Wymuszenie Dodatkowel

URTD . Wymuszenie Dodatk2

0

@® Wymuszenie Dodatkowe2
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.14.2 URTD: Komendy bezposrednie

[Serwis / Tryb testu (Nieakt) / URTD]

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Fahrenheit
e 32 ... 392

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Celsius

«0...200

[Serwis / Tryb testu (Nieakt) / URTD]

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Fahrenheit
e 32 ... 392

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Celsius

«0...200

[Serwis / Tryb testu (Nieakt) / URTD]

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Fahrenheit
32 ... 392

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Celsius

«0...200

[Serwis / Tryb testu (Nieakt) / URTD]

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Fahrenheit
e 32 ... 392

Jesli: URTD . Jedn. temp. = Celsius

« 0...200

MRM4

P.1

P.1

P.1

P.1
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.14.3 URTD: Sygnaty (stany wyjs¢)

9.14.3 URTD: Sygnaty (stany wyjsc)

URTD . Uzw1l Nadzér [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / URTD]

L. Sygnat: Uzwl, Nadzdr kanatu. Wartosc¢ ,,1” oznacza wykrycie awarii kanatu. (Wartosc¢ ,,0”
oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidtowy).

URTD . Uzw2 Nadzér [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / URTD]

I Sygnat: Uzw2, Nadzdr kanatu. Wartosc¢ ,,1” oznacza wykrycie awarii kanatu. (Wartosc ,,0”
oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidtowy).

URTD . Uzw3 Nadzoér [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / URTD]

L. Sygnat: Uzw3, Nadzdr kanatu. Wartosc¢ ,,1” oznacza wykrycie awarii kanatu. (Wartosc ,,0”
oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidtowy).

URTD . Uzw4 Nadzoér [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / URTD]

A, Sygnat: Uzw4, Nadzdr kanatu. Wartos¢ ,,1” oznacza wykrycie awarii kanatu. (Wartosc¢ ,,0”
oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidtowy).

URTD . Uzw5 Nadzér [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / URTD]

A, Sygnat: Uzw5, Nadzdr kanatu. Wartos¢ ,,1” oznacza wykrycie awarii kanatu. (Wartosc¢ ,,0”
oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidtowy).

URTD . Uzw6 Nadzoér [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / URTD]

A, Sygnat: Uzw6, Nadzdr kanatu. Wartos¢ ,,1” oznacza wykrycie awarii kanatu. (Wartosc¢ ,,0”
oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidtowy).

URTD . toz Silnl Nadzér [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / URTD]

A, Sygnat: toz Silnl, Nadzér kanatu. Wartos¢ ,,1” oznacza wykrycie awarii kanatu. (Wartos¢ ,,0”
oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidtowy).

URTD . toz Siln2 Nadzor [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / URTD]

A, Sygnat: toz Siln2, Nadzér kanatu. Wartos¢ ,,1” oznacza wykrycie awarii kanatu. (Wartosc¢ ,,0”
oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidtowy).

URTD . Obc tozl1l Nadzor [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / URTD]

L. Sygnat: Obc tozl, Nadzdr kanatu. Wartos¢ ,,1” oznacza wykrycie awarii kanatu. (Wartosc¢ ,0”
oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidfowy).
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.14.4 URTD: WartosSci mierzone

URTD . Obc toz2 Nadzor [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / URTD]

L. Sygnaft: Obc toz2, Nadzér kanatu. Wartos¢ ,,1” oznacza wykrycie awarii kanatu. (Wartos¢ ,,0”
oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidtowy).

URTD . Dodatkl Nadzor [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab temp / URTD]

L. Sygnat: Dodatkl, Nadzdr kanatu. Wartos¢ ,,1” oznacza wykrycie awarii kanatu. (Wartosc¢ ,0”
oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidfowy).

URTD . Dodatk2 Nadzor [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab temp / URTD]

L. Sygnat: Dodatk2, Nadzdr kanatu. Wartos¢ ,,1” oznacza wykrycie awarii kanatu. (Wartosc¢ ,0”
oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidfowy).

URTD . Nadzér [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / URTD]

L. Sygnat: nadzdr kanatu URTD. Wartos¢ ,,1” oznacza wykrycie awarii co najmniej jednego
kanatu. (Wartosc¢ ,0” oznacza, ze wszystkie kanaty RTD maja stan prawidtowy).

URTD . Potacz aktywne [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / URTD]

L. Sygnat: istnieje aktywne potaczenie miedzy detektorem temperatury (URTD) a przekaZnikiem
zabezpieczajgcym.

URTD . Wy Wymuszone [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / URTD]

L. Sygnat: Stan przynajmniej jednego wyjscia przekaZnikowego zostat wymuszony. Oznacza to iz
stan przypisanych sygnatéw nie jest wyswietlany.

9.14.4 URTD: Wartosci mierzone

URTD . Uzw1l [Wskazania / Wartosci mierzone / URTD]

N Uzwojenie 1

URTD . Uzw?2 [Wskazania / Wartosci mierzone / URTD]

X Uzwojenie 2

URTD . Uzw3 [Wskazania / Wartosci mierzone / URTD]

N Uzwojenie 3

URTD . Uzw4 [Wskazania / Wartosci mierzone / URTD]

X Uzwojenie 4
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.14.5 URTD: Statystyka

URTD . Uzw5 [Wskazania / Wartosci mierzone / URTD]

X Uzwojenie 5

URTD . Uzw6 [Wskazania / Wartosci mierzone / URTD]

X Uzwojenie 6

URTD . toz Silnl [Wskazania / Wartosci mierzone / URTD]
N Lozyska Silnika 1

URTD . toz Siln2 [Wskazania / Wartosci mierzone / URTD]

N Lozyska Silnika 2

URTD . Obc Lozl [Wskazania / Wartosci mierzone / URTD]
N Obc tozysk 1

URTD . Obc to0z2 [Wskazania / Wartosci mierzone / URTD]

X Obc tozysk 2

URTD . Dodatkl [Wskazania / Wartosci mierzone / URTD]

X Dodatkowel

URTD . Dodatk?2 [Wskazania / Wartosci mierzone / URTD]

X Dodatkowe2
URTD . RTD maks [Wskazania / Wartosci mierzone / URTD]

N Maksymalna temperatura wszystkich kanatow.

9.14.5 URTD: Statystyka

URTD . Uzw1l max [Wskazania / Statystyki / Max / URTD]

Uzwojeniel Wartos¢ maksymalna

URTD . Uzw2 max [Wskazania / Statystyki / Max / URTD]

M Uzwojenie2 Wartos¢ maksymalna
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9 Parametry zabezpieczeniowe.

URTD . Uzw3 max [Wskazania / Statystyki / Max / URTD]

Uzwojenie3 Wartos¢ maksymalna

URTD . Uzw4 max [Wskazania / Statystyki / Max / URTD]

Uzwojenie4 Wartos¢ maksymalna

URTD . Uzw5 max [Wskazania / Statystyki / Max / URTD]

M Uzwojenie5 Wartos¢ maksymalna

URTD . Uzw6 max [Wskazania / Statystyki / Max / URTD]

Uzwojenie6 Wartos¢ maksymalna

URTD . oz Silnl max [Wskazania / Statystyki / Max / URTD]

M  Lozyska Silnikal Wartos¢ maksymalna

URTD . oz Siln2 max [Wskazania / Statystyki / Max / URTD]

Lozyska Silnika2 Wartos¢ maksymalna

URTD . Obc ozl max [Wskazania / Statystyki / Max / URTD]

M Obc tozyskl Wartos¢ maksymalna

URTD . Obc t0z2 max [Wskazania / Statystyki / Max / URTD]

Obc tozysk2 Wartos¢ maksymalna

URTD . Dodatkl max [Wskazania / Statystyki / Max / URTD]

M  Dodatkowel Wartos¢ maksymalna

URTD . Dodatk2 max [Wskazania / Statystyki / Max / URTD]

Dodatkowe2 Wartos¢ maksymalna
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15 RTD - Modut zabezpieczenia temperaturowego

9.15 RTD - Modut zabezpieczenia temperaturowego

9.15.1 RTD: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

RTD . Tryb [Wybo6r Modutdéw]

”

W=, uzZyj S.3

L=> Wybdr Modutéw.

&  0gdlny tryb pracy

9.15.2 RTD: Parametry globalne

RTD . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Zab temp / RTD]

RTD . ZewBIlk2

.- ... Sys . Internal test state P.2
s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan

przypisanego sygnatu jest prawda.

RTD . ZewBlk KmdWyt [Param Zab / Param Globalne / Zab temp / RTD]

.-" ... Sys . Internal test state P2

s> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada komendy wytacz modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako
aktywna i stan przypisanego sygnatu jest prawda.

RTD . Wybér KomWyzw [Param Zab / Param Globalne / Zab temp / RTD]
Wyt. Wyt., Wyzw Gtosow P.2

=> Wybdér KomWyzw.

%  Ten parametr okresla, czy korncowe wyzwolenie modutu RCT jest generowane w domysiny
Sposéb, czy przez grupy gtosowania.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15.3 RTD: Ustawianie grupy parametréw

9.15.3 RTD: Ustawianie grupy parametréw
RTD . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /

Ustawienia ogdlne]

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowaniell

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowanie2?]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

RTD . ZewBIlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Ustawienia ogdlne]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

5> Aktywny/Nieaktywny.

%L  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawienn zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

RTD . Blk KmdWy#t [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Ustawienia ogdlne]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

%  State blokowanie komendy wytacz modutu/stopnia.

RTD . ZewBlk KmdWyt Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Ustawienia ogdlne]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

=> Aktywny/Nieaktywny.

L  Aktywacja lub deaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu w globalnych parametrach zabezpieczeniowych.
Jesli ten sygnat staje sie prawda wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk KmdWyt
Fkcj=Aktywny" zostajg zablokowane.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15.3 RTD: Ustawianie grupy parametréw

RTD . Uzw 1 Funkcje alarmu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 1]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

% Uzwojenie 1 Funkcje alarmu

RTD . Uzw 1 Funkcja Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 1]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

& Uzwojenie 1 Funkcje wytaczania.

RTD . Uzw 1 Pobudzenie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 1]
80°C 0°C ... 200°C P.2

%  Uzwojenie 1 Prég pobudzenia od temperatury.

RTD . Uzw 1 t-alarm-opodznienie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 1]
Imin Omin ... 360min P.2

% Uzwojenie 1 Po wygasnieciu tego czasu nastapi wygenerowanie alarmu temperatury.

RTD . Uzw 1 Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 1]
100°C 0°C ... 200°C P.2

%L Uzwojenie 1 Prég wytacz od temperatury.

RTD . Uzw 2 Funkcje alarmu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 2]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

&  Uzwojenie 2 Funkcje alarmu

RTD . Uzw 2 Funkcja Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 2]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

%L  Uzwojenie 2 Funkcje wytaczania.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15.3 RTD: Ustawianie grupy parametréw

RTD . Uzw 2 Pobudzenie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 2]
80°C 0°C ... 200°C P.2

%L  Uzwojenie 2 Prég pobudzenia od temperatury.

RTD . Uzw 2 t-alarm-opdznienie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 2]
Imin Omin ... 360min P.2

%  Uzwojenie 2 Po wygasnieciu tego czasu nastapi wygenerowanie alarmu temperatury.

RTD . Uzw 2 Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 2]
100°C 0°C ... 200°C P.2

& Uzwojenie 2 Prég wytacz od temperatury.

RTD . Uzw 3 Funkcje alarmu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 3]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

&  Uzwojenie 3 Funkcje alarmu

RTD . Uzw 3 Funkcja Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 3]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

%L  Uzwojenie 3 Funkcje wytaczania.

RTD . Uzw 3 Pobudzenie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 3]
80°C 0°C ... 200°C P.2

%L  Uzwojenie 3 Prég pobudzenia od temperatury.

RTD . Uzw 3 t-alarm-opdéznienie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 3]
Imin Omin ... 360min P.2

% Uzwojenie 3 Po wygasnieciu tego czasu nastapi wygenerowanie alarmu temperatury.

RTD . Uzw 3 Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 3]
100°C 0°C ... 200°C P.2

%L  Uzwojenie 3 Prog wytacz od temperatury.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15.3 RTD: Ustawianie grupy parametréw

RTD . Uzw 4 Funkcje alarmu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 4]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

%  Uzwojenie 4 Funkcje alarmu

RTD . Uzw 4 Funkcja Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 4]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

&  Uzwojenie 4 Funkcje wytaczania.

RTD . Uzw 4 Pobudzenie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 4]
80°C 0°C ... 200°C P.2

&  Uzwojenie 4 Prég pobudzenia od temperatury.

RTD . Uzw 4 t-alarm-opodznienie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 4]
Imin Omin ... 360min P.2

%  Uzwojenie 4 Po wygasnieciu tego czasu nastapi wygenerowanie alarmu temperatury.

RTD . Uzw 4 Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 4]
100°C 0°C ... 200°C P.2

%L  Uzwojenie 4 Prég wytacz od temperatury.

RTD . Uzw 5 Funkcje alarmu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 5]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

& Uzwojenie 5 Funkcje alarmu

RTD . Uzw 5 Funkcja Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 5]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

%  Uzwojenie 5 Funkcje wytaczania.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15.3 RTD: Ustawianie grupy parametréw

RTD . Uzw 5 Pobudzenie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 5]
80°C 0°C ... 200°C P.2

&  Uzwojenie 5 Prég pobudzenia od temperatury.

RTD . Uzw 5 t-alarm-opdznienie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 5]
Imin Omin ... 360min P.2

% Uzwojenie 5 Po wygasnieciu tego czasu nastapi wygenerowanie alarmu temperatury.

RTD . Uzw 5 Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 5]
100°C 0°C ... 200°C P.2

& Uzwojenie 5 Prég wytacz od temperatury.

RTD . Uzw 6 Funkcje alarmu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 6]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

& Uzwojenie 6 Funkcje alarmu

RTD . Uzw 6 Funkcja Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 6]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

%L Uzwojenie 6 Funkcje wytaczania.

RTD . Uzw 6 Pobudzenie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 6]
80°C 0°C ... 200°C P.2

%  Uzwojenie 6 Prég pobudzenia od temperatury.

RTD . Uzw 6 t-alarm-opdézZnienie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 6]
Imin Omin ... 360min P.2

%  Uzwojenie 6 Po wygasnieciu tego czasu nastapi wygenerowanie alarmu temperatury.

RTD . Uzw 6 Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw 6]
100°C 0°C ... 200°C P.2

%L Uzwojenie 6 Prog wytacz od temperatury.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15.3 RTD: Ustawianie grupy parametréw

RTD . toz Siln 1 Funkcje alarmu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / oz Siln
1]

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Lozyska Silnika 1 Funkcje alarmu

RTD . oz Siln 1 Funkcja Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Loz Siln
1]

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

%L Lozyska Silnika 1 Funkcje wytaczania.

RTD . toz Siln 1 Pobudzenie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / oz Siln
1]
80°C 0°C ... 200°C P.2

% Lozyska Silnika 1 Prég pobudzenia od temperatury.

RTD . toz Siln 1 t-alarm- [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Loz Siln
opoéznienie 1]
Imin Omin ... 360min P.2

% Lozyska Silnika 1 Po wygasnieciu tego czasu nastapi wygenerowanie alarmu temperatury.

RTD . toz Siln 1 Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Loz Siln
1]
100°C 0°C ... 200°C P.2

% LozZyska Silnika 1 Prég wytacz od temperatury.

RTD . oz Siln 2 Funkcje alarmu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Loz Siln
2]

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

%  Lozyska Silnika 2 Funkcje alarmu
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15.3 RTD: Ustawianie grupy parametréw

RTD . toz Siln 2 Funkcja Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / oz Siln
2]

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Lozyska Silnika 2 Funkcje wytaczania.

RTD . Loz Siln 2 Pobudzenie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Loz Siln
2]
80°C 0°C ... 200°C P.2

% Lozyska Silnika 2 Prég pobudzenia od temperatury.

RTD . toz Siln 2 t-alarm- [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Loz Siln
opoéznienie 2]
1min Omin ... 360min P.2

& Lozyska Silnika 2 Po wygasnieciu tego czasu nastgpi wygenerowanie alarmu temperatury.

RTD . Loz Siln 2 Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Loz Siln
2]
100°C 0°C ... 200°C P.2

% Lozyska Silnika 2 Prég wytacz od temperatury.

RTD . Obc toz 1 Funkcje alarmu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Obc toz
1]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

> Tryb.

%  Obc tozysk 1 Funkcje alarmu

RTD . Obc toz 1 Funkcja Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Obc toz
1]

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Obc tozysk 1 Funkcje wytaczania.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15.3 RTD: Ustawianie grupy parametréw

RTD . Obc toz 1 Pobudzenie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Obc toz
1]
80°C 0°C ... 200°C P.2

%  Obc tozysk 1 Prég pobudzenia od temperatury.

RTD . Obc toz 1 t-alarm- [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Obc toz
opoéznienie 1]
Imin Omin ... 360min P.2

% Obc tozysk 1 Po wygasnieciu tego czasu nastapi wygenerowanie alarmu temperatury.

RTD . Obc toz 1 Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Obc toz
1]
80°C 0°C ... 200°C P.2

&  Obc tozysk 1 Prég wytacz od temperatury.

RTD . Obc toz 2 Funkcje alarmu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Obc toz
2]

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

%  Obc tozysk 2 Funkcje alarmu

RTD . Obc toz 2 Funkcja Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Obc toz

2]

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

%  Obc tozysk 2 Funkcje wytaczania.

RTD . Obc oz 2 Pobudzenie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Obc toz
2]

80°C 0°C ... 200°C P2

%  Obc tozysk 2 Prég pobudzenia od temperatury.

RTD . Obc toz 2 t-alarm- [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Obc toz
opoéznienie 2]
Imin Omin ... 360min P.2

%  Obc tozysk 2 Po wygasnieciu tego czasu nastapi wygenerowanie alarmu temperatury.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15.3 RTD: Ustawianie grupy parametréw

RTD . Obc toz 2 Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Obc toz
2]
80°C 0°C ... 200°C P.2

&  Obc tozysk 2 Prég wytacz od temperatury.

RTD . Dodatkl Funkcje alarmu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Dodatk
1]

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

& Dodatkowe 1 Funkcje alarmu

RTD . Dodatkl Funkcja Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Dodatk
1]

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Dodatkowe 1 Funkcje wytaczania.

RTD . Dodatkl Pobudzenie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Dodatk
1]
80°C 0°C ... 200°C P.2

% Dodatkowe 1 Prég pobudzenia od temperatury.

RTD . Dodatkl t-alarm- [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Dodatk
opoéznienie 1]
Imin Omin ... 360min P.2

% Dodatkowe 1 Po wygasnieciu tego czasu nastapi wygenerowanie alarmu temperatury.

RTD . Dodatkl Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Dodatk
1]
100°C 0°C ... 200°C P.2

% Dodatkowe 1 Prég wytacz od temperatury.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15.3 RTD: Ustawianie grupy parametréw

RTD . Dodatk2 Funkcje alarmu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Dodatk
2]

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Dodatkowe 2 Funkcje alarmu

RTD . Dodatk2 Funkcja Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Dodatk
2]

Aktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

& Dodatkowe 2 Funkcje wytaczania.

RTD . Dodatk2 Pobudzenie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Dodatk
2]
80°C 0°C ... 200°C P.2

% Dodatkowe 2 Prég pobudzenia od temperatury.

RTD . Dodatk2 t-alarm- [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Dodatk
opoéznienie 2]
Imin Omin ... 360min P.2

% Dodatkowe 2 Po wygasnieciu tego czasu nastapi wygenerowanie alarmu temperatury.

RTD . Dodatk2 Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Dodatk
2]
100°C 0°C ... 200°C P.2

% Dodatkowe 2 Prég wytacz od temperatury.

RTD . Uzw Funkcje alarmu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw
Grupal]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

&  Uzwojenie Funkcje alarmu
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15.3 RTD: Ustawianie grupy parametréw

RTD . Uzw Funkcja Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw
Grupal]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

%  Uzwojenie Funkcje wytaczania.

RTD . Uzw Pobudzenie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw
Grupa]
80°C 0°C ... 200°C P.2

&  Uzwojenie Prég pobudzenia od temperatury.

RTD . Uzw t-alarm-opéznienie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw
Grupa]
1min Omin ... 360min P.2

&  Uzwojenie Po wygasnieciu tego czasu nastapi wygenerowanie alarmu temperatury.

RTD . Uzw Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Uzw
Grupa]
100°C 0°C ... 200°C P.2

&  Uzwojenie Prég wytacz od temperatury.

RTD . Loz Siln Funkcje alarmu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Loz Siln
Grupa]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

%  LozZyska Silnika Funkcje alarmu

RTD . oz Siln Funkcja Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Loz Siln
Grupal]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Lozyska Silnika Funkcje wytaczania.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15.3 RTD: Ustawianie grupy parametréw

RTD . toz Siln Pobudzenie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Loz Siln
Grupal]
80°C 0°C ... 200°C P.2

%  Lozyska Silnika Prég pobudzenia od temperatury.

RTD . toz Siln t-alarm- [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / oz Siln
opoéznienie Grupal
Imin Omin ... 360min P.2

% Lozyska Silnika Po wygasnieciu tego czasu nastgpi wygenerowanie alarmu temperatury.

RTD . toz Siln Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / oz Siln
Grupal]
100°C 0°C ... 200°C P.2

%L Lozyska Silnika Prég wytacz od temperatury.

RTD . Obc toz Funkcje alarmu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Obc toz
Grupal]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

&  Obc tozysk Funkcje alarmu

RTD . Obc toz Funkcja Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Obc toz
Grupa]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

%  Obc tozysk Funkcje wytaczania.

RTD . Obc oz Pobudzenie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Obc toz
Grupal]
80°C 0°C ... 200°C P.2

%  Obc tozysk Prég pobudzenia od temperatury.

RTD . Obc Loz t-alarm- [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Obc toz
opoéznienie Grupal
Imin Omin ... 360min P.2

%  Obc tozysk Po wygasnieciu tego czasu nastapi wygenerowanie alarmu temperatury.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15.3 RTD: Ustawianie grupy parametréw

RTD . Obc toz Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Obc toz
Grupal]
100°C 0°C ... 200°C P.2

%  Obc tozysk Prég wytacz od temperatury.

RTD . Dodatk Funkcje alarmu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Dodatk
Grupal]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

& Dodatkowe Funkcje alarmu

RTD . Dodatk Funkcja Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Dodatk
Grupa]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

% Dodatkowe Funkcje wytaczania.

RTD . Dodatk Pobudzenie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Dodatk
Grupal]
80°C 0°C ... 200°C P.2

% Dodatkowe Prég pobudzenia od temperatury.

RTD . Dodatk t-alarm-opoéznienie [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Dodatk
Grupal]

1min Omin ... 360min P.2

% Dodatkowe Po wygasnieciu tego czasu nastapi wygenerowanie alarmu temperatury.

RTD . Dodatk Wytacz [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD / Dodatk
Grupal]
100°C 0°C ... 200°C P.2

% Dodatkowe Prég wytacz od temperatury.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15.3 RTD: Ustawianie grupy parametréw

RTD . Gtlosowanie 1 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowaniel]

RTD . Glosowanie 2
[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowanie2?]

1 1...12 P.2

%  Gtosowanie: Ten parametr okresla, ile wybranych kanatéw musi przyja¢ wartos¢ powyzej
swojej wartosci progowej, aby nastapito wytgczenie wskutek gtosowania.

RTD . Uzw 1 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /

Gtosowaniell

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowanie2]

nie nie, tak P.2

s> tak/nie.

L  Uzwojenie 1

RTD . Uzw 2 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowaniel]

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowanie2]

nie nie, tak P.2

L=> tak/nie.

L Uzwojenie 2

RTD . Uzw 3 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowaniel]

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowanie2]

nie nie, tak P.2

L=~ tak/nie.

L Uzwojenie 3
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RTD . Uzw 4

nie

L Uzwojenie 4

RTD . Uzw 5

nie

L Uzwojenie 5

RTD . Uzw 6

nie

& Uzwojenie 6

RTD . toz Siln 1

nie

%  Lozyska Silnika 1
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15.3 RTD: Ustawianie grupy parametréw

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowaniel]

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowanie2]

nie, tak P.2
s> tak/nie.

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowaniel]

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowanie2]

nie, tak P.2
s> tak/nie.

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowaniel]

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowanie?]

nie, tak P.2
L= tak/nie.

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowaniel]

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowanie2]

nie, tak P.2
L=~ tak/nie.
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RTD . toz Siln 2

nie

%L Lozyska Silnika 2

RTD . Obc toz 1

nie

&L Obc tozysk 1

RTD . Obc toz 2

nie

&  Obc tozysk 2

RTD . Dodatkl

nie

% Dodatkowel
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[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowaniel]

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowanie2]

nie, tak P.2
s> tak/nie.

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowaniel]

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowanie2]

nie, tak P.2
s> tak/nie.

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowaniel]

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowanie?]

nie, tak P.2
L= tak/nie.

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowaniel]

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowanie2]

nie, tak P.2
L=~ tak/nie.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15.4 RTD: Stany wejs¢

RTD . Dodatk2 [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowaniel]

[Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Zab temp / RTD /
Gtosowanie2]

nie nie, tak P.2

s> tak/nie.

% Dodatkowe?2

9.15.4 RTD: Stany wejsc¢

RTD . ZewBlk1-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Ogélne]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

RTD . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzagdzenia / Zab temp / RTD / Ogédlne]

4. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

RTD . ZewBlk KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Ogdlne]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

9.15.5 RTD: Sygnaty (stany wyjs¢)
RTD . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]
[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Ogélne]

I Sygnat: Aktywny

RTD . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Ogdlne]

L. Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.

RTD . Uzw 1 Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw 1]

L. Uzwojenie 1 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15.5 RTD: Sygnaty (stany wyjs¢)

RTD . Uzw 1 Tout Alarm [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw 1]

I, Uzwojenie 1 Czas alarmu wygast.

RTD . Uzw 2 Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenial

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw 2]

I Uzwojenie 2 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.

RTD . Uzw 2 Tout Alarm [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw 2]

I, Uzwojenie 2 Czas alarmu wygast.

RTD . Uzw 3 Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw 3]

I, Uzwojenie 3 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.

RTD . Uzw 3 Tout Alarm [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw 3]

I, Uzwojenie 3 Czas alarmu wygast.

RTD . Uzw 4 Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw 4]

X, Uzwojenie 4 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.

RTD . Uzw 4 Tout Alarm [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw 4]

X, Uzwojenie 4 Czas alarmu wygast.

RTD . Uzw 5 Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw 5]

X, Uzwojenie 5 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15.5 RTD: Sygnaty (stany wyjs¢)

RTD . Uzw 5 Tout Alarm [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw 5]

I, Uzwojenie 5 Czas alarmu wygast.

RTD . Uzw 6 Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenial

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw 6]

I, Uzwojenie 6 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.

RTD . Uzw 6 Tout Alarm [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw 6]

I, Uzwojenie 6 Czas alarmu wygast.

RTD . oz Siln 1 Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab temp / RTD / £oz Siln 1]

I, Lozyska Silnika 1 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.

RTD . oz Siln 1 Tout Alarm [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab temp / RTD / £oz Siln 1]

I, Lozyska Silnika 1 Czas alarmu wygast.

RTD . oz Siln 2 Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Loz Siln 2]

X, Lozyska Silnika 2 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.

RTD . oz Siln 2 Tout Alarm [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Loz Siln 2]

X, Lozyska Silnika 2 Czas alarmu wygast.

RTD . Obc oz 1 Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenial

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Obc toz 1]

X, Obc tozysk 1 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15.5 RTD: Sygnaty (stany wyjs¢)

RTD . Obc oz 1 Tout Alarm [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]
[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Obc toz 1]

I Obc tozysk 1 Czas alarmu wygast.

RTD . Obc oz 2 Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Obc toz 2]

I Obc fozysk 2 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.

RTD . Obc oz 2 Tout Alarm [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab temp / RTD / Obc toz 2]

X, Obc tozysk 2 Czas alarmu wygast.

RTD . Dodatkl Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab temp / RTD / Dodatk1]

D, Dodatkowe 1 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.

RTD . Dodatkl Tout Alarm [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab temp / RTD / Dodatk1]

I, Dodatkowe 1 Czas alarmu wygast.

RTD . Dodatk2 Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Dodatk2]

I, Dodatkowe 2 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.

RTD . Dodatk2 Tout Alarm [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Dodatk?2]

I, Dodatkowe 2 Czas alarmu wygast.

RTD . Alarm Wszys Uzw [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw
Grupa]

L. Alarm od wszystkich uzwojen.
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9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.15.5 RTD: Sygnaty (stany wyjs¢)

RTD . Tout Alarm Uzw [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw
Grupa]

&L, Przekroczony czas, alarm od wszystkich uzwojen.

RTD . Alarm Wszys toz [Wskazania / Stan urzgdzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Loz Siln
Grupa]

I Alarm od wszystkich tozysk silnika.

RTD . Timeout Al Wszys toz [Wskazania / Stan urzgdzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / £oz Siln
Grupa]

I Timeout alarm wszystkie tozyska silnika.

RTD . Alarm Wszys Obc toz [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Obc toz
Grupa]

I, Alarm od wszystkich obcigzonych tozysk.

RTD . Tout Wszys Obc toz [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Obc toz
Grupa]

I, Timeout dla wszystkich obcigzonych tozysk

RTD . Grupa Pomoc Alarm [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Dodatk
Grupa]

X, Grupa pomocnicza alarmu.

RTD . Limit Czas Gr Pomoc Al [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Dodatk
Grupa]

A, Limit czasu grupy pomocniczej alarmu.
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9.15.5 RTD: Sygnaty (stany wyjs¢)

RTD . Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Wytaczenia]
[Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Ogdlne]

I Sygnat: Wytacz.

RTD . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzagdzenia / Zab temp / RTD / Ogdlne]

A, Sygnat: Komenda wytacz.

RTD . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Ogélne]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

RTD . Blk KmdWyt [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab temp / RTD / Ogdlne]

I, Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

RTD . ZewBlk KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Ogéine]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

RTD . Alarm Upt Czasu [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab temp / RTD / Ogédlne]

X, Uptynat limit czasu alarmu

RTD . Uzw 1 Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw 1]

L. Uzwojenie 1 Sygnat: Wytacz.

RTD . Uzw 1 Niewazny [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw 1]

X, Uzwojenie 1 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany przez uszkodzony lub
odtgczony pomiar RTD)

RTD . Uzw 2 Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw 2]

X, Uzwojenie 2 Sygnat: Wyitacz.

RTD . Uzw 2 Niewazny [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw 2]

I, Uzwojenie 2 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany przez uszkodzony lub
odfgczony pomiar RTD)

RTD . Uzw 3 Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw 3]

L. Uzwojenie 3 Sygnat: Wytacz.
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RTD . Uzw 3 Niewazny [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab temp / RTD / Uzw 3]

X, Uzwojenie 3 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany przez uszkodzony lub
odtgczony pomiar RTD)

RTD . Uzw 4 Wytacz [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab temp / RTD / Uzw 4]

I, Uzwojenie 4 Sygnat: Wytacz.

RTD . Uzw 4 Niewazny [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw 4]

I, Uzwojenie 4 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany przez uszkodzony lub
odtgczony pomiar RTD)

RTD . Uzw 5 Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw 5]

I, Uzwojenie 5 Sygnat: Wytacz.

RTD . Uzw 5 Niewazny [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw 5]

L. Uzwojenie 5 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany przez uszkodzony lub
odtgczony pomiar RTD)

RTD . Uzw 6 Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw 6]

L. Uzwojenie 6 Sygnat: Wytacz.

RTD . Uzw 6 Niewazny [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw 6]

X, Uzwojenie 6 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany przez uszkodzony lub
odtgczony pomiar RTD)

RTD . toz Siln 1 Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Loz Siln 1]

X, Lozyska Silnika 1 Sygnat: Wytacz.

RTD . oz Siln 1 Niewazny [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / toz Siln 1]

D, Lozyska Silnika 1 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany przez uszkodzony
lub odtgczony pomiar RTD)

RTD . toz Siln 2 Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Loz Siln 2]

L. Lozyska Silnika 2 Sygnat: Wytacz.

RTD . toz Siln 2 Niewazny [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Loz Siln 2]

U, Lozyska Silnika 2 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany przez uszkodzony
lub odtaczony pomiar RTD)
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RTD . Obc toz 1 Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Obc toz 1]

A, Obc tozysk 1 Sygnat: Wytacz.

RTD . Obc oz 1 Niewazny [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Obc toz 1]

I, Obc tozysk 1 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany przez uszkodzony lub
odtgczony pomiar RTD)

RTD . Obc oz 2 Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Obc toz 2]

I Obc tozysk 2 Sygnat: Wytacz.

RTD . Obc toz 2 Niewazny [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Obc toz 2]

L. Obc tozysk 2 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany przez uszkodzony lub
odtgczony pomiar RTD)

RTD . Dodatkl Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Dodatk1]

L. Dodatkowe 1 Sygnat: Wytacz.

RTD . Dodatkl Niewazny [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Dodatk1]

I, Dodatkowe 1 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany przez uszkodzony lub
odtgczony pomiar RTD)

RTD . Dodatk2 Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Dodatk2]

I, Dodatkowe 2 Sygnat: Wytacz.

RTD . Dodatk2 Niewazny [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Dodatk2]

I, Dodatkowe 2 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany przez uszkodzony lub
odfgczony pomiar RTD)

RTD . Wytacz Wszys Uzw [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Uzw
Grupa]

I Wytacz od wszystkich uzwojen.

RTD . Uzw Grupa Niewazny [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab temp / RTD / Uzw
Grupal]

X, Uzwojenie Grupa Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany przez uszkodzony
lub odtaczony pomiar RTD)
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RTD . Wytacz Wszys toz [Wskazania / Stan urzgdzenia / Zab temp / RTD / oz Siln
Grupal]

U, Wytacz od wszystkich tozysk silnika.

RTD . oz Siln Grupa Niewazny [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / £oz Siln
Grupa]

I, Lozyska Silnika Grupa Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany przez
uszkodzony lub odtgczony pomiar RTD)

RTD . Wytacz Wszys Obc Loz [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Obc toz
Grupa]

I, Wytaczenie od wszystkich obcigzonych tozysk.

RTD . Obc toz Grupa Niewazny [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Obc toz
Grupal]

L. Obc tozysk Grupa Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany przez uszkodzony
lub odtagczony pomiar RTD)

RTD . Grupa Pomoc Wytacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Dodatk
Grupal]

L. Grupa pomocnicza wytaczania.

RTD . NieprGrupPomoc [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Dodatk
Grupa]

X, Nieprawidftowa grupa pomocnicza

RTD . Wytacz Dowol Grupy [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Dowolna
grupal

I, Wytacz od dowolnej/jakiejkolwiek grupy

RTD . Alarm Dowol Grupy [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Dowolna
grupal]

X, Alarm dowolnej/jakiejkolwiek grupy

RTD . Tout Al Dowol Grupy [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD / Dowolna
grupal

I, Timeout alarm dowolnej/jakiejkolwiek grupy.

RTD . Wytacz Grupa 1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD /
Gtosowanie]

X, Wytgczenie grupa 1.
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9.15.6 RTD: Wartosci mierzone i Liczniki

RTD . Wytacz Grupa 2 [Wskazania / Stan urzadzenia / Zab temp / RTD /

Gtosowanie]

A, Wytgczenie grupa 2.

9.15.6 RTD: Wartosci mierzone i Liczniki

RTD . NajwyzszTempUzwoje [Wskazania / Wartosci mierzone / URTD]

Wartos¢ rzeczywista temperatury najgoretszego uzwojenia silnika.

RTD . Najwyz_TemptozSiln [Wskazania / WartoSci mierzone / URTD]

Wartosc rzeczywista temperatury najgoretszego tozyska silnika.

RTD . Najwyz_TemptozObc [Wskazania / Wartosci mierzone / URTD]

Wartosc rzeczywista temperatury najgoretszego obcigzonego tozyska.

RTD . Najwyzsza temp. pomoc. [Wskazania / WartosSci mierzone / URTD]

Wartosc rzeczywista najwyzszej temperatury pomocniczej.

RTD . Najwyz T Uzw [Wskazania / Historia / Licz Operacjil

Najwyzsza temperatura uzwojenia silnika w stopniach. Res_przy uzyciu »Sys . Rst Licznikéw

Pracy« lub »Sys . Rst Wszyst«.

RTD . Najwyz T toz [Wskazania / Historia / Licz Operacjil

Najwyzsza temperatura tozyska silnika w stopniach. Res_przy uzyciu »Sys . Rst Licznikéw

Pracy« lub »Sys . Rst Wszyst«.

RTD . Najwyz T Obc toz [Wskazania / Historia / Licz Operacji]

Najwyzsza temperatura obcigzonego tozyska w stopniach. Res _przy uzyciu »Sys . Rst

Licznikéw Pracy« lub »Sys . Rst Wszyst«.

RTD . Najwyz Temp Pomoc [Wskazania / Historia / Licz Operacjil

NajwyZzsza temperatura pomocnicza w stopniach. Res_przy uzyciu »Sys . Rst Licznikéw

Pracy« lub »Sys . Rst Wszyst«.

RTD . Licz Alarm T Uzw [Wskazania / Historia / Licz Alarm]

Liczba alarmdéw z powodu temperatury uzwojenia od ostatniego resetowania. Res_przy

uzyciu »Sys . Rst Licznikéw Alarmy« lub »Sys . Rst Wszyst«.
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RTD . Licz Alarm T toz [Wskazania / Historia / Licz Alarm]

Liczba alarmdéw z powodu temperatury tozyska silnika od ostatniego resetowania. Res_przy
uzyciu »Sys . Rst Licznikéw Alarmy« lub »Sys . Rst Wszyst«.

RTD . Licz Alarm T Obc t [Wskazania / Historia / Licz Alarm]

Liczba alarmdéw z powodu temperatury obcigzonego tozyska od ostatniego resetowania.
Res przy uzyciu »Sys . Rst Licznikéw Alarmy« lub »Sys . Rst Wszyst«.

RTD . Licz Alarm Pomoc [Wskazania / Historia / Licz Alarm]

Liczba pomocniczych alarmdw z powodu temperatury od ostatniego resetowania. Mozliwos¢
zresetowania za pomocg funkcji »Sys. Rst Licznikdw Alarmy« lub »Sys. Rst Wszyst«.

RTD . Licz Bted Kanat RTD [Wskazania / Historia / Licz Alarm]

Liczba usterek kanatu RTD. Res_przy uzyciu »Sys . Rst Licznikédw Alarmy« lub »Sys . Rst
Wszyst«.

RTD . Licz Wytacz T Uzw [Wskazania / Historia / Licz Wyt]

Liczba wyzwolen z powodu temperatury uzwojenia od ostatniego resetowania. Mozliwos¢
zresetowania za pomocg funkcji »Sys. Res.LiWyzw« lub »Sys. Res.wsz.«.

RTD . Licz Wytacz T toz [Wskazania / Historia / Licz Wyt]

Liczba wyzwolen z powodu temperatury tozyska silnika od ostatniego resetowania. Mozliwos¢
zresetowania za pomocg funkcji »Sys. Res.LiWyzw« lub »Sys. Res.wsz.«.

RTD . Licz Wytacz T Obc & [Wskazania / Historia / Licz Wyt]

Liczba wyzwolen z powodu temperatury obcigzonego tozyska od ostatniego resetowania.
Mozliwosc¢ zresetowania za pomoca funkcji »Sys. Res.LiWyzw« lub »Sys. Res.wsz.«.

RTD . Licz Wytacz Pomoc [Wskazania / Historia / Licz Wyt]

Liczba pomocniczych wyzwolen z powodu temperatury od ostatniego resetowania. Mozliwos¢
zresetowania za pomoca funkcji »Sys. Res.LiWyzw« lub »Sys. Res.wsz.«.
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9.16 Kontrola

9.16 Kontrola
9.16.1 LRW - Modut LRW, Lokalnej Rezerwy Wytacznikowej.
9.16.1.1 LRW: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

LRW . Tryb [Wyboér Modutdéw]

W, uzyj S.3
=> Wybdr Modutéw.

&  Modut LRW, Lokalnej Rezerwy Wytacznikowej., ogdiny tryb pracy

9.16.1.2 LRW: Parametry globalne

LRW . Schemat [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / LRW]

50BF 50BF, PozWYt, 50BF and PozZWYL P.2
5> Schemat.

& Schemat

LRW . ZewBlk1 [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / LRW]

LRW . ZewBlk2

.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawdg.

LRW . Wytaczanie [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / LRW]
wszystkie wytgcz - . -, wszystkie wytacz, Zewn Wytgcz, Nadprad Wytacz P.2

> Wytgczanie.

%  Wybdr sposobu wytaczania dla awarii wytacznika.
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9.16.1.3 LRW: Ustawianie grupy parametréw

LRW . Wytaczaniel [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / LRW]
LRW . Wytaczanie?2

LRW . Wytaczanie3

.- ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz P.2

s> Wytgczanie.

L Wytacz spowoduje uaktywnienie LRW.

9.16.1.3 LRW: Ustawianie grupy parametrow

LRW . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / LRW]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
=> Tryb.

L Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

LRW . ZewBIlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / LRW]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

<> Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

LRW . Wart Prog Pradu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / LRW]
0.02In 0.02In ... 4.00In P.2

%L Alarm btedu wytacznika uaktywni sie, jesli po uptynieciu czasu timera prég ten bedzie wcigz
przekroczony (50 BF).

LRW . Opdéznienie Pob [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / LRW]
0.20s 0.00s ... 10.00s P.2

& OpdbZnienie generujgce pobudzenie brak zadziatania wytacznika.

MRM4-3.7-PL-REF MRM4 217



Released

9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.16.1.4 LRW: Komendy bezposrednie

9.16.1.4 LRW: Komendy bezposrednie

LRW . Rst Blokady [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

@ Resetowanie blokady

9.16.1.5 LRW: Stany wejs¢

LRW . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LRW]

A&, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

LRW . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LRW]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

LRW . Wytaczaniel-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LRW]
LRW . Wytaczanie2-We

LRW . Wytaczanie3-We

& Stan modutu wejsciowego: Wytacz spowoduje uaktywnienie LRW.

9.16.1.6 LRW: Sygnaty (stany wyjsc)

LRW . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LRW]

I, Sygnat: Aktywny

LRW . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LRW]

I, Sygnat: Pobudzenie od awaria wytacznika.

LRW . ZewBIlk [Wskazania / Stan urzgdzenia / Kontrola / LRW]

I, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
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LRW . Czekanie na wyzwolenie

U, Czekanie na wyzwolenie

LRW . Praca

I Sygnat: Modut LRW pobudzony.

LRW . Blokada

A, Sygnat: Blokada

LRW . Rst Blokady

D, Sygnat: Resetowanie blokady

MRM4-3.7-PL-REF

Released

9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.16.1.6 LRW: Sygnaty (stany wyjs¢)

[Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LRW]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LRW]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LRW]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / LRW]
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9.16.2 Ciggt Wyt - Kontrola ciagtosci obwoddéw wytgcznika.

9.16.2 Ciagt Wyt - Kontrola ciagtosci obwodow wytacznika.
9.16.2.1 Ciagt Wyt: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Ciggt Wyt . Tryb [Wybér Modutéw]

”

n- "_"' uzyj

=> Wybér Modutéw.

%  Kontrola ciggtosci obwoddw wytgcznika., ogdiny tryb pracy

9.16.2.2 Ciagt Wyt: Parametry globalne

Ciagt Wyt . Tryb [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / Ciggt Wyt]
zamkniety zamkniety, zawsze
=> Tryb.

%  Wybdr czy obwdd wytaczania ma by¢ monitorowany gdy wytacznik jest zamkniety, czy gdy

wytgcznik jest zamkniety lub otwarty.

Ciagt Wyt . Wej Dwust Wyt [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / Ciggt Wyt]
Zamkniety

.~ ... Wejscia X1 . WE 4

L=~ 1..n, We dwust .

%  Wejscie do kontroli cewki wytacznika w jego stanie zamknietym.

Ciagt Wyt . Wej Dwust Wyt [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / Ciggt Wyt]
Otwarty

.~ ... Wejscia X1 . WE 4

Dostepne tylko gdy: L=~ 1..n, We dwust .

S.3

P.2

P.2

P.2

L Wejscie do kontroli cewki wytacznika w jego stanie otwartym. Ma znaczenie tylko wtedy, gdy

wybrano tryb "zawsze".

220 MRM4 MRM4-3.7-PL-REF



Released

9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.16.2.3 Ciggt Wyt: Ustawianie grupy parametréw

Ciagt Wyt . ZewBIk1 [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / Ciggt Wyt]

Ciggt Wyt . ZewBIlk2

”n

.- ... Sys. Internal test state P.2

L=> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawda.

9.16.2.3 Ciagt Wyt: Ustawianie grupy parametrow

Ciggt Wyt . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / Ciggt Wyt]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

L  Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

Ciagt Wyt . ZewBIlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / Ciggt Wyt]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=> Aktywny/Nieaktywny.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIlk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

Ciggt Wyt . Op6znienie Wyt [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / Ciggt Wyt]
0.2s 0.10s ... 10.00s P.2

%  OpdZnienie nadzoru obwodu wyzwalania

9.16.2.4 Ciagt Wyt: Stany wejsc

Ciggt Wyt . Potoz ZAt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / Ciggt Wyt]

L. Stan wejscia modutu: Sygnalizacja potozenia wytacznika (styki pomocnicze wytacznika (52a))

Ciggt Wyt . Potoz WYL-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / Ciggt Wyt]

&, Stan modutu wejsciowego: Sygnalizacja pofozenia wytacznika (styki pomocnicze wytacznika
(52b)).
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9.16.2.5 Ciggt Wyt: Sygnaty (stany wyjsc¢)

Ciggt Wyt . ZewBIlk1-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / Ciagt Wyt]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

Ciggt Wyt . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / Ciggt Wyt]

4. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

9.16.2.5 Ciagt Wyt: Sygnaty (stany wyjs¢)

Ciagt Wyt . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Kontrola / Ciggt Wyt]

I, Sygnat: Aktywny

Ciggt Wyt . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / Ciggt Wyt]

I, Sygnat: Pobudzenie obwodu kontroli ciggtosci wytgcznika.

Ciggt Wyt . ZewBIk [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / Ciggt Wyt]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Ciggt Wyt . Niemozliwe [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / Ciagt Wyt]

Az, Niemozliwe, poniewaz nie przypisano sygnatéw stykéw pomocniczych (52a i 52b) wytacznika.

222 MRM4 MRM4-3.7-PL-REF



Released

9 Parametry zabezpieczeniowe.
9.16.3 Przkt | - Kontrola obwodu pomiarowego pradu---przektadnik pragdowy CT.

9.16.3 Przkt | - Kontrola obwodu pomiarowego pradu---przektadnik
pradowy CT.

9.16.3.1 Przkt I: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Przkt 1. Tryb [Wyb6r Modutéw]
., uzyj S.3

=> Wybér Modutéw.

&  Kontrola obwodu pomiarowego pradu---przektadnik pradowy CT., ogéiny tryb pracy

9.16.3.2 Przkt I: Parametry globalne

Przkt | . ZewBlk1l [Param Zab / Param Globalne / Kontrola / Przkt 1]

Przkt | . ZewBlk2

.- ... Sys . Internal test state P2

L=> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawdg.

9.16.3.3 Przkt I: Ustawianie grupy parametréw

Przkt | . Funkcja [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / Przkt 1]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

L  Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

Przkt | . ZewBIlk Fkcj [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / Przkt I]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

L=> Aktywny/Nieaktywny.

&  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.
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9.16.3.4 Przkt I: Stany wejs¢

Przkt | . Prog Al [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / Przkt ]
0.50In 0.10In ... 1.00In P.2

%  Aby zapobiec btednym wytaczeniom selektywnych zabezpieczen fazowych, ktére uzywaja
pradu jako kryterium wytaczania Jesli réznica mierzonego pradu doziemnego i jego wartosci
obliczonej lo jest wieksza niz wartosc¢ graniczna Al, to nastapi alarm po wygasnieciu czasu
pobudzenia. W takim przypadku mozna zatozyc: awarie bezpiecznika, przerwe w obwodzie
lub btad w obwodzie pomiarowym.

Przkt | . Opéznienie Alarmu [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / Przkt 1]
1.0s 0.0s ... 9999.0s P.2

L  OpdZnienie Alarmu.

Przkt | . Wsp R6z 10 Mierz Obl [Param Zab / Bank Nastaw 1...4 / Kontrola / Przkt 1]
0.00 0.00 ... 0.99 P.2

% Dynamiczna korekcja wspotczynnika oceny réznicy pomiedzy wartoscig mierzong a obliczona
pradu zerowego. Wspdtczynnik ten pozwala na kompensacje bteddéw przektadnikéw
pradowych powodowanych poprzez wysokie prady.

9.16.3.4 Przkt I: Stany wejsc¢

Przkt | . ZewBlk1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / Przkt 1]

L. Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

Przkt | . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Kontrola / Przkt []

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

9.16.3.5 Przkt I: Sygnaty (stany wyjsc)

Przkt | . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / Wsz. aktyw.]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Kontrola / Przkt []

X, Sygnat: Aktywny

Przkt | . Pobudzenie [Wskazania / Stan urzadzenia / Pobudzenia]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Kontrola / Przkt []

X, Sygnat: Pobudzenie od kontrola obwodu pomiarowego przektadnika pradowego.
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9.16.3.5 Przkt I: Sygnaty (stany wyjsc)

Przkt | . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / Kontrola / Przkt 1]

L. Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
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10 Sterowanie

Ekran Sterownika [Sterowanie / Ekran Sterownika]

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegétowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Strona sterowania

10.1 Sterowanie: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

10.2 Sterowanie: Ustawienia

Sterowanie . Brak Interl. Zerow. [Sterowanie / Ustawienia ogdlne]
Pojedyncza operacja Pojedyncza operacja, Limit czasu, Trwaty C.2

=> Brak Interl. Tryb Resetu.

% Brak Interl. Zerow.

Sterowanie . Brak Interl. tout [Sterowanie / Ustawienia ogdlne]
60s 2s ... 3600s C.2

% Brak Interl. Limit Czasu

Sterowanie . Brak Interl. [Sterowanie / Ustawienia ogdlne]
Przypisanie

.-" ... Sys . Internal test state C.2

”

s> 1..n, lista przypisan.

%  Przypisanie Brak Interl.

10.3 Sterowanie: Komendy bezposrednie

Sterowanie . Upraw taczenia [Sterowanie / Ustawienia ogdlne]

Lokalne Brak, Lokalne, Zdalne, Lokalne i zdalne C.2

<> Upraw Laczenia.

@ Uprawnienia tagczenia
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10.4 Sterowanie: Stany wejs¢

Sterowanie . Brak Interl. [Sterowanie / Ustawienia ogdlne]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

@ Aktywacja dla Brak Interl.

10.4 Sterowanie: Stany wejsc
Sterowanie . Brak Interl.-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / Ogdlne
Sterowanie]

L Interlocking wytaczony

10.5 Sterowanie: Sygnaty (stany wyjsc)
Sterowanie . Lokalne [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / Ogdlne
Sterowanie]

L. Uprawnienie przetaczania: Lokalne

Sterowanie . Zdalne [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / Ogdlne
Sterowanie]

X, Uprawnienie przetgczania: Zdalne

Sterowanie . Brak Interl. [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / Ogdlne
Sterowanie]

I Interlocking wytaczony

Sterowanie . tacz. st. nieu. [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / Ogdlne
Sterowanie]

L. (Co najmniej jedna) rozdzielnica jest w ruchu (nie mozna ustali¢ potozenia).

Sterowanie . £acz. Zaktoc. [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / Ogdlne
Sterowanie]

L. (Co najmniej jedna) rozdzielnica jest w potozeniu zaktéconym.

Sterowanie . NWP Upraw Oper [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / Ogdlne
tacz Sterowanie]

L. Nadzér wykonywania polecen: polecenie tagczenia nie zostato wykonane poniewaz jest brak

uprawnienia do tgczenia.
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10.6 Sterowanie: Wartosci mierzone

Sterowanie . NWP Podwdjna Oper [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / Ogélne
Sterowanie]

L. Nadzér wykonywania polecen: liczba odrzuconych komend poniewaz drugie polecenie
tgczenia jest w konflikcie z poleceniem oczekujgcym.

10.6 Sterowanie: Wartosci mierzone

Sterowanie . Upraw taczenia [Wskazania / Bezpieczehstwo / Stany bezpieczenhstwal]

Lokalne Brak, Lokalne, Zdalne, Lokalne i zdalne

<> Upraw taczenia.

N Uprawnienia taczenia
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10.7 tacznik[1] - Laczniki

10.7 tacznik[1] - Laczniki
10.7.1 tacznik[1]: Ustawienia

tacznik[1] . WYL i WYL od zabezp [Sterowanie / tacznik / £acznik[1] / Ustawienia ogdine]

Aktywny Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

C.2

%  Polecenie WYLACZ obejmuje polecenie WYtACZENIA wydane przez modut zabezpieczeniowy.

tacznik[1] . Czas na ZALACZ [Sterowanie / tacznik / £acznik[1] / Ustawienia ogdélne]
0.1s 0.01s ... 100.00s

& Czas na przemieszczenie do potozenia ZALACZONY

tacznik[1] . Czas na WYLACZ [Sterowanie / tacznik / £acznik[1] / Ustawienia ogdlne]
0.1s 0.01s ... 100.00s

% Czas na przemieszczenie do potozenia WYtACZONY

tacznik[1] . Czas Ustalania [Sterowanie / tacznik / £acznik[1] / Ustawienia ogdlne]
Os Os ... 100.00s

% Czas ustalania

tacznik[1] . Czas-KmdWyt [Sterowanie / Lgcznik / Lgcznik[1] / Ster Wytgczaniem]
0.2s Os ... 300.00s

&  Minimalny czas przytrzymania komendy wytacz (wytacznik, roztacznik obcigzenia).

tacznik[1] . Podtrzymanie [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Ster Wytaczaniem]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny
> Tryb.

%  Okresla, czy polecenie wyzwolenia ma podtrzymanie.

tacznik[1l] . Zeruj KmdWyt [Sterowanie / Lgcznik / Lgcznik[1] / Ster Wytgczaniem]
.~" ... Sys . Internal test state

L=> 1..n, lista przypisan.

L Zeruj KmdWyt
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10.7.1 £acznik[1]: Ustawienia

tgcznik[1] . Kmd WYt1 [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Ster Wytgczaniem]
Rozruch . KmdWyt o' ... RTD . KmdWyt P.2

=> 1..n, Kmd Wytacz.

% Komenda WYt wytacznika jesli stan przypisanej funkcji bedzie prawda.

tacznik[1] . Kmd WYt2 [Sterowanie / Lgcznik / Lgcznik[1] / Ster Wytgczaniem]
I[1] . KmdWyt »-" ... RTD . KmdWyt P.2

=> 1..n, Kmd Wytacz.

& Komenda WYt wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji bedzie prawda.

tacznik[1] . Kmd WY+3 [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Ster Wytaczaniem]
I[2] . KmdWyt »-" ... RTD . KmdWyt P.2

=> 1..n, Kmd Wytacz.

& Komenda WYt wytacznika jesli stan przypisanej funkcji bedzie prawdg.

tacznik[1] . Kmd WY+i4 [Sterowanie / Lgcznik / Lgcznik[1] / Ster Wytgczaniem]
12>[1] . KmdWyt »-" ... RTD . KmdWyt P.2

L=> 1..n, Kmd Wytacz.
% Komenda WYt wytacznika jesli stan przypisanej funkcji bedzie prawda.
tacznik[1] . Kmd WYL5 [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Ster Wytaczaniem]

Term . KmdWyt 2" ... RTD . KmdWyt P.2

L=> 1..n, Kmd Wytacz.

& Komenda WYt wytacznika jesli stan przypisanej funkcji bedzie prawdg.

tacznik[1] . Kmd WYL6 [Sterowanie / Lgcznik / Lgcznik[1] / Ster Wytgczaniem]
Utyk[1] . KmdWyt o' ... RTD . KmdWyt P.2

s> 1..n, Kmd Wytgcz.

%L Komenda WYt wytgcznika jesli stan przypisanej funkcji bedzie prawda.
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10.7.1 tgcznik[1]: Ustawienia

tgcznik[1] . Kmd WYL7 [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Ster Wytgczaniem]
Niedoc[1] . KmdWyt o' ... RTD . KmdWyt P.2

=> 1..n, Kmd Wytacz.

% Komenda WYt wytacznika jesli stan przypisanej funkcji bedzie prawda.

tacznik[1] . Kmd WYt8 [Sterowanie / Lgcznik / Lgcznik[1] / Ster Wytgczaniem]

tacznik[1] . Kmd WY+30

w »~" ... RTD . KmdWyt P.2

=> 1..n, Kmd Wytacz.

£ Komenda WYt wytacznika jesli stan przypisanej funkcji bedzie prawda.

tacznik[1] . Potoz ZAL [Sterowanie / tacznik / £acznik[1] / Okabl Wskaz Potoz]
.- ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz C.2

s> 1..n, DI-ListaLogik.

L Wytacznik jest w pozycji zatgczonej, jesli stan przypisanego sygnatu jest prawda (styki
pomocnicze wytgcznika (52a)).
tacznik[1] . Potoz WYL [Sterowanie / tgcznik / tgcznik[1] / Okabl Wskaz Potoz]
.- ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz C.2

s> 1..n, DI-ListaLogik.

L Wytacznik jest w pozycji wytaczonej, jesli stan przypisanego sygnatu jest prawdg (styki
pomocnicze wytgcznika (52b)).

tacznik[1] . Wyt Gotowy [Sterowanie / tacznik / £acznik[1] / Okabl Wskaz Potoz]

.- ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz C.2

<> 1..n, DI-ListaLogik.

% Wytacznik jest gotowy do pracy, jesli stan przypisanego sygnatu jest prawda. Ten sygnat
binarny moze by¢ uzyty przez niektdére funkcje zabezpieczeniowe, jesli sa one dostepne w
urzgdzeniu, np. SPZ jako sygnat uaktywniajgcy.
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10.7.1 £acznik[1]: Ustawienia

tacznik[1] . Wymont [Sterowanie / tacznik / £acznik[1] / Okabl Wskaz Potoz]
.~" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz C.2

<> 1..n, DI-ListaLogik.

L  Wyjmowalny wytacznik zostat usuniety

tacznik[1l] . Kmd ZAL [Sterowanie / tacznik / tacznik[1] / Zew Kmd ZAL/WYL]

.-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz C.2

”

L=> 1..n, DI-ListaLogik.

%  Polecenie taczenia ZALACZ, np. stan logiki lub stan wejscia cyfrowego

tacznik[1] . Kmd WYL [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zew Kmd ZAL/WYL]
.-" ... Logika . RL80.Wy Neg Podtrz C.2

”

s> 1..n, DI-ListaLogik.

&  Polecenie tagczenia WYtACZ, np. stan logiki lub stan wejscia cyfrowego

tacznik[1] . Blokada ZAt1 [Sterowanie / tgcznik / £gcznik[1] / Blokady]

tacznik[1] . Blokada ZAt3

.-" ... Sys . Internal test state C.2

s> 1..n, lista przypisan.

% Blokada miedzypolowa polecenia ZAtACZ.

tacznik[1] . Blokada ZAt2 [Sterowanie / Lgcznik / £gcznik[1] / Blokady]

Rozruch . Blk .- ... Sys. Internal test state C.2

s> 1..n, lista przypisan.

% Blokada miedzypolowa polecenia ZAtACZ.
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10.7.2 tacznik[1]: Komendy bezposrednie

tacznik[1] . Blokada WYt1 [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Blokady]
tacznik[1l] . Blokada WYt2

tacznik[1l] . Blokada WYt3

,-" ... Sys . Internal test state C.2

s> 1..n, lista przypisan.

%  Blokowanie miedzypolowe polecenia WYtACZ.

10.7.2 tacznik[1l]: Komendy bezposrednie

tacznik[1l] . Zeruj KmdWyt [Wskazania / Reset/Zeruj / Zerowanie]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny Pl
=> Tryb.

® Zerowanie komendy wytaczania.

tacznik[1l] . Zer Zwol tacz Alarm [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
=> Tryb.

@ Resetowanie alarmu spowolnienia tacznika.
tacznik[1] . Manipul Potoz [Sterowanie / tacznik / £acznik[1] / Ustawienia ogdlne]

Nieaktywny Nieaktywny, Potoz WYL, Potoz ZAt C.2

=~ Manipul Potoz.

® OSTRZEZENIE! Zafatszowane potozenie - reczna manipulacja potozeniem

10.7.3 tacznik[1]: Stany wejsd¢

tagcznik[1] . Blokada ZAt1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]
tacznik[1] . Blokada ZAt2-We

tacznik[1] . Blokada ZAt3-We

L. Stan wejscia modutu: Blokada miedzypolowa polecenia ZAtACZ.
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10.7.4 tgcznik[1]: Sygnaty (stany wyjsc)

tgcznik[1] . Blokada WYLt1-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]
tacznik[1] . Blokada WYL2-We

tacznik[1] . Blokada WYL3-We

4, Stan wejscia modutu: Blokowanie miedzypolowe polecenia WYtACZ.

tacznik[1] . Kmd ZAt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Stan wejscia modutu: Polecenie tgczenia ZAtACZ, np. stan logiki lub stan wejscia cyfrowego

tgcznik[1] . Kmd WYt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L, Stan wejscia modutu: Polecenie tgczenia WYtACZ, np. stan logiki lub stan wejscia cyfrowego

tacznik[1] . Potoz ZAt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

A3, Stan wejscia modutu: Sygnalizacja potozenia wytgcznika (styki pomocnicze wytacznika (52a))

tgcznik[1] . Potoz WYL-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Stan modutu wejsciowego: Sygnalizacja pofozenia wytacznika (styki pomocnicze wytacznika
(52b)).

tacznik[1] . Wyt Gotowy-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £acznik[1]]

&L Stan modutu wejsciowego: Wytacznik gotowy.

tacznik[1] . Wymont-We [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

&L Stan wejscia modutu: Wyjmowalny wytacznik zostat usuniety

tacznik[1l] . Zeruj KmdWyt-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

&L Stan wejscia modutu: Sygnat potwierdzenia (polecenia wyzwolenia) - sygnat wejsciowy
modutu
10.7.4 tacznik[1l]: Sygnaty (stany wyjs¢)

tacznik[1] . KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Kmd wyt]

[Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

X, Sygnat: Komenda wytacz.
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10.7.4 tacznik[1]: Sygnaty (stany wyjsc)
tacznik[1l] . Poj Zestyk Wskazn [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £acznik[1]]

X, Sygnat: Potozenie wytgcznika jest wykrywane przez jeden pomocniczy styk. Z tego powodu
nie mozna wykry¢ potozenia nieokreslonego i zaktéconego.

tacznik[1] . Potoz nie ZAL [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / tacznik[1]]

L. Sygnat: Potoz nie ZAt

tacznik[1] . Potoz ZAL [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

I, Sygnat: Wytgcznik jest w potozeniu ZAt.

tgcznik[1] . Potoz WYL [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Wytacznik jest w pozycji WYEL.

tacznik[1] . Potoz Nieokr [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

I Sygnat: Wytacznik w trakcie taczenia.

tacznik[1] . Potoz Zaburz [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]
I, Sygnat: Btad pozycji wytacznika - Niejasna pozycja wytacznika. Sygnalizacja potozenia

wytacznika informuje jednoczesnie ze wytacznik jest w pozycji ZAt i WYE. Po uptywie czasu
nadzoru sygnat zostanie uznany z prawdziwy.

tgcznik[1] . Potoz [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Potozenie wytacznika (0 = w trakcie przetgczania, 1 = WYL, 2 = ZAt, 3 = zaktécony)

tacznik[1] . Wyt Gotowy [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

X, Sygnat: Wytacznik jest gotowy do pracy.

tacznik[1] . Czas Ustalania [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

I, Sygnat: Czas ustalania

tacznik[1] . Wymont [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

X, Sygnat: Wyjmowalny wytacznik zostat usuniety

tacznik[1] . Blokada miedz ZAt [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Co najmniej jedno wejscie blokady miedzypolowej ZAtACZ jest aktywne.
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10 Sterowanie
10.7.4 tgcznik[1]: Sygnaty (stany wyjsc)
tgcznik[1] . Blokada miedz WYL [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Co najmniej jedno wejscie blokady miedzypolowej WYtACZ jest aktywne.

tacznik[1] . NWP Pomysiny [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Nadzér wykonywania polecen: Polecenie tagczenia wykonane z powodzeniem.

tacznik[1] . NWP Zakiécony [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £acznik[1]]

L. Sygnat: Nadzdr wykonywania polecen: Niepowodzenie polecenia taczenia. tgcznik w
potozeniu zaktéconym.

tacznik[1] . NWP Btad PolecWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Nadzdr wykonywania polecen: Polecenie wytgczenia nie zostato wykonane.

tacznik[1] . NWP kier. taczenia [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

L. Sygnat: Nadzdr wykonywania polecen-odpowiednie sterowanie kierunkiem taczenia: Ten
sygnat uzyskuje wartosc¢ prawda, jesli zostato wydane polecenie tgczenia, mimo ze tacznik
znajduje sie juz w zgdanej pozycji. Przyktad: tgcznik, ktory jest juz WYLACZONY, jest tgczony
do potozenia WYLACZ (drugi raz). To samo dotyczy polecers ZAMKNIECIA.

tacznik[1] . NWP ZAt gdy Pol [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

WYL

L. Sygnaf: Nadzdr wykonywania polecen: Polecenie zatgcz w czasie oczekujgcego polecenia
WYLACZ.

tacznik[1] . NWP Gotow WYL [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

L. Sygnaf: Nadzdr wykonywania polecen: tgcznik nie jest gotowy.

tacznik[1] . NWP Blk Miedzypol [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

X, Sygnat: Nadzdr wykonywania polecen: Polecenie tgczenia nie zostato wykonane z powodu
blokady miedzypolowe.

tacznik[1] . NWP anulo. tacz. [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

X, Sygnat: Nadzdr Wykonywania polecenia: Niepowodzenie polecenia przetaczenia, anulowano
tgczenie

tacznik[1l] . Zeruj KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

I, Sygnat: Zerowanie komendy wytaczania.
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10 Sterowanie
10.7.4 tacznik[1]: Sygnaty (stany wyjsc)

tacznik[1l] . WYL i WYL od zabezp [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

A, Sygnat: Polecenie WYLACZ obejmuje polecenie WYLACZENIA wydane przez modut
zabezpieczeniowy.

tacznik[1] . Wsk Potoz Recznie [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / tacznik[1]]

L. Sygnat: Fatszowanie wskazZnikdw potozenia tgcznikdw.

tacznik[1l] . Zuz Spowal tacznik [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Alarm, zmniejsza sie szybkos¢ dziatania tacznika.

tagcznik[1l] . Zer Zwol tacz Alarm [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Resetowanie alarmu spowolnienia tgcznika.

tacznik[1] . Polec ZAL [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

L. Sygnat: Polecenie ZALACZENIA wydane do rozdzielnicy. W zaleznosci od ustawienia sygnat
moze zawierac polecenie ZALACZENIA od modutu zabezpieczeniowego.

tacznik[1] . Polec WYL [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

L. Sygnat: Polecenie WYtACZENIA wydane do rozdzielnicy. W zaleznosSci od ustawienia sygnat
moze zawierac¢ polecenie WYtACZENIA modutu zabezpieczeniowego.

tacznik[1] . Polec ZAt Reczn [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

X, Sygnat: Reczne polecenie WLACZENIA

tgcznik[1] . Polec WYX Reczn [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]
L. Sygnat: Reczne polecenie WYLACZENIA
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10 Sterowanie
10.7.5 Zuzycie wytacznika

10.7.5 Zuzycie wytacznika
10.7.5.1 tacznik[1l]: Ustawienia

tacznik[1l] . Alarm [Sterowanie / Lgcznik / Lgcznik[1] / Zuzycie tgcznika]
9999 1 ...100000

% Maksymalna liczba operacji. Gdy licznik operacji ,,KomWyzw Licz” przekroczy ten limit,
ustawiany jest sygnat ,Alarm operacji”.

tacznik[1] . SumaPrWyt [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
100.00kA 0.00kA ... 2000.00kA

£ Suma Prad Wytgczen-Pob

tacznik[1l] . Alarm Isum wyt/g [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
100.00kA 0.00kA ... 2000.00kA

%  Alarm, zostata przekroczona suma (wartosc graniczna) pradéw wytaczeniowych na godzine.

tacznik[1l] . Zuz tacz Krzywa Fkcj [Sterowanie / tacznik / tacznik[1] / Zuzycie tacznika]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny

<> Aktywny/Nieaktywny.

C.2

C.2

C.2

C.2

%  Krzywa zuzycia tagcznika definiuje maksymalng dozwolona liczbe cykli ZAMKNIECIA/OTWARCIA

w zaleznosci od praddéw wytgczanych. Przekroczenie krzywej konserwacji wytgcznika
spowoduje uruchomienie alarmu. Krzywa konserwacji wytgcznika nalezy pobrac z karty
danych technicznych producenta wytacznika. Krzywa nalezy odtworzy¢ na podstawie
dostepnych punktéw.

tacznik[1] . Alarm Prég Zuz [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie Lacznika]
80.00% 0.00% ... 100.00%

%  Prég dla wyzwolenia alarmu.

tgcznik[1] . Zuz Blk [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
95.00% 0.00% ... 100.00%

%  Poziom blokady krzywej zuzycia wytacznika

tgcznik[1] . Pradl [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie Lacznika]
0.00kA 0.00kA ... 2000.00kA

%  Poziom pradu wytaczanego nrl

C.2

C.2

C.2

238 MRM4 MRM4-3.7-PL-REF



tacznik[1] . Liczba Otwarc¢l
10000

% Dozwolona liczba otward dla nrl

tacznik[1] . Prad2
1.20kA

%L  Poziom pradu wytaczanego nr2

tacznik[1] . Liczba Otwarc¢2
10000

& Dozwolona liczba otwarc dla nr2

tgcznik[1] . Prad3
8.00kA

%  Poziom pradu wytaczanego nr3

tacznik[1] . Liczba Otwarcé3
150

% Dozwolona liczba otwarc dla nr3

tacznik[1] . Prad4
20.00kA

%  Poziom pradu wytaczanego nr4

tacznik[1] . Liczba Otwarcé4
12

% Dozwolona liczba otwarc dla nr4

tacznik[1] . Prad5
20.00kA

%  Poziom pradu wytaczanego nr5

tacznik[1] . Liczba Otwarc¢5
1

% Dozwolona liczba otwarc dla nr5
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10 Sterowanie
10.7.5.1 tacznik[1]: Ustawienia

[Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
1...32000

[Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
0.00kA ... 2000.00kA

[Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
1 ... 32000

[Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
0.00kA ... 2000.00kA

[Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
1 ... 32000

[Sterowanie / Ltgcznik / £gcznik[1] / Zuzycie tacznika]
0.00kA ... 2000.00kA

[Sterowanie / Ltgcznik / £gcznik[1] / Zuzycie tacznika]
1 ... 32000

[Sterowanie / Ltgcznik / £gcznik[1] / Zuzycie tacznika]
0.00kA ... 2000.00kA

[Sterowanie / Lgcznik / £gcznik[1] / Zuzycie tacznika]
1 ... 32000

MRM4

C.2

C.2

C.2

C.2

C.2

C.2

C.2

C.2

C.2
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10 Sterowanie
10.7.5.1 kgcznik[1]: Ustawienia

tgcznik[1] . Pradé6
20.00kA

&  Poziom pradu wytaczanego nré

tacznik[1] . Liczba Otwarcé
1

% Dozwolona liczba otwarc dla nr6

tacznik[1] . Prad?7
20.00kA

%  Poziom pradu wytaczanego nr7

tacznik[1] . Liczba Otwarc¢7
1

% Dozwolona liczba otwarc¢ dla nr7

tagcznik[1] . Prad8
20.00kA

%  Poziom pradu wytaczanego nr8

tacznik[1] . Liczba Otwarc¢8
1

% Dozwolona liczba otwarc dla nr8

tacznik[1] . Prad9
20.00kA

%  Poziom pradu wytaczanego nr9

tacznik[1] . Liczba Otwarc¢9
1

% Dozwolona liczba otwarc dla nr9

tacznik[1] . Pradl0
20.00kA

%  Poziom pradu wytaczanego nr10
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[Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]

0.00kA ... 2000.00kA C.2

[Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]

1 ... 32000 C.2

[Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]

0.00kA ... 2000.00kA C.2

[Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]

1 ... 32000 C.2

[Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]

0.00kA ... 2000.00kA C.2

[Sterowanie / Ltgcznik / £gcznik[1] / Zuzycie tacznika]

1 ... 32000 C.2

[Sterowanie / Ltgcznik / £gcznik[1] / Zuzycie tacznika]

0.00kA ... 2000.00kA C.2

[Sterowanie / Ltgcznik / £gcznik[1] / Zuzycie tacznika]

1 ... 32000 C.2

[Sterowanie / Lgcznik / £gcznik[1] / Zuzycie tacznika]

0.00kA ... 2000.00kA C.2
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Released

10 Sterowanie
10.7.5.2 tacznik[1]: Komendy bezposrednie

tacznik[1] . Liczba Otwarcl0 [Sterowanie / Lacznik / Lacznik[1] / Zuzycie tacznika]
1 1 ... 32000 C.2

% Dozwolona liczba otwar¢ dla nr10

10.7.5.2 tacznik[1l]: Komendy bezposrednie

tacznik[1l] . Rst Licz KmdWyt [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
=> Tryb.

@ Reset licznika: taczna liczba wszystkich wyzwolen rozdzielnicy

tacznik[1] . Rst Sumy I [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tryb.

@ Reset sumy pradéw wytacz.

tgcznik[1l] . Zer Zdol taczen WYL [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
=> Tryb.
® Zresetuj Zdol tACZ WYt _.

(Wskazdéwka: wartos¢ 100% parametru »Zdol tACZ WYt _« oznacza, ze wytacznik nalezy
poddac konserwacji).

tacznik[1l] . Zer Sum | wyl/g [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.1
> Tryb.

@® Zerowanie sumy pradéw wytgaczeniowych na godzine.

10.7.5.3 tacznik[1]: Sygnaty (stany wyjsc)
tacznik[1] . Alarm [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

I, Sygnat: zbyt duza liczba operacji. (Licznik operacji ,,KomWyzw Licz” przekroczyt limit
ustawiony w parametrze ,Alarm operacji”).
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10 Sterowanie
10.7.5.3 tgcznik[1]: Sygnaty (stany wyjs¢)
tacznik[1l] . Suma Wyt: IL1 [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana) wytaczonych pradéw zostata
przekroczona: IL1

tacznik[1] . Suma Wyt: IL2 [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £acznik[1]]

L. Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana) wytgaczonych pradéw zostata
przekroczona: IL2

tacznik[1] . Suma Wyt: IL3 [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £acznik[1]]

L. Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana) wytgaczonych pradéw zostata
przekroczona: IL3

tacznik[1l] . Suma Wyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana) wytaczonych pradéw zostata
przekroczona przynajmniej na jednej fazie.

tacznik[1l] . Rst Licz KmdWyt [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: reset licznika: tgczna liczba wszystkich wyzwolen rozdzielnicy

tacznik[1] . Rst Sumy I [Wskazania / Stan urzgdzenia / Sterowanie / tgcznik[1]]

L. Sygnat: Reset sumy pradéw wytacz.

tacznik[1] . Alarm Prég Zuz [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnat: Prég dla wyzwolenia alarmu.

tgcznik[1] . Zuz Blk [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

X, Sygnat: Poziom blokady krzywej zuzycia wytgcznika

tacznik[1] . Res_zdol tACZ WYLt_ [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / tacznik[1]]

I Sygnat: Zresetuj krzywga (konserwacji) zuzycia (tj. licznik zdolnosci wytaczeniowej wytgcznika).

tacznik[1l] . Alarm Isum wyt/g [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £acznik[1]]

L. Sygnaft: Alarm, zostata przekroczona suma (wartosc¢ graniczna) pradéw wytgczeniowych na
godzine.
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10 Sterowanie
10.7.5.4 tacznik[1]: Wartosci mierzone

tacznik[1l] . Zer Krzyw Zuz tacz [Wskazania / Stan urzadzenia / Sterowanie / £gcznik[1]]

L. Sygnaf: Resetowanie alarmu , zostata przekroczona suma (wartos¢ graniczna) pradéw
wytgczeniowych na godzine”.

10.7.5.4 tacznik[1l]: Wartosci mierzone

tacznik[1] . Suma pradow [Wskazania / Historia / Licz Sum]
wytacz. IL1
[Wskazania / Licz i Przegl Danych / Sterowanie / tacznik[1]]
tacznik[1] . Suma pradéw
wytacz. IL2

tacznik[1] . Suma pradéw
wytacz. IL3

N Suma pradéw wytacz.

tacznik[1] . 1 Sum wyt/g [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Sterowanie / £gcznik[1]]

X Suma praddéw wytaczeniowych na godzine.

tacznik[1] . Zdol £tACZ_ WYL _ [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Sterowanie / £a3cznik[1]]

N Wykorzystana zdolnos¢ tagczeniowa wytacznika. (Wartos¢ 100% oznacza, ze wytacznik nalezy
poddac konserwacji).

10.7.5.5 tacznik[1]: Liczniki

tacznik[1] . Liczba Wytacz [Wskazania / Historia / Licz Sum]

[Wskazania / Licz i Przegl Danych / Sterowanie / tacznik[1]]

Licznik: catkowita liczba wytgczen rozdzielnicy.
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11 Alarmy systemu
11.1 SysAl: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

11 Alarmy systemu
11.1 SysAl: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

SysAl . Tryb [Wybér Modutéw]

”

W=, uzyj S.3
=> Tryb.

& 0gdlny tryb pracy

11.2 SysAl: Ustawienia

SysAl . Funkcja [SysAl / Ustawienia ogdlne]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2
> Tryb.

L  Trwata aktywacja/dezaktywacja modutu/funkcji.

SysAl . ZewBIlk Fkcj [SysAl / Ustawienia ogdlne]

”

.- ... Sys . Internal test state P.2

s> 1..n, lista przypisan.

%  Aktywacja lub dezaktywacja blokowania modutu/stopnia. Ta nastawa obowigzuje tylko wtedy
jesli odpowiada sygnatowi przypisanemu dla wszystkich ustawien zabezpieczeniowych. Jesli
ten sygnat staje sie prawdg wtedy moduty/stopnie opisane jako "ZewBIk Fkcj=Aktywny"
zostajg zablokowane.

SysAl . Pobudzenie [SysAl / Zapotrz / Zapotrz na Prad]

[SysAl / THD /| THD]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P.2

5> Aktywny/Nieaktywny.

& Pobudzenie

SysAl . Wartos¢ progowa [SysAl / Zapotrz / Zapotrz na Prad]

[SysAl / THD /| THD]

500A 10A ... 500000A P.2

L  Wartos¢ progowa (do wprowadzenia jako wartos¢ pierwotna)
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11 Alarmy systemu
11.3 SysAl: Stany wejs¢

SysAl . Op6zn Wyt [SysAl / Zapotrz / Zapotrz na Prad]

[SysAl / THD / | THD]

Omin Omin ... 60min P.2

% OpdzZnienie wytaczania.

11.3 SysAl: Stany wejsc¢

SysAl . ZewBlk-We [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

&L, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.

11.4 SysAl: Sygnaly (stany wyjsc)

SysAl . Aktywny [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]
Az, Sygnat: Aktywny

SysAl . ZewBlk [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

X, Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

SysAl . Alarm pradu sr. [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]
(zapotrz.)

I Sygnat: Alarm: przekroczono usredniony zgdany prad

SysAl . Alarm | THD [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

X, Sygnat: Alarm - catkowite znieksztatcenia harmoniczne pradu

SysAl . Wyzw. pradu sr. [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]
(zapotrz.)

L. Sygnat: Wyzwolenie: przekroczono usredniony zgadany prad

SysAl . Wyt | THD [Wskazania / Stan urzadzenia / SysAl]

X, Sygnat: Wytgczenie - catkowite znieksztatcenia harmoniczne pradu.
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12 Rejestratory
12.1 Rej zdarz - Rejestrator zdarzenh zapisuje wszystkie zdarzenia takie jak operacje przetaczania, zmiany nastaw, wytgczenia,
zmiany trybéw pracy, alarméw, blokowania i zmian stanéw wejs¢ i wyjsc.

12 Rejestratory

12.1 Rej zdarz - Rejestrator zdarzen zapisuje wszystkie zdarzenia
takie jak operacje przetaczania, zmiany nastaw, wytaczenia,
zmiany trybéw pracy, alarmoéw, blokowania i zmian stanow
wejsc i wyjsd.

Rej zdarz [Wskazania / Rejestratory / Rej zdarz]

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegdétowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Rejestrator zdarzen zapisuje wszystkie zdarzenia takie jak operacje przetaczania, zmiany
nastaw, wytaczenia, zmiany trybéw pracy, alarmoéw, blokowania i zmian standw wejs¢ i wy;s¢.

12.1.1 Rej zdarz: Komendy bezposrednie

Rej zdarz . Reset wszystkich [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]

zapisow

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny Pl
=> Tryb.

@ Reset wszystkich zapiséw.

12.1.2 Rej zdarz: Sygnaty (stany wyjsc)
Rej zdarz . Usuh Wszys Rek [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej zdarz]

L. Sygnaft: wszystkie rekordy sg usuwane. (Uwaga: bezposrednio po usunieciu ten sygnat
ponownie staje sie nieaktywny).
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12 Rejestratory
12.2 Rej zakt - Rejestrator zakiécen zacznie zapisywac wartosci analogowe i cyfrowe po tym jak zdarzenie wytgczenia stanie

sie prawda.

12.2 Rej zakt - Rejestrator zaktocen zacznie zapisywac wartosci
analogowe i cyfrowe po tym jak zdarzenie wytaczenia stanie
sie prawda.

Rej zakt [Wskazania / Rejestratory / Rej zakt]

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegdétowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Rejestrator zaktécen zacznie zapisywac wartosci analogowe i cyfrowe po tym jak zdarzenie
wytgczenia stanie sie prawds.

12.2.1 Rej zaki: Ustawienia

Rej zakt . Start: 1 [Param Urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]

Zab . Wytacz .- ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Start rejestracji jesli przypisany sygnat jest prawda

Rej zakt . Start: 2 [Param Urzgdzenia / Rejestratory / Rej zakt]

Rej zakt . Start: 8

”n

.- ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Start rejestracji jesli przypisany sygnat jest prawda

Rej zakt . Autonadpisanie [Param Urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]
Aktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

%  Jesli pamiec jest zapetniona najstarsze zdarzenia bedg wykasowane z rejestru zdarzen

Rej zakt . Czas przedawar [Param Urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]
20% 0% ... 99% S.3

% Czas przed wyzwoleniem jest ustawiany jako wartosc¢ procentowa wartosci ,Maks. rozmiar
pliku”. Odpowiada czesci rejestru przed rozpoczeciem zdarzenia wyzwalania.
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12 Rejestratory
12.2.2 Rej zakt: Komendy bezposrednie

Rej zakt . Czas po zdarzeniu [Param Urzadzenia / Rejestratory / Rej zaki]
20% 0% ... 99% S.3

% Czas po wyzwoleniu jest ustawiany jako wartos¢ procentowa wartosci ,,Maks. rozmiar pliku”.
Jest to pozostaty czas wartosci ,,Maks. rozmiar pliku” zalezny od ustawienia ,Czas przed
wyzwoleniem” i czasu trwania zdarzenia wyzwalania, ale jego wartos¢ maksymalna jest
tozsama z ustawieniem ,Czas po wyzwoleniu” dokonywanym tutaj.

Rej zakt . Maxymalny rozmiar [Param Urzgdzenia / Rejestratory / Rej zakt]
pliku
2s 0.1s ... 15.0s S.3

% Maksymalny czas zapisu jednego rejestru, w tym czas przed wyzwalaniem i po wyzwalaniu.
Liczba rejestréw zalezy od rozmiaru kazdego z nich, maksymalnego rozmiaru pliku
(ustawianego tutaj) oraz od catkowitej pojemnosci.

12.2.2 Rej zakt: Komendy bezposrednie

Rej zakt . Reczne wyzwalanie [Wskazania / Rejestratory / Reczne wyzwalanie]
Fatsz Fatsz, Prawda P.1

<> Prawda lub fatsz.

@® Reczne wyzwalanie

Rej zakt . Reset wszystkich [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]

zapisow

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1
> Tryb.

® Reset wszystkich zapiséw.

4

12.2.3 Rej zakt: Stany wejsc

Rej zakt . Zapis1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]

Rej zakt . Zapis8-We

&L Stan wejscia modutu:: Wyzwalacz zdarzen / start nagrywania
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12 Rejestratory
12.2.4 Rej zakt: Sygnaty (stany wyjsc)

12.2.4 Rej zakt: Sygnaty (stany wyjsc)

Rej zakt . Zapisuje [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]

I, Sygnat: zapisywanie.

Rej zakt . Pamiec¢ Petna [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]

L. Sygnaf: Pamiec¢ zapetniona

Rej zakt . Usuwanie-Btad [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]

I, Sygnat: Btgd usuwania z pamieci.

Rej zakt . Usun Wszys Rek [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]

L. Sygnaft: wszystkie rekordy sg usuwane. (Uwaga: bezposrednio po usunieciu ten sygnat
ponownie staje sie nieaktywny).

Rej zakt . Usun zapis [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]

I, Sygnat: Skasuj rekord.

Rej zakt . Reczne wyzwalanie [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]

I, Sygnat: Reczne wyzwalanie

12.2.5 Rej zaki: Wartosci mierzone

Rej zakt . Stan Zapisu [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]
Gotowy Gotowy, Rejestratory, Zapis pliku, Blk Wyt

5> Stan Zapisu.

N Stan zapisu.

Rej zakt . Kod btedu [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej zakt]
OK OK, Btad Zapisu, Usuwanie-Btad , Btad oblicz, Plik nie
znalez, Autonadpisanie wyt
= Btad.
X Kod btedu
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12 Rejestratory

12.3 Rej zwar¢ - Mierzone wartosci w czasie wytgczania sq zapisywane w rejestratorze zwar¢.

12.3 Rej zwarc¢ - Mierzone wartosci w czasie wytaczania sa
zapisywane w rejestratorze zwarc.
Rej zwar¢ [Wskazania / Rejestratory / Rej zward]

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegdtowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Mierzone wartosci w czasie wytaczania sq zapisywane w rejestratorze zwar¢.

12.3.1 Rej zward: Ustawienia

Rej zwar¢ . Tryb rejestracji [Param Urzadzenia / Rejestratory / Rej zwar¢]

Tylko wyzwolenia Alarmy i wyzwolenia, Tylko wyzwolenia S.3

<> Tryb rejestracji.

%L  Tryb rejestratora (ustawienie zachowania rejestratora)

Rej zwar¢ . Op6zn pomiar [Param Urzadzenia / Rejestratory / Rej zwarc]

Oms Oms ... 60ms S.3
%  Po wyzwoleniu pomiar zostanie opéZniony o ten czas.
12.3.2 Rej zwarc¢: Komendy bezposrednie
Rej zwar¢ . Reset wszystkich [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]
zapisow
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1

=> Tryb.

@ Reset wszystkich zapisow.

12.3.3 Rej zward¢: Sygnaty (stany wyjsc)

Rej zwar¢ . Usun zapis [Wskazania / Stan urzgdzenia / Rejestratory / Rej zwar¢]

X, Sygnat: Skasuj rekord.
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12 Rejestratory

12.4 Rej trendu - Rejestrator trendu

12.4 Rej trendu - Rejestrator trendu

Rej trendu [Wskazania / Rejestratory / Rej trendul

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegétowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Rejestrator trendu

12.4.1 Rej trendu: Ustawienia

Rej trendu . Rozdzielczosd¢ [Param Urzagdzenia / Rejestratory / Rej trendu]

15 min 60 min, 30 min, 15 min, 10 min, 5 min S.3

L=~ Rozdzielczogé.

% Rozdzielczos¢ (czestotliwos¢ rejestracji)

Rej trendu . Trend1 [Param Urzgdzenia / Rejestratory / Rej trendul

CT . IL1 RMS .- ... RTD . Najwyzsza temp. pomoc. S.3

L=> 1..n, ListRejTrend.

&  Wartos$¢ obserwowanal

Rej trendu . Trend2 [Param Urzadzenia / Rejestratory / Rej trendu]
CT . IL2 RMS .- ... RTD . Najwyzsza temp. pomoc. S.3

5> 1..n, ListRejTrend.

&  Wartos¢ obserwowana?2

Rej trendu . Trend3 [Param Urzagdzenia / Rejestratory / Rej trendu]
CT . IL3 RMS .- ... RTD . Najwyzsza temp. pomoc. S.3

L=> 1..n, ListRejTrend.

%  Wartos¢ obserwowana3

Rej trendu . Trend4 [Param Urzgdzenia / Rejestratory / Rej trendu]
CT . 310 mierz RMS .- ... RTD . Najwyzsza temp. pomoc. S.3

<> 1..n, ListRejTrend.

&  Wartos¢ obserwowana4
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12 Rejestratory
12.4.1 Rej trendu: Ustawienia

Rej trendu . Trend5

[Param Urzgdzenia / Rejestratory / Rej trendul

.- ... RTD . Najwyzsza temp. pomoc. S.3
5> 1..n, ListRejTrend.

%  Wartos¢ obserwowanab

Rej trendu . Trend6 [Param Urzagdzenia / Rejestratory / Rej trendu]

.~ ... RTD . Najwyzsza temp. pomoc. S.3
L=> 1..n, ListRejTrend.

L  Wartos¢ obserwowana6b

Rej trendu . Trend?7 [Param Urzgdzenia / Rejestratory / Rej trendul

.~ ... RTD . Najwyzsza temp. pomoc. S.3
<> 1..n, ListRejTrend.

&  Wartos¢ obserwowana7

Rej trendu . Trend8 [Param Urzagdzenia / Rejestratory / Rej trendu]

»-" ... RTD . Najwyzsza temp. pomoc. S.3
5> 1..n, ListRejTrend.

L  Wartos¢ obserwowana8

Rej trendu . Trend9 [Param Urzgdzenia / Rejestratory / Rej trendu]

.- ... RTD . Najwyzsza temp. pomoc. S.3
L=> 1..n, ListRejTrend.

& Wartos¢ obserwowana9

Rej trendu . Trend10 [Param Urzgdzenia / Rejestratory / Rej trendu]

.- ... RTD . Najwyzsza temp. pomoc. S.3

%  Wartos¢ obserwowanalO
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5> 1..n, ListRejTrend.
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12 Rejestratory
12.4.2 Rej trendu: Komendy bezposrednie

12.4.2 Rej trendu: Komendy bezposrednie

Rej trendu . Reset wszystkich [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]

zapisow

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny P1
<> Tryb.

@ Reset wszystkich zapiséw.

12.4.3 Rej trendu: Sygnaty (stany wyjsc)

Rej trendu . Res. wszystkie [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej trendu]
rekordy

L. Sygnaft: wszystkie rekordy sg usuwane. (Uwaga: bezposrednio po usunieciu ten sygnat
ponownie staje sie nieaktywny).
12.4.4 Rej trendu: Liczniki

Rej trendu . Maks. dost. wej. [Wskazania / Licz i Przegl Danych / Rej trendu]

Maksymalna liczba dostepnych wejs¢ w biezacej konfiguracji
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12 Rejestratory

12.5 Rej rozruch - Uruchom rejestrator startu
12.5 Rej rozruch - Uruchom rejestrator startu
Rej rozruch

[Wskazania / Rejestratory / Rej rozruch]

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegdtowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Uruchom rejestrator startu

Rej statyst

[Wskazania / Rejestratory / Rej statyst]

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegdétowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Rejestrator statystyk

12.5.1 Rej rozruch: Ustawienia

Rej rozruch . Rozdzielczos¢ [Param Urzagdzenia / Rejestratory / Rej rozruch]

S.3

50ms 50ms, 100ms, 1s
5> Rozdzielczos$¢.

& Rozdzielczos¢ (czestotliwos¢ rejestracji)
12.5.2 Rej rozruch: Komendy bezposrednie

Rej rozruch . Czys¢éRejUruch [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]

Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3

> Tryb.

@ Usun wszystkie rekordy rejestratora uruchomien
Rej rozruch . Czys¢éRejStatyst [Wskazania / Reset/Zeruj / Reset]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3

=> Tryb.

@ Usun wszystkie rekordy rejestratora statystyk (rozpocznij trend)
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12 Rejestratory
12.5.3 Rej rozruch: Sygnaty (stany wyjsc)

12.5.3 Rej rozruch: Sygnaty (stany wyjs¢)

Rej rozruch . Zapis [Wskazania / Stan urzadzenia / Rejestratory / Rej rozruch]

L. Sygnat: Dane zostaty zapisane.
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13 Logika
13.1 Logika

13 Logika
13.1 Logika

13.1.1 Logika: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Logika . Liczba RL [Wybér Modutéw]
20 0, 5, 10, 20, 40, 80
<> Liczba RL.

%  Liczba wymaganych réwnan logicznych:
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13.1.2 Logika ... Logika

13.1.2.1 Logika: Ustawienia

Logika . RL1.Bram
AND

& Bramka logiczna

Logika . RL1.Wejl

Logika . RL1.Wej4

”n

”

%  Przypisanie sygnatu wejSciowego

Logika . RL1.Negacja Wejl

Logika . RL1.Negacja Wej4

Nieaktywny

& Negacja sygnatow wejsciowych

Logika . RL1.0p6z Zataczan
0.00s

&  OpdZnienie zataczania

Logika . RL1.0p6z Wytaczan
0.00s

£  OpdZnienie wytaczania.

MRM4-3.7-PL-REF

Released

[Logika / RL 1]
AND, OR, NAND, NOR

s> RL1.Bram.

[Logika / RL 1]

.- ... Sys . Internal test state

s> 1..n, lista przypisan.

[Logika / RL 1]

Nieaktywny, Aktywny
=> Tryb.

[Logika / RL 1]
0.00s ... 36000.00s

[Logika / RL 1]
0.00s ... 36000.00s

MRM4

13 Logika
13.1.2 Logika ... Logika

S.3

S.3

S.3

S.3

S.3
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13 Logika
13.1.2.2 Logika: Stany wejs¢

Logika . RL1.Reset Podtrz [Logika / RL 1]

.- ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Sygnat resetowania latcha

Logika . RL1.Neg Reset Podtrz [Logika / RL 1]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

% Zanegowany sygnatu zerowania latcha

Logika . RL1.Neg Ustaw Podtrz [Logika / RL 1]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

% Zanegowany sygnatu ustawiania latcha

13.1.2.2 Logika: Stany wejs¢

Logika . RL1.We Bram1l-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Logika]

Logika . RL1.We Bram4-We

L, Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Logika . RL1.Reset Podtrz-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Logika]

L. Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

13.1.2.3 Logika: Sygnaty (stany wyjsc)

Logika . RL1.Wy Bram [Wskazania / Stan urzadzenia / Logika]

L. Sygnaf: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL1.Wy Timer [Wskazania / Stan urzadzenia / Logika]

L. Sygnat: Wyjscie timera
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13 Logika
13.1.2.3 Logika: Sygnaty (stany wyjs¢)

Logika . RL1.Wy Podtrz [Wskazania / Stan urzadzenia / Logika]

L. Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika . RL1.Wy Neg Podtrz [Wskazania / Stan urzadzenia / Logika]

A, Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
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14 Samokontrola

14 Samokontrola
Komunikaty [Wskazania / Samokontrola / Komunikaty]

Ten element reprezentuje specjalne okno dialogowe. (Szczegétowe informacje na ten temat
zawiera podrecznik techniczny).

Komunikaty wewnetrzne

14.1 SSV: Komendy bezposrednie

SSV . Potw Diod LED System [Wskazania / Reset/Zeruj / Zerowaniel
Fatsz Fatsz, Prawda Pl

L=~ Prawda lub fatsz.

@ Dioda LED systemu potwierdzen (dioda LED migajgca na czerwono/zielono)

14.2 SSV: Sygnaty (stany wyjsc)

SSV . Btad systemu [Wskazania / Samokontrola / Stan systemu]

L. Sygnat: Awaria urzadzenia

SSV . Styk samokontroli [Wskazania / Samokontrola / Stan systemu]

X, Sygnat: Styk samokontroli

SSV . Nowy btad [Wskazania / Samokontrola / Stan systemu]

L. Sygnat: Wygenerowany zostat nowy komunikat o btedzie.

SSV . Nowe ostrzezenie [Wskazania / Samokontrola / Stan systemu]

X, Sygnat: Wygenerowany zostat nowy komunikat ostrzezenia.

14.3 SSV: Liczniki

SSV . Liczn wolnych gniazd [Wskazania / Samokontrola / Stan systemu]

Licznik do diagnozy sieci. Liczba wolnych gniazd.
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15 Serwis

15 Serwis

+ Sys . Restart: 5> Tab.
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15 Serwis
15.1 Gen Przeb Sin - Generator przebiegu sinusoidalnego

15.1 Gen Przeb Sin - Generator przebiegu sinusoidalnego

15.1.1 Gen Przeb Sin: Parametry wyboru funkcji urzadzenia

Gen Przeb Sin . Tryb [Wybér Modutéw]
uzyj W=, uzZyj S.3
=> Tryb.

%  Generator przebiegu sinusoidalnego, ogdlny tryb pracy

15.1.2 Gen Przeb Sin: Ustawienia

Gen Przeb Sin . Tryb Kmd Wyt [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Proces]
Bez KmdWyt Bez KmdWyt, Z KmdWyt S.3

s> Tryb Kmd Wiyt.

%  Tryb polecenia wyzwolenia: wybierz jeden z dwdch trybéw symulatora zwarc: “symulacja
zimna” (bez wyzwolenia wytgcznika automatycznego) lub ,,symulacja gorgca” (tj. symulacja
moze wyzwoli¢ wytacznik automatyczny)

Gen Przeb Sin . Zewn. ur. [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Proces]
symulacji
,-" ... Sys . Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

%  Zewnetrzne uruchomienie symulacji btedu (z zastosowaniem parametréw testowych)

Gen Przeb Sin . ZewBlk1 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Proces]

tacznik[1] . Potoz ZAL .~ ... Sys. Internal test state S.3

L=> 1..n, lista przypisan.

& Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawda.1

Gen Przeb Sin . ZewBIlk2 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Proces]

”

.- ... Sys . Internal test state S.3

L=> 1..n, lista przypisan.

% Zewnetrzna blokada modutu/stopnia, jesli blokada jest ustawiona jako aktywna i stan
przypisanego sygnatu jest prawda.2
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15 Serwis
15.1.3 Gen Przeb Sin: Komendy bezposrednie

Gen Przeb Sin . Wymus Stan [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Proces]
Poawar

.- ... Sys. Internal test state S.3

s> 1..n, lista przypisan.

&  Wymus stan poawaryjny. Przerwij symulacje.

Gen Przeb Sin . Czas Przedawar [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czasy]
0.0s 0.00s ... 300.00s S.3

& Czas poprzedzajacy zwarcie.

Gen Przeb Sin . Czas Trwania [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Zwarc Czasy]
0.0s 0.00s ... 10800.00s S.3

% Czas trwania zwarcia.

Gen Przeb Sin . Czas Poawaryjny [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czasy]

0.0s 0.00s ... 300.00s S.3

& Czas po zwarciu.

15.1.3 Gen Przeb Sin: Komendy bezposrednie

Gen Przeb Sin . Start symulacji [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Proces]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
> Tryb.

@ Uruchomienie symulacji btedu (z zastosowaniem parametréw testowych)

Gen Przeb Sin . Stop symulacji [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Proces]
Nieaktywny Nieaktywny, Aktywny S.3
=> Tryb.

@ Zatrzymanie symulacji btedu (z zastosowaniem parametréw testowych)
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15.1.4 Gen Przeb Sin: Stany wejs¢

15.1.4 Gen Przeb Sin: Stany wejs¢

Gen Przeb Sin . Zewn. ur. [Wskazania / Stan urzadzenia / Gen Przeb Sin]
symulacji-We

L. Stan wejscia modutu:Zewnetrzne uruchomienie symulacji btedu (z zastosowaniem
parametréw testowych)

Gen Przeb Sin . ZewBlk1-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Gen Przeb Sin]

[Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Stan]

4, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

Gen Przeb Sin . ZewBlk2-We [Wskazania / Stan urzadzenia / Gen Przeb Sin]

[Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Stan]

&, Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Gen Przeb Sin . Wymus Stan [Wskazania / Stan urzadzenia / Gen Przeb Sin]
Poawar-We
[Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Stan]

&, Stan wejscia modutu:Wymus stan poawaryjny. Przerwij symulacje.

15.1.5 Gen Przeb Sin: Sygnaty (stany wyjs¢)

Gen Przeb Sin . Uruchomienie [Wskazania / Stan urzgdzenia / Gen Przeb Sin]
reczne

I, Symulacja zwarcia zostata uruchomiona recznie.

Gen Przeb Sin . Zatrzymanie [Wskazania / Stan urzgdzenia / Gen Przeb Sin]
reczne

L. Symulacja zwarcia zostata zatrzymana recznie.

Gen Przeb Sin . Praca [Wskazania / Stan urzadzenia / Gen Przeb Sin]

[Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Stan]

L. Sygnat: trwa symulacja wartosci mierzonej

Gen Przeb Sin . Uruchomiona [Wskazania / Stan urzadzenia / Gen Przeb Sin]

I, Symulacja zwarcia zostata uruchomiona.
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15.1.6 Gen Przeb Sin: Wartosci mierzone

Gen Przeb Sin . Zatrzymana [Wskazania / Stan urzadzenia / Gen Przeb Sin]

A, Symulacja zwarcia zostata zatrzymana.

Gen Przeb Sin . Stan [Wskazania / Stan urzadzenia / Gen Przeb Sin]

I Sygnat: Stany generowania fali: 0=Wyt, 1=PrzedZwa, 2=Zwarcie, 3=PoZwarciu, 4=ZerowWst

15.1.6 Gen Przeb Sin: Wartosci mierzone

Gen Przeb Sin . Stan [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Stan]
Wyt Wyt, PrzedZwa, SymulacjaZwarci, PoZwarciu, Zer
Wstepne
L=> Stan.

N Stany generowania fali: 0=Wyt, 1=PrzedZwa, 2=Zwarcie, 3=PoZwarciu, 4=ZerowWst
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15.1.7 Gen Przeb Sin - Generator przebiegu sinusoidalnego

15.1.7 Gen Przeb Sin - Generator przebiegu sinusoidalnego

15.1.7.1 Gen Przeb Sin: Ustawienia
Gen Przeb Sin . IL1 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Przedawar / CT]
0.0In 0.00In ... 40.00In S.3

&  Wart_bezwz_skt podst_pradu w st_poprzedz : faza L1

Gen Przeb Sin . IL2 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Przedawar / CT]

0.0In 0.00In ... 40.00In S.3

&  Wart_bezwz_skt podst_pradu w st_poprzedz : faza L2

Gen Przeb Sin . IL3 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Przedawar / CT]

0.0In 0.00In ... 40.00In S.3

% Wart bezwz skt podst pradu w st _poprzedz : faza L3

Gen Przeb Sin . 310 mierz [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Przedawar / CT]

0.0In If: Ztacze 3 = Pradowe tory pomiarowe?2 S.3
* 0.00In ... 2.500In
If: Ztgcze 3 # Pradowe tory pomiarowe?2

* 0.00In ... 25.00In

%  Wart_bezwz skt podst_pradu w st_poprzedz : 310

Gen Przeb Sin . kat fazowy IL1 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Przedawar / CT]

0° -360° ... 360° S.3

% Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom fazora pradu w fazie poprzedz :faza L1

Gen Przeb Sin . kat fazowy IL2 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Przedawar / CT]

240° -360° ... 360° S.3

%  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom fazora pradu w fazie poprzedz :faza L2
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Gen Przeb Sin . kat fazowy IL3 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Przedawar / CT]

120° -360° ... 360° S.3

%  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom fazora pradu w fazie poprzedz :faza L3

Gen Przeb Sin . kat fazowy 310 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
mierz Czas Przedawar / CT]
0° -360° ... 360° S.3

%L  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom fazora pradu w fazie poprzedz : 310

Gen Przeb Sin . IL1 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Trwania Zwarc / CT]

0.0In 0.00In ... 40.00In S.3

L  Wart_ bezwz_skt podst_pradu w stanie btedu: faza L1

Gen Przeb Sin . IL2 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Trwania Zwarc / CT]

0.0In 0.00In ... 40.00In S.3

%  Wart_bezwz_ skt podst pradu w stanie btedu: faza L2

Gen Przeb Sin . IL3 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Trwania Zwarc / CT]

0.0In 0.00In ... 40.00In S.3

% Wart_bezwz_ skt podst pradu w stanie btedu: faza L3

Gen Przeb Sin . 310 mierz [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Trwania Zwarc / CT]

0.0In If: Ztgcze 3 = Pragdowe tory pomiarowe?2 S.3
e 0.00In ... 2.500In
If: Ztgcze 3 # Pragdowe tory pomiarowe?2

* 0.00In ... 25.00In

L  Wart_bezwz_ skt podst_pradu w stanie btedu: 310

Gen Przeb Sin . kat fazowy IL1 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Trwania Zwarc / CT]

0° -360° ... 360° S.3

% Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom_fazora pradu w trakcie fazy btedu:faza L1
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Gen Przeb Sin . kat fazowy IL2 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Trwania Zwarc / CT]
240° -360° ... 360° S.3

%  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom fazora pradu w trakcie fazy btedu:faza L2

Gen Przeb Sin . kat fazowy IL3 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Trwania Zwarc / CT]

120° -360° ... 360° S.3

%  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom fazora pradu w trakcie fazy btedu:faza L3

Gen Przeb Sin . kat fazowy 310 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
mierz Czas Trwania Zwarc / CT]
0° -360° ... 360° S.3

&  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom_fazora pradu w trakcie fazy btedu: 310

Gen Przeb Sin . IL1 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Poawaryjny / CT]

0.0In 0.00In ... 40.00In S.3

%  Wart_bezwzgl_skt podst_pradu w fazie nastepcz : faza L1

Gen Przeb Sin . IL2 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Poawaryjny / CT]

0.0In 0.00In ... 40.00In S.3

%  Wart_bezwzgl_skt podst_pradu w fazie nastepcz : faza L2

Gen Przeb Sin . IL3 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Poawaryjny / CT]

0.0In 0.00In ... 40.00In S.3

%  Wart_bezwzgl_skt_podst_pradu w fazie nastepcz_: faza L3

Gen Przeb Sin . 310 mierz [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Poawaryjny / CT]

0.0In If: Ztacze 3 = Pradowe tory pomiarowe?2 S.3
* 0.00In ... 2.500In
If: Ztgcze 3 # Pragdowe tory pomiarowe?2

* 0.00In ... 25.00In

L  Wart_bezwzgl skt podst pradu w fazie nastepcz_: 310
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Gen Przeb Sin . kat fazowy IL1 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Poawaryjny / CT]

0° -360° ... 360° S.3

&  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom_fazora pradu w fazie nastepcz : faza L1

Gen Przeb Sin . kat fazowy IL2 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Poawaryjny / CT]

240° -360° ... 360° S.3

%  Poz uruchomienia odpowiad_katowi uruchom _fazora pradu w fazie nastepcz : faza L2

Gen Przeb Sin . kat fazowy IL3 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
Czas Poawaryjny / CT]

120° -360° ... 360° S.3

%  Poz_uruchomienia odpowiad_katowi uruchom_fazora pradu w fazie nastepcz : faza L3

Gen Przeb Sin . kat fazowy 310 [Serwis / Tryb testu (Nieakt) / Gen Przeb Sin / Konfiguracja /
mierz Czas Poawaryjny / CT]
0° -360° ... 360° S.3

%  Poz_uruchomienia odpowiad_katowi uruchom_fazora pradu w fazie nastepcz : 310
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Stan Zapisu
Stan zapisu.
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« 5> Rej zakt . Stan Zapisu

Stan Zapisu Opis

Gotowy Gotowy

Rejestratory Rejestratory

Zapis pliku Sygnat: Zapis pliku

Blk Wyt Sygnat wytgczania jest nadal aktywny - oczekiwanie na deaktywacje

sygnatu. Nowy zapis moze zostac rozpoczety tylko wtedy i tylko wtedy,
gdy sygnat ktory wywotat poprzedni zapis zostat deaktywowany. Ma to
zapobiec niekonczacym sie prébom zapisu.

Btad
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> Rej zakt . Kod btedu

Btad Opis

OK OK

Btad Zapisu Sygnat: Btad zapisu do pamieci.

Usuwanie-Btad Sygnat: Btgd usuwania z pamieci.

Btad oblicz Btad obliczeniowy

Plik nie znalez Plik nieznaleziony

Autonadpisanie wyt Jesli pamiec jest zapetniona, rejestracja zostaje zatrzymana.
Stan

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
+ <> |EC 61850 . StanWydawcyGoose

o L= |EC 61850 . StanSubskrGoose
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o L=~ |EC 61850 . StanSerweraMMS

Stan Opis

Wyt Wiyt

Wt Wit.

Btad Btad
Stan

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ 5> Profibus . Stan Slave

Stan Opis
Baud szukaj Brak potaczenia z PROFIBUS-DP Master
Baud znaleziono PROFIBUS DP Slave jest podtgczony do magistrali. Slave nie zostat

jeszcze zaadresowany przez urzgdzenie Master (i nie zostat jeszcze
zaadresowany od ostatniej przerwy w potgczeniu).

PRM OK Slave zostat zaadresowany przez master, wiadomos¢ ustawien zostata
otrzymana i jest ok., wiadomos¢ konfiguracji jest oczekiwana z Master.

PRM REQ Slave nie jest dtuzej zaadresowany przez master (zmodyfikowane
ustawienia w obrebie master bez zatrzymania potgczenia, master
software jest wytgczone ale nizsza warstwa PROFIBUS jest wcigz

aktywna)

PRM Btad Bfad w wiadomosci banku nastaw (np. Btedny numer identyfikacji
PNO)

CFG Btad Btad konfiguracyjny. Sparametryzowana w urzgdzeniu master liczba
wejs¢/wyjs¢ bajtéw nie zgadza sie z ustawionym urzadzeniem slave.

Wyczysé dane Master wysyta generalny rozkaz aby wyczyscic¢ dane.

Wymiana danych Master i Slave wymieniajg dane.

Szybkosc transmisji
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ L= Profibus . Szybko$¢ transmisji

Szybkos¢ transmisji Opis

12 Mb/s 12 Mb/s
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Szybkos¢ transmisji
6 Mb/s

3 Mb/s

1.5 Mb/s

0.5 Mb/s

187500 baud
93750 baud

45450 baud

19200 baud

9600 baud

PNO ID

Released

Opis

6 Mb/s

3 Mb/s

1.5 Mb/s

0.5 Mb/s
187500 baud
93750 baud
45450 baud
19200 baud
9600 baud

Numer identyfikacyjny PNO. Numer identyfikacyjny GSD.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o L=> Profibus . PNO ID

PNO ID
0C50h

Status konfig.

Opis
PnodID dla pliku konfiguracji.

Status zdefiniowanej przez uzytkownika konfiguracji systemu SCADA.\nMozliwe wartosci:

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

5> Profibus . Status konfig.

Status konfig.

Zmiana

OK

Konfig. niedost.

272

Opis

Nowa konfiguracja systemu SCADA jest tadowana, ale nie jest jeszcze
aktywna.

Konfiguracja systemu SCADA jest aktywna.

Zdefiniowana przez uzytkownika konfiguracja systemu SCADA nie jest
dostepna (np. nie zostata zatadowana do urzgdzenia).
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Status konfig. Opis

Btad Nieoczekiwany btgd. Skontaktuj sie z dziatem serwisowym.

Stan serwera
Stan serwera.
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ 5> SNTP . Uzywany serwer

Stan serwera Opis

Serwerl Uzywany serwer 1.

Serwer2 Uzywany serwer 2.

Brak Nie jest uzywany zaden serwer.
Stan

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
o 5> SNTP . JakoSerw

o L=~ SNTP . PoiSie¢

Stan Opis

DOBRY DOBRY

WYSTARCZAJACY WYSTARCZAJACY

ZrY ZtY

=" BRAK POLACZENIA
Tryb

ogélny tryb pracy
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
+ L=> Wejscia X1 . Negacja Wej 1

+ L= Wyjscia X2 . Podtrzymanie
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» 5> Wyjscia X2 . Negacja
+ L=> Wyjscia X2 . Negacja 1
« 5> Wyjscia X2 . Podtrzymanie

» 5> Wyjscia X2 . Negacja

e [...]
Tryb Opis
Nieaktywny nieaktywny
Aktywny aktywny

Prawda lub fatsz
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
» 5> Rej zakt . Reczne wyzwalanie

o 5> SSV . Potw Diod LED System

Prawda lub fatsz Opis
Fatsz Fatsz
Prawda Prawda

Typ def. hasta

Typ definicji hasta. Wartos¢ ta jest bezposrednio zwigzana z poziomem bezpieczefstwa
dostepu do urzadzenia.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
« 5> Sys . Hasto pot. USB

+ L= Sys . Hasto zdal. pot. sieciowego

Typ def. hasta Opis
wytaczone Hasto zostato wytgczone.
domysine Hasto jest identyczne z domysinym, ustawionym fabrycznie, tj. nie

zostato zmienione przez uzytkownika. (Jednakze w przypadku
urzadzen z wytgczonym hastem domysinym wyswietlany jest typ hasta
~wytaczone”, a nie ,,domysine”).
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zdef. przez uzytk.

Certyfikat TLS

Typ certyfikatu uz
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Opis

Hasto zostato zdefiniowane przez uzytkownika. Zapewnia ono
najwyzszy poziom bezpieczenstwa dostepu do urzadzenia.

ywanego przez urzadzenie do komunikacji szyfrowanej. Wartos¢ ta jest

bezposrednio zwigzana z poziomem bezpieczestwa komunikacji.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o k> Sys . Ce

Certyfikat TLS
Specyficzny dla
urzadzenia

Podstawowy

Uszkodzony

Upraw taczenia

rtyfikat TLS

Opis

Urzadzenie korzysta z certyfikatu specyficznego dla urzgdzenia do
komunikacji szyfrowanej. Zapewnia on najwyzszy poziom
bezpieczenstwa komunikacji.

Urzadzenie korzysta z certyfikatu podstawowego do komunikacji
szyfrowanej. W poréwnaniu z certyfikatem specyficznym dla
urzadzenia oznacza to niewielkie obnizenie poziomu bezpieczenstwa.

Certyfikat szyfrowanej komunikacji jest uszkodzony, w zwigzku z czym
nie mozna go uzyc.

Uprawnienia taczenia

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

» 5> Sterowa
+ 5> Sterowa
+ 5> Sterowa

Upraw taczenia

Brak

Lokalne

Zdalne

Lokalne i zdalne
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nie . Upraw taczenia
nie . Upraw tgczenia
nie . Upraw tgczenia
Opis

Brak

Lokalne

Zdalne

Lokalne i zdalne
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Konfig. resetu urzadzenia
Po nacisnieciu przycisku ,C"” w trakcie zimnego rozruchu urzgdzenia na ekranie zostaje
wyswietlone okno dialogowe generalnego resetu. Nalezy wybrad, ktére opcje bedg
dostepne w tym oknie dialogowym.
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ 5> Panel przedni . Konfig. resetu urzadzenia

+ 5> Panel przedni . Konfig. resetu urzadzenia

« 5> Panel przedni . Konfig. resetu urzadzenia

+ 5> Panel przedni . Konfig. resetu urzadzenia

Konfig. resetu Opis

urzadzenia

»Ust.fabr.”, ,Res. Dostepne beda dwie opcje resetu:
has.”

- "Reset do ustawien fabrycznych",

- "Reset haset".

Tylko ,,Ust. Dostepna bedzie tylko jedna opcja resetu:
fabryczne”
- ,Reset do ustawien fabrycznych”.

PRZESTROGA: jesli po wybraniu tej opcji hasto zostanie utracone,

jedynym sposobem na odzyskanie kontroli bedzie przywrdcenie
ustawien fabrycznych urzadzenia zabezpieczajgcego.

Dezakt. resetu Opcje resetu zostang zdezaktywowane.
PRZESTROGA: jesli po wybraniu tej opcji hasto zostanie utracone,

niezbedne bedzie odestanie urzagdzenia do producenta w ramach
zgtoszenia serwisowego.

1>

Jesli ustawiona wartos¢ zostanie przekroczona, rozpocznie sie odliczanie do wytgczenia
modutu/cztonu.

Lista wyboru dla nastepujacych parametréw:

o 5> q[1]. Tryb
1> Opis
=" nie uzywaj
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bezkierunkowe bezkierunkowe

Przetezenie doziemne

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o L= 310[1] . Tryb

Przetezenie doziemne Opis
o nie uzywaj

bezkierunkowe bezkierunkowe

tak/nie

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

e 5> Sys . Restart

= 310[1] . Tylko nadzér

o I RTD . Uzw 1

s> RTD . Uzw 2

s~ RTD . Uzw 3

s> RTD . Uzw 4

e [...]
tak/nie Opis
nie nie
tak tak
Tryb

ogélny tryb pracy

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
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Tryb Opis
=" nie uzywaj
uzyj uzyj
Tryb
ogdlny tryb pracy
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
 L=> Niedoc[1] . Tryb
Tryb Opis
=" nie uzywaj
uzyj uzyj
Tryb
ogélny tryb pracy
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
+ L=> Red Obc Mech . Tryb
Tryb Opis
=" nie uzywaj
uzyj uzyj
Wyboér Modutéw

Wybdér modutdéw i ich wtasciwosci, sktadajgcych sie na zabezpieczenie.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

278

o L= Utyk[1]. Tryb

o > 12>[1]. Tryb

Released
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Wybor Modutow Opis

=" nie uzywaj

uzyj uzyj
Wyboér Modutéw

Wybdér modutéw i ich wtasciwosci, sktadajgcych sie na zabezpieczenie.
Lista wyboru dla nastepujacych parametréw:

o = ExP[1]. Tryb

Wybér Modutéw Opis

=" nie uzywaj

uzyj uzyj
Wybor Modutow

Wybdér modutdéw i ich wtasciwosci, sktadajacych sie na zabezpieczenie.
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o Is RTD . Tryb

Wybér Modutéw Opis

o nie uzywaj

uzyj uzyj
Wybor Modutow

Wybdér modutdéw i ich wtasciwosci, sktadajacych sie na zabezpieczenie.
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o L= LRW . Tryb

Wybér Modutéw Opis

o= nie uzywaj
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Wybér Modutéw Opis

uzyj uzyj

Wybor Modutow

Wybdér modutéw i ich wtasciwosci, sktadajgcych sie na zabezpieczenie.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ 5> Ciggt Wyt . Tryb

Wybér Modutéw Opis

=" nie uzywaj

uzyj uzyj
Wyboér Modutéw

Wybdér modutdéw i ich wtasciwosci, sktadajgcych sie na zabezpieczenie.
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> Przkt | . Tryb

Wybér Modutéw Opis
=" nie uzywaj
uzyj uzyj

Tryb

ogélny tryb pracy

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> SysAl. Tryb

Tryb Opis
= nie uzywaj
uzyj uzyj
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Stosowany protokot

Uzywany protokét SCADA

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o k5> Scada .

Stosowany protokét

- »
14

Modbus RTU
Modbus TCP
Modbus TCP/RTU
DNP3 RTU

DNP3 TCP

DNP3 UDP

IEC 60870-5-103
IEC 60870-5-104
IEC 61850
Profibus

Tryb

Protokot

Opis

nie uzywaj

Protokdét Modbus RTU
Protokét Modbus TCP
Protokdét Modbus TCP/RTU
Protokdét DNP RTU
Protokdét DNP TCP
Protokét DNP UDP
Protokdt IEC 60870-5-103
Protokdt IEC 60870-5-104
IEC 61850 — komunikacja
Modut Profibus

ogélny tryb pracy

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o L= |RIG-B .

Tryb

=
114

uzyj

MRM4-3.7-PL-REF

Tryb

Opis
nie uzywaj

uzyj
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Tryb

ogélny tryb pracy

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ 5> SNTP . Tryb

Tryb Opis

o nie uzywaj

uzyj uzyj
Liczba RL

Liczba wymaganych réwnan logicznych:

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

» 5> Logika . Liczba RL

Liczba RL Opis
1] 0

5 5

10 10
20 20
40 40
80 80

Tryb

ogélny tryb pracy

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ <> Gen Przeb Sin . Tryb

Tryb Opis
=" nie uzywaj
uzyj uzyj
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Skalowanie

Wyswietlaj wartosci mierzone jako pierwotne, wtérne lub w wielokrotnosciach wartosci
nominalnych (p. u., ang: per unit).

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ 5> Sys . Skalowanie

Skalowanie Opis

Wartosci nominalne Wartosci nominalne

Wartosci pierwotne Wartosci pierwotne

Wartosci wtorne Wartosci wtérne
Jedn.

Jednostki miar
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> URTD . Jedn. temp.

Jedn. Opis
Celsius Celsius
Fahrenheit Fahrenheit

Napiecie nominalne
Napiecie nominalne wejs¢ cyfrowych
Lista wyboru dla nastepujacych parametréw:

+ L=> Wejécia X1 . Napiecie nominalne

Napiecie nominalne Opis

24 VvDC 24 VvDC
48 VDC 48 vDC
60 VDC 60 VDC
110 vDC 110 vDC
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Napiecie nominalne Opis

230 VDC 230 VDC
110 VAC 110 VAC
230 VAC 230 VAC

Elimin drgan stykow

Aby unikng¢ btednej interpretacji sygnatéw przejSciowych, zmiana stanu wejs¢
dwustanowych bedzie uwzgledniona przez urzadzenie tylko, jesli minat czas zaniku drgan
zestykow.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

=> Wejscia X1 . Elimin drgah stykéw 1

Elimin drgan stykow Opis

Bez czasu zaniku Bez czasu zaniku drgan zestykow
drgan

20 ms 20 ms

50 ms 50 ms

100 ms 100 ms

Tryby pracy (1...n)

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

= Wyjscia X2 . Tryb pracy
L=~ Wyjécia X2 . Tryb pracy
=> Wyjécia X2 . Tryb pracy
= Wyjscia X2 . Tryb pracy

L= Wyjécia X2 . Tryb pracy

Tryby pracy (1...n) Opis

Normalnie otwarty

(NO)

Normalnie zamkniety

(NC)
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Przekaznik dziata na zasadzie styku normalnie otwartego.

Przekaznik dziata na zasadzie styku normalnie zamknietego.
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_I'

Zab .

Zab

Zab .
Zab .
Zab .
Zab .
Zab .
Zab .
Zab .
Zab .

Zab
Zab
Zab
Zab
Zab

Zab .

1..n, lista przypisan

Przypisanie

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

=> Wyjscia X2

=> Wyjécia X2 .

> Wyjscia X2 .

=> Wyjscia X2

=> Wyijécia X2 .

> Wyjscia X2 .

[...]

Released

. Zerowanie

Przypisanie 1

Przypisanie 2

. Zerowanie

Przypisanie 1

Przypisanie 2

Opis

Nie przypisano

Czynne

. Aktywny

ZewBlk

Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt
Pobudzenie L1
Pobudzenie L2

Pobudzenie L3

Pobudzenie E

Pobudzenie

. Wytacz L1
. Wytacz L2
. Wytacz L3
. Wytacz E

. Wytacz

Kas.licz.zw.i

licz.zw.w sieci

Zab .

ZewBlkl-We

MRM4-3.7-PL-REF

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

Zabezpieczenie funkcjonuje.
Aktywny
Zewnetrzne blokowanie.

Komenda wytgcz zablokowana.

Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

Pobudzenie fazy L1.
Pobudzenie fazy L2.
Pobudzenie fazy L3.
Pobudzenie fazy E.

Pobudzenie.

Wytacz faza L1.

Wytacz faza L2.

Wytacz faza L3.

Wytacz od zwarcia doziemnego.

Ogdlne wytacz.

kasowanie liczby zwar¢ i liczby zwarc w sieci.

MRM4

16 Listy wyboru
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1..n, lista przypisan

Zab . ZewBlk2-We

Zab . ZewBlk KmdWyi-

We

CT . Niepr. kol. faz

Sterowanie . Lokalne
Sterowanie . Zdalne
Sterowanie . Brak
Interl.

Sterowanie . tacz. st.
nieu.

Sterowanie . tacz.
Zakioc.

Sterowanie . Brak
Interl.-We

tacznik[1l] . Poj Zestyk
Wskazn

tacznik[1] . Potoz nie
ZAL

tgcznik[1] . Potoz ZAL
tacznik[1l] . Potoz WYL
tgcznik[1] . Potoz
Nieokr

tacznik[1] . Potoz
Zaburz

tacznik[1l] . Wyt
Gotowy

tacznik[1] . Czas
Ustalania

tacznik[1] . Wymont
tacznik[1] . Blokada
miedz ZAL
tacznik[1] . Blokada
miedz WYL
tacznik[1] . NWP
Pomysiny

286

Released

Opis

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
Sygnat, ze urzgdzenie wykryto kolejnos¢ faz (L1-L2-L3 / L1-L3-L2)
réznigca sie od ustawionej w menu [Ustawienia polowe / Ustawienia
ogdlne] , Kolejnosc faz”.

Uprawnienie przetgczania: Lokalne

Uprawnienie przetgczania: Zdalne

Interlocking wytgczony

(Co najmniej jedna) rozdzielnica jest w ruchu (nie mozna ustali¢
potozenia).

(Co najmniej jedna) rozdzielnica jest w potozeniu zaktéconym.

Interlocking wytgczony

Sygnat: Potozenie wytgcznika jest wykrywane przez jeden pomocniczy
styk. Z tego powodu nie mozna wykry¢ potozenia nieokreslonego i
zaktdéconego.

Sygnat: Potoz nie ZAt

Sygnat: Wytgcznik jest w potozeniu ZAt.

Sygnat: Wytacznik jest w pozycji WYE.

Sygnat: Wytgcznik w trakcie tgczenia.

Sygnat: Btgd pozycji wytgcznika - Niejasna pozycja wytgcznika.
Sygnalizacja potozenia wytgcznika informuje jednoczesnie ze
wytgcznik jest w pozycji ZAt i WYE. Po uptywie czasu nadzoru sygnat

zostanie uznany z prawdziwy.

Sygnat: Wytacznik jest gotowy do pracy.

Sygnat: Czas ustalania

Sygnat: Wyjmowalny wytacznik zostat usuniety

Sygnat: Co najmniej jedno wejscie blokady miedzypolowej ZAtACZ jest
aktywne.

Sygnat: Co najmniej jedno wejscie blokady miedzypolowej WYtACZ
jest aktywne.

Sygnat: Nadzér wykonywania polecen: Polecenie tagczenia wykonane z
powodzeniem.

MRM4
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tacznik[1] . NWP
Zaktécony

tacznik[1] . NWP Btad
PolecWyt

tacznik[1] . NWP Kkier.
taczenia

tgcznik[1] . NWP ZAL
gdy Pol WYL

tacznik[1] . NWP
Gotow WYL

tacznik[1] . NWP Blk
Miedzypol

tacznik[1] . NWP
anulo. tacz.

tacznik[1] . KmdWyt

tacznik[1] . Zeruj
KmdWyt

tagcznik[1] . WYL i WYL

od zabezp

tacznik[1] . Wsk Potoz
Recznie

tacznik[1l] . Zuz Spowal

tacznik

tacznik[1] . Zer Zwol
tacz Alarm

tgcznik[1] . Polec ZAL
Polec WYL

tacznik[1] .

tgcznik[1] .
Reczn

Polec ZAL

tacznik[1] . Polec WYL

Reczn

tgcznik[1] .
We

tacznik[1] .
We
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Potoz ZAt-

Potoz WYt-

Released

16 Listy wyboru

Opis

Sygnat: Nadzdr wykonywania polecen: Niepowodzenie polecenia
taczenia. tacznik w potozeniu zaktéconym.

Sygnat: Nadzér wykonywania polecen: Polecenie wytgczenia nie
zostato wykonane.

Sygnat: Nadzdr wykonywania polecen-odpowiednie sterowanie
kierunkiem taczenia: Ten sygnat uzyskuje wartos¢ prawda, jesli zostato
wydane polecenie tgczenia, mimo ze tgcznik znajduje sie juz w zgdanej
pozycji. Przyktad: tacznik, ktéry jest juz WYLACZONY, jest tagczony do
potozenia WYtACZ (drugi raz). To samo dotyczy polecerir ZAMKNIECIA.

Sygnat: Nadzér wykonywania polecen: Polecenie zatgcz w czasie
oczekujgcego polecenia WYLACZ.

Sygnat: Nadzdr wykonywania polecen: tacznik nie jest gotowy.
Sygnat: Nadzér wykonywania polecen: Polecenie tgczenia nie zostato
wykonane z powodu blokady miedzypolowej.

Sygnat: Nadzdér Wykonywania polecenia: Niepowodzenie polecenia
przetgczenia, anulowano tgczenie

Sygnat: Komenda wytgcz.

Sygnat: Zerowanie komendy wytaczania.

Sygnat: Polecenie WYLACZ obejmuje polecenie WYLACZENIA wydane
przez modut zabezpieczeniowy.

Sygnat: Fatszowanie wskaznikdw potozenia tacznikéw.

Sygnat: Alarm, zmniejsza sie szybkosc¢ dziatania tacznika.

Sygnat: Resetowanie alarmu spowolnienia tgcznika.

Sygnat: Polecenie ZALACZENIA wydane do rozdzielnicy. W zaleznosci
od ustawienia sygnat moze zawierac polecenie ZALACZENIA od
modutu zabezpieczeniowego.

Sygnat: Polecenie WYLACZENIA wydane do rozdzielnicy. W zaleznosci
od ustawienia sygnat moze zawierac¢ polecenie WYtACZENIA modutu
zabezpieczeniowego.

Sygnat: Reczne polecenie WEACZENIA
Sygnat: Reczne polecenie WYLACZENIA
Stan wejscia modutu: Sygnalizacja potoZzenia wytacznika (styki

pomocnicze wytgcznika (52a))

Stan modutu wejsciowego: Sygnalizacja potozenia wytacznika (styki
pomocnicze wytgcznika (52b)).
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1..n, lista przypisan

tacznik[1] .

Wyt

Gotowy-We

tgcznik[1] .
We

tacznik[1] .

Wymont-

Zeruj

KmdWyt-We

tgcznik[1] .
ZAr1l-We

tacznik[1] .
ZAt2-We

tgcznik[1] .
ZAL3-We

tacznik[1] .
WYL1-We

tgcznik[1] .
WYL2-We

tacznik[1] .
WYL3-We

tgcznik[1] .
We

tacznik[1] .
We

tgcznik[1]
tacznik[1] .
IL1

tgcznik[1] .
IL2

tacznik[1] .
IL3

tgcznik[1] .
tacznik[1] .
KmdWyt

tgcznik[1] .

tacznik[1]
Zuz

tgcznik[1] .
tacznik[1] .

Blokada

Blokada

Blokada

Blokada

Blokada

Blokada

Kmd ZAt-

Kmd WYL-

. Alarm

Suma Wyt:

Suma Wyt:

Suma Wyt:

Suma Wyt

Rst Licz

Rst Sumy |

. Alarm Prég

Zuz Blk

Res_zdol tACZ WYL _
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Released

Opis

Stan modutu wejsciowego: Wytgcznik gotowy.

Stan wejscia modutu: Wyjmowalny wytacznik zostat usuniety

Stan wejscia modutu: Sygnat potwierdzenia (polecenia wyzwolenia) -

sygnat wejsciowy modutu

Stan wejscia modutu: Blokada miedzypolowa polecenia ZALACZ.

Stan wejscia modutu: Blokada miedzypolowa polecenia ZAtACZ.

Stan wejscia modutu: Blokada miedzypolowa polecenia ZALACZ.

Stan wejscia modutu: Blokowanie miedzypolowe polecenia WYtACZ.

Stan wejscia modutu: Blokowanie miedzypolowe polecenia WYLACZ.

Stan wejscia modutu: Blokowanie miedzypolowe polecenia WYtACZ.

Stan wejscia modutu: Polecenie taczenia ZALACZ, np. stan logiki lub
stan wejscia cyfrowego

Stan wejscia modutu: Polecenie tgczenia WYLACZ, np. stan logiki lub
stan wejscia cyfrowego

Sygnat: zbyt duza liczba operacji. (Licznik operacji ,,KomWyzw Licz”
przekroczyt limit ustawiony w parametrze ,Alarm operacji”).

Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana) wytgczonych
praddw zostata przekroczona: IL1

Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana) wytgczonych
praddw zostata przekroczona: IL2

Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana) wytgczonych
praddéw zostata przekroczona: IL3

Sygnat: Maksymalna dopuszczalna suma (skumulowana) wytgczonych
pradow zostata przekroczona przynajmniej na jednej fazie.

Sygnat: reset licznika: tgczna liczba wszystkich wyzwolen rozdzielnicy

Sygnat: Reset sumy praddow wytacz.

Sygnat: Prég dla wyzwolenia alarmu.

Sygnat: Poziom blokady krzywej zuzycia wytgcznika

Sygnat: Zresetuj krzywa (konserwacji) zuzycia (tj. licznik zdolnosci
wytgczeniowej wytacznika).
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tacznik[1] . Alarm Isum
wyt/g

tacznik[1l] . Zer Krzyw
Zuz tacz

Rozruch . Aktywny
Rozruch . Blk KmdWyt
Rozruch . Wytacz
Rozruch . KmdWyt
Rozruch . Rozr
Rozruch . Praca
Rozruch . Zatrzymanie

Rozruch . Blk

Rozruch . Licz Zimn
Rozr Blk

Rozruch . Licz Rozr
Godz Blk

Rozruch . Licz Rozr
Godz Blk Al

Rozruch . Czas Miedz
Rozr Blk

Rozruch . Blk Term

Rozruch . Zewn Blk
Rozr

Rozruch . Wytacz Blad
Przej

Rozruch . Wytacz Predk
Zer

Rozruch . Niep Przej
Zatrz Rozrl

Rozruch . Niep Przej
Rozr Praca

Rozruch . Blk DCP

Rozruch . Sekw Zimn
Rozr

Rozruch . Wymusz Rozr

Rozruch . Wytacz Faza

MRM4-3.7-PL-REF
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Opis

Sygnat: Alarm, zostata przekroczona suma (wartos¢ graniczna) pradéw
wytagczeniowych na godzine.

Sygnat: Resetowanie alarmu ,zostata przekroczona suma (wartos¢
graniczna) pradéw wytgaczeniowych na godzine”.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.
Sygnat: Wytacz.
Sygnat: Komenda wytgcz.

Sygnat: Silnik znajduje sie w trybie rozruchu.
Sygnat: Silnik znajduje sie w trybie pracy.
Sygnat: Silnik znajduje sie w trybie zatrzymania.

Sygnat: Rozruch silnika lub jego przejscie do trybu pracy jest
zablokowane.

Sygnat: Rozruch silnika jest zabroniony z powodu osiggniecia
granicznej liczby rozruchdéw zimnego silnika.

Sygnat: Rozruch silnika jest zakazany z powodu osiggniecia granicznej
liczby uruchomien na godzine.

Sygnat: Rozruch silnika jest zakazany z powodu osiggniecia granicznej
liczby uruchomien na godzine; stanie sie aktywny po nastepnym
zatrzymaniu.

Sygnat: Rozruch silnika jest zakazany z powodu osiggniecia granicznej
wartosci czasu miedzy rozruchami.

Sygnat: Blokada termiczna.

Sygnat: Rozruch silnika jest zabroniony z powodu zewnetrznego
zablokowania przez wejscie cyfrowe DI.

Sygnat: Wytaczenie spowodowane btedem przejscia ze stanu rozruchu.

Sygnat: Wytgczenie spowodowane predkoscig zerowg (mozliwe
zablokowanie wirnika).

Sygnat: Niepowodzenie przejscia od zatrzymania do uruchomienia na
podstawie raportowanego czasu zwrotnego.

Sygnat: Niepowodzenie przejscia od uruchomienia do pracy na
podstawie czasu raportu zwrotnego.

Sygnat: Wymuszono timer Dtugiego Czasu Przyspieszania (DCP).

Sygnat: Znacznik sekwencji rozruchu zimnego silnika.

Sygnat: Trwa wymuszony rozruch silnika.

Sygnat: Wytacz przekaznika spowodowane wykryciem zmiany fazy.
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Rozruch . Awar Reczn
Dwu

Rozruch . Awar Reczn
Panel

Rozruch . Zab PWW

Rozruch . Blk Rozr |
Doziemn

Rozruch . Blk Rozr |
Fazowy

Rozruch . Blk Rozr Obc

Rozruch . Blk Rozr Utyk

Rozruch . Blk Rozr
Asym

Rozruch . Blk Ogéll

Rozruch . Blk Ogol2

Rozruch . Blk Ogél3

Rozruch . Blk Ogol4d

Rozruch . Blk Ogél5

Rozruch . | przejscia
Rozruch . T przejscia
Rozruch . Blk Siln

Rozruch . Obrot w
Przod

Rozruch . Obrot w Tyt
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Released

Opis

Sygnat: Awaryjne pominiecie blokady uruchomienia przez wejscie
dwustanowe (cyfrowe) DI.

Sygnat: Awaryjne pominiecie blokady uruchomienia przez panel
przedni.

Sygnat: Zabezpieczenie przed uruchomieniem silnika wirujgcego
wstecz jest aktywne. W przypadku pewnych zastosowan, takich jak
pompowanie ptynu w gore rury, przez pewien czas po wytaczeniu silnik
moze sie obraca¢ w odwrotnym kierunku. Timer zabezpieczenia przed
uruchomieniem silnika wirujgcego wstecz, zapobiegajac uruchomieniu
silnika obracajgcego sie w odwrotnym kierunku.

Sygnat: OpdZnienie rozruchowe dla bezzwtocznego wytgczenia w
wyniku wykrycia przetezenia prgdu doziemnego. Elementy DNP
(bezzwtoczne wytgczenie w wyniku wykrycia przetezenia pradu) sa
zablokowane przez czas zaprogramowany przez ten parametr.

Sygnat: Opéznienie rozruchowe dla bezzwtocznego wytaczenia w
wyniku wykrycia przetezenia pragdu fazowego. Elementy BNP
(bezzwtoczne wytgczenie w wyniku wykrycia przetezenia prgdu) sg
zablokowane przez czas zaprogramowany przez ten parametr.

Sygnat: OpéZnienie rozruchowe dotyczgce niedostatecznego
obcigzenia. Elementy niedostatecznego obcigzenia (bezzwtoczne
wytaczenie w wyniku wykrycia przetezenia pradu) sg zablokowane
przez czas zaprogramowany przez ten parametr.

Sygnat: Opdznienie rozruchowe dotyczgce utyku. Elementy utyku
(bezzwtoczne wytgczenie w wyniku wykrycia przetezenia prgdu) sg
zablokowane przez czas zaprogramowany przez ten parametr.

Sygnat: Sygnat asymetrii prgdu blokady uruchomienia silnika.

Ogdlne opdznienie rozruchowe. Te wartos¢ mozna zastosowac w celu
zablokowania dowolnego elementu zabezpieczajgcego.1

Ogdlne opdznienie rozruchowe. Te wartos¢ mozna zastosowac w celu
zablokowania dowolnego elementu zabezpieczajgcego.2

Ogdlne opdznienie rozruchowe. Te wartos¢ mozna zastosowac w celu
zablokowania dowolnego elementu zabezpieczajgcego.3

Ogdlne opdznienie rozruchowe. Te wartos¢ mozna zastosowac w celu
zablokowania dowolnego elementu zabezpieczajgcego.4

Ogdlne opdznienie rozruchowe. Te wartos¢ mozna zastosowac w celu
zablokowania dowolnego elementu zabezpieczajgcego.5

Sygnat: Komunikat przejscia pradu.
Sygnat: Sygnat przejscia czasu.
Sygnat: Zatrzymanie silnika blokuje inne funkcje zabezpieczajgce.

Sygnat: Kierunek obrotéw w przdd.

Sygnat: Kierunek obrotéw w tyt.
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1..n, lista przypisan

Rozruch . ZewBlk
KmdWyt-We

Rozruch . Blk Rozr-We

Rozruch . Awar Recz-
We

Rozruch . NKSE-We

Rozruch . Przet Zer
Predk-We

Rozruch . Blk STPC-We

I[1] . Aktywny

I[1] . ZewBIlk

I[1] . ZewBlk Zwr

I[1] . Blk KmdWyt
I[1] . ZewBlk KmdWyt
I[1] . Pobudzenie L1
I[1] . Pobudzenie L2
I[1] . Pobudzenie L3
I[1] . Pobudzenie

I[1] . Wytacz L1

I[1] . Wytacz L2

I[1] . Wytacz L3

I[1] . Wytacz

I[1] . KmdWyt

I[1] . Param DomysIn
I[1] . Param Adapt 1
I[1] . Param Adapt 2
I[1] . Param Adapt 3
I[1] . Param Adapt 4
I[1] . ZewBIlk1l-We

I[1] . ZewBlk2-We

MRM4-3.7-PL-REF

Released

16 Listy wyboru

Opis

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Stan wejscia modutu: Blk Rozr

Stan wejscia modutu: Awaryjne pominiecie. W celu zwolnienia
pojemnosci cieplnej silnika sygnat musi by¢ aktywny. Uwaga: takie
postepowanie powoduje niebezpieczenstwo uszkodzenia silnika. Aby

parametr ,,EMGOVR"” zaczat obowigzywad, musi by¢ ustawiony dla
tego wejscia na ,,DI” lub ,,DI albo Ul”.

Stan wejscia modutu: Niekompletna sekwencja.

Stan wejscia modutu: Przetagcznik Zerowej Predkosci (PZP).

Stan wejscia modutu: Przy takim ustawieniu cyfrowy sygnat wejsciowy
utrzymuje silnik w trybie uruchomienia, nawet jezeli prad silnika spada
ponizej wartosci STPC (prad zatrzymania silnika).

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.
Sygnat: Pobudzenie fazy L1.

Sygnat: Pobudzenie fazy L2.

Sygnat: Pobudzenie fazy L3.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Wytacz faze L1.

Sygnat: Wytgcz faze L2.

Sygnat: Wytacz faze L3.

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Komenda wytgcz.

Sygnat: Zestaw domysiny parametréw.

Sygant: Parametr adaptacyjny 1

Sygant: Parametr adaptacyjny 2

Sygant: Parametr adaptacyjny 3

Sygant: Parametr adaptacyjny 4

Stan moduftu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

MRM4 291



16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan

I[1]
We

I[1].
I[1].

We

I[1].

We

I[1].

We

I[1].

We

I[2]

I[2] .
I[21].
I[2] .
I[21].
I[2] .
I[2].
I[2] .
I[2].

I[2]
I[2]
I[2]
I[2]

I[2] .
I[21].
I[2] .
I[2].
I[2] .
I[2].
I[2] .
I[2].
I[2] .

We
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ZewBlk KmdWyt-

ZewBlk Zwr-We

Param Adaptl-

Param Adapt2-

Param Adapt3-

Param Adapt4-

. Aktywny

ZewBlk

ZewBlk Zwr

Blk KmdWyt
ZewBlk KmdWyt
Pobudzenie L1
Pobudzenie L2
Pobudzenie L3

Pobudzenie

. Wytacz L1
. Wytacz L2
. Wytacz L3

. Wytacz

KmdWyt

Param Domysin
Param Adapt 1
Param Adapt 2
Param Adapt 3
Param Adapt 4
ZewBlk1l-We
ZewBlk2-We
ZewBlk KmdWyt-

Opis

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Released

Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.1

Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.2

Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.3

Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.4

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygant:
Sygant:
Sygant:
Sygant:

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.
Zewnetrzne blokowanie zwrotne.
Komenda wytgcz zablokowana.
Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.
Pobudzenie fazy L1.

Pobudzenie fazy L2.

Pobudzenie fazy L3.

Pobudzenie.

Wytacz faze L1.

Wytgcz faze L2.

Wytacz faze L3.

Wytacz.

Komenda wytacz.

Zestaw domysiny parametrdéw.
Parametr adaptacyjny 1
Parametr adaptacyjny 2
Parametr adaptacyjny 3

Parametr adaptacyjny 4

Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

MRM4
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1..n, lista przypisan

I[2]

I[2] .

We

I[2].

We

I[2] .

We

I[2].

We
I[3]

I[31.
I[3].
I[31.
I[3].
I[31.
I[3].
I[3].
I[3].

I[3]
I[3]
I[3]
I[3]

I[31.
I[3].
I[31.
I[3].
I[31.
I[3].
I[31.
I[3].
I[31].

We

I[3].

ZewBlk Zwr-We

Param Adaptl-

Param Adapt2-

Param Adapt3-

Param Adapt4-

. Aktywny

ZewBlk
ZewBlk Zwr

Blk KmdWyt

ZewBlk KmdWyt

Pobudzenie L1
Pobudzenie L2
Pobudzenie L3

Pobudzenie

. Wytacz L1
. Wytacz L2
. Wytacz L3

. Wytacz

KmdWyt

Param Domysin
Param Adapt 1

Param Adapt 2

Param Adapt 3

Param Adapt 4

ZewBlk1l-We

ZewBlk2-We

ZewBlk KmdWyt-

ZewBlk Zwr-We

MRM4-3.7-PL-REF

Released

16 Listy wyboru

Opis
Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.1

Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.2

Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.3

Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.4

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
Sygnat: Pobudzenie fazy L1.

Sygnat: Pobudzenie fazy L2.

Sygnat: Pobudzenie fazy L3.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Wytgcz faze L1.

Sygnat: Wytacz faze L2.

Sygnat: Wytgcz faze L3.

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Komenda wytgcz.

Sygnat: Zestaw domysiny parametréw.

Sygant: Parametr adaptacyjny 1

Sygant: Parametr adaptacyjny 2

Sygant: Parametr adaptacyjny 3

Sygant: Parametr adaptacyjny 4

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1
Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Stan modufu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.
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16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan

I[3]
We

I[3].

We

I[3].

We

I[3].

We

I[4]

I[4] .
I[41 .
I[4] .
I[41 .
I[4] .
I[4]1 .
I[4] .
I[41 .

I[4]
I[4]
I[4]
I[4]

I[4] .
I[41 .
I[4] .
I[4] .
I[4] .
I[41 .
I[4] .
I[41 .
I[4] .

We

I[41 .
I[4] .

We
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Param Adaptl-

Param Adapt2-

Param Adapt3-

Param Adapt4-

. Aktywny

ZewBlk

ZewBlk Zwr

Blk KmdWyt
ZewBlk KmdWyt
Pobudzenie L1
Pobudzenie L2
Pobudzenie L3

Pobudzenie

. Wytacz L1
. Wytacz L2
. Wytacz L3

. Wytacz

KmdWyt

Param Domysin
Param Adapt 1
Param Adapt 2
Param Adapt 3
Param Adapt 4
ZewBlk1l-We
ZewBlk2-We
ZewBlk KmdWyt-

ZewBlk Zwr-We

Param Adaptl-

Released

Opis

Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.1

Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.2

Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.3

Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.4

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.
Sygnat: Pobudzenie fazy L1.

Sygnat: Pobudzenie fazy L2.

Sygnat: Pobudzenie fazy L3.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Wytacz faze L1.

Sygnat: Wytgcz faze L2.

Sygnat: Wytacz faze L3.

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Komenda wytgcz.

Sygnat: Zestaw domysiny parametréw.

Sygant: Parametr adaptacyjny 1

Sygant: Parametr adaptacyjny 2

Sygant: Parametr adaptacyjny 3

Sygant: Parametr adaptacyjny 4

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1
Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.1
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Released

16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan Opis

I[4] . Param Adapt2- Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.2
We

I[4] . Param Adapt3- Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.3
We

I[4] . Param Adapt4- Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.4
We

I[5] . Aktywny Sygnat: Aktywny

I[5] . ZewBlk Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

I[5]. ZewBIlk Zwr Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

I[5] . Blk KmdWyt Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

I[5] . ZewBlk KmdWyt Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

I[5] . Pobudzenie L1 Sygnat: Pobudzenie fazy L1.

I[5] . Pobudzenie L2 Sygnat: Pobudzenie fazy L2.

I[5] . Pobudzenie L3 Sygnat: Pobudzenie fazy L3.

I[5] . Pobudzenie Sygnat: Pobudzenie.

I[5] . Wytacz L1 Sygnat: Wytgcz faze L1.

I[5]. Wytacz L2 Sygnat: Wytacz faze L2.

I[5] . Wytacz L3 Sygnat: Wytgcz faze L3.

I[5] . Wytacz Sygnat: Wytacz.

I[5] . KmdWyt Sygnat: Komenda wytgcz.

I[5] . Param DomysIn Sygnat: Zestaw domysiny parametréw.

I[5] . Param Adapt 1 Sygant: Parametr adaptacyjny 1
I[5] . Param Adapt 2 Sygant: Parametr adaptacyjny 2

I[5] . Param Adapt 3 Sygant: Parametr adaptacyjny 3

I[5] . Param Adapt 4 Sygant: Parametr adaptacyjny 4
I[5] . ZewBlk1l-We Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1
I[5] . ZewBlk2-We Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

I[5] . ZewBlk KmdWyt-  Stan modufu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
We

I[5]. ZewBIlk Zwr-We Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.
I[5] . Param Adaptl- Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.1

We

I[5] . Param Adapt2- Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.2

We
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16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan

I[5]
We

I[5] .

We

I[6]

I[6] .
I[6] .
I[6] .
I[6] .
I[6] .
I[6] .
I[6] .
I[6] .

I[6]
I[6]
I[6]
I[6]

I[6] .
I[6] .
I[6] .
I[6] .
I[6] .
I[6] .
I[6] .
I[6] .
I[6] .

We

I[6] .
I[6] .

We

I[6] .

We

I[6] .

We
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Param Adapt3-

Param Adapt4-

. Aktywny

ZewBlk

ZewBlk Zwr

Blk KmdWyt
ZewBlk KmdWyt
Pobudzenie L1
Pobudzenie L2
Pobudzenie L3

Pobudzenie

. Wytacz L1
. Wytacz L2
. Wytacz L3

. Wytacz

KmdWyt

Param Domysin
Param Adapt 1
Param Adapt 2
Param Adapt 3
Param Adapt 4
ZewBlk1l-We
ZewBlk2-We
ZewBlk KmdWyt-

ZewBlk Zwr-We

Param Adaptl-

Param Adapt2-

Param Adapt3-

Released

Opis

Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.3

Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.4

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.
Sygnat: Pobudzenie fazy L1.

Sygnat: Pobudzenie fazy L2.

Sygnat: Pobudzenie fazy L3.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Wytacz faze L1.

Sygnat: Wytgcz faze L2.

Sygnat: Wytgcz faze L3.

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Komenda wytgcz.

Sygnat: Zestaw domysiny parametréw.

Sygant: Parametr adaptacyjny 1

Sygant: Parametr adaptacyjny 2

Sygant: Parametr adaptacyjny 3

Sygant: Parametr adaptacyjny 4

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1
Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.1

Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.2

Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.3
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1..n, lista przypisan

I[6] . Param Adapt4-

We

310[1] . Aktywny

310[1] . ZewBlk

310[1] . ZewBIlk Zwr
310[1] . Blk KmdWyt
310[1] . ZewBIlk
KmdWyt

310[1] . Pobudzenie
310[1] . Wytacz

310[1] . KmdWyt

310[1] . Param
Domysin

3I0[1] . Param Adapt 1
310[1] . Param Adapt 2
3I0[1] . Param Adapt 3
310[1] . Param Adapt 4
3I10[1] . ZewBlk1-We
310[1] . ZewBIlk2-We
310[1] . ZewBIlk
KmdWyt-We

310[1] . ZewBIlk Zwr-
We

3I0[1] . Param Adaptl-
We

310[1] . Param Adapt2-
We

3I0[1] . Param Adapt3-
We

310[1] . Param Adapt4-
We

310[2] . Aktywny

310[2] . ZewBIlk

310[2] . ZewBlk Zwr
310[2] . Blk KmdWyt

MRM4-3.7-PL-REF

Released

Opis

Stan modutu wejsciowego:

Sygnat: Aktywny

16 Listy wyboru

Parametr adaptacyjny.4

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Sygnat: przekroczono prég alarmu.

Sygnat: Wytacz.
Sygnat: Komenda wytgcz.

Sygnat: Zestaw domysiny parametrow.

Sygant: Parametr adaptacyjny 1

Sygant: Parametr adaptacyjny 2

Sygant: Parametr adaptacyjny 3

Sygant: Parametr adaptacyjny 4

Stan modutu wejsciowego:
Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Sygnat: Aktywny

Zewnetrzne blokowanie. 1
Zewnetrzne blokowanie.2

Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Parametr adaptacyjny.1

Parametr adaptacyjny.2

Parametr adaptacyjny.3

Parametr adaptacyjny.4

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

MRM4
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16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan

310[2] . ZewBlk
KmdWyt

310[2] . Pobudzenie
310[2] . Wytacz

310[2] . KmdWyt

310[2] . Param
Domysin

310[2] . Param Adapt 1
310[2] . Param Adapt 2
310[2] . Param Adapt 3
310[2] . Param Adapt 4
310[2] . ZewBlk1-We
310[2] . ZewBlk2-We
310[2] . ZewBlk
KmdWyt-We

310[2] . ZewBlk Zwr-
We

310[2] . Param Adaptl-
We

3I10[2] . Param Adapt2-
We

310[2] . Param Adapt3-
We

310[2] . Param Adapt4-
We

310[3] . Aktywny

310[3] . ZewBlk

310[3] . ZewBlk Zwr
310[3] . Blk KmdWyt
310[3] . ZewBlk
KmdWyt

310[3] . Pobudzenie
310[3] . Wytacz

310[3] . KmdWyt

310[3] . Param
Domysin

298

Released

Opis

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: przekroczono prég alarmu.

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Komenda wytgcz.

Sygnat: Zestaw domysiny parametréw.

Sygant: Parametr adaptacyjny 1

Sygant: Parametr adaptacyjny 2

Sygant: Parametr adaptacyjny 3

Sygant: Parametr adaptacyjny 4

Stan modutu wejsciowego:
Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Sygnat: Aktywny

Zewnetrzne blokowanie.1
Zewnetrzne blokowanie.2

Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Parametr adaptacyjny.1

Parametr adaptacyjny.2

Parametr adaptacyjny.3

Parametr adaptacyjny.4

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Sygnat: przekroczono prég alarmu.

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Komenda wytgcz.

Sygnat: Zestaw domysiny parametréw.

MRM4
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1..n, lista przypisan

3I10[3] . Param Adapt 1
310[3] . Param Adapt 2
3I10[3] . Param Adapt 3
310[3] . Param Adapt 4
3I10[3] . ZewBlk1-We
310[3] . ZewBIlk2-We
310[3] . ZewBlk
KmdWyt-We

310[3] . ZewBIlk Zwr-
We

3I10[3] . Param Adaptl-
We

310[3] . Param Adapt2-
We

3I10[3] . Param Adapt3-
We

310[3] . Param Adapt4-
We

310[4] . Aktywny

310[4] . ZewBIlk

310[4] . ZewBlk Zwr
310[4] . Blk KmdWyt
310[4] . ZewBIlk
KmdWyt

310[4] . Pobudzenie
310[4] . Wytacz

310[4] . KmdWyt

310[4] . Param
Domysin

310[4] . Param Adapt 1
310[4] . Param Adapt 2
310[4] . Param Adapt 3
310[4] . Param Adapt 4
310[4] . ZewBIlk1-We
310[4] . ZewBlk2-We
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Released

Opis

16 Listy wyboru

Sygant: Parametr adaptacyjny 1

Sygant: Parametr adaptacyjny 2

Sygant: Parametr adaptacyjny 3

Sygant: Parametr adaptacyjny 4

Stan modutu wejsciowego:
Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

Sygnat: Aktywny

Zewnetrzne blokowanie. 1
Zewnetrzne blokowanie.2

Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Parametr adaptacyjny.1

Parametr adaptacyjny.2

Parametr adaptacyjny.3

Parametr adaptacyjny.4

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: przekroczono prég alarmu.

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Komenda wytgacz.

Sygnat: Zestaw domysiny parametréw.

Sygant: Parametr adaptacyjny 1

Sygant: Parametr adaptacyjny 2

Sygant: Parametr adaptacyjny 3

Sygant: Parametr adaptacyjny 4

Stan modutu wejsciowego:

Stan modutu wejsciowego:

MRM4

Zewnetrzne blokowanie.1

Zewnetrzne blokowanie.2
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16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan Opis

310[4] . ZewBlk Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
KmdWyt-We

310[4] . ZewBlk Zwr- Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie zwrotne.

We

310[4] . Param Adaptl- Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.1
We

310[4] . Param Adapt2- Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.2
We

310[4] . Param Adapt3- Stan modutu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.3
We

310[4] . Param Adapt4- Stan modufu wejsciowego: Parametr adaptacyjny.4
We

Term . Pob Alarmu Sygnat: Pobudzenie alarmu
Term . Lim Czas Sygnat: Limit czasu alarmu
Alarmu

Term . RTD Efektywny Ten stan bedzie miat wartos¢ logiczng prawda, gdy zostang spetnione
wszystkie nastepujgce warunki:

- stan ,,Obc_ponad WP” ma wartosc¢ prawda,

- zostato aktywowane wyzwolenie temperatury uzwojenia w module
RTD,

- wyswietlana jest co najmniej jedna wazna temperatura wyzsza niz
0°C.

Term . Obc Ponad WP ,Obciazenie powyzej wspdtczynnika eksploatacyjnego”: Jesli prad
przekracza ustawiong wartosc¢ ,,UTC” (,Najwieksza wartos¢ progowa
wyzwolenia”), uzywana pojemnos¢ cieplna zwieksza sie i stan
,Obc_ponad WP” staje sie prawdziwy. Jesli prad jest nizszy niz wartosc
,UTC”, ten stan jest fatszywy.

Term . Aktywny Sygnat: Aktywny
Term . ZewBlk Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
Term . Blk KmdWyt Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Term . ZewBlk KmdWyt Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Term . Pobudzenie Sygnat: Pobudzenie.

Term . Wytacz Sygnat: Wytacz.

Term . KmdWyt Sygnat: Komenda wytgcz.

Term . ZewBlk1l-We Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.

Term . ZewBlk2-We Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.

Term . ZewBlk Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
KmdWyt-We
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Utyk[1] . Aktywny
Utyk[1] . ZewBlk
Utyk[1] . Blk KmdWyt

Utyk[1] . ZewBlk
KmdWyt
Utyk[1l] . Pobudzenie
Utyk[1] . Wytacz
Utyk[1] . KmdWyt
Utyk[1l] . ZewBIlk1l-We
Utyk[1] . ZewBIlk2-We

Utyk[1] . ZewBlk
KmdWyt-We

Utyk[2] . Aktywny
Utyk[2] . ZewBIk
Utyk[2] . Blk KmdWyt

Utyk[2] . ZewBIk
KmdWyt
Utyk[2] . Pobudzenie
Utyk[2] . Wytacz
Utyk[2] . KmdWyt
Utyk[2] . ZewBIlk1-We
Utyk[2] . ZewBIk2-We

Utyk[2] . ZewBIk
KmdWyt-We

Niedoc[1] . Aktywny

Niedoc[1] . ZewBlk
Niedoc[1] . Blk KmdWyt
Niedoc[1] . ZewBlk
KmdWyt

Niedoc[1] . Pobudzenie
Niedoc[1] . Wytacz
Niedoc[1] . KmdWyt
Niedoc[1] . ZewBIk1-
We

MRM4-3.7-PL-REF
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16 Listy wyboru

Opis

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Komenda wytgcz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1
Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Sygnat: Aktywny
Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Sygnat: Pobudzenie.

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Komenda wytgcz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1
Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Sygnat: Aktywny
Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Sygnat: Pobudzenie.
Sygnat: Wytacz.
Sygnat: Komenda wytgcz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1
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1..n, lista przypisan Opis

Niedoc[1] . ZewBlk2- Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

We

Niedoc[1] . ZewBlk Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
KmdWyt-We

Niedoc[2] . Aktywny Sygnat: Aktywny

Niedoc[2] . ZewBlk Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Niedoc[2] . Blk KmdWyt Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Niedoc[2] . ZewBlk Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
KmdWyt

Niedoc[2] . Pobudzenie Sygnat: Pobudzenie.

Niedoc[2] . Wytacz Sygnat: Wytacz.
Niedoc[2] . KmdWyt Sygnat: Komenda wytgcz.
‘I\,I\;edoc[Z] . ZewBIk1- Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1
e
Niedoc[2] . ZewBlk2- Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2
We
Niedoc[2] . ZewBlk Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
KmdWyt-We
Niedoc[3] . Aktywny Sygnat: Aktywny
Niedoc[3] . ZewBlk Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Niedoc[3] . Blk KmdWyt Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Niedoc[3] . ZewBlk Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
KmdWyt

Niedoc[3] . Pobudzenie Sygnat: Pobudzenie.

Niedoc[3] . Wytacz Sygnat: Wytacz.

Niedoc[3] . KmdWyt Sygnat: Komenda wytgcz.

Niedoc[3] . ZewBIk1- Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

We

Niedoc[3] . ZewBlk2- Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

We

Niedoc[3] . ZewBlk Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.
KmdWyt-We

Red Obc Mech . Sygnat: Aktywny

Aktywny

Red Obc Mech . ZewBlk Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Red Obc Mech . Sygnat: Pobudzenie.
Pobudzenie
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Red Obc Mech . Wytacz
Red Obc Mech .

ZewBlkl-We

Red Obc Mech .

ZewBlk2-We

12>[1] .
12>[1].
12>[1] .
12>[1].

Aktywny
ZewBlk

Blk KmdWyt
ZewBlk

KmdWyt

12>[1] .
12>[1].
12>[1] .
12>[1].
12>[1] .
12>[1].

Pobudzenie
Wytacz
KmdWyt
ZewBlk1l-We
ZewBlk2-We

ZewBlk

KmdWyt-We

12>[2] .
12>[2] .
12>[2] .
12>[2] .

Aktywny
ZewBlk

Blk KmdWyt
ZewBlk

KmdWyt

12>[2] .
12>[2] .
12>[2] .
12>[2] .
12>[2] .
12>[2] .

Pobudzenie
Wytacz
KmdWyt
ZewBlk1l-We
ZewBlk2-We

ZewBlk

KmdWyt-We

ExP[1] .
ExP[1] .
ExP[1] .
ExP[1] .

Aktywny
ZewBlk

Blk KmdWyt
ZewBlk

KmdWyt

ExP[1] .

Pobudzenie

MRM4-3.7-PL-REF

Released
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Opis
Sygnat: Wytacz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Sygnat: Aktywny
Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: Pobudzenie od sktadowa przeciwna---odwrotna kolejnosc¢ faz.
Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Komenda wytgcz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Sygnat: Aktywny
Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: Pobudzenie od sktadowa przeciwna---odwrotna kolejnosc¢ faz.
Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Komenda wytgcz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Sygnat: Aktywny
Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: Pobudzenie
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1..n, lista przypisan
ExP[1] . Wytacz
ExP[1] . KmdWyt
ExP[1] . ZewBlk1-We
ExP[1] . ZewBlk2-We

ExP[1] . ZewBlk
KmdWyt-We

ExP[1] . Pobudzenie-
We

ExP[1] . Wytacz-We
ExP[2] . Aktywny
ExP[2] . ZewBIlk
ExP[2] . Blk KmdWyt

ExP[2] . ZewBlk
KmdWyt

ExP[2] . Pobudzenie
ExP[2] . Wytacz
ExP[2] . KmdWyt
ExP[2] . ZewBlk1-We
ExP[2] . ZewBlk2-We

ExP[2] . ZewBlk
KmdWyt-We

ExP[2] . Pobudzenie-
We

ExP[2] . Wytacz-We
ExP[3] . Aktywny
ExP[3] . ZewBIlk
ExP[3] . Blk KmdWyt

ExP[3] . ZewBlk
KmdWyt

ExP[3] . Pobudzenie
ExP[3] . Wytacz
ExP[3] . KmdWyt
ExP[3] . ZewBlk1-We
ExP[3] . ZewBlk2-We
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Sygnat: Wytgcz

Sygnat: Komenda wytgcz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1
Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Stan wejscia modutu: Pobudzenie

Stan wejscia modutu: Wytacz

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: Pobudzenie

Sygnat: Wytgcz

Sygnat: Komenda wytgcz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1
Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Stan wejscia modutu: Pobudzenie

Stan wejscia modutu: Wytacz

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: Pobudzenie

Sygnat: Wytgcz

Sygnat: Komenda wytgcz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2
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ExP[3] . ZewBlk
KmdWyt-We

ExP[3] . Pobudzenie-
We

ExP[3] . Wytacz-We
ExP[4] . Aktywny
ExP[4] . ZewBlk
ExP[4] . Blk KmdWyt

ExP[4] . ZewBlk
KmdWyt

ExP[4] . Pobudzenie
ExP[4] . Wytacz
ExP[4] . KmdWyt
ExP[4] . ZewBlk1-We
ExP[4] . ZewBlk2-We

ExP[4] . ZewBlk
KmdWyt-We

ExP[4] . Pobudzenie-
We

ExP[4] . Wytacz-We

URTD . Uzw1 Nadzor
URTD . Uzw2 Nadzér
URTD . Uzw3 Nadzor
URTD . Uzw4 Nadzoér
URTD . Uzw5 Nadzor
URTD . Uzw6 Nadzoér
URTD . oz Silnl

Nadzor

URTD . Loz Siln2
Nadzor

URTD . Obc tozl
Nadzor
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Opis

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Stan wejscia modutu: Pobudzenie

Stan wejscia modutu: Wytacz

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytgcz.

Sygnat: Pobudzenie

Sygnat: Wytgcz

Sygnat: Komenda wytgcz.

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1
Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Stan wejscia modutu: Pobudzenie

Stan wejscia modutu: Wytacz

Sygnat: Uzwl, Nadzdr kanatu. Wartosc ,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Wartosc ,,0” oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidtowy).

Sygnat: Uzw2, Nadzdr kanatu. Wartos¢ ,,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Wartos¢ ,,0” oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidfowy).

Sygnat: Uzw3, Nadzdr kanatu. Wartosc ,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Wartosc¢ ,,0” oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidtowy).

Sygnat: Uzw4, Nadzdr kanatu. Wartos¢ ,,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Wartos¢ ,,0” oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidfowy).

Sygnat: Uzw5, Nadzdr kanatu. Wartosc ,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Wartosc¢ ,,0” oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidtowy).

Sygnat: Uzw6, Nadzdr kanatu. Wartos¢ ,,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Wartos¢ ,,0” oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidfowy).

Sygnat: toz Siln1, Nadzdr kanatu. Wartosc ,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Wartosc ,,0” oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidtowy).

Sygnat: toz Siln2, Nadzdr kanatu. Wartos¢ ,,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Wartos¢ ,,0” oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidfowy).

Sygnat: Obc toz1, Nadzér kanatu. Wartosc ,,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Wartosc¢ ,,0” oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidtowy).
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URTD . Obc toz2
Nadzor

URTD . Dodatkl
Nadzor

URTD . Dodatk?2
Nadzor

URTD . Nadzor

URTD . Potacz aktywne

URTD . Wy Wymuszone

RTD . Aktywny

RTD . ZewBlk
RTD . Blk KmdWyt
RTD . ZewBlk KmdWyt
RTD . Pobudzenie
RTD . Wytacz
RTD . KmdWyt
RTD . Uzw 1 Wytacz

RTD . Uzw 1
Pobudzenie

RTD . Uzw 1 Tout
Alarm

RTD . Uzw 1 Niewazny

RTD . Uzw 2 Wytacz

RTD . Uzw 2
Pobudzenie

RTD . Uzw 2 Tout
Alarm

RTD . Uzw 2 Niewazny
RTD . Uzw 3 Wytacz

RTD . Uzw 3
Pobudzenie
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Sygnat: Obc toz2, Nadzdr kanatu. Wartosc¢ ,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Wartos¢ ,,0” oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidfowy).

Sygnat: Dodatkl1, Nadzdr kanatu. Wartosc¢ ,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Wartosc¢ ,,0” oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidtowy).

Sygnat: Dodatk2, Nadzdr kanatu. Wartos¢ ,1” oznacza wykrycie awarii
kanatu. (Wartos¢ ,,0” oznacza, ze ten kanat RTD ma stan prawidfowy).

Sygnat: nadzoér kanatu URTD. Wartos¢ ,,1” oznacza wykrycie awarii co
najmniej jednego kanatu. (Wartosc¢ ,,0” oznacza, ze wszystkie kanaty
RTD majg stan prawidfowy).

Sygnat: istnieje aktywne potgczenie miedzy detektorem temperatury
(URTD) a przekaznikiem zabezpieczajacym.

Sygnat: Stan przynajmniej jednego wyjscia przekaznikowego zostat
wymuszony. Oznacza to iz stan przypisanych sygnatéw nie jest
wyswietlany.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat: Komenda wytgcz zablokowana.

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.

Sygnat: Wytacz.

Sygnat: Komenda wytgcz.

Uzwojenie 1 Sygnat: Wytacz.

Uzwojenie 1 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.
Uzwojenie 1 Czas alarmu wygast.

Uzwojenie 1 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany
przez uszkodzony lub odtgczony pomiar RTD)

Uzwojenie 2 Sygnat: Wytacz.

Uzwojenie 2 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.

Uzwojenie 2 Czas alarmu wygast.

Uzwojenie 2 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany
przez uszkodzony lub odtgczony pomiar RTD)

Uzwojenie 3 Sygnat: Wytacz.

Uzwojenie 3 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.
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RTD . Uzw 3 Tout
Alarm

RTD . Uzw 3 Niewazny

RTD . Uzw 4 Wytacz

RTD . Uzw 4
Pobudzenie

RTD . Uzw 4 Tout
Alarm

RTD . Uzw 4 Niewazny

RTD . Uzw 5 Wytacz

RTD . Uzw 5
Pobudzenie

RTD . Uzw 5 Tout
Alarm

RTD . Uzw 5 Niewazny

RTD . Uzw 6 Wytacz

RTD . Uzw 6
Pobudzenie

RTD . Uzw 6 Tout
Alarm

RTD . Uzw 6 Niewazny

RTD . toz Siln 1
Wytacz

RTD .toz Siln 1
Pobudzenie

RTD . toz Siln 1 Tout
Alarm

RTD . toz Siln 1
Niewazny

RTD . toz Siln 2
Wytacz

RTD . toz Siln 2
Pobudzenie

RTD . toz Siln 2 Tout
Alarm
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Uzwojenie 3 Czas alarmu wygast.
Uzwojenie 3 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany
przez uszkodzony lub odtgczony pomiar RTD)

Uzwojenie 4 Sygnat: Wytacz.

Uzwojenie 4 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.
Uzwojenie 4 Czas alarmu wygast.

Uzwojenie 4 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany
przez uszkodzony lub odtgczony pomiar RTD)

Uzwojenie 5 Sygnat: Wytacz.

Uzwojenie 5 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.
Uzwojenie 5 Czas alarmu wygast.

Uzwojenie 5 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany
przez uszkodzony lub odtgaczony pomiar RTD)

Uzwojenie 6 Sygnat: Wytacz.

Uzwojenie 6 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.
Uzwojenie 6 Czas alarmu wygast.

Uzwojenie 6 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany
przez uszkodzony lub odtgaczony pomiar RTD)

Lozyska Silnika 1 Sygnat: Wytacz.

Lozyska Silnika 1 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.
Lozyska Silnika 1 Czas alarmu wygast.

Lozyska Silnika 1 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np.
spowodowany przez uszkodzony lub odtgczony pomiar RTD)

Lozyska Silnika 2 Sygnat: Wytacz.

Lozyska Silnika 2 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.

Lozyska Silnika 2 Czas alarmu wygast.
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1..n, lista przypisan

RTD . Loz Siln 2
Niewazny

RTD . Obc toz 1
Wytacz

RTD .Obctoz 1
Pobudzenie

RTD . Obc toz 1 Tout
Alarm

RTD . Obc toz 1
Niewazny

RTD . Obc toz 2
Wytacz

RTD . Obc toz 2
Pobudzenie

RTD . Obc toz 2 Tout
Alarm

RTD . Obc toz 2
Niewazny

RTD . Dodatkl Wytacz

RTD . Dodatkl
Pobudzenie

RTD . Dodatkl Tout
Alarm

RTD . Dodatkl
Niewazny

RTD . Dodatk2 Wytacz

RTD . Dodatk?2
Pobudzenie

RTD . Dodatk2 Tout
Alarm

RTD . Dodatk?2
Niewazny

RTD . Wytacz Wszys
Uzw

RTD . Alarm Wszys
Uzw

RTD . Tout Alarm Uzw

RTD . Uzw Grupa
Niewazny
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Opis

Lozyska Silnika 2 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np.
spowodowany przez uszkodzony lub odtgczony pomiar RTD)

Obc tozysk 1 Sygnat: Wytacz.

Obc tozysk 1 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.
Obc tozysk 1 Czas alarmu wygast.

Obc tozysk 1 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany
przez uszkodzony lub odtgczony pomiar RTD)

Obc tozysk 2 Sygnat: Wytacz.

Obc tozysk 2 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.
Obc tozysk 2 Czas alarmu wygast.

Obc tozysk 2 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany
przez uszkodzony lub odtgczony pomiar RTD)

Dodatkowe 1 Sygnat: Wytacz.

Dodatkowe 1 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.

Dodatkowe 1 Czas alarmu wygast.

Dodatkowe 1 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany
przez uszkodzony lub odtgczony pomiar RTD)
Dodatkowe 2 Sygnat: Wytacz.

Dodatkowe 2 Pobudzenie od RTD zabezpieczenie temperaturowe.
Dodatkowe 2 Czas alarmu wygast.

Dodatkowe 2 Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np. spowodowany
przez uszkodzony lub odtgczony pomiar RTD)

Wytacz od wszystkich uzwojen.

Alarm od wszystkich uzwojen.

Przekroczony czas, alarm od wszystkich uzwojen.

Uzwojenie Grupa Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np.
spowodowany przez uszkodzony lub odtgczony pomiar RTD)
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RTD . Wytacz Wszys
toz

RTD . Alarm Wszys toz

RTD . Timeout Al
Wszys Loz

RTD . oz Siln Grupa
Niewazny

RTD . Wytacz Wszys
Obc Loz

RTD . Alarm Wszys
Obc toz

RTD . Tout Wszys Obc
toz

RTD . Obc toz Grupa
Niewazny

RTD . Wytacz Dowol
Grupy

RTD . Alarm Dowol
Grupy

RTD . Tout Al Dowol
Grupy

RTD . Wytacz Grupa 1

RTD . Wytacz Grupa 2

RTD . Alarm Upt Czasu

RTD . Grupa Pomoc
Wytacz

RTD . Grupa Pomoc
Alarm

RTD . Limit Czas Gr
Pomoc Al

RTD . NieprGrupPomoc

RTD . ZewBIlk1l-We
RTD . ZewBlk2-We

RTD .
We

ZewBlk KmdWyt-

LRW . Aktywny

LRW . ZewBlk
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16 Listy wyboru

Opis

Wytacz od wszystkich tozysk silnika.

Alarm od wszystkich tozysk silnika.

Timeout alarm wszystkie tozyska silnika.

Lozyska Silnika Grupa Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np.
spowodowany przez uszkodzony lub odtgczony pomiar RTD)
Wytaczenie od wszystkich obcigzonych tozysk.

Alarm od wszystkich obcigzonych toZysk.

Timeout dla wszystkich obcigzonych tozysk

Obc tozysk Grupa Sygnat: Btedny pomiar temperatury (np.
spowodowany przez uszkodzony lub odtgczony pomiar RTD)
Wytacz od dowolnej/jakiejkolwiek grupy

Alarm dowolnej/jakiejkolwiek grupy

Timeout alarm dowolnej/jakiejkolwiek grupy.

Wytaczenie grupa 1.
Wytgczenie grupa 2.
Uptynat limit czasu alarmu

Grupa pomocnicza wytgczania.

Grupa pomocnicza alarmu.

Limit czasu grupy pomocniczej alarmu.

Nieprawidtowa grupa pomocnicza
Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1
Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie komendy wytacz.

Sygnat: Aktywny

Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.
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1..n, lista przypisan Opis

LRW . Czekanie na Czekanie na wyzwolenie
wyzwolenie

LRW . Praca Sygnat: Modut LRW pobudzony.

LRW . Pobudzenie Sygnat: Pobudzenie od awaria wytacznika.

LRW . Blokada Sygnat: Blokada

LRW . Rst Blokady Sygnat: Resetowanie blokady

LRW . ZewBlk1l-We Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1
LRW . ZewBlk2-We Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

LRW . Wytaczaniel-We Stan modufu wejsciowego: Wytacz spowoduje uaktywnienie LRW.
LRW . Wytaczanie2-We Stan modufu wejsciowego: Wytacz spowoduje uaktywnienie LRW.
LRW . Wytaczanie3-We Stan modufu wejsciowego: Wytacz spowoduje uaktywnienie LRW.
Ciagt Wyt . Aktywny Sygnat: Aktywny

Ciagt Wyt . ZewBIk Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Ciggt Wyt . Pobudzenie Sygnat: Pobudzenie obwodu kontroli ciggtosci wytgcznika.

Ciggt Wyt . Niemozliwe NiemoZliwe, poniewaz nie przypisano sygnatow stykéw pomocniczych
(52a i 52b) wytacznika.

Ciggt Wyt . Potoz ZAt- Stan wejscia modutu: Sygnalizacja potozenia wytacznika (styki
We pomocnicze wytgcznika (52a))

Ciggt Wyt . Potoz WY#L- Stan modutu wejsciowego: Sygnalizacja potozenia wytgcznika (styki
We pomocnicze wytgcznika (52b)).

Ciagt Wyt . ZewBlk1l-We Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie. 1

Ciagt Wyt . ZewBIk2-We Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Przkt | . Aktywny Sygnat: Aktywny

Przkt | . ZewBlk Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

Przkt | . Pobudzenie Sygnat: Pobudzenie od kontrola obwodu pomiarowego przektadnika
pradowego.

Przkt | . ZewBlk1l-We Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

Przkt | . ZewBlk2-We Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

SysAl . Aktywny Sygnat: Aktywny

SysAl . ZewBlk Sygnat: Zewnetrzne blokowanie.

SysAl . Alarm pradu sr. Sygnat: Alarm: przekroczono usredniony Zzadany prad
(zapotrz.)

SysAl . Alarm | THD Sygnat: Alarm - catkowite znieksztatcenia harmoniczne pradu

SysAl . Wyzw. pradu sr. Sygnat: Wyzwolenie: przekroczono usredniony zadany prad
(zapotrz.)
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SysAl . Wyt I THD

SysAl . ZewBlk-We

Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .

Wyijscia X2 .
1

Wyjscia X2 .
2

Wyijscia X2 .
3

Wyjscia X2 .
4

Wyijscia X2 .
5

Wyjscia X2 .

WE 1
WE 2
WE 3
WE 4
WE 5
WE 6
WE 7
WE 8
WE 1
WE 2
WE 3
WE 4

Wy przek

Wy przek

Wy przek

Wy przek

Wy przek

ROZBROJONE!

Wyijscia X2 .

Wy

Wymuszone

Wyjscia X2 .
1
Wyijscia X2 .
2
Wyjscia X2 .
3

MRM4-3.7-PL-REF

Wy przek

Wy przek

Wy przek

Opis

Sygnat: Wytaczenie - catkowite znieksztatcenia harmoniczne pradu.
Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.

Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

16 Listy wyboru

Sygnat: UWAGA! Aby bezpiecznie przeprowadzi¢ procedure przegladu,

z uniknieciem catkowitego wytaczenia wyjscia przekaznikowe sg
rozbrojone. (Blokady polowe i przekaZnik samokontroli nie moga by¢
rozbrojone). UPEWNIJ SIE, iz po przegladzie wyjscia przekaznikowe

beda z powrotem UZBROJONE.

Sygnat: Stan przynajmniej jednego wyjscia przekaznikowego zostat
wymuszony. Oznacza to iz stan przypisanych sygnatéw nie jest

wyswietlany.

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

Cyfrowe wyjscie przekaznikowe

MRM4
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1..n, lista przypisan

Wyijscia X2 .
ROZBROJONE!

Wyjscia X2 . Wy
Wymuszone

Wy analog[1l] . Wy ana
wymuszone

Rej zdarz . Usuh Wszys
Rek

Rej zakt . Zapisuje
Rej zakt . Pamiec Petna

Rej zakt . Usuwanie-
Btad

Rej zakt . Usun Wszys
Rek

Rej zakt . Usun zapis

Rej zakt . Reczne
wyzwalanie

Rej zakt . Zapis1l-We
Rej zakt . Zapis2-We
Rej zakt . Zapis3-We
Rej zakt . Zapis4-We
Rej zakt . Zapis5-We
Rej zakt . Zapis6-We
Rej zakt . Zapis7-We
Rej zakt . Zapis8-We
Rej zwar¢ . Usun zapis

Rej trendu . Res.
wszystkie rekordy

Rej rozruch . Zapis
SSV . Bltad systemu

SSV . Styk
samokontroli

312
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Opis

Sygnat: UWAGA! Aby bezpiecznie przeprowadzi¢ procedure przegladu,
z uniknieciem catkowitego wytgaczenia wyjscia przekaznikowe sa
rozbrojone. (Blokady polowe i przekazZnik samokontroli nie moga by¢
rozbrojone). UPEWNIJ SIE, iz po przegladzie wyjscia przekaZnikowe
bedg z powrotem UZBROJONE.

Sygnat: Stan przynajmniej jednego wyjscia przekaznikowego zostat
wymuszony. Oznacza to iz stan przypisanych sygnatéw nie jest
wyswietlany.

Za pomoca tej funkcji mozna nadpisac¢ (wymusié) odpowiedni stan
wyjs¢ przekazZnikowych jesli te wyjscia nie znajdujg sie w stanie
rozbrojonym. PrzekaZnik moze by¢ przestawiony z normalnego trybu
pracy (zgodnie z przypisanymi funkcjami i sygnatami) do trybu
"wymuszenie pobudzone" lub "wymuszenie odwzbudzone".

Sygnat: wszystkie rekordy sg usuwane. (Uwaga: bezposrednio po
usunieciu ten sygnat ponownie staje sie nieaktywny).

Sygnat: zapisywanie.
Sygnat: Pamiec zapetniona

Sygnat: Btgd usuwania z pamieci.

Sygnat: wszystkie rekordy sg usuwane. (Uwaga: bezposrednio po
usunieciu ten sygnat ponownie staje sie nieaktywny).

Sygnat: Skasuj rekord.

Sygnat: Reczne wyzwalanie

Stan wejscia modutu:: Wyzwalacz zdarzen / start nagrywania
Stan wejscia modutu:: Wyzwalacz zdarzen / start nagrywania
Stan wejscia modutu:: Wyzwalacz zdarzen / start nagrywania
Stan wejscia modutu:: Wyzwalacz zdarzen / start nagrywania
Stan wejscia modutu:: Wyzwalacz zdarzen / start nagrywania
Stan wejscia modutu:: Wyzwalacz zdarzen / start nagrywania
Stan wejscia modutu:: Wyzwalacz zdarzen / start nagrywania
Stan wejscia modutu:: Wyzwalacz zdarzen / start nagrywania
Sygnat: Skasuj rekord.

Sygnat: wszystkie rekordy sg usuwane. (Uwaga: bezposrednio po
usunieciu ten sygnat ponownie staje sie nieaktywny).

Sygnat: Dane zostaty zapisane.
Sygnat: Awaria urzgdzenia

Sygnat: Styk samokontroli
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SSV . Nowy btad

SSV . Nowe
ostrzezenie

Syslog . Aktywny

Sys . Smart View przez
uUsB

Sys . Smart View przez
Eth

Scada . SCADA podtacz

Scada . SCADA
niepodiacz

DNP3 . zajety

DNP3 . gotowy

DNP3 . aktywny

DNP3 .
WyjsciePrzekaznikoweO

DNP3 .
WyjsciePrzekaznikowel

DNP3 .
WyjsciePrzekaznikowe?2

DNP3 .
WyjsciePrzekaznikowe3

DNP3 .
WyjsciePrzekaznikowe4

DNP3 .
WyjsciePrzekaznikowe5

DNP3 .
WyjsciePrzekaznikowe6

DNP3 .
WyjsciePrzekaznikowe7

DNP3 .
WyjsciePrzekaznikowe8

DNP3 .
WyjsciePrzekaznikowe9
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16 Listy wyboru

Opis
Sygnat: Wygenerowany zostat nowy komunikat o btedzie.

Sygnat: Wygenerowany zostat nowy komunikat ostrzezenia.

Sygnat: Aktywny

Informacja o aktywacji (dozwoleniu) dostepu programu Smart View
przez interfejs USB.

Informacja o aktywacji (dozwoleniu) dostepu programu Smart View
przez interfejs sieci Ethernet.

Co najmniej jeden system SCADA jest podtgczony do urzgdzenia.

Zaden system SCADA nie jest podtaczony do urzadzenia

Ten komunikat jest ustawiany po uruchomieniu protokotu. Zostanie
zresetowany, jesli protokdt zostanie wytgczony.

Ten komunikat zostanie ustawiony, jesli protokdt zostat pomysinie
uruchomiony i jest gotowy do wymiany danych.

Komunikacja z urzgdzeniem master (SCADA) jest aktywna.

Zauwaz, ze dla TCP/UDP ten stan ma stale wartosc¢ , Niski”, dopdki
parametr »PotwierdZ Datalink« nie zostanie ustawiony na wartosc¢
,Zawsze”.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.
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1..n, lista przypisan Opis

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowelQOcyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowellcyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowel2cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowel3cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikoweld4cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowel5cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowel6cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowel7Zcyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowel8cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowel9cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe2Qcyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe?2lcyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe22cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe?23cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe24cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe?25cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe26cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe27cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe28cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe29yfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.
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Released

16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan Opis

DNP3 .

DNP3 .

DNP3 . Wejscie
dwustanoweO-I

DNP3 . Wejscie
dwustanowel-I|

DNP3 . Wejscie
dwustanowe?2-I|

DNP3 . Wejscie
dwustanowe3-I|

DNP3 . Wejscie
dwustanowe4-|

DNP3 . Wejscie
dwustanowe5-I

DNP3 . Wejscie
dwustanowe6-I

DNP3 . Wejscie
dwustanowe7-Il

DNP3 . Wejscie
dwustanowes8-I

DNP3 . Wejscie
dwustanowe9-I|

DNP3 . Wejscie

dwustanowelO-l

DNP3 . Wejscie

dwustanowell-Il

DNP3 . Wejscie

dwustanowel2-I|

DNP3 . Wejscie

dwustanowel3-I|

DNP3 . Wejscie

dwustanowel4-Il

DNP3 . Wejscie

dwustanowel5-I|

DNP3 . Wejscie

dwustanowel6-l

DNP3 . Wejscie

dwustanowel7-Il

MRM4-3.7-PL-REF

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe3Qcyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe31cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

MRM4
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16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan

DNP3 . Wejscie
dwustanowel8-I|

DNP3 . Wejscie
dwustanowel9-Il

DNP3 . Wejscie
dwustanowe20-I1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe21-I1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe22-Il

DNP3 . Wejscie
dwustanowe23-I1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe24-I1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe25-I1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe26-I

DNP3 . Wejscie
dwustanowe27-1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe28-I1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe29-I1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe30-I

DNP3 . Wejscie
dwustanowe31-I1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe32-Il

DNP3 . Wejscie
dwustanowe33-I1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe34-I1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe35-I1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe36-I

DNP3 . Wejscie
dwustanowe37-1

316

Released

Opis

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.
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1..n, lista przypisan

DNP3 . Wejscie
dwustanowe38-I1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe39-I1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe40-I|

DNP3 . Wejscie
dwustanowe41-I1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe42-I|

DNP3 . Wejscie
dwustanowe43-I1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe44-I|

DNP3 . Wejscie
dwustanowe45-I1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe46-I|

DNP3 . Wejscie
dwustanowe47-1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe48-I|

DNP3 . Wejscie
dwustanowe49-I1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe50-I

DNP3 . Wejscie
dwustanowe51-I1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe52-I1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe53-I1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe54-I|

DNP3 . Wejscie
dwustanowe55-I1

DNP3 . Wejscie
dwustanowe56-I

DNP3 . Wejscie
dwustanowe57-I1
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Released

Opis

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowym w urzgdzeniu.

Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowym w urzadzeniu.
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Released

16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan Opis

DNP3 . Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowe58-I1 dwustanowym w urzgdzeniu.

DNP3 . Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowe59-I1 dwustanowym w urzadzeniu.

DNP3 . Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowe60-I1 dwustanowym w urzgdzeniu.

DNP3 . Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowe61-1 dwustanowym w urzadzeniu.

DNP3 . Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadajg sygnatom
dwustanowe62-I1 dwustanowym w urzgdzeniu.

DNP3 . Wejscie Wirtualne wejscia dwustanowe DNP. Odpowiadaja sygnatom
dwustanowe63-I1 dwustanowym w urzadzeniu.

Modbus . Transmisja Sygnat: SCADA aktywna

RTU

Modbus . Transmisja Sygnat: SCADA aktywna

TCP

Modbus . Scada Kmd 1  Komenda SCADA
Modbus . Scada Kmd 2  Komenda SCADA
Modbus . Scada Kmd 3  Komenda SCADA
Modbus . Scada Kmd 4 Komenda SCADA
Modbus . Scada Kmd 5 Komenda SCADA
Modbus . Scada Kmd 6 Komenda SCADA
Modbus . Scada Kmd 7 Komenda SCADA
Modbus . Scada Kmd 8 Komenda SCADA
Modbus . Scada Kmd 9 Komenda SCADA

Modbus . Scada Kmd Komenda SCADA
10

Modbus . Scada Kmd Komenda SCADA
11

Modbus . Scada Kmd Komenda SCADA
12

Modbus . Scada Kmd Komenda SCADA
13

Modbus . Scada Kmd Komenda SCADA
14

Modbus . Scada Kmd Komenda SCADA
15
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1..n, lista przypisan

Modbus . Scada Kmd
16

Modbus . Konf Wej
Binl-We

Modbus . Konf Wej
Bin2-We

Modbus . Konf Wej
Bin3-We

Modbus . Konf Wej
Bin4d-We

Modbus . Konf Wej
Bin5-We

Modbus . Konf Wej
Bin6-We

Modbus . Konf Wej
Bin7-We

Modbus . Konf Wej
Bin8-We

Modbus . Konf Wej
Bin9-We

Modbus . Konf Wej
Bin10-We

Modbus . Konf Wej
Binll-We

Modbus . Konf Wej
Binl2-We

Modbus . Konf Wej
Binl3-We

Modbus . Konf Wej
Binl4-We

Modbus . Konf Wej
Binl5-We

Modbus . Konf Wej
Binl6-We

Modbus . Konf Wej
Binl7-We

Modbus . Konf Wej
Binl18-We

Modbus . Konf Wej
Binl19-We

MRM4-3.7-PL-REF

Released

Opis
Komenda SCADA

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

MRM4

16 Listy wyboru
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16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan

Modbus . Konf Wej
Bin20-We

Modbus . Konf Wej
Bin21-We

Modbus . Konf Wej
Bin22-We

Modbus . Konf Wej
Bin23-We

Modbus . Konf Wej
Bin24-We

Modbus . Konf Wej
Bin25-We

Modbus . Konf Wej
Bin26-We

Modbus . Konf Wej
Bin27-We

Modbus . Konf Wej
Bin28-We

Modbus . Konf Wej
Bin29-We

Modbus . Konf Wej
Bin30-We

Modbus . Konf Wej
Bin31-We

Modbus . Konf Wej
Bin32-We

IEC 61850 . Klient MMS
potaczony

IEC 61850 . Wszyst
Goose Sub.akt.

IEC 61850 .
GOSINGGIOl.Ind1l.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind2.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind3.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind4.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind5.stVal

320

Released

Opis

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Stan wejscia modutu:

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Konf Wej Bin

Co najmniej jeden klient MMS jest potaczony z urzgdzeniem

Wszystkie moduty Goose Subscriber w urzgdzeniu dziatajg.

Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Stan

Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Stan

Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Stan

Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Stan

Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Stan

MRM4
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1..n, lista przypisan Opis
IEC 61850 . Sygnat:
GOSINGGIO1.Ind6.stVal

IEC 61850 . Sygnat:
GOSINGGIO1l.Ind7.stVal

IEC 61850 . Sygnat:
GOSINGGIO1.Ind8.stVal

IEC 61850 . Sygnat:
GOSINGGIO1.Ind9.stVal

IEC 61850 . Sygnat:

GOSINGGIO1.Ind10.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIOl.Ind11.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind12.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind13.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind14.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind15.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind16.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind17.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind18.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind19.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind20.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind21.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind22.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind23.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind24.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind25.stVal
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Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

MRM4

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

16 Listy wyboru
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16 Listy wyboru
1..n, lista przypisan Opis

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind26.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind27.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind28.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind29.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind30.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind31.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind32.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO2.Ind1.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO2.Ind2.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO2.Ind3.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO2.Ind4.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO2.Ind5.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO2.Ind6.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO02.Ind7.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO2.Ind8.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO2.Ind9.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO2.Ind10.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO2.Ind11.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO2.Ind12.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO2.Ind13.stVal
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Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

MRM4

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan
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1..n, lista przypisan Opis

IEC 61850 .

GOSINGGIO2.

IEC 61850 .

GOSINGGIO2.

IEC 61850 .

GOSINGGIO2.

IEC 61850 .

GOSINGGIO2.

IEC 61850 .

GOSINGGIO2.

IEC 61850 .

GOSINGGIO2.

IEC 61850 .

GOSINGGIO2.

IEC 61850 .

GOSINGGIO2.

IEC 61850 .

GOSINGGIO2.

IEC 61850 .

GOSINGGIO2.

IEC 61850 .

GOSINGGIO2.

IEC 61850 .

GOSINGGIO2.

IEC 61850 .

GOSINGGIO2.

IEC 61850 .

GOSINGGIO2.

IEC 61850 .

GOSINGGIO2.

IEC 61850 .

GOSINGGIO2.

IEC 61850 .

GOSINGGIO2.

IEC 61850 .
GOSINGGIO2

IEC 61850 .

GOSINGGIO2.

IEC 61850 .

GOSINGGIO1.

MRM4-3.7-PL-REF

Sygnat:

Ind14.stVal

Sygnat:

Ind15.stVal

Sygnat:

Ind1l6.stVal

Sygnat:

Ind17.stVal

Sygnat:

Ind18.stVal

Sygnat:

Ind19.stVal

Sygnat:

Ind20.stVal

Sygnat:

Ind21.stVal

Sygnat:

Ind22.stVal

Sygnat:

Ind23.stVal

Sygnat:

Ind24.stVal

Sygnat:

Ind25.stVal

Sygnat:

Ind26.stVal

Sygnat:

Ind27.stVal

Sygnat:

Ind28.stVal

Sygnat:

Ind29.stVal

Sygnat:

Ind30.stVal

Sygnat:
.Ind31.stVal

Sygnat:

Ind32.stVal

Sygnat:

Indl.q GGIO

Released

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

MRM4

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

16 Listy wyboru

Samokontrola wejscia
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16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind2.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind3.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind4.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind5.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind6.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind7.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind8.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind9.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind10.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind11.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind12.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind13.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind14.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind15.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind16.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind17.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind18.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind19.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind20.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind21.q
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Opis

Sygnat:
GGIO

Sygnat:
GGIO

Sygnat:
GGIO

Sygnat:
GGIO

Sygnat:
GGIO

Sygnat:
GGIO

Sygnat:
GGIO

Sygnat:
GGIO

Sygnat:
GGIO

Sygnat:
GGIO

Sygnat:
GGIO

Sygnat:
GGIO

Sygnat:
GGIO

Sygnat:
GGIO

Sygnat:
GGIO

Sygnat:
GGIO

Sygnat:
GGIO

Sygnat:
GGIO

Sygnat:
GGIO

Sygnat:
GGIO

Released

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

MRM4

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia
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1..n, lista przypisan

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind22.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind23.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind24.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind25.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind26.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind27.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind28.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind29.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind30.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind31.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind32.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO2.Ind1.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO2.Ind2.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO2.Ind3.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO2.Ind4.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO2.Ind5.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO2.Ind6.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO2.Ind7.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO2.Ind8.q

IEC 61850 .
GOSINGGIO2.Ind9.q

MRM4-3.7-PL-REF

Opis

Sygnat:

GGIO

Sygnat:

GGIO

Sygnat:

GGIO

Sygnat:

GGIO

Sygnat:

GGIO

Sygnat:

GGIO

Sygnat:

GGIO

Sygnat:

GGIO

Sygnat:

GGIO

Sygnat:

GGIO

Sygnat:

GGIO

Sygnat:

GGIO

Sygnat:

GGIO

Sygnat:

GGIO

Sygnat:

GGIO

Sygnat:

GGIO

Sygnat:

GGIO

Sygnat:

GGIO

Sygnat:

GGIO

Sygnat:

GGIO

Released

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

MRM4

16 Listy wyboru

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia

Samokontrola wejscia
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Released

16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan Opis
IEC 61850 . Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia
GOSINGGIO2.Ind10.q GGIO
IEC 61850 . Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia
GOSINGGIO2.Ind11.q GGIO
IEC 61850 . Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia
GOSINGGIO2.Ind12.q GGIO
IEC 61850 . Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia
GOSINGGIO2.Ind13.q GGIO
IEC 61850 . Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia
GOSINGGIO2.Ind14.q GGIO
IEC 61850 . Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia
GOSINGGIO02.Ind15.q GGIO
IEC 61850 . Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia
GOSINGGIO2.Ind16.q GGIO
IEC 61850 . Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia
GOSINGGIO02.Ind17.q GGIO
IEC 61850 . Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia
GOSINGGIO2.Ind18.q GGIO
IEC 61850 . Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia
GOSINGGIO2.Ind19.q GGIO
IEC 61850 . Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia
GOSINGGIO02.Ind20.q GGIO
IEC 61850 . Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia
GOSINGGIO2.Ind21.q GGIO
IEC 61850 . Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia
GOSINGGIO02.Ind22.q GGIO
IEC 61850 . Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia
GOSINGGIO2.Ind23.q GGIO
IEC 61850 . Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia
GOSINGGIO2.Ind24.q GGIO
IEC 61850 . Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia
GOSINGGIO2.Ind25.q GGIO
IEC 61850 . Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia
GOSINGGIO2.Ind26.q GGIO
IEC 61850 . Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia
GOSINGGIO02.Ind27.q GGIO
IEC 61850 . Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia
GOSINGGIO2.Ind28.q GGIO
IEC 61850 . Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia
GOSINGGIO2.Ind29.q GGIO
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1..n, lista przypisan

IEC 61850 .

GOSINGGI02.Ind30.q

IEC 61850 .

GOSINGGIO2.Ind31.q

IEC 61850 .

GOSINGGIO2.Ind32.q

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

SPCSO1

SPCS02

SPCSO3

SPCSO4

SPCSO5

SPCSO6

SPCSO7

SPCSO8

SPCS09

SPCSO10

SPCSO11

SPCSO12

SPCSO13

SPCSO14

SPCSO15

SPCSO16

SPCSO17

MRM4-3.7-PL-REF

Released

Opis

16 Listy wyboru

Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia

GGIO

Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia

GGIO

Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Samokontrola wejscia

GGIO

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

MRM4

Bit stanu, ktéry moze byc¢

Bit stanu, ktéry moze by¢

Bit stanu, ktéry moze byc¢

Bit stanu, ktéry moze by¢

Bit stanu, ktéry moze byc¢

Bit stanu, ktéry moze by¢

Bit stanu, ktéry moze byc¢

Bit stanu, ktéry moze by¢

Bit stanu, ktéry moze byc¢

Bit stanu, ktéry moze by¢

Bit stanu, ktéry moze byc¢

Bit stanu, ktéry moze by¢

Bit stanu, ktéry moze byc¢

Bit stanu, ktéry moze by¢

Bit stanu, ktéry moze byc¢

Bit stanu, ktéry moze by¢

Bit stanu, ktéry moze byc¢
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16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan

Released

Opis

IEC 61850 . SPCS0O18 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢
ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

IEC 61850 . SPCS0O19 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze byc¢
ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

IEC 61850 . SPCS020 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢
ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

IEC 61850 . SPCS021 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢
ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

IEC 61850 . SPCS022 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢
ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

IEC 61850 . SPCS023 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze byc¢
ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

IEC 61850 . SPCS024 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢
ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

IEC 61850 . SPCS025 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze byc¢
ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

IEC 61850 . SPCS026 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢
ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

IEC 61850 . SPCS027 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze byc¢
ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

IEC 61850 . SPCS028 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢
ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

IEC 61850 . SPCS029 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢
ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

IEC 61850 . SPCS030 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢
ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

IEC 61850 . SPCS031 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢
ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

IEC 61850 . SPCS032 ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢
ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

IEC103 . Scada Kmd 1 Komenda SCADA

IEC103 . Scada Kmd 2 Komenda SCADA

IEC103 . Scada Kmd 3 Komenda SCADA

IEC103 . Scada Kmd 4 Komenda SCADA

IEC103 . Scada Kmd 5 Komenda SCADA

IEC103 . Scada Kmd 6 Komenda SCADA

IEC103 . Scada Kmd 7 Komenda SCADA

IEC103 . Scada Kmd 8 Komenda SCADA
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1..n, lista przypisan
IEC103 . Scada Kmd 9
IEC103 . Scada Kmd 10
IEC103 . Transmisja

IEC103 . Zdarz btedu
utracone

IEC103 . Tryb testowy
aktywny

IEC103 . Blokada MD
aktywna

IEC103 . Zewn. aktyw.
trybu test.-We

IEC103 . Zewn. aktyw.
blok. MD-We

IEC104 . zajety

IEC104 . gotowy

IEC104 . Transmisja

IEC104 . Zdarz btedu
utracone

IEC104 . Scada Kmd 1
IEC104 . Scada Kmd 2
IEC104 . Scada Kmd 3
IEC104 . Scada Kmd 4
IEC104 . Scada Kmd 5
IEC104 . Scada Kmd 6
IEC104 . Scada Kmd 7
IEC104 . Scada Kmd 8
IEC104 . Scada Kmd 9
IEC104 . Scada Kmd 10
IEC104 . Scada Kmd 11
IEC104 . Scada Kmd 12
IEC104 . Scada Kmd 13
IEC104 . Scada Kmd 14
IEC104 . Scada Kmd 15

MRM4-3.7-PL-REF

Released

16 Listy wyboru

Opis

Komenda SCADA
Komenda SCADA
Sygnat: SCADA aktywna

Zdarzenie btedu utracone

Sygnat: komunikacja IEC103 zostata przestawiona w tryb testowy.

Sygnat: blokada transmisji IEC103 w kierunku monitora zostata
aktywowana.

Stan wejscia modutu: tryb testowy komunikacji IEC103.

Stan wejscia modutu: aktywacja blokady transmisji IEC103 w kierunku
monitora.

Ten komunikat jest ustawiany po uruchomieniu protokotu. Zostanie
zresetowany, jesli protokdt zostanie wytgczony.

Ten komunikat zostanie ustawiony, jesli protokét zostat pomysinie
uruchomiony i jest gotowy do wymiany danych.

Sygnat: SCADA aktywna

Zdarzenie btedu utracone

Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA

Komenda SCADA
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16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan

IEC104 . Scada Kmd 16

Profibus .

Dane

poprawne

Profibus .

Btad

komunikacji

Profibus .

aktywne

Profibus .
Profibus .
Profibus .
Profibus .
Profibus .
Profibus .
Profibus .
Profibus .
Profibus .

Profibus .
10

Profibus .
11

Profibus .
12

Profibus .
13

Profibus .
14

Profibus .
15

Profibus .
16

Potacz

Scada Kmd 1
Scada Kmd 2
Scada Kmd 3
Scada Kmd 4
Scada Kmd 5
Scada Kmd 6
Scada Kmd 7
Scada Kmd 8
Scada Kmd 9

Scada Kmd

Scada Kmd

Scada Kmd

Scada Kmd

Scada Kmd

Scada Kmd

Scada Kmd

IRIG-B . IRIG-B

aktywne

IRIG-B . Stan wysoki-
niski odwrécony

IRIG-B . Sygn Sterl

330

Released

Opis
Komenda SCADA

Dane w obrebie pola wejsciowego sg poprawne (TAK=1)

Przypisany sygnat, Btgd w podmodule, Btad potgczenia

Potaczenie aktywne

Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA

Komenda SCADA

Komenda SCADA

Komenda SCADA

Komenda SCADA

Komenda SCADA

Komenda SCADA

Komenda SCADA

Sygnat: Jesli nie ma prawidtowego sygnatu IRIG-B przez 60 sekund,

wejscie IRIG-B jest uwazane za nieaktywne.

Sygnat: stan wysoki i niski sygnatéw IRIG-B sg odwrécone. NIE oznacza
to, ze podtaczenie przewoddw jest nieprawidtowe. Jesli podtagczenie
przewodow jest nieprawidtowe, sygnat IRIG-B nie bedzie wykrywany.

Sygnat: sygnat sterujgcy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze
ustawic te sygnaty. Mogg one by¢ uzywane w dalszych procedurach
sterujgcych wewnatrz urzgdzenia (np. funkcje logiczne).
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Released

16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan Opis

IRIG-B . Sygn Ster2 Sygnat: sygnat sterujgcy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze
ustawic te sygnaty. Mogg one by¢ uzywane w dalszych procedurach
sterujgcych wewnatrz urzgdzenia (np. funkcje logiczne).

IRIG-B . Sygn Ster3 Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze
ustawic te sygnaty. Mogg one byc¢ uzywane w dalszych procedurach
sterujgcych wewnatrz urzadzenia (np. funkcje logiczne).

IRIG-B . Sygn Ster4 Sygnat: sygnat sterujgcy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze
ustawic te sygnaty. Mogg one by¢ uzywane w dalszych procedurach
sterujgcych wewnatrz urzgdzenia (np. funkcje logiczne).

IRIG-B . Sygn Ster5 Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze
ustawic te sygnaty. Mogg one byc¢ uzywane w dalszych procedurach
sterujgcych wewnatrz urzgdzenia (np. funkcje logiczne).

IRIG-B . Sygn Ster6 Sygnat: sygnat sterujgcy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze
ustawic te sygnaty. Mogg one by¢ uzywane w dalszych procedurach
sterujgcych wewnatrz urzgdzenia (np. funkcje logiczne).

IRIG-B . Sygn Ster?7 Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze
ustawic te sygnaty. Mogg one byc¢ uzywane w dalszych procedurach
sterujgcych wewnatrz urzgdzenia (np. funkcje logiczne).

IRIG-B . Sygn Ster8 Sygnat: sygnat sterujgcy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze
ustawic te sygnaty. Mogg one by¢ uzywane w dalszych procedurach
sterujgcych wewnatrz urzgdzenia (np. funkcje logiczne).

IRIG-B . Sygn Ster9 Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze
ustawic te sygnaty. Mogg one byc¢ uzywane w dalszych procedurach
sterujgcych wewnatrz urzgdzenia (np. funkcje logiczne).

IRIG-B . Sygn Sterl0 Sygnat: sygnat sterujgcy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze
ustawic te sygnaty. Mogg one by¢ uzywane w dalszych procedurach
sterujgcych wewnatrz urzgdzenia (np. funkcje logiczne).

IRIG-B . Sygn Sterll Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze
ustawic te sygnaty. Mogg one byc¢ uzywane w dalszych procedurach
sterujgcych wewnatrz urzgdzenia (np. funkcje logiczne).

IRIG-B . Sygn Sterl2 Sygnat: sygnat sterujgcy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze
ustawic te sygnaty. Mogg one by¢ uzywane w dalszych procedurach
sterujgcych wewnatrz urzgdzenia (np. funkcje logiczne).

IRIG-B . Sygn Sterl3 Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze
ustawic te sygnaty. Mogg one byc¢ uzywane w dalszych procedurach
sterujgcych wewnatrz urzadzenia (np. funkcje logiczne).

IRIG-B . Sygn Sterl4 Sygnat: sygnat sterujgcy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze
ustawic te sygnaty. Mogg one by¢ uzywane w dalszych procedurach
sterujgcych wewnatrz urzgdzenia (np. funkcje logiczne).

IRIG-B . Sygn Sterl5 Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze
ustawic te sygnaty. Mogg one byc¢ uzywane w dalszych procedurach
sterujgcych wewnatrz urzgdzenia (np. funkcje logiczne).

IRIG-B . Sygn Sterl6 Sygnat: sygnat sterujgcy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze
ustawic te sygnaty. Mogg one by¢ uzywane w dalszych procedurach
sterujgcych wewnatrz urzgdzenia (np. funkcje logiczne).

MRM4-3.7-PL-REF MRM4 331
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1..n, lista przypisan

IRIG-B . Sygn Sterl7

IRIG-B . Sygn Sterl8

SNTP . Aktywny SNTP

SynchCzas .
zsynchronizowany

Statystyki . Zer Wszys
Stat

Statystyki . Zer Zapotrz
I

Statystyki . Zer Max
Statystyki . Zer Min
Statystyki . Uruch Fkcj
2-We

Logika . RL1.Wy Bram
Logika . RL1.Wy Timer
Logika . RL1.Wy Podtrz

Logika . RL1.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL1.We
Braml-We

Logika . RL1.We
Bram2-We

Logika . RL1.We
Bram3-We

Logika . RL1.We
Bram4-We

Logika . RL1.Reset
Podtrz-We

Logika . RL2.Wy Bram
Logika . RL2.Wy Timer
Logika . RL2.Wy Podtrz

Logika . RL2.Wy Neg
Podtrz
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Released

Opis

Sygnat: sygnat sterujgcy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze
ustawic te sygnaty. Mogg one by¢ uzywane w dalszych procedurach
sterujgcych wewnatrz urzgdzenia (np. funkcje logiczne).

Sygnat: sygnat sterujacy IRIG-B. Zewnetrzny generator IRIG-B moze
ustawic te sygnaty. Mogg one byc¢ uzywane w dalszych procedurach
sterujagcych wewnatrz urzgdzenia (np. funkcje logiczne).

Sygnat: Jesli nie ma waznego sygnatu SNTP przez 120 sekund, protokét
SNTP jest uwazany za nieaktywny.

Zegar jest zsynchronizowany.
Sygnat: Resetowanie wszystkich wartosci statystyk (zapotrzebowanie
na prad, zapotrzebowanie na moc, min., maks.)

Sygnat: Resetowanie statystyki - zapotrzebowanie na prad (srednie,
Srednig wartos¢ szczytowga)

Sygnat: Resetowanie wszystkich wartosci maksymalnych
Sygnat: Resetowanie wszystkich wartosci minimalnych

Stan wejscia modutu: Start statystyki 2

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
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1..n, lista przypisan

Logika . RL2.We
Braml-We

Logika . RL2.We
Bram2-We

Logika . RL2.We
Bram3-We

Logika . RL2.We
Bram4-We

Logika . RL2.Reset
Podtrz-We

Logika . RL3.Wy Bram
Logika . RL3.Wy Timer
Logika . RL3.Wy Podtrz

Logika . RL3.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL3.We
Braml-We

Logika . RL3.We
Bram2-We

Logika . RL3.We
Bram3-We

Logika . RL3.We
Bram4-We

Logika . RL3.Reset
Podtrz-We

Logika . RL4.Wy Bram
Logika . RL4.Wy Timer
Logika . RL4.Wy Podtrz

Logika . RL4.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL4.We
Braml-We

Logika . RL4.We
Bram2-We

Logika . RL4.We
Bram3-We

Logika . RL4.We
Bram4-We
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Released

Opis

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

MRM4
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16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan

Logika . RL4.Reset
Podtrz-We

Logika . RL5.Wy Bram
Logika . RL5.Wy Timer
Logika . RL5.Wy Podtrz

Logika . RL5.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL5.We
Braml-We

Logika . RL5.We
Bram2-We

Logika . RL5.We
Bram3-We

Logika . RL5.We
Bram4-We

Logika . RL5.Reset
Podtrz-We

Logika . RL6.Wy Bram
Logika . RL6.Wy Timer
Logika . RL6.Wy Podtrz

Logika . RL6.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL6.We
Braml-We

Logika . RL6.We
Bram2-We

Logika . RL6.We
Bram3-We

Logika . RL6.We
Bram4-We

Logika . RL6.Reset
Podtrz-We

Logika . RL7.Wy Bram
Logika . RL7.Wy Timer
Logika . RL7.Wy Podtrz

Logika . RL7.Wy Neg
Podtrz
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Released

Opis

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

MRM4
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1..n, lista przypisan

Logika . RL7.We
Braml-We

Logika . RL7.We
Bram2-We

Logika . RL7.We
Bram3-We

Logika . RL7.We
Bram4-We

Logika . RL7.Reset
Podtrz-We

Logika . RL8.Wy Bram
Logika . RL8.Wy Timer
Logika . RL8.Wy Podtrz

Logika . RL8.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL8.We
Braml-We

Logika . RL8.We
Bram2-We

Logika . RL8.We
Bram3-We

Logika . RL8.We
Bram4-We

Logika . RL8.Reset
Podtrz-We

Logika . RL9.Wy Bram
Logika . RL9.Wy Timer
Logika . RL9.Wy Podtrz

Logika . RL9.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL9.We
Braml-We

Logika . RL9.We
Bram2-We

Logika . RL9.We
Bram3-We

Logika . RL9.We
Bram4-We
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Released

Opis

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

MRM4
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Released

16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan Opis

Logika . RL9.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL10.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL10.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL10.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL10.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL10.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Braml-We

Logika . RL10.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram2-We

Logika . RL10.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram3-We

Logika . RL10.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram4-We

Logika . RL10.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL11.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL11.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL11.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL11.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL11.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Braml-We

Logika . RL11.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram2-We

Logika . RL11.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram3-We

Logika . RL11.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram4-We

Logika . RL11.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL12.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL12.Wy Sygnat: Wyjscie timera
Timer
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1..n, lista przypisan

Logika . RL12.Wy
Podtrz

Logika . RL12.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL12.We
Braml-We

Logika . RL12.We
Bram2-We

Logika . RL12.We
Bram3-We

Logika . RL12.We
Bram4-We

Logika . RL12.Reset
Podtrz-We

Logika . RL13.Wy Bram

Logika . RL13.Wy
Timer

Logika . RL13.Wy
Podtrz

Logika . RL13.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL13.We
Braml-We

Logika . RL13.We
Bram2-We

Logika . RL13.We
Bram3-We

Logika . RL13.We
Bram4-We

Logika . RL13.Reset
Podtrz-We

Logika . RL14.Wy Bram

Logika . RL14.Wy
Timer

Logika . RL14.Wy
Podtrz

Logika . RL14.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL14.We
Braml-We
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Released

Opis
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

MRM4
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16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan

Logika . RL14.We
Bram2-We

Logika . RL14.We
Bram3-We

Logika . RL14.We
Bram4-We

Logika . RL14.Reset

Podtrz-We

Logika . RL15.Wy Bram

Logika . RL15.Wy
Timer

Logika . RL15.Wy
Podtrz

Logika . RL15.Wy Neg

Podtrz

Logika . RL15.We
Braml-We

Logika . RL15.We
Bram2-We

Logika . RL15.We
Bram3-We

Logika . RL15.We
Bram4-We

Logika . RL15.Reset

Podtrz-We

Logika . RL16.Wy Bram

Logika . RL16.Wy
Timer

Logika . RL16.Wy
Podtrz

Logika . RL16.Wy Neg

Podtrz

Logika . RL16.We
Braml-We

Logika . RL16.We
Bram2-We

Logika . RL16.We
Bram3-We

Logika . RL16.We
Bram4-We

338

Released

Opis

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

MRM4
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16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan Opis

Logika . RL16.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL17.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL17.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL17.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL17.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL17.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Braml-We

Logika . RL17.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram2-We

Logika . RL17.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram3-We

Logika . RL17.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram4-We

Logika . RL17.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL18.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL18.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL18.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL18.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL18.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Braml-We

Logika . RL18.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram2-We

Logika . RL18.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram3-We

Logika . RL18.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram4-We

Logika . RL18.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL19.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL19.Wy Sygnat: Wyjscie timera
Timer
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1..n, lista przypisan

Logika . RL19.Wy
Podtrz

Logika . RL19.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL19.We
Braml-We

Logika . RL19.We
Bram2-We

Logika . RL19.We
Bram3-We

Logika . RL19.We
Bram4-We

Logika . RL19.Reset
Podtrz-We

Logika . RL20.Wy Bram

Logika . RL20.Wy
Timer

Logika . RL20.Wy
Podtrz

Logika . RL20.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL20.We
Braml-We

Logika . RL20.We
Bram2-We

Logika . RL20.We
Bram3-We

Logika . RL20.We
Bram4-We

Logika . RL20.Reset
Podtrz-We

Logika . RL21.Wy Bram

Logika . RL21.Wy
Timer

Logika . RL21.Wy
Podtrz

Logika . RL21.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL21.We
Braml-We
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Released

Opis
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

MRM4

MRM4-3.7-PL-REF



1..n, lista przypisan

Logika . RL21.We
Bram2-We

Logika . RL21.We
Bram3-We

Logika . RL21.We
Bram4-We

Logika . RL21.Reset
Podtrz-We

Logika . RL22.Wy Bram

Logika . RL22.Wy
Timer

Logika . RL22.Wy
Podtrz

Logika . RL22.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL22.We
Braml-We

Logika . RL22.We
Bram2-We

Logika . RL22.We
Bram3-We

Logika . RL22.We
Bram4-We

Logika . RL22.Reset
Podtrz-We

Logika . RL23.Wy Bram

Logika . RL23.Wy
Timer

Logika . RL23.Wy
Podtrz

Logika . RL23.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL23.We
Braml-We

Logika . RL23.We
Bram2-We

Logika . RL23.We
Bram3-We

Logika . RL23.We
Bram4-We
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Released

16 Listy wyboru

Opis

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
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Released

16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan Opis

Logika . RL23.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL24.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL24.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL24.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL24.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL24.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Braml-We

Logika . RL24.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram2-We

Logika . RL24.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram3-We

Logika . RL24.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram4-We

Logika . RL24.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL25.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL25.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL25.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL25.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL25.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Braml-We

Logika . RL25.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram2-We

Logika . RL25.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram3-We

Logika . RL25.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram4-We

Logika . RL25.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL26.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL26.Wy Sygnat: Wyjscie timera
Timer
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1..n, lista przypisan

Logika . RL26.Wy
Podtrz

Logika . RL26.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL26.We
Braml-We

Logika . RL26.We
Bram2-We

Logika . RL26.We
Bram3-We

Logika . RL26.We
Bram4-We

Logika . RL26.Reset
Podtrz-We

Logika . RL27.Wy Bram

Logika . RL27.Wy
Timer

Logika . RL27.Wy
Podtrz

Logika . RL27.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL27.We
Braml-We

Logika . RL27.We
Bram2-We

Logika . RL27.We
Bram3-We

Logika . RL27.We
Bram4-We

Logika . RL27.Reset
Podtrz-We

Logika . RL28.Wy Bram

Logika . RL28.Wy
Timer

Logika . RL28.Wy
Podtrz

Logika . RL28.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL28.We
Braml-We

MRM4-3.7-PL-REF

Released

Opis
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

MRM4

16 Listy wyboru

343



16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan

Logika . RL28.We
Bram2-We

Logika . RL28.We
Bram3-We

Logika . RL28.We
Bram4-We

Logika . RL28.Reset

Podtrz-We

Logika . RL29.Wy Bram

Logika . RL29.Wy
Timer

Logika . RL29.Wy
Podtrz

Logika . RL29.Wy Neg

Podtrz

Logika . RL29.We
Braml-We

Logika . RL29.We
Bram2-We

Logika . RL29.We
Bram3-We

Logika . RL29.We
Bram4-We

Logika . RL29.Reset

Podtrz-We

Logika . RL30.Wy Bram

Logika . RL30.Wy
Timer

Logika . RL30.Wy
Podtrz

Logika . RL30.Wy Neg

Podtrz

Logika . RL30.We
Braml-We

Logika . RL30.We
Bram2-We

Logika . RL30.We
Bram3-We

Logika . RL30.We
Bram4-We
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Released

Opis

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

MRM4

MRM4-3.7-PL-REF



Released

16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan Opis

Logika . RL30.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL31.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL31.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL31.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL31.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL31.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Braml-We

Logika . RL31.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram2-We

Logika . RL31.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram3-We

Logika . RL31.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram4-We

Logika . RL31.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL32.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL32.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL32.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL32.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL32.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Braml-We

Logika . RL32.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram2-We

Logika . RL32.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram3-We

Logika . RL32.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram4-We

Logika . RL32.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL33.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL33.Wy Sygnat: Wyjscie timera
Timer
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16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan

Logika . RL33.Wy
Podtrz

Logika . RL33.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL33.We
Braml-We

Logika . RL33.We
Bram2-We

Logika . RL33.We
Bram3-We

Logika . RL33.We
Bram4-We

Logika . RL33.Reset
Podtrz-We

Logika . RL34.Wy Bram

Logika . RL34.Wy
Timer

Logika . RL34.Wy
Podtrz

Logika . RL34.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL34.We
Braml-We

Logika . RL34.We
Bram2-We

Logika . RL34.We
Bram3-We

Logika . RL34.We
Bram4-We

Logika . RL34.Reset
Podtrz-We

Logika . RL35.Wy Bram

Logika . RL35.Wy
Timer

Logika . RL35.Wy
Podtrz

Logika . RL35.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL35.We
Braml-We

346

Released

Opis
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

MRM4
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1..n, lista przypisan

Logika . RL35.We
Bram2-We

Logika . RL35.We
Bram3-We

Logika . RL35.We
Bram4-We

Logika . RL35.Reset
Podtrz-We

Logika . RL36.Wy Bram

Logika . RL36.Wy
Timer

Logika . RL36.Wy
Podtrz

Logika . RL36.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL36.We
Braml-We

Logika . RL36.We
Bram2-We

Logika . RL36.We
Bram3-We

Logika . RL36.We
Bram4-We

Logika . RL36.Reset
Podtrz-We

Logika . RL37.Wy Bram

Logika . RL37.Wy
Timer

Logika . RL37.Wy
Podtrz

Logika . RL37.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL37.We
Braml-We

Logika . RL37.We
Bram2-We

Logika . RL37.We
Bram3-We

Logika . RL37.We
Bram4-We
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Released

16 Listy wyboru

Opis

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
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Released

16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan Opis

Logika . RL37.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL38.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL38.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL38.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL38.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL38.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Braml-We

Logika . RL38.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram2-We

Logika . RL38.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram3-We

Logika . RL38.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram4-We

Logika . RL38.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL39.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL39.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL39.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL39.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL39.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Braml-We

Logika . RL39.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram2-We

Logika . RL39.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram3-We

Logika . RL39.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram4-We

Logika . RL39.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL40.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL40.Wy Sygnat: Wyjscie timera
Timer

348 MRM4 MRM4-3.7-PL-REF



1..n, lista przypisan

Logika . RL40.Wy
Podtrz

Logika . RL40.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL40.We
Braml-We

Logika . RL40.We
Bram2-We

Logika . RL40.We
Bram3-We

Logika . RL40.We
Bram4-We

Logika . RL40.Reset
Podtrz-We

Logika . RL41.Wy Bram

Logika . RL41.Wy
Timer

Logika . RL41.Wy
Podtrz

Logika . RL41.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL41.We
Braml-We

Logika . RL41.We
Bram2-We

Logika . RL41.We
Bram3-We

Logika . RL41.We
Bram4-We

Logika . RL41.Reset
Podtrz-We

Logika . RL42.Wy Bram

Logika . RL42.Wy
Timer

Logika . RL42.Wy
Podtrz

Logika . RL42.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL42.We
Braml-We
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Released

Opis
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

MRM4

16 Listy wyboru
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16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan

Logika . RL42.We
Bram2-We

Logika . RL42.We
Bram3-We

Logika . RL42.We
Bram4-We

Logika . RL42.Reset

Podtrz-We

Logika . RL43.Wy Bram

Logika . RL43.Wy
Timer

Logika . RL43.Wy
Podtrz

Logika . RL43.Wy Neg

Podtrz

Logika . RL43.We
Braml-We

Logika . RL43.We
Bram2-We

Logika . RL43.We
Bram3-We

Logika . RL43.We
Bram4-We

Logika . RL43.Reset

Podtrz-We

Logika . RL44.Wy Bram

Logika . RL44.Wy
Timer

Logika . RL44.Wy
Podtrz

Logika . RL44.Wy Neg

Podtrz

Logika . RL44.We
Braml-We

Logika . RL44.We
Bram2-We

Logika . RL44.We
Bram3-We

Logika . RL44.We
Bram4-We
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Released

Opis

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

MRM4
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Released

16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan Opis

Logika . RL44.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL45.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL45.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL45.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL45.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL45.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Braml-We

Logika . RL45.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram2-We

Logika . RL45.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram3-We

Logika . RL45.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram4-We

Logika . RL45.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL46.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL46.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL46.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL46.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL46.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Braml-We

Logika . RL46.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram2-We

Logika . RL46.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram3-We

Logika . RL46.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram4-We

Logika . RL46.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL47.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL47.Wy Sygnat: Wyjscie timera
Timer

MRM4-3.7-PL-REF MRM4 351



16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan

Logika . RL47.Wy
Podtrz

Logika . RL47.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL47.We
Braml-We

Logika . RL47.We
Bram2-We

Logika . RL47.We
Bram3-We

Logika . RL47.We
Bram4-We

Logika . RL47.Reset
Podtrz-We

Logika . RL48.Wy Bram

Logika . RL48.Wy
Timer

Logika . RL48.Wy
Podtrz

Logika . RL48.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL48.We
Braml-We

Logika . RL48.We
Bram2-We

Logika . RL48.We
Bram3-We

Logika . RL48.We
Bram4-We

Logika . RL48.Reset
Podtrz-We

Logika . RL49.Wy Bram

Logika . RL49.Wy
Timer

Logika . RL49.Wy
Podtrz

Logika . RL49.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL49.We
Braml-We

352

Released

Opis
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

MRM4

MRM4-3.7-PL-REF



1..n, lista przypisan

Logika . RL49.We
Bram2-We

Logika . RL49.We
Bram3-We

Logika . RL49.We
Bram4-We

Logika . RL49.Reset
Podtrz-We

Logika . RL50.Wy Bram

Logika . RL50.Wy
Timer

Logika . RL50.Wy
Podtrz

Logika . RL50.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL50.We
Braml-We

Logika . RL50.We
Bram2-We

Logika . RL50.We
Bram3-We

Logika . RL50.We
Bram4-We

Logika . RL50.Reset
Podtrz-We

Logika . RL51.Wy Bram

Logika . RL51.Wy
Timer

Logika . RL51.Wy
Podtrz

Logika . RL51.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL51.We
Braml-We

Logika . RL51.We
Bram2-We

Logika . RL51.We
Bram3-We

Logika . RL51.We
Bram4-We
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Released

16 Listy wyboru

Opis

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
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Released

16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan Opis

Logika . RL51.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL52.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL52.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL52.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL52.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL52.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Braml-We

Logika . RL52.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram2-We

Logika . RL52.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram3-We

Logika . RL52.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram4-We

Logika . RL52.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL53.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL53.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL53.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL53.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL53.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Braml-We

Logika . RL53.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram2-We

Logika . RL53.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram3-We

Logika . RL53.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram4-We

Logika . RL53.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL54.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL54.Wy Sygnat: Wyjscie timera
Timer
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1..n, lista przypisan

Logika . RL54.Wy
Podtrz

Logika . RL54.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL54.We
Braml-We

Logika . RL54.We
Bram2-We

Logika . RL54.We
Bram3-We

Logika . RL54.We
Bram4-We

Logika . RL54.Reset
Podtrz-We

Logika . RL55.Wy Bram

Logika . RL55.Wy
Timer

Logika . RL55.Wy
Podtrz

Logika . RL55.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL55.We
Braml-We

Logika . RL55.We
Bram2-We

Logika . RL55.We
Bram3-We

Logika . RL55.We
Bram4-We

Logika . RL55.Reset
Podtrz-We

Logika . RL56.Wy Bram

Logika . RL56.Wy
Timer

Logika . RL56.Wy
Podtrz

Logika . RL56.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL56.We
Braml-We

MRM4-3.7-PL-REF

Released

Opis
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

MRM4

16 Listy wyboru

355



16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan

Logika . RL56.We
Bram2-We

Logika . RL56.We
Bram3-We

Logika . RL56.We
Bram4-We

Logika . RL56.Reset

Podtrz-We

Logika . RL57.Wy Bram

Logika . RL57.Wy
Timer

Logika . RL57.Wy
Podtrz

Logika . RL57.Wy Neg

Podtrz

Logika . RL57.We
Braml-We

Logika . RL57.We
Bram2-We

Logika . RL57.We
Bram3-We

Logika . RL57.We
Bram4-We

Logika . RL57.Reset

Podtrz-We

Logika . RL58.Wy Bram

Logika . RL58.Wy
Timer

Logika . RL58.Wy
Podtrz

Logika . RL58.Wy Neg

Podtrz

Logika . RL58.We
Braml-We

Logika . RL58.We
Bram2-We

Logika . RL58.We
Bram3-We

Logika . RL58.We
Bram4-We
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Released

Opis

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

MRM4

MRM4-3.7-PL-REF



Released

16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan Opis

Logika . RL58.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL59.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL59.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL59.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL59.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL59.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Braml-We

Logika . RL59.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram2-We

Logika . RL59.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram3-We

Logika . RL59.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram4-We

Logika . RL59.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL60.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL60.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL60.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL60.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL60.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Braml-We

Logika . RL60.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram2-We

Logika . RL60.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram3-We

Logika . RL60.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram4-We

Logika . RL60.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL61.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL61.Wy Sygnat: Wyjscie timera
Timer
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16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan

Logika . RL61.Wy
Podtrz

Logika . RL61.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL61.We
Braml-We

Logika . RL61.We
Bram2-We

Logika . RL61.We
Bram3-We

Logika . RL61.We
Bram4-We

Logika . RL61.Reset
Podtrz-We

Logika . RL62.Wy Bram

Logika . RL62.Wy
Timer

Logika . RL62.Wy
Podtrz

Logika . RL62.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL62.We
Braml-We

Logika . RL62.We
Bram2-We

Logika . RL62.We
Bram3-We

Logika . RL62.We
Bram4-We

Logika . RL62.Reset
Podtrz-We

Logika . RL63.Wy Bram

Logika . RL63.Wy
Timer

Logika . RL63.Wy
Podtrz

Logika . RL63.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL63.We
Braml-We
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Released

Opis
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

MRM4

MRM4-3.7-PL-REF



1..n, lista przypisan

Logika . RL63.We
Bram2-We

Logika . RL63.We
Bram3-We

Logika . RL63.We
Bram4-We

Logika . RL63.Reset
Podtrz-We

Logika . RL64.Wy Bram

Logika . RL64.Wy
Timer

Logika . RL64.Wy
Podtrz

Logika . RL64.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL64.We
Braml-We

Logika . RL64.We
Bram2-We

Logika . RL64.We
Bram3-We

Logika . RL64.We
Bram4-We

Logika . RL64.Reset
Podtrz-We

Logika . RL65.Wy Bram

Logika . RL65.Wy
Timer

Logika . RL65.Wy
Podtrz

Logika . RL65.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL65.We
Braml-We

Logika . RL65.We
Bram2-We

Logika . RL65.We
Bram3-We

Logika . RL65.We
Bram4-We
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Released

16 Listy wyboru

Opis

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
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Released

16 Listy wyboru

1..n, lista przypisan Opis

Logika . RL65.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL66.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL66.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL66.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL66.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL66.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Braml-We

Logika . RL66.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram2-We

Logika . RL66.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram3-We

Logika . RL66.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram4-We

Logika . RL66.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL67.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL67.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL67.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL67.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL67.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Braml-We

Logika . RL67.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram2-We

Logika . RL67.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram3-We

Logika . RL67.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram4-We

Logika . RL67.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL68.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL68.Wy Sygnat: Wyjscie timera
Timer
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1..n, lista przypisan

Logika . RL68.Wy
Podtrz

Logika . RL68.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL68.We
Braml-We

Logika . RL68.We
Bram2-We

Logika . RL68.We
Bram3-We

Logika . RL68.We
Bram4-We

Logika . RL68.Reset
Podtrz-We

Logika . RL69.Wy Bram

Logika . RL69.Wy
Timer

Logika . RL69.Wy
Podtrz

Logika . RL69.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL69.We
Braml-We

Logika . RL69.We
Bram2-We

Logika . RL69.We
Bram3-We

Logika . RL69.We
Bram4-We

Logika . RL69.Reset
Podtrz-We

Logika . RL70.Wy Bram

Logika . RL70.Wy
Timer

Logika . RL70.Wy
Podtrz

Logika . RL70.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL70.We
Braml-We

MRM4-3.7-PL-REF

Released

Opis
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

MRM4

16 Listy wyboru
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1..n, lista przypisan

Logika . RL70.We
Bram2-We

Logika . RL70.We
Bram3-We

Logika . RL70.We
Bram4-We

Logika . RL70.Reset

Podtrz-We

Logika . RL71.Wy Bram

Logika . RL71.Wy
Timer

Logika . RL71.Wy
Podtrz

Logika . RL71.Wy Neg

Podtrz

Logika . RL71.We
Braml-We

Logika . RL71.We
Bram2-We

Logika . RL71.We
Bram3-We

Logika . RL71.We
Bram4-We

Logika . RL71.Reset

Podtrz-We

Logika . RL72.Wy Bram

Logika . RL72.Wy
Timer

Logika . RL72.Wy
Podtrz

Logika . RL72.Wy Neg

Podtrz

Logika . RL72.We
Braml-We

Logika . RL72.We
Bram2-We

Logika . RL72.We
Bram3-We

Logika . RL72.We
Bram4-We

362

Released

Opis

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

MRM4
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1..n, lista przypisan Opis

Logika . RL72.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL73.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL73.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL73.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL73.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL73.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Braml-We

Logika . RL73.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram2-We

Logika . RL73.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram3-We

Logika . RL73.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram4-We

Logika . RL73.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL74.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL74.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL74.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL74.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL74.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Braml-We

Logika . RL74.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram2-We

Logika . RL74.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram3-We

Logika . RL74.We Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
Bram4-We

Logika . RL74.Reset Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.
Podtrz-We

Logika . RL75.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL75.Wy Sygnat: Wyjscie timera
Timer
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1..n, lista przypisan

Logika . RL75.Wy
Podtrz

Logika . RL75.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL75.We
Braml-We

Logika . RL75.We
Bram2-We

Logika . RL75.We
Bram3-We

Logika . RL75.We
Bram4-We

Logika . RL75.Reset
Podtrz-We

Logika . RL76.Wy Bram

Logika . RL76.Wy
Timer

Logika . RL76.Wy
Podtrz

Logika . RL76.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL76.We
Braml-We

Logika . RL76.We
Bram2-We

Logika . RL76.We
Bram3-We

Logika . RL76.We
Bram4-We

Logika . RL76.Reset
Podtrz-We

Logika . RL77.Wy Bram

Logika . RL77.Wy
Timer

Logika . RL77.Wy
Podtrz

Logika . RL77.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL77.We
Braml-We

364

Released

Opis
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

MRM4
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1..n, lista przypisan

Logika . RL77.We
Bram2-We

Logika . RL77.We
Bram3-We

Logika . RL77.We
Bram4-We

Logika . RL77.Reset
Podtrz-We

Logika . RL78.Wy Bram

Logika . RL78.Wy
Timer

Logika . RL78.Wy
Podtrz

Logika . RL78.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL78.We
Braml-We

Logika . RL78.We
Bram2-We

Logika . RL78.We
Bram3-We

Logika . RL78.We
Bram4-We

Logika . RL78.Reset
Podtrz-We

Logika . RL79.Wy Bram

Logika . RL79.Wy
Timer

Logika . RL79.Wy
Podtrz

Logika . RL79.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL79.We
Braml-We

Logika . RL79.We
Bram2-We

Logika . RL79.We
Bram3-We

Logika . RL79.We
Bram4-We
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Opis

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego
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1..n, lista przypisan

Logika . RL79.Reset
Podtrz-We

Logika . RL80.Wy Bram

Logika . RL80.Wy
Timer

Logika . RL80.Wy
Podtrz

Logika . RL80.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL80.We
Braml-We

Logika . RL80.We
Bram2-We

Logika . RL80.We
Bram3-We

Logika . RL80.We
Bram4-We

Logika . RL80.Reset
Podtrz-We

Gen Przeb Sin .
Uruchomienie reczne

Gen Przeb Sin .
Zatrzymanie reczne

Gen Przeb Sin . Praca

Gen Przeb Sin .
Uruchomiona

Gen Przeb Sin .
Zatrzymana

Gen Przeb Sin . Zewn.
ur. symulacji-We

Gen Przeb Sin .
ZewBlkl-We

Gen Przeb Sin .
ZewBlk2-We

Gen Przeb Sin . Wymus
Stan Poawar-We

Sys . Bank 1
Sys . Bank 2
Sys . Bank 3

366

Released

Opis

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Sygnat: Wyjscie timera

Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Przypisanie sygnatu wejsciowego

Stan wejscia modutu: Sygnat resetowania latch-a.

Symulacja zwarcia zostata uruchomiona recznie.

Symulacja zwarcia zostata zatrzymana recznie.

Sygnat: trwa symulacja wartosci mierzonej

Symulacja zwarcia zostata uruchomiona.

Symulacja zwarcia zostata zatrzymana.

Stan wejscia modutu:Zewnetrzne uruchomienie symulacji btedu (z
zastosowaniem parametrow testowych)

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.1

Stan modutu wejsciowego: Zewnetrzne blokowanie.2

Stan wejscia modutu:Wymus stan poawaryjny. Przerwij symulacje.

Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw parametréw PS 1
Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw parametréw PS 2

Sygnat: Aktualnie wybrany jest zestaw parametréow PS 3
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1..n, lista przypisan
Sys . Bank 4

Sys . Reczn Wybér
Banku

Sys . Bank ze Scada

Sys . Bank od Fkcji We

Sys . Min 1 Par
Zmieniony

Sys . Odbl. blok.
ustaw.

Sys . Zeruj LED

Sys . Zeruj wy przek
Sys . Zeruj SCADA
Sys . Zeruj KmdWyt
Sys . Zeruj LED-panel

Sys . Zeruj wy przek-
panel

Sys . Zeruj SCADA-
panel

Sys . Zeruj KmdWyt-
panel
Sys . Zeruj LED-Sca

Sys
Sca

. Zeruj wy przek-

Sys . Zeruj liczniki-Sca

Sys . Zeruj SCADA-Sca

Sys
Sca

. Zeruj KmdWyt-

Sys . Rst Licznikéw
Pracy

Sys . Rst Lcznikéow
Alarmy

Sys . Rst Liczn Wyt

Sys . Rst Licznikéw
Wszys

MRM4-3.7-PL-REF

Opis
Sygnat
Sygnat

Sygnat

Released

16 Listy wyboru

: Aktualnie wybrany jest zestaw parametréw PS 4

: Reczny wybdr banku nastaw.

: Przetgczanie banku nastaw poprzez system SCADA. WprowadZ

do tego bajtu wyjsciowego liczbe catkowitg zestawu parametréw, ktéry
ma by¢ aktywny (np. 4 => Przetaczenie na zestaw parametréw 4).

Sygnat
Sygnat

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

HMI

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat
Sygnat

: Przetgczanie banku nastaw poprzez funkcje wejsciowa.

: Przynajmniej jednen parametr zostat zmieniony.

Krétkotrwate odblokowanie blokady ustawien

Zerowanie LED

Zerowanie wyjsc¢ przekaZnikowych
potwierdzaj sygnaty SCADA z podtrzymaniem
Zerowanie komendy wytgczania.

Zerowanie LED, wyzwolenie w HMI

Zerowanie wyjs¢ przekaznikowych, wyzwolenie w HMI

potwierdzaj sygnaty SCADA z podtrzymaniem, wyzwolenie w

Zerowanie komendy wytgczania., wyzwolenie w HMI

Zerowanie LED, wyzwolenie przez SCADA

Zerowanie wyjsc¢ przekaznikowych, wyzwolenie przez SCADA

: Zerowanie wszystkich licznikéw., wyzwolenie przez SCADA

: potwierdzaj sygnaty SCADA z podtrzymaniem, wyzwolenie

przez SCADA

Sygnat

Sygnat

Sygnat

Sygnat
Sygnat

: Zerowanie komendy wytgczania., wyzwolenie przez SCADA

:: Rst Licznikéw Pracy

:: Rst Lcznikéw Alarmy

:: Rst Liczn Wyt

:: Rst Licznikéw Wszys
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1..n, lista przypisan

Sys

Sys .

Sys .
Sys .

Sys .

Sys .

Sys .

Sys

. Zeruj LED-We

Zer wy przek-We

Zeruj SCADA-We

Bankl-We

Bank2-We

Bank3-We

Bank4-We

. Internal test

state

Released

Opis

Stan modutu wejsciowego: Stan diod LED zerowany wejsciem
dwustanowym

Stan modutu wejsciowego: Zerowanie cyfrowych wyjs¢
przekaznikowych.

Stan wejscia modutu: potwierdzaj sygnaty SCADA z podtrzymaniem

Stan modutu wejsciowego wzglednie sygnatu, ktére powinny
aktywowac ten bank nastaw.

Stan modutu wejsciowego wzglednie sygnatu, ktére powinny
aktywowac ten bank nastaw.

Stan modutu wejsciowego wzglednie sygnatu, ktére powinny
aktywowac ten bank nastaw.

Stan modutu wejsciowego wzglednie sygnatu, ktére powinny
aktywowac ten bank nastaw.

Auxiliary state for testing purposes.

1..n, ListaWyAnalogow

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ 5> Wy analog[1] . Przypisanie

1..n,
ListaWyAnalogow

14

CT.
CT.
CT.
CT.
CT.
CT.

CT.

CT.

CT.

368

IL1 RMS

IL2 RMS

IL3 RMS

310 mierz RMS
310 obl RMS
11

12

%IL1 THD

%IL2 THD

Opis

Nie przypisano

Wartos¢ mierzona: prad fazowy (RMS)
Wartos¢ mierzona: prad fazowy (RMS)
Wartos¢ mierzona: prad fazowy (RMS)
Wartosc¢ mierzona: 310. (RMS)

Wartosc¢ mierzona (obliczona): 310. (RMS)

Wartos¢ mierzona (obliczona):pradu sktadowej zgodnej (1-sza,
pierwsza harmoniczna)

Wartos¢ mierzona (obliczona): pradu sktadowej przeciwnej (1-sza,
pierwsza harmoniczna)

Wartos¢ mierzona (obliczona): IL1 catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych

Wartos¢ mierzona (obliczona): IL2 catkowita wartosc znieksztatcen
harmonicznych
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1..n,

ListaWyAnalogow

CT . %IL3 THD

CT.IL1 THD
CT.IL2 THD
CT.IL3 THD

Rozruch . IL1 PPO

Rozruch . IL2 PPO

Rozruch . IL3 PPO

Rozruch . 1 ér 3 faz

%PPO

Rozruch . I3F PPO
Zapotrz

Term . 12T uzyta

Term . 12T pozostata
URTD .
URTD .
URTD .
URTD .
URTD .
URTD .

URTD
URTD

URTD .
URTD .
URTD .
URTD .
URTD .

RTD .

NajwyzszTempUzwoje

RTD

NajV\.lyi_Tem ptozSiln

Uzwl
Uzw?2
Uzw3
Uzw4
Uzw5
Uzw6

.+oz Silnl

.oz Siln2

Obc tozl
Obc toz2
Dodatk1l
Dodatk?2

RTD maks
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Opis
Wartos¢ mierzona (obliczona): IL3 catkowita wartos¢ znieksztatcen

harmonicznych

Wartos¢ mierzona (obliczona): IL1 catkowita wartosS¢ znieksztatcen
harmonicznych pradu

Wartos¢ mierzona (obliczona): IL2 catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych prgdu

Wartos¢ mierzona (obliczona): IL3 catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych pradu

Wartos¢ mierzona: prad fazowy jako procent PPO
Wartos¢ mierzona: prad fazowy jako procent PPO
Wartos¢ mierzona: prad fazowy jako procent PPO

Sredni prad skuteczny wszystkich 3 faz jako wartosci procentowe PPO.

Prad skuteczny wszystkich 3 faz obliczony w statym oknie zgadania jako
wartosci procentowe PPO.

Uzywana pojemnosc cieplna.
Pozostata pojemnos¢ cieplna.
Uzwojenie 1

Uzwojenie 2

Uzwojenie 3

Uzwojenie 4

Uzwojenie 5

Uzwojenie 6

Lozyska Silnika 1

Lozyska Silnika 2

Obc fozysk 1

Obc tozysk 2

Dodatkowel

Dodatkowe2

Maksymalna temperatura wszystkich kanatéw.

Wartos¢ rzeczywista temperatury najgoretszego uzwojenia silnika.

Wartosc¢ rzeczywista temperatury najgoretszego tozyska silnika.
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Typ wyjscia
Typ wyjscia: Wybierz zakres i typ wyjscia
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

» 5> Wy analog[1] . Zakres

Typ wyjscia Opis

0...20mA 0...20mA

4...20mA 4...20mA
Tryb

ogdlny tryb pracy
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
» 5> LED grupa A . Podtrzymanie
« 5> LED grupa A . Podtrzymanie
» > LED grupa A . Podtrzymanie
» 5> LED grupa A . Podtrzymanie
« 5> LED grupa A . Podtrzymanie

» > LED grupa A . Podtrzymanie

o [...]
Tryb Opis
Nieaktywny nieaktywny
Aktywny aktywny

aktywne, potw. przez = Samoutrzymywanie diod LED jest aktywne, ale zostanie
alarm automatycznie potwierdzone (zresetowane) (przez funkcje
zabezpieczajgcg) w przypadku wystapienia nowego alarmu.

LED kolor aktywny
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> LED grupa A . Kolor LED gdy aktywny
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» 5> LED grupa A . Kolor LED gdy nieaktywny

« > LED grupa A . Kolor LED gdy aktywny

« 5> LED grupa A . Kolor LED gdy nieaktywny

« 5> LED grupa A . Kolor LED gdy aktywny

« > LED grupa A . Kolor LED gdy nieaktywny

e [...]

LED kolor aktywny
zielony

czerwony
czerwony migajacy
zielony migajacy

-
14

Opis

dioda swieci w kolorze zielonym
dioda swieci w kolorze czerwonym
dioda miga w kolorze czerwonym
dioda miga w kolorze zielonym

Nie przypisano

Potw. przyciskiem ,,C”

Nalezy wybra¢, ktére elementy zatwierdzane mogg by¢ resetowane nacisnieciem

przycisku ,,C".

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

» 5> Sys . Potw. przyciskiem ,C”

Potw. przyciskiem
"C"

Nic

Potw. LED bez hasta

Potw. LED

Potw. LED i
przekaznikéw

MRM4-3.7-PL-REF

Opis

Zadnych elementéw nie mozna zresetowac jedynie przez
przytrzymanie przycisku ,C” (przez ok. 1 sekunde). W konsekwencji
przycisk ,C” to tylko skrét do menu potwierdzania, z ktérego
uzytkownik moze wybrac elementy, ktére majg zostac zresetowane.

Wszystkie diody LED mozna potwierdzac (resetowac) przez nacisniecie
przycisku ,,C” (i przytrzymanie przez ok. 1 sekunde). Nie trzeba przy
tym wprowadzac hasta. Resetowanie mozna rozpoznac po tym, ze w
jego trakcie zawsze dochodzi do testu diod LED, tj. wszystkie diody
LED migajg przez sekunde na czerwono, a nastepnie przez sekunde na
zielono.

Wszystkie diody LED mozna resetowac przez nacisniecie przycisku ,,C”
(i przytrzymanie przez ok. 1 sekunde). Resetowanie mozna rozpoznac
po tym, ze w jego trakcie zawsze dochodzi do testu diod LED, tj.
wszystkie diody LED migajq przez sekunde na czerwono, a nastepnie
przez sekunde na zielono.

Wszystkie diody LED i potwierdzane przekazniki o wyjsciach binarnych

mozna resetowac przez nacisniecie przycisku ,C” (i przytrzymanie
przez ok. 1 sekunde). Resetowanie mozna rozpoznac po tym, ze w
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Potw. przyciskiem Opis
',c'l

jego trakcie zawsze dochodzi do testu diod LED, tj. wszystkie diody
LED migajg przez sekunde na czerwono, a nastepnie przez sekunde na

zielono.

Potw. wszystkiego Wszystkie elementy potwierdzane mozna resetowac przez nacisniecie
przycisku ,,C” (i przytrzymanie przez ok. 1 sekunde): - Wszystkie diody
LED,

- wszystkie binarne wyjscia przekaZnikowe,

- wszystkie podtrzymywane sygnaty SCADA,

- polecenie wyzwolenia.

Resetowanie mozna rozpoznac po tym, ze w jego trakcie zawsze

dochodzi do testu diod LED, tj. wszystkie diody LED migajg przez
sekunde na czerwono, a nastepnie przez sekunde na zielono.

Czas trwania
Czas rejestracji
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ 5> Statystyki . Zapotrz P Uruch przez:

Czas trwania Opis
Czas trwania Czas rejestracji
StartFkcj Funkcja startu

Czas trwania
Czas rejestracji
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ L= Statystyki . Czas Trwan Zapotrz |

Czas trwania Opis
2s S
5s S
10s 5

372 MRM4 MRM4-3.7-PL-REF



Released

16 Listy wyboru

Czas trwania Opis
15s sekundy
30s sekundy
1 min minuta
5 min minuta
10 min minuta
15 min minuta
30 min minuta
1 godz. Godziny
2 godz. Godziny
6 godz. Godziny
12 godz. Godziny
1d dni

2d dni

5d dni

7d dni
10d dni
30d dni

Konfig. okna
Konfiguracja okna
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ L= Statystyki . Okno Zapotrz |

Konfig. okna Opis

przesuw Srednia ruchoma: Do s$redniej ruchomej (wartosc srednia) jest w
sposdb ciagty dodawana najnowsza mierzona wartosc i jest z niej
usuwana najstarsza mierzona wartos¢.

state Wartos¢ srednia jest obliczana dla statego okna.
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Selection
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« 5> Panel przedni . Wybér jezyka

Selection Opis
Angielski Angielski
Niemiecki Niemiecki
Rosyjski Rosyjski
Polski Polski
francuski francuski
portugalski portugalski
hiszpanski hiszpanski
Rumunski Rumunski

Tryb rejestracji
Tryb rejestratora (ustawienie zachowania rejestratora)
Lista wyboru dla nastepujacych parametréw:

o L= Rej zwar¢ . Tryb rejestracji

Tryb rejestracji Opis

Alarmy i wyzwolenia Rejestrowanie zaczyna sie w przypadku alarmu lub wyzwolenia.

Tylko wyzwolenia Rejestrowanie zaczyna sie tylko w przypadku alarmu.
Rozdzielczos¢

Rozdzielczos$¢ (czestotliwos¢ rejestracji)
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

L= Rej rozruch . Rozdzielczo$¢

Rozdzielczosd¢ Opis
50ms Rozdzielczos¢: 50ms
100ms Rozdzielczos¢: 100ms
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1s

Rozdzielczos¢é

Released

16 Listy wyboru

Opis

Rozdzielczosé: 1s

Rozdzielczos¢ (czestotliwos¢ rejestracji)

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ 5> Rej trendu . Rozdzielczo$¢

Rozdzielczos¢

60 min
30 min
15 min
10 min

5 min

Opis

Dod_nast _wpis: 60 min
Dod nast wpis: 30 min
Dod _nast wpis: 15 min
Dod nast wpis: 10 min

Dod _nast wpis: 5 min

1..n, ListRejTrend

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« 5> DNP3 . Warto$c analogowa 0

=~ Modbus . Przyp War Mierz 1

=> Rej trendu . Trend1

L=> Rej trendu . Trend?2

<> Rej trendu . Trend3

=> Rej trendu . Trend4

[..

]

1..n, ListRejTrend

- »
14

CT.IL1
CT.IL2
CT.IL3

MRM4-3.7-PL-REF

Opis

Nie przypisano

Wartosc¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)
Wartos¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)

Wartosc¢ mierzona: prad fazowy (1-sza, pierwsza harmoniczna)
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1..n, ListRejTrend
CT . 310 mierz

CT . 310 obl
CT.IL1 RMS
CT.IL2 RMS
CT.IL3 RMS

CT . 310 mierz RMS
CT . 310 obl RMS

CT.I0
CT. i1
CT.I2

CT . %(12/11)
CT . %(12/11) max

CT.IL1 sr RMS
CT.IL2 sr RMS
CT.IL3 sr RMS

CT.IL1 THD
CT.IL2 THD
CT.IL3 THD

Rozruch . IL1 PPO
Term . 12T uzyta
URTD . Uzw1
URTD . Uzw1 max
URTD . Uzw2
URTD . Uzw2 max
URTD . Uzw3
URTD . Uzw3 max
URTD . Uzw4

URTD . Uzw4 max

376
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Opis

Wartos¢ mierzona: 310. (1-sza, pierwsza harmoniczna)

Wartos¢ mierzona (obliczona): 310. (1-sza, pierwsza harmoniczna)
Wartos¢ mierzona: prad fazowy (RMS)

Wartos¢ mierzona: prad fazowy (RMS)

Wartos¢ mierzona: prad fazowy (RMS)

Wartos¢ mierzona: 310. (RMS)

Wartosc¢ mierzona (obliczona): 310. (RMS)

Wartos¢ mierzona (obliczona): pradu sktadowej zerowej (1-sza,
pierwsza harmoniczna)

Wartos¢ mierzona (obliczona):pradu sktadowej zgodnej (1-sza,
pierwsza harmoniczna)

Wartos¢ mierzona (obliczona): pradu sktadowej przeciwnej (1-sza,
pierwsza harmoniczna)

Wartos¢ mierzona (obliczona): 12/11 jesli ABC, 11/12 jesli CBA

Wartos¢ mierzona (obliczona): 12/I11 wartos¢ maksymalna jesli ABC,
11/12 jesli CBA

IL1 Wartosc¢ srednia (RMS)
IL2 Wartosc¢ srednia (RMS)
IL3 Wartosc¢ srednia (RMS)

Wartos¢ mierzona (obliczona): IL1 catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych pradu

Wartos¢ mierzona (obliczona): IL2 catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych pradu

Wartos¢ mierzona (obliczona): IL3 catkowita wartos¢ znieksztatcen
harmonicznych pradu

Wartos¢ mierzona: prad fazowy jako procent PPO
Uzywana pojemnosc cieplna.

Uzwojenie 1

Uzwojeniel Wartos¢ maksymalna

Uzwojenie 2

Uzwojenie2 Wartos¢ maksymalna

Uzwojenie 3

Uzwojenie3 Wartos¢ maksymalna

Uzwojenie 4

Uzwojenie4 Wartos¢ maksymalna
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URTD .
URTD .
URTD .
URTD .

URTD
URTD
URTD
URTD

URTD .
URTD .
URTD .
URTD .
URTD .
URTD .
URTD .
URTD .
URTD .

RTD .

Uzw5
Uzw5 max
Uzw6

Uzw6 max

.+oz Silnl
.+oz Siln1l max
.oz Siln2

.+oz Siln2 max

Obc Lozl
Obc toz1l max
Obc toz2
Obc to0z2 max
Dodatk1
Dodatkl max
Dodatk?2
Dodatk2 max

RTD maks

NajwyzszTempUzwoje

RTD .

Najwyz_TemptozSiln

RTD

NajWyi_Tem ptozObc

RTD . Najwyzsza temp.

pomoc.

1..n, ListWtWyt
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Opis

Uzwojenie 5

Uzwojenie5 Wartos¢ maksymalna
Uzwojenie 6

Uzwojenie6 Wartos¢ maksymalna
Lozyska Silnika 1

Lozyska Silnikal Wartos¢ maksymalna
Lozyska Silnika 2

Lozyska Silnika2 Wartos¢ maksymalna
Obc tozysk 1

Obc tozyskl Wartos¢ maksymalna
Obc tozysk 2

Obc tozysk2 Wartos¢ maksymalna
Dodatkowel

Dodatkowel Wartos¢ maksymalna
Dodatkowe2

Dodatkowe2 Wartos¢ maksymalna
Maksymalna temperatura wszystkich kanatéw.

Wartosc¢ rzeczywista temperatury najgoretszego uzwojenia silnika.

Wartos¢ rzeczywista temperatury najgoretszego tozyska silnika.

Wartosc¢ rzeczywista temperatury najgoretszego obcigzonego tozyska.

Wartos¢ rzeczywista najwyzszej temperatury pomocniczej.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« 5> |EC 61850 . Funkcja

1..n, ListWiwyt

Nieaktywny

MRM4-3.7-PL-REF

Opis

Nieaktywny
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1..n, ListWiwyt Opis

Aktywny aktywny

Szybkosc¢ transmisji
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

» 5> DNP3 . Szybko$¢ transmisji

Szybkos¢ transmisji Opis
1200 1200
2400 2400
4800 4800
9600 9600
19200 19200
38400 38400
57600 57600
115200 115200
Bajt ramki

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> DNP3 . Uktad ramki

Bajt ramki Opis

8E1l 8 bitéw danych, bit parzystosci, 1 bit stopu

801 8 bitéw danych, bit nieparzystosci, 1 bit stopu
8N1 8 bitéw danych, brak bitu parzystosci, 1 bit stopu
8N2 8 bitéw danych, brak bitu parzystosci, 2 bity stopu

Stan spoczynkowy

Stan spoczynkowy tgcza optycznego
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Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« 5> DNP3 . Stan spoczynkowy

Stan spoczynkowy Opis
Nie swieci / Niski Stan niski w stanie spoczynkowym
Swieci / Wysoki Stan wysoki w stanie spoczynkowym

Wersje rozpoczynania komunikacji
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« L= DNP3 . Potwierdzenie Linku

Wersje rozpoczynania Opis
komunikacji

Nigdy Opcja Nigdy jest rekomendowana.

Zawsze Jezeli ta opcja jest ustawiona na "Zawsze", to warstwa linku wymaga
nawigzania potgczenia przed wystaniem ramki.

Na duze Jezeli ta opcja jest ustawiona na "Na duze", to warstwa linku wymaga

nawigzania potaczenia przed wystaniem pierwszej ramki z wiadomosci
roztozonej na kilka ramek.

_AL _ResponseType_k
_AL ResponseType_h
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

» 5> DNP3 . Potwierdzenie Aplikacji

_AL_ResponseType k Opis

Nigdy Nigdy
Zawsze Zawsze
Zdarzenie Zdarzenie
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1..n, lista przypisan

Przypisanie

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

» 5> DNP3 . WejécieDwubitowe 0

1..n, lista przypisan

114

tacznik[1] . Potoz

Opis
Nie przypisano

Sygnat: Potozenie wytacznika (0 = w trakcie przetgczania, 1 = WY¢t, 2
= ZAt, 3 = zaktécony)

1..n, lista przypisan

Przypisanie

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o L=~ DNP3

1..n, lista przypisan

=7
114

Zab . Nr zwarcia

Zab . Liczba awarii

sieci

tacznik[1] . Liczba

Wytacz
Rozruch .

Rozruch .

Rozruch .
Dop
Rozruch .

Rozruch .

Rozruch .
Pom

380

Rozr Na Godz

Zwoln UNG

Zimny Rozr

Licz Rozr

Czas Pracy

Licz Awar

. Liczniki O

Opis
Nie przypisano
Numer zwarcia

Liczba awarii sieci: jest to licznik wszystkich awarii (np. alarm

ogolny »Alarm zabezp.«, z wyjgtkiem awarii podczas trwajacego cyklu
modutu samoczynnego ponownego (sygnat »Uruchomienie automatyki
SPz«). (Uwaga: »Nr zwarcia« jest zliczany po kazdym nowym zwarciu
niezaleznie od cykli SPZ. Oznacza to, zZe dla urzgdzen
zabezpieczajacych bez modutu SPZ te dwa liczniki sg rownowazne).

Licznik: catkowita liczba wytaczen rozdzielnicy.

Rozr Na Godz

W przypadku zablokowania silnika blokada SPH musi uptyna¢ czas
tego timera, zanim zostanie zwolniona blokada i bedzie dozwolone
kolejne uruchomienie silnika. Kolejne uruchomienie silnika zwiekszy
ponownie wartosc¢ licznika SPH.

Liczba pozostatych rozruchéw zimnego silnika

Liczba rozruchdw silnika od ostatniego resetowania. Res_przy
uzyciu »Sys . Rst Licznikéw Pracy« lub »Sys . Rst Wszyst«.

Czas pracy silnika od ostatniego resetowania. Res_przy uzyciu »Sys .
Rst Licznikdw Pracy« lub »Sys . Rst Wszyst«.

Liczba awaryjnych pominie¢ od ostatniego resetowania. Res_przy
uzyciu »Sys . Rst Licznikéw Pracy« lub »Sys . Rst Wszyst«.

MRM4 MRM4-3.7-PL-REF



1..n, lista przypisan

Rozruch . Czas Pracy

Rozruch . Licz Catk
Stan Pracy

Rozruch . Licz Wytacz
PRZ

Rozruch .
Wst

Licz Wytacz

Rozruch
Pz

. Licz Wytacz

Rozruch .
NkSe

Licz Wytacz

Rozruch . Licz Blk Rozr

Godz

Rozruch . Licz Blk
Miedz Rozr

Sys . Licz godz pracy
Sys . Licz Godz

Released
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Opis

Czas pracy silnika od ostatniego resetowania. Res _przy uzyciu »Sys .
Rst Licznikéw Wszys« lub »Sys . Rst Wszyst«.

Catkowita liczba standw pracy silnika od ostatniego resetowania.
Res _przy uzyciu »Sys . Rst Licznikow Wszys« lub »Sys . Rst Wszyst«.

Liczba wyzwolert spowodowanych przejsciem od ostatniego
resetowania. Mozliwosc¢ zresetowania za pomoca funkcji »Sys.
Res.LiWyzw« lub »Sys. Res.wsz.«.

Liczba wyzwoleri spowodowanych wirowaniem w odwrotnym kierunku
od ostatniego resetowania. Mozliwos¢ zresetowania za pomocg
funkcji »Sys. Res.LiWyzw« lub »Sys. Res.wsz.«.

Liczba wyzwolen przetacznika predkosci zerowej od ostatniego
resetowania. Mozliwosc¢ zresetowania za pomoca funkcji »Sys.
Res.LiWyzw« lub »Sys. Res.wsz.«.

Liczba wyzwolen spowodowanych niekompletng sekwencja od
ostatniego resetowania. Mozliwos¢ zresetowania za pomoca
funkcji »Sys. Res.LiWyzw« lub »Sys. Res.wsz.«.

Liczba blokad spowodowanych iloScig rozruchéw na godzine od
ostatniego resetowania. Mozliwos¢ zresetowania za pomoca
funkcji »Sys. Res.LiWyzw« lub »Sys. Res.wsz.«.

Liczba blokad spowodowanych czasem miedzy rozruchami od
ostatniego resetowania. Mozliwosc¢ zresetowania za pomoca
funkcji »Sys. Res.LiWyzw« lub »Sys. Res.wsz.«.

Licznik godzin pracy zabezpieczenia

Licznik godzin. Res_przy uzyciu »Sys . Rst Licznikéw Wszys« lub »Sys .
Rst Wszyst«.

Wspotczynnik skali

Mnoznik do konwersji wartosci zmiennoprzecinkowych na liczby catkowite typu integer.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ <> DNP3 . Wspétczynnik skali 0

Wspoétczynnik skali
0.001

0.01

0.1

1

10
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Opis
0.001
0.01
0.1

1

10
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Wspotczynnik skali Opis
100 100
1000 1000
10000 10000
100000 100000
1000000 1000000

Stan spoczynkowy
Stan spoczynkowy tgcza optycznego
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ L=> Modbus . Stan spoczynkowy

Stan spoczynkowy Opis

Nie sSwieci / Niski Stan niski w stanie spoczynkowym

Swieci / Wysoki Stan wysoki w stanie spoczynkowym
Wybor portu

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ L=> Modbus . Konfig portu TCP

Wybdér portu Opis
Domysiny Port domysiny
Prywatny Port prywatny

Szybkosc¢ transmisji
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ <> Modbus . Szybkoé¢ transmisji
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Szybkos¢ transmisji Opis
1200 1200
2400 2400
4800 4800
9600 9600
19200 19200
38400 38400
Bajt ramki

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« 5> Modbus . Ustawienia fizyczne

Bajt ramki Opis

8E1l 8 bitéw danych, bit parzystosci, 1 bit stopu

801 8 bitéw danych, bit nieparzystosci, 1 bit stopu
8N1 8 bitéw danych, brak bitu parzystosci, 1 bit stopu
8N2 8 bitéw danych, brak bitu parzystosci, 2 bity stopu

Typ mapowania SCADA

To ustawienie okresla, czy protokdt komunikacyjny ma korzysta¢ z domysinego
mapowania obiektéw danych, czy mapowania zdefiniowanego przez uzytkownika,
zatadowanego z pliku *.HptSMap.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ 5> Modbus . Typ mapowania SCADA

Typ mapowania Opis

SCADA

Standard Domysine mapowanie obiektéw danych

Zdefiniowane przez Zdefiniowane przez uzytkownika mapowanie obiektéw danych

uzytkownika
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Status konfig.
Status zdefiniowanej przez uzytkownika konfiguracji systemu SCADA.\nMozliwe wartosci:
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ <> Modbus . Status konfig.

Status konfig. Opis

Zmiana Nowa konfiguracja systemu SCADA jest tadowana, ale nie jest jeszcze
aktywna.

oK Konfiguracja systemu SCADA jest aktywna.

Konfig. niedost. Zdefiniowana przez uzytkownika konfiguracja systemu SCADA nie jest

dostepna (np. nie zostata zatadowana do urzadzenia).

Btad Nieoczekiwany btgd. Skontaktuj sie z dziatem serwisowym.

Szybkosc¢ transmisji
Lista wyboru dla nastepujacych parametréw:

« 5> IEC103 . Szybkoé¢ transmisji

Szybkos¢ transmisji Opis
1200 1200
2400 2400
4800 4800
9600 9600
19200 19200
38400 38400
57600 57600
Bajt ramki

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« 5> |EC103 . Ustawienia fizyczne

Bajt ramki Opis

8E1l 8 bitow danych, bit parzystosci, 1 bit stopu
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Bajt ramki Opis

801 8 bitéw danych, bit nieparzystosci, 1 bit stopu
8N1 8 bitéw danych, brak bitu parzystosci, 1 bit stopu
8N2 8 bitéw danych, brak bitu parzystosci, 2 bity stopu

Strefa czasowa

Pozwala wybraé, czy znaczniki czasu w komunikatach IEC103 beda podawane w czasie
UTC, czy lokalnym. (Ustawienie ,czasu lokalnego” zawsze uwzglednia ustawienia zmiany
z czasu letniego na zimowy).

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o L=~ |EC103 . Strefa czasowa

Strefa czasowa Opis
UTC utc
Czas lokalny Czas lokalny zgodny z ustawieniem ,,Strefy czasowe” (w parametrach

urzgdzenia) (w tym ustawienia zmiany czasu z letniego na zimowy).

Typ mapowania SCADA

To ustawienie okresla, czy protokdt komunikacyjny ma korzysta¢ z domysinego
mapowania obiektéw danych, czy mapowania zdefiniowanego przez uzytkownika,
zatadowanego z pliku *.HptSMap.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« 5> |IEC103 . Typ mapowania SCADA

Typ mapowania Opis

SCADA

Standard Domysine mapowanie obiektéw danych

Zdefiniowane przez Zdefiniowane przez uzytkownika mapowanie obiektéw danych

uzytkownika

Status konfig.

Status zdefiniowanej przez uzytkownika konfiguracji systemu SCADA.\nMozliwe wartosci:
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Released

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« 5> |IEC103 . Status konfig.

Status konfig.

Zmiana

OK

Konfig. niedost.

Btad

Wybor portu

Opis

Nowa konfiguracja systemu SCADA jest tadowana, ale nie jest jeszcze
aktywna.

Konfiguracja systemu SCADA jest aktywna.

Zdefiniowana przez uzytkownika konfiguracja systemu SCADA nie jest
dostepna (np. nie zostata zatadowana do urzgdzenia).

Nieoczekiwany btad. Skontaktuj sie z dziatem serwisowym.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« 5> |[EC104 . Konfig portu TCP

Wybér portu
Domysliny

Prywatny

Strefa czasowa

Opis
Port domysiny

Port prywatny

Pozwala wybrad, czy znaczniki czasu w przesytanych telegramach komunikacyjnych beda
podawane w czasie UTC, czy lokalnym. (Ustawienie ,Czas lokalny” zawsze uwzglednia
ustawienia zmiany z czasu letniego na zimowy).

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o L= |EC104 . Strefa czasowa

Strefa czasowa
UTC

Czas lokalny

386

Opis
urtc

Czas lokalny zgodny z ustawieniem ,,Strefy czasowe” (w parametrach
urzadzenia) (w tym ustawienia zmiany czasu z letniego na zimowy).
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Released

16 Listy wyboru

Typ mapowania SCADA

To ustawienie okresla, czy protokét komunikacyjny ma korzysta¢ z domysinego
mapowania obiektéw danych, czy mapowania zdefiniowanego przez uzytkownika,
zatadowanego z pliku *.HptSMap.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« 5> |[EC104 . Typ mapowania SCADA

Typ mapowania Opis

SCADA

Standard Domysine mapowanie obiektédw danych

Zdefiniowane przez Zdefiniowane przez uzytkownika mapowanie obiektéw danych

uzytkownika

Status konfig.
Status zdefiniowanej przez uzytkownika konfiguracji systemu SCADA.\nMozliwe wartosci:
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

» 5> |EC104 . Status konfig.

Status konfig. Opis

Zmiana Nowa konfiguracja systemu SCADA jest tadowana, ale nie jest jeszcze
aktywna.

oK Konfiguracja systemu SCADA jest aktywna.

Konfig. niedost. Zdefiniowana przez uzytkownika konfiguracja systemu SCADA nie jest

dostepna (np. nie zostata zatadowana do urzadzenia).

Btad Nieoczekiwany btgd. Skontaktuj sie z dziatem serwisowym.

Typ mapowania SCADA

To ustawienie okresla, czy protokdt komunikacyjny ma korzysta¢ z domysinego
mapowania obiektéw danych, czy mapowania zdefiniowanego przez uzytkownika,
zatadowanego z pliku *.HptSMap.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ L= Profibus . Typ mapowania SCADA
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Typ mapowania
SCADA

Standard

Zdefiniowane przez
uzytkownika

Strefy Czasowe

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

Released

Opis

Domysine mapowanie obiektédw danych

» 5> SynchCzas . Strefy Czasowe

Strefy Czasowe
UTC+14 Kiritimati
UTC+13 Rawaki

UTC+12.75 Chatham
Island

UTC+12 Wellington
UTC+11.5 Kingston
UTC+11 Port Vila

UTC+10.5 Lord Howe
Island

UTC+10 Sydney
UTC+9.5 Adelaide
UTC+9 Tokyo
UTC+8 Hong Kong
UTC+7 Bangkok
UTC+6.5 Rangoon
UTC+6 Colombo
UTC+5.75 Kathmandu
UTC+5.5 New Delhi
UTC+5 Islamabad
UTC+4.5 Kabul
UTC+4 Abu Dhabi
UTC+3.5 Tehran

388

Opis
UTC+14 Kiritimati
UTC+13 Rawaki

UTC+12.75 Chatham Island

UTC+12 Wellington
UTC+11.5 Kingston

UTC+11 Port Vila

UTC+10.5 Lord Howe Island

UTC+10 Sydney
UTC+9.5 Adelaide
UTC+9 Tokyo
UTC+8 Hong Kong
UTC+7 Bangkok
UTC+6.5 Rangoon
UTC+6 Colombo
UTC+5.75 Kathmandu
UTC+5.5 New Delhi
UTC+5 Islamabad
UTC+4.5 Kabul
UTC+4 Abu Dhabi
UTC+3.5 Tehran

MRM4

Zdefiniowane przez uzytkownika mapowanie obiektow danych
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Strefy Czasowe
UTC+3 Moscow
UTC+2 Athens
UTC+1 Berlin
UTC+0 London
UTC-1 Azores

UTC-2 Fern. d.
Noronha

UTC-3 Buenos Aires
UTC-3.5 St. John’s
UTC-4 Santiago
UTC-5 New York
UTC-6 Chicago
UTC-7 Salt Lake City
UTC-8 Los Angeles
UTC-9 Anchorage
UTC-9.5 Taiohae
UTC-10 Honolulu

UTC-11 Midway
Islands

Released

Opis

UTC+3 Moscow
UTC+2 Athens
UTC+1 Berlin
UTC+0 London
UTC-1 Azores

UTC-2 Fern. d. Noronha

UTC-3 Buenos Aires
UTC-3.5 St. John'’s
UTC-4 Santiago
UTC-5 New York
UTC-6 Chicago
UTC-7 Salt Lake City
UTC-8 Los Angeles
UTC-9 Anchorage
UTC-9.5 Taiohae
UTC-10 Honolulu
UTC-11 Midway Islands

Miesiac zmiany czasu

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ 5> SynchCzas . mies cz letniego

+ 5> SynchCzas . mies cz zim

Miesiac zmiany czasu
sty

lut

mar

kwi

maj

MRM4-3.7-PL-REF

Opis
sty
lut
mar
kwi

maj
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16 Listy wyboru

Miesiac zmiany czasu Opis

cze cze
lip lip
sie sie
wrz wrz
paz paz
lis lis
gru gru
Data

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
» 5> SynchCzas . dz cz letniego

+ = SynchCzas . dz cz zimow

Data Opis

nd nd

pn pn

wt wt

sr sr

cz cz

pt pt

so so

Dzien ogdiny Dzierh ogdiny: Przyktady: pierwszy dzieh miesigca, ostatni dzien

miesigca

Dz przej na cz letni

Dzieh zmiany czasu

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
+ = SynchCzas . tydz cz letniego

« 5> SynchCzas . tydz cz zim
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Dz przej na cz letni

Pierw
Drugi
Trzeci
Czwarty
Ost

Stosow protok

Released

Opis

Pierwszy tydzieh miesigca
Drugi tydzien miesigca
Trzeci tydzier miesigca
Czwarty tydzien miesigca

Ostatni tydzien miesigca

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ = SynchCzas . SynchCzas

Stosow protok

IRIG-B . IRIG-B
SNTP . SNTP
Modbus . Modbus

IEC103 . IEC
60870-5-103

IEC104 . IEC104
DNP3 . DNP3

IRIG-BOOX

Opis

Modut IRIG-B

Modut-SNTP

Protokot Modbus
Protokot IEC 60870-5-103

IEC 60870-5-104 — komunikacja

Protokot DNP

16 Listy wyboru

Wybér typu IRIG-BOOX. Typy IRIG-B réznig sie miedzy sobg sposobem zakodowanych

danych (rok, funkcje sterownicze, sekundy binarne)

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« => |RIG-B . IRIG-BOOX

IRIG-B0O0OX
IRIGB-000
IRIGB-001
IRIGB-002

MRM4-3.7-PL-REF

Opis

Patrz: IRIG STANDARD 200-04
Patrz: IRIG STANDARD 200-04
Patrz: IRIG STANDARD 200-04

MRM4
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16 Listy wyboru

IRIG-B0O0OX Opis

IRIGB-003 Patrz: IRIG STANDARD 200-04
IRIGB-004 Patrz: IRIG STANDARD 200-04
IRIGB-005 Patrz: IRIG STANDARD 200-04
IRIGB-006 Patrz: IRIG STANDARD 200-04
IRIGB-007 Patrz: IRIG STANDARD 200-04

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
e 5> Sys . Wersja DM
Opis
3.7.b Wersja

Kolejnos¢ Faz
Kierunek faz
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ 5> Param Przkt . Kolejnoé¢ Faz

Kolejnos¢ Faz Opis
ABC Wirowanie zgodne z ruchem wskazdwek zegara.
ACB Wirowanie przeciwne do ruchu wskazéwek zegara. Sktadowe zgodna i

przeciwna sg zamienione. RCA zanegowane.

fN
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ L= Param Przkt . Czestotliwo$¢

fN Opis
50 Czestotliwos¢ znamionowa
60 Czestotliwos¢ znamionowa

392 MRM4 MRM4-3.7-PL-REF



Released

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
e 5> Sys . Tr. programu
Opis

Silnik zatrzymany lub  Silnik zatrzymany lub pracuje
pracuje

Zat. siln. Silnik zatrzymany

Zat. siln.

Silnik zatrzymany

Zat. siln. Opis

Rozruch . Zatrzymanie  Sygnat: Silnik znajduje sie w trybie zatrzymania.

Przekt pierw/wtoérn

Przektadnia pierwotny/wtérny

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
o 5> CT. Wtérne

o == CT. Wtérne Ziemn

16 Listy wyboru

Przekt pierw/wtorn Opis

1 Wartos¢ nominalna strony wtdérnej przektadnikéw pradowych

5 Wartos¢ nominalna obwodéw wtdrnych przektadnikéw pradowych
Biegunowos¢

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
« 5> CT . Inwersja Pradu

« 5> CT . Inwersja Pragdu Ziemn

MRM4-3.7-PL-REF MRM4
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Biegunowos¢ Opis

0 0

180 180 zmiana biegunowosci (btagd w okablowaniu)
Aktywny/Nieaktywny

aktywny/nieaktywny
Lista wyboru dla nastepujacych parametréw:
» 5> Wyjscia X2 . ROZBROJENIE Kontr

o L= 7ab . ZewBlIk Fkcj

> Zab . ZewBlk KmdWyt Fkcj
o L=~ Rozruch . Odwracanie

+ L= Rozruch . ZewBlk KmdWyt Fkc;j

L= I[1] . ZewBlIk Fkgj

e [...]
Aktywny/Nieaktywny Opis
Nieaktywny nieaktywny

Aktywny aktywny

1..n, List PRZ
Opcje kryteridw przejscia trybu pracy silnika
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ 5> Rozruch . Kryteria PRZ

1..n, List_PRZ Opis

PRZ | Przejscie wytacznie na podstawie pradu
CZAS PRZ Przejscie wytacznie na podstawie czasu
Til PRZ Przejscie na podstawie pradu ORAZ czasu
T/l PRZ Przejscie na podstawie pradu LUB czasu
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1..n, NkSe
Opcje uruchamiania raportu niekompletnej sekwencji
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ 5> Rozruch . FormZgtoszNKSE

1..n, NkSe Opis

Nieaktywny nieaktywny

NkSe Uruch2Pra Raportowanie NKSE od uruchomienia do pracy

NkSe Zatr2Uruch Raportowanie NKSE od zatrzymania do uruchomienia

1..n, predk_zero
Funkcja wytaczania przetgcznika predkosci zerowej
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> Rozruch . Przet Zer Predk

1..n, predk _zero Opis

Nieaktywny nieaktywny

Aktywny aktywny
Awar Recz

Opcje awaryjnego pominiecia.
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ 5> Rozruch . AwaRec

Awar Recz Opis

Nieaktywny nieaktywny

WE Zatacz awaryjne z wejscia dwustanowego.

HMI Zatgcz awaryjne pominiecie z panelu HMI

DI/HMI Zatgcz awaryjne pominiecie z wejscia cyfrowego (DI) lub z panelu

przedniego (HMI)
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1..n, We dwust

Lista dostepnych wejs¢ cyfrowych do okreslenia pozycji wytgcznika obwodu

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o lL=> Rozruch . Blk Rozr

5> Rozruch

=~ Rozruch .
=~ Rozruch .
5> Rozruch .

<> Ciggt Wyt . Wej Dwust Wyt Zamkniety

[...]

1..n, We dwust

_I'

Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .

Wejscia X1 .

WE 1

WE 2

WE 3

WE 4

WE 5

WE 6

WE 7

WE 8

WE 1

WE 2

WE 3

WE 4

. Awar Recz

NKSE

Blk STPC

Opis

Nie przypisano

Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Sygnat: Wejscie dwustanowe.

1..n, Kmd Wytacz

Przet Zer Predk

Released

Lista dostepnych komend wytgczania.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
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> Utyk[1]

L= 12>[1].

1..n, Kmd Wytacz

Rozruch . Blk Rozr |
Doziemn

Rozruch . Blk Rozr |
Fazowy

Rozruch . Blk Rozr Obc

Rozruch . Blk Rozr Utyk

Rozruch . Blk Rozr
Asym

Rozruch . Blk Ogéll
Rozruch . Blk Ogél2
Rozruch . Blk Ogél3
Rozruch . Blk Ogo6l4
Rozruch . Blk Ogél5
Rozruch . Blk Rozr

Asym U
Rozruch . Blk Rozr U<

Rozruch . Blk Rozr U>

MRM4-3.7-PL-REF

Released
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L= 1[1] . ZewBlo podcz. roz.sil

= 310[1] . ZewBlo podcz. roz.sil

. ZewBlo podcz. roz.sil

=~ Niedoc[1] . ZewBlo podcz. roz.sil

ZewBlo podcz. roz.sil

Opis
Nie przypisano

Sygnat: Opdznienie rozruchowe dla bezzwtocznego wytaczenia w
wyniku wykrycia przetezenia prgdu doziemnego. Elementy DNP
(bezzwtoczne wytgczenie w wyniku wykrycia przetezenia prgdu) sg
zablokowane przez czas zaprogramowany przez ten parametr.

Sygnat: OpéZnienie rozruchowe dla bezzwtocznego wytgczenia w
wyniku wykrycia przetezenia prgdu fazowego. Elementy BNP
(bezzwtoczne wytgczenie w wyniku wykrycia przetezenia pradu) sg
zablokowane przez czas zaprogramowany przez ten parametr.

Sygnat: Opdznienie rozruchowe dotyczgce niedostatecznego
obcigzenia. Elementy niedostatecznego obcigzenia (bezzwtoczne
wytgczenie w wyniku wykrycia przetezenia pradu) sq zablokowane
przez czas zaprogramowany przez ten parametr.

Sygnat: OpdZnienie rozruchowe dotyczace utyku. Elementy utyku
(bezzwtoczne wytgczenie w wyniku wykrycia przetezenia pradu) sg
zablokowane przez czas zaprogramowany przez ten parametr.

Sygnat: Sygnat asymetrii prgdu blokady uruchomienia silnika.

Ogdlne opdznienie rozruchowe. Te wartos¢ mozna zastosowac w celu
zablokowania dowolnego elementu zabezpieczajgcego.1

Ogdlne opdznienie rozruchowe. Te wartos¢ mozna zastosowac w celu
zablokowania dowolnego elementu zabezpieczajgcego.2

Ogdlne opdznienie rozruchowe. Te wartos¢ mozna zastosowac w celu
zablokowania dowolnego elementu zabezpieczajgcego.3

Ogdlne opdznienie rozruchowe. Te wartos¢ mozna zastosowac w celu
zablokowania dowolnego elementu zabezpieczajgcego.4

Ogdlne opdznienie rozruchowe. Te wartos¢ mozna zastosowac w celu
zablokowania dowolnego elementu zabezpieczajgcego.5

Sygnat: Sygnat blokady uruchomienia silnika od asymetrii napiecia .

Sygnat: OpéZnienie rozruchu ze wzgledu na podnapiecie. Elementy
podnapieciowe sg zablokowane przez czas zaprogramowany w tym
parametrze.

Sygnat: Opdznienie rozruchu ze wzgledu na przepiecie. Elementy
przepieciowe sg zablokowane przez czas zaprogramowany w tym
parametrze.
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1..n, Kmd Wytacz

Rozruch . Blk Rozr Moc

Rozruch . Blk Rozr Wsp

Mocy

Rozruch . Blk f

Param Adapt

Released

Opis

Sygnat: Opdznienie rozruchu ze wzgledu na moc. Elementy mocy sg
zablokowane przez czas zaprogramowany w tym parametrze.

Sygnat: Opdéznienie rozruchu ze wzgledu na wspdtczynnik mocy.
Elementy wspétczynnika mocy sg zablokowane przez czas
zaprogramowany w tym parametrze.

Sygnat: Opéznienie rozruchu ze wzgledu na czestotliwos¢. Elementy
czestotliwosci sg zablokowane przez czas zaprogramowany w tym
parametrze.

Parametry adaptacyjne.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o L> 17,
o > 17,
= [1].
=>1[1].

o [...]

Param Adapt

14

ExP[1] .
ExP[2] .
ExP[3] .
ExP[4] .

Pobudzenie
Pobudzenie
Pobudzenie

Pobudzenie

Przkt | . Pobudzenie

Wejscia X1 . WE 1

Wejscia X1 . WE 2

Wejscia X1 . WE 3

Wejscia X1 . WE 4

Wejscia X1 . WE 5

398

Param Adapt 1
Param Adapt 2
Param Adapt 3

Param Adapt 4

=> 310[1] . Param Adapt 1

<> 310[1] . Param Adapt 2

Opis

Nie przypisano
Sygnat: Pobudzenie
Sygnat: Pobudzenie
Sygnat: Pobudzenie
Sygnat: Pobudzenie

Sygnat: Pobudzenie od kontrola obwodu pomiarowego przektadnika
pradowego.

Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Sygnat: Wejscie dwustanowe.
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Param Adapt

Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .
Wejscia X1 .

Wejscia X1 .

WE 6
WE 7
WE 8
WE 1
WE 2
WE 3
WE 4

Opis

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Released

Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.

Wejscie dwustanowe.

Modbus .
Modbus .
Modbus .
Modbus .
Modbus .
Modbus .
Modbus .
Modbus .
Modbus .
Modbus .

10

Modbus .

11

Modbus .

12

Modbus .

13

Modbus .

14

Modbus .

15

Modbus .

16

Scada Kmd 1
Scada Kmd 2
Scada Kmd 3
Scada Kmd 4
Scada Kmd 5
Scada Kmd 6
Scada Kmd 7
Scada Kmd 8
Scada Kmd 9
Scada Kmd

Scada Kmd

Scada Kmd

Scada Kmd

Scada Kmd

Scada Kmd

Scada Kmd

IEC 61850 .

GOSINGGIOl.Ind1l.stVal

IEC 61850 .

GOSINGGIO1.Ind2.stVal

IEC 61850 .

GOSINGGIO1l.Ind3.stVal

MRM4-3.7-PL-REF

Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA

Komenda SCADA

Komenda SCADA

Komenda SCADA

Komenda SCADA

Komenda SCADA

Komenda SCADA

Komenda SCADA

Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Stan

Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Stan

Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Stan
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Param Adapt Opis
IEC 61850 . Sygnat:
GOSINGGIO1.Ind4.stVal

IEC 61850 . Sygnat:
GOSINGGIO1l.Ind5.stVal

IEC 61850 . Sygnat:
GOSINGGIO1.Ind6.stVal

IEC 61850 . Sygnat:
GOSINGGIO1l.Ind7.stVal

IEC 61850 . Sygnat:
GOSINGGIO1.Ind8.stVal

IEC 61850 . Sygnat:
GOSINGGIO1.Ind9.stVal

IEC 61850 . Sygnat:

GOSINGGIO1.Ind10.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIOl.Ind11.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind12.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind13.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind14.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind15.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind16.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind17.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind18.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind19.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind20.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind21.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind22.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind23.stVal

400

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind):

MRM4

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan

Stan
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Param Adapt

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind24.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind25.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind26.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind27.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind28.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1l.Ind29.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind30.stVal

IEC 61850 .
GOSINGGIO1.Ind31.stVal

IEC 61850 .

GOSINGGIO1.Ind32.stVal

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

IEC 61850 .

SPCSO1

SPCS0O2

SPCSO3

SPCSO4

SPCSO5

SPCSO6

SPCSO7

SPCSO8

SPCS09

SPCSO10

SPCSO11

MRM4-3.7-PL-REF

Sygnat:

Released

Opis

Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Stan

Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Stan

Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Stan

Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Stan

Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Stan

Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Stan

Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Stan

Sygnat: Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Stan

Wejscie wirtualne (IEC61850 GGIO Ind): Stan

16 Listy wyboru

ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze byc¢

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output.

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

MRM4

Bit stanu, ktéry moze by¢

Bit stanu, ktéry moze byc¢

Bit stanu, ktéry moze by¢

Bit stanu, ktéry moze byc¢

Bit stanu, ktéry moze by¢

Bit stanu, ktéry moze byc¢

Bit stanu, ktéry moze by¢

Bit stanu, ktéry moze byc¢

Bit stanu, ktéry moze by¢

Bit stanu, ktéry moze byc¢
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16 Listy wyboru

Param Adapt

IEC 61850 . SPCS0O12

IEC 61850 . SPCSO13

IEC 61850 . SPCSO14

IEC 61850 . SPCSO15

IEC 61850 . SPCSO16

IEC103.
IEC103 .
IEC103.
IEC103 .
IEC103.
IEC103.
IEC103.
IEC103.
IEC103.
IEC103.
IEC104 .
IEC104 .
IEC104 .
IEC104 .
IEC104 .
IEC104 .
IEC104 .
IEC104 .

IEC104

IEC104 .
IEC104 .
IEC104 .
IEC104 .
IEC104 .
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Scada Kmd 1
Scada Kmd 2
Scada Kmd 3
Scada Kmd 4
Scada Kmd 5
Scada Kmd 6
Scada Kmd 7
Scada Kmd 8
Scada Kmd 9
Scada Kmd 10
Scada Kmd 1
Scada Kmd 2
Scada Kmd 3
Scada Kmd 4
Scada Kmd 5
Scada Kmd 6
Scada Kmd 7

Scada Kmd 8

. Scada Kmd 9

Scada Kmd 10
Scada Kmd 11
Scada Kmd 12
Scada Kmd 13
Scada Kmd 14

Released

Opis

ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze byc¢

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.

ang. Single Point Controllable Status Output. Bit stanu, ktéry moze by¢

ustawiany przez klienty, np. system SCADA.
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA

Komenda SCADA

MRM4
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Param Adapt

IEC104 .
IEC104 .
Profibus .
Profibus .
Profibus .
Profibus .
Profibus .
Profibus .
Profibus .
Profibus .
Profibus .

Profibus .

10

Profibus .

11

Profibus .

12

Profibus .

13

Profibus .

14

Profibus .

15

Profibus .

16

Logika .
Logika .
Logika .

Logika .
Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .

Logika .
Podtrz

Logika .

Scada Kmd 15
Scada Kmd 16
Scada Kmd 1
Scada Kmd 2
Scada Kmd 3
Scada Kmd 4
Scada Kmd 5
Scada Kmd 6
Scada Kmd 7
Scada Kmd 8
Scada Kmd 9

Scada Kmd

Scada Kmd

Scada Kmd

Scada Kmd

Scada Kmd

Scada Kmd

Scada Kmd

RL1.Wy Bram
RL1.Wy Timer
RL1.Wy Podtrz
RL1.Wy Neg

RL2.Wy Bram
RL2.Wy Timer
RL2.Wy Podtrz
RL2.Wy Neg

RL3.Wy Bram

MRM4-3.7-PL-REF

Released

Opis

Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA
Komenda SCADA

Komenda SCADA

Komenda SCADA

Komenda SCADA

Komenda SCADA

Komenda SCADA

Komenda SCADA

Komenda SCADA

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
Sygnat: Wyjscie timera
Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

MRM4

16 Listy wyboru
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16 Listy wyboru

Param Adapt

Logika .
Logika .

Logika .
Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .

Logika .
Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .

Logika .
Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .

Logika .
Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .

Logika .
Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .

Logika .
Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .

Logika .
Podtrz

Logika .

404

RL3.Wy Timer
RL3.Wy Podtrz
RL3.Wy Neg

RL4.Wy Bram
RL4.Wy Timer
RL4.Wy Podtrz

RL4.Wy Neg

RL5.Wy Bram
RL5.Wy Timer
RL5.Wy Podtrz
RL5.Wy Neg

RL6.Wy Bram
RL6.Wy Timer
RL6.Wy Podtrz
RL6.Wy Neg

RL7.Wy Bram
RL7.Wy Timer
RL7.Wy Podtrz

RL7.Wy Neg

RL8.Wy Bram
RL8.Wy Timer
RL8.Wy Podtrz
RL8.Wy Neg

RL9.Wy Bram
RL9.Wy Timer
RL9.Wy Podtrz
RL9.Wy Neg

RL10.Wy Bram

Opis

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Released

Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

MRM4
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Released

16 Listy wyboru

Param Adapt Opis

Logika . RL10.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL10.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL10.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL11.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL11.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL11.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL11.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL12.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL12.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL12.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL12.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL13.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL13.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL13.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL13.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL14.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL14.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL14.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL14.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL15.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL15.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL15.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz
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16 Listy wyboru

Param Adapt

Logika . RL15.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL16.Wy Bram

Logika . RL16.Wy
Timer

Logika . RL16.Wy
Podtrz

Logika . RL16.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL17.Wy Bram

Logika . RL17.Wy
Timer

Logika . RL17.Wy
Podtrz

Logika . RL17.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL18.Wy Bram

Logika . RL18.Wy
Timer

Logika . RL18.Wy
Podtrz

Logika . RL18.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL19.Wy Bram

Logika . RL19.Wy
Timer

Logika . RL19.Wy
Podtrz

Logika . RL19.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL20.Wy Bram

Logika . RL20.Wy
Timer

Logika . RL20.Wy
Podtrz

Logika . RL20.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL21.Wy Bram

406

Opis
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

MRM4
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Released

16 Listy wyboru

Param Adapt Opis

Logika . RL21.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL21.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL21.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL22.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL22.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL22.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL22.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL23.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL23.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL23.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL23.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL24.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL24.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL24.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL24.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL25.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL25.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL25.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL25.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL26.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL26.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL26.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz
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16 Listy wyboru

Param Adapt

Logika . RL26.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL27.Wy Bram

Logika . RL27.Wy
Timer

Logika . RL27.Wy
Podtrz

Logika . RL27.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL28.Wy Bram

Logika . RL28.Wy
Timer

Logika . RL28.Wy
Podtrz

Logika . RL28.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL29.Wy Bram

Logika . RL29.Wy
Timer

Logika . RL29.Wy
Podtrz

Logika . RL29.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL30.Wy Bram

Logika . RL30.Wy
Timer

Logika . RL30.Wy
Podtrz

Logika . RL30.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL31.Wy Bram

Logika . RL31.Wy
Timer

Logika . RL31.Wy
Podtrz

Logika . RL31.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL32.Wy Bram

408

Opis
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

MRM4
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Released

16 Listy wyboru

Param Adapt Opis

Logika . RL32.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL32.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL32.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL33.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL33.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL33.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL33.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL34.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL34.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL34.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL34.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL35.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL35.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL35.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL35.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL36.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL36.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL36.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL36.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL37.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL37.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL37.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz
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16 Listy wyboru

Param Adapt

Logika . RL37.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL38.Wy Bram

Logika . RL38.Wy
Timer

Logika . RL38.Wy
Podtrz

Logika . RL38.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL39.Wy Bram

Logika . RL39.Wy
Timer

Logika . RL39.Wy
Podtrz

Logika . RL39.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL40.Wy Bram

Logika . RL40.Wy
Timer

Logika . RL40.Wy
Podtrz

Logika . RL40.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL41.Wy Bram

Logika . RL41.Wy
Timer

Logika . RL41.Wy
Podtrz

Logika . RL41.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL42.Wy Bram

Logika . RL42.Wy
Timer

Logika . RL42.Wy
Podtrz

Logika . RL42.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL43.Wy Bram

410

Opis
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

MRM4
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Released

16 Listy wyboru

Param Adapt Opis

Logika . RL43.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL43.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL43.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL44.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL44.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL44.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL44.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL45.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL45.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL45.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL45.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL46.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL46.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL46.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL46.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL47.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL47.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL47.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL47.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL48.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL48.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL48.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz
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16 Listy wyboru

Param Adapt

Logika . RL48.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL49.Wy Bram

Logika . RL49.Wy
Timer

Logika . RL49.Wy
Podtrz

Logika . RL49.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL50.Wy Bram

Logika . RL50.Wy
Timer

Logika . RL50.Wy
Podtrz

Logika . RL50.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL51.Wy Bram

Logika . RL51.Wy
Timer

Logika . RL51.Wy
Podtrz

Logika . RL51.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL52.Wy Bram

Logika . RL52.Wy
Timer

Logika . RL52.Wy
Podtrz

Logika . RL52.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL53.Wy Bram

Logika . RL53.Wy
Timer

Logika . RL53.Wy
Podtrz

Logika . RL53.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL54.Wy Bram

412

Opis
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

MRM4
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Released

16 Listy wyboru

Param Adapt Opis

Logika . RL54.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL54.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL54.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL55.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL55.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL55.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL55.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL56.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL56.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL56.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL56.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL57.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL57.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL57.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL57.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL58.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL58.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL58.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL58.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL59.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL59.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL59.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz
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16 Listy wyboru

Param Adapt

Logika . RL59.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL60.Wy Bram

Logika . RL60.Wy
Timer

Logika . RL60.Wy
Podtrz

Logika . RL60.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL61.Wy Bram

Logika . RL61.Wy
Timer

Logika . RL61.Wy
Podtrz

Logika . RL61.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL62.Wy Bram

Logika . RL62.Wy
Timer

Logika . RL62.Wy
Podtrz

Logika . RL62.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL63.Wy Bram

Logika . RL63.Wy
Timer

Logika . RL63.Wy
Podtrz

Logika . RL63.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL64.Wy Bram

Logika . RL64.Wy
Timer

Logika . RL64.Wy
Podtrz

Logika . RL64.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL65.Wy Bram
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Opis
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

MRM4
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Released

16 Listy wyboru

Param Adapt Opis

Logika . RL65.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL65.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL65.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL66.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL66.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL66.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL66.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL67.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL67.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL67.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL67.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL68.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL68.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL68.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL68.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL69.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL69.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL69.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL69.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL70.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL70.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL70.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz
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16 Listy wyboru

Param Adapt

Logika . RL70.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL71.Wy Bram

Logika . RL71.Wy
Timer

Logika . RL71.Wy
Podtrz

Logika . RL71.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL72.Wy Bram

Logika . RL72.Wy
Timer

Logika . RL72.Wy
Podtrz

Logika . RL72.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL73.Wy Bram

Logika . RL73.Wy
Timer

Logika . RL73.Wy
Podtrz

Logika . RL73.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL74.Wy Bram

Logika . RL74.Wy
Timer

Logika . RL74.Wy
Podtrz

Logika . RL74.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL75.Wy Bram

Logika . RL75.Wy
Timer

Logika . RL75.Wy
Podtrz

Logika . RL75.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL76.Wy Bram
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Opis
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

MRM4
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Released

16 Listy wyboru

Param Adapt Opis

Logika . RL76.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL76.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL76.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL77.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL77.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL77.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL77.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL78.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL78.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL78.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL78.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL79.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL79.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL79.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL79.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL80.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL80.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL80.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL80.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz
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Released

16 Listy wyboru

Wyboér KomWyzw

Ten parametr okresla, czy kohcowe wyzwolenie modutu RCT jest generowane w domysiny
sposdb, czy przez grupy gtosowania.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« 5> RTD . Wybér KomWyzw

Wybér KomWyzw Opis
Wyt. Domysin Wyzw RCT
Wyzw Gtosow Wyzwolenie na skutek gtosowania. Wyzwolenie, gdy jedna z grup

gtosowania ma oczekujgce/aktywne wyzwolenie.

Schemat

Za pomoca tego menu nalezy wybra¢ schemat nadzoru LRW.
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o L=~ |RW . Schemat

Schemat Opis

50BF Jesli mierzony prad nie spadnie ponizej ustawionego progu w
ustawionym przedziale czasu, zostanie wykryty btad wytgcznika.

PozWYL Jesli w ciggu ustawionego przedziatu czasu po wywotaniu polecenia
otwarcia wytgcznika jego styki potozenia nie pozwolg na stwierdzenie,

ze wytgcznik jest teraz w potozeniu otwartym, zostanie wykryty jego
btad.

50BF and PozWYtL Wykrywana jest lokalna rezerwa wytgcznikowa, jesli ocena wskaznikow
potozenia lub ocena biezgcego pomiaru wskazuje, ze nie zostata
wykonana komenda wytgczenia wytgcznika. Ten schemat zgodnie z
IEEEC37.119 nosi nazwe ,,.Schematu pragdu minimalnego”.

Wytaczanie

Wybér trybu wytgczania dla awarii wytgcznika. Wybér bedzie uaktywniat zaréwno sygnat
awarii wytgcznika jak i przypisane funkcje Wytacz 1, Wytacz 2, Wytgcz 3). Sygnat i funkcje
sg potaczone logicznym OR.

Lista wyboru dla nastepujacych parametréw:

« 5> LRW . Wytaczanie
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Wyltaczanie

wszystkie wytacz

Zewn Wytacz

Nadprad Wytacz

Zewn Wytacz

Released

16 Listy wyboru

Opis
Nieprzypisane

LRW bedzie uaktywnione przez jakiekolwiek wytgcz z ktéregokolwiek
stopnia zabezpieczeniowego.

LRW bedzie uaktywnione tylko przez zewnetrzny modut
zabezpieczeniowy.

LRW bedzie uaktywnione przez jakiekolwiek wytgcz z nadprgdowych
stopni zabezpieczeniowych.

LRW bedzie uaktywnione tylko przez zewnetrzny modut zabezpieczeniowy.

Zewn Wytacz

ExP[1] . KmdWyt
ExP[2] . KmdWyt
ExP[3] . KmdWyt
ExP[4] . KmdWyt

Opis

Nie przypisano

Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.

Sygnat: Komenda wytgcz.

Nadprad Wytacz

LRW bedzie uaktywnione przez jakiekolwiek wytacz z nadpragdowych stopni
zabezpieczeniowych.

Nadprad Wytacz

=
114

I[1] . KmdWyt
2] . KmdWyt
3] . KmdWyt
I[4] . KmdWyt
I[5] . KmdWyt
6] . KmdWyt

310[1] . KmdWy#
310[2] . KmdWy#

MRM4-3.7-PL-REF

Opis

Nie przypisano

Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat: Komenda wytgcz.
Sygnat: Komenda wytacz.
Sygnat: Komenda wytgcz.

Sygnat: Komenda wytacz.
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16 Listy wyboru

Nadprad Wytacz
310[3] . KmdWyt
310[4] . KmdWyt
Term . KmdWyt
Utyk[1] . KmdWyt
Utyk[2] . KmdWyt
Niedoc[1] . KmdWyt
Niedoc[2] . KmdWyt
Niedoc[3] . KmdWyt
12>[1] . KmdWyt
12>[2] . KmdWyt

Wytaczanie

Opis

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Released

Komenda wytgcz.
Komenda wytacz.
Komenda wytgcz.
Komenda wytacz.
Komenda wytgcz.
Komenda wytacz.
Komenda wytgcz.
Komenda wytacz.
Komenda wytgcz.

Komenda wytacz.

Wybér trybu wytgczania dla awarii wytgcznika. Wybér bedzie uaktywniat zaréwno sygnat
awarii wytgcznika jak i przypisane funkcje Wytacz 1, Wytacz 2, Wytgcz 3). Sygnat i funkcje
sg potaczone logicznym OR.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ =5 LRW . Wytgczaniel

Wyltaczanie

1

Rozruch . KmdWyt

I[1] . KmdWyt
I[2] . KmdWyt
I[3] . KmdWyt
I[4] . KmdWyt
I[5] . KmdWyt
I[6] . KmdWyt

310[1] . KmdWyt
310[2] . KmdWyt
310[3] . KmdWyt
310[4] . KmdWyt

420

Opis

Nie przypisano

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Komenda wytacz.
Komenda wytacz.
Komenda wytacz.
Komenda wytacz.
Komenda wytacz.
Komenda wytacz.
Komenda wytacz.
Komenda wytacz.
Komenda wytacz.
Komenda wytacz.

Komenda wytacz.

MRM4

MRM4-3.7-PL-REF



Released

16 Listy wyboru

Wytaczanie Opis

Term . KmdWyt Sygnat: Komenda wytgcz.
Utyk[1] . KmdWyt Sygnat: Komenda wytgcz.
Utyk[2] . KmdWyt Sygnat: Komenda wytgcz.
Niedoc[1] . KmdWyt Sygnat: Komenda wytgcz.
Niedoc[2] . KmdWyt Sygnat: Komenda wytgcz.
Niedoc[3] . KmdWyt Sygnat: Komenda wytgcz.
12>[1] . KmdWyt Sygnat: Komenda wytgcz.
12>[2] . KmdWyt Sygnat: Komenda wytgcz.
ExP[1] . KmdWyt Sygnat: Komenda wytgcz.
ExP[2] . KmdWyt Sygnat: Komenda wytgcz.
ExP[3] . KmdWyt Sygnat: Komenda wytgcz.
ExP[4] . KmdWyt Sygnat: Komenda wytgcz.
RTD . KmdWyt Sygnat: Komenda wytgcz.
Wejscia X1 . WE 1 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X1 . WE 2 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X1 . WE 3 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X1 . WE 4 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X1 . WE 5 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X1 . WE 6 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X1 . WE 7 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X1 . WE 8 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X1 . WE 1 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X1 . WE 2 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X1 . WE 3 Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Wejscia X1 . WE 4 Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Logika . RL1.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej
Logika . RL1.Wy Timer  Sygnat: Wyjscie timera
Logika . RL1.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

Logika . RL1.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL2.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL2.Wy Timer  Sygnat: Wyjscie timera
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16 Listy wyboru

Wyltaczanie

Logika .

Logika .
Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .

Logika .
Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .

Logika .
Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .

Logika .
Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .

Logika .
Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .

Logika .
Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .

Logika .
Podtrz

Logika .
Logika .

422

RL2.Wy Podtrz
RL2.Wy Neg

RL3.Wy Bram
RL3.Wy Timer
RL3.Wy Podtrz
RL3.Wy Neg

RL4.Wy Bram
RL4.Wy Timer
RL4.Wy Podtrz
RL4.Wy Neg

RL5.Wy Bram
RL5.Wy Timer
RL5.Wy Podtrz
RL5.Wy Neg

RL6.Wy Bram
RL6.Wy Timer
RL6.Wy Podtrz
RL6.Wy Neg

RL7.Wy Bram
RL7.Wy Timer
RL7.Wy Podtrz
RL7.Wy Neg

RL8.Wy Bram
RL8.Wy Timer
RL8.Wy Podtrz
RL8.Wy Neg

RL9.Wy Bram

RL9.Wy Timer

Opis
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Released

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

MRM4
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Wyltaczanie

Logika .

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

RL9.Wy Podtrz
RL9.Wy Neg

RL10.Wy Bram
RL10.Wy

RL10.Wy

RL10.Wy Neg

RL11.Wy Bram
RL11l.Wy

RL11.Wy

RL11.Wy Neg

RL12.Wy Bram
RL12.Wy

RL12.Wy

RL12.Wy Neg

RL13.Wy Bram
RL13.Wy

RL13.Wy

RL13.Wy Neg

RL14.Wy Bram
RL14.Wy

RL14.Wy

RL14.Wy Neg

RL15.Wy Bram
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Opis
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

16 Listy wyboru

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
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16 Listy wyboru

Wyltaczanie

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz
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RL15.Wy

RL15.Wy

RL15.Wy Neg

RL16.Wy Bram

RL16.Wy

RL16.Wy

RL16.Wy Neg

RL17.Wy Bram

RL17.Wy

RL17.Wy

RL17.Wy Neg

RL18.Wy Bram

RL18.Wy

RL18.Wy

RL18.Wy Neg

RL19.Wy Bram

RL19.Wy

RL19.Wy

RL19.Wy Neg

RL20.Wy Bram
RL20.Wy

RL20.Wy

Opis
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Released

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)
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Wyltaczanie

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

RL20.Wy Neg

RL21.Wy Bram

RL21.Wy

RL21.Wy

RL21.Wy Neg

RL22.Wy Bram
RL22.Wy

RL22.Wy

RL22.Wy Neg

RL23.Wy Bram
RL23.Wy

RL23.Wy

RL23.Wy Neg

RL24.Wy Bram

RL24.Wy

RL24.Wy

RL24.Wy Neg

RL25.Wy Bram
RL25.Wy

RL25.Wy

RL25.Wy Neg

RL26.Wy Bram
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Opis
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

16 Listy wyboru

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
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16 Listy wyboru

Wyltaczanie

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz
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RL26.Wy

RL26.Wy

RL26.Wy Neg

RL27.Wy Bram

RL27.Wy

RL27.Wy

RL27.Wy Neg

RL28.Wy Bram
RL28.Wy

RL28.Wy

RL28.Wy Neg

RL29.Wy Bram
RL29.Wy

RL29.Wy

RL29.Wy Neg

RL30.Wy Bram
RL30.Wy

RL30.Wy

RL30.Wy Neg

RL31.Wy Bram

RL31.Wy

RL31.Wy

Opis
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Released

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)
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Wyltaczanie

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

RL31.Wy Neg

RL32.Wy Bram
RL32.Wy

RL32.Wy

RL32.Wy Neg

RL33.Wy Bram
RL33.Wy

RL33.Wy

RL33.Wy Neg

RL34.Wy Bram

RL34.Wy

RL34.Wy

RL34.Wy Neg

RL35.Wy Bram
RL35.Wy

RL35.Wy

RL35.Wy Neg

RL36.Wy Bram
RL36.Wy

RL36.Wy

RL36.Wy Neg

RL37.Wy Bram

MRM4-3.7-PL-REF

Opis
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

16 Listy wyboru

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
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16 Listy wyboru

Wyltaczanie

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz
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RL37.Wy

RL37.Wy

RL37.Wy Neg

RL38.Wy Bram
RL38.Wy

RL38.Wy

RL38.Wy Neg

RL39.Wy Bram
RL39.Wy

RL39.Wy

RL39.Wy Neg

RL40.Wy Bram

RL40.Wy

RL40.Wy

RL40.Wy Neg

RL41.Wy Bram

RL41.Wy

RL41.Wy

RL41.Wy Neg

RL42.Wy Bram

RL42.Wy

RL42.Wy

Opis
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Released

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)
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Wyltaczanie

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

RL42.Wy Neg

RL43.Wy Bram

RL43.Wy

RL43.Wy

RL43.Wy Neg

RL44.Wy Bram

RL44.Wy

RL44.Wy

RL44.Wy Neg

RL45.Wy Bram

RL45.Wy

RL45.Wy

RL45.Wy Neg

RL46.Wy Bram

RL46.Wy

RL46.Wy

RL46.Wy Neg

RL47.Wy Bram

RL47.Wy

RL47.Wy

RL47.Wy Neg

RL48.Wy Bram
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Opis
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

16 Listy wyboru

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
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16 Listy wyboru

Wyltaczanie

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz
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RL48.Wy

RL48.Wy

RL48.Wy Neg

RL49.Wy Bram

RL49.Wy

RL49.Wy

RL49.Wy Neg

RL50.Wy Bram
RL50.Wy

RL50.Wy

RL50.Wy Neg

RL51.Wy Bram

RL51.Wy

RL51.Wy

RL51.Wy Neg

RL52.Wy Bram
RL52.Wy

RL52.Wy

RL52.Wy Neg

RL53.Wy Bram
RL53.Wy

RL53.Wy

Opis
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Released

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)
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Wyltaczanie

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

RL53.Wy Neg

RL54.Wy Bram

RL54.Wy

RL54.Wy

RL54.Wy Neg

RL55.Wy Bram
RL55.Wy

RL55.Wy

RL55.Wy Neg

RL56.Wy Bram
RL56.Wy

RL56.Wy

RL56.Wy Neg

RL57.Wy Bram

RL57.Wy

RL57.Wy

RL57.Wy Neg

RL58.Wy Bram
RL58.Wy

RL58.Wy

RL58.Wy Neg

RL59.Wy Bram
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Opis
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

16 Listy wyboru

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
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16 Listy wyboru

Wyltaczanie

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz
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RL59.Wy

RL59.Wy

RL59.Wy Neg

RL60.Wy Bram
RL60.Wy

RL60.Wy

RL60.Wy Neg

RL61.Wy Bram

RL61.Wy

RL61.Wy

RL61.Wy Neg

RL62.Wy Bram
RL62.Wy

RL62.Wy

RL62.Wy Neg

RL63.Wy Bram
RL63.Wy

RL63.Wy

RL63.Wy Neg

RL64.Wy Bram

RL64.Wy

RL64.Wy

Opis
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Released

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)
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Wyltaczanie

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

RL64.Wy Neg

RL65.Wy Bram
RL65.Wy

RL65.Wy

RL65.Wy Neg

RL66.Wy Bram
RL66.Wy

RL66.Wy

RL66.Wy Neg

RL67.Wy Bram

RL67.Wy

RL67.Wy

RL67.Wy Neg

RL68.Wy Bram
RL68.Wy

RL68.Wy

RL68.Wy Neg

RL69.Wy Bram
RL69.Wy

RL69.Wy

RL69.Wy Neg

RL70.Wy Bram
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Opis
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

16 Listy wyboru

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
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16 Listy wyboru

Wyltaczanie

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz
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RL70.Wy

RL70.Wy

RL70.Wy Neg

RL71.Wy Bram

RL71.Wy

RL71.Wy

RL71.Wy Neg

RL72.Wy Bram

RL72.Wy

RL72.Wy

RL72.Wy Neg

RL73.Wy Bram

RL73.Wy

RL73.Wy

RL73.Wy Neg

RL74.Wy Bram

RL74.Wy

RL74.Wy

RL74.Wy Neg

RL75.Wy Bram

RL75.Wy

RL75.Wy

Opis
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Released

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)
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Wyltaczanie

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

RL75.Wy Neg

RL76.Wy Bram

RL76.Wy

RL76.Wy

RL76.Wy Neg

RL77.Wy Bram

RL77.Wy

RL77.Wy

RL77.Wy Neg

RL78.Wy Bram

RL78.Wy

RL78.Wy

RL78.Wy Neg

RL79.Wy Bram

RL79.Wy

RL79.Wy

RL79.Wy Neg

RL80.Wy Bram
RL80.Wy

RL80.Wy

RL80.Wy Neg
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Opis
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

16 Listy wyboru

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
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Released

16 Listy wyboru

Tryb
ogélny tryb pracy
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

» 5> Ciggt Wyt . Tryb

Tryb Opis
zamkniety Uaktywnienie powoduje monitoring wytgcznika w potoZzeniu zamkniety.
zawsze Uaktywnienie powoduje monitoring wytgcznika w potozeniu zamkniety

lub otwarty.

Wyboér Banku Nast
Wybér Banku Nastaw
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ 5> Sys . Wybér Banku Nast

Wybér Banku Nast Opis

Bankl Aktualnie wybrany jest zestaw parametréow PS1

Bank2 Aktualnie wybrany jest zestaw parametréw PS2

Bank3 Aktualnie wybrany jest zestaw parametrow PS3

Bank4 Aktualnie wybrany jest zestaw parametréw PS4

Bank od Fkcji We Przetgczanie banku nastaw poprzez funkcje wejsciows.

Bank ze Scada Przetgczanie banku nastaw poprzez system SCADA. WprowadZz do tego

bajtu wyjsciowego liczbe catkowitg zestawu parametréw, ktéry ma by¢
aktywny (np. 4 => Przetaczenie na zestaw parametréw 4).

1..n, PSS
Lista dostepnych sygnatdéw przetaczajgcych banki nastaw
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ 5> Sys . Bank1: Aktywowany przez

1..n, PSS Opis

»

- Nie przypisano
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1..n, PSS

Przkt | . Pobudzenie

Wejscia X1 . WE 1
Wejscia X1 . WE 2
Wejscia X1 . WE 3
Wejscia X1 . WE 4
Wejscia X1 . WE 5
Wejscia X1 . WE 6
Wejscia X1 . WE 7
Wejscia X1 . WE 8
Wejscia X1 . WE 1
Wejscia X1 . WE 2
Wejscia X1 . WE 3

Wejscia X1 . WE 4

Logika . RL1.Wy Bram
Logika . RL1.Wy Timer

Logika . RL1.Wy Podtrz

Logika . RL1.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL2.Wy Bram
Logika . RL2.Wy Timer
Logika . RL2.Wy Podtrz

Logika . RL2.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL3.Wy Bram
Logika . RL3.Wy Timer
Logika . RL3.Wy Podtrz

Logika . RL3.Wy Neg
Podtrz

Logika . RL4.Wy Bram
Logika . RL4.Wy Timer

Logika . RL4.Wy Podtrz

Logika . RL4.Wy Neg
Podtrz
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Opis

Sygnat: Pobudzenie od kontrola obwodu pomiarowego przektadnika

Released

pradowego.

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wejscie dwustanowe.
Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

MRM4

16 Listy wyboru
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16 Listy wyboru

1..n, PSS

Logika .
Logika .
Logika .

Logika .
Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .

Logika .
Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .

Logika .
Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .

Logika .
Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

438

RL5.Wy Bram
RL5.Wy Timer
RL5.Wy Podtrz
RL5.Wy Neg

RL6.Wy Bram
RL6.Wy Timer
RL6.Wy Podtrz
RL6.Wy Neg

RL7.Wy Bram
RL7.Wy Timer
RL7.Wy Podtrz
RL7.Wy Neg

RL8.Wy Bram
RL8.Wy Timer
RL8.Wy Podtrz
RL8.Wy Neg

RL9.Wy Bram
RL9.Wy Timer
RL9.Wy Podtrz
RL9.Wy Neg

RL10.Wy Bram
RL10.Wy

RL10.Wy

RL10.Wy Neg

RL11.Wy Bram
RL11.Wy

Opis

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Released

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

MRM4
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1..n, PSS

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

RL11.Wy

RL11.Wy Neg

RL12.Wy Bram
RL12.Wy

RL12.Wy

RL12.Wy Neg

RL13.Wy Bram
RL13.Wy

RL13.Wy

RL13.Wy Neg

RL14.Wy Bram
RL14.Wy

RL14.Wy

RL14.Wy Neg

RL15.Wy Bram
RL15.Wy

RL15.Wy

RL15.Wy Neg

RL16.Wy Bram
RL16.Wy

RL16.Wy

RL16.Wy Neg
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Opis
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

16 Listy wyboru

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
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16 Listy wyboru

1..n, PSS

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

440

RL17.Wy Bram
RL17.Wy

RL17.Wy

RL17.Wy Neg

RL18.Wy Bram
RL18.Wy

RL18.Wy

RL18.Wy Neg

RL19.Wy Bram
RL19.Wy

RL19.Wy

RL19.Wy Neg

RL20.Wy Bram
RL20.Wy

RL20.Wy

RL20.Wy Neg

RL21.Wy Bram
RL21.Wy

RL21.Wy

RL21.Wy Neg

RL22.Wy Bram
RL22.Wy

Opis
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Released

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

MRM4
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1..n, PSS

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

RL22.Wy

RL22.Wy Neg

RL23.Wy Bram
RL23.Wy

RL23.Wy

RL23.Wy Neg

RL24.Wy Bram
RL24.Wy

RL24.Wy

RL24.Wy Neg

RL25.Wy Bram
RL25.Wy

RL25.Wy

RL25.Wy Neg

RL26.Wy Bram
RL26.Wy

RL26.Wy

RL26.Wy Neg

RL27.Wy Bram
RL27.Wy

RL27.Wy

RL27.Wy Neg

MRM4-3.7-PL-REF

Opis
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

16 Listy wyboru

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

MRM4 441



16 Listy wyboru

1..n, PSS

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

442

RL28.Wy Bram
RL28.Wy

RL28.Wy

RL28.Wy Neg

RL29.Wy Bram
RL29.Wy

RL29.Wy

RL29.Wy Neg

RL30.Wy Bram
RL30.Wy

RL30.Wy

RL30.Wy Neg

RL31.Wy Bram
RL31.Wy

RL31.Wy

RL31.Wy Neg

RL32.Wy Bram
RL32.Wy

RL32.Wy

RL32.Wy Neg

RL33.Wy Bram
RL33.Wy

Opis
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Released

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

MRM4
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1..n, PSS

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

RL33.Wy

RL33.Wy Neg

RL34.Wy Bram
RL34.Wy

RL34.Wy

RL34.Wy Neg

RL35.Wy Bram
RL35.Wy

RL35.Wy

RL35.Wy Neg

RL36.Wy Bram
RL36.Wy

RL36.Wy

RL36.Wy Neg

RL37.Wy Bram
RL37.Wy

RL37.Wy

RL37.Wy Neg

RL38.Wy Bram
RL38.Wy

RL38.Wy

RL38.Wy Neg

MRM4-3.7-PL-REF

Opis
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

16 Listy wyboru

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
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16 Listy wyboru

1..n, PSS

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

444

RL39.Wy Bram
RL39.Wy

RL39.Wy

RL39.Wy Neg

RL40.Wy Bram
RL40.Wy

RL40.Wy

RL40.Wy Neg

RL41.Wy Bram
RL41.Wy

RL41.Wy

RL41.Wy Neg

RL42.Wy Bram
RL42.Wy

RL42.Wy

RL42.Wy Neg

RL43.Wy Bram
RL43.Wy

RL43.Wy

RL43.Wy Neg

RL44.Wy Bram
RL44.Wy

Opis
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Released

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

MRM4
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1..n, PSS

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

RL44.Wy

RL44.Wy Neg

RL45.Wy Bram
RL45.Wy

RL45.Wy

RL45.Wy Neg

RL46.Wy Bram
RL46.Wy

RL46.Wy

RL46.Wy Neg

RL47.Wy Bram
RL47.Wy

RL47.Wy

RL47.Wy Neg

RL48.Wy Bram
RL48.Wy

RL48.Wy

RL48.Wy Neg

RL49.Wy Bram
RL49.Wy

RL49.Wy

RL49.Wy Neg

MRM4-3.7-PL-REF

Opis
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

16 Listy wyboru

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
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16 Listy wyboru

1..n, PSS

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

446

RL50.Wy Bram
RL50.Wy

RL50.Wy

RL50.Wy Neg

RL51.Wy Bram
RL51.Wy

RL51.Wy

RL51.Wy Neg

RL52.Wy Bram
RL52.Wy

RL52.Wy

RL52.Wy Neg

RL53.Wy Bram
RL53.Wy

RL53.Wy

RL53.Wy Neg

RL54.Wy Bram
RL54.Wy

RL54.Wy

RL54.Wy Neg

RL55.Wy Bram
RL55.Wy

Opis
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Released

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

MRM4
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1..n, PSS

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

RL55.Wy

RL55.Wy Neg

RL56.Wy Bram
RL56.Wy

RL56.Wy

RL56.Wy Neg

RL57.Wy Bram
RL57.Wy

RL57.Wy

RL57.Wy Neg

RL58.Wy Bram
RL58.Wy

RL58.Wy

RL58.Wy Neg

RL59.Wy Bram
RL59.Wy

RL59.Wy

RL59.Wy Neg

RL60.Wy Bram
RL60.Wy

RL60.Wy

RL60.Wy Neg

MRM4-3.7-PL-REF

Opis
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

16 Listy wyboru

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

MRM4 447



16 Listy wyboru

1..n, PSS

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

448

RL61.Wy Bram
RL61.Wy

RL61.Wy

RL61.Wy Neg

RL62.Wy Bram
RL62.Wy

RL62.Wy

RL62.Wy Neg

RL63.Wy Bram
RL63.Wy

RL63.Wy

RL63.Wy Neg

RL64.Wy Bram
RL64.Wy

RL64.Wy

RL64.Wy Neg

RL65.Wy Bram
RL65.Wy

RL65.Wy

RL65.Wy Neg

RL66.Wy Bram
RL66.Wy

Opis
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Released

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

MRM4
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1..n, PSS

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

RL66.Wy

RL66.Wy Neg

RL67.Wy Bram
RL67.Wy

RL67.Wy

RL67.Wy Neg

RL68.Wy Bram
RL68.Wy

RL68.Wy

RL68.Wy Neg

RL69.Wy Bram
RL69.Wy

RL69.Wy

RL69.Wy Neg

RL70.Wy Bram
RL70.Wy

RL70.Wy

RL70.Wy Neg

RL71.Wy Bram
RL71.Wy

RL71.Wy

RL71.Wy Neg

MRM4-3.7-PL-REF

Opis
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

16 Listy wyboru

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

MRM4 449



16 Listy wyboru

1..n, PSS

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

450

RL72.Wy Bram
RL72.Wy

RL72.Wy

RL72.Wy Neg

RL73.Wy Bram
RL73.Wy

RL73.Wy

RL73.Wy Neg

RL74.Wy Bram
RL74.Wy

RL74.Wy

RL74.Wy Neg

RL75.Wy Bram
RL75.Wy

RL75.Wy

RL75.Wy Neg

RL76.Wy Bram
RL76.Wy

RL76.Wy

RL76.Wy Neg

RL77.Wy Bram
RL77.Wy

Opis
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Released

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

MRM4
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16 Listy wyboru

1..n, PSS Opis
Logika . RL77.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL77.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL78.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL78.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL78.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL78.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL79.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL79.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL79.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL79.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Logika . RL80.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL80.Wy Sygnat: Wyjscie timera

Timer

Logika . RL80.Wy Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)
Podtrz

Logika . RL80.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz

Metoda pomiarowa

Metoda pomiaru: pomiar skltadowej podstawowej, rzeczywistej wartosci skutecznej lub 3.
harmonicznej (tylko przekazniki zabezpieczajace zrédta)

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

e 5> |[1] . Metoda pomiarowa

Metoda pomiarowa Opis

1-sza harm Zabezpieczenie pracuje w oparciu o pomiar 1-szej harmonicznej.
True RMS Zabezpieczenie pracuje w oparciu o wartosc¢ skuteczng true RMS.
12 Zabezpieczenie pracuje w oparciu o pomiar sktadowej przeciwnej.
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16 Listy wyboru

Ch-ka

Charakterystyka.

Released

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o L=>I[1]. Ch-ka
Ch-ka Opis
DEFT DEFT
IEC NINV IEC Charakterystyka zalezna [NINV].
IEC VINV IEC Charakterystyka mocno zalezna [VINV].
IEC EINV IEC Charakterystyka ekstremalnie zalezna [EINV].
IEC LINV IEC Charakterystyka zalezna o wydtuzonym czasie [LINV].
RINV R Inverse [RINV] - Charakterystyka
ANSI MINV ANSI Charakterystyka srednio nachylona [MINV] .
ANSI VINV ANSI Charakterystyka mocno zalezna [VINV].
ANSI EINV ANSI Charakterystyka ekstremalnie zalezna [EINV].

Termiczna Ptaska
IT

12T

14T

Charakterystyka termiczna ptaska.
Charakterystyka - IT
Charakterystyka - 12T
Charakterystyka - 14T

Zerow dla Ch-k INV

Zerowanie dla charakterystyk inwersyjnych INV.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o L=~ |[1]. Zerow dla Ch-k INV

Zerow dla Ch-k INV

Natychmiastowe

zwioka niezalezna

452

Opis

Natychmiastowy reset: jesli wartos¢ pradu spada ponizej ustawionej

wartosci to nastepuje reset timera TOC.

Skasuj po ustalonym czasie.

(Wskazdéwka: to opdznienie jest nastepnie definiowane przez

parametr »t-opdZ. kasowania«).

MRM4
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Released

16 Listy wyboru

Zerow dla Ch-k INV Opis

czas odwrécony Obliczony reset, na podstawie wybranej charakterystyki.

Measuring Channel
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o L= 310[1] . 310 wybér

Measuring Channel Opis

CT . pomiar czutosci pomiar czutosci
CT . Mierzone Mierzone

CT . Obliczone Obliczone

Metoda pomiarowa

Metoda pomiaru: pomiar sktadowej podstawowej, rzeczywistej wartosci skutecznej lub 3.
harmonicznej (tylko przekazniki zabezpieczajace zrédta)

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« 5> 310[1] . Metoda pomiarowa

Metoda pomiarowa Opis

1-sza harm Zabezpieczenie pracuje w oparciu o pomiar 1-szej harmonicznej.

True RMS Zabezpieczenie pracuje w oparciu o wartosc¢ skuteczng true RMS.
VTS Blok

Blokowanie modutu jesli uktad nadzoru przekfadnikéw napieciowych wykryje btad
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o <> 310[1] . Kontrola Obw. Pomiar.

VTS Blok Opis

Sys . Nieaktywny nieaktywny

MRM4-3.7-PL-REF MRM4 453



16 Listy wyboru

Ch-ka

Charakterystyka.

Released

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o L= 310[1]. Ch-ka

Ch-ka
DEFT

IEC NINV
IEC VINV
IEC EINV
IEC LINV
RINV

ANSI MINV
ANSI VINV
ANSI EINV
Termiczna Ptaska
IT

12T

14T

RXIDG

Opis

DEFT

IEC Charakterystyka zalezna [NINV].

IEC Charakterystyka mocno zalezna [VINV].

IEC Charakterystyka ekstremalnie zalezna [EINV].

IEC Charakterystyka zalezna o wydtuzonym czasie [LINV].

R Inverse [RINV] - Charakterystyka

ANSI Charakterystyka srednio nachylona [MINV] .
ANSI Charakterystyka mocno zalezna [VINV].

ANSI Charakterystyka ekstremalnie zalezna [EINV].
Charakterystyka termiczna ptaska.
Charakterystyka - IT

Charakterystyka - 12T

Charakterystyka - 14T

Special Overcurrent Curve

Zerow dla Ch-k INV

Zerowanie dla charakterystyk inwersyjnych INV.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o <> 310[1] . Zerow dla Ch-k INV

Zerow dla Ch-k INV

Natychmiastowe

zwtoka niezalezna

454

Opis

Natychmiastowy reset: jesli wartos¢ pradu spada ponizej ustawionej

wartosci to nastepuje reset timera TOC.

Skasuj po ustalonym czasie.

MRM4

MRM4-3.7-PL-REF



Released

16 Listy wyboru

Zerow dla Ch-k INV Opis

(Wskazdéwka: to opdézZnienie jest nastepnie definiowane przez
parametr »t-opdZz. kasowania«).

czas odwrocony Obliczony reset, na podstawie wybranej charakterystyki.

Ch-ka
Charakterystyka.

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

e =~ 12>[1]. Ch-ka

Ch-ka Opis
DEFT DEFT
INV INV

Wyt od Pob 1/2/3-ch Faz
Wskazuje, czy dla operacji sg wymagane jedna, dwie z trzech czy wszystkie fazy.
Lista wyboru dla nastepujacych parametréw:

+ L= Niedoc[1] . Wyt od Pob 1/2/3-ch Faz

Wyt od Pob 1/2/3-ch Opis

Faz

od jednej fazy Jednofazowe wytacz, jesli warunki na wytacz sg spetnione co najmniej
dla jednej fazy.

od trzech faz wszystkie: polecenie wyzwolenia dla zwar¢ tréjfazowych, tj. jesli

kryterium wyzwolenia jest spetnione we wszystkich trzech fazach.

VTS Blok

Blokowanie modutu jesli uktad nadzoru przektadnikéw napieciowych wykryje btad
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

5> Niedoc[1] . PradNadzObwPom
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16 Listy wyboru

VTS Blok Opis
Sys . Nieaktywny nieaktywny
Przkt | . Aktywny aktywny

Brak Interl. Tryb Resetu
Brak Interl.Tryb Resetowania
Lista wyboru dla nastepujacych parametréw:

o L=> Sterowanie . Brak Interl. Zerow.

Brak Interl. Tryb Opis
Resetu

Pojedyncza operacja Pojedyncza operacja
Limit czasu Limit czasu

Trwaty Trwaty

Manipul Potoz
OSTRZEZENIE! Zafatszowane potozenie - reczna manipulacja potozeniem
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o 5> r3cznik[1] . Manipul Potoz

Manipul Potoz Opis

Nieaktywny nieaktywny

Potoz WYL Sygnat: Wytacznik jest w pozycji WYt.
Potoz ZAL Sygnat: Wytgcznik jest w potozeniu ZAt.

1..n, Kmd Wytacz
Lista dostepnych komend wytgczania.
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o = racznik[1] . Kmd WYL1
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Released

o 5> racznik[1] . Kmd WYL2
o 5> racznik[1] . Kmd WYL3
o 5> racznik[1] . Kmd WYL4
o = racznik[1] . Kmd WYL5
o 5> racznik[1] . Kmd WYL6
e [...]

Opis

1..n, Kmd Wytacz

-
14

Rozruch . KmdWyt

I[1] . KmdWyt
I[2] . KmdWyt
I[3] . KmdWyt
I[4] . KmdWyt
I[5] . KmdWyt
I[6] . KmdWyt
310[1] . KmdWyt
310[2] . KmdWyt
310[3] . KmdWyt
310[4] . KmdWyt

Term . KmdWyt

Utyk[1] . KmdWyt
Utyk[2] . KmdWyt
Niedoc[1] . KmdWyt
Niedoc[2] . KmdWyt
Niedoc[3] . KmdWyt

12>[1] . KmdWyt
12>[2] . KmdWyt
ExP[1] . KmdWyt
ExP[2] . KmdWyt
ExP[3] . KmdWyt
ExP[4] . KmdWyt
RTD . KmdWyt
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Nie przypisano

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Komenda wytacz.
Komenda wytgcz.
Komenda wytacz.
Komenda wytgcz.
Komenda wytacz.
Komenda wytacz.
Komenda wytacz.
Komenda wytgcz.
Komenda wytacz.
Komenda wytgcz.
Komenda wytacz.
Komenda wytgcz.
Komenda wytacz.
Komenda wytgcz.
Komenda wytacz.
Komenda wytgcz.
Komenda wytacz.
Komenda wytgcz.
Komenda wytacz.
Komenda wytgcz.
Komenda wytacz.
Komenda wytgcz.
Komenda wytacz.

Komenda wytgcz.

MRM4
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16 Listy wyboru

Released

1..n, DI-ListaLogik

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o = racznik[1] . Potoz ZAL

+ = r3cznik[1] . Potoz WYL

o 5> racznik[1] . Wyt Gotowy

1..n, DI-ListaLogik

»
-
14

Wejscia X1 . WE 1
Wejscia X1 . WE 2
Wejscia X1 . WE 3
Wejscia X1 . WE 4
Wejscia X1 . WE 5
Wejscia X1 . WE 6
Wejscia X1 . WE 7
Wejscia X1 . WE 8
Wejscia X1 . WE 1
Wejscia X1 . WE 2
Wejscia X1 . WE 3
Wejscia X1 . WE 4
DNP3 .

WyjsciePrzekaznikoweO

DNP3 .

WyjsciePrzekaznikowel

DNP3 .

WyjsciePrzekaznikowe?2

DNP3 .

WyjsciePrzekaznikowe3

DNP3 .

WyjsciePrzekaznikowe4

458

= ¥3cznik[1] . Wymont
=> racznik[1] . Kmd ZAL

L= tacznik[1] . Kmd WYL

Opis

Nie przypisano

Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.
Sygnat: Wejscie dwustanowe.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.
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16 Listy wyboru

1..n, DI-ListalLogik Opis

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe5 cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe6 cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe7 cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe8 cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe9 cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowelQOcyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowellcyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowel2cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowel3cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikoweld4cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowel5cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowel6cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowel7cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowel8cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowel9cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe2Qcyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe?2lcyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe22cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe?23cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe24cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.
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16 Listy wyboru

1..n, DI-ListaLogik

Opis

Released

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe25cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe26cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe27cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe28cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe29%yfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe30cyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

DNP3 . Wirtualne wyjscie dwustanowe (DNP). Odpowiada wirtualnemu wejsciu
WyjsciePrzekaznikowe3lcyfrowemu urzgdzenia zabezpieczajgcego.

IEC104 . Scada Kmd 1 Komenda SCADA
IEC104 . Scada Kmd 2 Komenda SCADA
IEC104 . Scada Kmd 3 Komenda SCADA
IEC104 . Scada Kmd 4 Komenda SCADA
IEC104 . Scada Kmd 5 Komenda SCADA
IEC104 . Scada Kmd 6 Komenda SCADA
IEC104 . Scada Kmd 7 Komenda SCADA
IEC104 . Scada Kmd 8 Komenda SCADA
IEC104 . Scada Kmd 9 Komenda SCADA

IEC104 . Scada Kmd 10 Komenda SCADA

IEC104 . Scada Kmd 11 Komenda SCADA

IEC104 . Scada Kmd 12 Komenda SCADA

IEC104 . Scada Kmd 13 Komenda SCADA

IEC104 . Scada Kmd 14 Komenda SCADA

IEC104 . Scada Kmd 15 Komenda SCADA

IEC104 . Scada Kmd 16 Komenda SCADA

Logika . RL1.Wy Bram Sygnat: Wyjscie bramki logicznej

Logika . RL1.Wy Timer  Sygnat: Wyjscie timera

Logika . RL1.Wy Podtrz Sygnat: Podtrzymywane wyjscie (Q)

II;og‘;ka . RL1.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
odtrz
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1..n, DI-ListaLogik

Logika .
Logika .
Logika .
Logika .

Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .
Logika .

Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .
Logika .

Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .
Logika .

Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .
Logika .

Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .
Logika .

Podtrz

Logika .
Logika .
Logika .
Logika .

Podtrz

RL2.Wy Bram
RL2.Wy Timer
RL2.Wy Podtrz
RL2.Wy Neg

RL3.Wy Bram
RL3.Wy Timer
RL3.Wy Podtrz
RL3.Wy Neg

RL4.Wy Bram
RL4.Wy Timer
RL4.Wy Podtrz
RL4.Wy Neg

RL5.Wy Bram
RL5.Wy Timer
RL5.Wy Podtrz
RL5.Wy Neg

RL6.Wy Bram
RL6.Wy Timer
RL6.Wy Podtrz
RL6.Wy Neg

RL7.Wy Bram
RL7.Wy Timer
RL7.Wy Podtrz
RL7.Wy Neg

RL8.Wy Bram
RL8.Wy Timer
RL8.Wy Podtrz
RL8.Wy Neg
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Opis

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Released

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

MRM4

16 Listy wyboru

461



16 Listy wyboru

1..n, DI-ListaLogik

Logika .
Logika .
Logika .
Logika .

Podtrz

Logika .
Logika .

Timer

Logika .

Podtrz

Logika .

Podtrz

Logika .
Logika .

Timer

Logika .

Podtrz

Logika .

Podtrz

Logika .
Logika .

Timer

Logika .

Podtrz

Logika .

Podtrz

Logika .
Logika .

Timer

Logika .

Podtrz

Logika .

Podtrz

Logika .
Logika .

Timer

Logika .

Podtrz
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RL9.Wy Bram
RL9.Wy Timer
RL9.Wy Podtrz
RL9.Wy Neg

RL10.Wy Bram
RL10.Wy

RL10.Wy

RL10.Wy Neg

RL11.Wy Bram
RL11.Wy

RL11.Wy

RL11.Wy Neg

RL12.Wy Bram
RL12.Wy

RL12.Wy

RL12.Wy Neg

RL13.Wy Bram
RL13.Wy

RL13.Wy

RL13.Wy Neg

RL14.Wy Bram
RL14.Wy

RL14.Wy

Opis

Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Released

Wyjscie bramki logicznej
Wyjscie timera
Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

MRM4 MRM4-3.7-PL-REF



1..n, DI-ListaLogik

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

RL14.Wy Neg

RL15.Wy Bram

RL15.Wy

RL15.Wy

RL15.Wy Neg

RL16.Wy Bram

RL16.Wy

RL16.Wy

RL16.Wy Neg

RL17.Wy Bram

RL17.Wy

RL17.Wy

RL17.Wy Neg

RL18.Wy Bram

RL18.Wy

RL18.Wy

RL18.Wy Neg

RL19.Wy Bram

RL19.Wy

RL19.Wy

RL19.Wy Neg

RL20.Wy Bram

MRM4-3.7-PL-REF

Opis
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

16 Listy wyboru

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

MRM4 463



16 Listy wyboru

1..n, DI-ListaLogik

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz
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RL20.Wy

RL20.Wy

RL20.Wy Neg

RL21.Wy Bram

RL21.Wy

RL21.Wy

RL21.Wy Neg

RL22.Wy Bram
RL22.Wy

RL22.Wy

RL22.Wy Neg

RL23.Wy Bram
RL23.Wy

RL23.Wy

RL23.Wy Neg

RL24.Wy Bram

RL24.Wy

RL24.Wy

RL24.Wy Neg

RL25.Wy Bram
RL25.Wy

RL25.Wy

Opis
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Released

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

MRM4 MRM4-3.7-PL-REF



1..n, DI-ListaLogik

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

RL25.Wy Neg

RL26.Wy Bram
RL26.Wy

RL26.Wy

RL26.Wy Neg

RL27.Wy Bram

RL27.Wy

RL27.Wy

RL27.Wy Neg

RL28.Wy Bram
RL28.Wy

RL28.Wy

RL28.Wy Neg

RL29.Wy Bram
RL29.Wy

RL29.Wy

RL29.Wy Neg

RL30.Wy Bram
RL30.Wy

RL30.Wy

RL30.Wy Neg

RL31.Wy Bram

MRM4-3.7-PL-REF

Opis
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

16 Listy wyboru

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

MRM4 465



16 Listy wyboru

1..n, DI-ListaLogik

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz
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RL31.Wy

RL31.Wy

RL31.Wy Neg

RL32.Wy Bram
RL32.Wy

RL32.Wy

RL32.Wy Neg

RL33.Wy Bram
RL33.Wy

RL33.Wy

RL33.Wy Neg

RL34.Wy Bram

RL34.Wy

RL34.Wy

RL34.Wy Neg

RL35.Wy Bram
RL35.Wy

RL35.Wy

RL35.Wy Neg

RL36.Wy Bram
RL36.Wy

RL36.Wy

Opis
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Released

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

MRM4 MRM4-3.7-PL-REF



1..n, DI-ListaLogik

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

RL36.Wy Neg

RL37.Wy Bram

RL37.Wy

RL37.Wy

RL37.Wy Neg

RL38.Wy Bram
RL38.Wy

RL38.Wy

RL38.Wy Neg

RL39.Wy Bram
RL39.Wy

RL39.Wy

RL39.Wy Neg

RL40.Wy Bram

RL40.Wy

RL40.Wy

RL40.Wy Neg

RL41.Wy Bram

RL41.Wy

RL41.Wy

RL41.Wy Neg

RL42.Wy Bram

MRM4-3.7-PL-REF

Opis
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

16 Listy wyboru

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

MRM4 467



16 Listy wyboru

1..n, DI-ListaLogik

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz
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RL42.Wy

RL42.Wy

RL42.Wy Neg

RL43.Wy Bram

RL43.Wy

RL43.Wy

RL43.Wy Neg

RL44.Wy Bram

RL44.Wy

RL44.Wy

RL44.Wy Neg

RL45.Wy Bram

RL45.Wy

RL45.Wy

RL45.Wy Neg

RL46.Wy Bram

RL46.Wy

RL46.Wy

RL46.Wy Neg

RL47.Wy Bram

RL47.Wy

RL47.Wy

Opis
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Released

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

MRM4 MRM4-3.7-PL-REF



1..n, DI-ListaLogik

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

RL47.Wy Neg

RL48.Wy Bram

RL48.Wy

RL48.Wy

RL48.Wy Neg

RL49.Wy Bram

RL49.Wy

RL49.Wy

RL49.Wy Neg

RL50.Wy Bram
RL50.Wy

RL50.Wy

RL50.Wy Neg

RL51.Wy Bram

RL51.Wy

RL51.Wy

RL51.Wy Neg

RL52.Wy Bram
RL52.Wy

RL52.Wy

RL52.Wy Neg

RL53.Wy Bram
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Opis
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

16 Listy wyboru

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

MRM4 469



16 Listy wyboru

1..n, DI-ListaLogik

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz
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RL53.Wy

RL53.Wy

RL53.Wy Neg

RL54.Wy Bram

RL54.Wy

RL54.Wy

RL54.Wy Neg

RL55.Wy Bram
RL55.Wy

RL55.Wy

RL55.Wy Neg

RL56.Wy Bram
RL56.Wy

RL56.Wy

RL56.Wy Neg

RL57.Wy Bram

RL57.Wy

RL57.Wy

RL57.Wy Neg

RL58.Wy Bram
RL58.Wy

RL58.Wy

Opis
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Released

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

MRM4 MRM4-3.7-PL-REF



1..n, DI-ListaLogik

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

RL58.Wy Neg

RL59.Wy Bram
RL59.Wy

RL59.Wy

RL59.Wy Neg

RL60.Wy Bram
RL60.Wy

RL60.Wy

RL60.Wy Neg

RL61.Wy Bram

RL61.Wy

RL61.Wy

RL61.Wy Neg

RL62.Wy Bram
RL62.Wy

RL62.Wy

RL62.Wy Neg

RL63.Wy Bram
RL63.Wy

RL63.Wy

RL63.Wy Neg

RL64.Wy Bram
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Opis
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

16 Listy wyboru

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
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16 Listy wyboru

1..n, DI-ListaLogik

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz
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RL64.Wy

RL64.Wy

RL64.Wy Neg

RL65.Wy Bram
RL65.Wy

RL65.Wy

RL65.Wy Neg

RL66.Wy Bram
RL66.Wy

RL66.Wy

RL66.Wy Neg

RL67.Wy Bram

RL67.Wy

RL67.Wy

RL67.Wy Neg

RL68.Wy Bram
RL68.Wy

RL68.Wy

RL68.Wy Neg

RL69.Wy Bram
RL69.Wy

RL69.Wy

Opis
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Released

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)
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1..n, DI-ListaLogik

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

RL69.Wy Neg

RL70.Wy Bram

RL70.Wy

RL70.Wy

RL70.Wy Neg

RL71.Wy Bram

RL71.Wy

RL71.Wy

RL71.Wy Neg

RL72.Wy Bram

RL72.Wy

RL72.Wy

RL72.Wy Neg

RL73.Wy Bram

RL73.Wy

RL73.Wy

RL73.Wy Neg

RL74.Wy Bram

RL74.Wy

RL74.Wy

RL74.Wy Neg

RL75.Wy Bram
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Opis
Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Released

16 Listy wyboru

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej
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16 Listy wyboru

1..n, DI-ListaLogik

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz

Logika .
Podtrz

Logika .

Logika .
Timer

Logika .
Podtrz
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RL75.Wy

RL75.Wy

RL75.Wy Neg

RL76.Wy Bram

RL76.Wy

RL76.Wy

RL76.Wy Neg

RL77.Wy Bram

RL77.Wy

RL77.Wy

RL77.Wy Neg

RL78.Wy Bram

RL78.Wy

RL78.Wy

RL78.Wy Neg

RL79.Wy Bram

RL79.Wy

RL79.Wy

RL79.Wy Neg

RL80.Wy Bram
RL80.Wy

RL80.Wy

Opis
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:

Sygnat:
Sygnat:

Sygnat:

Released

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)

Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)

Wyjscie bramki logicznej

Wyjscie timera

Podtrzymywane wyjscie (Q)
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Released

1..n, DI-ListaLogik Opis
Logika . RL80.Wy Neg Sygnat: Zanegowane podtrzymywane wyjscie (Q NOT)
Podtrz
RL1.Bram
Bramka logiczna
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
» 5> Logika . RL1.Bram
RL1.Bram Opis
AND Bramka AND
OR Bramka OR
NAND Bramka NAND
NOR Bramka NOR
Tryb
ogélny tryb pracy
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
» 5> Wyjscia X2 . Sposéb Rozbrojenia
o 5> Wyjscia X2 . Wy ana wymuszone
Tryb Opis
Trwaty Trwaty
Czasowy Czasowy

Aktywny/Nieaktywny

aktywny/nieaktywny

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« 5> Wyjécia X2 . ROZBROJENIE

MRM4-3.7-PL-REF MRM4
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Released

16 Listy wyboru

Aktywny/Nieaktywny Opis
Nieaktywny nieaktywny

Aktywny aktywny

Zakresy pracy
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:
o 5> Wyjscia X2 . Wymus$ Wszystkie Wyjscia

» 5> Wyjscia X2 . Przekaznik1

Zakresy pracy Opis

Normalny Normalny

Nieaktywny Nieaktywny

Aktywny Aktywny
Tryb

ogélny tryb pracy
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« 5> URTD . Wy ana wymuszone

Tryb Opis

Trwaty Trwaty

Czasowy Czasowy
Aktywny/Nieaktywny

aktywny/nieaktywny
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

« 5> URTD . Funkcja

476 MRM4

MRM4-3.7-PL-REF



Released

Aktywny/Nieaktywny Opis
Nieaktywny nieaktywny

Aktywny aktywny

Nieuzbrojony
Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

» 5> Wy analog[1] . Wy ana wymuszone

Nieuzbrojony Opis
Trwaty Trwaty
Czasowy Czasowy
Aktywny
aktywny

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

+ > Wy analog[1] . Funkcja

Aktywny Opis

Nieaktywny nieaktywny

Aktywny aktywny
Stan

Lista wyboru dla nastepujgcych parametréw:

o <> Gen Przeb Sin . Stan

Stan Opis

Wyt Wyt

PrzedZwa Czas przed zwarciem
SymulacjaZwarci Czas trwania symulacji zwarcia
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Released

16 Listy wyboru

Stan Opis
PoZwarciu Czas po zwarciu
Zer Wstepne Wstepne zerowanie

Tryb Kmd Wyt

Tryb polecenia wyzwolenia: wybierz jeden z dwéch trybéw symulatora zwaré: "symulacja
zimna” (bez wyzwolenia wytgcznika automatycznego) lub ,,symulacja gorgca” (t;j.
symulacja moze wyzwoli¢ wytgcznik automatyczny)

Lista wyboru dla nastepujacych parametréw:

» 5> Gen Przeb Sin . Tryb Kmd Wyt

Tryb Kmd Wyt Opis

Bez KmdWyt Bez polecenia wyzwolenia: polecenie wyzwolenia jest zablokowane dla
wszystkich funkcji zabezpieczajgcych. Funkcja zabezpieczajgca moze
zostac wyzwolona, ale bez wygenerowania polecenia wyzwolenia.

Z KmdWyt Z poleceniem wyzwolenia: wyzwolenie funkcji zabezpieczajacej
powoduje wygenerowanie polecenia wyzwolenia, ktére moze otworzyc¢
wytacznik automatyczny.
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Released

Skorowidz
Skorowidz
.............................................................. 392, 393
1
1..n, DI-Listalogik . . . .. oo 458
1.n, KmAdWWIaCz . . . .o 396, 456
1.n, ListRejTrend . . . . .. 375
1.n, List WYL L o 377
1.0, LISt PRZ . o 394
1..n, ListaWyANalOgOW . . . . .. 368
1.0, NKSe . . 395
1N, PSS 436
1.n, We dwust . ..o 396
1., lista przypisan . . ... 285, 380, 380
1.n, predk zero . . ... 395
3
BI0[L] . . 145, 145, 147, 149, 150, 151
A
AR YWY Lo 477
Aktywny/Nieaktywny . . ... . 394, 475, 476
AWar RECZ . . . 395
B
Bajt ramki . . ... 378, 383, 384
BiegUNOWOSE . . . . 393
Brak Interl. Tryb Resetu . . . ... ... 456
Blad . . . 270
C
G 53, 54, 55, 58
Certyfikat TLS . . . . . 275
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Released

Skorowidz

Ch-Ka . . 452, 454, 455
Ciagt Wyt . 220, 220, 221, 221, 222
Czas trwania . . . .. . 372, 372
D

DN P . 75, 80, 80, 81, 81
Data . . . . 390
Dzprzejna czletni. .. ... 390
E

Elimin drgan stykOw . . . ... 284
EXPlL] . .. 176, 176, 177, 178, 178, 179
F

TN 392
G

GenPrzebSin....... ... .. ... ... 262, 262, 263, 264, 264, 265, 266
1

2> . 171, 171, 172, 173, 174, 175
> 276
IEC 61850 . . .. .o 90, 90, 90, 91, 92, 94, 94
IECI03 . . 95, 97, 98, 98, 99
IECL04 . . 100, 103, 103, 104, 104
IRIG-B . .. 110, 110, 110, 110, 111
IRIG-BO0X . . oo 391
3 138, 138, 139, 142, 142, 144
J

JeAN. 283
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Released

Skorowidz
K
KolejnosC Faz . . . . .. 392
Konfig. okna . . ... 373
Konfig. resetu urzadzenia . . . .. .. .. L 276
L
LED grupa A . . . 31
LED kolor aktywny . . ..o 370
LRW . 216, 216, 217, 218, 218, 218
Liczba RL . . o 282
Logika . .. 256, 257, 258, 258
M
Manipul PotOzZ . . . . . 456
Measuring Channel . . . .. .. 453
Metoda pomiarowa . . . .. ... 451, 453
MiesigC zmiany CZasU . . . . . . ... 389
Modbus . . .. 83, 86, 86, 86, 87, 88
N
Nadprad Wytacz . . . . .o 419
Napiecie nominalne . . . .. .. 283
Niedoc[1] . ... .. . 163, 163, 164, 165, 166, 167
NiEUZDIOJONY . . o 477
P
PNO D . . 272
Panel przedni . . . ... . 48, 49, 49
Param Adapt . . . ... 398
Param Przkt . . . 52
Potw. przyciskiem , C” . . . . 371
Prawda lub fatsz . . . .. . 274
Profibus . . ... ... 105, 106, 106, 106, 107, 108
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Skorowidz

482

Released

Przekt pierw/wWtOrn . .. .. e 393
Przetezenie doziemne . . . . . ... 277
Przkt | . 223, 223, 223, 224, 224
RLL. Bram . .. 475
RTD . .o 188, 188, 189, 205, 205, 214
Red Obc Mech . ... ... ... ... . . ... . 168, 168, 168, 169, 169
Rejrozruch . ... 254, 254, 255
Rejtrendu . ... .. 251, 253, 253, 253
Rejzakt . . ..o 247, 248, 248, 249, 249
Rej zdarz . . .. 246, 246
Rej zward . . .. 250, 250, 250
ROzZAzZIelCzosE . . . . . 374, 375
Rozruch . ... ... ... . ... . 123, 129, 129, 129, 130, 134, 136
SNTP . . 112, 112, 113, 113, 113, 114
SOV e 260, 260, 260
SCada . . . 73, 73
Schemat . .. 418
Selection . .. . 374
SKalowanie . . . .. 283
StaN . 270, 271, 273, 477
Stan ZapisuU . . . ..o 270
StaNn SerWera . . . . .. 273
Stan spoOCzZYNKOWY . . . . .. 379, 382
Status konfig. . . . ... . L 272, 384, 386, 387
StAtYSEYKI . o v ot 69, 70, 71, 71, 71
Sterowanie . . ... ... 226, 226, 226, 227, 227, 228
SEOSOW ProtoK . . . .o 391
Stosowany protokot . . .. .. 281
Strefa Czasowa . . . .. ... 385, 386
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Skorowidz
Strefy CzasoWe . . . . . . 388
SYNChCzZAas . . . . 116, 118
SV i 60, 61, 63, 64, 66
SYSAl L 244, 244, 245, 245
SzybkoSC transmisji . . . . .. 271, 378, 382, 384
T
B [ | 74
Term . .o 153, 154, 155, 156, 156, 157
Tryb . 273, 277, 278, 278, 280, 281, 282,
282, 370, 436, 475, 476
Tryb Kmd Wyt . 478
Tryb rejestrac)i . . . ... 374
Tryby pracy (1...n) . .o o 284
Typ def. hasta . . .. . 274
Typ mapowania SCADA . . . ... .. 383, 385, 387, 387
TYP WY SCIa . o o 370
tak/nie . . 277
u
URTD . .o 180, 180, 184, 185, 186
Upraw Laczenia . . .. ..o 275
UtykIL] . . 159, 159, 160, 161, 161, 162
v
VTS BIOK . . 453, 455
w
WejScia X0 . ..o 16, 17
Wersje rozpoczynania komunikacji . . .. ... .. 379
Wspotczynnik skali . . .. ... 381
Wy analogll] . . ... 29, 30, 30
Wybor Banku Nast . . . ... 436
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Skorowidz
WY KOmMWYZW . . o 418
Wybdér Modutdw . . . ... ... 278, 279, 279, 279, 280, 280
WYbOr pOrtU . . .. 382, 386
WYJSCia X2 . o 18, 27, 28
Wyt od Pob 1/2/3-ch Faz . . . . ... .. 455
Wytaczanie . . .. .. 418, 420
z
Zab 119, 120, 120, 120
ZaKIreSY PraCy . . oottt e 476
Zat. Siln. .. 393
Zerow dla Ch-K INV . . .. 452, 454
Zewn WYaCzZ . . . o 419
AL ResponseType K . ..o 379
t
kacznik[1] . ... o 229, 233, 233, 234, 238, 241, 241,
243, 243
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Jestesmy wdzieczni za wszelkie komentarze dotyczace tresci naszych publikacji.
Prosimy o wystanie uwag pod adresem: kemp.doc@woodward.com

Prosimy o podanie numeru podrecznika: MRM4-3.7-PL-REF
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