
 

Спецификация продукта 
RU03258A 

 

SG 2D 
Цифровой регулятор 

скорости оборотов двигателя 
 

ПРИМЕНЕНИЕ 
 

 
SG 2D разработан как универсальный циф-
ровой регулятор скорости для двигателей 
внутреннего сгорания. 
 
SG 2D конфигурируется с помощью ПЭВМ, 
используя прямой кабель конфигурации 
(DPC) и программное обеспечение (LeoPC). 
Настройка регулятора может быть также 
выполнена непосредственно кнопками 
управления на самом приборе и четырьмя 
семисегментными индикаторами. 
 
Регулятор SG 2D разработан для управ-
ления различными электрическими приво-
дами соленоидального типа (ротационный 
или линейный) а также приводами, управля-
емыми с помощью ШИМ сигнала. 
(ШИМ – широтно-импульсная модуляция) 
 
Регулятор SG 2D имеет возможность регу-
лировать предел подачи топлива при запус-
ке [%]. Дистанционная уставка скорости мо-
жет быть осуществлена через дискретные 
входы или аналоговые входы 0/4 .. 20 мA 
или +/- 3 Вdc. 
 
SG 2D имеет защиту превышения скорости, 
регулируемый максимальный топливный 
предел и регулируемую стартовую рампу. 

ОПИСАНИЕ 
 

 
SG 2D регуляторы предназначены 
для широкого диапазона примене-
ний начиная от скоростных механи-
ческих приводов до изохронных ге-
нераторных установок. 

Особенности  
• Регистрация оборотов двигателя с 
помощью входа от датчика частоты 
вращения двигателя (сигнал пре-
рывистый/индуктивный) 

• 2 транзисторных выхода и 2 релей-
ных выхода для защиты от превы-
шения номинального числа оборо-
тов двигателя 

• Выше/ниже дискретный вход для 
ввода уставки скорости вращения 

• Aналоговый вход для ввода уставки 
скорости вращения (зависит от 
заказа, см. таблицу) 

• Четыре 7-сегментных индикатора 
• Конфигурация с помощью ПЭВМ 
• Прямой ввод данных для ПИД-сос-
тавляющих (ПИД-пропорциональ-
но-интегральный регулятор), стар-
товой позиции привода, стартовой 
рампы, числа зубьев датчика часто-
ты вращения (зависит от заказа) 

• Измерение оборотов 
двигателя с помощью 
входа магнитного дат-
чика частоты враще-
ния вала двигателя 
(сигнал прерывистый 
или индуктивный) 

• Цифровой ПИД регу-
лятор скорости, разра-
ботанный для широко-
го диапазона примене-
ний с двумя составны-
ми ПИД динамики 

• Совместимый с нес-
колькими типами элек-
трических приводов 
соленоидного типа 
(ротационный или ли-
нейный) и управляю-
щего ШИМ сигнала 

• Ограничение тока 
привода [SG 2D-T-Hx] 

• Уставка через анало-
говый (0/4 .. 20 мA или 
+/- 3 Вdc) и дискретный 
(выше/ниже) входы 

• Возможность установ-
ки стартовой позиции 
привода, стартовой 
рампы, числа зубьев 
шестерни 

• Защита от превыше-
ния номинального чис-
ла оборотов 
двигателя с помощью 
2-х транзисторных или 
2-х релейных выходов 

• Контроль разсогласо-
вания регулировки 
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SG 2D -R-12               # 
 -R-24               # 
 -T               # 
 -T-HO               # 
 -T-HOV               # 
 -T-LO               # 
 -T-LOV               # 

#..зависит от привода 



СПЕЦИФИКАЦИЯ 
 

 
Сигнал тахометра....................... емкостный отделенный 
мин. амплитуда (синус)...............0.5 Veff (300 Hz..8.0 kHz) 
макс. амплитуда (синус) ....................75 Veff (DC..1.5 kHz) 
 75..150 Veff (1.5..8.0 kHz) 
мин. вход. сопротивление .... 18.8 kOhm (300 Hz..8.0 kHz) 
Точность измерений ............................... +/-0.12..+/-0.25 % 
..................................... (зависит от диапазона измерения) 
 
Управление привода ....................................ШИМ сигнал 
Допуст. длительный ток нагрузки .... [SG 2D-R-xx/SG 2D-T] 6 A 
 [SG 2D-T-Lx] 45 mA; [SG 2D-T-Hx] 7 A 
Допуст. макс. ток нагрузки ................ [SG 2D-R-xx/SG 2D-T] 7 A 
 [SG 2D-T-Lx] 80 mA; [SG 2D-T-Hx] 11 A 
Напряжение питания ........................ [SG 2D-T-xx] 8..32 Vdc 
 [SG 2D-R-12] 12 Vdc, [SG 2D-R-24] 24 Vdc (both +/-25 %) 
Потребляемая мощность...................................max. 1.5 W 
Температура окружающей среды .......................-20..70 °C 
Влажность не более.............................95 %, не конденсат 
 
Дискретные входы .............с гальванической развязкой 
Входное напряжение ............................................8..32 Vdc 
Выходное сопротивление.................................... 6.7 kOhm 
 
Аналоговые входы ............................. разрешение 10 Bit 
Вход 0/4..20 mA, вторичн. нагрузка...................... 250 Ohm 
Вход +/-3 V DC, входное сопротивление.......... ≈ 40 kOhm 
 
 

Релейные выходы [SG 2D-R-xx] ........с гальван. развязкой  
Ток нагрузки .......................................макс. 2 A при 24 Vdc 
Номинальное напряжение включения .................... 24 Vdc 
Ток включения (oмическая нагрузка) ..............макс. 2 Adc 
 
Tранзисторный выход [SG 2D-T-xx] тип транзистора-NPN  
Напряжение включения ........................................... 24 Vdc 
Ток включения (oмическая нагрузка) .....................200 mA 
 
Корпус 
Вид монтажа M ........................................... форма Um 108 
 для защелкивания на шине DIN-шина/C-профиль 
Вид монтажа S .................виброгасительное крепл. M4×6 
 
Размеры [зависит от типа регулятора] 
Вид монтажа M ............................ макс. 137 × 126 × 56 мм 
Вид монтажа S ............................. макс. 135 × 108 × 43 мм 
 
Отверстие для вида монтажа S [завис. от типа регулятора] 
Вид монтажа S ...............................................шт.2 × 98 mm 
 
Подключение 
Зажимно-винтовые клеммы .................1.5 mm² or 2.5 mm² 
Вес [зависит от типа регулятора] ......................... ≈ 200/350 g 
 
Защищенность............................................................IP 00 
Вибростойкость (CE) проверено согласно EN правил 

РАЗМЕРЫ 
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ПЛАН ПОДКЛЮЧЕНИЯ 
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Power supply
SG 2D-R-12: 12 V DC (+/- 25 %)
SG 2D-R-24: 24 V DC (+/- 25 %)

Actuator

Input
0/4..20 mA

Digital setpoint

Droop

Common

Relay output 2
Operating current (NO)

Relay ouput 1
Closed-circuit current (NC)

Configuraiton interface
Telephone socket; connection by provided

cable to the RS232-interface of the pc.
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Woodward Industrial 
Controls 
PO Box 1519 
Fort Collins CO, USA 
80522-1519 
1000 East Drake Road 
Fort Collins CO 80525 
Ph: +1 (970) 482-5811 
Fax: +1 (970) 498-3058 
 
Дистрибуторы / сервис 
Woodward имеет между-
народную сеть дистри-
буторов. Для поиска са-
мого близкого предста-
вителя, позвоните в Fort 
Collins или смотрите 
Всемирный Справочник 
на нашем вебсайте. 
 
 
Corporate Headquarters 
Rockford IL, USA 
Ph: +1 (815) 877-7441 
 
www.woodward.com 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Этот документ пред-
назначен только для 
информационных целей. 
Использование этого до-
кумента для разработки 
подобного прибора без 
письменного согласия 
компании Woodward 
Govenor запрещено. 
 
 
© Woodward Governor 
Company, 2003 
Все права защищены 
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TИПИЧНЫЕ ПАРАМЕТРЫ 
 

 
Параметры Диапазон конфигурации 
Параметры "Динамические"  
Постоянная уставка 12.50..130.00 % 
Фактор усиления Kp 0.00..100.00 
Время корректировки Tn 0.00..12.00 s 
Опережение по времени Tv 0.00..3.00 s 
Усиление Kp статика 0.00..100.00 
Время корректировки Tn статика 0.00..12.00 s 
Опережение по времени TV статика 0.00..3.00 s 
Рампа уставки при нормальной эксплуатации 0.00..100.00 %/s 
Рампа уставки при запуске 0.00..100,00 %/s 
Стартовая позиция привода 0.00..99.99 % 
Минимальная скорость для стартовой позиции 0.00..120.00 % 
Минимальная скорость для включения регулятора 12.50..120.00 % 
Уставка при включении регулятора 12.50..120.00 % 
Характеристика статики 0..20.00 % 
Рампа при старте 0..100 

Параметры "Двигателя"  
Номинальная скорость при номинальной частоте 10..3,600 rpm 
Число зубьев шестерни  2..500 cogs 
Минимальный управляющий сигнал привода 0..100.00 % 
Максимальный управляющий сигнал привода 0..100.00 % 
Защита по превышению скорости, отключение 0.00..130.00 % 
Защита по превышению скорости, выдержка времени при возврате 1..30 s 
Защита по превышению скорости, деблокировка ДА / НЕТ 
Лимит ограничения по току [SG 2D-T-HOx only] 0.00..7.50 A 

Параметры "Системные"  
Ввод уставки прямой / дискретный / аналоговый 
Ускорение цифрового потенциометра 0.0..100.00 % 
Минимальная уставка скорости 0.00..100.00 % 
Максимальная уставка скорости 50.00..150.00 % 
Аналоговый вход 4 - 20 mA ДА / НЕТ 

Параметры "Выходные"  
Тип 1 релейная логика (стандарт) ДА / НЕТ 
Пороговый выход 2 вкл 0.00..130.00 % 
Пороговый выход 2 выкл 0.00..130.00 % 

 

Для дополн. информации контакт: 


